Go2 EDU
Instrukcja Obstugi

Unitree

To urzadzenie jest robotem cywilnym. Uprzejmie prosimy wszystkich uzytkownikdw o powstrzymanie sie od dokonywania niebezpiecznych mody ikacji oraz uzywania robota

w sposob stwarzajgcy zagrozenie.

Prosimy o zapoznanie sig z powigzanymi warunkami i zasadami na stronie internetowej Unitree Robotics oraz przestrzeganie lokalnych przepiséw prawa.



Spis tresci

INSErUKCjE BOZPIECZEASIWA. ...ecutiitiiitee ettt ettt ettt bttt e be e s be e emeeenteesbeeseeeanneenee e 2
(O] o 1L e o o 11 ]« AU SRR .3
Yol A= g g = L LU PSP 5
1 =T Lo N Y= Tl U 2= o =Y o 1= OO 8
JAK KOIPZYSTAC Z FODOTA. ...ttt bt ettt ettt sb e es e b e et e e 10
Informacje 0 opakowaniu tranSPOITOWYM.........ouiriiiieieiiere sttt 10
Przygotowanie dO UZYEKU.........oi ittt sttt e et et e s e e 11
PrZygOtOWANIE FODOTA. ... .iieeiiti ittt bbbt nr e n e 11
UruChami@ni@ GOZ........cccviiiiniiiiiniiiiiin et sr st sa e b b 12
WYEGCZANTE GO2Z...cniiiiiiieieeieieetest ettt sttt e st st e st st e sat et e sasesb e e besatesbasstesasensesnsessaensesssense neeeerns 12
AKEYWACIA GOZ...euienriiiiniieniirteneetestestesste st essesssessessesatessesasessesssesssessesssessasssesssensesssessaessessenses eeesnees 13
Jak uzyskac dostep do dokumentacji programistycznej SDK ........cccoviiiiiiiiinienin e 15
(0] 013 {1 o - TSP 15
ODSHUIGA GO2.....uiieietetetee ettt ettt b st sa e s a e et e st st et e et et et et et et et eten < eneeenreenns 16
Wyjasnienie NieprawidtOWOSC ........vi ittt ettt e see e e e 19
(O {742y o 1= T PRSPPI 20
Codzienna pielegnacja i KONSEIWACA ......ooiuiiiiiiiieiee e nre e 21

WA I U A=y =] o1 E= T = 1TV o = PP OP PP OPRRPRI 22



Instrukcje bezpieczenistwa

Go2 to zaawansowany, interaktywny robot kroczacy przeznaczony dla uzytkownikéw domowych. Opa-
nowanie jego obstugi wymaga praktyki.

1) Produkt nie jest zabawka i nie jest przeznaczony dla os6b ponizej 14 roku zycia. Nalezy go przechowywa¢
poza zasiegiem dzieci i zachowa¢ szczeg6lng ostroznos¢ podczas uzytkowania w ich obecnosci.

2) Uzytkownik jest odpowiedzialny za zapoznanie sie i przestrzeganie lokalnych przepiséw prawa dotyczacych uzytkowania tego typu urzadzen.

3) Niniejszy rozdziat stanowi wprowadzenie do obstugi robota dla nowych uzytkownikéw. Pozwala on szybko

opanowac sterowanie robotem za pomoca kontrolera i wykorzysta¢ jego mozliwosci ruchowe.

4) Nie podnosi¢ wtgczonego robota, aby uniknaé nieoczekiwanych ruchéw, ktére mogtyby doprowadzi¢ do
jego uszkodzenia!

5) Go2 to elektryczny robot kroczacy o pewnej odpornosci na zaktocenia. Ze wzgledu na nizszg gestosc energii
w silniku w pordwnaniu do systemow hydraulicznych, nalezy unika¢ gwattownych pchniec i kopania robota. Uszko-

dzenia spowodowane nagtym, silnym pchnieciem lub kopnieciem nie beda objete gwarancja.

6) Wykonywanie przewrotéw bocznych przez Robot-psa wyposazonego w urzgdzenia, takie jak stacja dokujgca i LIDAR, jest zabro-

nione. Przewroty boczne sg dozwolone wytgcznie wtedy, gdy na grzbiecie Robot-psa nie znajdujg sie zadne urzgdzenia zewnetrzne.

Wymagania dotyczace otoczenia:

1) Prosimy nie uruchamia¢ robota w $rodowisku narazonym na zaktécenia elektromagnetyczne. Zrédta zakté-
cen elektromagnetycznych obejmuja miedzy innymi: linie wysokiego napiecia, stacje transformatorowe wysokiego
napiecia, stacje bazowe telefonii komérkowej oraz wieze nadawcze telewiz;ji.

2) Prosimy nie uruchamiac¢ robota w Srodowisku, w ktérym wystepujg zaktécenia sygnatu Wi-Fi. Zaktécenia sygnatu Wi-Fi sa
zazwyczaj spowodowane interferencjg wspotkanatowa. W przypadku wystapienia zakiécen nalezy wytgczy¢ niektére lub wszystkie
zrédta sygnatu Wi-Fi innych urzadzen bezprzewodowych przed uzyciem Pilota zdalnego sterowania do obstugi robota.

3) Podczas korzystania z robota nalezy utrzymywac go w zasiegu wzroku i zachowa¢ bezpieczng odlegtos¢ co
najmniej 2 metréw od przeszkdd, nieréwnego terenu, skupisk ludzi, wody i innych obiektéw.

4) Robota nalezy uruchamia¢ w temperaturze od 5°C do 35°C przy sprzyjajgcych warunkach pogodowych. Nie nalezy go
uruchamia¢ podczas ztej pogody, takiej jak mgta, snieg, deszcz, burza z piorunami, burza piaskowa, wichura, tornado itp.

5) Robot nie jest wodoodporny, dlatego nie nalezy go uzywaé, gdy na ziemi znajduje sie woda, podczas deszczu, $niequ lub w wilgotnych

warunkach! Robot nie jest rowniez pyloszczelny, wiec nie nalezy go uzywaé na powierzchniach zwirowych lub w zapylonym otoczeniu!

6) Robot kroczacy ma specyficzne wymagania dotyczace podtoza, po ktdrym sie porusza. Nie nalezy uzywac
robota na powierzchniach o bardzo niskim wspétczynniku tarcia, takich jak 16d. Nie nalezy uzywac robota na miek-
kich powierzchniach, takich jak grube, ggbczaste podtoze. W przypadku uzywania robota na gtadkich powierzch-
niach, takich jak szkto lub ptytki ceramiczne, uzytkownicy powinni kontrolowac ruch robota ostroznie i ptynnie, uni-

ka¢ gwattownych ruchéw i zmniejszy¢ predko$¢ chodzenia, aby zapobiec poslizgnieciu sie i upadkowi robota.
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Przeglad porduktu

Robot kompletny

e

°
O

310 700

A

tadowarka (szybkiego tadowania) x1 ~ Akumulator o zwigkszonej zywotnosci  Stojak ekspozycyjnyx1  Koncéwka stopy x4
(15000mAh) x1

Instrukcja obstugi Certyfikat

Karta gwarancyjna produktu

Dedykowana walizka x1 Instrukcja obstugi x1 Certyfikatx1 Karta gwarancyjna produktu x1

Dodatkowy pilot zdalnego sterowania x1 Pilot zdalnego sterowania x1 Kabel Type-C (1 m) x1 Klucz ptaski (gratis) x1
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Stacja dokujaca Expansion Dock Orin NX 16 GB Klucz ptaski (gratis)

Radar MID360

Kamera gtebi

Kontroler (ekran + kamera) Kontroler 3w 1 (ekran + 2 kamery) Ramie Servo D1

éh Prosze sprawdzi¢, czy wszystkie elementy bagazu sg na miejscu. Prosze sprawdzic liczbe i stan przedmiotéw w bagazu. Zdjecia w in-
strukgji stuzg wytgcznie celom poglagdowym. Wiazacy jest wyglad rzeczywistego produktu. Akcesoria mogg sie rézni¢ w zaleznosci od

modelu. Prosze odnies¢ sie do specyfikacji konkretnego modelu.
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Function Diagram

Go2-EDU rozszerza swoje mozliwosci dzieki "rozszerzalnosci* funkcji i moze by¢ wyposazony w stacje dokujaca,
LIDAR, kamere gtebi oraz Pilot zdalnego sterowania Siyi, umozliwiajgc zaawansowane programowanie.
Robot-pies obstuguje stacje dokujgcg o mocy 40-100 TOPS, co zapewnia szybsze i wydajniejsze obliczenia
oraz przetwarzanie danych. Obstuguje réwniez réznorodne Srodowiska programistyczne. Wersja EDU
zapewnia uzytkownikom kompleksowe wsparcie i zasoby dla programistéw, w tym réznorodne przykta-
dy SDK i dokumentacje, dzieki czemu zaréwno poczatkujacy, jak i doswiadczeni programisci moga szyb-

ko rozpoczac prace.
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1) Wskazywanie statusu
Dioda na gtowie robota Go2 emituje rézne kolory, sygnalizujac aktualny stan pracy robota i systemu ope-
racyjnego. Szczegétowe informacje na temat znaczenia poszczegdélnych koloréw i trybéw migania znajdujg sie

W ponizszej tabeli:

Kolor i tryb migania Znaczenie

Miganie na zielono Wiaczanie

Swieci cigglym zielonym $wiattem ~ Wigczono, domysine unikanie przeszkéd aktywne
Swieci $wiattem ciggtym na niebiesko  Unikanie przeszkoéd wytgczone

Swieci $wiattem ciagtym na zétto  Tryb dalekiego zasiegu

Swieci $wiattem ciaglym na fioletowo  Tryb towarzyszacy aktywny

Wolno miga na niebiesko Trwa kalibracja Silnika i IMU

Wolno miga na z6tto Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania baterii. Urzgdzenie automatycznie przykucnie w ciggu 10 minut.
Wolno miga na czerwono Btad systemu, btad uruchamiania, awaria sprzetu. Skontaktuj sie z serwisem.

Szybko miga na czerwono Kalibracja Silnika i IMU nie powiodta sie.

Swieci $wiattem ciggtym na biato  Wskaznik $wietiny gtowy

X3-  Priorytet $wiatet: tryb towarzyszacy ($wiatto fioletowe ciggte) > tryb wytrzymatosci ($wiatto z6tte ciggte) > unikanie przeszkéd

wytgczone (Swiatto niebieskie ciagte)

2) Inteligentne unikanie przeszkéd

Wyposazony w opracowany przez Unitree lidar 4D L1 z pétkulistym, ultraszerokokatnym polem widzenia 36
0°x90°, charakteryzujacy sie bardzo matg strefg martwa, z minimalng odlegtoscig wykrywania wynoszacg zaled-
wie 0,05 m, Go2 zyskuje petne pokrycie otoczenia bez martwych punktéw. Umozliwia to dostep w czasie rzeczy-
wistym do tréjwymiarowych informacji o otoczeniu i inteligentne unikanie przeszkéd podczas poruszania sie
(funkcja dostepna tylko dla przeszkdd znajdujacych sie z przodu), co zapobiega kolizjom i zapewnia bezpieczen-

stwo robota oraz jego otoczenia.

3) Inteligentny system podazania bocznego 2.0 (1SS2.0)

Dzieki zastosowaniu nowej, bezprzewodowej technologii wektorowego pozycjonowania i sterowania, do-
ktadnos¢ pozycjonowania wzrosta o 50%. Zasieg pilota zdalnego sterowania przekracza 30 m, a w potgczeniu
ze zoptymalizowang strategig unikania przeszkdd, robot sprawniej porusza sie w trudnym terenie.

4) Interakcja gtosowa

Robot obstuguje interakcje gtosowg i polecenia. Wbudowany modut rozpoznawania mowy konwertuje jezyk
naturalny na jezyk zrozumiaty dla komputera, umozliwiajgc komunikacje z gtkéwnym procesorem, sterowanie ro-
botem i interakcje cztowiek-maszyna. Reaguje na interakcje gtosowe w milisekundach, dzieki zastosowaniu za-
awansowanej technologii rozpoznawania gtosu, charakteryzujacej sie wysoka doktadnoscia i szybkoscig przetwa-

rzania.
5) Zdalna transmisja obrazu z Aplikacji

Nowa Aplikacja Unitree Go zapewnia wszechstronng, ultraszerokopasmowg transmisje obrazu, podglad zdje¢
w czasie rzeczywistym oraz wbudowany modut 4G i gniazdo karty SIM, gwarantujgce stabilne potaczenie i zdalne
sterowanie. Inteligentne aktualizacje OTA sprawiaja, ze obstuga w szerokim zakresie widzenia jest prosta i wygodna,

jak w warunkach terenowych.
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6) Czujnik nacisku stopy

Wersja EDU jest wyposazona w czujnik nacisku stopy. Ruch robot-psa powoduje kompresje powietrza we-
wnatrz poduszki stopy i przekazuje sygnat cisnienia do czujnika sity w stawie barkowym za pomoca przewodu
pneumatycznego, co pozwala na ocene otoczenia i odpowiednie dostosowanie ruchéw robot-psa.

7) Rozwéj wtérny

Wersja EDU moze by¢ opcjonalnie wyposazona w modut obliczeniowy Nvidia Jetson Orin NX/Nano o wyso-
kiej mocy obliczeniowej (40-100 TOPS), zapewniajgcy szybsze i wydajniejsze przetwarzanie danych. Wersja
EDU obstuguje réznorodne frameworki programistyczne, umozliwiajgc uzytkownikom prowadzenie dal-
szych prac rozwojowych zgodnie z ich indywidualnymi potrzebami.

Interfejsy Go2 (tylny panel):

Interfejs wyjsciowy zasilania —
DC28,8YV

04— Wyjsciowy interfejs Ethernet

Interfejs SBUS

Interfejs zasilania

Wyijscie DC 28,8 V, podtgczane do wejscia BAT modutu obliczeniowego Orin NX 8/16 GB.

Interfejs Ethernet

Standardowy interfejs RJ45, do podtgczenia z komputerem uzytkownika/Orin NX 8/16 GB (interfejs Ethernet RJ45).
Interfejs SBUS

Stuzy do komunikacji z uniwersalnym pilotem zdalnego sterowania. Interfejs ten nie zapewnia
zasilania. Definicja pinéw (od lewej do prawej): NC/GND/SBUS.

} @@‘

NC/GND/SBUS
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Jak tadowac

Ze wzgledu na samoroztadowanie baterii podczas transportu i przechowywania, niski poziom natadowania lub catkowity

brak energii przy pierwszym uzyciu jest normalnym zjawiskiem. tadowanie mozna przeprowadzi¢ w nastepujacy sposéb:

1) Nataduj akumulator

Wyjmij akumulator z obudowy Zasilanie wejsciowe tadowarki: AC
(Nacisnij dwa zatrzaski akumulatora) (100-240V, 50/60Hz)

Podtgcz akumulator Go2 Po petnym natadowaniu odtgcz zasilanie recznie.

2) Dodatkowy Pilot Zdalnego Sterowania

Gdy wskaznik akumulatora dodatkowego pilota zdalnego sterowania sygnalizuje niski poziom natadowania,

podtacz dodatkowy pilot zdalnego sterowania do tadowarki, jak pokazano na rysunku ponize;j:

Zasilanie AC
100-240V  tadowarka USB
Kabel USB-Type C
e) = ]
O, — O _}

a) Zalecamy uzycie tadowarki USB 5V/1A zgodnej ze standardami FCC/CE.

b) Podczas tadowania wskaznik zasilania miga z czestotliwoscig 1 Hz (raz na sekunde), wskazujac
aktualny poziom natadowania.

¢) Gdy wskaznik zasilania zgasnie, oznacza to, ze akumulator jest w petni natadowany. Odtacz tado-

warke, aby zakonczyc¢ tadowanie.
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3) Jak tadowac pilot zdalnego sterowania

Gdy wskaznik akumulatora dodatkowego pilota zdalnego sterowania sygnalizuje niski poziom natadowania,

podtacz dodatkowy pilot zdalnego sterowania do tadowarki, jak pokazano na rysunku ponize;j:

58I A ka USB 100-240V

00

—_
—

0[]

i Kabel USB-Type C

[

ol ®

@ @
D@@ ® ®
e O @y
B | B

a) Zalecamy uzycie tadowarki USB 5V/1A zgodnej ze standardami FCC/CE.

b) Upewnij sie, ze pilot zdalnego sterowania jest wytgczony przed rozpoczeciem tadowania.

) Podczas tadowania wskaznik zasilania miga z czestotliwoscig 1 Hz (1 raz na sekunde), wskazujgc

aktualny poziom natadowania.

d) Gdy wskaznik zasilania zgasnie, oznacza to, ze akumulator jest w petni naladowany. Odtgcz tado-

warke.
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Jak Uzywac Robota

Dowiedz sie wiecej o pudetku do przechowywania

Zdjecie ma charakter poglagdowy i przedstawia jedynie rozmieszczenie elementéw. Nalezy kierowac sie zawartoscig otrzymanego zestawu.

Akcesoria moga sie rézni¢ w zaleznosci od modelu. Nalezy zapoznac sie ze specyfikacja konkretnego modelu.

Zapasowe miejsce

Towarzyszacy pilot zdalnego sterowania

Inteligentny akumulator

Dolna obudowa

Rozpakowanie
Potéz pudetko na ptaskiej powierzchni, strong do gory, a nastepnie otwdrz je. Wyjmij robota za pomocg
paska i kolejno wyjmij akcesoria. Po zapoznaniu sie z zasadami prawidtowego uzytkowania robota,

umies¢ robota kroczacego na ptaskiej, réwnej powierzchni i przygotuj go do uruchomienia.

Pakowanie
Przygotowanie do pakowania: Ustaw nogi robota kroczgcego w pozycji przedstawionej na ilustracji
(cofniecie tylnej nogi: obré¢ silniki biodrowe tylnych nég tak, aby tylne uda znalazty sie w pozycji wi-

docznej na ilustracji. Jednoczesnie cofnij tylne podudzia do pozycji widocznej na ilustracji).

Po zakoriczeniu przygotowan do pakowania, umie$¢ Robot kroczgcy w dolnym pudetku, zgodnie z
kierunkiem wskazanym na rysunku (zwrd¢ uwage, aby gtowa Robot kroczgcego zostata prawidtowo
umieszczona w przeznaczonym do tego miejscu). Po umieszczeniu Robot kroczgcego w pudetku, wtoz
dotgczony akumulator i tadowarke w odpowiednie przegrédki skrzyni transportowej, aby zapobiec ich

wypadnieciu podczas transportu.
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Przygotowanie przed uzyciem

1) Uzywaj wytacznie oryginalnych czesci zamiennych Unitree Robotics i upewnij sig, ze wszystkie elementy sa sprawne.
2) Upewnij sie, ze oprogramowanie uktadowe (firmware) jest zaktualizowane do najnowszej wersji.
3) Uzytkownik zobowigzuje sie nie obstugiwac robota pod wptywem alkoholu, sSrodkéw odurzajgcych
lub w stanie obnizonej koncentracji.
4) Zapoznaj sie z charakterystyka kazdego trybu chodu. Naucz sie, jak awaryjnie zatrzymac robota
w przypadku utraty stabilnosci lub kontroli.
5) Upewnij sie, ze wewnatrz robota i jego komponentéw nie znajdujg sie zadne ciata obce (np.
woda, olej, piasek, ziemia itp.).

6) Upewnij sie, ze powierzchnia kamery i LIDAR-u robota jest czysta, wolna od kurzu i niezastawiona.

Przygotuj robota

1) Montaz akumulatorow

Potéz robota Go2 na ptaskiej powierzchni. Wsunr akumulator z boku robota, zwracajgc uwage na
prawidtowg orientacje - przycisk zasilania powinien by¢ skierowany do gory. Jesli akumulator nie wsuwa
sie do konca, sprawdz jego utozenie i nie wciskaj go na site, aby nie uszkodzi¢ ztgcza i zatrzasku. Prawi-

dtowe zamocowanie akumulatora zostanie potwierdzone kliknieciem.

2) Prawidiowe utozenie robota (wazne!)

Uruchomienie w pozycji poziomej: Przed uruchomieniem upewnij sie, ze robot znajduje sie na ptaskiej powierzchni.
Podktadka pod brzuchem robota powinna ptasko przylega¢ do podtoza, a korpus robota powinien leze¢
poziomo, bez przechylania. Nogi robota powinny by¢ catkowicie wsuniete (jak pokazano na rysunku po-
nizej), a wszystkie cztery stawy i stopy powinny ptasko spoczywac na podtozu. Upewnij sie, ze uda i pod-

udzia nie sg docisniete przez korpus robota.
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Uruchom Go2

Po ustawieniu robota zgodnie z instrukcja, uruchom go, wykonujgc nastepujace kroki:
Najpierw krotko nacisnij przycisk zasilania Go2 jeden raz, a nastepnie nacisnij go i przytrzymaj przez co naj-
mniej 2 sekundy. Go2 uruchomi sie. Podczas uruchamiania wskaznik na gtowie Go2 miga na zielono. Po-
czekaj 2 minuty. Gdy wskaznik na gtowie Swieci sie na zielono w sposéb ciggty, a korpus robota jest usta-

wiony réwnolegle do podtoza, robot jest uruchomiony.

Dtugie nacisniecie + krotkie nacisniecie przez 2 sekundy

m ® Jesli uruchomienie nie powiedzie sie, doktadnie sprawdz ustawienie korpusu.

® The Go2 moze nie uruchomic sie, jesli jego nogi s3 nadmiernie rozciggniete na zewnatrz lub Scisniete do wewnatrz.

® Uwazaj! Palce mogga zostac przytrzasniete w ruchomych potaczeniach.

Wytacz Go2

Przed wytgczeniem upewnij sie, ze robot stoi na ptaskiej powierzchni i
ze znajduje sie w stabilnej pozycji stojacej (pozycja korpusu robota jest taka sama jak po wigczeniu - korpus
jest ustawiony poziomo i robot stoi nieruchomo).

1) Ustaw robota w pozycji lezacej na brzuchu.

2) Gdy robot znajdzie sie w pozycji lezgcej na brzuchu, naciénij krétko przycisk zasilania, a nastepnie naciénij i przytrzymaj go
przez2 Sekundy, aby wytgczy¢ robota.

Po wytgczeniu robota, umies¢ go zgodnie z zaleceniami, ustawiajgc
duze i mate nogi oraz stawy biodrowe Go2 w odpowiedniej pozycji do nastepnego uruchomienia. Jesli nie planujesz uzywac¢ Go2 przez dtuzszy

czas, wyjmij akumulator i zapakuj Go2 do dedykowanej walizki, postepujac zgodnie z instrukcjg pakowania.

& ([ ] Upewnij sie, ze robot jest wylgczany w pozycji zapewniajgcej amortyzacje, w przeciwnym razie po wytaczeniu i odcieciu zasilania robot upadnie zimpetem na podtoze,
co moze spowodowac uszkodzenia mechaniczne i potencjalne zagrozenia! W przypadku problemoéw z wigcze-
niem, sprawdz, czy robot zostat prawidtowo ustawiony.
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Aktywuj Go2

Przy pierwszym uzyciu robot wymaga aktywacji. Zeskanuj kod QR po lewej stronie, aby
zainstalowac Aplikacje Unitree Go i postepuj zgodnie z instrukcjami w Aplikacji, aby akty-
wowac Go2 i ukonczy¢ wbudowany samouczek. Podczas procesu aktywacji wiacz Blueto-
oth w telefonie komdrkowym i zbliz go do Go2, aby zapewni¢ komunikacje Bluetooth w

czasie rzeczywistym. Po pomysinym sparowaniu mozesz zaczac¢ korzystac z robota.

1) Po zainstalowaniu Aplikacji, zarejestruj sie lub zaloguj. 2) Uruchom Go2: wskaznik na gtowie Swieci na zielono w sposéb ciagty,

korpus ustawiony réwnolegle do podtoza.

10001

=B i

% Add robodog

9@

FUNCTION

- PR Ry iy

D\ S —

<+ Add robodog>

Setup your robodog

bind your robodog

4) Powigz robota:mozesz wybrac tryb routera AP lub Tryb potgczenia Wi-Fi, aby sie potaczyc.
Po pomysinym potgczeniu mozesz skorzysta¢ z wbudowanego samouczka, aby szybko opanowac obstuge.

Router mode

hi}“) Zenell D B o

Wi-Fi connected mode
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< Router mode < AP Router Mode Connection Boot
1§ Oen your phone @ Temonwian @B
Go to sattings-WLAN! WIFI connection WLAN on-find and connect the WLAN just set
[ e [DAN e <
& enter Wi-Fi name o
= o o
MY NETWORKS
@ enter Wi-Fi password L . Blustooth On >
' e . Ga2 custom wifi [ RO
Mext . . Unitrea-Admin-56 [ 0]
< Wi-Fi connected mode < Wi-Fi connected mode
) N @ Select a Wi-Fi network and enter a password A‘
& Unitree-56 = ‘ 2 =
- 0
- -
‘ a T passworc i connection successful
¢ - w D
—

Jak zmieni¢ powigzane konto?
Strona gtéwna - Ustawienia - Ustawienia robota - Zmien potaczenie. Wybierz opcje Rozwigz powigzanie, aby

odtaczy¢ Robot-pies. Po odtgczeniu Robot-pies moze zostac¢ powigzany z innym kontem uzytkownika.

< robodog settings < robodog settings
rename @ 1)

Router mode oo D
5 robodog name 10014 By p

[ remark infomation

Wi-Fi connected mode @&\ ey [ s D

save

switch connection . unbinded

]

unbinded ?

After unbinding, the robot dog cannot be
controlled through the app

ﬁt‘\ ® Upewnij sie, ze Bluetooth w telefonie jest wigczony podczas tgczenia!
® Biad potgczenia Bluetooth: Aplikacja Unitree Go wymaga uprawnien Bluetooth. Wigcz uprawnienia Blu-
etooth dla Aplikacji Unitree Go w ustawieniach aplikacji.
® W przypadku zapomnienia lub utraty powigzanego konta, skontaktuj sie z personelem Unitree!
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Jak uzyskaé dokumentacje deweloperska SDK

Unitree udostepnia bogate zasoby edukacyjne SDK, w tym szczegétowg dokumentacje, samouczki i przyktadowy kod.
Dostepny jest rowniez przykladowy kod dla zaawansowanych algorytmoéw sterowania i interfejséw, takich jak planowanie
Sciezki i sterowanie gestami, aby pomdéc programistom w szybkim tworzeniu ztozonych systeméw sterowania robotem.
Te liczne procedury uzytkowania pomagajg uzytkownikom szybko rozpoczac¢ prace i przyspieszy¢ proces rozwoju,

a takze stanowig punkt odniesienia i przyktady dla poczatkujgcych.

Dokumentacja programistyczna Unitree DK: https:/isupport.unitree.com/doc/home.

Jak obstugiwaé

Mozesz uzy¢ portu Ethernet wiasnego komputera PC (z systemem Ubuntu), aby potaczy¢ sie z portem Ethernet robota Go2 , w celu na-

wigzania komunikacji miedzy komputerem uzytkownika a Go2.

Kabel Ethernet

Komputer uzytkownika
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Obstuga Go2

1) Uzyj Aplikacji Unitree Go, aby sterowac robotem Go2

Po ukonczeniu wbudowanego samouczka w Aplikacji Unitree Go, mozesz uzy¢ aplikacji do sterowania robotem Go2 w

dowolny sposéb.

2) Sterowanie gtosowe Go2
Go2-EDU ma wbudowany modut glosowy. Mozesz uzy¢ nastepujgcych polecen gtosowych, aby ste-

rowac Go2 i wykonywac przypisane dziatania.

Rodzaj Fraza OdpowiedZ glosowa Dziatanie
Wybudzanie Hej Benben Jestem.

Polecenie Podgto$nij Rozkaz. Zwieksz gtosnosc.
Komenda:Scisz dzwiek Rozkaz, sir. Scisz gtoénosé.

Komenda:Pokaz mi taniec
Komenda:Poruszaj tytkiem / Wykre¢ ciato

Komenda:Ukton sie z rekami

Komenda:Zablokuj

Komenda:Odblokuj

Komenda: Ruszaj do przodu / IdZ naprzéd

OK, zatanczmy!
Nie ma problemu.

Zycze powodzenia!
Tak jest, sir. Wykonano.

OK, teraz moge sie ruszac.

OK, sir.

Komenda: Tryb wspinaczki / Rozpocznij wspinaczke Wspinam sie.

Komenda: Tryb biegania / Rozpocznij bieg Jestem Flashem.

Komenda: Pokaz mi mito$¢

Komenda: Pompka
Komenda: Przewrot

Komenda: Rozciggnij sie
Komenda:Podaj reke

Komenda:Potdz sie

Komenda:Wstan

Kocham cie.
Alez jestem silny!
Przewracam sie.

Co za piekny, stoneczny dzien!

Nie ma problemu.

Jestem zmeczony / Jest mi $pigco.

Chodzmy!

Wykonaj ruchy taneczne.
Potrzasnij.

Wstan i sie ukton.

Zatrzymaj ruch i zablokuj sie.

Odblokuj.

Odblokuj i aktywuj tryb sportowy, aby przyspie-
szy¢o2s.

Aktywuj wspinanie po schodach.
Rozpocznij bieg.

Okaz serce.

Wykonaj przysiad i wstan cztery razy z rzedu.
Przewrdc sie.

Rozciggnij sie

Zatrzymaj ruch i podnie$ przednig tape, aby
uscisngc¢ dton (2 s).

Ktade sie.

Powrét do pozycji stojgcej i zablokowanie.

Q ® Wiecej komend znajdziesz w Aplikacji Unitree Go - Go2 Frazy Gtosowe!
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3) Uzyj dodatkowego pilota zdalnego sterowania do sterowania Go2.

Przed wtgczeniem zasilania, dodatkowy pilot zdalnego sterowania powinien by¢ zamocowany w pozycji
przedstawionej na ilustracji. Po pomysinym uruchomieniu robota, mozesz uzy¢ dodatkowego pilota zdalnego
sterowania do sterowania Go2. Ponizej przedstawiono kolejne kroki:

Krok 1: Zat6z i wigcz dodatkowy pilot zdalnego sterowania.

a) Przymocuj pilot zdalnego sterowania do paska po prawej
stronie ciata, stan po lewej stronie robota, skierowany w te A
samg strone.

b) Krétko nacisnij przycisk zasilania dodatkowego pilota zdalnego sterowania.

Gdy wskaznik zaswieci sie Swiattem ciggtym, uruchomienie zostanie zakoriczone.
Pilot zdalnego sterowania przejdzie w tryb joysticka.
Krok 2: Uruchom tryb podazania z boku (wazny krok)
a) Krétko nacisnij dwukrotnie przycisk M, aby uruchomi¢ tryb powolnego, automatycznego podgazania. Maksymalna predkos¢ wynosi 1.5 m/s.
b) W trybie powolnego, automatycznego podazania, krétko nacisnij dwukrotnie przycisk M, aby przej$¢ do trybu szyb-
kiego, automatycznego podgzania z maksymalng predkoscig 3.0 m/s.

Krok 3: Wiaczanie/wytaczanie funkcji unikania przeszkéd

Kroétko nacisnij dwukrotnie przycisk L2, aby wigczy¢ uni- ) |
kanie przeszkdd. Krotkie pojedyncze nacisniecie wytgcza uni- I &k
kanie przeszkéd. \ 7
Krok 4: Wytaczanie funkcji automatycznego podazania \ '

a) Krotkie pojedyncze nacisniecie przycisku M: zatrzymuje
podazanie i przechodzi do trybu sterowania joystickiem.

b) Uzycie joysticka: Przesuniecie joysticka natychmiast za-

trzymuje tryb podazania i przetgcza w tryb joysticka.
c) Wytaczanie: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania dodatkowego pilota zdalnego sterowania przez 2 sekundy, aby wytaczy¢ urzadzenie.
d) Umieszczenie poziome: Dodatkowy pilot zdalnego sterowania nalezy umiesci¢ poziomo.
Pozostatle instrukcje obstugi (dotyczace regulacji urzadzenia)
a) Sterowanie joystickiem: Gdy Dodatkowy pilot zdalnego sterowania przejdzie w tryb joysticka,
ruch robota mozna kontrolowa¢ za pomocg joysticka. W tym trybie Pilot zdalnego sterowania mozna od-
pig¢ od paska. Aby po odpieciu Pilota zdalnego sterowania kontynuowac korzystanie z funkcji automa-
tycznego podazania, nalezy go ponownie zatozy¢, a nastepnie wtaczy¢ tryb akompaniamentu.
b) Tryby: Wstawanie, Opuszczanie, Thumienie: Krétkie, dwukrotne naci$niecie przycisku P powoduje
cykliczne przetgczanie robota pomiedzy trybami Opuszczania, Ttumienia i Wstawania.

¢) Przewrdcenie na bok: Gdy robot przewrdci sie na bok, nacis$nij i przytrzymaj przycisk P przez 1 sekunde, aby przywréci¢ go do pozycji pionowej.

Q Srodki ostroznosci dotyczace funkcji automatycznego podazania:
® Nalezy unika¢ zbyt duzej predkosci (ponizej 1,5 m/s w trybie wolnym i ponizej 3,0 m/s w trybie szybkim).
® Dodatkowy pilot zdalnego sterowania nie moze znajdowac sie zbyt wysoko (réznica wysokosci w za-
kresie od -10 cm do 120 cm w stosunku do gtowy robota).
® Jesli to mozliwe, wybieraj otwarte trasy, aby zminimalizowa¢ uruchamianie autonomicznej funkgcji uni-
kania przeszkod robota.
® Aplikacja nie moze sterowac robotem jednocze$nie z dodatkowym pilotem zdalnego sterowania. Aby
uzy¢ dodatkowego pilota, zamknij sterowanie w aplikacji.
® Podczas uzytkowania utrzymuj robota w zasiegu wzroku i zachowaj bezpieczng odlegtos¢ co najmniej 2
metrow.
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4) Sterowanie Go2 za pomocg pilota zdalnego sterowania
Przed pierwszym uzyciem pilota zdalnego sterowania nalezy go sparowac w Aplikacji Unitree Go: [Ustawie-
nia] -> [Ustawienia pilota zdalnego sterowania] - wiacz przetgcznik pilota, wprowadz kod pilota, a nastepnie spa-

ruj go z modutem transmisji cyfrowej w robot-psie.

settings < remote control settings
© rovodog settings Remote Control switch N ]
(o remote control ID 316C02
O cclua

alarm information

Swiecenie wszystkich kontrolek sygnatu cyfrowego po lewej stronie dwurecznego pilota oznacza pomysine
potaczenie. Nastepnie mozesz uzy¢ pilota zdalnego sterowania, aby sterowa¢ robotem-psem i wykona¢ odpo-
wiednie dziatania. Podczas korzystania z oficjalnego programu sterujgcego firmy Unitree, instrukcje obstugi od-
powiadajg dziataniom robot-psa. W trybie deweloperskim, gdy uzytkownicy uruchamiajg wtasne programy, po-
lecenia z pilota zdalnego sterowania pozostajg aktywne w programowaniu wysokiego poziomu (na poziomie
Aplikacji). Polecenia z pilota zdalnego sterowania sg ignorowane podczas programowania niskiego poziomu.
Wystanie jednoczes$nie polecen API wysokiego poziomu i polecen z pilota zdalnego sterowania do robot-psa
moze spowodowac jego niestabilne dziatanie, poniewaz oba zestawy polecen zostang wykonane.

Upewnij sie, czy uzycie pilota zdalnego sterowania jest konieczne, w zaleznosci od aktualnego stanu pracy robot

-psa. Polecenia z pilota zdalnego sterowania sg ignorowane podczas programowania niskiego poziomu.

Q Aby uzyska¢ najnowsze instrukcje obstugi pilota zdalnego sterowania, skorzystaj z Aplikacji Unitree Go! Odwiedz Aplikacje Unitrea

Go, aby odblokowa¢ wiecej trybéw sportowych!
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Wyjasnienie nieprawidtowosci

Podczas uzytkowania robota kroczacego Go2 moga wystapi¢ nieprawidtowosci w jego dziataniu. Wiekszo$¢ nieprawidtowosci da
sie kontrolowac (istniejg rozwigzania), dlatego w przypadku ich wystapienia nie nalezy panikowa¢. Prosimy zapoznac sie z poniz-
szymi informacjami i postepowac zgodnie z instrukcjami, aby rozwigzac problem.

W razie pytan prosimy o kontakt z oficjalnym wsparciem technicznym Unitree:
support@unitree.cc

1) Go2 nie wstaje po wigczeniu, a lampka na glowie miga na czerwono

Powolne miganie czerwonej lampki na glowie Go2 oznacza problem z zasilaniem. Nalezy doktadnie sprawdzi¢, czy robot jest prawidtowo
ustawiony podczas wigczania, zmieni¢ jego pozycje, a nastepnie uruchomi¢ go ponownie. Jesli robot nadal nie wstaje, moze to oznaczac nie-
prawidtowe dziatanie systemu lub awarie sprzetu. W takim przypadku nalezy skontaktowac sie z oficjalnym wsparciem technicznym Unitree
w celu zdiagnozowania problemu.

2) Blad potaczenia z Aplikacja

W przypadku korzystania z trybu potgczenia AP, nalezy sprawdzi¢, czy telefon jest podtgczony do
hotspotu AP udostepnianego przez Go2.

W przypadku korzystania z trybu potgczenia Wi-Fi, nalezy sprawdzi¢, czy podtgczona sie¢ Wi-Fi dziata
prawidtowo i ma dostep do Internetu.

W przypadku korzystania z potagczenia 4G, sprawdz biezgce zuzycie danych w [Ustawienia]->[Sie¢
komérkowa] w Aplikacji, aby upewnic sie, ze karta 4G IoT jest potgczona z siecig zewnetrzng.

3) Nie mozna sterowac Go2 za pomoca Aplikacji?

Go2 nie moze by¢ sterowany jednoczesnie przez dodatkowy pilot zdalnego sterowania i Aplikacje. Aby sterowa¢ Go2
za pomocg Aplikacji, nalezy najpierw wytaczy¢ tryb podazania z boku. Aby wytaczy¢ pilot zdalnego sterowania, nacisnij
i przytrzymaj przycisk zasilania przez 2 sekundy. Nastepnie mozesz sterowa¢ Go2 za pomocg Aplikacji.

4) Nieprawidtowa postawa po wigczeniu

Jesli po wigczeniu Go2 jego postawa jest nieprawidtowa, tatwo sie przewraca, itp., a
ponowne uruchomienie robota nie rozwigzuje problemu, nalezy ponownie skalibrowa¢ stawy robota
zgodnie z instrukcjami w Aplikacji Unitree Go.

Uwaga: Go2 jest kalibrowany fabrycznie, dlatego nie nalezy kalibrowa¢ stawéw podczas normalnego
uzytkowania! Skonsultuj sie z oficjalnym wsparciem technicznym Unitree, aby ustali¢, czy ponowna kali-
bracja stawow jest konieczna w przypadku wystgpienia nieprawidtowosci w dziataniu Go2!

Dostep do kalibracji stawéw w Aplikacji: [Ustawienia]->[Dane]->[Machine Dog]->[Informacje IMU]->
[Kalibracja].

5) Radar przestaje sie obracac¢ po napotkaniu przeszkody (sity zewnetrznej).

Zwykle, po ustgpieniu przeszkody, radar automatycznie wznawia obraot. Jesli radar nadal nie dziata,
sprobuj delikatnie obréci¢ go recznie. Jesli problem nadal wystepuje, sprébuj ponownie uruchomic

Go2. Jesli ponowne uruchomienie nie rozwigze problemu, sprawdz szczegoty usterki w Aplikacji i
skonsultuj sie z oficjalnym wsparciem technicznym firmy Unitree.

6) Przywracanie Ustawien Fabrycznych

Przycisk resetowania znajduje sie z tytu urzgdzenia Go2 i stuzy do przywracania ustawien fabrycznych.
Aby to zrobic: przy wytgczonym zasilaniu nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania, nastepnie wigcz za-
silanie Go2 (krétkie nacisniecie + dtugie nacisniecie przez 2 sekundy). Spowoduje to przywrdcenie usta-
wien fabrycznych. Po wigczeniu Go2 odczekaj, az zacznie migac z6tta kontrolka. Wtedy mozesz zwolnic
przycisk reset i poczekac na zapalenie sie zielonej kontrolki na gtowie Go2. Pomyslny reset systemu zaj-
muje okoto 30 minut.
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Ostrzezenia

1) Przed wytaczeniem upewnij sie, ze robot lezy. W przeciwnym razie po wylaczeniu i odigczeniu za-
silania robot moze upas¢ z impetem na ziemie, co grozi uszkodzeniem obudowy i stwarza ukryte za-

grozenia bezpieczenstwa!

2) Podczas podnoszenia robota, gdy tarcie podtoza jest niewystarczajgce lub stopy robota nie maja stabil-
nego podparcia, nie nalezy gwattownie manipulowac¢ robotem w celu zmiany jego postawy (w tym pochylania,

przechylania, obracania, regulacji wysokosci korpusu itp.), poniewaz moze to spowodowac jego upadek.

3) Robota nalezy prowadzi¢ po ptaskim terenie. Podczas poruszania sie po powierzchni o niskim wspétczynni-

ku tarcia nalezy unika¢ gwattownych ruchéw, poniewaz moze to doprowadzi¢ do poslizgniecia sie i upadku.

4) Szacowany czas pracy robota wynosi okoto 2-4 godzin bez obcigzenia, przy naprzemiennym sta-
niu statycznym i chodzeniu w pozycji pionowej. Czas ten zalezy od rzeczywistych warunkdéw pracy
robota, takich jak: chodzenie z duzg predkoscig przez dtuzszy czas, czeste i gwattowne zmiany postawy
podczas stania, stanie z ugietymi nogami, bieganie z obcigzeniem, chodzenie z obnizonym $rodkiem
ciezkosci oraz poruszanie sie po nieréwnym terenie o zmiennym nachyleniu. Wszystkie te czynniki
skracajg czas pracy. (Obnizony $rodek ciezkosci i czeste uginanie kolan znacznie obcigzajg silniki,

powodujgc szybsze zuzycie energii i ich nagrzewanie sie).

5) Ze wzgledu na rézny poziom umiejetnosci operatoréw, ze wzgledéw bezpieczenstwa nie zaleca
sie, aby robot pokonywat schody o wysokosci wiekszej niz 16 cm. W przeciwnym razie, nieprawidtowa
obstuga moze skutkowac potknieciem. Podczas poruszania sie po nieréwnym terenie, operator powi-

nien zachowac ostroznos¢ i zmniejszy¢ predkos¢ robota.

6) Robot Go2 jest przystosowany do wspinaczki pod katem nachylenia nie wiekszym niz 40°. Uzy-
wanie wiekszego kata (okoto 40° lub wiecej) moze spowodowac boczne zeslizgiwanie sie robota, a

gwattowne skrety na stromych zboczach mogg go destabilizowad. Podczas wspinaczki nalezy zmniejszy¢
predkos¢, a operator musi zachowac szczegdlng ostroznosc.

7) Go2 osigga maksymalng predkos¢ 3,7 m/s na ptaskim terenie.

8) Koncowki stép robota sg elementami eksploatacyjnymi. Zapasowa koricéwka stopy jest dotgczona do zestawu.
Intensywne uzytkowanie, zwtaszcza na nieréwnym podtozu, prowadzi do szybkiego zuzycia koncéwek. W przy-
padku zauwazalnego starcia, uszkodzenia lub gtosnych dzwiekdw podczas chodzenia robota, nalezy niezwtocz-

nie wymieni¢ koncéwke stopy, aby zapobiec uszkodzeniu stopy i nieprawidtowo$ciom w ruchu robota.

9) Zabrania sie uzywania robota w trudnym terenie, na mokrej nawierzchni, na podtozu z przeszko-
dami, na nieréwnosciach (stopnie wyzsze niz 16 cm itp.), na stromych zboczach (powyzej 40°) oraz w

otoczeniu ostrych przedmiotdw.

10) Nalezy zachowac ostrozno$¢, poniewaz palce moga zostac przytrzasniete w ruchomych potaczeniach, np. w stawie kolanowym.
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Codzienna pielegnacja i konserwacja

Czyszczenie: Po uzyciu Go2, w przypadku pojawienia sie zabrudzen na powierzchni, nalezy ja nie-
zwtocznie wyczyscic. Przed czyszczeniem obudowy nalezy wytgczy¢ zasilanie i uzy¢ suchej, czystej, miek-
kiej sciereczki. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na czystos¢ kamery i radaru.

Przechowywanie: Go2 nie jest pyto- ani wodoodporny. Nalezy go przechowywa¢ w suchym i chtod-
nym pomieszczeniu, z dala od Swiatta stonecznego i deszczu, aby zapobiec skroceniu zywotnosci podze-
spotéw z powodu korozji i wnikania wody.

Regularne kontrole przed i po uzyciu moga znaczgco poprawi¢ niezawodnosé produktu, zre-

dukowaé potencjalne zagrozenia i wydtuzy¢ jego zywotnosé.

Lista kontrolna dla

urzadzen bez zasilania Kluczowe aspekty

1. Czy obudowa jest czysta, bez uszkodzen lub deformacji.
Wyglad zewnetrzny 2. Czy na obiektywie kamery nie znajdujg sie zadne zanieczyszczenia.
3. Sprawdz, czy wokét gtowicy LIDAR nie ma kurzu.

1. Sprawdz wzrokowo i dotykowo, czy korpus, stawy, potaczenia i elementy stép s3
w dobrym stanie.

Budowa 2. Upewnij sie, ze wszystkie sruby mocujgce sa dokrecone, zwtaszcza Sruby ztgczy
stawowych i pokretet blokujgcych akumulator.

3. Sprawdz, czy wlot i wylot radiatora nie sg zablokowane przez ciata obce.

Elementy stép Sprawdz, czy nie ma widocznych uszkodzen podktadek stép.

1. Sprawdz ztgcze akumulatora w korpusie robota pod katem obecnosci ciat obcych i deformacji.
2. Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo zamocowany i nie poluzuje sie pod-
czas pracy.

3. Nie wolno uzywa¢ uszkodzonych akumulatoréw.

Akumulatory

Dodatkowy pilot zdalnego sterowania: sprawdz, czy wszystkie przyciski dziatajg prawidtowo.

Lista kontrolna przed tadowaniem

Rodzaj Kluczowe punkty

1. Sprawdz, czy joystick dziata prawidtowo.

Pilot zdalnego sterowania , . . "
g 2. Sprawdz poziom natadowania baterii.

Akumulator Sprawdz poziom natadowania baterii.

Konserwacja akumulatora

1) Nigdy nie taduj akumulatora w otoczeniu, w ktorym temperatura jest zbyt wysoka lub zbyt niska.

2) Nie przechowuj akumulatora w temperaturze pokojowej powyzej 40°C.

3) Nie przetadowuj akumulatora, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie ogniw.

4) Jesli akumulator nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy regularnie sprawdzac jego poziom nata-
dowania. Jesli poziom spadnie ponizej 30%, przed dalszym przechowywaniem nalezy natadowac go do 7

0%, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu i uszkodzeniu.
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Oswiadczenie

Aby unikna¢ naruszen prawa, potencjalnych obrazen i szkéd, nalezy przestrzegac wszystkich ponizszych
zasad:

1) Produkt nie jest zabawka i nie jest przeznaczony dla oséb ponizej 14 roku zycia. Nalezy go przechowywac
poza zasiegiem dzieci i zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas uzytkowania w ich obecnosci.

2) Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszy dokument, aby zrozumie¢, jak prawidtowo z
niego korzystac, jakie przystugujg Ci prawa, jakie spoczywajg na Tobie obowigzki oraz jakie zasady bezpieczenstwa
obowigzuja. Korzystanie z produktu oznacza, ze uwaznie przeczytates, zrozumiates i zaakceptowates wszystkie wa-
runki i postanowienia niniejszego dokumentu. Uzytkownicy ponoszg petng odpowiedzialno$¢ za swoje dziatania i
ich konsekwencje. Zobowigzujg sie oni do korzystania z produktu wytgcznie w celach zgodnych z prawem oraz do
przestrzegania niniejszych warunkéw i wszelkich powigzanych zasad lub wytycznych ustanowionych przez Unitree

3) W najszerszym zakresie dopuszczalnym przez prawo, Unitree w zadnym wypadku nie udziela zadnych wy-
raznych ani dorozumianych gwarancji na ten produkt, w tym, miedzy innymi, dorozumianych gwarancji przydatno-
$ci do obrotu, przydatnosci do okreslonego celu lub nienaruszania praw oséb trzecich. W najszerszym zakresie do-
puszczalnym przez prawo, Unitree zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci za szkody wynikte z uzytkowania produktu
niezgodnego z niniejszg dokumentacjg. Unitree nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody posrednie,
wtorne, karne, przypadkowe, szczegdlne lub odszkodowawcze, w tym szkody poniesione w wyniku zakupu, uzytko-
wania lub niemoznosci uzytkowania Produktu (nawet jesli Unitree zostat poinformowany o mozliwosci wystgpienia
takich szkéd). W najszerszym zakresie dopuszczalnym przez prawo, catkowita odpowiedzialnos¢ Unitree wobec
uzytkownika (wynikajgca z umowy lub innego tytutu) za wszelkie szkody, straty i roszczenia zwigzane z uzytkowa-
niem Produktu nie przekroczy kwoty zaptaconej przez uzytkownika firmie Unitree za Prprodukt (jesli dotyczy).

4) Unitree Robotics nie gwarantuje, ze dostarczane produkty lub ustugi sg catkowicie wolne od wad i w petni
spetniajg wymagania klienta.

5) Zabrania sie samodzielnego demontazu i modyfikacji produktu oraz przeprowadzania nieautoryzowanych

napraw. Za wszelkie awarie i uszkodzenia wynikte z powyzszych dziatarh Unitree nie ponosi odpowiedzialnosci.

6) Surowo zabrania sie uzywania produktu w nietypowych warunkach (takich jak wysoka temperatura, ekstremalny
mroz, Srodowisko powodujgce korozje chemiczng, bezposredni kontakt z ogniem) oraz w innych scenariuszach niezgod-
nych z przeznaczeniem. Unitree nie ponosi odpowiedzialnosci za awarie i uszkodzenia spowodowane powyzszym.

7) W przypadku normalnego uzytkowania produktu, naturalne zuzycie czesci i podzespotéw oraz starzenie sie baterii,
skutkujgce awariami i ryzykiem, stanowig normalne ryzyko zwigzane z uzytkowaniem produktu.
Unitree nie ponosi za nie odpowiedzialnosci.

8) Prawo niektérych krajéw moze zabrania¢ wytaczenia warunkéw gwarancji, dlatego zakres Twoich praw
moze sie rézni¢ w zaleznosci od kraju.

9) Unitree zastrzega sobie prawo do interpretacji powyzszych warunkéw zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
prawa. Unitree zastrzega sobie réwniez prawo do aktualizacji, zmiany lub zakonczenia obowigzywania niniejszych

Warunkéw w dowolnym momencie, bez wczesniejszego powiadomienia.

< CeEfFC &
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Ochrona Srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiorce i
recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz
potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego.
System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony
srodowiska dotyczgcymi usuwania odpaddéw. Szczegodtowe informacje na ten temat mozna
uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej (UE), dotycza-
cych zagadnien zwigzanych z bezpieczehstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong $rodo-
wiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zostac wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez produ-
centa.

Szczegbdtowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora / producenta dostepne na
stronie internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci€) we wiasnym zakresie lub przez
wyspecjalizowane punkty serwisowe na koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku braku
informacji o koniecznych akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukgcji
obstugi, nalezy regularnie, minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos¢ stanu fizycznego
produktu od fizycznie nowego produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek
odmiennosci nalezy pilnie podjg¢ kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak
poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze
doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

importer: {ININIP R L)
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ul. Rudzka 65c¢

44-200 Rybnik, Polska

tel. +48 533 234 303
hurt@innpro.pl

www.innpro.pl

Producent: Hangzhou Yushu Technology Co., Ltd
Adres: Room 306, Building 1, No. 88 Dongliu
Road, Xixing Street, Binjiang District, Hangzhou
City, Zhejiang Province, the People's Republic of
China

Przedstawiciel w UE:

QUADRUPED Robotics GmbH

Ringstrasse 66, 51371 Leverkusen, Niemcy
e-mail: info@quadruped.de



Srodki bezpieczenstwa

Przed przystgpieniem do tadowania sprawdz czy styki urzgdzenia sg czyste.
Nigdy nie pozostawiaj urzadzenia podczas uzytkowania i tadowania bez nadzoru.
Zadbaj o to, aby w sytuacji awaryjnej moéc szybko odtgczy¢ urzadzenie od zrodta
zasilania.

Nigdy nie wystawiaj urzadzenia na dziatanie wysokiej temperatury.

taduj urzgdzenie w miejscu suchym i dobrze wentylowanym z dala od materiatéw
tatwopalnych, zachowaj wolng przestrzeh min 1m od innych obiektéw.

Nigdy nie zakrywaj urzgdzenia podczas tadowania.

Nigdy nie uzywaj zasilacza, stacji tadowania, kabli itp bez rekomendacji i atestu
producenta.

Zadbaj o swoje mienie, urzgdzenie wyposazone jest w ogniwa ktére sg trudne do
ugaszenia, wyposaz sie w ptachte gasnicza.

Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z uwagi
na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytkowania.
Producent okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach laboratoryj-
nych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla urzadzenia, a sam akumula-
tor jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rézni¢ od
deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby
zachowac¢ maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac
do poziomu ponizej 3,18V lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak np.
2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypadku
zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy niz
jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzad cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miej-
scu suchym, z dala od stonca i ujemnych temperatur.

Akumulator LI-PO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry z
uwagi na swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytko-
wania. Producent okresla maksymalny czas pracy urzgdzenia w warunkach labo-
ratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla urzadzenia, a sam
akumulator jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze sie
rézni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada urzgdzenia a cecha produk-
tu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca sie go roztado-
wywac do poziomu ponizej 3,5V lub 5% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W przypad-
ku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia przez czas dtuzszy
niz jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co
dwa miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w
miejscu suchym, z dala od storica i ujemnych temperatur.



Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa
Wszelkie informacje dotyczace obstugi urzadzenia znajdujg sie w instrukcji obstugi. Zanim zaczniesz z
niego korzystac, zapoznaj sie z jej trescig i stosuj sie do zawartych w niej wskazéwek.

Przed uzyciem zapoznaj sie rowniez z ponizszymi informacjami:

Ostrzezenia dotyczgce uzytkowania

1. Bezpieczne uzytkowanie

@ Zalecenie: Roboty czworonozne nie sg zabawkami i nie sg przeznaczone do uzytku przez osoby ponizej
18. roku zycia bez nadzoru dorostych. Przechowywanie urzadzenia powinno odbywa¢ sie w miejscu
niedostepnym dla dzieci, z zachowaniem szczegélnej ostroznosci przy uzytkowaniu w ich obecnosci.

@ Bezpieczenstwo operacyjne: Produkt powinien by¢ uzytkowany zgodnie z przepisami prawa oraz
instrukcjami w podreczniku uzytkownika. Niezastosowanie sie do zaleceii moze prowadzi¢ do uszkodzen,
wypadkéw lub zagrozen zdrowotnych.

2. Zasady ogélne

@ Zakaz modyfikacji: Uzytkownicy nie powinni dokonywaé modyfikacji robota ani uzywac go w sposéb
niezgodny z przeznaczeniem, co moze prowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji.

@ Bezpieczna odlegtosé: Nalezy zachowac bezpieczng odlegtos¢ od robota, zwtaszcza gdy robot przechodzi
w tryb Al i wstaje automatycznie po wiaczeniu.

3. Instrukcje uzytkowania

@ Podstawowe zasady: Upewnij sie, Zze robot czworonozny znajduje sie na ptaskiej powierzchni przed
rozpoczeciem uzytkowania. Unikaj uzywania robota w trudnych warunkach pogodowych, takich jak
burze lub tornada.

@ Zdalne sterowanie: Uzywajac zaawansowanych komend, takich jak skakanie do przodu, upewnij sie, ze
w promieniu 2 metréw od robota nie ma przeszkéd ani ludzi.

4. Zasady bezpieczenstwa przy rozruchu i pracy

@ Rozruch: Podczas uruchamiania robota czworonoznego upewnij sie, ze znajduje sie on na stabilnej
powierzchni. W przypadku awarii rozruchu sprawdz ponownie ustawienie robota.

@ Zabezpieczenie przed upadkami: Gdy poziom natadowania spadnie do minimalnego poziomu, nalezy
wytaczyc robota i natadowaé akumulator.

5. Utrzymanie i konserwacja

@ Zalecenia konserwacyjne: Regularnie sprawdzaj stan robota, w tym akumulatory i czesci ruchome, jak
nogi. Wymieniaj zuzyte elementy, aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie robota.

@ Czyszczenie: Nalezy wytaczy¢ robota przed jego czyszczeniem. Uzywaj miekkiej szmatki, unikajac
metalowych narzedzi, ktére moga zarysowac powierzchnie.

6. Odpowiedzialno$¢ prawna

@ Odpowiedzialnos¢ za uzytkowanie: Uzytkownicy sg odpowiedzialni za wszelkie dziatania zwigzane z
uzytkowaniem robota czworonogiego oraz za szkody wynikte z niewtasciwego uzytkowania.

7. Ostrzezenia dotyczagce przestrzegania prawa

@ Zgodnosc¢ z przepisami: Uzytkownicy muszg przestrzega¢ lokalnych przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa produktéw. Niezastosowanie sie do przepiséw moze prowadzi¢ do konsekwencji
prawnych.

8. Zasady uzytkowania w trudnych warunkach

@ Warunki pracy: Roboty czworonozne przystosowane sg do pracy w temperaturach od -20°C do 55°C,
jednak nalezy unikaé uzywania w ekstremalnych warunkach, takich jak silny deszcz czy wysokie wiatry.
@ Srodowisko pracy: Robot powinien byé uzywany na powierzchniach o odpowiedniej przyczepnosci.
Unikaj uzywania go na sliskich powierzchniach, jak 16d czy szkto.

9. Utrzymanie i przechowywanie

@ Przechowywanie: Roboty nalezy przechowywaé w chtodnym, suchym miejscu, z dala od wilgoci i
promieni stonecznych. W przypadku dtugotrwatego przechowywania nalezy wyjaé baterie.

@ Wodoodpornos¢: Jesli robot ma certyfikat wodoodpornosci, po uzywaniu w deszczu nalezy go wysuszyc,
zZwracajgc uwage na miejsca, w ktérych moze gromadzic sie woda.

10. Srodki ostroznosci przy programowaniu i testowaniu

@ Bezpieczne programowanie: Podczas korzystania z trybu deweloperskiego i testéw upewnij sie, ze
robot znajduje sie w kontrolowanym otoczeniu, z dala od przeszkéd.

@ Monitorowanie: Robot powinien byé monitorowany przez caty czas podczas testéw, szczegélnie przy
uzywaniu zaawansowanych komend sterujacych.

11. Akumulator i tadowanie

@ Zasady tadowania: Nalezy tadowa¢ akumulator w odpowiednich warunkach temperaturowych (0°C do
40°C). Unikaj tadowania w ekstremalnych temperaturach.

@ tadowanie akumulatora: Robot powinien by¢ wytaczony podczas tadowania akumulatora, aby unikngé
jego uszkodzenia.

12. Odpowiedzialnos¢ za uszkodzenia

@ Utrata kontroli nad robotem: Jesli robot traci kontrole, nalezy go natychmiast wytaczy¢ i skontaktowac
sie z serwisem technicznym.

13. Ochrona przed uszkodzeniem robota

@ Unikanie ekstremalnych warunkéw: Roboty czworonozne powinny by¢ uzywane w odpowiednich
warunkach, aby unikna¢ ryzyka uszkodzen w obszarach wysokiego ryzyka.



UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Hangzhou Yushu Technology Co., Ltd niniejszym osSwiadcza, ze typ urzgdzenia
radiowego [Go2 Edu Standard with controller] jest zgodny z dyrektywg 2014/53/
UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem
internetowym: https://files.innpro.pl/unitree

Adres producenta: Room 306, Building 1, No. 88 Dongliu Road, Xixing Street,
Binjiang District, Hangzhou City, Zhejiang Province, Chiny

Czestotliwosc¢ radiowa:

2,4 Ghz: 2400 - 2483,5 MHz
5 Ghz: 5180 - 5850 MHz

6 Ghz: 5925 - 7125 MHz

Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <20 dBm

Unitree AT

Wsparcie Unitree

https:/lwww.unitree.com

Wiecej dokumentacji mozna znalez¢ na oficjalnej stronie
internetowej Unitree

https://www.unitree.com/download

W przypadku pytan lub sugestii dotyczacych instrukgji, prosimy o kontakt pod adresem

e-mail: support@unitree.cc

Zeskanuj kod QR WeChat, aby $ledzi¢ oficjalny profil Unitree


mailto:support@unitree.cc

	Spis treści
	Instrukcje Bezpieczeństwa
	Opis produktu
	Schemat działania
	Jak ładować urządzenie
	Jak korzystać z robota
	Informacje o opakowaniu transportowym
	Przygotowanie do użytku
	Przygotowanie robota
	Uruchamianie Go2
	Wyłączanie Go2
	Aktywacja Go2
	Jak uzyskać dostęp do dokumentacji programistycznej SDK
	Obsługa
	Obsługa Go2
	1) Użyj Aplikacji Unitree Go, aby sterować robotem Go2
	2) Sterowanie głosowe Go2
	3) Użyj dodatkowego pilota zdalnego sterowania do sterowania Go2.
	4) Sterowanie Go2 za pomocą pilota zdalnego sterowania


	Wyjaśnienie nieprawidłowości w działaniu
	Ostrzeżenia
	Codzienna pielęgnacja i konserwacja
	Zastrzeżenia prawne
	目录
	安全须知
	产品概览
	功能示意图
	如何充电
	如何使用您的机器人
	了解运输箱
	准备机器人
	Uruchamianie Go2
	Wyłączanie Go2
	Aktywacja Go2
	Uzyskiwanie dokumentacji programistycznej SDK
	如何调试
	Sterowanie Go2
	● Sterowanie za pomocą Aplikacji Unitree Go
	● Sterowanie głosowe Go2
	● Używaj dołączonego pilota do sterowania Go2.
	● Używaj dwuręcznego kontrolera do sterowania Go2.


	异常情况说明
	注意事项
	日常保养与维护
	免责申明
	Pusta strona
	Pusta strona
	Pusta strona



