Apartura sterujgca Go2
R3 & R1

Instrukcja obstugi




Ten produkt jest robotem cywilnym. Uprzejmie prosimy wszystkich uzytkownikéw
o powstrzymanie sie od dokonywania jakichkolwiek niebezpiecznych modyfikacji
lub uzywania robota w niebezpieczny sposéb.

Odwiedz strone internetowg Unitree Robotics, aby uzyska¢ wiecej informacji na
temat warunkow i zasad oraz przestrzegaj lokalnych przepiséw i regulacji.

Uwaga dla uzytkownika

Poczagwszy od grudnia 2024 r. aparatura sterujgca R1 zostata w petni
zaktualizowana do nowej aparatury R3. Metoda obstugi nowej aparatury sterujgcej
pozostaje spojna ze starg wersjg, zapewniajgc ptynne przejscie i pozwalajac cieszy¢
sie wygoda wynikajacg z aktualizacji.

Zarébwno nowa, jak i stara wersja aparatury sterujgcej bedg wysytane losowo,
dlatego prosimy o zapoznanie sie z otrzymanym produktem. Dziekujemy za
wsparcie.

Aparatura sterujgca R3
Wprowadzenie

Aparatura sterujgca R3 jest czescig modutu zdalnego sterowania Go2, a uchwyt
aparatury jest wyposazony w modut transmisji cyfrowej i modut Bluetooth.
Pies-robot i aparatura sterujgca sg potaczone za posrednictwem aplikacji Unitree
Go, a po pomyslnym potaczeniu mogg by¢ potaczone po witaczeniu zasilania. Moze
kontrolowa¢ psa-robota, aby osiggna¢ 3-osiowg postawe i 3-osiowg stabilnos¢
pozycji podczas stania, a takze moze kontrolowac robota, aby poruszat sie do
przodu, do tytu, w lewo, w prawo, obracat sie w miejscu i chodzit zgodnie z
okres$lonymi zasadami (linia prosta, okragta, liniowa, prostokatna) na ptaskim
terenie, a takze wchodzit i schodzit po zboczach / schodach. Uchwyt aparatury ma
bardziej ergonomiczng konstrukcje utatwiajgcg chwyt, zapewniajac wygode
uzytkowania.



Zawartos¢ opakowania
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[1] Prawy drazek

[2] Lewy drazek

[3] Przycisk L1/L2

[4] Przycisk R1/R2

[5] Interfejs tadowania typu C

[6] Lewy przycisk

[7]1 Wskaznik podtgczenia zasilania
[8] Przycisk SELECT

[9] F1 (przycisk ustawien funkgji)
[10] Wskaznik stanu tadowania

[11] Wskaznik podtgczenia zasilania
[12] Przycisk zasilania

[13] Wskaznik transmisji danych
[14] F3 (przycisk ustawien funkcji)
[15] Przycisk START

[16] Prawy przycisk

[17] Dioda sygnalizacyjna sygnatu Bluetooth




Specyfikacja

Napiecie tadowania: 5,0 V

Prad tadowania: 700 mA

Pojemnos¢ akumulatora litowego: 780 mAh

Tryb komunikacji: Modut transmisji danych, Bluetooth
Czas pracy: 5 godzin

Zasieg aparatury: Powyzej 100m

Instalacja joysticka

Krok 1: Wyjmij joystick. Jak pokazano na rysunku, prawg reka wyciggnij aparature
sterujgca ptynnie i powoli, a nastepnie wyjmij dwa joysticki z gniazda.

Krok 2: Zamontuj aparature sterujgca. Jak pokazano na rysunku, zamocuj
aparature w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara i dokrec ja.




Jesli chcesz przechowywad aparature, wyjmij jg i umies¢ w schowku.
Kalibracja drazkéw

Przytrzymaj aparature bez dotykania przetgcznika, nacisnij gérne przyciski F1 i F3
na aparaturze i zwolnij je w tym samym czasie. W tym momencie aparatura
wyemituje ciggty dzwiek ,beep~beep~" (1 raz/sek.), aby wskaza¢, ze wszedt w tryb
kalibracji. Po wejsciu w tryb kalibracji, uzytkownik musi obroci¢ lewy i prawy
przetgcznik do petnego wychylenia i obroci¢ kilka razy, az dzwiek ,beep~beep~"
ustanie, a kalibracja bedzie gotowa. Nacisnij raz przycisk F3, aby kalibracja zaczeta
obowigzywac i zostata zakoriczona.

Uwaga! Podczas kalibracji zdalnego drazka nie nalezy dotykac przetgcznika.
Klawisz mozna przesung¢ dopiero po wejsciu w tryb kalibracji.

Wigczanie/wytgczanie aparatury sterujgcej

Wigczanie: Krétko nacisnij przycisk zasilania raz, a nastepnie przytrzymaj przycisk
zasilania przez ponad 2 sekundy i ustyszysz dwa ,sygnaty dzwiekowe”, co oznacza,
ze aparatura jest wigczona.

Wytgczanie: Krétko nacisnij przycisk zasilania jeden raz, a nastepnie przytrzymaj
przycisk zasilania przez ponad 2 sekundy i ustyszysz trzy sygnaty dzwiekowe, co
oznacza wylgczenie aparatury.

Nacisnij + przytrzymaj przez
2 sekundy lub dtuzej



Przetacznik wibracji/dzwieku

Przetgczanie wibracji: Szybko nacisnij przycisk F3 3 razy, aby przetaczy¢ na tryb
wibraciji.
Przetgczanie dzwieku: Szybko nacisnij przycisk F3 3 razy, aby przetgczy¢ na tryb
dzwieku.

Nacisnij szybko
przycisk F3 3 razy

Przetacznik wibracji/dzwieku

Wytgczanie wibracji/dzwiekéw: Nacisnij szybko przycisk F1 3 razy, aby wytgczy¢
wibracje/dzwiek.
Wiaczanie wibracji/dzwieku: Nacisnij szybko przycisk F1 3 razy, aby wigczy¢
wibracje/dzwiek.

Nacisnij szybko przycisk F1 3 razy



- Po zmodyfikowaniu funkcji sprzezenia zwrotnego aparatury, nie jest ona
domysinie zapisywana. Jesli chcesz, aby zmiany zaczely obowigzywac przy
nastepnym wigczeniu aparatury, przytrzymaj przycisk F1 podczas wytgczania, aby
zapisac biezacy tryb.

tadowanie aparatury
Gdy wskaznik natadowania akumulatora aparatury wskazuje niski poziom

natadowania, nalezy podtgczy¢ jg do tadowarki, jak pokazano na ponizszym
rysunku:

Zasilanie AC

100-240v tadowarka USB

@) 4 e

a) Zalecamy korzystanie z tadowarki USB 5V/2A spetniajgcej wymogi normy FCC/CE.
b) Przed rozpoczeciem tadowania upewnij sie, ze aparatura jest wytgczona.

c) Wskaznik zasilania bedzie migat z czestotliwoscig 1 Hz (1 sekunda/czas) w stanie
tadowania i wskaze aktualny poziom zasilania.

d) Gdy wskaznik zasilania jest wigczony, oznacza to, ze akumulator jest petny, nalezy
odigczy¢ tadowarke, aby zakorczy¢ tadowanie.

Kontrolka tadowania

LED1 LED2 LED3 LED4 Aktualny poziom
o} @) e) o) 0%-25%
9 O o ) 25%-50%
(@) .} @) ®) 50%-75%
Q O O O 75%-100%
O O 9! o Petne

natadowanie



Podstawowa obstuga aparatury R3

Aby uzy¢ aparatury po raz pierwszy, nalezy powigza¢ go w aplikacji Unitree Go,
[Settings] > [Remote Control Settings] - wigczy¢ przetgcznik aparatury,
wprowadzi¢ odpowiedni kod aparatury, a nastepnie powigza¢ go z cyfrowym
modutem transmisyjnym na psie-robocie.

Po wigczeniu aparatury i pomysinym podtgczeniu go do urzadzenia Go2 zaswieci
sie prawy wskaznik DL, wskazujac, ze aparatura jest podtgczona do modutu
transmisji danych Go2. W tym momencie mozna sterowa¢ urzgdzeniem Go2 za
pomocg aparatury. W przypadku uzywania aparatury do manewrowania

urzadzeniem Go2 za pomoca joystickdw, metody sterowania sg nastepujace:

Sterowanie wstawaniem
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Sterowanie chodzeniem
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a) Przesun dzwignie do pozycji Srodkowej/neutralnej: Drazek uchwytu znajduje sie w pozycji
Srodkowej.

b) llos¢ drazkéw: Odchyl drazek aparatury od Srodka.

c) Sciany, drzwi i inne przeszkody znacznie ostabiajg sygnat pomiedzy robotem a modutem
zdalnego sterowania.

Nalezy obstugiwac robota na otwartej przestrzeni.



Schemat referencyjny psa-robota:

Widok z boku Widok z gory Widok z przodu

Robot

Diagram

Polecenie zdalnego sterowania:

Przycisk Efekt
Lewy drazek Ruch do przodu/tytu Ruch do przodu lub do tyha
Ruch lewo/prawo Ruch na boki
Prawy drazek Ruch do przodu/tytu Glowa w gore lub w d6t
Ruch lewo/prawo Skret w lewo lub w prawo
Tryb zmiany
START Odblokowanie
Tryb chodzenia
Zachowaj tryb chodzenia (kliknij dwukrotnie)
SELECT Wybierz poze
L2 (Przytrzymaj) + A (Nacis$nij) Postawa blokujaca 1: blokuje stawy podczas stania.

Postawa blokujaca 2: nacisnij ponownie, aby utozy¢ robota na brzuchu

Tryb thumienia (fagodne zatrzymanie awaryjne)

L2 (Przytrzymaj) + B (Nacisnij) Tryb biegu
L2 (Przytrzymaj) + START (Naci$nij) Tryb biegu ciaglego
PRAWY (Przytrzymaj) + START (Nacisnij) Tryb wchodzenia po schodach 1: wchodzenie po schodach do przodu i

schodzenie po schodach do tyh.

LEWY (Przytrzymaj) + START (Nacisnij) Tryb wchodzenia po schodach 2: schodzenie po schodach do przodu

L1 (Przytrzymaj) + SELECT (Naci$nij) Tryb wytrzymalosci




Niestandardowe ruchy
L2 (dtugie nacisniecie) + X (klikniecie) Powrét do pozycji stojacej po upadku
R2 (dhugie nacisniecie) + A (klikniecie) Rozciagniecie
R2 (dhugie nacisniecie) + B (klikniecie) UScisk dtoni
R2 (dhugie nacisniecie) + Y (klikniecie) Gest serca
R1 (dhugie nacisniecie) + X (klikniecie) Uderzenie
R1 (dhugie nacisniecie) + A (klikniecie) Skok do przodu
R1 (dhugie nacisniecie)+ B (klikniecie) Siadanie
L1 (dhugie nacisniecie)+ A (klikniecie) Wizyta noworoczna
L1 (dhugie nacisniecie) + B (klikniecie) Taniec 1
L1 (dhugie naci$niecie) + X (klikniecie) Taniec 2

Funkcja
X (klikniecie) Unikanie wlaczone (domyslnie)
Y (dlugie nacisniecie przez 3 s) Unikanie wylaczone
L2 (klikniecie) + SELECT (klikniecie) Przelacznik reflektora - domyslnie wylaczony
F3 (nacisniecie 3 razy) Przelacznik dzwieku/wibracji
F1 (nacis$niecie 3 razy) Przelacznik dzwieku/wibracji
Wybdr parametréw

L1 + klawisze strzatek w gore/w dot Regulacja wysokosSci podnoszenia nég
Klawisze strzalek w gore i w dot Regulacja wysokosci ciata

- Odwiedz aplikacje Unitree Go, aby uruchomi¢ wiecej tryboéw sportowych!

- Jesli aparatura R3 nie jest podtgczona do robota lub telefonu po wigczeniu,
automatycznie wytgczy sie po 10 minutach. Jesli chcesz podtgczy¢ i uzywac, wiacz
ponownie.



Aparatura sterujgca R1

Wprowadzenie

Aparatura R1 jest czescig modutu zdalnego sterowania Go2, a uchwyt aparatury
posiada zainstalowany modut transmisji cyfrowej i modut Bluetooth. Pies-robot
komunikuje sie z aparaturg za posrednictwem modutu transmisji danych.
Pies-robot moze by¢ manipulowany w celu uzyskania stabilnej i petnej kontroli
3-osiowej postawy i 3-osiowej pozycji w pozycji stojgcej. Uzytkownicy moga
manipulowad robotem, aby poruszat sie do przodu i do tytu, poruszat sie w lewo i
w prawo, obracat sie i chodzit zgodnie z okreslonymi zasadami (linia prosta, okrag,
prostokat) itp. na ptaskim terenie, a nawet moze wspinac sie lub chodzi¢ po
schodach i zboczach. Uchwyt aparatury jest tatwy do trzymania, co sprawia, ze
konstrukcja jest ergonomiczna i wygodniejsza.

Nazwa czesci

[1] Right drazek

[2] Lewy drazek

[3] Przycisk L1/L2

[4] Przycisk R1/R2

[5] Interfejs tadowania typu C Typ C
[6] Dioda sygnatu transmisji danych
[7] Lewy przycisk

[8] Wskaznik podtgczenia zasilania
[9] Lewy przycisk kalibracji F1

[10] Przycisk SELECT

[11] Wskaznik stanu tadowania

[12] Wskaznik zasilania

[13] Przycisk zasilania

[14] Wskaznik transmisji danych
[15] Prawy klawisz kalibracji F3

[16] START
[17] Prawy przycisk
[18] Dioda wskaznika sygnatu Bluetooth



Specyfikacja

Napiecie tadowania: 5,0 V

Prad tadowania: 2A

Pojemnosc¢ akumulatora litowego: 2500 mAh

Tryb komunikacji: Modut transmisji danych, Bluetooth

Czas pracy: 4,5 godziny

Odlegtosc¢ zdalnego sterowania: Powyzej 100 m, otwarte sSrodowisko

Kalibracja uchwytu aparatury sterujgcej

Przytrzymaj aparature bez dotykania przetgcznika, nacisnij gérne przyciski F1 i F3
na aparaturze i zwolnij je w tym samym czasie. W tym momencie aparatura
wyemituje ciggty dZzwiek ,beep~beep~" (1 raz na sekunde), aby wskazac, ze wszedt
w tryb kalibracji. Po wejsciu w tryb kalibracji, uzytkownik musi obrocic¢ lewy i prawy
drazek do petnego wychylenia i obroci¢ kilka razy, az dzwiek ,,beep~beep~" ustanie,
a kalibracja bedzie gotowa. Nacisnij raz przycisk F3, aby kalibracja zaczeta
obowigzywac i zostata zakonczona.

Uwaga! Podczas kalibracji drgzka nie nalezy go dotyka¢. Dragzek mozna przesung¢
dopiero po wejsciu w tryb kalibracji.

Wigczanie/wytgczanie aparatury sterujgcej

Wigczanie: Krotko nacisnij przycisk zasilania raz, a nastepnie dtugo nacisnij przycisk
zasilania przez ponad 2 sekundy i ustyszysz ,sygnat dzwiekowy”, co oznacza, ze
aparatura jest wigczona.

Wytgczanie: Krotko nacisnij przycisk zasilania raz, a nastepnie dtugo nacisnij
przycisk zasilania przez ponad 2 sekundy i ustyszysz trzy sygnaty dzwiekowe, co
oznacza wytaczenie.

tadowanie aparatury
Gdy wskaznik poziomu natadowania aparatury wskazuje niski poziom

natadowania, nalezy podtaczy¢ aparature do tadowarki, jak pokazano na
ponizszym rysunku:

Zasilanie AC tadowarka
100-240V USB

\
o - O M Kabel USB typu C n@
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e) Zalecamy korzystanie z tadowarki USB SV/2A spetniajgcej wymogi normy FCC/CE.
f) Przed rozpoczeciem tadowania upewnij sie, ze aparatura jest wytgczona.

g) Kontrolka zasilania bedzie migac z czestotliwoscig 1 Hz (1 sekunda/czas) w stanie

tadowania i wskazywac aktualny poziom.

h) Gdy wskaznik zasilania zgasnie, oznacza to, ze akumulator jest petny i nalezy

odtgczyc¢ tadowarke, aby zakonczy¢ tadowanie.

Kontrolka tadowania

LED1 LED2 LED3 LED4 Aktualny poziom
O O @) O 0%-25%
O O ) O 25%-50%
@) @) 303 ¢) 50%-75%
O O O O 75%-100%
O o o O na}aneéUv%nie

Podstawowa obstuga aparatury R1

Aby po raz pierwszy uzy¢, nalezy powigza¢ aparature w aplikacji Unitree Go,
[Settings] -> [Remote Control Settings] - wigczy¢ przetgcznik aparatury, wprowadzic¢
odpowiedni kod aparatury, a nastepnie powigza¢ jg z cyfrowmym modutem
transmisyjnym na psie-robocie.

Kontrolki sygnatu cyfrowego po lewej stronie dwurecznej aparatury zaswiecg sie,
€O 0znacza, ze potgczenie zostato nawigzane. Nastepnie mozna uzy¢ aparatury do
sterowania psem-robotem w celu wykonania odpowiedniej czynnosci. Gdy
aparatura jest uzywana do sterowania Go2, tryb sterowania drgzkiem jest
podzielony na sterowanie w pozycji stojgcej i chodzenie.



Sterowanie wstawaniem
Lewy drazek

Korpus w gore
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Sterowanie chodzeniem

Lewy drazek Prawy drgzek

‘ Ruch do przodu
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d) Przesun drazek z powrotem do pozycji Srodkowej/neutralnej: Drazek uchwytu
znajduje sie w pozycji srodkowe;.

e) llos¢ drazkéw: Odchyl dragzek aparatury od srodka.

f) Sciany, drzwi i inne przeszkody znacznie ostabiajg sygnat pomiedzy robotem a
modutem zdalnego sterowania.

Nalezy obstugiwac robota na otwartej przestrzeni.



Schemat referencyjny psa-robota:

Widok z boku

Widok z gory

Widok z przodu

Robot

Diagram

Polecenie zdalnego sterowania:

Przycisk

Efekt

Lewy drazek Ruch do przodwtytu

Ruch do przodu lub do tylu

Ruch lewo/prawo

Ruch na boki

Prawy drazek Ruch do przodw/tytu

Glowa w gore lub w dot

Ruch lewo/prawo

Skret w lewo lub w prawo

Tryb zmiany
START Odblokowanie
Tryb chodzenia
Zachowaj tryb chodzenia (kliknij dwukrotnie)
SELECT Wybierz poze

L2 (Przytrzymaj) + A (Naci$nij)

Postawa blokujaca 1: blokuje stawy podczas stania.

Postawa blokujaca 2: nacisnij ponownie, aby utozy¢ robota na brzuchu

Tryb thumienia (fagodne zatrzymanie awaryjne)

L2 (Przytrzymaj) + B (Nacis$nij)

Tryb biegu

L2 (Przytrzymaj) + START (Nacisnij)

Tryb biegu cigglego

PRAWY (Przytrzymaj) + START (Naci$nij)

schodzenie po schodach do tyhu.

Tryb wchodzenia po schodach 1: wchodzenie po schodach do przodu i

LEWY (Przytrzymaj) + START (Nacis$nij)

Tryb wchodzenia po schodach 2: schodzenie po schodach do przodu

L1 (Przytrzymaj) + SELECT (Naci$nij)

Tryb wytrzymatosci




Niestandardowe ruchy

L2 (dhugie nacisniecie) + X (klikniecie)

Powr6t do pozycji stojacej po upadku

R2 (dlugie nacisniecie) + A (klikniecie) Rozciagniecie
R2 (dhugie nacisniecie) + B (klikniecie) UScisk dtoni
R2 (dhugie nacisniecie) + Y (klikniecie) Gest serca

R1 (dhugie nacisniecie) + X (klikniecie) Uderzenie

R1 (dhugie nacisniecie) + A (klikniecie) Skok do przodu
R1 (dtugie naci$niecie)+ B (klikniecie) Siadanie

L1 (dhugie nacisniecie)+ A (klikniecie)

Wizyta noworoczna

L1 (dhugie nacisniecie) + B (klikniecie) Taniec 1
L1 (dhugie nacisniecie) + X (klikniecie) Taniec 2
Funkcja

X (klikniecie)

Unikanie wlaczone (domyslnie)

Y (dlugie nacisniecie przez 3 s)

Unikanie wylaczone

L2 (klikniecie) + SELECT (klikniecie)

Przelacznik reflektora - domys$lnie wylaczony

F1 (nacisniecie 3 razy)

Przefgcznik brzeczyka

Wybér parametréw

L1 + klawisze strzatek w gére/w dét

Regulacja wysokosci podnoszenia nog

Klawisze strzatek w gore i w d6t

Regulacja wysokosci ciata

Odwiedz aplikacje Unitree Go, aby uruchomi¢ wiecej trybdw sportowych!




Ostrzezenia i informacje dotyczace bezpieczenstwa

Wszelkie informacje dotyczace obstugi i uzytkowania produktéw znajduja sig w instrukcji obstugi lub na etykiecie produktu.
Przed rozpoczgciem korzystania z produktu zapoznaj sie z jej trescig i stosuj sie do zawartych w niej wskazéwek.

Przed uzyciem zapoznaj sig réwniez z ponizszymi informacjami:

1. Unikaj kontaktu z woda — Aparatura sterujgca powinna by¢ chroniona przed wilgocig i woda. Kontakt z cieczami moze
prowadzi¢ do jej uszkodzenia, a w skrajnych przypadkach do porazenia pradem.

2. Uzywaj zgodnie z instrukcja producenta — Nalezy przestrzega¢ wszystkich zalecen i instrukcji obstugi dostarczonych
przez producenta aparatury. Nieprzestrzeganie zalecen moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia, a takze stanowi¢
zagrozenie dla bezpieczenstwa uzytkownika.

3. Zabezpiecz przed przegrzaniem — Aparatura powinna by¢ uzywana w odpowiednich warunkach temperaturowych.
Przegrzanie moze prowadzi¢ do jej awarii lub uszkodzenia akumulatora.

4. Nie rozmontowuj urzadzenia — Aparatury sterujgcej nie nalezy demontowaé¢ ani naprawia¢é samodzielnie. Jesli
urzagdzenie wymaga naprawy, nalezy skontaktowac¢ sig z autoryzowanym serwisem, aby unikng¢ ryzyka uszkodzenia.

5. Uzywaj tylko akumulatoréw zalecanych przez producenta — Aparatura sterujgca powinna by¢ zasilana wytgcznie
akumulatorami rekomendowanymi przez producenta. Uzywanie akumulatoréw o niewtasciwych parametrach moze
prowadzi¢ do przegrzania, uszkodzenia urzgdzenia lub wybuchu.

6. Przechowuj w suchym i chtodnym miejscu — Aparatura powinna by¢ przechowywana w suchym miejscu, z dala od
zrédet ciepta, aby unikngé ryzyka jej uszkodzenia.

7. Zachowaj ostroznos¢ przy uzytkowaniu w przestrzeniach publicznych — Uzywanie aparatury sterujgcej w
miejscach publicznych lub w poblizu innych urzadzen elektronicznych moze zaktécac¢ ich dziatanie. Nalezy upewnic sie,
Ze urzadzenie jest uzywane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi czgstotliwosci radiowych.

Informacja dot. bezpieczenstwa:

1. Przechowywanie i transport — Aparature sterujgcg nalezy przechowywa¢ w oryginalnym opakowaniu lub
odpowiednim etui, ktére zapewni jej bezpieczenstwo podczas transportu. Nalezy unika¢ narazenia na wstrzasy, upadki lub
inne uszkodzenia mechaniczne.

2. Zgodnos¢ z normami — Aparatura sterujgca musi spetnia¢ obowigzujace przepisy i normy dotyczace bezpieczenstwa,
w tym przepisy dotyczgce urzadzen radiowych, emisji fal elektromagnetycznych oraz innych norm technicznych.

3. Recykling — Aparature sterujgcg oraz jej akcesoria nalezy utylizowa¢ zgodnie z przepisami dotyczacymi recyklingu i
ochrony srodowiska. Nalezy unika¢ wyrzucania urzadzenia do zwyktych pojemnikéw na odpady, poniewaz moze zawiera¢
materiaty szkodliwe dla $rodowiska.

4. Zabezpieczenie przed dzieémi — Aparatura sterujgca powinna by¢ przechowywana w miejscu niedostgpnym dla
dzieci, poniewaz moze zawiera¢ mate elementy, ktére stanowig zagrozenie w przypadku potknigcia lub kontaktu z
niewtasciwymi substancjami.

5. Sprawdzanie stanu technicznego — Przed kazdym uzyciem aparatury sterujgcej nalezy sprawdzi¢ jej stan techniczny,
w tym stan akumulatora, elementy zasilania oraz inne akcesoria, aby zapewni¢ petng funkcjonalnos¢ i bezpieczenstwo.



UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Hangzhou Yushu Technology Co., Ltd niniejszym oswiadcza, ze typ urzadzenia
radiowego [Go2-Remote Controller] jest zgodny z dyrektywag 2014/53/UE. Petny
tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem
internetowym: https://files.innpro.pl/unitree

Adres producenta: Room 306, Building 1, No. 88 Dongliu Road, Xixing Street,
Binjiang District, Hangzhou City, Zhejiang Province, the People's Republic of China

Czestotliwos¢ radiowa:

Maksymalna moc czestotliwosci radiowe;j:
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Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbio6rce i
recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz
potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego.
System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony
Srodowiska dotyczacymi usuwania odpaddw. Szczegdtowe informacje na ten temat mozna
uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej (UE), dotycza-
cych zagadnien zwigzanych z bezpieczernstwem uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong $rodo-
wiska, okreslajgcych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez produ-
centa.

Szczegbtowe informacje o warunkach gwarancji dystrybutora / producenta dostepne na stronie
internetowe;j https://serwis.innpro.pl/gwarancja

Produkt nalezy regularnie konserwowac (czysci¢) we wtasnym zakresie lub przez wyspecjalizowane
punkty serwisowe na koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku braku informacji o koniecznych
akcjach konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w instrukcji obstugi, nalezy regularnie,
minimum raz na tydzien ocenia¢ odmiennos$¢ stanu fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjac
kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe. Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i reakcji
w chwili wykrycia stanu odmiennosci moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia produktu. Gwarant
nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wynikajace z zaniedbania.

Importer:

INNPRO Robert Btedowski sp. z 0.0.
ul. Rudzka 65c

44-200 Rybnik, Polska

tel. +48 533 234 303
hurt@innpro.pl

www.innpro.pl

Przedstawiciel w UE:

QUADRUPED Robotics GmbH
Ringstrasse 66, 51371 Leverkusen, Niemcy
e-mail: info@quadruped.de



Srodki bezpieczenstwa

Przed przystgpieniem do tadowania sprawdz czy styki urzadzenia sg czyste.

Nigdy nie pozostawiaj urzadzenia podczas uzytkowania i tadowania bez nadzoru.

Zadbaj o to, aby w sytuacji awaryjnej méc szybko odtgczy¢ urzadzenie od zrédta zasilania.
Nigdy nie wystawiaj urzadzenia na dziatanie wysokiej temperatury.

taduj urzadzenie w miejscu suchym i dobrze wentylowanym z dala od materiatow
tatwopalnych, zachowaj wolng przestrzeri min 1m od innych obiektéw.

Nigdy nie zakrywaj urzgdzenia podczas tadowania.

Nigdy nie uzywaj zasilacza, stacji tadowania, kabli itp bez rekomendacji i atestu producenta.
Zadbaj o swoje mienie, urzgdzenie wyposazone jest w ogniwa ktére sg trudne do ugaszenia,
wyposaz sie w ptachte gasnicza.

Akumulator LI-ION

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI ION (litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swojg
fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytkowania. Producent okresla
maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepujg
optymalne warunki pracy dla urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany.
Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada
urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos$¢ akumulatora, nie
zaleca sie go roztadowywa¢ do poziomu ponizej 3,18V lub 15% ogblnej pojemnosci. Nizsze
wartosci, jak np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest to objete gwarancja. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz
jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

Akumulator LI-PO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI PO (litowo-polimerowy), ktéry z uwagi na
swojg fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i uzytkowania. Producent
okresla maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach laboratoryjnych, gdzie wystepuja
optymalne warunki pracy dla urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni natadowany.
Czas pracy w rzeczywistosci moze sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to wada
urzadzenia a cecha produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie
zaleca sie go roztadowywaé do poziomu ponizej 3,5V lub 5% ogblnej pojemnosci. Nizsze
wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzaja je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz
jeden miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce
poziom jego natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.
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