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Wytaczenie odpowiedzialnosci i ostrzezenia

Gratulujemy zakupu nowego produktu DJl. Informacje zawarte w tym dokumencie dotycza
twojego bezpieczenstwa, a takze praw i obowigzkéw. Przeczytaj doktadnie caty dokument, aby
poprawnie skonfigurowac urzadzenie przed uzyciem. Nieprzestrzeganie instrukcji i ostrzezen
umieszczonych w niniejszym dokumencie stwarza ryzyko obrazen dla ciebie i innych, a takze
uszkodzenia produktu i innych przedmiotéw w najblizszym sgsiedztwie. Niniejszy podrecznik
uzytkownika i inne dokumenty dotaczone do urzadzenia moga ulec zmianie wedtug wytacznego
uznania DJI. Najnowsze ifnformacje o produkcie mozna znalez¢ na stronie http://www.dji.com.

Nie nalezy modyfikowa¢ RONINA™-MX.

Ronin-MX zostat skalibrowany przed opuszczeniem fabryki. Nie ma potrzeby dokonywania zadnych
modyfikacji i poprawek. Aby unikng¢ nieprawidtowego dziatania urzadzenia i wewnetrznych
btedéw, zawsze uzywaj oryginalnego akumulatora. Pobierz program Assistant do obstugi gimbala.

Korzystajac z Ronina-MX, potwierdzasz, ze doktadnie przeczytates dziat wytaczenia
odpowiedzialnosci i ostrzezen i ze zgadzasz sie z warunkami uzytkowania produktu
umieszczonymi w niniejszym podreczniku uzytkownika. Uzytkownik bierze na siebie rowniez
cata odpowiedzialnos¢ za sposéb uzytkowania produktu. Zgadzasz sig, ze uzywasz tego
produktu jedynie zgodnie z przeznaczeniem i obowigzujagcym prawem, przepisami,
regulacjami, warunkami korzystania, srodkami ostroznosci, praktykami

i wytycznymi, ktére udostepnita firma DJI.

DJI nie przyjmuje odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody i obrazenia, ktére wyniknety posrednio
lub bezposrednio z uzytkowania produktu. Uzytkownik powinien przestrzegac zasad
bezpieczenstwa przedstawionych w niniejszym podreczniku uzytkownika.

DJl jest znakiem towarowym SZ DJI Technology Co. Ltd. (skrécone do DJI) i spotek stowarzyszonych.
Nazwy produktéw, marek itd., ktére pojawiaja sie w podreczniku sg zarejestrowanymi znakami
towarowymi odpowiednich producentéw.

Korzystanie z podrecznika

Ostrzezenie: Niezastosowanie sie do ostrzezer moze spowodowac uszkodzenia
posrednie, uszkodzenia bezposrednie i powazne lub powierzchowne obrazenia ciata.

Uwaga: Niezastosowanie sie moze spowodowac uszkodzenia i powazne obrazenia ciata.

Uwaga: Niezastosowanie sie do procedur moze spowodowac uszkodzenia i drobne
obrazenia.

Wskazowki.
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Ponizsze dokumenty zostaty stworzone, aby pomdc bezpiecznie i w petni wykorzystaé
mozliwosci Ronina-MX:

Ronin-MX Quick Start Guide - Instrukcja szybkiego uruchamiania

Ronin-MX User Manual - Podrecznik uzytkownika

Ronin-MX Intelligent Battery Safety Guidelines

Upewnij sie, ze wszystkie czesci wymienione w sekcji W zestawie znajduja sie w pudetku.
Przeczytaj catos$¢ podrecznika uzytkownika i zobacz informacyjne i instruktazowe filmy video na
stronie produktu na oficjalnej witrynie DJI (http://www.dji.com/product/ronin-mx). Przeczytaj
réwniez wytaczenie odpowiedzialnosci i ostrzezenia powyzej, aby zrozumieé twoje prawa

i obowigzki. Jezeli masz dalsze pytania lub napotkasz problemy w czasie instalacji, konserwacji
badz uzywania produktu, prosimy o kontakt z DJI lub autoryzowanym dealarem DJI.

Pobierz i zainstaluj aplikacje DJI Assistant (iOS) lub DJI Ronin Asisstant (Android).

Uwaga: Chociaz aplikacje na system iOS i Android majg inng nazwe, jest to ta sama wersja
aplikacji z tymi samymi funkcjami.

Wyszukaj “DJI Assistant” w App Store i postepuj zgodnie z instrukcja instalacji na ekranie.
Wyszukaj “DJI Ronin” w Google Play i postepuj zgodnie z instrukcjg instalacji na ekranie.

D Kpp Sto:g
i0S 7.1 lubnowszy  Android 4.3 lub nowszy http://m.dji.net/dji-ronin

Aby w petni cieszy¢ sie mozliwosciami aplikacji, uzywaj urzadzenia mobilnego z
systemem iOS 7.1 lub Android 4.3 i ich nowszymi wersjami.
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Wprowadzenie

DJI Ronin-MX zostat stworzony do profesjonalnych zastosowarn filmowych. Dzieki pomystowe;j
konstrukcji sprawdza sie Swietnie zaréwano trzymany recznie, jak i zamontowany na dronie DJI
Matrice 600, nagrywajac wspaniate ujecia z powietrza. Ronin-MX moze réwniez by¢ montowany
na poruszajacych sie pojazdach, kranach kamerowych, sliderach itp. Technologia wbudowana

w DJI Ronin-MX pozwala na stabilizacje szerokiego spektrum pozycji kamer podczas nagrywania.

Whbudowany pierscien slizgowy umozliwia ciggta rotacje 360°. W potaczeniu z DJI SRW-60G,
Ronin-MX potrafi obracac sie jednoczesnie transmitujgc na zywo obraz w jakosci HD. Mozna
réwniez potgczy¢ produkt z systemem transmisji obrazu DJI Lightbridge 2 do przesytu sygnatu
video podczas lotu. Ronin-MX jest takze kompatybilny z DJI FOCUS

Bezszczotkowy system stabilizujacy to nie tylko 3 bezszczotkowe silniki poruszajace sie w trzech
ptaszczyznach. Silniki pracuja we wspétpracy z IMU (jednostka inercyjng), aby komunikowac sie
ze stworzonym przez DJI 32-bitowym procesorem, ktéry przetwarza informacje o ruchu gimbala
w czasie liczonym w milisekundach. Te cechy pozwalajg na uzyskanie stabilnosci z doktadnoscia
do0,02° wibracji katowych ruchu, co sprawia, ze kamera zawsze pozostanie stabilna przy
bezgtosnej pracy silnika. Ronina-MX mozna uzywac w trzech réznych trybach pracy: Underslung,
Uprighti Briefcase (podwieszany, stojacy i tryb walizki).
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W zestawie

Gimbal x1

W sktad gimbala wchodzg wbudowane moduty
silnikdw, samodzielny modut IMU, 32-bitowy
procesor,modut zasilajagcy, modut Bluetooth,
modut nadajnika/odbiornika, pétka kamery,
skrzynkarozdzielcza i pierscien slizgowy.

Uchwyt x1
Konfigurowalny uchwyt gimbala, Uchwyt ztozony

jestz pieciu czesci: gérnej raczki, dwoch poprzeczek
i dwdch uchwytow.

Nadajnik — 2.4 GHz x1

Kontroluje ruchy gimbala, zmienia tryby pracy i reguluje
predkos¢ gimbala.

Statyw regulowany x1

Do podwieszania lub przechowywania gimbala.

tadowarka x1

tadowarka impulsowa 100-240 V.

Inteligentna bateria DJI x2

Zrédta zasilania dla gimbala, a takze
urzadzen zewnetrznych, w tym DJI Focus,
Lightbridge itd.

Przewdd x1

Przewo6d ANSI:
JIS lub CE (w zaleznosci od regionu)
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Kabel Micro USB x1
Do aktualizacji oprogramowania.

Przewdd z wtyczkg CANx1

Do podtgczenia Matrice 600.

Ptyta mocujgca kamery x1

Do montazu kamery na gimbalu.

Gorna ptyta mocujaca kamery x1

Do montazu kamery na gimbalu.

Amortyzator wibracji x1

Do montazu gimbala na Matrice 600 i redukcji
wibracji. Ztaczka gimbala moze zosta¢ odczepiona i
przymocowana do innnych urzadzen, takich jak kran
kamerowy, liny kamerowe za pomoca $rub 1/4"-20 lub
3/8"-16.

Akcesoria x1

Sruba A kamery (1/4") x2 ‘\\&
&

Sruba B kamery (3/8") x2 s\\
Sruba C kamery (1/4") x2 ‘\
Sruba D kamery (3/8") x2 "\\(\

Podstawka obiektywu x1

Sruba podstawki obiektywu x1

N
Klucz imbusowy x3 (2 mm, 3 mm, 3/16") /

Sruby amortyzatora x12

Sruby mocujace gérnej ptyty kamery x2
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Ronin-MX Diagram

[1]

3]
[4]
[2] (5]
(6] 8]

[12]

[14] ) o

[17]

[21][22] (23] [24] [25]

[1] Gorny uchwyt [13] Wskaznik gimbala LED
[2] Boczny uchwyt [14] Gérna ptyta mocujaca kamery
[3] Przytacze [15] Silnik osi roll
[4] Port CAN2 [16] Silnik osi tilt
[5] Silnik osi Pan [17] Regulacja przod/tyt
[6] Inteligentna bateria DJl [18] Regulacja pochylenia w osil tilt
[7] Blokada [19] Regulacja w osi tilt
[8] Suwak kalibracji osi Pan [20] Port IMU
[9] Ptyta mocujaca skrzynki rozdzielczej [21] Port P-TAP

inteligentnego akumulatora [22] Port USB
[10] Port odbiornika D-BUS [23] Port P-TAP (z tytu)
[11] Port Micro USB i port CAN1 BUS [24] Port DIl Lightbridge (z tytu)
[12] Przycisk taczenia [25] Port GCU (z tytu).
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Pierwsze kroki

Mozesz ktas¢ Ronina-MX na statywie podczas rozktadania i przechowywania Ronina-MX.

Aby roztozy¢ statyw, postepuj wedtug instrukcji ponizej:

1. Przytrzymaj statyw w pozycji stojacej, jak pokazano na rysunku ponizej i zakre¢ pokretto.

2. Nacisnij przyciski [1] na zewnetrznej stronie dolnych nézek i wyciagnij je poza statyw. Nastepnie
nacisnij przyciski [2] po zewnetrznej stronie gérnych ramion i wyciagnij je poza statyw, a potem
nacisnij przycisk [3] na pionowej czesci , aby wysunaé statyw.

3. Gorna czes¢ statywu mozna wyjaé poprzez poluzowanie pokretta z tytu statywu. Mozesz uzywac
tej czesci z kazdym statywem typu C, ktory bedzie pasowat do gwintu ramion.

 Po zamocowaniu tej czesci do statywu typu C, zawsze sprawdz wywazenie
statywu, aby Ronin-MX sie nie przewrdcit.
« Jezeli ktadziesz Ronina-MX na stét upewnij sie, ze jest ptaski i rowny.

1. Umies¢ poprzeczki po obu stronach gérnego uchwytu poprzez zakrecenie $rub rekojesci.

8 © 2016 DJI All Rights Reserved.



Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

2. Umiesc¢ rekojesci po bokach uchwytu i zablokuj w wybranej pozycji.

Montaz uchwytu na gimbalu

1. Umies¢ uchwyt we wtasciwej pozycji, zgodnie z rysunkiem ponizej, a nastepnie wsun gimbala
poziomo w uchwyt i zakre¢ pokretto, az ustyszysz klikniecie, ktére oznacza, ze uchwyt zostat
zablokowany na gimbalu.

2. Trzymajac gimbala za rekojesci, upewnij sig, ze gimbal moze swobodnie obraca¢ sie w osi pan

0360°.

Aby odczepic gimbala, pociggnij blokade uchwytu i poluzuj pokretto.

Inteligentny akumulator DJI

Przed rozpoczeciem korzystania z Ronina-MX, nataduj inteligentny akumulator. Inteligentny
akumulator DJI zostat zaprojektowany specjalnie dla Ronina-MX. Akumulator posiada pojemnos¢
1580 mAh, napiecie 14,4 V i wiele funkcji zarzadzania energia. taduj inteligentny akumulator
jedynie za pomoca zatwierdzonej tadowarki DJI (MODEL BC235144015). Gdy inteligentny
akumulator DJI jest w petni natadowany, czas dziatania Ronina-MX wynosi maksymalnie trzy

godziny.

= O
T/TTTTIT N M)

Inteligentny akumulator DJI tadowarka

© 2016 DJI All Rights Reserved



Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Funkcje inteligentnego akumulatora

Zréwnowazone tadowanie

Ekran poziomu akum.
Zabezpieczenie
nadnapieciowe
Zabezpieczenie
podnapieciowe
Zabezpieczenie
zwarciowe

Uspienie

Detekcja temperatury
tadowania

Automatycznie réownowazy napigcie kazdej celi akumulatora
podczas tadowania

Wyswietla obecny poziom akumulatora

tadowanie zostaje automatycznie przerwane, gdy napiecie
akumulatora jest zbyt wysokie

tadowanie zostaje automatycznie przerwane, gdy napiecie
akumulatora jest zbyt niskie

Automatycznie odcina zasilanie w przypadku wykrycia

zwarcia obwodu

Aby oszczedzaé energie, po 20 minutach bezczynnosci zostaje
aktywowany tryb uspienia

Akumulator jest tadowany tylko, jezeli temperatura akumulatora
znajduje sie w zakresie 0° C - 55° C

Specyfikacja akumulatora

Typ LiPo
Pojemnos¢ 1580 mAh
Napigcie 14,4V
Temperatura otoczenia podczas fadowania 5°-40°C
Temperatura otoczenia podczas pracy -10°-40°C
Wilgotnos¢ otoczenia przy tadowaniu/roztadowywaniu < 80%

* Przeczytaj wszystkie dokumenty przed korzystaniem z urzadzenia. Uzytkownik ponosi
petng odpowiedzialno$¢ za sposdéb uzytkowania produktu.
 Zawsze korzystaj z zatwierdzonych tadowarek DJI. DJI nie przyjmuje odpowiedzialnosci
za uszkodzenia spowodowane uzytkowaniem nieoryginalnych tadowarek.

tadowanie inteligentnego akumulatora DJI

1. Podtacz tadowarke do gniazda sieciowego (100-240 V, 50/60 Hz).
2. Podtacz inteligentny akumulator do tadowarki.
3. Wskaznik poziomu akumulatora wyswietla obecny poziom natadowania inteligentnego

akumulatora DJI.

4. Inteligentny akumulator DJI jest w petni natadowany, kiedy wskazniki poziomu akumulatora
Sg wytaczone. Odtacz akumulator od tadowarki po ukorczeniu tadowania.

T

»

Gniazdo
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Korzystanie z inteligentnego akumulatora

[1] Wskazniki poziomu akumulatora
[2] Przycisk zasilania (ze wskaznikiem LED)
[3] Sruby mocujace.

© 0:6:0

Niski @ Poziom akum. —% Wysoki

Sprawdzanie poziomu akumulatora: Nacisnij jendokrotnie przycisk zasilania, gdy
akumulator jest wytaczony, aby wyswietli¢ obecny poziom natadowania akumulatora.
Whtaczanie: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 1 sekunde, aby wtaczyé inteligentny
akumulator DJI.

Whytaczanie: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 1 sekunde, aby wytaczy¢ inteligentny
akumulator DJI.

Instalacja inteligentnego akumulatora DJI

1. Poluzuj $ruby po obu stronach inteligentnego akumulatora DJI. Wsun akumulator
bezposrednio w gérna czes$¢ gimbala przed silnikiem osi pan, a nastepnie zakre¢ Sruby
mocujace. Upewnij sie, ze sruby mocujgce akumulatora znajduja sie w odpowiednich
ztobieniach, aby inteligentny akumulator DJI w petni stykat sie z elektrycznymi przewodami.

2. Zakrec $ruby inteligentnego akumulatora, aby zablokowaé go w miejscu.

* Upewnij sie, ze inteligentny akumulator jest wytgczony podczas instalacji.
* Nieprawidtowa instalacja akumulatora moze doprowadzi¢ do tego, ze (1) wypadnie
podczas lotu, (2) do stabego potaczenia lub (3) braku dostepu do danych akumulatora.
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

3. Opcjonalny inteligentny dystrybutor zasilania jest monotowany w tym miejscu w celu
dostarczenia zasilania do kamery RED i innych akcesoridw, jezeli zachodzi taka potrzeba.

» Odwiedz oficjalny sklep DJI, aby dowiedziec sie wiecej o inteligentnym
rozdzielaczu dystrybutorze inteligntnego akumulatora.
* Pamietaj, ze inteligentny dystrybutor energii moze dostarczy¢ energie do
kamery i innych urzadzen, ale nie moze stuzy¢ do zasilania Ronina-MX.

Jezeli korzystasz z gniazda zasilania akcesoriéw P-TAP jako zZrédta zasilania swojej
kamery lub akcesoriow, upewniij sie, ze maksymalne obcigzenie P-TAP nie przekracza
3 A. Nie korzystaj z gniazda zasilania akcesoriéw P-TAP do zasilania kamery RED lub
akcesoriow wymagajacych pradu znamionowego wiekszego niz 3 A, w innym
wypadku Ronin-MX moze zosta¢ uszkodzony.

Montaz kamery

Ronin-MX korzysta z regulowanej ptytki mocujacej, ktéra umozliwia tatwe wywazenie, montaz
i demontaz kamery. Ronin-MX zostat przetestowany z wymienionymi ponizej typami kamer. Inne
kamery o podobnych wymiarach moga réwniez okazac sie kompatybilne.

Obstugiwane kamery

ARRI ALEXA Mini* Canon 5D MK Il Panasonic GH3
Black Magic Cinema Camera* Canon 6D Panasonic GH4
Black Magic Pocket Cinema Camera Canon 7D RED EPIC*

Canon 1Dc Canon C100 Sony Alpha 7 Series
Canon 5D MK I Nikon D800

* Musi by¢ uzywana z dedykowanymi akcesoriami. Odwiedz oficjalny sklep DJI, aby dowiedzie¢ sie wiecej.
Wymagania wymiaréw kamery

Maksymalna gtebokos$¢ od srodka ciezkosci ptyty podstawy kamery wynosi 120 mm.
Maksymalna wysoko$¢, mierzona od gory ptyty podstawy kamery wynosi 130 mm.
Maksymalna szeroko$¢ wynosi 160 mm.

* Upewnij sie, ze kamera jest wylaczona podczas montazu.

« Zaleca sie uzywanie elastycznych kabli potaczeniowych, aby zapobiec blokadzie
ruchu kamery.
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Montaz kamery

1. Przytwierdz ptyte mocujaca kamery do swojej kamery za pomocg dofaczonych $rub A, B, C lub
D. Wybierz wtasciwy otwor srubowy wg specyfikacji kamery. Niektére kamery majg dwa otwory
mocujace do tréjnogow. Jezeli dwa otwory mocujace sa dostepne, uzyj obu. Dokre¢ odpowiednio
sruby, aby kamera byta bezpiecznie zamontowana.

2. Zainstaluj podstawe obiektywu poprzez ostrozne przesuniecie jej ku gorze, tak aby wywierata
lekki nacisk na obiektyw. Nastepnie dokrec¢ srube mocujaca.

* Sruby A i B pasuja jedynie do otworéw ptyty mocujacej, a $ruby C i D pasuja jedynie do
gniazda ptyty mocujacej. Zwrd¢ uwage na uzycie odpowiednich srub 1/4" lub 3/8".
* Podstawa obiektywu moze by¢ zainstalowana w kierunku na zewnatrz albo
dowewnatrz, w zaleznosci od typu obiektywu.
* Upewnij sie, ze ptyta mocujaca kamery jest odpowiednio zrownana z kamera, nastepnie
dokre¢ sruby ptyty mocujacej, a na koricu dokreé podstawe obiektywu.
Do czego potrzebna jest podstawa obiektywu?

Niektére kamery posiadajg bardzo sztywny uktad zabezpieczajacy obiektyw, a inne
kamery takie jak Canon 5D MK Il i MK IIl posiadajg bardzo luzny uktad zabezpieczajacy
obiektyw. Ronin-MX réwnowazy catos¢ urzadzenia. Jezeli zamontowana kamera posiada
luzny uktad zabezpieczajacy obiektyw, nalezy skorzystac z podstawy obiektywu. Bez niej,
luZzne potaczenie pomiedzy obiektywem i kamerg moze spowodowac, ze drgania kamery
nie bedg przechodzity bezposrednio na obiektyw, co bedzie oznaczato, ze dwa obiekty
wibruja w innej czestotliwosci. Powstate oscylacje zostane przestane do IMU (jednostka
inercyjna) i spowoduja drgania catego gimbala. Jezeli podstawa obiektywu pasuje do
kamery, najlepiej uzywac jej przez caty czas.
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

3. Przymocuj gérng ptyte mocujaca kamery do gérnej czesci kamery, za pomoca goracej
stopki, a nastepnie dokrec $ruby.

4. Gdy gimbal jest skierowany do zewnatrz na regulowanym statywie, wsun ptyte mocujaca do
odbiornika, az do zablokowania ptyty w urzadzeniu. Skoryguj pozycje poprzeczki w pionie, aby
znajdowata sie w poziomie do gérnej ptyty mocujacej kamery.

5. Gdy kamera znajdzie z grubsza rownowage, zakre¢ zatrzaski podstawy kamery i pokretta
blokady.

*Mozesz dostosowac site zatrzasku za pomoca klucza imbusowego M3.

* Kroki montazowe opisane powyzej dotyczg wiekszosci kamer. Podczas montazu kamer RED
lub ARRI, nalezy uzy¢ odpowienic akcesoriéw do kamery.

6. Mozesz rowniez obrécié ptyte mocujaca kamery o 180°, aby zamontowa¢ kamere do géry
nogami.

Po zamocowaniu na dronie, upewnij sig, ze kamera posiada petny zakres ruchu, gdy
jest skierowana w dot pod katem 90°. Jezeli skrzynka rozdzielcza pozbawia
urzadzenie petnego zakresu ruchu, sprébuj zamontowaé kamere dotem do gory.
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Regulowany uchwyt Ronina-MX mozna zdja¢ z urzadzenia. Poluznij dwie $sruby w miejscu,
w ktérym uchwyt taczy sie z gimbalem, a nastgpnie zdejmij obie rekojesci z uchwytu.
Mozesz wyjac rekojesci z jednej lub obu stron uchwytu. Konfiguracja, ktéra powstanie jest
przedstawiona na rysunku ponizej.

Moze wystgpic¢ koniecznos¢ zmniejszenia wartosci stiffness osi pan w tym ustawieniu.

Wywazanie

Aby wykorzysta¢ mozliwosci Ronina-MX, prawidtowe wywazenie jest koniecznoscig. Precyzyjne
wywazenie jest niezwykle istotne do nagrywania gwattownych ruchéw i duzych predkosci (bieg,
jazda na rowerze, jazda samochodem itp.) Prawidtowe wywazenie oznacza réwniez dtuzszy czas
dziatania akumulatora. Wszystkie trzy osie powinny by¢ precyzyjnie wywazone przed
uruchomieniem Ronina-MX i konfiguracja oprogramowania.

» Kamera musi by¢ w petni skonfigurowana, wigcznie z podtagczeniem wszystkich
akcesoridw i przewoddw przed montazem i wywazaniem kamery na gimbalu.
Jezeli kamera posiada przestone obiektywu, zdejmij jg przed wywazaniem.
* Upewnij sie, ze Ronin-MX i kamera s wytgczone podczas wywazania kamery.

Aby poprawnie wywazy¢ gimbala w pionie, bedziesz musiat zmieni¢ pozycje kamery w pionie.
Ustaw wysokos¢ poprzeczki, aby osiggnaé pionowy balans.

1. Obro¢ os tilt, tak aby obiektyw kamery byt skierowany w gére, a nastepnie poluzuj uchwyty
do regulacji pionu i pokretta blokady na gérnej poprzeczce.

2. Delikatnie wysun poprzeczke do montazu kamery do przodu lub do tytu, az kamera zostanie
skierowana w gore.

3. Dokre¢ uchwyty i pokretta blokady, a nastepnie recznie obré¢ urzadzenie, symulujac przechyt
w osi tilt, aby upewnic sig, ze ruch w osi tilt nie jest blokowany. Po uzyskaniu odpowiedniego
wywazenia, mozesz obréci¢ kamere do wybranego kata tilt, a ona pozostanie w tej pozycji (0$

roll musi pozostac nieruchoma). © 2016 DJI All Rights Reserved. 15



Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Upewnij sig, ze oznaczenia wymiaréw sg zréwnane na obu poprzeczkach pionowych.
Jezeli tak nie jest, konstrukcja moze by¢ przekrzywiona do géry lub na dét po jednej ze
stron i spowodowac problemy z dziataniem silnika osi tilt.

Wymagane jest réwniez wywazenie kamery z lewej na prawa na osi roll. Po uzyskaniu
odpowiedniego wywazenia osi roll, kamera pozostanie w pozycji poziomej.

1. Poluzuj trzy pokretta blokady, aby umozliwi¢ kamerze i ptycie mocujacej zsuwanie sie na
lewo i na prawo.

2. Przesun kamere w lewo lub w prawo, az os roll pozostanie w poziomie.

3. Zakrec trzy pokretta blokady, aby zablokowac¢ pozycje ptyty mocujacej.

W czasie wywazania 0si roll, poluznij trzy pokretta blokady o kilka obrotéw, aby
umozliwi¢ przesuwanie podstawy kamery. Postaraj sie nie odkreci¢ pokretta zbyt
mocno.

* Pokretto blokady mozna wysunac i przesunac, jezeli przeszkadza w ruchu gimbala.

1. Poluzuj zacisk z boku podstawy kamery i pokretto blokady w centralnej czesci poprzeczki, aby
umozliwi¢ ruch kamery i ptyty mocujacej do przodu i do tytu.

2. Przesun kamere do przodu i do tytu, az o$ tilt pozostanie w poziomie. Bardzo niewielka korekta
wystarczy do osiggniecia prawidtowego wywazenia.

3. Docisnij zacisk i zakre¢ pokretto blokady, aby zablokowa¢ pozycje kamery i ptyty mocujacej.

Po wywazeniu osi tilt, kamera pozostanie w poziomie po cofnieciu dtoni (0§ musi by¢ nieruchoma).
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Aby wywazy¢ o$ pan, nalezy ustawi¢ wysunigcie osi pan.

1. Otwdrz zacisk [1] na osi pan i odkre¢ pokretto [2], aby przesunac konstrukcje. Postaraj sie
okresli¢, czy Ronin-MX jest ciezszy z przodu czy z tytu. Obré¢ Ronina-MX na stojaku, aby jedna
strona stata wyzej niz druga. Jezeli przedni koniec przesuwa sie z wyzszej pozycji do nizszej oznacza
to, ze Ronin-MX jest obecnie ciezszy z przodu, czyli bedziesz musiat zsung¢ gimbala do tytu.

W odwrotnym wypadku, nalezy przesuna¢ gimbala do przodu.

2. Zamknij zacisk po ukoriczeniu wywazania. Gdy Ronin-MX znajduje sie na regulowanym
statywie, sprobuj obréci¢ Ronina-MX. Jezeli kamera nie chwieje sig, 0$ pan jest odpowiednio
wywazona.

Gdy sama kamera jest zbyt lekka w poréwnaniu do masy konstrukcji, mozliwe jest
przeprowadzenie zaawansowanej korekty osi roll poprzez poluzowanie $rubek,
przedstawionych na rysunku ponizej i przesunigcie urzadzenia w lewo lub w prawo.
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Obstuga naziemna Ronina-MX

Konfiguracja przez aplikacje DJI Assistant (lub DJI Ronin Assistant)

Po wywazeniu kamery, mozesz ustawic jej parametry w aplikacji DJI Assistant (iOS) lub DJI
Ronin Assistant (Android) i skonfigurowac Ronina-MX.

Pobieranie i instalacja

1. Pobierz aplikacje DJI Assistant. Jezeli uzywasz systemu iOS, wyszukaj "DJI Assistant" w AppStore,
nastepnie postepuj wg instrukcji. Jezeli uzywasz systemu Android, wyszukaj "DJI Ronin"
w GooglePlay i rowniez postepuj wg dalszych instrukcji.

2. Upewnij sig, ze Bluetooth jest wtaczony na twoim urzadzeniu mobilnym i ustaw kamere
w standardowej pozycji operacyjnej (przod kamery skierowany do przodu). Wigcz
Ronina-MX,a nastepnie aplikacje DJI GO.

3. Podczas korzystania z aplikacji DJI GO po raz pierwszy zostaniesz poproszony o rejestracje,
gdzie nalezy uzy¢ aktywnego adresu e-mail.

4. Podtacz swoje urzadzenie do Ronina-MX za pomocg szczeg6towych instrukcji w aplikacji DJI
Assistant. Po potaczeniu z gtéwnym kontrolerem gimbala zobaczysz menu Wizarda. Jezeli
wskaznik na gérze ekranu zaswieci sie na zielono, a niebieska dioda bedzie miga¢, taczenie
przebiegto pomysinie. Zielona dioda LED na Roninie-MX réwniez sig zaswieci.

5. Przy pierwszym uzyciu Ronina-MX nalezy go aktywowa¢, inaczej gimbal nie bedzie
funkcjonowac. Aby aktywowa¢ Ronina-MX, podtgcz swoje urzadzenie mobilne do internetu,
a nastepnie przejdz do zaktadki More w aplikacji DJI Assistant i nacisnij przycisk Activate.

* Po wtaczeniu Bluetooth na twoim urzadzeniu mobilnym wréé do aplikacji DJI Assistant,
aby potaczy¢ urzadzenie z Roninem-MX. Ronin-MX nie pojawi sie na liscie urzadzen
Bluetooth w telefonie, mozna go potaczy¢ jedynie przez aplikacje DJI Assistant.
* Funkcje aplikacji DJI Assistant sg identyczne w systemie iOS i Android. Zdjecia z aplikacji
DIl Assistant w tym podreczniku pochodzg z urzadzenia pracujacego na systemie iOS.

Ustawienia podstawowe

Menu Wizard posiada najbardziej podstawowe funkcje, ktdre mozesz chcie¢ skonfigurowac po
otrzymaniu Ronina-MX. Dostepne tam funkcje sg najczesciej uzywane podczas normalnego
uzytkowania urzadzenia. Wszystkie te funkcje moga zosta¢ zmienione w menu Wizard.

0O )  Mode: NA OO #)  Mode: NA 3
{ Gimbal  Wizard < Gimbal  Wizard < Gimbal  Wizard
Pan Axis Lo o]
i gicilan Pan SmoothTrack @
e (1) () ()
Stifiness Strength Outfilter Control Tilt SmoothTrack @
Roll Axis
pea (2] (] (0] (3] ERjenjun
Roll SmoothTrack @
Tt @ oo SmoothTrack Test
t justments _—
Roll Axis @ B Test Pan Speed
Speed Deadband  Accel
Camera Type DSLR Camera Pan Axis @ @ @ Test Tilt Speed
Live Data minaxs (0 ) (o0 ) (0] Test Roll Speed
Power Angle Roll Axis @ @ @ Control Speed Adjustment
Pan 0 0 - Pan il
Tt o 0 SmoothTrack Test Thumb
Rol 0 0 Test Pan Speed Controller («0 ] --15
est Pan Spee Remote
Test Tilt Speed

[

e
Gimbal
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

1. Camera Type - Typ kamery

Zaleca sie, aby wybrac typ zainstalowanej kamery (DSLR, Mirrorless, RED), aby najlepiej dopasowaé
wartosci Stiffness, Strength, Outfilter i Control.

2. Live Data - Dane w czasie rzeczywistym

Dane sg informacjg zwrotna z kazdej osi silnika. Jezeli konkretna o$ silnika daje odczyt mocy
(power) powyzej 10, oznacza to czesto, ze mechaniczny balans kamery nie zostat prawidtowo
ustawiony. Prawidtowo wywazony gimbal bedzie wy$wietlat wartosci bliskie 0 na kazdej osi,

ale te wartosci moga sie réznic. Kat (angle) informuje o obecnym kacie odchylenia kazdej osi

w stosunku do $rodka.

3. Briefcase Mode - Tryb walizki

Po wtaczeniu trybu walizki, Ronin-MX z tatwoscig zmieni ksztatt, na taki ktory mozna trzyma¢
blisko ciata. Przy wytagczonym trybie walizki, kamera Ronina-MX moze obracac¢ sie w osi roll, jezeli
Ronin-MX jest wychylony bardziej niz wynoszg standardowe ustawienia parametréw osi roll.

4. SmoothTrack Mode - Tryb SmoothTrack

Jezeli tryb SmoothTrack jest wtgczony, Ronin-MX moze by¢ skierowany na wybranej osi przez
operatora kamery. Predkos¢ obrotu (speed) mozna ustawi¢ oddzielnie dla kazdej osi. Gdy gérna
poprzeczka Ronina-MX jest obrécona w lewo lub w prawo, kamera rusza ptynnie, podazajac
w odpowiednim kierunku i zatrzymujac sie pod wiasciwym katem. W opcjach menu SmoothTrack
ustawienia osi pan, osi roll i osi tilt mozna ustawi¢ niezaleznie od innych osi.

Predkos¢ okresla jak szybko ruch Ronina zostanie przetozony na obrét kamery w danej osi.
Wartos¢ funkcji Deadband okresla jaki ruch bedzie tolerowat gimbal przed przetozeniem
ruchu na obrét danej osi. Acceleration okresla precyzje z jaka kamera przetozy ruch w danych
osiach.

Podczas montazu ciezkiej kamery (np. kamery RED) na Roninie-MX, acceleration nalezy
odpowiednio ustawic. Jezeli wartos¢ acceleration jest zbyt duza, kamera moze sie
trzasé. Jezeli wartosc acceleration jest zbyt niska, predkos¢ SmoothTrack moze nie
0siggna¢ maksymalnej wartosci.

Predkosc¢ osi pan, roll i tilt w funkcji SmoothTrack mozna przetestowac poprzez nacisniecie
przycisku Testu. Aby zapobiec uszkodzeniom, upewnij sig, ze nic nie blokuje ruchu kamery podczas
testu.

5. Control Speed Adjustment - Korekta predkosci kontrolera
W tym miejscu mozna ustawi¢ predkos¢ zdalnego kontrolera. Wartosé wyznacza maksymalng
predkos$¢ osi pan i tilt, gdy drazki kontrolera sa maksymalnie wychylone w danym kierunku.
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Ustawienia zaawansowane

Bardziej zaawansowane funkcje mozna zmieni¢ w tym miejscu.

Menu Gimbal
00 %) Mode:N/A 00 % Mode: NA
Wizard Gimbal < Gimbal Motor
[ Auto Tune Stability ]
;(a/i Configuration

Stifiness Strength Outilter Control

pancs

it Axis

SmoothTrack

Roll Axis
Push Mode

Camera Type DSLR Camera
Live Data
Power  Angle
Pan () 0
Tilt 0 0
Roll 0 0

SmoothTrack < Gimbal  Push Mode
SmoothTrack Mode

Manual Adjustment

Pan SmoothTrack © e O
Tilt SmoothTrack (@D) o re
Roll SmoothTrack @
Trim
‘SmoothTrack Adjustments —_——-—--
Speed Deadband  Accel Trim

T (0] (0] (o) s (o)
rotais (0 ) (o) [0 Rol s )

Test

Test Pan Speed

Test Tilt Speed

1. Motor Adjustment - Ustawienia silnika

Zaleca sie, aby wybraé typ zainstalowanej kamery (DSLR, Mirrorless, RED), aby najlepiej dopasowad
wartosci Stiffness, Strength, Outfilter i Control.

Przycisk Auto Tune Stability - automatycznego dostrajania stabilizacji - nacisnij jedynie, jezeli
Ronin-MX nie funkcjonuje zadowalajaco po ustawieniu typu kamery. Auto Tune Ability umozliwia
automatyczna optymalizacje pracy Ronina-MX poprzez korekte funkgji Stiffness kazdego silnika
(zgodnie z danymi z czujnikéw urzadzenia).

Korekta funkcji Stiffness silnika umozliwia przezcyzyjne dostosowanie mocy uzywanej przez
silniki przy rownowazeniu kazdej osi. Im wyzszg wartos$¢ funkgji stiffness ustawisz, nie powodujac
drgan i oscylacji gimbala, tym precyzyjniej bedzie dziatac.
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Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Zwiekszenie wartos$ci Strength zmniejszy ilo$¢ btedéw orientacji gimbala, jezeli nie spowoduje
zadnych drgan lub wahan. Jezeli Gimbal doswiadcza drgar o wysokiej czestotliwosci, zwigksz
wartosé funkcji Outfilter, w innym wypadku powinna wynosi¢ 0. Zwigkszenie wartosci funkcji
Control zniweluje drgania katowe.

Nie zmieniaj wartosci domyslnych funkgcji Strength, Outfilter i Control, jedli nie jestes biegtym
uzytkownikiem.

2. SmoothTrack Mode - Tryb SmoothTrack
Objasnienie trybu w sekcji ustawier podstawowych.

3. Push Mode - Tryb popychania

Wtacz Manual Adjustment, aby umozliwi¢ reczne ustawianie o$ pan i tilt, gdy Ronin-MX jest
wigczony.

Trymer kontroluje wartos¢ trymera, ktéra jest wywierana na kazda os, nie znajdujaca sie

w pozycji centralnej. Wartosc domyslna dla pozycji centralnej to 0°.

Menu Control

[T 00 #) 00 %)

Control < Control  Deadband @ < Control  Maximum Speed

Deadband Adjustment Control Speed Adjustment

@ / Pan il Pan il
comor (0 ) (8] P Ce)
Convoler Conolr

Deadband Maximum Speed Remote Remote

) s opoer (6] (6] Operar

e

-

‘Smoothing Endpoint

&
=
—o

Channels Settings

Control v c Control

1. Deadband - Martwa strefa

Joystick i zdalny kontroler mogg posiadac indywidualnie dobrane ustawienia funkcji
deadband dla osi pan i tilt. Im wieksza wartos¢ deadband, tym bardziej trzeba wychyli¢ drazek,
aby jego ruch zostat przetozony na rzeczywisty ruch gimbala.

2. Maximum Speed - Predko$¢ maksymalna

Predkos¢ maksymalna to funkcja, ktéra zapobiega liniowej odpowiedzi drazka sterujgcego na ruch,
€0 znane jest réwniez pod nazwg zwiekszenia krzywej odpowiedzi. Oznacza to, ze dtugo$¢ ruchu
gimbala w osiach pan lub tilt nie jest wprost proporcjonalna do ruchu drazka sterujgcego. Ruch
drazka sterujgcego moze by¢ mniejszy w pierwszej czesci ruchu drazka i szybszy w dalszej czesci
drazka. Wstepne ustawienia krzywej jest skalibrowane na podstawie maksymalnej szybkosci.

Maksymalne predkosci joysticka i drazkéw zdalnego kontrolera mogg by¢ ustawione
niezaleznie od siebie.
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> 39

< Control Smoothing @) < Control Endpoint

‘Smoothing Adjustment Endpoint Adjustments
Pan it Left Right
T, s (0
o —
Tilt Axis @

Test

Test Pan Endpoints

Test Tilt Endpoints

3. Smoothing - Wygtadzanie

Nizsza warto$¢ Smoothing spowoduje, ze po zwolnieniu drazkéw sterujgcych, przetozony ruch
bedzie ptynniejszy i wolniejszy. Jezeli smoothing jest ustawiony na 0, spowolnienie zostanie
przetozone na nagte zatrzymanie silnikéw. Joystick i drazki zdalnego kontrolera moga zostaé
ustawione oddzielnie. Smoothing osi pan i tilt mozna ustawic oddzielnie.

4. Endpoint - Punkt koncowy

Koncowy punkt osi pan okresla najdalszy punkt, do ktérego gimbal dojdzie podczas obrotu w lewo
lub w prawo przy sterowaniu kontrolerem. Koricowy punkt osi pan moze by¢ ustawiony osobno
dla ruchéw w lewo i prawo, korzystajac z joysticka badz zdalnego kontrolera.

Koncowy punkt osi tilt kontroluje maksymalny punkt, do ktérego moze dojs¢ gimbal podczas ruchu
w gore lub w dét. Koricowe punkty osi tilt moga by¢ ustawione osobno dla ruchu w gére i w dét,
korzystajac z joysticka badz zdalnego kontrolera.

Koricowe punkty o$ pan i tilt mozna przetestowaé. Upewnij sig, ze ruch kamery nie jest
zablokowany przed nacisnieciem przyciskow Test.

Domyslinie punkt koricowy osi pan jest ustawiony na 0, co oznacza brak punktéw koricowych
dla osi pan, czyli gimbal moze obracaé sie w petnym zakresie 360°. Jezeli warto$¢ ustawiona
jestna 0, 0$ pan nie poruszy sie po nacisnieciu przycisku Test Pan Endpoints.

5. Channels - Kanaty

Wskaznik kanatu dostarcza informacji zwrotnej podczas konfiguracji zdalnego kontrolera. Kontrola
osi pan, tilt i roll moze zosta¢ przyporzadkowana ktéremukolwiek z dragzkéw zdalnego kontrolera.
Ruch kazdej osi mozna réwniez odwrdcic.

6. Settings - Ustawienia

Controller Priority (Pierwszeristwo kontrolera) Jezeli oba urzadzenia sterujace przeslg jednoczesnie
sygnat do gimbala, wybrane urzadzenie przejmie pierwszernstwo sygnatu i bedzie wtedy sterowac
Roninem-MX.
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Pan/Tilt Remote Speed Adjustment (zdalne ustawienie predkosci osi pan/tilt): Wybierz potaczone
lub samodzielne ustawienia predkosci osi.

Speed Toggle Presets: Ustawienia wstepne pozwolg na zmiane predkosci funkcji SmoothTrack
zdalnie. Jezeli zdalny kontroler jest wtgczony, ustawienia tej funkcji bedzie miata pierwszerstwo
przed ustawieniami w DJI Asisstant. Po wytgczeniu zdalnego kontrolera, zostang zastosowane
ustawienia funkcji z programu DJI Assistant.

) ) [

trol  Channels { Control  Settings
Channels Controller Priority
CHO [ Remote Operator | Thumb Controller ]
CH1 Pan/Tilt Remote Speed Adjustment

CH2

==

‘Speed Toggle Presets

CH3 ===

CH4
CH5 ===
CH6

CH7

Viewer Menu

Menu Viewer wyswietla wszystkie istotne dane dotyczace elektroniki gimbala w czasie rzeczywistym,
a takze informacje zwrotne z silnikéw. Okna pokazujg moc i obecny kat obrotu kazdej osi.
Oprdcz tego, z menu mozna réwniez odczytac napiecie akumulatora, temperature gtéwnych
elementdéw elektroniki i czas pracy urzadzenia.

Viewer
Pan Axis 2 1.89°
Tilt Axis 2 0.45° @ Briefcase Mode

Roll Axis 0 0.01°

€ Motor Kill

«©

(OD)

%4 Roll Control (@)
«©

@

>

>

>

>

X Interal Receiver

~—— B8 Camera Base Invert

o Auto Sleep

% Calibrate System
Voltage 1450V
Temperature  35.40° ' Banlace Test
Time  0:01:59
&

Q

Menu More
Handheld/Car Mount Mode - Tryb reczny/mocowania samochodowego

Wiacz tryb mocowania samochodowego stuzy do korzystania z Ronina-MX na samochodzie lub
wysiegniku. Po wtaczeniu tego trybu, horyzont nie przesuwa sie, gdy pojazd wykonuje skret przy
przy duzej szybkosci, dzieki czemu video pozostaje na poziomie auta. Upewnij sig, ze Ronin-MX
pracuje w trybie podwieszanym i jest zamocowany na aucie idealnie réwno w poziomie.
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Briefcase Mode - Tryb walizki

Po wtaczeniu trybu walizki, Ronin-MX z tatwoscig przyjmie waski profil, ktéry mozna trzymaé
blisko ciata. Przy wytaczonym trybie walizki, kamera Ronina-MX moze przechyla¢ sie w osi roll,
jezeli Ronin-MX jest wychylony bardziej niz wynoszg standardowe ustawienia parametréw osi roll.

Motor Kill - Wytaczenie silnikow

Po aktywacji funkcji wytaczenia silnikdw, Ronin-MX jest wciaz uruchomiony, ale silniki bedg
wytaczone. Umozliwi to zmiane ustawien gimbala lub kamery, bez koniecznosci catkowitego
wylgczenia urzadzenia. Przed zablokowaniem silnikdw, upewnij sie, ze gimbal pracuje w swojej
standardowej pozycji operacyjnej. Wytgczenia silnikdw mozna rowniez uzy¢, jezeli operator
napotkat problem, ktéry wymaga szybkiej mechanicznej korekty pozycji gimbala lub kamery

Roll Control - Kontrola osi roll

Przy wytaczonej kontroli roll, ruch osi roll nie moze by¢ kontrolowany za pomoca joysticka lub
zdalnego kontrolera.

Internal Receiver - Wewnetrzny odbiornik

Przy wytaczonym wewnetrznym odbiorniku, zdalny kontroler i joystick nie moga sterowac
gimbalem i moze by¢ on kontrolowany jedynie za pomoca urzadzen dodatkowych przez
gniazda D-Bus i Lightbridge.

Camera Base Invert - Odwrdcenie podstawy kamery

Wiacz te funkceje, aby odwrdci¢ podstawe kamery. Funkcja jest przydatna, gdy Ronin-MX jest
montowany w pozycji stojacej na pojezdzie, poniewaz sprawia, ze wykonany film pozostaje
w jednej pozycji.

Funkcja odwrdécenia podstawy kamery musi by¢ wtgczona, jesli kamera jest osadzona
odwrotnie, w innym wypadku gimbal automatycznie powréci do normalnej pozycji i
uderzy obiektyw przy wigczeniu. Funkcja jest domysinie wiaczona.
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Auto Sleep - Automatyczne uspienie

When Auto Sleep is enabled, adjust the Ronin-MX roll axis to 75 degrees or more (as
shown below), and the gimbal will turn off without turning off the Intelligent Battery or
other accessories. Recenter the tilt, pan and roll axes and position them horizontally to
bring the gimbal back out of Sleep mode.

Nie ustawiaj gimbala w powyzszej pozycji, jezeli funkcja automatycznego przejscia w tryb
uspienia jest wytgczona, gdyz moze uszkodzi¢ gimbala.

Calibrate System - Kalibracja systemu

Kalibracja systemu powinna by¢ uzywana jeydnie w przypadku niestabilnosci ktérejs z osi. Aby
skalibrowac system, umie$¢ Ronina-MX na regulowanym statywie i upewnij sig, ze jest catkowicie
stabilny. Kamera musi by¢ w stanie obracaé sie o 90° z obiektywem skierowanym pionowo w dét
i bez kontaktu z przewodami monitora video. Nastepnie, nacisnij przycisk Callibrate System

i poczekaj, az proces kalibracji zostanie ukoriczony przed podniesieniem Ronina-MX.

Nie dotykaj i nie poruszaj Roninem-MX podczas kalibracji.

Balance Test - Test wywazenia
Dotknij, aby sprawdzi¢ wywazenie osi tilt i roll. Upewnij sie, ze nic nie blokuje ruchu osi podczas
testu.

Activation - Aktywacja

Aktywacja jest wymagana przy pierwszym uzyciu Ronina-M, w innym wypadku gimbal nie bedzie
pracowat. Aby aktywowac Ronina-MX, potacz swoje urzadzenie mobilne z internetem, a nastepnie
nacisnij przycisk Activate.

Restore Default Settings - Przywrécenie wartosci domysinych
Ta funkcja przywr6ci ustawienia fabryczne wszystkich funkcji, ktére mozna skonfigurowac
w aplikacji DJI Assistant.

Device List - Lista urzadzen

Aby wymusi¢ na aplikacji DJI Assistant znalezienie Ronina-MX, otworz Device List i aplikacja

poszuka urzadzer Bluetooth, ktére rozpoznaje.
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Konfigruacja przez oprogramowanie DJI Assistant na PC/MAC

Mozesz skonfigurowac Ronina-MX i zaktualizowac¢ oprogramowanie urzadzenia przez program DJI
Assistant na PC i MAC.

« Ustawienia konfiguracyjne w aplikacji DJI Asisstant i programie DJI Asisstant na
PC/MAC s3 automatycznie zsynchronizowane. Nie ma potrzeby zmiania¢ ustawien
w obu programach.
« Aplikacja DJI Assistant i program DJI Assistant na PC/MAC nie moga by¢ podtgczone
do Ronina-MX w tym samym czasie. Odfgcz kabel Micro USB przed korzystaniem
z aplikacji mobilnej.

Instalowanie programu DJI Assistant Software na PC/MAC

Instalacja i uruchamianie programu w systemie Windows
1. Pobierz sterownik instalacji DJI na Widows ze strony produktu Ronin-MX na DJl.com.

Podtacz Ronina-MX do PC za pomoca dotgczonego do zestawu kabla USB, a takze upewnij sig, ze
urzadzenie jest uruchomione przed instalacjg sterownika DJI WIN DRIVER.

2. Pobierz odpowiedni instalator z DJI.com.

3. Kliknij dwukrotnie na instalator i postepuj wg krokéw instalacji wyswietlonych na ekranie.
4. Uruchom program Assistant.

5. Zaktualizuj oprogramowanie lub skonfiguruj parametry, wg potrzeb.

Instalator Assistant dziata na systemie Windows XP i wszystkich nowszych.

Instalacja i uruchamianie programu w systemie Mac OS X
1. Pobierz instalator programu (.DMG) z karty produktu na DJl.com.
2. Uruchom instalator i postepuj wg instrukcji na ekranie, aby ukoriczy¢ instalacje.

cip

DJI Assistant for Mac

GB _,ﬁ
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3. Jezeli korzystasz z Launchpada do otwierania aplikacji DJI Assistant za pierwszym razem,
Launchpad zablokuje dostep, poniewaz program DJI Assistant nie zostat sprawdzony przez Apple.

“Gimbal” can't be opened because it is
from an unidentified developer.
ATAN Your security preferences allow installation of only

apps from the Mac App Store and identified
developers.

EIM created this file today at 3:13 PM.

@ T

4. Zlokalizuj miejsce instalacji aplikacji Gimbal za pomoca funkgji Finder, nacisnij Control i kliknij
ikone prawym przyciskiem. Z menu skrétéw wybierz Open i kliknij Open w oknie dialogowym, aby
uruchomic¢ program.

5. Po pomysinym uruchomieniu programu po raz pierwszy, zwykte podwdjne klikniecie wystarczy,
aby uruchomic program.

« Instalator DMG dziata na systemie Mac OS X 10.9 lub jego nowszych wersjach.
« DJI Assistant na systemach MAC i Windows sg identycznie. Zdjecia z programu w
niniejszym podreczniku s3 z wersji na windows.

Ustawienia

Ustaw parametry nastepujacych funkcji przed korzystaniem z Ronina-MX: Camera Type, Briefcase
Mode, SmoothTrack i Maximum Speed Adjustment.

Deifnicje i funkcje kazdego przycisku w aplikacjii i programie DJI Assistant na PC/MAC sg
identyczne. Wiecej informacji znajdzie w dziale poswigconym aplikacji DJI Assistant.
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Basic
Engishy  — X
Gimbal
ies Gi Live Data
Ronin Series Gimbal
The DI Ronin Series gimbalis a 3-Aris Sifness  Trim
Stabilized handheld gimbal system Bat 3 1.230
Developedfor the fimmaking Fan Ads 6 [0
professional, the Ronin marks a S =5 5 B o -0.304
generational leap in camera
stabilization technolagy. Roll Aris 4 0 B = 1.445
These are the basic functions you may Cinjogy S s
‘want to agjustupon receiving your Brisfcase Mode Enable  Speed Deadband Accel
Ronin. These options are also the most
P e s ] Motor ill Switch ] Intemal Receiver Off Pan s (80 |[5 40 [ Test
operation ofthe Ronin. GameraBase Invert [#] Auto Sleep Titais [15 |5 40 | 7est]
[F] Roll Remote Gontrol [#] Handheld/Car tount RollAis [15 [0 40 [ Test |
'+ Camera Type(for Ronin-HiX) or Auto —
Tune Stabilty(for Ronin/Ronin-h) Tools Manual Adjustment
* Briefcase Mode R [ Pan Axis
+ SmootnTrack Mode .
+ Maximum Speed Adjustment e B A
Hove the cursorto each area for mare
dotails [ caibrate system | | Auto Tune staviity | [ Defaun
1. Gimbal
Motor

Basic: Kazda o$ posiada wiasne wartosci funkcji stiffness i trim adjustement

Advanced: Umozliwia zmiane wartosci funkcji Strength, Outfilter i Control. Nie zmieniaj wartosci
domyslnych, jezeli nie jestes doswiadczonym uzytkownikiem.

Camera: Wybranie typu zainstalowanej kamery pomoze uzyskac najbardziej optymalne wartosci
funkgcji Stiffness, Strength, Outfilter i Control.

Live Data: Monitorowanie informacji zwrotnej z silnika kazdej osi w czasie rzeczywistym.

Briefcase Mode: Zaznacz pole, aby wtaczy¢ tryb walizki.

Motor Kill Switch: Zaznacz pole, aby wytaczy¢ silniki.

Internal Receiver Off: Zaznacz, aby wytgczy¢ mozliwosc kontrolowanie Ronina-MX za

pomocg zdalnego kontrolera lub opcjonalnego joysticka. Gimbal moze by¢ sterowany

innymi urzgdzeniami tylko poprzez potaczenia D-BUS i Lightbridge, gdy zewnetrzne

odbiorniki sg wytaczone.

Odwrécenie podstawy kamery: Zaznacz pole, aby umozliwi¢ odwrdcenie podstawy kamery.

Auto Sleep: Zaznacz pole, aby witaczyé funkcje automatycznego przechodzenia w tryb uspienia.
Roll Remote Control Off: Zaznacz pole, aby uniemozliwi¢ kontrolowanie ruchu osi roll za pomoca
zdalnych kontroleréw.

Handheld/Car Mount Mode: Zaznacz pole podczas korzystania z Ronina-MX na pojezdzie lub kranie
kamerowym.

SmoothTrack: Zaznacz pole, aby wigczy¢ funkcje SmoothTrack. Zwrd¢ uwage na to, ze osie tilt

i pan mogg zostac ustawione samodzielnie.

Predkos¢ osi pan i tilt funkcji Smoothtrack mozna przetestowac. Upewnij sig, ze nic nie blokuje
ruchu kamery podczas testu.

Reset Password: Jezeli zapomnisz swojego hasta Bluetooth, kliknij tutaj, aby zresetowa¢ hasto.
Viewer Menu: Menu Viewer zawiera najwazniejsze informacje w czasie rzeczywistym dotyczacych

podzespotéw elektronicznych i informacji zwrotnej z silnikéw. Menu informuje takze o kacie
obrotu i mocy kazdej osi.
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Balance Test: Wybierz to pole, aby sprawdzi¢ balans osi roll i tilt.

Manual Adjustment: Wtacz te funkcje, aby umozliwi¢ manualng korekte osi pan i tilt, gdy
Ronin-MX jest wtgczony.

Calibrate System: Funkcja stuzy do kalibracji systemu i powinna by¢ uzywana jedynie, jezeli ktéras
z osi nie bedzie odpowiednio stabilizowac. Aby skalibrowa¢ system, umies¢ ronina-MX na
regulowanym statywie i upewnij sie, ze jest catkowicie stabilny.

Upewnij sig, ze kamera moze obrécic sie 0 90°, gdy obiektyw skierowany jest prosto na dét, bez
kontaktu z przewodami video monitora. Nastepnie kliknij przycisk Callibrate System i poczekaj, az
proces zakoriczy sie przed podniesieniem Ronina-MX. Nie zmieniaj potozenia Ronina-MX podczas
kalibracji.

Auto Tune Stability: Przycisk umozliwia automatyczng korekte wartosci funkgji stiffness dla
kazdego silnika (wg danych z czujnika Ronina-MX)

Default: Nacisnij tutaj, aby przywrdcié¢ wszystkie ustawienia do wartosci domysinych.

2. Control

DJI - Assistant Engishw  — X

¥ e i

L Info

Gimbal Control  Channels

Control Deadband Maximum Speed smoothing

Pan  Tit Pan it Pan  Tit
| Adjust the values for deadband, maximum
speed, smoothingand speed toggle Thumb Controller0|[0 Thumb Controller (0|0 Thumb Controller0|[0
ipresets and configure the settings of

Remote Operator0__ |0 Remote Operator [0 |0 | Remote Operator[0__|[0
controller on this page. i s i u

Move cursor to each area for more details. Endpoint
PanAs TittAxis

Lett [0 Right [0 u o Down [0 Test

Seftings
Controlier Priority Speed Toggle Presets
© Remote Gperator © Thumb Controller L
Fast [0 0 CHE|
PanTiit Remote SpeedAdjustment Normal [0 o 0 ]
© Combined © Independent siow [0 0 0 |

Defautt

Joystick i drazki zdalnego kontrolera posiadajg mozliwo$¢ zmiany ustawien funkcji Deadband,
Maximum Speed i Smoothing i wszystkie z nich mozna ustawic¢ oddzielnie.

Endpoint: Koricowe punkty osi pan mozna ustawi¢ niezaleznie dla ruchu w prawo i w lewo,
zaréwno za pomoca joysticka, jak i zdalnego kontrolera. Jezeli potrzebny jest obrét 360° w osi
pan, wystarczy ustawi¢ wartos¢ Endpoints na 0.

Koncowe punkty osi tilt i pan moga zostaé przetestowane. Upewnij sie, ze ruch kamery nie jest
blokowany przed kliknieciem przyciskéw testu.

Controller Priority: Jezeli oba urzadzenie jednoczesnie przeslg sygnat do gimbala, sygnat

z wybranego kontrolera bedzie miat wtedy pierwszenstwo przed drugim urzadzeniem.

Pan/Tilt Remote Speed Adjustment: Kliknij, aby wybra¢ ustawienia oddzielne lub potaczone.
Speed Toggle Presets: Te ustawienia pozwola ci zmieni¢ predkos¢ funkcji SmoothTrack zdalnie.
Jezeli zdalny kontroler jest wigczony, ustawienia Speed Toggle Presets bedg miaty
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pierwszenstwo przed ustawieniami w DJI Assistant. Po wytaczeniu kontrolera, zastsowanie znajda
ustawienia funkcji SmoothTrack w DJI Assistant.

3. Channels

DJi - Assistant Engishe — X

¥ e i

Upgrade Info

Gimbal Control | Channels

Channels Channels
I This is a channél indicator to provide CHO '] o JERev 5]
feedback during remote operator —
onfiguration CH1 . ) "o |ERrev Ron [7]
R — CHg UL g 5 gy gy
ether of the remote control ticks. The
osaioitod s Sanaiss b ovigced LSS N o (e
CHa LI S ey Fan [g]
CH UL L 6 gy ey
CH LI g 6 gy ey
CH L g 6 gy gy

| Deraur

Wskaznik kanatu dostarcza informacji zwrotnej podczas konfiguracji kontrolera. Osie pan,
tilt i roll moga by¢ przporzadkowane obu dragzkom sterujagcym. Kontrolowane osie mozna
odwrdcic.

4. Battery

DJI -Assistant Engishw — X

¥ e i

Upgrade Info

Channels

Battery Current Status

Voltage: - Current
Provides all the information about the

Battery Information
Design Capacily

Full Capacity

Current Capaciy
Percentage of Charge
Percentage of Life: -~
Discharging Times:  ~-~
Temperature

Zaktadka posiada wszystkie istotne informacje dotyczgce akumulatora Ronina-MX.
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Upgrade

DJI -Assistant Engishy  — X

Name Loader Hardware ID Firmware Upgrade
Gou No updates
1M No updates
Receiver No updates

Mozesz przeczytaé informacje dotyczgce najnowszej wersji oporgramowania urzadzenia na tej
stronie. Zaktualizuj oprogramowanie, postepujac wg instrukcji ponizej:

1. Podtacz Ronina-MX do swojego komputera przez kabel Micro USB i poczekaj az wskazniki LED i
programie DJI Assistant bedzie migat na niebiesko.

2. Kliknij Upgrade.

3. Poczekaj na ukoriczenie pobierania.

4. Kliknij ponownie Upgrade, a nastepnie Confirm.

5. Zrestartuj Ronina-MX po ukoriczeniu aktualizacji.

Podczas aktualizacji Ronina-MX na Matrice 600, upewnij sie, ze dron jest wytaczony
lub odtgcz przewdéd CAN. W innym wypadku, aktualizacja nie powiedzie sie.

* Upewnij sie, ze twdj komputer jest podtaczony do internetu.
* Zamknij wszystkie programy antywirusowe i zdeaktywuj firewalle.
* Upewnij sie, ze Ronin-MX jest uruchomiony podczas aktualizacji. Nie wytgczaj
urzadzenia, az do ukoriczenia aktualizacji.
* Nie odtaczaj kabla USB podczas aktualizacji.
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Informacje

DJI RONIN-MX English v = X

L
Basic Upgrade

Userlnfo

Current Login User:  — © newsletter

Software Info
Current version: No updates
License

SN Device Activation

Current SIN:
Status:

Inputyour new SIN here: You can try (30) times

©2011-2016 DJI Innovations. All Rights Resenved.
OnLine Help

Ronin-MX musi zosta¢ aktywowany przy pierwszym uzyciu. Nacisnij przycisk Activate, aby
aktywowac Ronina-MX, w innym wypadku Ronin-MX nie bedzie dziatac.

Mozesz sprawdzi¢ uzywana wersje programu DJI Assistant w zaktadce info.

S/N to 32-cyfrowy kod autoryzacyjny, stuzacy do aktywacji pewnych funkcji. Kod autoryzacyjny dla
twojego produktu jest wprowadzony fabrycznie. Mozesz zosta¢ poproszony o wpisanie nowego
S/N po aktualizacji. Wprowadzz kod i naci$nij przycisk Write. Jezeli wprowadzisz niewtasciwy kod
ponad 30 razy, Ronin-MX zostanie zablokowany i bedzie musiat skontaktowac sie z DJI Support.

32 © 2016 DJI All Rights Reserved



Ronin-MX Podrecznik uzytkownika

Obstuga zdalnego kontrolera

Opis zdalnego kontrolera

(1]

[2]
(3]
)

7] [13]

(8]
[0l
(10]

[12] —————

[1] Anteny [8] Uchwyt do smyczy

[2] Uchwyt do noszenia [9] Przetacznik zasilania

[3] Lewe pokretto (zarezerwowane) [10] Dioda zasilania

[4] Przetacznik 3-pozycyjny (MODE) [11] Wskazniki poziomu akumulatora
[5] Przetacznik 3-pozycyjny (FUNCTION) [12] Gniazdo tadowania i RC Asisstant
[6] Prawy drazek (Micro USB port)

[7] Lewy drazek [13] Port zarezerwowany

taczenie kontrolera z Roninem-MX

1. Uruchom Ronina-MX.
2. Nacisnij jednokrotnie przycisk Bind (rysunek ponizej) na Ronine-MX. Wskaznik LED Ronina-MX
bedzie migat na zielono.

Proces taczenia musi by¢ przeprowadzony jedynie raz, chyba ze nacisnieto przycisk bind lub, jezeli
Ronin-MX musi zosta¢ potaczony z innym kontrolerem.

Bind Button
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» Upewnij sig, ze kontroler jest odpowiednio natadowany przed uzyciem. Sygnat
dzwiekowy oznacza koniecznos¢ jak najszybszego dotadowania akumulatora.
* taduj akumulator kontrolera za pomocg zataczonego do zestawu kabla Micro USB.
Uzywanie niewtfasciwego typu kabla tadowania moze spowodowa¢ uszkodzenia.
* Wytacz kontroler przed tadowaniem. Wskaznik LED zaswieci sie na zielono, gdy
akumulator bedzie w petni natadowany.

Podczas korzystania ze zdalnego kontrolera, upewnij sie, ze antena jest conajmniej
20 cm od ludzi.

Wskaznik statusu kontrolera

Wskaznik zasilania LED Sygnat dzwiekowy Status kontrolera

1GF — Swieci na zielono Brak Funkcjonuje prawidtowo lub w petni natadowany
® —— Swieci na czerwono Brak tadowanie (zdalny kontroler jest wytaczony)

® —— Swieci na z6tto Brak Btad kalibracji drazka, skalibruj ponownie

® — Swieci na czerwono BB---BB---BB Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora

@ ------ Miga szybko BBBB...... Ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora

na czerwono
Sygnat dzwigekowy pojawi si¢ po 15 minutach
@ ------ Miga powoli nazielono B--B--B...... bezczynnosci. Sygnat zniknie, gdy zaczniesz
korzystac ze zdalnego kontrolera

Zdalny kontrolera wytaczy sie automatycznie, gdy poziom akumulatora bedzie zbyt niski.

Wskazniki poziomu natadowania akumulatora w kontrolerze

Wyswietla obecny poziom natadowania akumulatora. Ponizej znajduje sie objasnienie znaczenia
sekwencji $wietlnych wkaznika.

O Dioda LED $wieci si¢ ¥ : Dioda LED miga O :Dioda LED jest wytaczona
LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania

@ @ @ @) 75% to 100%

@) @) @) O 50% to 75%

@) @) O O 25% to 50%

@) O O O 12.5% to 25%

O O O O 0% to 12.5%

O O O O <0%
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Cechy kontrolera

MODE: Przetacznik MODE stuzy do kontroli funkcji SmoothTrack

W pozycji 1 ‘@ funkcja SmoothTrack jest wytaczona. Zdalny kontroler steruje
obrotem osi pan, a takze zatrzymuje i utrzymuje ostatnig pozycje okreslong
przez drazek sterujacy osi pan.

W pozycji 2 ©= funkcja SmoothTrack jest wtaczona. Zdalny kontroler steruje
obrotem osi pan, a takze zatrzymuje i utrzymuje ostatnia pozycje okreslong
przez drazek sterujacy osi pan.

W pozycji 3 ‘@h funkcja SmoothTrack jest wtgczona. Gimbal zmieni orientacje
i zresetuje kat obrotu osi pan, aby byt skierowany do przodu po zwolnieniu
drazka sterujgcego osi pan.

FUNCTION
1. Przetacznik FUNCTION stuzy do regulacji predkosci funkcji SmoothTrack
Do wyboru sg 3 tryby predkosci: Fast (szybki), Normal (normalny) i Slow (wolny).
Wartos¢ kazdej predkosci mozna ustawic¢ w aplikacji DJI Asisstant badz w
oprogramowaniu DJI Asistant na PC/MAC.

Pozycja 1 -Fast  Pozycja 2 ®= -Normalny Pozycja 3 & -Wolny

2. Aktywacja blokady silnikow.

Przetacz w szybkim tempie przetgcznik FUNCTION z pozycji pierwszej do trzeciej
i odwrotnie przynajmniej trzykrotnie, aby aktywowac przetacznik blokady
silnikdw. Powtdrz ten proces, aby wytaczy¢ przetacznik. Upewnij sig, ze kamera
pracuje w domysInej pozycji operacyjnej przez ponownym uruchomieniem
silnikdw gimbala. Blokada silnika jest przydatna, gdy operator gimbala napotka
pewien problem i bedzie musiat dokonac szybkiej korekty ustawieri gimbala lub
kamery.

Lewy drazek (ustawienia domysine): Ruch poziomy lewego drazka steruje osig
roll. Pionowy ruch nie jest skonfigurowany.

~
N

Prawy drazek (ustawienia
domysine):

Pionowy ruch prawego
drazka steruje obrotem
osi tilt.

Prawy drazek (ustawienia
domysine):

Poziomy ruch prawego
drazka steruje obrotem
osi pan.

Ustawienia drazka moga by¢ konfigurowane przez aplikacje DJI Assistant lub
oprogramowanie DJI Assistant na PC/MAC.
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Tryby pracy

Ronin-MX posiada trzy tryby pracy: Tryb podwieszony, tryb stojacy i tryb walizki.

Tryb podwieszony

Tryb podwieszony jest trybem domysinym. Mozna z niego korzysta¢ bez zmiany
jakichkolwiek ustawien.

Tryb stojacy

Obr6¢ gimbala do przodu o 180° do przodu, a automatycznie przejdziesz w tryb stojacy. Mozna
réwniez zmieni¢ pozycje na tryb stojacy przed wtaczeniem Ronina-MX. Tryb stojgcy nadaje sie
idealnie do mocowar samochodowych lub innych pozycji kamery z perspektywg "z géry na dét",
jako ze pozwala nagrywac filmy powyzej i/lub na wysokosci oczu. Tryb stojagcy moze byé uzywany
bez zmiany jakichkolwiek ustawien. Nie przechylaj gimbala na boki (na lewo lub w prawo), aby
zmienic tryb pracy gimbala na tryb stojacy.
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Tryb walizki

Tryb walizki umozliwia trzymanie Ronina-MX blisko swojego ciata, dzieki waskiemu profilowi. Aby
korzystac z trybu walizki, przechyl gimbala w osi roll 0 90° w lewo lub w prawo. Mozesz wytgczyc
tryb walizki w aplikacji DJI Assistant, co bedzie oznaczaé, ze Ronin-MX nigdy nie przejdzie

automatycznie w tryb walizki. W trybie walizki kontroler nie moze sterowaé obrotem osi gimbala.

Korzystanie z Matrice 600

Montaz Ronina-MX na Matrice 600
Przed montazem Ronina-MX na Matrice 600 upewnij sie, ze kamera jest bezpiecznie
zamocowana na Roninie-MX, a balans jest odpowiednio skorygowany.

1. Zdjemij gorna cze$¢ obudowy i dolng czesé obudowy z ramy gtéwnej i ptytki mocujacej Matrice'a
Matrice 600.
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2. Podtacz jeden koniec dotaczonego do zestawu przewodu CAN do gniazda CAN1 na nadajniku
do Matrice 600, a nastepnie drugi koniec do gniazda na ramie gtéwnej. Nastepnie zamontuj
ponownie goérna i dolng pokrywe ramy gtéwnej Matrice 600.

4. Zamontuj ptytke amortyzujaca na spodzie Matrice 600 z pokrettem blokady skierowanym do
przodu, a nastepnie zakre¢ 12 sSrub do montazu ptytki amortyzujacej, ktére dotagczono do Ronina-MX.
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5. Wsun gimbala w ztagcze gimbala na ptytce amortyzujacej, a nastepnie zakre¢ pokretto blokady,
az do wyraznego klikniecia, ktory sygnalizuje, ze urzadzenie jest bezpiecznie zablokowane.

6. Potacz sie z gniazdem CAN2 na Roninie-MX za pomoca przewodu CAN.
7. Uzyj bezprzewodowej transmisji sygnatu video DJI SRW-60G, aby przesyta¢ obrazy HD, nie
blokujac ruchu w osi pan Ronina-MX. Wyszukaj SRW-60G w podreczniku, aby znalez¢ instrukcje.

8. Jezeli nie korzystasz z DJI SRW-60G, obrazy HD mozna réwniez przesyta¢ poprzez potaczenie
sie z systemem powietrznych DJI Lightbridge 2 przed gniazdo HDMI kamery.

Upewnij sig, ze Ronin-MX jest zamocowany prawidtowo, a wszystkie zfacza sie
wtasciwie podtaczone i nie blokuja ruchu gimbala.

Zwro¢ uwage na to, ze potaczenia kablowe sygnatu video bedg przeszkadzaty w ruchu
osi pan pod pewnym katem. O$ pan nie bedzie w stanie obracac sie w petnym zakresie.
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Za pomoca aplikacji DJI mozesz zmieni¢ parametry i skonfigurowac swojego Ronina-MX.
Uruchom DJI GO, a nastepnie przejdz do widoku z kamery (Camera view).

p / SAFE TO FLY (GPS)
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Ustawianie trybu wyjsciowego aplikacji DJI GO

Ustaw tryb wyjsciowy (App Output Mode) aplikacji DJI GO, aby wyswietla¢ obraz z kamery

zainstalowanej na Roninie-MX.

1. Nacisnij HD .l i wytgcz gniazdo EXT.

2. Ustaw Bandwidth Allocation (przydzielanie przepustowosci), aby upewnic sie, ze warto$¢ HDMI
wynosi wiecej niz 0%.

3. Ustaw App Out Mode na HDMI.

Tryby pracy gimbala
Nacisnij l& , aby wybrac¢ jeden z trybow pracy gimbala: Follow, FPV i Free.

Tryb Follow:Kat pomiedzy orientacja i nosem gimbala pozostaje staty. Osie pan tilt i roll mozna
ustawi¢ za pomocg nadajnika.

Tryb FPV: Gimbal zsynchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, aby zapewni¢ wrazenia z lotu z
perspektywy pierwszej osoby.

Tryb Free: O$ pan gimbala nie jest zrébwnana z przodem drona. Osie pan, tilt i roll mozna ustawic¢ za
pomoca nadajnika.

Os$ pan Ronina-MX moze poruszac sie tylko w zakresie +30°, jezeli podwozie Matrice'a
600 jest wysuniete.

Ustawienia gimbala
Dotknij @l >B, aby skonfigurowac gimbala.

Definicje i funkcje kazdego przycisku w aplikacji DJI GO i DJI Assistant sg identyczne,
Wiecej informacji znajduje sie w sekcji poswieconej aplikacji DJI Assistant.
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Camera type - Typ kamery

Zaleca sie zaznacznie wiasciwej opcji (DSLR Camera - lustrzanka cyfrowa, Mirrorless - bezlusterkowce
lub RED Camera), zgodnie z modelem zainstalowanej kamery, aby uzyskaé optymalne wartosci
Stiffness, Strength, Outfilter i Control.

Ustawienia domysine funkcji Strength, Outfilter i Control sg skomplikowane i powinny by¢
konfigurowane jedynie przez zaawansowanych uzytkownikéw.

Adjust Gimbal Roll - Korekta osi roll gimbala
Dotknij, aby precyzyjnie ustawi¢ os roll gimbala, jezeli zauwazysz, ze nie znajduje sie w poziomie.

SmoothTrack Settings - Ustawienia funkcji SmoothTrack

Wartosé Deadband i predkosé dla funkcji SmoothTrack mozna ustawi¢ osobno dla osi pan i tilt.

Remote Controller Settings - Ustawienia nadajnika
Wartosci Deadband, Maximum Speed i Smoothing mozna ustawi¢ osobno dla osi pan i osi tilt.

Endpoint Settings - Ustawienie punktu koricowego

Punkty koficowe dla osi pan i tilt ustawia sie, aby ograniczy¢ zakres kata obrotéw w lewo/w prawo
i przechytu do przodu/do tytu.

Camera Base Invert - Odwrdcenie podstawy kamery

Nacisnij, aby umozliwi¢ odwrdcenie mocowania kamery na gimbalu.

Gdy kamera jest obrécona do gory nogami, wiacz funkeje Flip Image (obréé zdjecie),
dotykajac HD.ul > Flip image, aby uzyskac prosty (nieodwrécony) obraz.

Motor Kill - Wytaczenie silnika

Po aktywowaniu funkcji Ronin-MX pozostaje uruchomiony, ale jego silniki s3 wytaczone
Zablokowanie silnika umozliwia zmiane ustawien lub pozycji gimbala i kamery bez koniecznosci
catkowitego Wytaczenia urzadzenia. Przed wytaczeniem funkcji, upewnij sie, ze gimbal jest

w normalnej pozycji operacyjnej.

Nie uzywaj funkcji Motor Kill podczas lotu.

Gimbal Calibration - Kalibracja gimbala

Kalibruj gimbala jedynie, jezeli osie Ronina-MX nie s3 stabilne.

Umies¢ drona na stabilnej, ptaskiej powierzchni przed przeprowadzeniem kalibracji. Ronin-MX
zostanie automatycznie wytaczony i wtgczony po ukoriczeniu kalibracji. Obserwuj pozycje osi
roll i skalibruj je ponownie, jezeli o$ roll nie znajduje sie w poziomie.

Upewnij sie, ze nic nie blokuje ruchéw gimbala podczas kalibracji.

Balance Test - Test wywazenia

Nacisnij, aby sprawdzi¢ status wywazenia o$ tilt i roll. Upewnij sig, ze nic nie blokuje ruchéw
gimbala.

Default Settings - Ustawienia domyslne

Nacisnij, aby przywrdcié¢ wszystkie ustawienia gimbala do wartosci domysinych.
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Pojedynczy kontroler
Ronin-MX moze by¢ w catosci sterowany za pomoca zdalnego kontrolera do Matrice
600, zamiast zdalnego kontrolera do Ronina-MX.

Skonfiguruj przechyt w osi tilt i obrét w osi pan za pomoca pokretta gimbala na nadajniku.
(Skonfiguruj przyciski C1 i C2 wg instrukcji, pojawiajacych sie w aplikacji DJI GO.)

Pokretto gimbala

Dwa kontrolery

Obstuga gtéwnego kontrolera pozostaje taka sama. Nacisnijgg | , aby dokoriczy¢ konfiguracje
ustawien dodatkowego kontrolera wg wskazéwek, pojawiajacych sie w aplikacji DJI GO.
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Dodatkowe nadajniki/odbiorniki

Ronin-MX obstuguje dodatkowe nadajniki/odbiorniki, takie jak D-Bus. Podtacz nadajnik
przez odpowiednie gniazdo (jego umiejscowienie mozna znalez¢ na schemacie Ronina-MX).

Konserwacja

Rysunek ponizej pokazuje odpowiednie ustawienie Ronina-MX przy transporcie z regulowanym
stojakiem. Korzystajac z zapie¢ rzepowych, zablokuj Ronina-MX w miejscu, jak pokazano na
rysunku. Odepnij rzepy przed ponownym uruchomieniem Ronina-MX.

Ronin-MX nie jest wodoodporny. Podczas korzystania, trzymaj urzadzenie z dala od piasku i
zanieszczyszczen. Po uzyciu zaleca sie wytarcie Ronina-MX miekka, sucha Scierka. Nie nalezy
stosowac ptyndw czyszczacych!
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Rozwigzywanie problemoéw

3

4

44

Problem

Silniki wydaja sie nie
pracowac optymalnie.

Gimbal drga, nawet po

wybraniu typu kamery.

Ronin schodzi z kursu.

Funkcja SmoothTrack
nie dziata.

© 2016 DJI All Rights Reserved

Rozwigzanie

Po wywazeniu kamery, uruchom aplikacje DJI Assistant
lub oprogramowanie na PC/MAC i wybierz typ kamery.

1) Sprawdz czy wszystkie pokretta s3 dokrecone, wtacznie
z pokrettem silnika osi pan.

2) Sprawdz czy sruba kamery jest dokrecona.

Poruszaj ptyta kamery, aby sprawdzic¢ czy nie jest luzna
lub nie przesuwa sie na mocowaniu gimbala.

3) Sprwadz czy podstawa obiektywu jest zamocowana.

4) Podczas uzywania kamery RED, upewnij sie, ze
inteligentny dystrybutor mocy Ronina i inteligentny
akumulator zostaty prawidtowo zamontowane. Jezeli
inteligentny dystrybutor mocy Ronina nie jest prawidtowo
zamontowany lub uzywasz innego akumulatora do
zasilania kamery RED, gimbal bedzie drgat.

5) Wybierz wtasciwy typ kamery dla zamontowanej
kamery: RED Camera to opcja przeznaczona dla kamery
typu RED badz innych kamer o podobnej masie Mirrorless
(bezlusterkowiec) to opcja przeznaczona dla Panasonica
GH4 i innych kamer o podobnej masie; DSLR to opcja
przeznaczona dla Canona 5D Mark Il lub innych kamer o
podobnej masie.

6) Jezeli gimbal drga podczas korzystania z ustawien
domyslnych kamery, okresl, ktéra o$ gimbala drga,

a nastepnie odpowiednio zmniejsz jej wartos¢ Stiffness.
7) Jezeli problem utrzymuje sie, sprébuj zwiekszy¢ wartosc¢
opcji Outfilter.

Umiesé Ronina-MX na regulowanym statywie i przejdz
do aplikacji lub programu DJI Assistant. Nacisnij
przycisk Callibrate System (kalibrowania systemu)

i poczekaj na ukoniczenie procesu przed podniesieniem
Ronina-MX.

1) Wtacz nadajnik i upewnij sig, ze przetacznik opcji MODE
nie znajduje sie na pozycji 1 (najwyzsza pozycja).

2) Sprawdz czy funkcja SmoothTrack jest wtgczona w
aplikacji mobilnej lub programie na PC/MAC DJI Assistant
3) Sprawdz czy wartos$¢ deadband w funkcji SmoothTrack
nie jest zbyt wysoka. Jezeli tak jest, zmniejsz wartos¢
Deadband w menu SmoothTrack.
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10

"

Silniki gimbala po
pewnym czasie wydaja
sie nie pracowac
optymalnie

Zapomniatem hasta
Bluetoooth.

Film video wydaje sie
chwia¢ z jednej strony na
drugg lub z géry na dot
podczas korzystania z
Ronina-MX na ziemi.

Film nagrywany z
powietrza nie jest
stabilny.

Film wydaje sie chwiac z
jednej na druga strone
podczas korzystania z
kamery RED lub ciezszej.

05 roll zaczyna przechylaé
sie po montazu Ronina-MX
na Matrice 600.

Na filmach wystepuje
efekt "galaretki"
(drganie szybko
poruszajacych sie
motywow).

Moze by¢ to spowodowane wysoka temperaturg silnika.
Jezeli wykryto przegrzanie silnika, gimbal przejdzie do
trybu aktywacji zabezpieczen. Wytacz gimbala na chwile,
a nastepnie uruchom go, gdy silniki ostygna.

Potacz Ronina-MX z oprogramowaniem DJI Assistant na
PC/MAC i naci$nij Reset Password, aby zresetowac hasto

Predkos¢ funkcji SmoothTrack jest zbyt wysoka lub
deadband funkcji SmoothTrack jest zbyt niski.
Zmniejsz predkosé lub zwieksz wartos$¢ deadband
funkcji SmoothTrack.

Okresl, ktéra 0$ gimbala drga i zmniejszaj wartos¢
Stiffness lub Control az drgania ustang. Mozesz okresli¢
ktéra o$ gimbala drga za pomoca podanych ponizej metod:
1) Dotykajac obiektywu kamery.

2) Przechylajac Matrice'a 600 do przodu, do tytu, w lewo

i w prawo, gdy znajduje sie na ptaskiej powierzchni.

3) Dotykajac ramion Matrice 600.

Zwieksz wartos¢ Stiffness, az do ostatniej wartosci przy
ktorej gimbal nie drga. Wtacz Matrice 600, gdy stoi na
ptaskiej powierzchni, przechyl go do przodu, do tytu, w
lewo i w prawo, sprawdzajac jednoczesnie czy
wystepuje drganie gimbala.

Przejdz do DJI GO > Gimbal Settings > Gimbal Calibration,
aby skalibrowa¢ gimbala. Upewnij sie, ze Matrice 600
znajduje sie na ptaskiej i stabilnej powierzchni.

Podczas nagrywania w 30 FPS lub 24 FPS, postaraj sie, aby
predkos¢ migawki byta przynajmniej dwa razy wieksza niz
ilos¢ FPS. Przy 30 FPS, predkos¢ migawki powinna
wynosi¢ 1/60; przy 24 FPS, predkos¢ powinna wynosic¢
1/48 (lub 1/50, jezeli 1/48 jest nie dostepne na twoim
DSLR). Kamery kinowe powinny korzysta¢ z migawki o
kacie widzenia 180°. Jezeli nie mozesz wigczy¢ takich
predkosci migawki, zastosuj filtry szare (ND).
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Specyfikacja

Ogdlne

Whbudowane funkcje

Urzadzenia peryferyjne

Wymiary podstawy
montazowej kamery

Zasilanie
akcesoriow

Zasilanie GCU

Potaczenia

Wymagania programowe
PC/MAC

Wymagania programowe
urzadzenia mobilnego

« Tryby operacyjne

Tryb podwieszany
Tryb stojacy

Tryb walizki

Tryb powietrzny
Tryb Jib lub Wirecam

* Modut Bluetooth

* Potaczenie USB

* Odbiornik 2,4 GHz

* Czujnik temperatury

« Zaawansowany
32-bitowy procesor DSP

* Wbudowany modut IMU
* Wyspecjelizowane silniki DJI
z enkoderami

* Obstugiwany odbiornik
D-Bus

Maksymalna gteboko$¢ od srodka ciezkosci na ptycie
podstawy kamery: 120 mm.

Maksymalna wysokos$¢ mierzona od gory ptyty podstawy
kamery: 130 mm.

Maksymalna szerokos¢: 160 mm

12V regulowany P-Tap x 2
USB 500 mW x 1
DJI Lightbridge x 1

Inteligentny akumulator: 423496-1580 mAh-14,4 V

Nadajnik 2,4 GHz
Bluetooth 4.0
USB 2.0

Windows XP lub p6zniejszy
Mac OS X 10.9 lub p6zniejszy
i0S 7.1 lub pdzniejszy
Android 4.3 lub pdzniejszy

Witasciowosci mechaniczne i elektryczne

Prad operacyjny

Temperatura operacyjna

Masa

Wymiary
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* Prad statyczny: 300 mA (@16 V)
* Prad dynamiczny: 600 mA (@16 V)
* Prad zablokowanego silnika: Max 10 A (@16 V)

-15°-50°C
Z uchwytem: 2,77 kg
Z amortyzatorem: 2,15 kg

Bez uchwytu:
280 mm (W) x 370 mm (D)x 340 mm (H)
Z uchwytem:
560 mm (W) x 370 mm (D) x 440 mm (H)
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Osiagi
Obcigzenie 4,5kg
(wartos¢ referencyjna)
Zakres drgan katowych +0,02°
Maksymalna 0O$ pan: 200°/s
regulowana O¢ tilt: 100°/s
predkos¢ obrotu Os roll: 30°/s
Mechaniczny zasieg 05 pan: 360° rotacja ciagta
obrotu Os tilt: +270° -150°

Os roll: £110°
Kontrolowany zasieg O3 pan: 360° rotacja ciaggta
obrotu Os tilt: +45° -135°

Os roll: + 25°

Wersje zgodnosci

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two
conditions: (1) This device may not cause harmful interference, and (2) This device must
accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.
Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user’s authority to operate the equipment.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital
device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide
reasonable protection against harmful interference in a residential installation. This
equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio
communications. However, there is no guarantee that interference will not occur in a
particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user
is encouraged to try to correct the interference by one or more of the following measures:

- Reorient or relocate the receiving antenna.

- Increase the separation between the equipment and receiver.

- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is
connected.

- Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled
environment. In order to avoid the possibility of exceeding the FCC radio frequency exposure
limits, human proximity to the antenna shall not be less than 20cm during normal operation.
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This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard (s). Operation
is subject to the following two conditions: (1) this device may not cause interference,
and (2) this device must accept any interference,including interference that may cause
undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR d’Industrie Canada applicables aux appareils
radio exempts de licence.

L’exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) 'appareil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de I'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le
brouillage est susceptible d’en compromettre le fonctionnement.

IC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with IC RF radiation exposure limits set forth for an uncontrolled
environment. This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any
other antenna or transmitter.

This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between
the radiator& your body.

Any Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user’s authority to operate the equipment.
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SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. informuje, ze urzadzenie bedace podmiotem instrukcji spetnia
istotne wymaogi i inne rozporzadzenia R&TTE Directive.
Kopia deklaracji zgodnosci jest dostepna na stronie www.dji.com/euro-compliance

Ce 0700 X

Adres kontaktowy UE
DJI GmbH, Industrie Strasse. 12, 97618, Niederlauer, Germany
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Tres¢ podrecznika moze ulec zmianie

Pobierz najnowsza wersje z
http://www.dji.com/product/ronin-mx/info#downloads

Jezeli posiadasz pytania dotyczace tego dokumentu
przeslij je na adres mailowy (j. angielski) DocSupport@dji.com

RONIN™ is a trademark of DJI. Copyright © 2016 DJI All Rights Reserved.
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