PHANTOM 4

Podrecznik uzytkownika

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione



Q_ Szukanie stéw kluczowych

Szukaj stow kluczowych, np. akumulator lub montaz, aby znalez¢ dany temat. Jezeli uzywasz
przegladarki plikéw PDF do czytania tego dokumentu, nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub
Command+F w systemi Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

Korzystanie z podrecznika

Legenda

@ Ostrzezenie A\ Waine £ Wskazowki i uwagi [Z[d Odniesienie

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Przeczytaj ponizsze dokumenty przed korzystaniem z Phantom™4:

1. In the Box (w zestawie)

2. Phantom 4 User Manual (podrecznik uzytkownika)

3. Phantom 4 Quick Start Guide (Instrukcja szybkiego startu)

4. Phantom 4 Disclaimer and Safety Guidelines (wytaczenie odpowiedzialnosci i uwagi bezpieczeristwa)

5. Phantom 4 Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (uwagi bezpieczeristwa dotyczace inteligentnego
akumulatora Phantom 4)

Zalecamy obejrzenie wszystkich filmoéw instruktazowych na oficjalnej witrynie DJI™ i przeczytanie
wszystkich dokumentéw. Przygotuj sie do pierwszego lotu poprzez przeczytanie Instrukcji szybkiego startu
do Phantom 4 i szukaj bardziej szczegétowych informacji w Podreczniku uzytkownika.

Filmy instruktazowe

Filmy instruktazowe z ponizszego linku pokazujg jak bezpiecznie korzysta¢ z Phantoma 4.

http://www.dji.com/product/phantom-4/info#video

Pobierz aplikacje DJI GO

Pobierz i zainstaluj aplikacje DJI GO przed korzystaniem z drona. Zeskanuj kod po prawej
stronie, aby pobra¢ najnowsza wersje.

Wersja aplikacji DJI GO na system Android jest kompatybilna z Androidem 4.1.2 lub nowszymi.
Wersja aplikacji DJI GO na system IOS jest kompatybilna z iOS 8.0 lub nowszymi.
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http://www.dji.com/product/phantom-3/video
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Informacje o produkcie

Dziat zapoznaje uzytkownika z dronem
Phantom 4, a takze zawiera spis czesci
drona i kontrolera.
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Informacje o produkcie

Wprowadzenie

Phantom 4 DIl jest posiadajacym inteligentne tryby dronem do wykonywania podniebnych fotografii.
Dotkniecie ekranu wystarcza, aby Phantom 4 zaczat podazaé¢ za wybranym obiektem i unikat przeszkéd na
swojej drodze, nagrywajac przy tym film w jakosci 4K lub wykonujac 12-megapikselowe zdjecia.

Najwazniejsze funkcje

Taplfly i ActiveTrack to dwie funkcje w aplikacji DJI GO, dostepne tylko w Phantomie 4. Za sprawg
jednego dotkniecia, mozesz teraz polecie¢ kazde miejsce widoczne na ekranie badz Sledzi¢
poruszajacy sie obiekt bez najmniejszego problemu.

Kamera i Gimbal: Z Phantomem 4, mozesz nagrywac filmy video w jakosci 4k przy 30 klatkach na
sekunde i wykonywac zdjecia o rozdzielczosci 12 megapikseli. Ulepszony sensor zapewnia wigksza
wyrazistos¢, mniej szumow i lepsze zdjecia niz jakikolwiek inna podniebna kamera.

Transmisja obrazu HD: Ulepszona wersja systemu transmisji obrazu DJI Lightbridge zapewnia
niezréwnany zasieg sygnatu (do 5 km) w jakosci HD i znikome opdznienia przesytu.

Inteligentny akumulator DJI: Nowy inteligentny akumulator DJI 5350 mAh posiada ulepszone cele i
zaawansowany system kontroli zuzycia energii, aby$ mogt latac jeszcze dtuzej.

Kontroler: Kontroler nowej generacji jest jeszcze bezpieczniejszy i mozna catkowicie polega¢ na jego
niezawodnosci podczas lotu. Urzadzenie do zapisu danych lotu przechowuje najwazniejsze
informacje z kazdego lotu, a system optycznego pozycjonowania daje jeszce wiekszg precyzje podczas
lotu wewnatrz lub w innych sytuacjach, gdy sygnat GPS jest niedostepny. Podwdjne IMU i kompasy
zapewniajg podwadjng poduszke bezpieczeristwa w razie awarii ktdregos systemu.

Przygotowanie drona

Sciggniecie blokady gimbala
Sciagnij blokade z gimbala w spos6b pokazany na rysunku ponizej:
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Phantom 4 Podrgcznik uzytkownika

Montaz $migiet:

Przymocuj $migta z czarng nakretka do silnikéw z czarng kropka. Przymocuj smigta ze srebrna nakretka
do silnikéw bez czarnych kropek. Docisnij smigta do ptytki mocujacej i dokre¢ w kierunku przeciwnym do
kierunku obrotu $migta .

A Sprawdz czy wszystkie $migta sa bezpiecznie dokrecone przed kazdym lotem

Instalacja akumulatora

Wsuri baterie do przegrédki na baterie wedtug kierunku wskazywanego przez strzatke na rysunku ponizej.
Upewnij sig, ze styszysz klikniecie, wskazujace na to, ze bateria zostata prawidtowo zainstalowana.
Wtozenie baterii w nieodpowiedni spos6b moze wptyna¢ na bezpieczenstwo lotu.

Przygotowanie kontrolera:

Uchwyt na urzadzenie mobilne zostat zaprojektowany, aby wtozy¢ do niego tableta badz inne urzadzenie

mobilne. Przechyl uchwyt do pozgdanej pozycji, a nastepnie ustaw anteny, aby byty skierowane na zewnatrz.

1. Nacisnij przycisk z prawej strony na gérze uchwytu, aby zwolni¢ blokade, a potem dopasuj obejme do
rozmiaru twojego urzadzenia mobilnego.

2. Przycisnij urzadzenie mobilne, aby zabezpieczy¢ je w urzadzeniu, po czym podtacz je do kontrolera za
pomocy kabla USB.

3. W16z jeden koniec urzadzenia mobilnego, a drugi do gniazda USB z tytu kontrolera.
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Phantom 4 Podre¢cznik uzytkownika

Schemat drona

(1] [1] GPS
[2]
181 [2] Smigto
[4]
[3] Silnik

[4] Przednie wskazniki LED
[5] Gimbal i Kamera

[6] System wykrywania przeszkéd

[8] [7] Inteligentny akumulator
[8] Wskaznik statusu drona
[9] Kamera / Wskaznik statusu
taczenia / przycisk taczenia
[10] Gniazdo Micro USB
[[19&] [11] Gniazdo karty Micro SD kamery

[12] Czujniki optycznego pozycjonowania

(12

Schemat kontrolera

[1] Anteny

Stuza do przesytania sygnatu
[~ sterowania dronem i video.

[2] [2] Uchwyt urzadzenia mobilnego

Stuzy do montazu urzgdzenia
1/ mobilnego na kontrolerze.

S

7] —— @ [4] Kontroluje orientacje
i ruchy drona.

U W— | [3] Drazek sterujacy
] U
&

[4] Przycisk powrotu do bazy (RHT)
Nacisnij i przytrzymaj przycisk,
aby rozpoczaé procedure powrotu do
8  ©2016 DJI. All Rights Reserved punktu bazowego.



Phantom 4 Podre¢cznik uzytkownika

[5] Wskazniki poziomu akumulatora LED

Informuja o poziomie natadowania
akumulatora w kontrolerze.

[6] Wskaznik statusu LED
Wyswietla status kontrolera.
[7] Przycisk zasilania
Stuzy do wtaczania i wytgczania kontrolera.

[8] Dioda LED funkcji RTH

Dioda LED znajduja sie dookota przycisku RTH
informuje o statusie funkcji RTH.

[9] Pokretto ustawien kamery

Uzyj pokretta, aby zmienic¢ ustawienia kamery.

(dziata jedynie, gdy kontroler jest potgczony z
urzadzeniem mobilnym przez aplikacje DJI
GO).

[10] Przycisk pauzy inteligentnego lotu
Nacisnij raz, aby opuscié¢ funkcje TapFly,
ActiveTrack i tryb zaawansowany.

[11] Spust migawki
Nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie. W trybie seryjnym
pojedyncze nacisniecie spowoduje wykonanie
okreslonej ilosci zdjec.

[12] Przetacznik trybu lotu
Przetaczaj pomiedzy trybem P, trybem S i
trybem A.

[13] Przycisk nagrywania video
Nacisnij, aby rozpoczaé¢ nagrywanie. Nacisnij

ponownie, aby przerwac nagrywanie.

[14] Pokretto gimbala
Kontroluje przechylenia gimbala w osi tilt.

[17] Przycisk C1

Konfigurowalny przez aplikacje DJI GO.
[18] Przycisk C2

Konfigurowalny przez aplikacje DJI GO.

[19] Gniazdo zasilania

Podtacz do tadowarki, aby natadowac
akumulator kontrolera.

[15] Gniazdo Micro USB

Gniazdo zarezerwowane.

[16] Gniazdo USB

Podtacz urzadzenie mobilne do tego
gniazda, aby sterowac urzadzniem
przez aplikacje DJI GO.

© 2016 DJI. All Rights Reserved 9



Dron

Dziat opisuje cechy kontrolera lotu,
systemu optycznego pozycjonowania
i inteligentnego akumulatora.
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Dron

Kontroler lotu

Kontroler lotu Phantoma 4 posiada kilka waznych udoskonalers w stosunku do wcze$niejszych modeli, w tym
nowy tryb lotu. Bezpieczeristwo zapewniaja tryb Failsafe i RTH, dzieki ktérym dron moze wrdci¢ bezpiecznie
do operatora nawet w przypadku utraty sygnatu. Kontroler lotu zapisuje istotne dane z kazdego lotu do
poktadowego urzadzenia z pamieciag masowa. Nowy kontroler lotu zapewnia réwniez wiekszg stabilnos¢

i ulepszony system hamowania w locie.

Tryby lotu

Trzy dostepne tryby lotu. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ ponizej:

Tryb P (Positioning): Tryb P dziata najlepiej, gdy sygnat GPS jest silny. Dron wykorzystuje GPS
i system wykrywania przeszkdd do nawigacji pomiedzy przeszkodzami
i $ledzenia poruszajacego sie obiektu. Zaawansowane funkcje takie jak
TapFly i ActiveTrack sa dostepne w trybie P.

Tryb S (Sport) : W trybie S, dron posiada lepsza zwrotnos¢ dzieki odpowiedniemu skorygowaniu
wartosci nastaw regulatora lotu. Maksymalna predkos¢ lotu drona w trybie S
zwieksza sie do 20 m/s. System wykrywania przeszkdd jest niedostepny w trybie S.

Tryb A (Attitude) :  Gdy zardwno GPS, jak i system wykrywania przeszkod sg niedostepne, dron
bedzie utrzymywat putap jedynie za pomocg poktadowego barometru.

Q ¢ W trybie S, system wykrywania przeszkéd jest wytaczony, co oznacza, ze dron nie bedzie
w stanie automatycznie oming¢ przeszkdd na trasie lotu. Zachowaj ostroznos¢ i unikaj
przeszkdd.

¢ Maksymalna predkos¢ drona i droga hamowania sg wyraznie zwigkszone podczas lotu w
trybie S. Minimalna droga hamowania w bezwietrznych warunkach to 50 metréw.

* Czuto$¢ drona na polecenie kontrolera jest wyraznie zwiekszona podczas lotu w trybie S,
co oznacza, ze niewielki ruch drazka przetozy sie na dtuzszy lot ruch drona w dang strone.
Zachowaj ostroznos¢ i zapewnij sobie odpowiednig przestrzert do manewrowania.

Predkos¢ obnizania putapu drona jest wyraZnie zwigkszona w trybie S. Minimalna droga
hamowania w bezwietrznych warunkach wynosi 50 metréw.

Q * Uzyj przetacznika zmiany trybu lotu na kontrolerze, aby zmienic¢ tryb lotu drona.
Wiecej informacji w dziale ,przetacznik zmiany trybu lotu”.
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Phantom 4 Podre¢cznik uzytkownika

Wskazniki drona

Phantom 4 posiada przednie diody LED i wskazniki statusu drona. Umiejscowienie wskaznikéw mozna

znalez¢ na rysunku ponizej:

Przednie diody LED

Wskaznik statusu drona

Przednie diody LED wskazuja orientacje drona. Przednie diody LED $wiecg na czerwono, gdy dron jest
wtgczony, wskazujgc przéd drona. Wskazniki statusu drona informujg o statusie systemu kontrolera
lotu. Odniessie do tabeli ponizej, aby uzyska¢ wiecej informacji o wskaznikach statusu drona.

Objasnienie wskaznikéw drona

Normalny

(RI@ (Y -..... Miga na czerwono, zielono i z6tto
naprzemiennie

GF-(Y -+ Miga na zielono i z6tto naprzemiennie

S(cTRPR Miga powoli na zielono

oD VI Miga na zielono dwukrotnie

BV T Miga powoli na zétto

Ostrzezenie

.. Miga szybko na z6tto

3 oooo0o Miga powoli na czerwono

Miga szybko na czerwono

Wiaczanie i autodiagnostyka
Rozgrzewanie urzadzenia

Mozna bezpiecznie lata¢ (Tryb P, Tryb S z GPS, optycznym
pozycjonowaniem i wykrywaniem przeszkod)

Mozna bezpiecznie lataé (Tryb P, Tryb S z GPS, optycznym
pozycjonowaniem i wykrywaniem przeszkéd)

Mozna bezpiecznie lata¢ (Tryb A bez GPS, optycznego
pozycjonowania i wykrywania przeszkéd)

Utrata sygnatu kontrolera

Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora

Ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie akumulatora

1R aoo00o Miga na czerwono naprzemiennie Btad IMU
Rr — Swieci na czerwono Btad krytyczny
IRIEG Foooooo Swieci na czerwono i z6tto naprzemiennie Wymagana kalibracja kompasu

12  ©2016 DJI. Al Rights Reserved



Phantom 4 Podrgcznik uzytkownika

Powrét do bazy (Return to Home - RTH)

Funkcja powrotu do bazy (RTH - Return-To-Home) sprowadza drona do ostatnio zapisanego punktu home.
Istnieja trzy rodzaje procedur RTH: Inteligentne RTH (Smart RTH), RTH niskiego poziomu akumulatora
(Low battery RTH) i awaryjne RTH (Failsafe RTH). Ponizszy dziat opisuje wszystkie rodzaje procedur.

GPS Opis

Jezeli uzyskano sygnat GPS o odpowiedniej sile przed startem, punkt
Home jest lokalizacjg, z ktérej dron wystartowat. Sita sygnatu GPS jest

?;L?#Etbﬁé%vg ol wskazywana ikong ¥l . Wskaznik statusu drona bedzie migat w
szybkim tempie podczas zapisywania punktu home.
Funkcja Smart RTH

Uzyj przycisku RTH na kontrolerze (wigcej infromacji w dziale Przycisk RTH na stronie 32 podrecznika) lub
dotknij przycisku RTH w aplikacji DJI GO i postepuj wg instrukcji na ekranie, z dostepnym sygnatem GPS, aby
zainicjowac procedure Smart RTH. Dron automatycznie powrdci do ostatnio zapisanego punktu bazowego
(Home). Mozesz uzy¢ drazkéw sterujacych, aby uniknaé wypadku podczas powrotu do punktu bazowego
(Home). Nacis$nij i przytrzymaj przycisk Smart RTH, aby rozpoczg¢ procedure i nacisnij przycisk ponownie,
aby jg przerwac i odzyskaé petna kontrole nad modelem.

Funkcja Low battery RTH

Procedura Low battery RTH tzn. powrotu do punktu bazowego (Home) z powodu niskiego poziomu
akumulatora zostaje aktywowana, gdy poziom inteligentnego akumulatora jest na tyle niskim poziomie, ze
moze to wptynaé na bezpieczenstwo powrotu drona. Zaleca sie powrdt do punktu bazowego lub wylgdowanie
dronem natychmiast po otrzymaniu komunikatu. Aplikacja DJI GO wyswietli ostrzeznie o niskim poziomie
akumulatora. Dron automatycznie powrdci do punktu bazowego (Home), jezeli uzytkownik nie podjat zadnych
dziatar po 10 sekundach od ostrzezenia. Uzytkownik moze anulowa¢ procedure RTH poprzez naci$nigcie
przycisku RTH na kontrolerze. Progi dla tych ostrzezer sg automatycznie okreslane na podstawie obecnego
putapu drona i odlegtosci od punktu bazowego (Home).

Model wyladuje automatycznie jezeli biezacy poziom akumulatora wystarcza jedynie na wylgdowanie z jego
obecnej wysokosci. Uzytkownik wcigz moze zmieni¢ orientacje drona podczas procesu lagdowania

W aplikacji DJI GO znajduje sie wskaznik poziomu akumulatora, ktéry zostat opisany na rysunki i w tabeli
ponizej:

Ostrzezenie o krytycznie Wystarczajacy
niskim poziomie akumulatora poziom _akumulatora
(czerwony) (zielony)

Ostrzezenie o niskim

poziomie akumulatora
(26tty) Pozostaty czas lotu

: I
Konieczny powr6t m

do punktu Home

Wskaznik poziomu akumulatora

© 2016 DJI. All Rights Reserved 13



Phantom 4 Podrgcznik uzytkownika

Ostrzezenia Wskaznik
o poziomie Uwagi statusu drona Aplikacja DJI GO Instrukcje
akumulatora

Dotknij Go-home, aby

powrdci¢ do punktu Home i

automatycznie wylgdowac )

lub dotknij Cancel, aby Wr6¢ dronem

przywrécié normalny lot. i wyladuj jak szybko
Ostrzezenie Niski poziom Wskaznik Jezeli uzytkownik nie to mozliwe,
0 niskim natadowania statusu drona podejmie zadnych dziatanw a nastepnie
poziomie akumulatora. miga powoli ciggu 10 sekund, dron zatrzymaj silniki
akumulatora  Nalezy na czerwono automatycznie powréci do i wymieri akumulator.

wyladowad. punktu Home i wyladuje po

10 sekundach. Kontroler
wyemituje sygnat

dzwiekowy.
seni . Ekran aplikacji DJI GO
Oitrzezenl_e Dron musi Wskaznik bedzie rEﬂgac’J a dron Dron obnizy
gisl?i/:gczme natychmiast statusu drona zacznie obnizaé putap. putap i wyladuje
L wylagdowac. miga szybko Kontroler wyemituje sygnat automatycznie
poziomie na czerwono W s
akumulatora ey
Szacowany czas
SzachJV\{any lotu na podstawie
czas fo biezacego Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy

poziomu
akumulatora

E O Po aktywacji ostrzezenia o krytycznie niskim poziomie akumulatora i rozpoczeciu procesu
ladowania, mozesz wychyli¢ drazek do géry, aby sprawic, ze dron zawisnie na obecnej
wysokosci, dajgc mozliwos¢ skierowania drona w lokalizacje bardziej odpowiednia do Ilgdowania.

* Kolorowe strefy i znaczniki na pasku wskaznika poziomu akumulatora odzwiercidlajg szacowany
pozostaty czas lotu. S3 one automatycznie ustawiane wedtug obecnej lokalizacji i statusu.

Funkcja Failsafe RTH

Jezeli punkt bazowy (Home) zostat zapisany, a kompas funkcjonuje prawidtowo, procedura Failsafe
(awaryjnego) RTH zostanie aktywowana automatycznie w przypadku utraty sygnatu kontrolera na
ponad 3 sekundy. Procedura RTH moze zosta¢ przerwana, a operator odzyska kontrole nad dronem,
jezeli tacznosé z kontrolerem zostanie przywrécona

Schemat procedury Failsafe RTH

1. Zapisywanie punktu Home 2. Zatwierdzanie punktu Home 3. Utraty sygnatu kontrolera

o E

: = x
& E & e & e
Miga na zielono Miganazielono Miga szybko na z6tto
4. Utrata sygnatu trwa (po 3 sek.) 5. RTH (regulacja putapu lotu) 6. Lagdowanie (po 5 sek. zawisu)
e . - Mg - .
e,

X
[ 20m A

= 1 ”
] ® = ®  \wysokos¢ nad HP<=20 m ) @®

Miga szybko na zé6tto Miga szybko na z6tto Miga szybko na zé6tto
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Phantom 4 Podrgcznik uzytkownika

A

« Dron nie moze powrdci¢ do punktu bazowego, jezeli sygnat GPS jest staby (ikona #il jest szara)
badzZ niedostepny.

« Dron automatycznie obnizy lot i wyladuije, jezeli dron znajdzie sie w promieniu 20 metréw od punktu
bazowego. Dron przestanie wznosi¢ sie i powrdci do punktu bazowego po osiagnieciu putapu 20
metréw lub wiecej podczas procedury Failsafe.

* Dron nie bedzie omijat przeszkod podczas procedury Failsafe RTH, jezeli system wykrywania przeszkéd
jest wyfgczony, dlatego nalezy ustawi¢ odpowiedni putap dla procedury Failsafe przed kazdym lotem.
Otworz aplikacje DJI GO i w zaktadce Camera wybierz MODE > Advanced Settings > Failsafe mode, aby
ustawi¢ putap lotu dla procedury Failsafe.

» Uzytkownik nie moze sterowa¢ modelem podczas wznoszenia do putapu funkcji Failsafe. Jednakze,
operator moze nacisng¢ przycisk RTH, aby przerwa¢ wznoszenie i odzyskac kontrole nad urzadzeniem.

Uwagi bezpieczeristwa dotyczace funkcji Failsafe RTH

Dron nie omija przeszk6d podczas procedury Failsafe RTH, jezeli system
wykrywania przeszkdd jest wytaczony. Z tego powodu, istotne jest, aby
ustawi¢ odpowiedni putap dla funkgji Failsafe przed kazdym lotem.
Otwoérz aplikacje DJI GO i w zaktadce Camera wybierz MODE > Advanced
Settings > Failsafe mode, aby ustawic¢ putap lotu dla procedury Failsafe.

Jezeli dron leci na wysokosci ponizej 20 metréw i zostanie wtaczona
procedura Failsafe (jak réwniez Smart RTH i Low battery RTH), model
najpierw wzniesie sie na wysokos¢ 20 metréw z jego obecnej wysokosci.
Mozesz zatrzymac wznoszenie tylko poprzez zatrzymanie procedury
Failsafe.

Dron automatycznie obnizy lot i wyladuje, jezeli dron znajdzie sie
w promieniu 20 metréw od punktu bazowego. Dron przestanie
wznosic¢ sie i powrdci do punktu bazowego po osiggnieciu putapu
20 metréw lub wiecej podczas procedury Failsafe.

Dron nie moze wréci¢ do punktu bazowego, jezeli sygnat GPS jest
% 1l ‘ ‘ staby (ikona & Il jest szara) badz niedostepny.

Jezeli uzyjesz lewego drazka (gazu), bedac na wysokosci wigkszej niz 20
metréw, ale ponizej ustawionej wysokosci procedury FailsafeRTH, dron
przestanie sie wznosic¢ i natychmiast wréci do punktu bazowego.
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Unikanie przeszkdd podczas procedury Failsafe RTH

Dron jest w stanie wykry¢ i sprobowac ominaé przeszkode podczas procedury Failsafe RTH, pod warunkiem
doskonatych warunkach oswietleniowych, umozliwiajgcych skuteczne dziatanie sytemu wykrywania
przeszkdd. Szczegoty dotyczace zachowania modelu podczas unikania przeszkéd:

1. Dron zmniejsza predkos$¢ po wykryciu przeszkody do 20 metréw przed urzadzeniem.

2. Dron zatrzyma sie i rozpocznie pionowe wznoszenie, aby oming¢ przeszkode. Dron zatrzyma
wznoszenie, gdy znajdzie sie przynajmniej 5 metréw ponad wykryta przeszkoda.

3. Procedura Failsafe RTH zostaje wznowiona, a dron dalej leci w kierunku punktu bazowego (Home) na
jego obecnej wysokosci.

A T Nie zmieniaj orientacji drona podczas procedury Failsafe RTH, jezeli system wykrywania przeszkod
jest wtaczony.
« Dron nie moze oming¢ przeszkody bezposrednio nad nim.

T 5 metrow *

|
|
|
|
v ) a2~
9 15 metréw W
(o |

—

Funkcja TapFly

Wprowadzenie

Za pomoca funkcji TapFly, uzytkownik moze skierowa¢ drona w wybranie miejsce, dotykajac ekranu
swojego mobilnego urzadzenia bez pomocy kontrolera. Dron automatycznie ominie przeszkode lub
zatrzyma sie, a potem zawisnie w danym miejscu, pod warunkiem, ze warunki oswietleniowe sg
odpowiednie (300 -10000 lukséw).

Korzystanie z TapFly

Upewnij sig, ze poziom inteligentnego akumulatora jest wyzszy niz 50%, a dron pracuje w
trybie P. Aby korzystac z TapFly, postepuj wg z instrukcji ponizej:

Wystartuj i upewnij sie, ze dron lata na wysokosci przynajmniej 3 metrow.

».S 4

/N
on €Q) orF
Auto Hold
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Otworz aplikacje DJI GO i dotknij {'} na dole widoku z kamery.

om | w4 | - seom@s | 2 | 5000%] 2 BEEEETIE R I E
15M
TN
LB
AR

Dotknij miejsca, w ktore chcesz skierowa¢ drona, a pojawi sie ikona@ . Naciénij ponownie, aby
potwierdzi¢ wybdr, a dron automatycznie poleci we wskazanym kierunku.

T i i 1
Ciwe Cizndiom I ) .

/\ « Niekieruj drona w strong ludzi, zwierzat, a takze matych i cienkich obiektéw (np. gatezie,

linie energetyczne), a takze obiektow przezroczystych (np. szkto i powierzchnia wody).

» Uwazaj na przeszkody na trasie lotu i postaraj sie je omingc.

* Moga wystepowac réznice pomiedzy przewidywanym i rzeczywistym torem lotu w funkcji TapFly.

« Zakres dostepnych celéw jest ograniczony. Nie mozesz wybraé miejsc, znajdujacych sie w gérnym
lub dolnym rogu ekranu.

» Funkcja TapFly moze nie dziata¢ prawidtowo podczas przelotu nad powierzchnig wody lub
terenem pokrytym $niegiem.

« Zachowaj szczeg6lng ostrozno$¢ w bardzo ciemnych (< 300 lukséw) i jasnych (> 10000 lukséw)
warunkach.
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Po potwierdzeniu wyboru funkcji TapFly, dron automatycznie poleci w wybranym kierunku,
oznaczonym za pomocg ikony () . Zwré¢ uwageg, ze na to, ze wcigz mozesz kontrolowac¢ ruchy drona
podczas lotu za pomocg lewego drazka sterujacego.

[a[Bom [ |+ | swewn s | @l [m100%] 2

4@_ aaa

Dron automatycznie wyreguluje swoja predkosé, gdy wykryje przeszkode przed urzadzeniem lub, gdy leci
zbyt blisko ziemi. Jednakze uzytkownik nie powinien polegaé na tej funkcji przy omijaniu przeszkdd. Jezeli
sygnat GPS jest staby, procedura Failsafe uniewaznia lot TapFly - dron przerwie autonomiczny lot funkcji

TapFly i powréci do punktu bazowego.

Wyijscie z funkcji TapFly
Istnieja dwa sposoby, aby przerwa¢ dziatanie funkcji TapFly:

1. Nacis$nij jednokrotnie przycisk pauzy inteligentnego lotu na kontrolerze lub wychyl do tytu
drazek zmiany kierunku.
2. Nacisnij STOP na ekranie.

Przycisk pauzy inteligentnego lotu

Dron zatrzyma sie i zawisnie po wyjsciu z funkcji TapFly. Nastepnie, mozna wybra¢ nowy cel lotu lub
powrdci¢ dronem do punktu bazowego (Home) recznie.

Funkcja ActiveTrack

ActiveTrack umozliwia zaznaczenie i $ledzenie poruszajgcego sie obiektu na ekranie twojego
urzadzenia mobilnego. Dron automatycznie ominie przeszkody na trasie lotu.
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Korzystanie z ActiveTrack

Upewnij sig, ze inteligentny akumulator jest natadowany do poziomu ponad 50%, a dron pracuje w trybie P.
Nastepnie postepuj wg instrukcji ponizej, aby wtaczy¢ ActiveTrack:

1. Wystartuj i zawisnij na wysokosci przynnajmniej trzech metréw od ziemi.

.S .
rTIN
oN €O oFF
Auto Hold

2. W aplikacji DJI GO dotknij ikony -~ , aby wywota¢ tryby lotu i nastepnie wybierz ActiveTrack.

oo

e ol ‘ st il IﬂDOMlEE & 32 oen | mall| - [E—— | = ‘ ot 5100w i

ENU

e
3. Przeciagnij ramke wokot obiektu, ktérego chcesz $ledzi¢ i potwierdz wybdr. Ramka ' zmienia kolor
na zielony, gdy obiekt jest Sledzony. Jezeli ramka jest czerwona, obiekt nie zostat rozpoznany i nalezy
sprobowac ponownie.

& Bom | xa seemers | gl om il [B100w| 12 ° jiﬁ

OB T
Y
-
-
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A « Nie lataj na obszarze, na ktérym znajduja sie ludzie, zweirzeta, podtuzne cienkie obiekty (np.

gatezie, linie energetyczne) lub materiaty przezroczyste (np. szkto, powierzchnia wody).

* Unikaj przeszkdd na trasie lotu, w szczegdlnosci podczas lotu wstecznego.

* Zachowaj szczegdlng ostroznos¢, gdy uzywasz funkcji ActiveTrack w nastepujacych sytuacjach:
a) Sledzony obiekt nie rusza sie na ptaszczyznie poziomej.
b) Sledzony obiekt diametralnie zmienia ksztatt podczas ruchu.
c) Sledzony obiekt porusza sie po oéniezonej powierzchni.
d) Sledozny obiekt moze wyjé¢ poza pole widzenia na dtuzszy czas.
e) Natezenie o$wietlenia nie znajduje sie w zakresie 300-10000 luksow.
f) Sledzony obiekt posiada podobny kolor lub wzér do otoczenia.

» Nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczgcych ochrony prywatnosci i innych regulacji
podczas korzystania z funkcji ActiveTrack.

Q « Dron wykryje i ominie przeszkody na jego trasie lotu.
« Jezeli dron zgubi obiekt, poniewaz porusza sie zbyt szybko bad? jest przestoniety, wybierz obiekt
ponownie, aby wznowic $ledzenie.

Wyjscie z funkcji ActiveTrack

Istnieja dwa sposoby na przerwanie dziatania funkcji ActiveTrack:
1. Naci$nij przycisk pauzy inteligentnego lotu na kontrolerze

2. Wychyl do tytu drazek zmiany kierunku.

Dron zatrzyma sie i zawisnie po wyjsciu z funkcji ActiveTrack .
Nastepnie, mozna wybraé nowy cel lotu lub powrdci¢ dronem do punktu bazowego recznie.

System unikania przeszkéd i optycznego pozycjonowania

Phantom 4 zostat wyposazony w system unikania przeszkdd, ktdry wciaz skanuje teren, wykrywajac przeszkody
bezposrednio przed dronem, dzieki czemu moze uniknga¢ kolizji, przelatujac nad przeszkodg badz zatrzymujac sie
przed nig. Optyczny system pozycjonowania DJI, korzystajac z danych z sonaru i wizji, pomaga dronowi utrzymacé
obecng pozycje. Z pomoca systemu optycznego pozycjonowania, Phantom 4 moze zawisnaé w precyzyjnie
okreslonym miejscu w warunkach, w ktérych sygnat GPS jest niedostepny. Gtdwne elementy systemu optycznego
pozycjonowania sa zlokalizowane na spodzie Phantoma 4; w tym dwa czujniki ultradzwiekowe (3) i cztery kamery
jednookularowe (1, 2).

1

[2]
[3]
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Zasieg dziatania czujnikdw

Zasieg systemow wykrywania przeszkdd i optycznego pozycjonowania pracuja zgodnie z opisem.
Pamigtaj, ze system nie potrafi wykry¢ przeszkdd, ktdére nie znajdujg sie w jego zasiegu.

Kalibracja przednich czujnikéw

Czujniki wykrywajace przeszkody na podwoziu sg skalibrowane fabrycznie, ale s réwniez podatne na
wstrzasy, dlatego beda od czasu do czasu wymaga¢ dodatkowej kalibracji przez program DIl Assistant 2.
Skalibruj czujniki zgodnie z instrukcja ponizej, gdy aplikacjia DJI GO poinformuje cie o koniecznosci
przeprowadzania kalibracii.

01 02 03

Skieruj drona w kierunku ekranu Zréwnaj ze soba ramki Obré¢ drona w lewo/prawo,
atakze przechyl w gére/w dot

Korzystanie z optycznego pozycjonowania

System optycznego pozycjonowania zostaje aktywowany automatycznie po wigczeniu drona. Nie
wymagane jest zadne dodatkowe dziatanie. System optycznego pozycjonowania uzywany jest zwykle
w pomieszczeniach, gdzie GPS jest niedostepny. Korzytajgc z sensoréw wbudowanych w system
optycznego pozycjonowania, dron potrafi zawisng¢ w powietrzu w okreslonym miejscu, nawet bez GPS.

Aby korzystac z sytemu optycznego pozycjonowania, nalezy wykonac ponizsze
czynnosci:

1. Zmien tryb lotu na tryb P za pomoca przetacznika trybu lotu. s .
2. Umies¢ drona na ptaskiej powierzchni. Zwré¢ uwage na to, ze system optycznego ON/ (;F‘

pozycjonowania nie moze dziata¢ poprawnie na powierzchniach bez wyraznego Auto Hold
uksztattowania

3. Wiacz drona. Wskaznik statusu drona mignie dwukrotnie, co bedzie wskazywato, ze
system optycznego pozycjonowania jest gotowy do pracy. Ostroznie wychyl lewy drazek
do gory, aby wystartowad, a dron zawisnie w powietrzu.
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Hamowanie z asysta systemu wykrywania przeszkod

Dzieki systemowi wykrywania przeszkéd, dron bedzie w stanie zainicjowa¢ hamowanie, gdy wykryje
przeszkody bezposrednio przed nim. Pamietaj, ze system pracuje najlepiej przy odpowiednim os$wietleniu i
gdy przeszkoda posiada wyrazny ksztatt. Dodatkowo, predko$¢ drona jest ograniczona do 10 m/s, aby
umozliwi¢ hamowanie i zatrzymanie sie w bezpiecznej odlegtosci od obiektu.

Skutecznosé systemu optycznego pozycjonowania jest zalezna od powierzchni, nad ktérg przelatuje.
A Sonar moze nie by¢ w stanie okresli¢ doktadnie odlegtosci pomiedzy materiatami pochtaniajgcymi

fale dZzwigkowe. Kamera moze réwniez nie funkcjonowaé prawidtowo w nieoptymalnych warunkach.

Dron moze zmienic tryb P na tryb A automatycznie, jezeli ani GPS, ani system optycznego

pozycjonowania nie s dostepne.

Zachowaj szczegdlng ostroznosé:

« Lecagc na monochromatyczng powierzchnig (np. catkowicie czarng, bialg, czerwong, zielong)

» Lecac nad powierzchnig mocno refleksyjng

e Lecac przy silnym wietrze (ponad 10 m/s na wysokosci 2 m lub ponad 5 m/s na wysokosci 1 m)

e Lecac nad wodg lub innymi przezroczystymi powierzchniami

* Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami

* Lecac w miejscu, gdzie o$wietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie

» Lecac nad bardzo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 100 000 lukséw) powierzchniami

* Lecac nad powierzchniami, ktére pochtaniaja fale dzwiekowe (np. gruby dywan)

* Lecac nad powierzchniami bez wyraznej rzezby lub faktury

* Lecac nad powierzchniami z powtrzajgcymi sie, identycznymi wzorami lub fakturg (np. kafelki z tym

samym wzorem)
* Lecac nad pochytg powierzchnig, ktéra zmieni kierunek fal dzwiekowych emitowanych przez drona

'ZQ:' « Utrzymuj sensory w czystosci. Brud lub inne zanieczyszcenia moga negatywnie wptynac na

skutecznos¢ sensoréw.

* Optyczne pozycjonowanie jest skuteczne, jedynie gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,3 do 10 m.

* System optycznego pozycjonowania moze funkcjonowaé niewtasciwie podczas lotu nad woda.

* System optycznego pozycjonowania moze nie byé w stanie rozpozna¢ wzorcéw przy stabym
oswietleniu (ponizej 100 luksdw)

« Nie uzywaj urzadzen, korzystajacych z ultradZwiekdéw z czestotliwoscia 40 KHz podczas pracy
systemu optycznego pozycjonowania

@ e Staraj sie trzymac zwierzeta poza zasiegiem drona, gdy system optycznego pozycjonowania jest
aktywny. Sensory emitujg dZzwieki o wysokiej czestotliwosci, ktdre sg styszalne przez niektére
zwierzeta.

Dane z lotu
Dane z lotu sg automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Gromadzone informacje to m.in.:

telemetria lotu, informacje o statusie samolotu i inne parametry. Aby uzyska¢ dostep do tych danych,
podtacz drona do PC przy pomocy portu Micro USB i wigcz aplikacje DJI GO.
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Montaz i demontaz Smigiet

Korzystaj jedynie z oryginalnych $migiet DJI. Szary i czarny pierscien na $migle wskazuja, gdzie $migta
powinny byé przymocowane i w jakim kierunku powinny sie obracac.

Srebrny pierscien Czarny pierscien

Smigta

Rysunek
Miejsce montazu Silniki bez trzech kropek Silniki z trzema kropkami
S00s6b montas ~* Blokada: Zamocuj $migta poprzez wkrecenie.
Z . .
P ! ~¥, Odblokowanie: Poluzuj $migta poprzez wykrecenie ich i zdjemij.

yesny

Montaz $migiet

1. Zdejmij naklejki ostrzegawcze z silnikdw przed montazem $migiet.

2. Przymocuj $migta z czarnymi pierescieniami do silnikdw z czarng kropka. Przymocuj $migta ze
srebrnymi pierscieniami do silnikow bez czarnej kropki. Wtz $migto na ptyte mocujaca i obréé
w kierunku blokady, az zostanie bezpiecznie zakrecone.

« Upewnij sie, ze wszystkie $migta i silniki sa prawidtowo i pewnie zainstalowane przed kazdym lotem.
» Uzywaj tylko oficjalnych $migiet DJI. Nie tacz z innymi typami Smigiet.
* Trzymaj sie z daleka od silnikdw i nie dotykaj $migiet podczas pracy.

A

Demontaz $migiet
Przytrzymaj silnik, na ktérym jest zamocowane $migto i obro¢ je zgodnie z kierunkiem odblokowania.

« Sprawdz czy $migta i silniki sa zainstalowane poprawnie przed kazdym lotem.
« Upewnij sie, ze wszystkie smigta s3 w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie uzywaj starych,

uszczerbionych badz ztamanych smigiet.
« Aby unikna¢ obrazeri, trzymaj sie na dystans od $migiet i silnikéw w czasie pracy i pod zadnym

pozorem ich nie dotykaj.
« Uzywaj tylko oryginalnych produktu DJI, aby zapewnié¢ bezpieczeniejszy i lepszej jakosci lot.

© 2016 DJI. All Rights Reserved 23



Phantom 4 Podre¢cznik uzytkownika

Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator DJI posiada pojemnosé 5350 mAh, napiecie 15,2 V i funkcje inteligentnej tadowarki/
roztadowarki. Akumulator nalezy tadowac tylko za pomoca odpowiedniej autoryzowanych tadowarek DJI.

Inteligentny akumulator tadowarka

/\ Inteligentny akumulator musi by¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem.
Wiecej informacji znajduje sie w sekcji tadowanie inteligentnego akumulatora.

Q Nalezy mie¢ swiadomo$¢, ze moc wyjsciowa dotaczonej do zestawu tadowarki wynosi 100 W.

Funkcje inteligentnego akumulatora DI

1. Ekran poziomu akumulatora: Wskazniki LED wyswietlajg biezacy poziom akumulatora.
2. Ekran zywotnosci akumualtora: Diody LED wyswietlajg ilos¢ cykli tadowania akumulatora.

3. Funkcja autoroztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach bezczynnosci do poziomu
65%, aby zapobiec puchnieciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje ok. 2 dni. Umiarkowane
ciepto dobywajgce sie w tym czasie z akumulatora to zjawisko normalne podczas procesu roztadowania.
Progi roztadowania mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO.

4. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie réwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.

5. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: tadowanie zostaje przerwane, gdy akumulator jest w petni
natadowany

6. Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie w zakresie temperatur pomiedzy 5° a 41° C.
7. Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje wysokie natezenie pradu
(powyzej 8 A).

8. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zostanie automatycznie przerwane,
gdy napiecie akumulatora spadnie do 12 V, aby zapobiec uszkodzeniu z powodu nadmiernego roztadowania.
9. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie, gdy zostanie wykryte zwarcie obwodu.

10. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacjia DJI GO wyswietli komunikat
ostrzegawczyw przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

11. Historia btedéw akumulatora: Mozesz przeszuka¢ historie btedéw akumulatora w aplikacji DJI GO.

12. Tryb u$pienia: Aby oszczedzi¢ energie, akumulator przejdzie w tryb uspienia po 20 minutach bezczynnosci
13. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu itd. s przesytane do
gtéwnego kontrolera lotu drona.

& Przed uzyciem przeczytaj Wskazéwki bezpieczenstwa inteligentnego akumulatora Phantoma 4.
Uzytkownicy biora na siebie catkowitg odpowiedzialno$¢ za sposéb korzystania z akumulatora.

Korzystanie z akumulatora

LEDI
LED2
LED3
Y LED4

j ' Przycisk zasilania(wbudowany LED)

prit

L - -"l/— Wskazniki poziomu akumulatora
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Wtaczanie/wytaczanie

Wiaczanie: Nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij i przytrzym przycisk na 2 sekundy, aby
wiaczy¢. Przycisk zasilania LED zmieni kolor na czerwony, a wskazniki poziomu akumulatora wyswietlg
aktualny poziom akumulatora.

Whytaczanie: Nacisnij jednokrotnie, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez 2 sekundy, aby wytgczy¢.
Wskazniki poziomu akumulatora bedg miga¢ podczas wytgczania Phatoma, abyautomatyczne zatrzymanie
nagrywania, jezeli nie zostato one zatrzymane wczesniej.

Wskazniki poziomu akumulatora pokazg obecny poziom akumulatora podczas tadowania
i roztadowania. Objasnienie ikon wskaznikéw:

[ Dioda LED $wieci ][ Dioda LED miga
[ Dioda LED jest wytaczona

Poziom akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora

0 0 0 0 87.5%~100%

I I I I 75%~87.5%

0 0 0 0 62.5%~75%

I I I I 50%~62.5%

0 0 I I 37.5%~50%

0 s [ [ 25%~37.5%

0 0 I I 12.5%~25%

1 I I I 0%~12.5%

I I I I =0%

Korzystanie z akumulatora w niskich temperaturach:

1. Pojemnos¢ akumulatora jest znaczaco ograniczona podczas lotu w niskich temperatuach powietrza (< 0° C)
2. Nie zaleca sie uzywania akumulatora przy ekstremalnie niskich temperaturach (< 10° C) powietrza. Napiecie
akumulatora powinno osiggna¢ odpowiedni poziom, gdy temperatura powietrza wynosi od -10° C do 5° C.

3. Po wyswietleniu ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora przy niskiej temperaturze powietrza, nalezy jak
najszybciej zakoriczy¢ lot.

4. Ogrzej akumulator w pomieszczeniu przed wystawieniem go na niskie temperatury powietrza.

5. Akumulator dziata najefektywniej, jezeli jego temperatura przekracza 20° C.

6. tadowarka zatrzyma fadowanie, jezeli temperatura cel akumulatora znajdzie si¢ poza zakresem roboczym
(0° C - 40° C).

A W zimna pogode, wt6z akumulator do komory i poczekaj ok. 1 - 2 minuty przed startem,
az urzadzenie rozgrzeje sie.

Sprawdzanie poziomu akumulatora

Wskazniki poziomu akumulatora informuja o pozostatej mocy akumulatora. Jezeli akumulator jest wytgczony,
naci$nij jednokrotnie przycisk zasilania. Wskazniki poziomu akumulatora zaswieca sig, pokazujac aktualny
poziom akumulatora. Szczegétowe informacje znajduja sie ponizej:
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Zywotnos$¢ akumulatora

Zywotno$¢ akumulatora odnosi sie do iloéci cykli tadowania i roztadowania, ktérym moze jeszcze zostaé
poddany akumulator przed koniecznoscig wymiany. Gdy akumulator jest wytgczony, nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania przez 5 sekund, aby sprawdzi¢ zywotnos$¢ akumulatora. Wskazniki poziomu akumulatora
zapalg sie/beda migaty przez 2 sekundy, a znaczenie sekwencji mozna odczytac z tabeli ponizej.

Zywotno$é akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4 Zywotnosé akumulatora
0 0 0 I 90%~100%
I I I { 80%~90%
0 0 0 0 70%~80%
I I I 0 60%~70%
0 0 0 0 50%~60%
0 g [ I 40%~50%
0 0 I I 30%~40%
1 I 0 0 20%~30%
0 0 0 0 below 20%

& Gdy poziom zywotnosci akumulatora spadnie do 0%, nie nalezy juz z niego korzystac.

Wiecej informacji o akumulatorze znajdziesz w aplikacji DJI GO w zaktadce battery tab

tadowanie inteligentnego akumulatora

1. Podtacz tadowarke do gniazdka sieciowego (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Podtacz jeden koniec tadowarki do inteligentnego akumulatora. Jezeli poziom akumulatora wynosi
95%, wiacz akumulatora przed tadowaniem.

3. Wskaznik poziomu akumulatora wyswietli obecny poziom akumulatora w trakcie tadowania.

4. Inteligentny akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie wskazniki poziomu akumulatora
s wyfaczone

5. Inteligentny akumulator powinien by¢ przestudzony po kazdym locie. Pozwdl, aby temperatura
akumulatora spadta do temperatury pokojowej, jezeli nie bedziesz uzywac go przed dtuzszy okres.

& » Akumulator powinien by¢ wytaczony przed umieszczeniem go lub wyciggnieciem
z Phantoma 4. Nigdy nie instaluj i nie wyciggaj akumulatora, kiedy jest wtaczony.

Gniazdko sieciowe

tadowarka

Inteligentny akumulator
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Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1
1

O o ey

LED2
I

=y

LED3 LED4
0 0
I I
il 0
I i
0 0

Poziom akumulatora
0%~25%
25%~50%
50%~75%
75%~100%

Petne natadowanie

Diody LED zabezpieczeri akumulatora

Tabela ponizej informuje o zabezpieczeniach akumulatora i odpowiadajacych im sekwencjom wskaznikéw LED.

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1
[

o s A o [ o [ s

LED2
I

LED3
[

LED4
[

Sekwencja migania

LED2 miga dwa razy na sekunde
LED2 miga trzy razy na sekunde
LED3 miga dwa razy na sekunde
LED3 miga trzy razy na sekunde
LED4 miga dwa razy na sekunde

LED4 miga trzy razy na sekunde

Aktywowane zabezpieczenie
Nadmierny prad

Zwarcie obwodu

Nadmierne natadowanie
Nadmierne napiecie

Zbyt niska temperatura tadowania

Zbyt wysoka temperatura tadowania

Po rozwigzaniu probleméw z akumulatorem, nacisnij przycisk zasilania, aby wytaczy¢ wskazniki poziomu
akumulatora. Odtgcz inteligentny akumulator od tadowarki i podtgcz ponownie, aby wznowic tadowanie.
Odtaczenie i ponowne podtfgczenie tadowarki nie jest konieczne w przypadku aktywacji zabezpieczenia
przed zbyt niska lub zbyt wysoka temperaturg; tadowarka wznowi tadowanie, gdy temperatura znajdzie
sie w dopuszczalnym zakresie.

A

DJl nie przyjmuje odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane uzywaniem nieoryginalnych
fadowarek.

Bo3

Roztadowywanie inteligentnego akumulatora:
Wolne: W16z inteligentny akumulator do komory Phantoma 4 i wigcz go. Poczekaj, az do
momentu, w ktérym pozostanie 8% mocy w akumulatorze lub, gdy nie moze juz zosta¢
wtaczony. Uruchom aplikacje DJI GO, aby sprawdzi¢ poziom akumulatora.

Szybkie: Korzystaj z Phantoma 4, az do momentu, w ktérym pozostanie 8% poziomu
akumulatora lub dopdki nie moze juz zostaé wtaczony.
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Rozdziat opisuje cechy zdalnego
kontrolera i zawiera instrukcje
sterowania dronem i kamera.
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Opis kontrolera

Zdalny kontroler Phantoma 4 jest wielofunkcyjnym urzadzeniem do komunikacji bezprzewodowej, ktére
integeruje system transmisji obrazu i system zdalnej kontroli lotu. Oba systemy operuja na czestotliwosci 2,4
GHz. Zdalny kontroler zawiera liczne funkcje sterowania kamerg, takie jak wykonywanie i przegladanie zdje¢
i filméw video, a takze sterowanie ruchami gimbala. Poziom akumulatora kontrolera mozna odczytac za
pomoca diod LED na przednim panelu kontrolera.

« Wersja zgodnosci: Zdalny kontroler jest zgodny z lokalnymi regulacjami
« Tryb pracy: Sterowanie moze odbywac sie w Mode 1, Mode 2 lub w trybie niestandardowym.
* Mode 1: Prawy drazek jest drazkiem gazu.
« Mode 2: Lewy drazek jest drazkiem gazu.

& Aby uniknaé zaktécen sygnatu, nie nalezy uzywac wigcej niz trzech dronéw na tym samym obszarze.

Korzystanie z kontrolera

Wiaczanie i wytaczanie kontrolera

Kontroler Phantoma 4 jest zasilany akumulatorem 2S o pojemnosci 6000 mAh. Poziom akumulatora mozna
odczytac za pomoca diod LED poziomu akumulatora na przednim panelu. Aby wtaczyé swdj kontroler,
postepuj wg instrukcji ponizej:

1. Gdy kontroler jest wytaczony, naci$nij jednokrotnie przycisk zasilania. Diody LED poziomu akumulatora
wyswietla obecny poziomy natadowania akumulatora.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wigczyé kontroler.

3. Kontroler wyemituje sygnat dzwiekowy podczas wtaczania. Dioda statusu LED bedzie miga¢ w szybkim
tempie na zielono, sygnalizujac, ze kontroler taczy sie z dronem. Dioda statusu LED bedzie swieci¢ na zielono
po ukoriczeniu faczenia.

4. Powtorz krok 2, aby wytaczyé kontroler.

tadowanie kontrolera

Kontroler powinien by¢ tadowany za pomoca dotaczonej do zestawu tadowarki (schemat podtaczania
tadowarki na nastepnej stronie).

29
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",,.H,,J" - Tl @

O Gniazdko sieciowe

(ol [i = |
') T
L J J tadowarka
- e

Sterowanie kamera

Za pomoca przyciskéw spustu migawki, nagrywania video, odtwarzania, i pokretta ustawieri kamery na
kontrolerze mozna wykonywac zdjecia, nagrywac video, przeglada¢ swoje pliki i zarzgdza¢ ustawieniami kamery.

[1] Pokretto ustawier kamery

Uzyj pokretta, aby dostosowac takie ustawienia jak czutos¢ 1SO, szybkosc migawki i wartos¢ przestony,
nie wypuszczajac z rak kontrolera. Kre¢ pokrettem w dét, aby przechodzi¢ pomiedzy ustawieniami.

[2] Spust migawki

Nacisnij, aby wykona¢ zdjecie. Jezeli tryb zdjec¢ seryjnych jest wtaczony, kamera wykona
wiecej zdjec za pojedynczym nacisnieciem przycisku.

[3] Przycisk nagrywania

Nacisnij jednokrotnie, aby rozpoczaé nagrywanie, naci$nij ponownie, aby zatrzymaé.

[4] Pokretto gimbala
Uzyj pokretta, aby sterowa¢ przechyleniem gimbala w osi tilt.

Sterowanie dronem

Niniejszy dziat opisuje jak sterowa¢ orientacja drona za pomocg kontrolera.
Kontroler jest ustawiony domysinie na Mode 2.

Pozycja neutralna/srodkowa drazka: Drazki sterujace znajduja sie w pozycji centralne;j.
Poruszaniem drazkiem sterujgcym: Drazek sterujacy zostaje wychylony z pozycji centralnej.
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Kontroler

Dron

(Mode 2) (#"Wskazuje przéd drona) SEY
Poruszanie drazkiem w gére i w dét zmienia putap drona.
Przesun drazek w gore, aby sie wznie$¢ i w dét, aby
s " obnizy¢ putap. Gdy oba drazki znajda sie w pozycji
- centralnej, Phantom 4 zawisnie w miejscu.

Im bardziej drazek jest wychylony z pozycji centralnej, tym
szybciej dron zmieni putap. Zawsze przesuwaj drazek
ostroznie, aby zapobiec nagtym zmianom wysokosci.

Przesuwanie lewego drazka w lewo lub w prawo
kontroluje ster kierunku i w konsekwencji obrét drona.
Przesun drazek w lewo, aby obréci¢ drona przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara, przesun drazek w prawo,
aby obrdci¢ drona zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.
Jezeli drazek jest w pozycji centralnej, Phantom 4
utrzyma swojg pozycje.

Im bardziej drazek jest wychylony z pozycji centralnej,
tym szybciej dron sie obroci.

Przesuniecie prawego drazka w gére lub w dét zmienia
przechylenie drona do przodu lub do tytu.

Przesun drazek do gory, aby lecie¢ do przodu, przesun
drazek w doét, aby lecie¢ do tytu. Jezeli drazek jest w pozycji
centralnej, Phantom 4 zawisnie w miejscu.

Im bardziej drazek jest wychylony od pozycji centralnej, tym
wiekszy kat nachylenia osiaga dron (maks. 30°) i szybciej
leci.

Przesuniecie prawego drazka sterujgcego w lewo lub w
w prawo zmienia przechylenie drona w lewo lub w
prawo.

Przesun drazek w lewo lub w prawo, aby lecie¢ w lewo
lub w prawo. Jezeli drazek jest w pozycji centralnej,
Phantom 4 zawisnie w miejscu.

Nacisnij przycisk pauzy inteligentnego lotu
jednokrotnie, aby wyjsc z funkcji ActiveTrack,
TapFly i trybu inteligentnej nawigacji. Dron
zawisnie obecnej pozycji.
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Zmiana dtugosci drazkéw sterujacych

Przytrzymaj i obré¢ drazki sterujgce zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara, aby zmieni¢ dtugosé drazkéw. Dostosowania dtugosci drazkéow
sterujacych moze zwiekszy¢ precyzje sterowania.

Przetacznik trybu lotu

Uzyj przetacznika, aby przetacza¢ pomiedzy trybami lotu.
Dostepne tryby to Tryb P, Tryb SiTryb A.

Pozycja 1 @

Pozycja Rysunek Tryb lotu
Pozycja 1 @ Tryb A Pozycja2 > —
Pozycja 2 @ Tryb S
Pozycja 3 @ Tryb P Pozycja 3 @

Tryb P (Positioning):  Tryb P dziata najlepiej, gdy sygnat GPS jest silny. Dron wykorzystuje GPS
i System wykrywania przeszkdd do nawigacji pomiedzy przeszkodzamii
$ledzenia poruszajgcego sie obiektu. Zaawansowane funkcje takie jak
TapFly i ActiveTrack sg dostepne w trybie P.

Tryb S (Sport): W trybie S dron posiada lepsza zwrotnos¢ dzieki odpowiedniej korekcie
wartosci nastaw regulatora lotu. Maksymalna predkosé lotu drona w trybie S
zwieksza sie do 20 m/s. System wykrywania przeszkdd jest niedostepny w
trybie S.

Tryb A (Attitude): Gdy zaréwno GPS, jak i system wykrywania przeszkéd sa niedostepne,
dron bedzie utrzymywat putap jedynie za pomocg poktadowego
barometru.

Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpoczaé¢ procedure powrotu do bazy (Return-to-Home - RTH). Dioda
otaczajaca przycisk RTH bedzie miga¢ na biato, co sygnalizuje przejscie do trybu RTH. Dron nastepnie powrdéci
do ostatniego zapisanego punktu bazowego (Home). Nacisnij przycisk ponownie, aby przerwa¢ procedure
RTH i odzyska¢ petng kontrole nad dronem.
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Podtaczanie urzadzenia mobilnego

Przechyl uchwyt na urzadzenie mobilne do wymaganej pozycji. Nacisnij przycisk z boku uchwytu, aby zwolni¢
blokade obejmy, a nastepnie umies$¢ urzadzenie w obejmie. Przesuri w dét blokade, abyzabezpieczeyc
urzadzenie mobilne. Aby podtgczy¢ urzadzenie mobilne do kontrolera za pomocg kabla USB,wt6z jedng
wtyczke do urzadzenia mobilnego, a drugi koniec do portu USB, umieszczonego w tylnej czescikontrolera.

Optymalny zasieg transmisji
Transmisja sygnatu pomiedzy dronem, a kontrolerem jest najpewniejsza w obszasze opisanym na rysunku
ponizej.

Optymalny zasieg sygnatu T “Tﬁs

s*a by - , Y

;l\nym.

Upewnij sig, ze dron znajduje sie w obrebie strefy optymalnego sygnatu.
Zawsze utrzymuj odpowiednia pozycje, aby uzyskaé najlepszg jakos¢ sygnatu.
Wskaznik statusu kontrolera LED

Wskaznik statusu LED informuje o sile sygnatu tgczacego kontroler z dronem. Dioda LED przycisku RTH
informuje o statusie funkcji RTH drona. Tabela na nastepnej stronie zawiera szczegétowe informacje
dotyczace znaczenia wskaznikow.

@) | Dioda LED funkeji RTH
&

Wskaznik statusu LED
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Wskaznik statusu LED Sygnat dzwiekowy  Status kontrolera
R’ — Swieci na czerwono  J* Alarm Kontroler nie jest potgczony z dronem.
& —Swieci na zielono J Alarm Kontroler jest potaczony z dronem.
...... Powoli miga Btad kontrolera.
: na czerwono D-D-D---- 2
REGHRAY): e
Miga na czerwono i zielono/ Brak Btad sygnatu transmisji obrazu
€zerwono i zétto na przemian
Dioda LED RTH Sygnat dzwiekowy Status kontrolera
W —Swieci na biato J Alarm Dron wraca do punktu bazowego
W eenees Miga na biato D... Wysytanie komendy RTH do drona.
W eeeen Miga na biato DD - - - Procedura RTH w toku.

& Wskaznik statusu kontrolera bedzie migat na czerwono i wyemituje sygnat dZzwiekowy, gdy poziom
akumulatora bedzie na krytycznie niskim poziomie.

taczenie zdalnego kontrolera

Kontroler jest fabrycznie potgczony z twoim dronem. taczenie jest koniecznie jedynie, gdy korzystamy po raz
pierwszy z nowego kontrolera.

1. Witacz kontroler i podtacz do urzadzenia mobilnego. Uruchom aplikacje DJI GO.
2. Wiacz inteligentny akumulator.
3. Wybierz Camera i naci$nij ikone @ il i dotknij przycisku Linking RC (zdjecie ponizej).

< RC Control Setting

RC Calibration >

Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.
Do not change unless familiar with your new mode.

Cl l Not Defined ] C2 [ Not Defined

il ° ™2 You can customize the C1 and C2 buttons on the back
! of the RC.
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4. Kontroler jest gotowy do potaczenia. Wskaznik statusu kontrolera miga na niebiesko zostaje
wyemitowany sygnat dzwiekowy w postaci ‘bipniecia'.

< RC Control Setting X
RC Calibration >
Stick Mode >

Searching for aircraft frequency,

timeout in 54 seconds he aircraft is controlled

Default stick mode is Mq
Do not change unless f

T Press the linking button on the aircraft
Button Customizatio to link this remote controller

g2 N Cancel ed

{ H c2 [ Not Defined ]

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC

Linking RC

5. Znajdz przycisk faczenia, znajdujacy sie z boku kontrolera. Nacisnij przycisk taczenia, aby rozpoczac
taczenie. Wskaznik statusu LED kontrolera zaswieci sie na zielono po pomysinym potaczeniu z dronem.

A = Dron samoczynnie odtaczy sie od starego kontrolera przy podfaczaniu nowego kontrolera.
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Kamera i gimbal

Ten dziat zawiera specyfikacje techniczng
Kamery i objasnia tryby pracy gimbala.
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Opis kamery

Kamera poktadowa Phantom 4 korzysta z sensora CMOS 1/2.3" i nagrywa filmy o rozdzielczosci 4096x2160p
przy czestotliwosci od$wiezania 24 klatek na sekunde badz w jakosci 4k przy czestotliwosci od$wiezania 30
klatek na sekundei wykonuje przy tym zdjecia w rozdzielczosci 12 megapikseli. Mozesz nagrywac video

w formacie MOV lub MP4. Dostepne tryby wykonywania zdjeé to burst, continuous i time-lapse. Obraz

z kamery mozna oglada¢ na podtaczonym urzadzeniu mobilnym przez aplikacje DJl GO.

Gniazdo kart Micro SD

Do przechowywania zdje¢ i filméw stuzy karta Micro SD. W16z karte do gniazda, zgodnie z rysunkiem
ponizej, przed wtaczeniem Phantoma 4. Dron posiada w zestawie karte Micro SD 16 GB, a obstuguje
kartydo pojemnosci 64 GB. Zaleca sie korzystanie z kart o standardzie UHS-1, poniewaz ich wysoka
predkosczapisu i odczytu umozliwia nagrywanie video w wysokiej rozdzielczosci.

@ Nie wyciagaj karty Micro SD z Phantoma 4, gdy jest wigczony.

Gniazdo danych kamery
Witacz Phantoma 4 i podtacz kabel USB do gniazda danych kamery, aby pobraé zdjecia i filmy na komputer.

AN Aby uzyskac dostep do plikéw na karcie Micro SD, nalezy najpierw wtaczy¢ drona.
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Sterowanie kamera

Uzyj spustu migawki i przycisku nagrywania na kontrolerze, aby wykonywac zdjecia lub nagrywac video przez
aplikacje DJI GO. Wiecej informacji o tych przyciskach mozna uzyskaé na stronie 30 (Sterowanie kamerg).

Wskaznik kamery LED

Wskaznik kamery LED zapala sie po wigczeniu akumulatora. Wskaznik informuje o statusie pracy kamery.

Wskaznik kamery LED Status kamery

e - Miga szybko na zielono (0,2 sek. , 0,1 sek. ) Przygotowanie do pracy

G - Miga 1 raz na zielono (0,5 sek., 0,4 sek.) Wykonanie pojedynczego zdjecia
‘& Miga 3 razy nazielono (0,3 sek., 0,1 sek.) \r/;/;/é(r?]nanie 3 lub 5 zdjec za jednym
R Miga powoli na czerwono (1,6 sek., 0,8 sek.) Nagrywanie

R - Miga szybko na czerwono (0,5 sek., 0.2 sek. ) Btad karty SD

RER Podwdjnie miga szybko na czerwono (0,1 sek., 0,1 sek. x2) Przegrzanie kamery

R Swieci na czerwono Btad systemu

G- (R Miga szybko na zielono i czerwono (0,8 sek. zielony, 0,8 sek. czerwony) Aktualizowanie oprogramowania

Gimbal

Opis gimbala

Trojosiowy gimbal stanowi stabilng platforme dla przymocowanej do niego kamery, co pozwala na
wykonywanie klarownych stabilnych zdje¢ i filméw video. Zakres ruchu gimbala w pionie (o tilt) to 120°.

-90°

Uzyj pokretta gimbala na kontrolerze, aby sterowac ruchem w osi tilt (w pionie) gimbala.
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Tryby pracy gimbala

Dostepne sa dwa tryby pracy gimbala. Przechodz pomiedzy dwoma réznymi trybami pracy gimbala w zaktadce
ustawien kamery (camera settings) w aplikacji DJI GO. Pamietaj, ze aby wprowadzi¢ zmiany, urzadzenie mobilne
musi by¢ podtaczone do kontrolera. Wiecej informacji znajduje sie w tabeli ponizej.

Kat pomiedzy orientacjg gimbala, a przodem drona pozostaje staty
| Trybfollow  prze7 caty czas.

Gimbal synchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, aby umozliwi¢

Tryb FPV ogladanie lotu z widoku pierwszej osoby.

g

A * Btad gimbala moze wystgpi¢ w dwdch sytuacjach:
(1) Dron zostat umieszczony na nieréwnej powierzchni lub ruch gimbala jest blokowany
(2) Gimbal zostat poddany dziataniu nadmiernych sit zewnetrznych np. podczas kolizji.
Nalezy startowac z ptaskiej, otwartej przestrzeni i chronic¢ gimbala przez caty czas.
» Lot w gestej mgle lub chmurach moze spowodowac zamokniecie gimbala, powodujac czasowa
awarie. Gimbal powrdci do petnej sprawnosci po wyschnieciu.
« Gimbal podczas inicjalizacji wyemituje serie krétkich sygnatéw dzwiekowych.
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Aplikacja DJI GO

Rozdziat przedstawia cztery gtéwne
zaktadki w aplikacji DJI GO.
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Aplikacja DIl GO

Aplikacja DJI GO jest aplikacja na urzadzenie mobilne stworzong do obstugi urzadzer marki DJI.

Za pomoca aplikacji, mozesz kontrolowa¢ gimbala, kamere i innne funkcje drona. Aplikacja posiada
cztery zaktadki Equipment, Editor, Explore i Me, ktére stuzg do konfigurowania ustawien drona,
edytowania i dzielenia sie swoimi zdjeciami i filmami z innymi. Urzadzenia typu tablet oferujg
najwiekszy komfort uzytkowania aplikacji.
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Phantom 4 User Manual

[1] Status systemu
Sefelofy(GPS) - Wskazuje biezacy status urzadzenia i sygnatu GPS.

[2] Wskaznik poziomu akumulatora
——o——o . Informuje o poziomie akumulatora. Kolorowe obszary reprezentuja rézne etapy poziomu
natadowania akumulatora. Kiedy poziom spadnie do pewnego poziomu, aplikacja nakaze uzytkownikowi
podjecie odpowiednich dziatan.

[3] Tryb lotu
€ : Napis obok tej ikony informuje o obecnym trybie lotu.
Dotknij tej ikony, aby skonfigurowa¢ ustawienia gtéwnego kontrolera, zmieni¢ limity lotu i ustawi¢
wartosci nastaw regulatora lotu.

[4] Sita sygnatu GPS
& il : Pokazuje obecna site sygnatu GPS. Biate paski wskazujg optymalna sile sygnatu GPS

[5] Sita sygnatu kontrolera
@ all: Pokazuije site sygnatu kontrolera.

ita sygnatu transmisji obrazu HD
6] Sit: t isji ob
5T 1ll - Pokazuje site sygnatu transmisji obrazu HD pomiedzy dronem, a kontrolerem.

[7] Poziom akumulatora

GA100%: Pokazuje biezacy poziom natadowania akumulatora.
Nacisnij te ikone, aby przejrze¢ menu informacji o akumulatora, gdzie mozna ustawic progi
ostrzegawcze akumulatora i przeczytaé historie danych o akumulatorze.

[8] Ustawienia ogdine
e oo : Dotknij tej ikony, aby obejrze¢ ustawienia ogdlne, gdzie mozna ustawi¢ parametry lotu i wtaczyé
wyswietlanie drogi lotu

[9] Pasek operacyjny kamery

Pasek zostnie wyswietlony podczas korzystania z kamery poktadowej.

Ustawienia migawki i nagrywania

MENU: Naci$nij ikone menu, aby przej$¢ do réznych ustawien kamery, w tym trybu koloréw, rozdzielczosci zdje¢
i video

Migawka

O: Dotknij przycisku jednokrotnie, aby wykona¢ pojedyncze zdjecie. Nacisnij i przytrzymaj, aby przetgczaé
pomiedzy trybami pojedynczego zdjecia, potrdjnego zdjecia i zdjecia z opdznieniem.

Nagrywanie

(:) : Dotknij przycisku jednokrotnie, aby rozpoczgé¢ nagrywanie video, a nastepnie dotknij ponownie, aby
przerwac nagrywanie. Mozna réwniez uzy¢ przycisku nagrywania video na kontrolerze.

Odtwarzanie
E : Dotknij ikone, aby odtworzy¢ zrobione zdjecia lub filmy video.

Ustawienia kamery

== Dotknij ikone, aby ustawic czutosé¢ ISO, szybkos¢ migawki i wartos¢ ekspozycji kamery.
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Phantom 4 Podre¢cznik uzytkownika

[10] Mapa
Wyswietla trase biezgcego lotu. Dotknij mapy, aby przechodzi¢ migdzy widokiem z kamery i widokiem mapy
A
(&)
.-'_'.-,
y I}

[11] Telemetrialotu

H: 39m D: 210m

V.S H.S
\N2.3mis ‘4.2 /S

Funkcja okreslania orientacji lotu i radar:

Orientacja drona w locie jest okreslana na ikonie przypominajacej celownik

(1) Czerwona strzatka pokazuje kierunek, w ktéry zwrdcony jest dron.

(2) Stosunek szarej do niebieskiej przestrzeni wskazuje przechylenia drona przéd/tyt (o$ pitch).
(3) Poziom szarego obszaru wskazuje kat przechylenia drona w lewo/prawo(o$ roll)

Parametry lotu:

Altitude: Pionowa wysokos¢ od punktu bazowego (punktu home).
Distance: Odglegto$¢ w poziomie od punktu bazowego (punktu home).
Vertical Speed: Szybkos¢ ruchu po pionowej ptaszczyznie.

Horizontal Speed: Szybkos¢ ruchu po poziomej ptaszczyznie.

Odlegtos¢ od drona:
Odeglos¢ w poziomie pomiedzy dronem, a operatorem.

[12] Inteligentny tryb lotu

: Za pomocg ikony mozna wyswietli¢ ustawienia inteligentnego trybu lotu po przejsciu do trybu F. Dotknij,
aby wybrac jeden z inteligentnych trybéw lotu. Wiecej informacji w dziale Inteligentny tryby lotu na stronie 62.

[13] Powr6t do bazy (RTH)
é\ : Rozpoczyna procedure RTH. Dotknij, aby dron powrdcit do ostatniego zapisanego punktu Home.
[14] Tryby pracy gimbala

Te ikony zostang wyswietlone podczas uzytkownia gimbala lub kamery DJI. Dotknij, aby wybra¢ lub zréwnac orientacje
gimbala i drona.

Orientacja gimbala jest tak sama jak orientacja drona. Pojedynczy uzytkownik moze

Tryb Follow sam kontrolowac przechylenie do przodu/tytu (o$ pitch), ale aby sterowaé obrotem
w lewo/prawo konieczna jest obecno$¢ dodatkowego kontrolera.
,‘g\ Tryb FPV Gimbal bedzie sig poruszat razem z ruchami drona, aby zapewni¢ widok z lotu
z perspektywy pierwszej osoby.
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[15] Automatyczny start/ladowanie
é/i : Dotknij, aby rozpocza¢ procedure automatycznego startu lub ladowania.

[16] Stream na zywo
@ . Ikona streamu na zywo wskazuje, ze obecnie nagrywane video jest trasmitowane na zywo na
YouTube. Upewnij sig, ze przesyt danych sieci na urzadzeniu mobilnym jest wtaczony.

[17] Powr6t
lyr ; Dotknij te ikone, aby przejs¢ do gtéwnego menu.

Editor

Aplikacja DJI GO posiada wbudowany inteligentny edytor video. Po nagraniu kilku video i pobraniu ich na
urzadzenie mobilne przejdz do zaktadki Editor na ekranie startowym. Mozesz wybra¢ szablon i filmy, ktére
chcesz wykorzysta¢ do automatycznego stworzenia krétkiego filmu, ktéry mozna natychmiast udostepnié.

SkyPixel

Informacje o ostatnich wydarzeniach, produktach i najpopularniejszych plikach Skypixel w karcie Explore.

Me

Jezeli posiadasz konto DJI, mozesz braé udziat w dyskusjach na forum, zarabia¢ Kredyty w sklepie DJI
i dzieli¢ sie swoimi dzietami ze spotecznoscia.
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Lot

Ten dziat przedstawia zasady
bezpiecznego latania i
ograniczenia lotu.
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Lot

Po zakoriczeniu przygotowari do lotu, zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu w aplikacji DJI GO, aby
przetestowac i podszlifowac swoje umiejetnosci bezpiecznego latania. Wszystkie loty powinny by¢
przeprowadzane na otwartej przestrzeni.

Warunki otoczenia podczas lotu

1. Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajgcym w podmuchach
10 m/s, opadach $niegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i wielkie metalowe konstrukcje mogg wptynac na
doktadnosé kompasu poktadowego i systemu GPS.

3. Unikaj przeszkoéd terenowych, ttumodw, linii wysokiego napiegcia i akwendéw wodnych.

4. Unikaj terendw z silnym dziataniem promieni elektromagnetycznych, w tym stacji bazowych i radiowych
wiezy transmisyjnych.

5. Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw $rodowiskowych np. gestosci i temperatury
powietrza. Zachowaj szczegdlna ostroznos¢ podczas lotu na wysokosciach wiekszych niz 6000 metréw
n.p.m.m gdyz dron i akmulator moga wowczas dziata¢ wadliwie.

6. Phantom 4 nie funkcjonuje na obszarach polarnych.

Limity lotu i strefy zakazu lotow

Wszyscy operatorzy bezzatogowych statkéw powietrznych powinni przestrzega¢ przepiséw ustanowionych
przez rzad i inne agencje regulacyjne w tym ICAO (Organizacja Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego) iFAA
(Federalna Administracja Lotnictwa w Stanach Zjednoczonych). Ze wzgleddw bezpieczenstwa, loty sg
domysinie ograniczone, aby pomaéc w bezpiecznym i legalnym uzytkowaniu produktu. Ograniczenia to m. in.:
limit putapu, limit dystansu i brak mozliwosci lotu w strefach zakazu lotéw.

Podczas lotu w trybie P limity putapu, dystansu | stref z zakazem lotdw dziataja wsp6lnie w celu zapewnienia
bezpieczenstwa lotu. W trybie A obecne sa jedynie limity putapu, co ma zapobiec wzniesieniu sie samolotu na
ponad 500 metrow.

Maksymalny putap i promieni lotu

Maksymalny putap i promier lotu mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO. Nalezy mie¢ swiadomos¢, ze
maksymalny putap lotu nie moze przekroczy¢ 500 metréw. Zgodnie z tymi ustawieniami, twoj Phantom 4
bedzie latat w obrebie cylindra przedstawionego na rysunku ponizej:

Maksymalny putap lotu Maksymalny promier lotu

Punkt bazowy (home)

Putap lotu podczas startu
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Silny sygnat GPS G £ao0000 Miga na zielono
Ograniczenia lotu Aplikacja DJI GO Wskaznik statusu drona
Maksymalny Putap lotu nie moze przekroczy¢ ~ Warning: Height Brak
putap okreslonej wartosci. limit reached. i
. . P Szybko miga na
Maksymalny ot rT’mze f)dbywac,m.e tylkow \.Nalrnlng. Distance Czerwono &, gdy
promier okreslonej odlegtosci od punktu  [imit reached. dron zbliza sie do granicy
home promienia
Staby sygnat GPS (Y ... Miga na z6tto
Ograniczenia lotu Aplikacjia DJI GO Wskaznik statusu drona
Maksymaln 8 metréw, gdy optyczne . . L
puiapy Yy pozycjonowanie jest wigczone, Warnlng: He'th limit Brak
50 metréw, gdy optyczne reached. '
pozycjonowanie jest wytaczone
Maksymaln Lo
prom%/erﬁ Y Brak limitow

« Jezeli wyleciate$ poza granice promienia lotu, mozesz wciagz kontrolowaé orientacje dron, ale nie
mozesz polecie¢ nim dalej.

* Jezeli Phantom 4 wyleci poza maksymalny promien z sygnatem GPS o odpowiedniej sile, wrdci
automatycznie w jego granice automatycznie.

Strefy zakazu lotéw

Wszystkie strefy zakazu lotéw znajduja sie na oficjalnej stronie http://flysafe.dji.com/no-fly. Strefy zakazu
lotéw sa podzielone na lotniska i strefy ograniczonego lotu. Do lotnisk zaliczaja sie wieksze lotniska i pola
nad ktoérymi przelatuja zatogowe statki powietrzne na niskim putapie. Do stref ograniczonych zaliczaja sie
granice krajow. Szczegétowe informacje dotyczace stref zakazu lotow:

Lotniska

(1) Strefy zakazu lotéw lotnisk s3 ztozone ze strefy catkowitego zakazu lotow i strefy lotéw na ograniczonym
putapie. Kazda strefa sktada sie z okregédw o réznych rozmiarach.

(2) Okreslona odlegtos¢ (wartos¢ zalezna od rozmiaru i ksztattu lotniska) wokoét lotniska to strefa
catkowitego zakazu lotow.

(3) W odlegtosci R1 + 1,6 km od lotniska, putap lotu jest ograniczony do lotu pod katem 15°, zaczynaja od
krawedzi lotniska na wysokosci 20 metréw w goére. Limit putapu ustalony jest na wysokosci 500 metréow w
odlegtosci R1 + 1,6km od lotniska.

(4) Gdy dron zblizy sie na odlegto$¢ 100 metréw od strefy zakazu lotéw w aplikacji DJI GO pojawi sie
wiadomo$¢ ostrzegawcza.

© 2016 DJI. All Rights Reserved 47


http://flysafe.dji.com/no-fly

Phantom 4 Podre¢cznik uzytkownika

|« Airport

. 1,6 km »|«— Rl — ® qaw
100 met hl 71{2 .

Strefa zakazu lotow Strefa Strefa ostrzegawcza
ograniczonego
putapu

Strefy ograniczone

(1) Strefy ograniczone nie posiadajg limitéw putapu lotu.

(2) Okreélonej odlegtos¢ od wybranych stref ograniczonych to strefa zakazu lotéw. Zadne statki powietrzene
nie mogg wystartowac w obrebie tej strefy. Doktadna odlegtosc jest zalezna od danej strefy.

(3) Wokét strefy ograniczonej rozciaga sie strefa ostrzegawcza. Jezeli dron znajdzie sie w odlegtosci 100 metréow
od strefy ostregawcze, w aplikacji DJI GO zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy.

+———Restricted Area —»

>»

<4

‘1’ 100 m +— R —P| .

Mo-fly zone  Warning zone  Free zone
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Silny sygnat GPS S(cIRPR Miga na zielono
iczeni Komunikat w aplikacji DJl GO Wskanik
Strefa Ograniczenie omunikat w aplikacji statusu drona
Silniki nie uruchomia sie. Warning: You are in a No-fly
Strefa zakazu zone. Take off prohibited.
lotéw Jezeli dron wleci do strefy
ograniczonej w trybie A, ale
zmieni tryb na P, dron Warning: You are in a no-fly
o zone.
automatycznie obnizy putap, . .
L AR Automatic landing has begun.
wyladuje i zatrzyma silniki.
R1: Warning: You are ina .
X X (R
- ) restricted zone. Descending to .
Jezeli dron wleci do strefy safe altitude Miga na
St_refa ograniczonej w trybie A, ale o . Czerwono
ograniczonego L . R2: Warning: You are in a
putapu przejdzie do trybu P, dron obnizy . .
putap i zawisnie ok. 5 metréow ;ﬁ;ﬁ’tl(:ted zone. Maximum
ponizej limitu putapu. altitude is restricted to
between
20m and 500m. Fly cautiously.
Strefa ostrzezen | Brak ograniczen, ale aplikacja Warning: You are approaching a
wyswietli komunikat ostrzegawczy | restricted zone, Fly cautiously.
Wolna strefa -
Brak ograniczer Brak Brak

drazek jest nieaktywny. Silniki wytacza sie automatycznie po wylgdowaniu.

Poétautomatyczne obnizanie poziomu lotu: Podczas procedury obnizania putapu i lgdowania lewy

« Podczas lotu w strefie bezpeiczeristwa, wskaznik statusu drona bedzie sie przetaczat pomiedzy

miganiem na czerwono w szybkim tempie przez 3 sekundy i sygnalizowaniem statusu lotu przez

5 sekund.

« Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie wolno lata¢ w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, linii
trakcyjnych, centrum miast itp. Steruj samolotem jedynie w zasiegu swojego pola widzenia.
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Lista kontrolna

1. Kontroler, inteligentny akumulator i urzadzenie mobilne s w petni natadowane.
2. Smigta s3 s prawidiowo i pewnie przymocowane.

3. Karta Micro SD zostata umieszczona w kamerze.

4. Gimbal funkcjonuje normalnie.

5. Silniki uruchamiaja sig i funkcjonujg prawidtowo.

6. Aplikacja DJI GO zostata pomysinie podtaczona do drona.

7. Sensory systemu wykrywania przeszkéd.

Kalibracja kompasu

WAZNE: Skalibruj kompas kiedy aplikacja DJI GO lub wskaznik statusu poinformuja cig o takiej
koniecznosci. Trzymaj sie ponizszych zasad podczas kalibrowania kompasu:

@ - Nie wolno kalibrowac kompasu w miejscach zagrozonych wystepowaniem silnych zaktécer
magnetycznych np. w poblizu parkingéw, podziemnych konstrukcji zbrojonych itp.
« Nie wolno nosi¢ ze sobg ferromagnetycznych materiatéw podczas kalibracji np. telefonu
komérkowego.
« Aplikacja DJI GO poinformuje o koniecznos$ci rozwigzania problemu z kompasem, jezeli kompas
jest poddany dziataniu silnych zaktécert magnetycznych po kalibracji.

Procedura kalibracji

Znajdz otwartg przestrzeri do przeprowadzenia ponizszych czynnosci.

1. Upewnij sig, ze kompas jest skalibrowany. Jezeli nie skalibrowates kompasu w czasie przygotowan do lotu
lub zamierzasz lata¢ w nowym miejscu, dotknij pasku statusu drona i aplikacji i wybierz Calibrate.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ o 360°, jak przedstawiono na rysunku ponizej. Wskazniki statusu drona
beda $wiecity na zielono.
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3. Przytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w dét i obré¢ o 360° wokét wiasnej osi.
Skalibruj kompas ponownie, jezeli wskaznik statusu $wieci na czerwono.

4. Skalibruj drona ponownie, jezeli wskazniki statusu drona migajg na czerwono.

A « Jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono i zétto po procedurze kalibracji, nalezy przeniesé
drona w inne miejsce i sprobowac ponownie.

Q « Skalibruj kompas przed kazdym lotem. Nie kalibruj kompasu w poblizu metalowych obiektéw np.
mostow, samochododw, rusztowan
* Jezeli wskazniki statusu statku migajg na czerwono i z6tto naprzemiennie po ustawienia urzadzenia
na ziemi, oznacza to, ze kompas wykryt zaktécenia magnetyczne. Znajdz inne miejsce.

Kiedy przeprowadzi¢ ponowng kalibracje

1. Jezeli dane z kompasu sg nieprawidtowe, a wskaznik statusu drona miga na zielono i zétto.

2. Przed lotem w nowym miejscu lub w miejscu innym niz podczas ostatniego lotu.

3. W przypadku zmiany fizycznej badZ mechanicznej konstrukcji Phantoma 4 (np. miejsca przymocowania
kompasu).

4. Jezeli wystepujg zaburzenia toru lotu tzn. Phantom 4 ma ktopoty z lotem w linii prostej.

Automatyczny start i automatyczne lgdowanie

Automatyczny start

Uzyj automatycznego startu tylko, gdy wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg
instrukcji ponizej, aby skorzysta¢ z funkcji automatycznego startu:

1. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Camera

2. Upewnij sig, ze dron pracuje w trybie P.

3. Sprawdz petna liste kontrolna.

4. Dotknij ikony 2 i powierdz, ze warunki s3 odpowiednie do bezpiecznego lotu. Przesur ikone, aby
potwierdzi¢ i wystartowac.

5. Dron wystartuje i zawisnie na wysokosci 1,2 metra nad ziemig.

A Wskaznik statusu drona miga w szybkim tempie, gdy uzywa optycznego systemu pozycyjnego do
stabilizacji. Dron automatycznie zawisnie na wysokosci ponizej 3 metrow. Zaleca sie czekanie na
sygnat GPS przed uzyciem opcji automatycznego startu.
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Automatyczne lagdowanie

Uzywaj automatycznego lgdowania jedynie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg
instrukcji ponizej, aby skorzystac z funkcji automatycznego ladowania

1. Upewnij sie, ze dron pracuje w trybie P

2. Sprawd? strefe lagdowania przed dotknigciem ikony L, ktéra rozpoczyna proces lgdowania.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow

Uruchamianie silnikow

Opisana kombinacja ruchu drazkéw (CSC) stuzy do uruchomienia silnikéw. Przesur oba drazki w dolny rég
do wewnatrz lub na zewnatrz, aby uruchomié silniki. Gdy silniki rozpoczng prace, zwolnij oba drazki
jednoczesnie.

TR S
(=D =N
\ i lub
N 7

Zatrzymywanie silnikdw
Istnieja dwa sposoby na zatrzymanie silnikdw.

Metoda nr 1: Po wyladowaniu, przesun lewy drazek w dét @, a nastepnie zastosuj te sama kombinacje,
ktdra zostata uzyta do uruchomienia silnikéw (CSC), zgodnie z rysunkami ponizej @. Silniki zostang
natychmiastowo zatrzymanie. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikéw.

Metoda nr 2: Po wylagdowaniu, przesun na dét lewy drazek i przytrzymaj. Silnik zatrzyma sie po 3
sekundach.

= AR A
o (&) L= 2.

Metoda nr 1 Metoda nr 2

Zatrzymywanie silnikow w locie

Przesun lewy drazek w dolny rdg i nacisnij jednoczesnie przycisk RTH. Nie zatrzymuj silnikéw w locie,
chyba ze jest to absolutnie konieczne tzn. w sytuacjach awaryjnych, kiedy takie postepowanie
moze zmniejszy¢ ryzyko uszkodzen lub obrazen.
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Lot testowy

Procedura startu/lagdowania

1. Umies$¢ drona na otwartej, ptaskiej przestrzeni w taki sposéb, aby wskazniki poziomu akumulatora byty
skierowane na operatora.

2. Wtacz kontroler i twoje urzadzenie mobilne, a na koricu inteligentny akumulator.

3. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Camera.

4. Poczekaj, az wskazniki drona beda migaty na zielono. Oznacza to zapisywanie punktu bazowego.

5. Przesun powoli lewy drazek w gére, aby wystartowac lub uzyj automatycznego startu.

6. Wykonuj zdjecia i nagrywaj filmy video w aplikacji DJI GO.

7. Aby wyladowa¢, zawisnij nad pozioma powierzchnig i delikatnie pociggnij na dét lewy drazek.

8. Po lgdowaniu, uzyj komendy CSC lub przytrzymaj lewy drazek w najnizszej pozycji, az silniki przestana
pracowac.

9. Najpierw wytacz inteligentny akumulator, a nastepnie kontroler.

& « Jezeli wskaznik statusu drona miga na z6fto w szybkim tempie podczas lotu, model przeszedt
do trybu Failsafe.
* Powolne lub szybkie miganie wskaznikéw statusu drona na czerwono podczas lotu oznacza
ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora.
* Wiecej informacji o locie mozna znalez¢ w filmach instruktazowych DJI.

Porady i wskazowki

1. Sprawd: liste kontrolng przed kazdym lotem.

2. Wybierz pozadany tryb pracy gimbala w aplikacji DJI GO.

3. Nagrywaj video jedynie w trybie P.

4. Staraj sie wykonywac loty w dobrych warunkach atmosferycznych i unikaj lotu przy duzych opadach
deszczu lub silnym wietrze.

5. Dobierz ustawienia kamery do wiasnych potrzeb. W sktad ustawien wchodzi réwniez rozmiar zdjecia i
kompensacja ekspozycji.

6. Loty testowe stuzg aby ustalaniu trasy lotu i znajdowaniu najlepszych miejsc do fotografii.

7. Przesuwaj drazki sterujgce ostroznie, aby ruch modelu byt ptynny i stabilny.
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FAQ (czesto zadawane pytania)

Co to jest ActiveTrack?

ActiveTrack umozliwia $ledzenie poruszajacego sie obiektu bez osobnego trackera GPS. Wystarczy dotknaé
ekranu urzadzenia mobilnego w aplikacji DJI GO i wybrac obiekt, ktory chcemy $ledzi¢. Dron skieruje kamere
w strone obiektu i rozpocznie automatycznie $ledzenie go z bezpiecznej odlegtosci.

Co to jest TapFly?

TapFly pozwala na lot w dowolnym kierunku za pomoca pojedynczego dotkniecia bez uzycia kontrolera.
Gdy system unikania przeszkdd jest wtaczona, dron automatycznie wykryje przeszkodze, zwolni lub zawisnie,
w zalezno$ci od sytuacji, pod warunkiem odpowiedniego o$wietlenia (300 - 10000 lukséw).

Co to jest system wykrywania przeszkdd (obstacle sensing system)?

Phantom 4 zostat wyposazony w system wykrywania przeszkdd, ktéry nieustannie wyszukuje przeszkod na
trasie lotu, umozliwiajac unikniecie kolizji poprzez wyminigcie, przelot nad przeszkoda badz zawisnigcie w
miejscu.

Dlaczego Phantom 4 posiada magnetyczny rdzen?

Rewolucyjny magnetyczny rdzeri wbudowany w drona znacznie zwieksza sztywno$¢ konstrukcji poprzez
minimalizowanie niepozadanych drgan. To zapewnia precyzje i efektywnos¢ wewnetrznej jednostki nawigacji
inercyjnej (IMU). Magnetyczny rdzen pozwala réwniez uzyskac¢ redukcje masy urzadzenia.

Jakie zmiany zostaty wprowadzone do kontrolera Phantom 4?

Phantom 4 wprowadza tryb Sport, co oznacza nowe trio trybdw - tryby P, Si A.

Tryb P (Position) jest trybem standardowym, ktéry umozliwia zaréwno normalny lot, jak i autonomicznych
lot inteligentnych funkcji ActiveTrack i TapFly.

Tryb S (Sport) zwieksza maksymalng predkosé lotu do 72 km/h.

Tryb A (Attitude) pozostaje taki sam i pozwala na lot bez stabilizacji satelitarnej. Umozliwia to bardziej
ptynny i naturalny lot.

Przycisk odtwarzania na gérze po prawej stronie kontrolera zostat zamieniony na przycisk pauzy, dzieki
ktéremu Phantom 4 zawisnie w miejscu podczas pracy w dowolnym inteligentnym trybie za pomoca
pojedynczego dotkniecia przycisku.

Jakie ulepszenia zostaty wprowadzone do jednostki optycznego pozycjonowania w Phantom 4?

System optycznego pozycjonowanie uzywa teraz czterech sensoréw, ktére zwiekszaja precyzje i stabilnosé
systemu. System zostat ulepszony i obecnie funkcjonuje nawet na wysokosci 10 metréw.

W idealnych warunkach, te ulepszenia pozwalaja na osiggniecie doktadnosci pionowej zawisu rzedu +/-
0,1 metra i poziomej doktadnosci zawisu +/- 0,3 metra.

Jaki jest efektywny zasigg systemu wykrywania przeszkéd w Phantomie 4?

Efektywny zasieg systemu wykrywania przeszkéd wynosi od 0,7 do 15 metréw. Pomimo tego, ze w
aplikacji DJI GO pojawi sie informacja o zblizajacej sie przeszkodzie, piloci powinni zawsze obserwowaé
drona podczas lotu.
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Czy system wykrywania przeszkéd funkcjonuje we wszystkich trybach?

System wykrywania przeszkdd jest dostepny w funkcjach ActiveTrack, FapFly, trybie normalnym
i wszystkich funkcjach inteligentnej nawigacji.

Jakie s najwazniejsze ulepszenia uktadu napedowego Phantoma 4?

Silniki w Phantomie 4 zostaty zaprojektowane do wspdtpracy z najnowszymi $migtami szybkiego montazu.
Dzieki nowemu mechanizmowi blokady, $migta moga podota¢ gwattownym zmianom predkosci silnikéw, co
sprawia, ze dron jest zwinniejszy i szybciej reaguje na polecenia.

Jaki czas lotu zapewnia nowy inteligentny akumulator Phantoma 4?

Na poziomie morza, w spokojnych warunkach pogodwych i locie w trybie ATTI, akumulator pozwala na 28
minut lotu. Warto$¢ moze sie rézni¢ w zaleznosci od sposobu latania, warunkéw atmosferycznych i wysokosci.

Jakie r6znice wystepuja pomiedzy $migtami w Phantom 4 i Phantom 3?

Nowe $migta do szybkiego montazu sg szybsze w instalacji i pewniejsze od $Smigiet uzytych we
wczesniejszych wersjach Phantoma. Nowy i pewniejszy sposéb montazu pozwala na wigksze
przyspieszenia i gwattowniejsze hamowanie.

Co sprawia, ze gimbal w Phantom 4 jest lepsza?

Sytem gimbala i kamery zostat wbudowany do kadtuba Phantoma 4, dzieki czemu znajduje sie blizej srodka
ciezkosci drona. Gimbal jest réwniez wykonany ze sztywnego i wytrzymatego materiatu kompozytowego.

Co sprawia, ze kamera w Phantom 4 jest lepsza?

Kamera w Phantomie 4 posiada lepsza jako$¢ zdjec. Aberracja chromatyczna zostata zredukowana o 56%,
a znieksztatcenie obiektywu o 36% w poréwnaniu z Phantomem 3 Professional. Oprécz udoskonalnego
obiektywu, poprawiono réwniez oprogramowanie kamery, dzieki czemu mozliwe jest nagrywanie video
w jakosci full HD przy 120 klatkach na sekunde, co pozwala nagra¢ ptynny film w zwolnionym tempie
(pole widzenia kamery podczas nagrywania w tym trybie jest ograniczone do 47°).

Dlaczego dodano do Phantoma 4 dodatkowa wewnetrzng jednostke inercyjng (IMU) i kompasy?
Dodatkowe IMU i kompas zwiekszajg niezawodnos¢ systemu. Phantom 4 moze nieustannie
poréwnywac dane z obu jednostek i kompaséw i nawigowac drona wg doktadniejszych danych.
Jakie s najwazniejsze cechy kontrolera do Phantoma 4 i transmisji z lotu na zywo?

Kontroler Phantoma 4 i sygnatu na zywo opiera sie na technologii Lightbridge od DJI, ktéra umozliwia
uzyskanie az do 5 kilometréw zasiegu transmisji, podczas pracy na terenie pozbawionym przeszkéd
i zaktocen. Doktadny obraz HD z lotu na zywo umozliwia wykonanie niesamowitych zdjec.

Czy Phantom 4 posiada funkcje powrotu do bazy (RTH)?

Tak. Posiada rowniez funkcje inteligentnego powrotu do bazy, ktéry angazuje system wykrywania
przeszkdd. Jezeli Phantom 4 napotka przeszkode podczas powrotu do bazy, to postara sie ja inteligetnie
oming¢
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Do czego stuzy tryb sport?

Tryb sportowy pozwala na uzyskanie predkosci maksymalnej 72 km/h, dzieki czemu mozesz szybko dosta¢ sie do
wybranego miejsca lub po prostu cieszyc¢ sie lotem szybszym niz kiedykolwiek wczesniej.

lle wynosi predkosé horyzontalna Phantoma 4 w trybie ATTI?
Predkos¢ horyzontalna Phantoma 4 w trybie ATTI wynosi 57,6 km/h.

Jaka jest réznica pomiedzy trybami Sport i ATTI?

W trybie ATTI GPS i system optycznego pozycjonowania nie s dostepne, co oznacza, ze nie mogg pomaoc
w nawigacji badz zawisnieciu w miejscu.

Jak moge przestaé sledzié obiekt w funkcji ActiveTrack? Co stanie sig po przerwaniu sledzenia?

Dotknij przycisku Stop po lewej stronie ekranu lub przesun drgzek zmian kierunku lotu do tytu i przytrzymaj w
tej pozycji przez 3 sekundy, aby wyjs¢ z funkcji Active Track. Po opuszczeniu funkcji dron zawisnie w miejscu, a
operator moze rozpocza¢ nowa misje lub wréci¢ dronem do punktu bazowego.

Jak maty obiekt moze wykryé system wykrywania przeszkod?

Minimalny rozmiar przeszkody, ktérg moze wykry¢ system wykrywania przeszkdd wynosi 500 pikseli.

Jaka jest minimalna wysokos¢ dziatania funkcji ActiveTrack?

Funkcja ActiveTrack nie moze dziatac¢ ponizej wysokosci 3 metréw nad poziomem gruntu.
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Zatacznik
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Zatacznik

Specyfikacja techniczna

Dron

Masa (wtacznie z akumulatorem

i $migtami) 13809

Maks. predkosé¢ wznoszenia 6 m/s (tryb sportowy)

Maks. predkosé¢ opadania 4 m/s (tryb sportowy)

Maks. predkosé 20 m/s (tryb sportowy)
6000 m

Maks. putap lotu n.p.m. (limit wpisany w oprogramowanie: 122 metry nad miejscem startu)

Maks. czas lotu Okoto 28 minut

Temperatura robocza 0°-40°C

Systemy satelitarne GPS/GLONASS

Gimbal

Zakres obrotu Q$ pitch: - 90° + 30°

System wykrywania przeszkéd

Zakres dziatania czujnikow 70cm-15m

Srodowisko pracy Powierzchnia z wyrazna rzezba i odpowiednim o$wietleniem (> 15 luksow)

System optycznego pozycjonowania

Predkos¢ robocza <10 m/s (2 metry nad ziemia)
Wysokos¢ robocza i zasieg 0-10m
Srodowisko pracy Powierzchnia z wyraznga rzezba i odpowiednim oswietleniem (> 15 lukséw)
Kamera
Sensor 1/2.3" llos¢ efektywnych pikseli : 12 min
Obiektyw FOV (pole widzenia) - 94°, 20 mm (odpowiednik formatu 35 mm)
wartosé przestony - /2.8, fokus do <«
Czuto$¢ 1SO 100-3200 (video) 100-1600 (foto)
Szybkos¢ elektronicznej migawki 85-1/8000 s
Maks. rozmiar zdjecia 4000 x 3000
Pojedyncze zdjecie
Zdjecie seryjne: 3/5/7 klatek
) Auto Bracketing Ekspozycji(AEB):
Tryby fotograficzne 3/5 klatek przy 0,7 EV
Film poklatkowy (Time-lapse)
HDR
UHD: 4096x2160 (4K) 24/ 25p
3840x2160 (4K) 24/ 25/ 30p
Tryby video 2704x1520 (2.7K) 24/ 25/ 30p
FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60p
Maks. szybkos¢ zapisu video 60 Mbps
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Obstugiwane systemy plikow
Obstugiwane formaty zdje¢
Obstugiwane formaty video
Obstugiwane karty SD
Temperatura robocza

FAT32 (<32GB); exFAT (>32GB)

JPEG, DNG (RAW)

MP4 / MOV ( MPEG —4 AVC / H.264)

Micro SD, Maks. pojemnos¢: 64 GB. Wymagany standard UHS-1 lub klasa 10
0°-40°C

Kontroler

Czestotliwos¢ robocza
Maks. zasieg sygnatu

Temperatura robocza
Akumulator

Uchwyt urzadzenia mobilnego
Moc nadajnika (EIRP)
Napiecie robocze
tadowarka

Napiecie

Moc znamionowa

2,400 GHz - 2.483 GHz

Zgodne z FCC: 5 km Zgodne z CE: 3.5 km
(teren bez przeszkdd i zaktocen)

0°-40°C

6000 mAh LiPo 2S
Tablety i smartfony

FCC: 23 dBm; CE: 17 dBm
74V @ 1,2A

174V
100 W

Inteligentny akumulator (PH4 - 5350 mAh - 15,2V)

Pojemnos¢ 5350 mAh

Napiecie 152V

Typ akumulatora LiPo 4S

Energia 81,3Wh

Masa netto 462¢

Temperatura robocza od -10° do 40° C

Maks. moc tadowania 100 W

Wskaznik statusu drona

Statusy normalne

LGIR(CIEC/ . Miga na c;erwono, zielono i z6tto Wiaczanie i auto-diagnostyka

na przemian

1G-Y)- ... Miga na zielono i zotto na przemian ~ Rozgrzewanie drona

G e Miga pOWO|i na zielono Mozna bezpieczenie latac (tryb P z GPS i optycznym pozycjonowaniem)
A q 7 A Mozna bezpiecznie lata¢ (Tryb P z optycznym pozycjonowaniem,
(GIX2:eeeee Miga na zielono dwukrotnie ale bex GPS)
Y e Miga pOW0|i na zo6tto Mozna bezpieczenie lataé (tryb A bez GPS i optycznego pozycjonowania)
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Statusy ostrzezen
Y e Miga szybko na zétto Utrata sygnatu kontrolera
.... Miga powoli na czerwono Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora
(R) e Miga szybko na czerwono Ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora
R fo00000 Miga na czerwono na przemian Btad IMU
R -—Swieci na czerwono Btad krytyczny
(R e Miga na czerwono i z6tto na przemian  \Wymagana kalibracja kompasu

Aktualizacja oprogramowania

Uzywaj DIl Assistant 2 lub DJI GO do aktualizacji drona i kontrolera. Postepuj wg instrukcji ponizej, aby
zaktualizowa¢ oprogramowanie urzadzenia przez program DJI Assistant 2:

1. Podtacz drona do komputera za pomoca kabla USB.

2. Uruchom program DJI Assistant 2 i zaloguj sie uzywajac swojego konta DJI.

3. Wybierz Phantom 4 i klinij na Firmware Updates w lewym panelu.

4. Wybierz wersje oprogramowania, ktéra chciatbys zaktualizowad.

5. Poczekaj na pobranie oprogramowania, a aktualizacja rozpocznie sie automatycznie.

6. Zrestartuj drona po ukoriczeniu aktualizacji.

Q « Aktualizacja oprogramowania zajmie okoto 15 minut. Gimbal i dron moga sie zachowywacé
anormalnie w trakcie aktualizowania (wskazniki beda migaty, urzadzenie sie zrestartuje).
» Aktualizacji nie bedg towarzyszy¢ sygnaty dzwiekowe.
¢ Komputer musi by¢ podtgczony do internetu.
« Inteligentny akumulator powinien mie¢ odpowiedni poziom natadowania przed aktualizacja.

Tryb inteligentnego lotu

W sktad trybu inteligentnego lotu wchodzg funkcje Course Lock (CL), Home Lock (HL), Point of Interest (Pol),
Follow me i Waypoints. Funkcje CL i HL umozliwiajg zablokowanie orientacji drona, natomiast funkcje Pol,
Follow Me i Waypoints pozwalajg na automatyczny lot drona wg wczesniej wprowadzonych ustawien,
dzieki czemu uzytkownik moze skoncentrowac sie na wykonaniu niezwyktych fotografii i filméw.

Obecny kierunek lotu (ktéry wskazuje przod drona) staje sie kierunkiem,

Course Lock w ktérym leci dron, niezaleznie od innych ruchéw drona.

Home Lock Pociagniecie dzwigni steru skieruje drona w kierunku zapisanego punktu bazowego.

Point of Interest Dron bedz_ie automatycznie latat dookota obiektu, aby operator mogt sie skupic na
kadrowania danego obiektu.

Dron $ledzi ruchy operatora urzadzenia mobilnego. Efektywnos¢ funkcji jest zalezna
Follow Me od doktadno$¢ GPS na urzadzeniu mobilnym.

Mozliwos¢ ustalenia trasy, po ktérej dron bedzie latat samodzielnie. Operator
Waypoints wciaz steruje kamerg i orientacjg urzadzenia. Trasa lotu moze by¢ zapisana
i wykorzystana pozniej.

Przed korzystaniem z inteligentnego trybu lotu nalezy wtgczy¢ mozliwo$¢ uruchamiania wielu
trybdéw lotu - aplikacja DJI GO > Camera View > 3¢ > Advanced Settings > Multiple Flight Mode.

6!  ©2016 DJI. All Rights Reserved


http://www.dji.com/service
http://www.dji.com/service/refund-return
http://www.dji.com/service/repair-service
http://www.dji.com/service/warranty-service

Phantom 4 Podre¢cznik uzytkownika

Ustugi posprzedazowe

Odwiedz ponizsze strony, aby dowiedziec sie wiecej na temat serwisu posprzedazowego (j. angielski):
1. Serwis posprzedazowy: http://www.dji.com/service

2. Zwrot towaru: http://www.dji.com/service/refund-return

3. Ptatny serwis naprawczy: http://www.dji.com/service/repair-service

4. Gwarancja: http://www.dji.com/service/warranty-service

Informacje dla uzytkownikéw spoza Polski

FCC Compliance

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and

(2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired
operation.

Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the

user's authority to operate the equipment.

Compliance Information

FCC Warning Message

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the
user’s

authority to operate the equipment.

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interference that may cause undesired operation.

FCC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
Thisequipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator&
your body. Thistransmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or
transmitter.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device,
pursuantto part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against
harmful

interference in a residential installation. This equipment generates uses and can radiate radio frequency
energyand, if not installed and used in accordance with the instructions, may cause harmful
interference to radiocommunications. However, there is no guarantee that interference will not occur in
a particular installation.

If this equipment does cause harmful interference to radio or television reception, which can be
determined byturning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference
by one or more of thefollowing measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.

—Increase the separation between the equipment and receiver.—Connect the equipment into an outlet on a
circuit different from that to which the receiver is connected.
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IC RSS warning

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard (s). Operation is subject to the
following two conditions: (1) this device may not cause interference, and (2) this device must accept
any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.

Le présent areil est conforme aux CNR d'Industrie Canada licables aux areils radio exempts de licence.

L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) I'areil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de I'areil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est
susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

IC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with IC RF radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
Thistransmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.
Thisequipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator& your
body. Any Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could
void the user’s authority to operate the equipment.

KCC Warning Message
‘SHEFALHIE 28 3 OEL 7tsH0| Iea 2 QIEotraL fAEl MulAE & 5= gisLict ”

‘oY FMUMHIE 28 & oA 7H540[ US”

NCC Warning Message

BEhFEREFNMERETEME E+ _ERBEARB SR ZBERGBER, EEH, A8, EREE
AEHFGEESERE, I KEFEFRRT BRI, FHUEEDRGSHEERZERATE
HERMZLRTESERE BRAFTERRKN EXEEE TENAFBEREER, iESXRE,
EIREEEACEZERERE, BEEGFBERAERZEE BERITE. HEREERERENUE
HEiEz &,
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Tresc podrecznika uzytkownika
moze ulec zmianie.

Najnowsza wersje podrecznika
mozna pobrac ze strony
http://www.dji.com/product/phantom-4

W przypadku jakichikolwiek pytaf o niniejszy dokument,
skonaktuj si¢ z DJI, wysylajac wiadomos¢ mailowg na adres
DocSupport@dji.com
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