PHANTOM 3

Instrukcja szybkiego startu

d ’ Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catoéci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.



Phantom 3 Standard

Zapoznaj sie z dronem Phantom 3 Standard!

Model Phantom 3 Standard moze nagrywa¢ filmy w jakosci 2,7K Ultra HD/30 fps i wykonywaé zdjecia
o rozdzielczosci 12 megapikseli.

Na ponizszym rysunku przedstawione s3 najwazniejsze czesci drona:

1. Stabilizator i kamera 8. Wirniki

2. Gniazdo karty Micro-SD 9. Wskaznik statusu drona

3. Anteny 10. Gniazdo Micro USB kamery

4. Wskaznik statusu kamery 11. Inteligentny akumulator

5. Gniazdo Micro USB drona 12. Przycisk zasilania

6. Przednie diody LED 13. Wskazniki poziomu naftadowania
7. Silniki akumulatora

14. Przycisk taczenia




Kontroler

Kontroler umozliwia latanie dronem na odlegtos¢ 1000 m w trybie zgodnosci z FCC lub 500 m w trybie zgodnosci z CE*.

W kontrolerze zainstalowany jest akumulator LiPo i system transmiji obrazu Wi-Fi, ktéry po potaczeniu z urzadzeniem
mobilnym umozliwia podglad na zywo z kamery Phantoma w jakosci HD .

Ztozony z zamontowanym
urzadzeniem mobilnym

1. Przycisk zasilania

2. Dioda statusu LED

3. Diodowe wskazniki poziomu natadowania akumulatora
4. Ucho do mocowania uprzezy

5. Drazki sterujace

6. Wytacznik S1

7. Uchwyt urzadzenia mobilnego
8. Antena

9. Uchwyt

10. Pokretto stabilizatora

11. Wytacznik S2

12. Gniazdo Micro USB

DomysIna kontrola lotu (Mode 2) odbywa sie w sposéb pokazany ponizej. Lewy drazek steruje wysokoscia i obrotem w lewo
i prawo, podczas gdy prawy drazek ruchem do przodu, do tytu, w lewo i w prawo. Pokretto gimbala steruje pochyleniem
gimbala do przodu i do tytu.
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* Ponizej widoczne sa domysine ustawienia aparatury sterujacej lotem (Mode 2). Lewy drazek sfuzy do kontrolowania wysokosci lotu oraz kursu drona,
a prawy steruje ruchami do przodu i do tytu oraz w lewo i w prawo. Pokretto stabilizatora stuzy do regulacji pochylenia kamery.



Korzystanie z drona PHANTOM 3 Standard

2. Filmy instruktazowe

Zobacz filmy instruktazowe dostepne na
www.dji.com lub w aplikacji DJI GO.

1. Aplikacja DJI GO

W App Store lub Google Play nalezy znalez¢ aplikacje ,,Dil
GO, po czym pobra¢ ja na swoje urzadzenie mobilne.

Aplikacja DJI GO Filmy instruktazowe

* DJI GO dziata w systemach iOS 8.0 i Android 4.1.2 lub nowszych.

3. Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Poziom i
Niski @— natadowania —» Wysoki
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Niski @— natadowania —» Wysoki
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Nacisnij jednokrotnie, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora.
Nacisnij dwukrotnie i przytrzymaj, aby wtaczy¢/wytaczyc.

4. tadowanie akumulatorow

Sieciowe gniazdko zasilajace
100 -240V

Wyjmij
akumulator

Czas tadowania przez gniazdo
USB: ~2,5 godziny
(przy tadowaniu pradem 1,5 A)

tadowarka dotaczona do urzadzenia
Czas fadowania: ~1,5 godziny

* Po zakoriczeniu fadowania akumulator automatycznie si¢ wytgczy, a kolor diody LED stanu zmieni sie z czerwonego na zielony.



5. Przygotowanie kontrolera

Zamontuj

Roztéz obejm d :
0z ObEJMe urzadzenie mobilne

i antenki

Sposréd dostepnych sieci
Wi-Fi wybierz

Zdejmij obejme

gimbala z kamery.

Phantom3_XXXXXX’
Wiacz kontroler i drona. i wprowadz domysine

hasto “12341234’.

@, Przy pierwszym uzyciu Phantoma nalezy go aktywowac¢. Wymagane do tego jest potaczenie internetowe.

Aplikacja

DJI GO

Wiacz aplikacje

i dotknij Enter
Camera View,
anastepnie
postepuj zgodnie
z instrukcjami

na ekranie.

® Przed kazdym lotem wirniki nalezy dokreci¢ obiema rekami.

Czarne nakretki $migiet nalezy
zatozy¢ na silniki z czarnymi
kropkami.

Srebrne nakretki nalezy
zatozy¢ nasilniki bez czarnych
kropek.

Dotknij pasek statusu
drona na gérze ekranu
i wybierz Callibrate.
Postepuj wg instrukcji
kalibracji drona.



7. Lot

Przed odlotem upewnij sie, ze pasek statusu drona w aplikacji DJI GO
Safe to ﬂy (G PS) pokazuje ‘Safe to fly (GPS)' tzn. mozna bezpiecznie latac (z GPS).

W aplikacji DJI GO:

Auto Takeoff (automatyczny start) Auto Landing (automatyczne

Dron wystartuje i zawiénie na wysokosci 1,2 ladowanie)

metra. Dron wyladuje pionowo i zatrzyma
silniki.

Return-To-Home (powrét do baz
(p y) Dron nie bedzie omijat przeszkéd podczas powrotu do punktu Home,

Zawrdci drona do zapisanego punktu dlatego przed lotem nalezy ustawi¢ odpowiednia wysokos¢ funkcji RTH.
bazowego. Nacisnij ponownie, aby przerwaé Nalezyréwniez uzywac drazkéw, aby sterowac dronem podczasu powrotu.
procedure. Wigcej informaciji znajdziesz we 6 Astwa.
Start reczny : Ladowanie reczne
VN
Przesur: lewy drazek powoli
LUB w dot, az do wyladowania
[ na ziemi.
A ‘ [ 4 ‘ L~ Przytrzymaj przez kilka
: sekund, aby wytaczy¢ silniki.
Sekwnecja stuzaca do Przesun powoli lewy : v
uruchomienia/zatrzymania drazek do gory, aby
silnikow sie wzniesc.

* W zadnym wypadku nie wolno wytacza¢ silnikow podczas lotu, gdyz spowodowatoby to rozbicie sig drona. Silniki nalezy wytaczac tylko
woéwczas, gdy dron jest na ziemi lub w nagtych sytuacjach, w celu zmniejszenia ryzyka spowodowania szkéd lub obrazer.

8. Lataj bezpiecznie

DIl zacheca do bezpiecznego, odpowiedzialnego i inteligentnego latania dronem.

m;tZg Dla bezpieczeristwa wtasnego
oW S - .
Zawszo 1 I = i 0s6b z_lnajdu!qcyf;h sie
ponizej w poblizu wazne jest
poznanie podstawowych
i ) ) KONTROLUJ WYSOKOSC LOTU zasadwykonywania lotow.
NIE WOLNO LATAC w poblizu ludzi, i lataj ponizej 120 metréw
drzew, linii energetycznych lub
budynkéw.

@ Strefy

UTRZYMUJ DRONA W POLUWIDZENIA zakazu lotow
i unikaj wlatywania za budynki lub
przeszkody zastaniajace widok.

NIE WOLNO LATAC podczas opadow
deszczu lub $niegu, podczas mgty oraz
przy wietrze o szybkosci ponad 10 m/s.

Dalsze informacije na stronie:
http://flysafe.dji.com/no-fly



cip

Specyfikacja techniczna

* Dron
Masa (z akumulatorem)
Maks. predkos$é wznoszenia
Maks. predkosé¢ opadania
Predkos¢ maksymalna
Maksymalna wysokosc lotu
Maksymalny czas lotu
Zakres temperatury roboczej
GPS

* Stabilizator
Zakres regulacji
Zakres drgan katowych

* Kamera
Czujnik
Obiektyw
Czuto$¢ wg ISO
Szybko$¢ elektronicznej migawki
Maks. wielko$¢ obrazu
Tryby fotograficzne

Tryby nagrywania wideo

Maksymalna szybkosé transmisji
danych przy zapisie wideo
Obstugiwane formaty plikéw
Obstugiwane typy kart SD
Zakres temperatury roboczej

 tacze Wi-Fi Video
Czestotliwos¢ robocza
Maks. odlegto$é transmisji
Moc nadajnika (EIRP)

Kontroler

Czestotliwos¢ robocza
Maks. odlegto$é transmisji
Zakres temperatury roboczej
Akumulator

Moc nadajnika (EIRP)
Napiecie robocze

Gniazdo tadowania

* tadowarka
Napiecie
Moc znamionowa

Inteligentny akumulator DJI
Pojemnosc

Napiecie

Typ akumulatora

Energia

Masa netto

Temperatura robocza

Maks. moc tadowania

1216 g

5m/s

3m/s

16 m/s (tryb ATTI, bez wiatru)
6000 m

Okolo 25 minut

0°Cdo40°C

Satelitarny system nawigacyjny

Pochylenie: -90° do +30°
+0,02°

1/2.3"; efektywna liczba pikseli: 12 min
Pole widzenia 94°; 20 mm (odpowiednik formatu 35 mm); f/2.8)

100-3200 (wideo) 100-1600 (zdjecia)

85s-1/8000 s

4000 x 3000

Zdjgcie pojedyncze

Zdjecia seryjne: 3/5/7 Klatek

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 klatek ze zmiang ekspozycji 0 0,7 EV
Fotografia poklatkowa

UHD: 2.7Kp30 (2704 x1520)

FHD: 1920x1080p 24/25/30

HD: 1280x720p 24/25/30/48/50/60

40 Mbps

FAT32/exFAT, Fotografia: JPEG, DNG; Wideo: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
Micro-SD, maks. pojemnosé: 64GB. Klasa 6 lub wyzsza.

0°C do 40°C

2,400 GHz - 2,483 GHz
FCC: 1000 m; CE: 500 m (na otwartej przestrzeni, bez przeszkdd, wysokosé lotu 120 m)
FCC: 27 dBm; CE: 20 dBm

5,725 GHz - 5,825 GHz, 922,7 MHz - 927,7 MHz (Japonia)

FCC: 1000 m; CE: 500 m (na otwartej przestrzeni, bez przeszkdd, wysokosé lotu 120 m)
0°C do 40°C

2600 mAh LiPo 18650
FCC: 19 dBm; CE: 14 dBm
600 mA przy 3,7V

Micro USB

17,4V
57W

120 mm

4480 mAh
152V

LiPo 48

68 Wh

3659

-10°C do 40°C
100 W

CE1313 & Rotis B

FCC ID: 553-WM3211503 FCC ID: S53-GL3581503
Prezentowane urzadzenie spetnia wymagania czesci 15

Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji uzytkowania,

dostepnej pod adresem:

http://www.dji.com/product/phantom-3-standard

% Niniejsza instrukcja szybkiego startu moze ulec zmianie bez

uprzedzenia

FCC Rules.

Dziatanie urzadzenia podlega ponizszym dwém warunkom

(1) Urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zakiocer;

(2) Urzadzenie musi akceptowac wszelkie odbierane
zaktocenia, wiacznie z powodujacymi jego niepozadane
dziatanie.
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