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Phantom 3 Professional

Zapoznaj sie z dronem Phantom 3 Professional!

Phantom 3 Professional nagrywa filmy wideo w jakosci 4K i wykonuje zdjecia o rozdzielczosci 12 megapikseli.

Zapoznaj sie ze schematem przedstawiajacym najwazniejsze czesci Phantoma 3 Professional:

1. Stabilizator i kamera

2. System optycznego pozycjonowania
3. Gniazdo karty Micro-SD (do kamery)
4. Gniazdo Micro USB drona

5. Wskaznik statusu kamery

6. Przednie diody LED

7. Silniki

8. Wirniki

9. Wskaznik statusu drona
10. Anteny

11. Inteligentny akumulator
12. Przycisk zasilania

13. Wskazniki poziomu natadowania
akumulatora

14. Przycisk taczenia
15. Gniazdo Micro-USB kamery




Kontroler

Dzieki duzej mocy kontroler umozliwia precyzyjne sterowanie dronem Phantom 3 Advanced z odlegtosci ponad
5 km*. Kontroler posiada réwniez wybrane elementy sterujace kamera.

Kontroler jest wyposazony w akumulator LiPo oraz system transmisji obrazu DIl Lightbridge, ktéry po
podtgczeniu urzadznie mobilnego przekazuje na zywo obraz z kamery drona w jakosci HD.

1. Przycisk zasilania

2. Przycisk powrotu do bazy (RTH)

3.Drazki sterujace

4. Dioda statusu (LED)

5. Diody poziomu natadowania
akumulatora

6. Gniazdo zasilajace

7. Uchwyt urzadzenia mobilnego

8. Zatrzaski do mocowania matego
urzadzenie (np. smartfona)

9. Anteny
10. Uchwyt

Ztozony
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. Pokretto gimbala

. Pokretto regulaciji kamery
. Przycisk nagrywania wideo
. Przetacznik trybu lotu

. Przycisk migawki

. Przycisk odtwarzania
Przyciski C1/C2 (konfigurowane indywidualnie)
. Gniazdo USB

. Gniazdo Micro USB
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Sposéb podtaczenia
urzadzenia mobilnego

* Jest to maksymalna odlegtos¢ transmisji zbadana w srodowisku laboratoryjnym i ma charakter wytacznie pogladowy.
Maksymalna odlegtos¢ robocza moze zaleze¢ od wielu czynnikéw wystepujacych w bezposrednim sasiedztwie drona i pilota.



Bezpieczny lot

DJI zacheca, aby lata¢ bezpiecznie, odpowiedzialnie i rozsadnie dronem Phantom 3 Professional. W tym celu konieczne jest zapoznanie sie
z podstawowymi zasadami latania, pozwalajgcymi zachowac bezpieczenstwo zaréwno pilota, jak i 0séb w jego otoczeniu.

-

Zabronione sa loty nad ludzmi lub zwierzetami badz w ich poblizu.
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. Lataj na otwartej przestrzeni:Zawsze nalezy lataé na obszarach pozbawionych budynkéw, drzew, linii energetycznych i innych przeszkéd.

. Zawsze utrzymuj panowanie nad dronem: Nawet podczas korzystania z funkcji autopilota DI, takich jak automatyczny start, automatyczne

ladowanie i automatyczny powrét do bazy, nalezy trzymac w rekach aparature RC i kontrolowaé zachowanie lecacego drona.

©

przeszkody, zza ktdrych nie bytoby go widac.

>

Utrzymuj drona w polu widzenia: Dron powinien caty czas znajdowac sie w polu widzenia. Nalezy unika¢ wlatywania za budynki i inne

Kontroluj wysokosé lotu: Ze wzgledu na bezpieczeristwo normalnych statkéw powietrznych i ruchu powietrznego zawsze nalezy lata¢ na

wysokosci nieprzekraczajacej 120 metréw nad ziemia lub na wskazanej w lokalnych przepisach.

Zapraszamy na strone http://flysafe.dji.com/no-fly, gdzie mozna znalez¢ dalsze informacjeo

istotnych wymaganiach bezpieczeristwa, np. o strefach zakazu lotow.

« Kalibracja kompasu:

Kompas nalezy skalibrowa¢ w kazdym nowym miejscu lotu. Przestrzegaj ponizszych zasad dotyczacych kalibracji kompasu:
1. Kompasu NIE nalezy kalibrowa¢ w otoczeniu mogacym spowodowaé silne zakidcenia magnetyczne, np. w sasiedztwie magnetytu,

parkingéw i podziemnych konstrukeji zbrojonych.

2. Podczas kalibrowania NIE WOLNO mie¢ przy sobie materiatéw ferromagnetycznych, takich jak klucze lub telefon komérkowy.
3. Aplikacja DJI GO poprosi cig 0 rozwigzanie problemu z kompasem, jezeli wystapity silne zakidcenia magnetyczne po zakorczeniu kalibracji.

Postepuj wéwczas wg instrukcji na ekranie.

= Warunki srodowiskowe:

1. Nie nalezy lata¢ w trudnych warunkach pogodowych np.: silnym wietrze (w porywach 10 m/s), opadach sniegu i deszczu oraz mgle.
2. Nalezy lata¢ tylko na otwartej przestrzeni: Wysokie budynki i konstrukcje stalowe moga zmniejszy¢ doktadnos¢ poktadowego kompasu

i zaktoci¢ sygnat GPS.

3. Nalezy unikac¢ przeszkéd, duzych grup ludzi, linii wysokiego napiecia, drzew i zbiornikéw wodnych.
4. Aby zminimalizowa¢ zaktocenia elektromagnetyczne, nalezy unika¢ miejsc o silnym polu elektromagnetycznym, takich jak stacje bazowe

telefonii komérkowej, radiowe wieze teletransmisyjne i hotspoty WiFi.

5. Zachowanie drona i akumulatora zalezy od czynnikéw srodowiskowych, takich jak gestos¢ powietrza i temperatura. Nalezy zachowac ostroznosé
podczas lotéw na wysokosci ponad 6 km n.p.m., gdyz wéwczas dron i akumulator moga nie funkcjonowaé z maksymalng efektywnoscia.
6. Na obszarach okotobiegunowych Phantom 3 Professional nie moze lata¢ w trybie P i korzysta¢ z GPS. Dostepne s3 tam tylko tryb ATTI i system

optycznego pozycjonowania.

° Tryb P:

W trybie tym Phantom 3 Professional, dzigki systemowi GPS i
systemowi optycznego pozycjonowania moze zawisna¢ w powietrzu
w preycyzyjny okreslonym miejscu. Gdy GPS jest dostepny,
rejestrowane sa wspétrzedne punktu bazowego Home Point), dzieki
czemu, w razie utraty sygnatunadajnika, dron moze powrécic do
miejsca startu (powrét do bazy).

Tryb P uruchamia sie ustawieniem
przetacznika trybu lotu w pozycji P.

W trybie P wystepuija trzy stany:

P-GPS: System GPS dziata najlepiej, gdy dron jest na dworze,

na otwartej przestrzeni. Gdy sygnat GPS jest silny, Phantom 3
Professional wykorzystuje go do zawisniecia w wybranym miejscu.
P-OPTI: W razie braku sygnatu GPS dron moze precyzyjnie zawisngé

w wybranym miejscu, korzystajac z systemu optycznego pozycjonowania.
P-ATTI: Nie mozna skorzysta¢ ani z GPS, ani z systemu optycznego
pozycjonowania. Do stabilizowania wysokosci lotu dron bedzie uzywaé
tylko swojego barometru i innych czujnikéw poktadowych.

Nalezy pamieta¢, ze system optycznego pozycjonowania moze nie
dziata¢ prawidtowo, gdy Phantom 3 Professional leci nad woda, nad
gtadkimi powierzchniami lub w warunkach stabego oswietlenia.

Powrdt do bazy
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3 metry

Wysokos¢
optycznego
pozycjonowania

= Powrdt do bazy (RTH)

Gdy sygnat GPS jest odpowiednio silny, dron moze zarejestrowaé
potozenie punktu bazowego (Home Point) i w razie potrzeby do niego
powrdci¢. Lokalizacja punktu bazowego jest zapisywana, kiedy w
aplikacji DJI GO widoczna jest z6tta lub zielona ikona sygnatu GPS.
Automatyczny powrét drona do punktu bazowego bedzie realizowany
w przypadkach opisanych ponizej

(we wszystkich wymagany jest sygnat GPS o odpowiendiej sile):

Smart RTH: Jest realizowany ponacisnieciu przycisku RTH na
nadajniku lub w aplikacji DJI GO.

Low-Battery RTH: Przy niskim poziomie akumulatora w aplikacji DJI
GO pojawi sie komunikat nakazujacy pilotowi podjecie odpowiednich
dziafar.

Failsafe RTH: Wykorzystywany w razie utraty sygnatu nadajnika

* Podczas powrotu do bazy wysoko$¢ lotu drona mozna nastawi¢ tak, by unikng¢ zderzenia z przeszkodami. Wysokie budynki moga zakidcac
sygnat nadajnika. Procedura Failsafe RTH jest uruchamiana w momencie utraty sygnatu. Nalezy pamietac, ze aby unikna¢ kolizji, dron powinien

lecie¢ na wysokosci wigkszej niz wysokos$é pobliskich budynkow.



Zatacznik

* Dron
Masa (z akumulatorem)
Maks. predkos¢ wznoszenia
Maks. predkos¢ opadania
Predkos¢ maksymalna
Maksymalna wysokos¢ lotu
Maksymalny czas lotu
Zakres temperatury roboczej
GPS

* Gimbal
Zakres regulaciji

* System optycznego pozycjonowania

Zakres predkosci
Zakres wysokosci
Zakres roboczy
Srodowisko operacyjne

* Kamera
Czujnik
Obiektyw
Czutos¢ wg ISO

Szybkos¢ elektronicznej migawki

Maks. wielko$¢ obrazu
Tryby fotograficzne

Tryby nagrywania wideo

Maksymalna szybko$¢ transmisji

danych przy zapisie wideo
Obstugiwane formaty plikéw
Obstugiwane typy kart SD
Zakres temperatury roboczej

* Kontroler
Czestotliwosé robocza
Maks. odlegtos¢ transmisji
Wyjscie wideo
Zakres temperatury roboczej
Akumulator
Uchwyt urzadzenia mobilnego
Moc nadajnika (EIRP)
Napiecie robocze

e L adowarka
Napiecie
Moc znamionowa

* Inteligentny akumulator
Pojemnosé
Napiecie
Typ akumulatora
Energia
Masa netto
Temperatura robocza
Maks. moc tadowania

% Niniejsza instrukcja szybkiego startu moze ulec zmianie bez uprzedzenia.

12809

5m/s

3m/s

16 m/s (tryb ATTI, bez wiatru)
6000 m

Okoto 23 minuty

0°C do 40°C
GPS/GLONASS

Pochylenie: -90° do +30°

<8 m/s (wysokosc¢ 2 m)
30 cm - 300 cm
30 cm - 300 cm
Powierzchnia o wyraznej rzezbie i odpowiednie o$wietlenie (ponad 15 lukséw)

Sony EXMOR 1/2.3"; efektywna liczba pikseli: 12,4 min (catkowita liczba pikseli: 12,76 min)
Pole widzenia 94°; 20 mm (odpowiednik formatu 35 mm); f/2.8)

100 - 3200 (wideo) 100 — 1600 (zdjecia)

85s-1/8000 s

4000 x 3000

Zdjecie pojedyncze

Zdjecia seryjne: 3/5/7 klatek

Auto Exposure Bracketing (AEB): 3/5 klatek ze zmiang ekspozycji o 0,7EV
Fotografia poklatkowa

UHD : 4096x2160p 24/25, 3840x2160p 24/25/30

FHD: 1920x1080p 24/25/30/48/50/60

HD: 1280x720p 24/25/30/48/50/60

60 Mbps

FAT32/exFAT; fotografia: JPEG, DNG; wideo: MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)
Micro-SD, maks. pojemnosc: 64GB. Wymagana szybkos¢ Class 10 lub UHS-1
0°C do 40°C

2,400 GHz - 2,483 GHz
Wg FCC: 5 km; wg CE: 3,5 km (w terenie bez przeszkdd i zaktécer)
usB

0°C do 40°C

6000 mAh LiPo 28

Do tabletéw i smartfonow
FCC: 20dbm; CE: 16dbm
1,2Aprzy 7,4V

17,4V
100 W

4480 mAh
15,2V

LiPo 4S

68 Wh

3659

-10°C do 40°C
100 W

CE€1313 & Rotis &

FCC ID: $53-WM3211503 FCC ID: $S3-GL3581503

Prezentowane urzadzenie spelnia wymagania czesci 15

FCC Rules.

Dziatanie urzadzenia podiega ponizszym dwém warunkom

(1) Urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zakioeer;

(2) Urzadzenie musi akceptowac wszelkie odbierane
zakidcenia, wiacznie z powodujacymi jego niepozadane
dziafanie.



Przygotowanie drona Phantom 3 Professional do lotu

Przed pierwszym lotem nalezy zapozna¢ sie z instrukcjg uzytkowania drona oraz obejrze¢ filmy instruktazowe w
aplikacji DJI GO lub na oficjalnej witrynie DJI (www.dji.com) oraz przeczyta¢ ponizsze dokumenty dostarczone
wraz z dronem Phantom 3 Professional: Phantom 3 Professional Quick Start Guide (podrecznik szybkiego startu),
Phantom 3 Professional / Advanced Safety Guidelines and Disclaimer (zasady bezpieczeristwa i wyfgczenie
odpowiedzialnosci), Phantom 3 Professional / Professional Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (zasady bezpiecznego
postepowania z inteligentnym akumulatorem).

1. Aplikacja DJI GO 2. Filmy instruktazowe
W App Store lub Google Play nalezy znalez¢ aplikacje ,, Filmy instruktazowe dostepne sg na
DIIGO", po czym pobra¢ ja na swoje urzadzenie mobilne. www.dji.com lub w aplikacji DJI GO.

Aplikacja DJI GO Filmy instruktazowe do Phantom 3

= Aplikacja najlepiej dziata na urzadzeniach mobilnych z systemem operacyjnym iOS 8.0 lub nowszym badz Android 4.1.2 lub nowszym.

3. Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Po jednym nacisnieciu wytacznika zasilania na inteligentnym akumulatorze lub kontrolerze, pojawi sie
informacja o poziomie natadowania akumulatora.

Nataduj do petna oba akumulatory przed pierwszym lotem.
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4. tadowanie akumulatoréw

Uzywaj jedynie firmowej tadowarki DJI Phantom Professional. Przed przystapieniem do tadowania nalezy wyjac¢
inteligentny akumulator z drona.

Wskazane jest, by przed tadowaniem wytaczy¢ inteligentny akumulator lub kontroler.

Podtgcz tadowarke do gniazdka sieciowego (100-240 V 50/60 Hz).

Podtacz tadowarke do inteligentnego akumulatora lub nadajnika. Diody LED wyswietla obecny poziom natadowania
akumulatora, a po skoriczeniu tadowania automatycznie sie wytacza.

Wyjmij inteligentny
akumulator




5. Przygotowanie kontrolera

Ustaw w odpowiedniej pozycji uchwyt urzadzenia
mobilnego, a nastepnie ustaw anteny, jak na rysunku.
Sita sygnatu nadajnika bedzie sie zmieniata wraz z pozycja
anten.

o)

e

Sygnat silny \EI-

Sygnat przesytany miedzy dronem a nadajnikiem
jest najsilniejszy w obszarze przedstawionym na
rysunku obok. Jezeli sygnat jest staby, nalezy
zmieni¢ ustawienie anten i lata¢ w mniejszej
odlegtosci od operatora, aby uzyska¢ optymalna site
sygnatu.

(@ Zwolni¢ zacisk, naciskajac przycisk znajdujacy
sie z boku uchwytu urzadzenia mobilnego.

(@ W10z urzadzenie mobilne do obejmy i
wyreguluj ja, aby bezpiecznie obejmowata
urzadzenie mobilne.

(@ Urzadzenie mobilne nalezy podtaczy¢ kablem
USB do nadajnika. Wt6z jeden koniec kabla do
urzadzenia mobilnego, a drugi do gniazda
USB, znajdujacego sie z tytu nadajnika.

*Aby unikna¢ zaktécen podczas lotu, nie nalezy uzywac innych urzadzer pracujacych na czestotliwosci 2,4 GHz.

6. Sterowanie

Ponizej widoczne sa domysine ustawienia aparatury sterujacej lotem (Mode 2). Lewy drazek stuzy do kontrolowania
putapu oraz do wykonywania obrotéw wokot wiasnej osi, a prawy steruje ruchami do przodu i do tytu oraz w lewo i
w prawo. Pokrettogimbala stuzy do regulacji pochylenia kamery.

Lewy drazek Prawy drazek Pokretto gimbala
W _gore - % D
W v
3 < >
QU » |

« Funkcje element6w sterujacych mozna skonfigurowaé¢ za pomoca aplikacji DJI GO.



7. Przygotowanie do startu

Zdja¢ obejme gimbala, zgodnie z rysunkiem po prawej.
Umies¢ swojego Phantoma 3 Professional na ptaskiej
powierzchni, na otwartej przestrzeni, z nosem
skierowanym na operatora. Nastepnie, postepuj wg
instrukcji ponizej z zachowaniem kolejnosci dziatan.

(@ Przesun przetacznik trybu lotu na nadajniku w prawo (tryb P).
Tryb P to tryb pozycjonowania, tryb A to tryb ATTI, a tryb F to
tryb funkeyjny.

(@ Wiacz kontroler poprzez dwukrotne nacisnigcie przycisku
zasilania,przytrzymujac przycisk przez 2 sekundy za drugim razem.

(@ Umies¢ inteligentny akumulator w dronie. Wtacz akumulator
poprzez dwukrotne nacisniecie przycisku zasilania, przytrzymujac
przycisk przez 2 sekundy za drugim razem.

(@ Podtacz urzadzenie mobilne do nadajnika za pomoca kabla USB
i otworz aplikacje DJI GO. Postepuj wg instrukcji na ekranie.
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(® W aplikacji, naciénij Camera. Upewnij sie, ze Phantom 3
Professional jest gotowy do lotu poprzez sprawdzenie listy
kontrolnej, ktéra pojawi sig na ekranie. Przy pierwszym otwarciu
aplikacji DJI GO domyslnym trybem jest tryb poczatkujgcy.

W trybie poczatkujacym wysoko$¢ i odlegtosé, na ktérg mozna
odlecie¢ sg ograniczone. Tryb poczatkujacy mozna wytgczy¢ na
stronie ustawien w aplikacji DJI GO

® Umies¢ smigta z czarng nakretka na silnikach z czarna kropka
i obré¢ je przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.
Umiesé $migta z szarg nakretka na silnikach z czarng kropka
i przykrec je zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

Ve
-

Aplikacja
DJI GO
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« Przed kazdym lotem wirniki nalezy dokreci¢ obiema rekami.

= Jezeli w czasie lotu maja by¢ wykonywane zdjecia lub filmy, do gniazda karty Micro SD w kamerze nalezy wtozy¢ karte Micro SD.
 Przetacznik trybu lotu jest domysinie zablokowany w pozycji trybu P. Spos6b odblokowania przetacznika i wtgczania innych trybéw
opisano w podreczniku uzytkownika

« W trybach innych niz P dron tylko utrzymuje wysokos¢, ale nie pozycje, i jest znoszony przez wiatr zmienia pozycje pod

wptywem dziatar operatora. W trybie F funkcja powrotu do bazy (RTH) jest niedostepna

8. Lot

Przed odlotem upewnij sie, ze pasek statusu drona w aplikacji DJl GO
Safe to fly (GPS) pokazuje 'Safe topfly (G]PS) n mozha bezpiecznie latat (z GPS).

» Automatyczny start i ladowanie:
Phantom 3 Professional moze automatycznie startowa¢ i ladowa¢ — wystarczy dotknigcie przycisku na ekranie Camera
w aplikacji DJI GO.

Dotknij i przesuri palcem po ekranie, aby Dotkna¢ i przesun palcem po ekranie, aby
potwierdzi¢ automatyczny start. Dron potwierdzi¢ automatyczne lagdowanie.
automatycznie wystartuje i zawisnie na Dron automatycznie wyladuje.

wysokosci 1,2 metra.



iy

* Reczny start i lgdowanie (dla pracy drazkéw w MODE 2):

Uruchom silniki poprzez wychylenie obu drazkéw na dét do
wewnatrz lub zewnatrz. Zwolnij drazki po uruchomieniu
silnikéw. Powoli przesur lewy drazek (drazek gazu) do géry,
aby wystartowac.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikéw  Lewy drazek w gére (powoli)

apea d

Aby wylgdowac, ostroznie przesun lewy drazek
(drazek gazu) na dét, aby obnizy¢ putap lotu, az do
momentu wylagdowania. Po lagdowaniu, przesun oba
drazki na dot do wewnatrz, aby zatrzymac silniki.

Lewy drazek w dét (powoli)
N

¥

v

« W zadnym wypadku nie wolno wytaczaé silnikow podczas lotu, gdyz spowodowatoby to rozbicie sie drona. Silniki nalezy wytaczac tylko
wowczas, gdy dron znajduje sie na ziemi, lub w nagtych sytuacjach, w celu zmniejszenia ryzyka spowodowania szkéd lub obrazen.
= Start jest niemozliwy, jezeli inteligentny akumulator nie jest wystarczajaco natadowany i ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora jest

aktywne.

« Jezeli temperatura zewnetrzna jest niska, inteligentny akumulator musi sie nagrza¢. Koniecznos¢ taka jest sygnalizowana ostrzezeniem

w aplikacji DJI GO.

= Obracajace sie smigta moga by¢ niebezpieczne. Nie nalezy wtaczac silnikéw, jezeli w poblizu sg ludzie, zawsze lataj na otwartej przestrzeni.

= Po wylgdowaniu najpierw wytacz zasilanie drona, a nastepnie nadajnika.

* Powrdt do bazy:

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH na nadajniku, az dioda
LED otaczajaca przycisk zacznie miga¢ na biato i zacznie
emitowac sygnat dzwiekowy. Phantom 3 Advanced powréci
do ustawionego punktu bazowego. Nacisnij przycisk raz, aby
zatrzymaé procedure.

Przycisk RTH
(powrdt do bazy)

Przycisk RTH
w aplikacji

2. Aplikacja DJI GO wyemituje ostrzezenie, jezeli
poziom akumulatora Phantoma 3 Professional spadnie
ponizej pewnego poziomu. Prég ostrzegawczy moze
by¢ ustawiony w aplikacji. Dron wyladuje natychmiast
po dojsciu do poziomu krytycznego akumulatora, a

w aplikacji pojawi sie odpowiedni komunikat.

3. Phantom 3 Professional powrdci do bazy w
przypadku utraty sygnatu nadajnika (zabezpieczenie
failsafe).

« Podczas powrotu do bazy nadal mozna kontrolowaé
putap lotu drona, aby unikna¢ przeszkéd na drodze lotu.

Zatgcznik

Wskaznik statusu drona

e

Powoli: Mozna bezpiecznie lata¢, GPS

wigczony jestpotaczony z dronem.

~&»- X2 Ciagle: System optycznego

""" pozycjonowania sprawny, brak GPS potaczony z dronem.

&S Powoli: Tryb P-ATTI lub ATTI ‘8-
2

v o
RS Szybko: Niepotaczony z kontrolerem kontrolera.
:+: Powoli: Ostrzezenie o roztadowaniu
akumulatora L
minut.

:j+:: Szybko: Ostrzezenie o krytycznym
roztadowaniu akumulatora

@ Swieci $wiattem statym: Btad krytyczny
i
B S

/;\C‘y’: Miganie na przemian: Konieczna
" kalibracja kompasu

Dalsze informacje:
http://www.dji.com/phantom3

Dioda statusu nadajnika LED

@ Kontroler dziafa prawidtowo, ale nie

@ Kontroler dziata prawidfowo i jest

B-B-... Kontroler jest bezczynny od 5

Elementy sterujace kamery

= Ustawienia kamery mozna regulowaé
pokrettem ustawien kamery na
kontrolerze lub w aplikacji DJI GO. W
celu wykonania zdjecia lub nagrania filmu
nalezy nacisna¢ przycisk migawki lub
przycisk nagrywania.

~@- B-B-B... Ostrzezenie o roztadowaniu
akumulatora w dronie lub btad

= Przechylenie gimbala mozna regulowac
pokrettem gimbala.

« Pobierz zdjecia i filmy z karty MicroSD na
swoje urzadzenie mobilne przez aplikacje
DJI GO. Mozesz réwniez uzy¢ czytnik kart
SD, aby przenies¢ swoje pliki na komputer.
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	• Funkcje elementów sterujących możnaskonfigurować  za pomocą aplikacji DJI GO.
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