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d ’ Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wiasnoscia firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.



P
Q_ Szukanie stéw kluczowych

Szukaj stéw kluczowych takich jak “"akumulator* i "montaz”, aby znalez¢ dany temat. W programie Adobe
Reader nacisnij Ctrl+F (systemy Windows) lub Command+F (Mac) i wpisz stowo kluczowe.

{m Przechodzenie do tematu

Zobacz petng liste tematéw w spisie tresci.

Drukowanie dokumentu

Dokument obstuguje drukowanie w wysokiej jakosci




Korzystanie z podr ecznika
L egenda

@ Ostrzezenie /M Wame X Wskazowki  [[] Odniesienie

I nformacja

MATRICE 600 nie posiadaw zestawie gimbalai kamery. Odpowiedni gimbal i kamerasg
konieczne, aby skorzysta¢ z niektorych funkcji opisanych w ninigjszym podreczniku.

Przed lotem

Nastepujace tutoriale i instrukcje zostaty wydane, aby poméc uzytkownikowi w petni wykorzystaé
mozliwosci drona Matrice 600.

1. Matrice 600 In the Box (w zestawi€)

2. Matrice 600 Disclaimer and Safety Guidelines (zastrzezenia prawne i uwagi bezpieczeristwa)

3. Matrice 600 Quick Start Guide (instrukcja szybkiego startu)

4. Matrice 600 Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (uwagi bezpieczefistwa inteligentnego akumulatora)
5. Matrice 600 User Manua (podrecznik uzytkownika)

Sprawdz czy posiadasz wszystkie elementy wymienione w dokumencie Matrice 600 In the Box.Przed
montazem, przeczytaj zastrzezenia prawne i uwagi bezpieczenstwa. Zt6z Matrice 600 zgodnie z
podrecznikiem uzytkownika i tutorialem wideo na witrynie DJI (http://www.dji.com).

Film instruktazowy

Polecamy obejrzenie filmu instruktazowego z linku ponizej, aby nauczy¢ sie poprawnego
montazu Matrice 600.

http://www.dji.com/product/matrice600/info#video

Program DJI Assistant 2

Podczas korzystania z Matrice 600 po raz pierwszy nalezy aktywowac go w programie DJI
Assistant 2.

http://www.dji.com/product/matrice600/info#downl oads

DJl Assistant 2 obstuguje Windows 7 i pézniejsze

Aplikacja DJI GO

Pobierz i zainstaluj aplikacje DJI GO przed pierwszym uzyciem drona. Zeskanuj kod ponizej lub przejdz na
strone http://m.dji.net/djigo, aby pobra¢ aplikacje.

DJl GO obstuguje iOS 8.0 (lub nowszy ) i Android 4.1.2 (lub nowszy).



Ostrzezenia

Smigta w ruchu moga spowodowaé powazne uszkodzenia i urazy. Zawsze lataj ostroznie.

Ostr zezenia dotyczace montazu

1. Wszystkie czesci musza by¢ poprawnie zamontowane przed zainstalowaniem akumulatoréw.

2. Uzyj przedhuzki do oddzielenia modutu GPS od ramy gtéwnej, aby unikna¢ kontaktu z uktadem zasilania.

3. Upewnij sig, ze ramiona s zamontowane poprawnie.

4. Nie wyciagaj zadnych $rubek, ktdre sg przyklejone.

5. Jezeli instrukcja nie stanowi inaczej, przy pierwszym uzyciu $rubki z niebieskim i czerwonym klejem na
gwintach moga by¢ wktadane bez koniecznosci uzycia kleju do gwintéw. Przy nastepnym uzyciu Srubek,
nalezy juz natozy¢ odpowiednig ilo$¢ kleju na ich gwinty.

6. Matrice 600 powinien by¢ trzymany w powietrzu podczas testowania podwozia i rekalibracji ruchu serwa.

Ostrzezenia dotyczace lotu

=

Dron nie jest wodoodporny. Nie nalezy lata¢ podczas opadéw deszczu lub $niegu.

Przed kazdym lotem upewnij sie czy wszystkie czesci s3 w dobrym stanie. Nie nalezy lata¢ ze zuzytymi lub

uszkodzonymi elementami.

3. Przed kazdym lotem upewnij sie czy $migta i silniki sa poprawnie zainstalowane, a $migta i ramiona
roztozone w odpowiedni sposob.

4. Przed kazdym lotem upewnij si¢, ze wszystkie przewody sa prawidlowo polaczone.

Podczas lotu nalezy zachowaé bezpieczng odlegtos¢ od ludzi, budynkéw, linii wysokiego napiecia, wysokich

drzew, wody i innych ryzykownych migjsci obiektow.

6. Uzywaj jedynie inteligentnych akumulatoréw DJl TB47S/TB48S jako zrddia zasilania.

7. Nie przeciazaj systemu.

8. Nie podchodz do silnikéw lub $migiet w ruchu, gdyz grozi to powaznymi obrazeniami ciata.

9. Odtacz akumulatory i zdemontuj kamere podczas transportu, aby zapobiec uszkodzeniom.

10. Uzywaj tylko kompatybilnych czesci DJI.

N

o

W przypadku wystapienia problemow lub jezeli posiadasz jakie$ pytania,
skontaktuj sie z autoryzowanym sprzedawcg DJI lub pomocg techniczng DJI.
Witryna pomocy technicznej DJI

www.dji.com/support
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Opis produktu

Wprowadzenie

Matrice 600 jest szesciowirnikowa platforma latajaca zaprojektowana do podniebnej fotografii

i kinematografii, a takze rozwiazan przemystowych. Dron korzysta z sze$ciu inteligentnych akumulatoréw,
ktore pozwalaja wydtuzy¢ czas lotu. Wbudowana funkcja kontroli API, rozszerzalna rama gtéwna i 15,1 kg
maksymalnej masy przy starcie sprawiaja, ze Matrice 600 jest idealny do podtaczania innych urzadzen

potrzebnych do réznych zastosowan statku powietrznego.

Najwazniejsze cechy
Whbudowane w Matrice 600 najnowsze systemy kontroli lotu A3 i transmisji sygnatu Lightbridge 2 od DJI
umozliwiajg precyzjny i stabilny lot, ktéry mozna oglada¢ w jakosci HD w czasie rzeczywistym. Matrice 600
jest w petni kompatybilny z Onboard DJl i mobilnymi SDK, co pozwala dewel operom zoptymalizowat
latajacy platforme do whasnych zastosowan. System kontroli lotu A3 moze by¢ ulepszony do A3 Pro za
pomoca dwaéch zestawéw modernizujgcych. 3 moduty GPSi IMU w A3 Pro dodaja potréjng redundancje
modutéw, ktéra znacznie zmnigjsza ryzyko awarii systemu.

Matrice 600 jest kompatybilny z gimbalami i kamerami Zenmuse X3, Zenmuse X5 , Zenmuse XT, Zenmuse
Z15 i Roninem-MX do profesjonalnej podniebnej fotografii i zastosowan przemystowych.

Rozszerzalna rama gtéwna umozliwia bezproblemowy montaz dodatkowych komponentéw i urzadzen, co
pozwala osiagna¢ jeszcze lepsza funkcjonalno$¢ i rezultaty.

Matrice 600 korzysta z szesciu inteligentnych akumulatoréw i opatentowanego systemu zarzadzania energia,
ktéry pozwala wydhuzy¢ czas lotu i zapewnia stabilne zasilanie.

Wysuwane podwozie w Matrice 600 pozwala uzyskat klarowny, nieprzestoniety obraz 360° z kamery .
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Montaz

Wymagane narzgdzia: klucze imbusowe 1,5 mm, 2 mm, 2,5 mm, klgj do gwintéw o $redniej sile.

Montaz ramion

Przewody ramion zakoriczone sg termokurczliwymi rurkami, aby utatwi¢ podtaczenie. Zdejmij rurki
z kabli przed potaczeniem z innymi przewodami.

Przewdd sygnatowy ESC

, Blokada smigta
Smigto

Oznaczenie CW lub CCW Przewody zasilania

Otwory Srubowe
Pokrywa $migta

Rura

o ramienia
Silnik
Sruby ramienia

Przedni/tylny wskaznik

=

Przygotowanie ramion

a. Sprawdz czy $migta nie posiadajg peknie¢. Upewnij sie, ze wszystkie $ruby sa odpowiednio dokrecone.
b. Upewnij si¢, ze wszystkie silniki sg poprawnie zamontowane i nic nie blokuje ich pracy.

€. Zamontuj silniki z czerwong podstawa w miejscach oznaczonych M1 i M2 (z obu stron przegrody na
akumulator nr 1), beda one wskazywac przod drona. Spogladajac z gory, z przegroda nr 1 skierowana do
przodu, M1 znajduje si¢ po prawej stronie przegrody, a M2-M6 sg utozone w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazowek zegara od M1.

d. Znajdz oznaczenia CW i CCW na $migtach. Zamontuj ramiona oznaczone CCW w pozycjach M1, M3
i M5 ramy gtownej. Umies¢ ramiona oznaczone CW w pozycjach M2, M4 i M6.

°
Przéd drona

M3



MATRICE 600 Podrecznik uzytkownika

tone ramy gtownej w celu montazu i podtaczenia.

6. Ostroznie podnie$ ramie. Przekre¢ czerwong gatke, aby zablokowa¢ kazde ramie. Upewnij sig, ze
styszsz wyrazny "klik", ktory sygnalizuje prawidtowa blokade ramienia. Sprawdz czy ramie jest
nieruchome. Aby schowac¢ urzadzenie, odkre¢ gatke i z+6z ramie.

© 2016 DJI All Rights Reservec 7



MATRICE 600 Podrecznik uzytkownika

7. Podtacz przewody zasilania do ramy gtéwnej. Kazdy kabel musi by¢ przykrecony do ztotej ramki z
oznaczeniem dodatniego (+) lub ujemnego (-) tadunku. Czerwone kable majg tadunek pozytywny, a czarny
negatywny. Do kazdego mocowania powinny by¢ przykrecone dwa kable tego samego koloru. Nastepnie
przykre¢ kazda $rubke M3x5,5 (z kwadratowa gtowka) za pomoca klucza do $rubek z kwadratows gtéwka.

8. Whoz przewod sygnatowy ESC do gniazda znajdujacego sie w poblizu kazdego ramienia na ramie
gtoéwnej.

O
#c

Przewody zasilania Przewdd sygnatowy ESC

9. Upewnij sig, ze wszystkie przewody ESC i zasilania sa wtasciwie zainstalowane na ramie gtéwnej.

10. Okresl pozycje i kierunek obrotu silnikow. Patrzac z gory, silniki M1 i M6 sa utozone przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara z silnikami M1i M2 z przodu drona, a silnikami M5 i M6 z tytu. Silniki M1, M3 i M5
obracaja si¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara, na co wskazuje oznaczenie CCW,

natomiast silniki M2, M4 i M6 obracaja si¢ zgodnie z ruchem wskazowek zegara i posiadaja oznaczenie CW.

M4 M5

M ontaz wysuwanych modutéw

* Uwazaj, aby nie popetni¢ pomytki przy montazu lewego i prawego wysuwanego modutu. Lewy
modut to ten, w ktérym znajduje sie plytka sterujaca i przewdéd zasilania.

* Dzialaj ostroznie, aby unikna¢ obrazen przy podtaczaniu ramion.




MATRICE 600 Podrecznik uzytkownika

Otwory mocujace Serwo

Plytka sterujaca
(tylko lewy modut)

Przewdd serwa

Element faczacy

Przewdd zasilania
(tylko lewy modut)

1. Przykre¢ mocowanie wysuwanego modutu na dolnej ptytce ramy gtéwnej, zgodnie z rysunkiem
ponizej. Natoz klej do gwintéw na dwie $rubki M3x8,5 i zakre¢ je w odpowiednim miejscu.

Dolna plyta ramy gtéwnej

Mocowanie
wysuwanego
modutu

2. Z serwem wysuwanego modutu w tylnej czesci drona, umies$¢ drazek wysuwanego modutu kolejno w otworze
montazowym na ramie gtéwnej, w module i w nastepnym otworze ramy gtéwnej (jak na rysunku ponizej). Upewnij
sig, ze lewy wysuwany modut znajduje sie z lewej strony drona (patrzac od tytu).

© 2016 DJI All Right




MATRICE 600 Podrecznik uzytkownika

3. Ustaw w linii pierécien kablowy i otwor Srubowy na spodzie modutu. Wtoz do niego i dokre¢ $rube M3x5,5.

4. Ustaw w linii otwory $rubowe na elemencie taczacym ramy gtéwnej i otwory Srubowe na $rodku
wysuwanego modutu, a nastepnie wiéz i dokrec¢ dwie Srubki M3x6,5.

6. Podtaczanie przewoddw serwa.
a. Podtacz przewdd lewego serwado portu L na ptytce sterujacej.
b. Podtacz przewdd prawego serwa do portu R na plytce sterujacej.
c. Podtacz przewod serwa z dotu centralnej czesci kadtuba do portu IN na plytce sterujacej

/

S
© \

>| » I \

W —

»zll|

\\t ]

/
[
|
|

-—---4

\

, Przewod serwa na spodzie ramy gtéwnej
Prawy przewod serwa Lewy przewdd serwa

/\ * Nalezy uwazaé, aby nie pomyli¢ okablowania prawego i lewego serwa, gdyz niewfasciwe podtaczenie
uniemozliwi prawidtowa prace podwozia.

* Utoz przewody w taki sposob, aby krawedzie kadtuba nie uszkodzity ich podczas pracy urzadzenia.

10  © 2016 DJI Al Rights Reservec



MATRICE 600

Montaz podwozia

A Anteny s3 fabrycznie przymocowane do nég podwozia. Nie nalezy zmienia¢ pozycji anten.

Wyjmij przewody antenowe z nég podwozia przed montazem.

% Antena Przewéd antenowy

1.Wi6z po jednej nodze podwozia do kazdej ptozy i upewnij sie, ze antena skierowana jest w te sama strone,
co otwdr $rubowy na ptozie. Umocuj podwozie poprzez zakrecenie $ruby z gtéwka cylindryczng M3x8.
Wktadaj $ruby od prawej do lewej jak pokazano ponizej, aby nie uszkodzi¢ otworéw $rubowych.

2. Umies¢ noge podwozia w elemencie taczacym na wysuwanym module. Postaraj si¢ nie uszkodzi¢
przewodu antenowego. Obr6¢ noge podwozia, az wpasuje sie w wypustki na elemencie tgczacym.

3. Przeciagnij kabel antenowy przez stoper podwozia i wtdz go do elementu taczacego na wysuwanym
module.

— Przewdd antenowy

[ Stoper podwozia

4. Zakreé dwie $ruby o cylindrycznych gtéwkach w otworach $rubowych na elemencie taczacym. Sruby
nalezy wkreci¢ od lewej do prawej, jak pokazano na rysunkach ponizej, aby zapobiec uszkodzeniu otworéw.

5. Przeciagnij kabel antenowy przez modut wysuwany i podiacz do przedtuzki kabla anteny na spodzie ramy
gtéwnej. Nastepnie przesuf ochronnik na antenie, aby zakryt punkt taczenia z kablem antenowym.

— Ochronnik

[ Przedtuzka anteny

Kabel antenowy
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6. Podtacz amortyzacje sprezynowa do ndg i ramy gtéwnej.

A Uwazaj na palce podczas montazu sprezyn w podwoziu

©  Zmianapozycji uchwytu amortyzacji moze wptyna¢ na jakosc lotu.

Montaz modutu GPS
1. Zdejmij gorng pokrywe ramy gtéwnej.

2. Odkre¢ dwie Sruby M3x5,5 po lewej stronie gornej ptyty. Zamontuj sktadane mocowanie GPS za pomocg dwéch
Srub M3x8.

3. Umies¢ modut GPS na mocowaniu GPS z przedtuzka. Upewnij sie, ze strzatka jest skierowanaw strone przodu
drona (M1, M2). Umies¢ dwie Sruby M2x4 w dwdch elementach taczacych, nad i pod przedtuzka.

@ Przéd drona

12 © 2016 DJI Al Rights Reservec



MATRICE 600

4. Podtacz kabel GPS do gniazda CAN1 na kontrolerze lotu.

5. Umies¢ CAN HUB modutu GPS na gérnej ptytce ramy gtéwnej. Nastepnie w6z kabel GPS do gniazda na
gornej ptytce ramy gtéwnej.

6. Przymocuj kabel GPS do przedtuzki za pomoca tasmy.

f l— CAN HUB
Gniazdo y o\ Gniazdo CAN1
© O Przewdd GPS

/\ * Polacz GPS z przedtuzka, aby oming¢ uktad zasilaniauktad z.
* Przedtuzka powinna by¢ pewnie i stabilnie zamocowana przed kazdym lotem.

* Uwazaj na palce podczas sktadania uchwytu.

Montaz gérnej i dolngj pokrywy ramy gtéwnej

1. Najpierw podiacz przewdd wentylatora (z czteropinowym ztgczem JST) do portu wentylatora na gérnej
pokrywie, a nastepnie przymocuj gorna pokrywe. Upewnij sig, ze strzatka na pokrywie wskazuje przéd drona
(M1, M2). Uwazaj, aby nie uszkodzi¢ kabli. Umie$¢ gorng pokrywe w otworach na gérnej ptycie. Powinienes$
ustysze¢ wyrazne klikniecia, ktdre sygnalizujg prawidtowe przymocowanie pokrywy.

® Przod drona

— Przewod
wentylatora

— Wentylator

[ Gorna
pokrywa

AN Uwazaj, aby nie uszkodzi¢ przewodu wentylatora podczas zdejmowania gérnej pokrywy ramy gtéwne;j.
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2. Utéz przewody podtaczone do dolngj ptyty ramy gtéwnej. Przeciagnij przewdd zasilajacy X T30 dolnej ptyty
przez gniazdo kablowe LIPO-6S na dolnej pokrywie. Ut6z w linii zarezerwowany port X T30 na dolnegj ptycie z
gniazdem kablowym DC-18V nadolnej pokrywie ramy gtéwnej, a nastepnie przymocuj dolng pokrywe do
ramy gtéwnej. Nie nalezy uszkodzi¢ kabli. Umies¢ dolng pokrywe w otworach na dolnej ptycie. Powinienes
ustysze¢ wyrazne klikniecia, ktére sygnalizujg prawidtowe przymocowanie pokrywy.

3. Podtacz przewdd zasilania wysuwanego modutu do przewodu zasilajagcego XT30 na spodzie ramy gtéwnej.

Montaz gimbala (opcjonalnie)

Whudowany system kontroli lotéw w Matrice 600 jest kompatybilny z nastepujacymi gimbalami i kamerami
firmy DJI:

Ronin-MX

Zenmuse X3

Zenmuse X5 Series

Zenmuse XT

Zenmuse Z15 Series HD Gimbal: Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D 11, Z15-GH4

Rézne akcesoria sa wykorzystywane do montazu réznych gimabli i kamer. Dokonaj zakupu odpowiednich

akcesoriow, zaleznie od wiasnych potrzeb.

14 © 2016 DJI All Rights Reserved



Inteligentny akumulator DJI
Opis

Matrice 600 posiada 6 komér na akumulatory i szes¢ inteligentnych akumulatorow, ktore wydtuzaja czas
latania. Standardowy inteligentny akumulator posiada pojemnos$¢ 4500 mAh, napigcie 22,2 V i wbudowana
funkcje inteligentnego fadowania/roztadowania. Akumulator moze by¢ tadowany jedynie odpowiednimi

tadowarkami lub stacja tadujaca (hub) DJI

Inteligentny Akumulator tadowarka Stacjatadujaca (hub)

A\ Inteligentny akumulator musi by¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem.

Funkcjeinteligetnego akumulatora

1. Ekran poziomu akumulatora: wyswietla obecny poziom akumulatora.

. Ekran zywotnosci akumulatora: wyswietla ilo$¢ cykléw tadowania akumulatora.

3. Funkcjasamoroztadowania: akumulator automatycznie roztaduje sie do poziomu 65%, jezeli nie jest
uzywany przez conajmniej 10 dni, aby zapobiec puchnieciu (nacisniecie przycisku zasilania koriczy okres
bezczynno$ci akumulatora). Roztadowanie akumulatora z poziomu 100% do 65% zajmuje ok. dwa dni.
Wzrost temperatury akumulatora przez ten czas jest noramalnym efektem procesu roztadowania. Prég
roztadowania moze by¢ zmieniony w aplikacji DJI GO.

4. Zréwnowazone roztadowanie: automatycznie rownowazy napiecie kazdej celi podczas roztadowywania.

5. Zabezpieczenie przed nadmiernym natadowaniem: konczy tadowanie przy petnym poziomie akumulatora.

6. Detekcjatemperatury: akumulator bedzie tadowany jedynie, jezeli jego temperatura znajduje sie w zakresie
5°Ci 40° C.

7. Zabezpiecznie nadpradowe: akumulator przerywatadowanie, jezeli warto$¢ pradu przekracza 10 A.

8. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: akumulator przerywa tadowanie, jezeli napiecie dojdzie
do 18V, aby zabezpieczy¢ akumulator przed uszkodzeniami z powodu nadmiernego roztadowania.

9. Zabezpieczenie przeciwzwarciowe: automatycznie odcina zasilanie w przypadku wykrycia zwarcia obwodu.

10. Detekcja uszkodzonych cel: aplikacjia DJ GO wyswietli komunikat ostrzegawczy, jezeli zostanie wykryta

uszkodzona cela.

11. Dziennik akumulatora: pokazuje ostatnie 32 informacje o akumulatorze, w tym komunikaty ostrzegawcze.

12. Tryb uépienia: akumulator przechodzi w tryb uspienia po 10 minutach bezczynnosci, aby zaoszczedzi€ energie.

13. Komunikacja: napiecie akumulatora, pojemnos$¢, prad i inne istotne informacje sg przesytane do

zdalnego kontrolera.

N

A Przed uzyciem nalezy przeczytac zastrzezenia prawne, i wskazowki bezpieczenstwa.
Uzytkownik przyjmuje petng odpowiedzalno$¢ za sposéb uzytkowania urzadzenia.
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Korzystanie z akumulator éw

Instalowanie akumulator 6w

/\ « W Matrice 600 zngjduje sie sze$¢ komor akumulatoréw. Nalezy umiescié ten sam model akumulatora
we wszystkich szesciu komorach przed kazdym lotem.
« Akumulatory powinny by¢ w petni natadowane przed kazdym lotem.
« Nie nalezy instalowac¢ badZ wyciaga¢ inteligentnego akumulatora, gdy dron jest uruchomiony.

« Jezeli uzywasz wigkszej ilosci akumulatoréw, mozesz oznaczy¢ je indywidualnie (sze$¢
akumulatoréw na zestaw) za pomoca naklejek dotagczonych do Matrice 600.

W16z sze$¢ inteligentnych akumulatoréw do komér akumulatoréw.

Wiaczanie/wytgczanie

Przycisk zasilania (wbudowana dioda LED)

LED3
LED1

Wiaczanie:  Nacis$nij przycisk zasilania jednokrotnie, a nastepnie naci$nij ponownie i przytrzymaj przez 2
sekundy. Dioda przycisku zasilania zmieni kolor na czerwony, awskazniki poziomu
akumulatoréw wys$wietla obecny poziom akumulatora.

Matrice 600 posiada sze§¢ inteligentnych akumulatoréw i zaawansowany system zarzadzania akumulatorami.

Podczas wigczania jednego z akumulatoréow system zarzadzania akumulatorami oceni poziom natadowania

pozostatych akumulatoréw. Przy prawidtowym zasilaniu, inne akumulatory wlacza si¢ automatycznie.

Analogicznie, wystarczy wytaczy¢ jeden akumulator, aby automatycznie wylaczyly si¢ pozostate.

A Aby zapobiec uszkodzeniu akumulatorow, nie wiaczaj recznie wiecej niz jednego akumulatora.
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Jezeli urzadzenie wykryje problem podczas taczenia akumulatoréw, aplikacja DJI GO zasygnalizuje konieczno$¢
skorygowania pozycjji akumulatoréw lub poinformuije, ze wystepuje duza réznica napiecia pomiedzy
akumulatorami.

Korygowanie pozycji akumulatoréw:

1. Wylacz wszystkie akumulatory.

2. Skoryguj pozycje akumulatora postepujac wg instrukcji w aplikacji DJI GO.

3. Wiacz jeden z akumulatoréw. Reszta akumulatoréw wiaczy sie automatycznie (zaktadajac, ze pozycja
akumulatoréw jest teraz prawidtowa).

Jezeli komunikat na ekranie informuje o duzej réznicy napiecia, problem nie zostanie rozwigzany poprzez
skorygowanie pozycji akumulatoréw. Nataduj do petna wszystkie akumulatory i sprébuj ponownie.

Wylgczanie: Nacis$nij raz przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij znowu i przytrzymaj przez 2 sek., aby wytaczy¢.

Praca akumulator 6w w niskigj temperaturze

1. Niezalecasi¢ korzystania z inteligentnego akumulatora, jezeli jego temperatura wewn. spadfa ponizej -10° C.
W obrebie temperatur -10° C i 5° C inteligentny akumulator powinien uzyska¢ napiecie 4,2 V, ale
zalecamy nalepieni naklejki izolacyjnej na akumulator, aby zapobiec nagtemu spadkowi temperatury.

2. W zimnym $rodowisku (temperatura powietrza ponizej 5° C) wydajno$¢ inteligentnego akumulatora spada.
Inteligentny akumulator powinien by¢ w petni natadowany i mie¢ napiecie 4,35 V przed startem.

3. W bardzo zimnych warunkach (tempratura powietrza-20° C, temperatura wewn. akum 5° C)
temperatura wewnetrzna akumulatora spadnie gwattownie nawet po wstepnym rozgrzaniu i bedzie
pracowac wyraznie gorzej. Nie zaleca sie latania w tego rodzaju warunkach atmosferycznych.

4, Jezeli aplikacja DJI GO wyswietla ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora, przerwij lot i natychmiast
wyladuj. Sterowanie ruchami drona jest wcigz mozliwe po otrzymaniu tego ostrzezenia.

5. Aby uzyskat najlepsze dziatanie, staraj sie utrzymywac temperature wewnetrzng akumulatora powyzej
20° C.

/\ - Temperaturainteligentnego akumulatora przed startem powinna przekraczac 5° C.
 Aby rozgrza¢ akumulator, uruchom go wewnatrz komory akumulatora na ok. 1-2 minuty przed
startem. Rozpocznnij lot poprzez zawisnigcie na niskiej wysokosci przez ok. 1 minutg, aby uzyskac
stabilng temperatur¢ akumulatora.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Poziom akumulatora pokazuje ile energii pozostato jeszcze w akumulatorach. Jezeli akumulator jest
wylaczony, naciénij jednokrotnie przycisk zasilania. Wskaznik poziomu akumulatora zaswieci sie, wskazujac
aktualny poziom akumulatora. Szczeg6ty znajduja sie w tabeli ponizej.

Wskaznik poziomu akumulatora pokazuje aktualny poziom natadowania akumulatora podczas
tadowania i roztadowania. Dioda LED posiada 3 pozycje:
0 DiodaLED wiaczona | DiodaLED miga
[ Dioda LED wytaczona
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Wskaznik poziomu akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4
0 0 0 0
0 0 0 ]
0 0 0 I
0 0 I I
0 0 [ I
0 il 0 0
0 [ [ [
- 0 0 0
[ [ [ [

Poziom akumulatora
87.5%~100%
75%~87.5%
62.5%~75%
50%~62.5%
37.5%~50%
25%~37.5%
12.5%~25%
0%~12.5%

=0%

Sprawdzanie zywotnosci akumulatora

Zywotno$é akumulator oznacza ilo$é cyklow tadowania i roztadowywania, ktére moze przej$é akumulator
przed konieczno$cig wymiany na nowy. Gdy akumulator jest wytaczony, przytrzymaj przycisk zasilania przez
5 sekund, aby sprawdzi¢ zywotno$¢ akumulatora. Diody LED poziomu akumulatora zapalg si¢ i/lub migna,
co syngalizuje procentowa warto$¢, ktorg mozna odczytaé z tabeli ponizej:

Zywotno$é akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4

s I e S s [ s [ e Y e Y e S e S |

Zywotno$¢ akumulatora
90%~100%
80%~90%
70%~80%
60%~70%
50%~60%
40%~50%
30%~40%
20%~30%
below 20%

/\ Gdy zywotno$¢ akumulatora dojdzie do 0%, nie mozna juz z niego korzystag.

Wiecej informacji o akumulatorze znajduje sie w zaktadce Battery w aplikacji DJI GO.

tadowanie inteligentnego akumulatora

Matrice 600 jest dostarczany wraz z dwoma stacjami tadujacymi (huby). Stacja tadujaca moze fadowac az

4 inteligentne akumulatory.

Do tadowania jednego akumulatora uzywaj standardowej tadowarki:
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1. Podtacz fadowarke do odpowiedniego zrddta zasilania (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Zdejmij zaélepke zabezpieczajaca i podtacz inteligentny akumulator do tadowarki. Jezeli poziom akumulatora
wynosi ponad 95%, wigcz akumulator przed tadowaniem.

3. Wskaznik poziomu akumulatora wys$wietli aktualny poziom akumulatora podczas tadowania.

4. Gdy wszystkie wskazniki poziomu akumulatora sg wytaczone, inteligentny akumulator jest natadowany.
Od#acz akumulator od fadowarki po ukoriczeniu tadowania.

/\ + Nienaezy jednoczesnie fadowa¢ inteligentnego akumulatora i zdalnego kontrolera, aby zapobiec
przeciazeniu tadowarki.
« Inteligentny akumulator powinien ostygna¢ po kazdym locie. Pozwol, aby temperatura
urzadzenia spadtado temperatury pokojowej przed tadowaniem.
« Zakres temperatur fadowania to 5° C - 40° C. System zarzadzania akumulatorami przerwie tadowanie,
jezeli temperatura cel nie bedzie znajdowata sie we whasciwym zakresie.

N jjj/il:ﬂ:m; .
Gniazdko sieciowe

=SS :

Inteligentny akumulator tadowarka

Wskaznik poziomu akumulatora podczas tadowania

LED 1 LED2 LED3 LED4 Poziom akumulatora
I I I I 0%~25%
I I I I 25%~50%
I I I I 50%~75%
I I I I 75%~100%
0 0 0 0 W petni natadowany

Zabezpieczenia akumulatora
Tabela ponizej opisuje zabezpiecznia akumulatorai odpowiadajgce im sekwencje LED.

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Sekwencjawskaznika Znaczenie sygnatu
0 el 0 0 Dioda LED2 miga?2 razy nasekunde  Zbyt wysokawarto$é pradu
0 [ 0 0 Dioda LED2 miga 3 razy nasekunde  Zwarcie obwodu
0 0 I [ |DiodaLED3miga2razy nasekunde  Przetadowanie
0 0 1 0 Dioda LED3 miga3razy nasekunde  Zbyt wysokie napiecie tadowarki
; . ; Temperaturatadowania jest zbyt
0 0 0 [f | DiodaLED4 miga 2 razy nasekunde iska (<5°C)
2 T atura tad ia jest zbyt
0 0 0 {} | DiodaLED4 miga 3 razy na sekunde emperafiratadowania jest 20y

wysoka (>40°C)
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Po rozwiazaniu ktéregokolwiek z powyzszych problemow, nacisnij przycisk zasilania, aby wytaczy¢ wskaznik

poziomu akumulatorow. Odtacz inteligentny akumulator od tadowarki i podtacz ponownie, aby ponowié¢

fadowanie. Zwr6¢ uwagg na to, ze nie musisz odtgczac tadowarki w przypadku niewtasciwej temperatury;

fadowarka samoczynnie ponowi tadowanie, gdy temepratura powréci do prawidtowego zakresu.

A

DJI nie przyjmuje odpowiedzialnoéci za uszkodzenia spowodowane uzyciem nieoryginalnychtadowarek

Kalibrowanie pojemnosci akumulatora (formowanie)

Aby efektywnie skalibrowac pojemnos¢ inteligentnego akumulatora, zaleca sie petne tadowanie

i catkowite wytadowanie akumulatora po kazdych 10 cyklach fadowania/roztadowania.

Wybierz jedng z ponizszych metod roztadowania akumulatora. Po roztadowaniu akumulatora, przejdz
do procesu tadowania i nataduj akumulator do petna, aby ukoiczy¢ kalibracje.

Metoda Powolna: Akumulator nalezy umiesci¢ w komorze, a nastepnie uruchomi¢. Pozostaw
akumulator wiaczony az poziom akumulatora spadnie ponizej 5% lub nie mozna go juz wiaczy¢.
Sprawdz poziom akumulatoraw aplikacji DJl GO.

M etoda szybka: Nalezy lata¢ dronem, az poziom akumulatora spadnie ponizej 5% lub do

momentu, wktérym akumulator nie moze juz sie uruchomic.
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Zdalny Kontroler
Opis

Zdalny kontroler integruje sygnat transmisji obrazu i kontroli drona w jednym systemie. Nadajnik pracuje
w czestotliwosci 2,4 Ghz, a maksymalny zasieg sygnatu wynosi 5 km. Urzadzenie posiada liczne
standardowe i konfigurowalne przyciski, ktére umozliwiajg uzytkownikom szybki dostep do pewnych
funkcji drona, takich jak wykonywanie i przegladanie zdje¢/wideo, jak réwniez kontrolowanie gimbala

i podwozia. Nadajnik jest zasilany akumulatorem 2S.

« Tryb drazkéw: Kontroler moze pracowa¢ w trybach Mode 1, Mode 2 (tryb

domysliny) lub trybie niestandardowym, ustawianym w aplikacji DJI GO.
« Mode 1: Prawy drazek stuzy za drazek gazu.

* Mode 2: Lewy drazek stuzy za drazek gazu.

A Najednym obszarze (o wielkosci poréwnywalnej z rozmiarem boiska pitkarskiego) nie
powinny znajdowac sie wiecej niz 3 wigczone drony z powodu zaktécen transmisji.

Przygotowanie zdalnego kontrolera

Roztéz uchwyt urzadzenia mobilnego do pozadaneg pozycji i antene, zgodnie z rysunkiem ponizej:

— [1] Anteny
Przesytajg sygnat sterujacy i sygnat wideo

[2] Uchwyt urzadzenia mobilnego
— [2 Migjsce natwoje urzadzenie mobilne

H [3] Drazek sterujacy
3 Steruje orientacja drona

[4] Przycisk RTH (powr 6t do punktu Home)
Przytrzymaj, aby zainicjowac procedure powrotu
do punktu Home.
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[5] Przelacznik podwozia
Przesuri do géry lub na dét, aby wysunaé badz
schowa¢ podwozie.

[6] Diody poziomu akumulatora LED
Wyswietlaja biezacy poziom natadowania
akumulatora.

[7] Wskaznik statusu LED

Wyswietla status zasilania.

[16] [18]

[10]
(1]

[12]

[10] Pokretto ustawien kamery
Uzyj pokretta, aby zmieni¢ ustawienia kamery.
Dziata jedynie, gdy kontroler jest potagczony z
urzadzeniem mobilnym z wigczong aplikacja
DJI GO.

[11] Przycisk odtwar zania
Odtwarza nagrane zdjeciai wideo.

[12] Spust migawki
Nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie. W trybie zdje¢
seryjnych (burst), okre$lona ilo$¢ zdje¢ zostanie
wykonana za jednym nacisnieciem.
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[8] Przycisk zasilania
Stuzy do wigczania i wylaczania zdalnego
kontrolera.

[9] Wskaznik statusu LED RTH

Okragta dioda wokoét przycisku RTH wys$wietla
status funkcji RTH.

[13] Przetacznik trybu lotu
Wybor trybu lotu (tryby P, A i F).
[14] Przycisk nagrywania wideo
Nacisénij, aby rozpocza¢ nagrywanie wideo.
Naciénij ponownie, aby zakoriczy¢ nagrywanie.
[15] Pokretto gimbala
Pokretto stuzy do sterowania obrotem osi tilt i
pan gimbala.
[16] Gniazdo Micro USB

Zarezerwowane

[17] Gniazdo SDI
Stuzy do potaczenia z monitorem SDI.

[18] Gniazdo wyjsciowe HDMI
taczy kompatybilny monitor HD
[19] Gniazdo USB
taczy urzadznie mobilne, dzieki czemu mozna

uzyskac dostep do wszystkich funkcji aplikacji
DJI GO.

[20] Modut GPS
Stuzy do precyzyjnego ustalenia pozycji
zdalnego kontrolera.

[21] Lewy, tylny przycisk
Przycisk konfigurowalny w aplikacji DJl GO

[22] Prawy, tylny przycisk
Przycisk konfigurowalny w aplikacji DJl GO

[23] Gniazdo zasilania
Podtacz do zrédta zasilania, aby natadowac
akumulator kontrolera
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Obstuga zdalnego kontrolera
Wiaczaniei wytgczanie kontrolera

Zdalny kontroler drona Matrice 600 jest zasilany akumulatorem 2S o pojemnosci 6000 mAh. Poziom
natadowania akumulatora wskazuja diody LED akumulatora na przednim panelu. Wykonaj nastepujace kroki,
aby wiaczy¢ kontroler:

1. Jezli kontroler jest wytaczony, naci$nij przycisk zasilania jednokrotnie, a diody LED poziomu akumulatora
wyswietlg obecny poziom natadowania akumulatora.

2. Nastepnie przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtaczy¢ kontroler.

3. Zdalny kontroler wyemituje sygnat dZzwiekowy podczas wigczania. Dioda statusu LED bedzie migaé¢ w
szybkim tempie na czerwono (dodatkowy kontroler bedzie $wieci¢ na fioletowo), wskazujac, ze kontroler taczy
sie z dronem. Dioda statusu LED zaswieci na zielono po ukoriczeniu taczenia (dodatkowy kontroler pokaze
kolor turkusowy).

4. Powt6rz krok 2, aby wytaczy¢ kontroler.

tadowanie zdalnego kontrolera
Nataduj zdalny kontroler za pomocg dotgczonej tadowarki.

o —c {1

Gniazdko sieciowe

tadowarka
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Sterowanie kamerg

Nagrywaj wideo lub réb zdjecia i zmieniaj ustawienia kamery za pomocg spustu migawki, pokretta ustawien
kamery, przycisku odtwarzania i przycisku nagrywania wideo na kontrolerze podczas korzystania z gimbala z

kamerg z serii Zenmuse X3, X5 lub XT.
I'.l
A

-

]

[1] Pokretto ustawien kamery
Obré¢ pokretto, aby szybko zmieni¢ ustawienia kamery takie jak czutos¢ 1SO i szybko$¢é migawki za
pomocg kontrolera. Przesun pokretto w lewo lub prawo, aby przegladac zdjecia lub wideo w trybie
odtwarzania.

[2] Przycisk odtwarzania
Nacisnij, aby przeglada¢ zdjecia lub wideo.

[3] Spust migawki
Nacisnij, aby wykona¢ zdjecie. W trybie seryjnym okre$lona ilo$¢ zdje¢ zostanie zrobiona za jednym nacisnieciem.

[4] Przycisk nagrywania
Nacisnij raz, aby rozpocza¢ nagrywanie, naci$nij ponownie, aby zatrzymac¢ nagrywanie.

Sterowanie dronem
Ten dzial thumaczy jak korzysta¢ z r6znych funkcji zdalnego kontrolera.

W instrukcji dron pracuje w trybie Mode 2, ktéry jest zastosowany domyslinie.
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Zdalny kontroler Dron(e wskazuje przéd) Funkcja

Przesuniecie lewego drazka w gére/dét zmienia
putap drona. Przesunigcie do géry powoduje
wznoszenie, przesunigcie na dot powoduje
opadanie.

Uzyj tego drazka, aby wznies¢ sie w gore, gdy
silnik pracuje na jatowych obrotach. Dron zawi$nie
w miejscu po zwolnieniu drazka.

Przesuniecie lewego drazka w lewo/prawo
zmienia orientacje drona. Przesun drazek w
prawo, aby obréci¢ drona zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara i w lewo, aby obréci¢ drona
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.

Przesunigcie prawego drazka w gore/dot
zmienia przechylenie dron. Przesunigcie
drazka w gorg oznacza lot do przodu,
przesunigcie na dot oznacza lot do tyhu.

Przesuniecie drazka z wigksza sita powoduje
wieksze nachylenie i szybszy lot.

Przesuniecie prawego drazka w lewo/prawo
zmienia przechylenie drona. Przesun drazek w
prawo, aby lecie¢ w prawo i w lewo, aby lecie¢ w
lewo

Przesuni¢cie drazka z wiekszg sita powoduje

wigksze nachylenie i szybszy lot.

Obro¢ pokretto gimbala, aby zmieni¢ obrot
gimbala w osi pitch lub pan. Domyslnie pokretto
kontroluje o$ pitch. Mozna skonfigurowaé lewy i
prawy tylny przycisk w aplikacji DJI GO, aby
sterowac osig pan za pomoca pokretta gimbala.

A\ Zawsze przesuwaj drazki delikatnymi posunigciami, aby zapobiec nagtym i niespodziewanym
ruchom drona.
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Przetacznik trybu lotu
Uzyj przetacznika, aby wybra¢ pozadany tryb lotu.
Dostepne tryby lotu to tryb P, tryb Ai tryb F.

P
Pozycja Tryb lotu
PsH Tryb P A (\J >
A Tryb A
Fa™> TrybF Feis

Tryb P (Positioning): Tryb P dziatanajlepiej, jezeli dostepny jest sygnat GPS o odpowiednigj silne. W trybie
P wystepuje kilka stanéw, ktére s3 automatycznie wybierane przez Matrice 600, zaleznie od sity sygnatu GPS.

P-GPS: Sygnat GPS jest dostepny. Dron uzywa GPS do pozycjonowania.
P-ATTI: Brak sygnatu GPS . Dron utrzymuje wysokos¢, korzystajgc jedynie z barometru.
Tryb A (Attitude): GPS nie jest uzywany do pozycjonowania. Dron utrzymuje wysokos¢, korzystajac jedynie

z barometru. Jezeli wciagz odbierany jest sygnat GPS, ale stracono sygnat kontrolera, dron automatycznie
aktywujefunkcje RTH (pod warunkiem uprzedniego zapisania punktu Home).

Tryb F (Function): Inteligentne tryby lotu i sterowanie APl 53 obstugiwane w trybie F. Wiecej informacji
o inteligentnych trybach lotu i SDK w dalszej czesci instrukcji.

Domyslnie ustawiony jest tryb P i zablokowano mazliw0$¢ jego zmiany. Aby zmienic tryb lotu, nalezy przejsé
do aplikacji DJI GO > Camera View >3¢ > Enable Multiple Flight Mode.

Przetgcznik podwozia

Przetacznik podwozia ma dwie pozycje. Przesun w gore lub w dét, aby schowat lub wysunaé podwozie.

@, @

Schowganie Wysuniecie

1. Schowanie: Podnosi podwozie do najwyzszej pozycji. Podwozie zostanie podniesione automatycznie, gdy
dron wzleci na wysoko$¢ 1,2m po razy pierwszy.

2. Wysuniecie: Podwozie wysunie si¢/do najnizszej pozycji, aby wyladowaé. Podwozie wysunie'sie
automatycznie jezeli w aplikacji DJI GO wiaczona jest funkcja automatycznego’ladowania (auto-landing) lub
gdy dron laduje automatycznie przy procedurze RTH.
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A Domyslnie, podwozie nie schowa sie ani nie wysunie, jezeli przetacznik zostanie uzyty, gdy dron
znajduje sie naziemi. Aby sterowat podwoziem na ziemi, nalezy wejsc w appliacje DJI GO >
CameraView > 3 > Advanced Settings > Disable Landing Gear Auto-Lock. Upewnij Sie, ze
przetacznik znajduje si¢ w dolnej pozycji podczas wlaczania funkcji. Funkcja zostanie wytaczona
po jednokrotnym wysunieciu i schowaniu podwozia. Aby ponownie wysunac¢ i schowaé, nalezy
ponownie wiaczy¢ funckje w aplikacji DJI GO.

Q Funkcje automatycznie wysuniecia i chowania podwozia moze by¢ ustawiona w DJI GO. Przejdz do
DJI GO > Camera View > 3¢ > Advanced Setttings > Self-Adaptive Landing Gear.

Przycisk RTH

Przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpocza¢ procedure powrotu do punktu Home. Dioda LED okalajgca przycisk

RTH mignie na biato, informujac o przejsciu w tryb RTH. Dron powrdci do ostatniego zapisanego punktu
Home. Nacisnij przycisk ponownie, aby odwota¢ procedure RTH i odzyska¢ petng kontrole nad dronem.

Podtgczanie mobilnego ur zadzenia

1. Nacisnij przycisk z boku uchwytu do urzadzenia mobilnego, aby zwolni¢ blokade.
2. Umies¢ urzadzenie mobilne w obejmie i starannie zamocuj jg w urzadzeniu.

3. Potacz urzadzenie mobilne ze zdalnym kontrolerem przez kabel USB.
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Optymalny zasieg sygnatu

Sygnat transmisji pomig¢dzy dronem i kontrolerem jest najlepszy, gdy dron znajduje si¢ w optymalnym
zasiegu sygnatu. Rozt6z anteny na kontrolerze, aby zoptymalizowaé zasigg transmisji. Optymalnie, ptaska
powierzchnia anteny powinna by¢ skierowana w kierunku drona. Jezeli sygnat jest staby, zbliz dron do
kontrolera.

Optimal Transmission Range g\‘

Strong Weak

Tryb dual (zwiecej niz jednym kontrolerem)

W trybie dual remote controllers mozliwie jest potaczenie z tym samym dronem wiecej niz jednego
kontrolera. Jezeli korzystamy z gimbala w tym trybie, gldowny kontroler steruje ruchami drona, natomiast
kontroler dodatkowy steruje ruchami gimbala. Gdy podtaczonych jest wigcej niz jeden kontroler
dodatkowy (maksymalnie 3), jedynie ten podtaczony najwczesniej steruje gimbalem. Pozostate kontrolery

moga oglada¢ na zywo obraz z drona i ustawia¢ parametry kamery, ale nie moga zmieni¢ pozycji gimbala.

I [}
Qg Q0
S 3 )
2 ! 3 3
Q— I » } &
S 3 LE
g2 L8
o 1 s (-]

I s I

v & v

o
Glowny Dodatkowy
kontroler kontroler
O
® @

Sygnat sterowania
gimbalem z kamerg

A Uzyj pokretla gimbala na kontrolerze, aby obroci¢ kamerg¢ w osi tilt w trybie pojedynczego kontrolera.
W trybie dual dodatkowy kontroler moze sterowa¢ obrotem kamery w osiach tilt, pan i roll.
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Konfiguracjatrybu dual

Tryb dua jest domysinie wytaczony. Uzytkownik moze wiaczy¢ te opcje w aplikacji DJT GO. Aby uruchomi¢

tryb dual, postepuj wg ponizszych instrukcji:

Gtéwny kontroler (master remote controller):

1. Podtacz kontroler do urzadzenia mobilnego i uruchom aplikacj¢ DJT GO.
2. Przejdz do zaktadki Camera View i naci$nij ikong ggy | » aby wywota¢ okno ustawien kontrolera.
3. Wybierz Master w opcji ustawien statusu kontrolera (set remote controller status), aby dany

kontroler stat si¢ kontrolerem gtoéwnym

Remote Controller Settings

Remote Controller Settings

3

Master and Slave

Set Remote Controller Status

o =

RC Name

T12254

Connection Password 1234

Slave RC List

4. Wprowadz hasto potaczenia z dodatkowym kontrolerem (slave remote controller)

Dodatkowy kontroler (save remote controller):

1. Wybierz Slave w opcji ustawien statusu kontrolera (set remote controller status), aby dany kontroler stat si¢

kontrolerem dodatkowym

Remote Controller Settings

Remote Controller Settings

|

Master and Slave

Set Remote Controller Status

Remote Controller Name 88642

Request Control

Search for Master Controller

Master RC List

[ v/ T12254

29



MATRICE 600 Podrecznik uzytkownika

2. Nacisnij Search for Master Controller, aby zapisa¢ gtéwny kontroler.

Remote Controller Settings ~

Remote Controller Settings > ]

Master and Slave

Set Remote Controller Status OFF SEV

Remote Controller Name $88642

Request Control

Search for Master Controller

Master RC List

v T12254

3. Wybierz nazwe kontrolerg z listy gtéwnych kontroleréw i wprowadz hasto, aby podtaczy¢ sie do
wybranego kontrolera gtéwnego.

T12254 Hasto 1234

/\  Zdalny kontroler nie moze potaczy¢ sig samodzielnie z dronem lub kontrolowaé ruchy drona, jezeli
jest ustawiony jako kontroler dodatkowy (slave). Aby potaczy¢ kontroler z dronem, aby nim
sterowa¢, ustaw kontroler w aplikacji DJI GO jako kontroler gtowny.

Wskazniki LED zdalnego kontrolera

Wskazniki statusu LED sygnalizuja status potaczenia pomiedzy zdalnym kontrolerem, a dronem.
Wskazniki statusu RTH LED wskazuja na status funkcji RTH. W tabeli ponizej znajduja si¢ szczegotowe

informacje:

== o <FHF

Wskaznik statusu RTH LED

Wskaznik statusu LEI
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StatusLED Sygnat dZzwiekowy
R Swieci na J dzwonek alarmowy
czerwono
G — Swiecina J' dzwonek aarmowy
zielono
P __ Swiecina 2 bipnicci
fioletowo phieeta
¢ __ Swiecina 2 bipnieciai dzwonek
zielononiebiesko alarmowy
S Migana Powolne pojedyncze
czerwono bipniecia

Dioda LED statusu RTH Sygnat dzwigkowy
W — Swieci na biato  J* dzwonek aarmowy
Weeees Miganabiato pojedyncze bipnigcia

W eeeene Miganabiato podwdjne bipnigcia

Status Zdalnego Kontrolera

Kontroler jest ustawiony jako kontroler gtéwny, ale
nie jest potaczony z dronem.

Kontroler jest ustawiony jako gtéwny i jest
potaczony z dronem.

Kontroler jest ustawiony jako dodatkowy, ale nie
jest potaczony z dronem.

Kontroler jest ustawiony jako kontroler
dodatkowy i jest potaczony z dronem.

Biad kontrolera. Szczeg6towe informacje
znajduja sie w aplikacji DJI GO.

Statusdrona
Rozpoczecie procedury RTH
Wysytanie komendy ropoczecia procedury RTH do drona

Dron realizuje procedure RTH

tgczenie zdalnego kontrolera

Zdalny kontroler jest domysinie potaczony z twoim dronem. £aczenie jest wymagania jedynie w przypadku
pierwszego uzycia nowego kontrolera. Postepuj wg ponizszej instrukcji, aby potaczy¢ nowy kontroler:

1. Wiacz kontroler i podtacz do niego urzadzenie mobilne. Nastepnie uruchom drona.

2. Przejdz do aplikacji DJI GO > Camera View > il > Remote Controller Settings < Linking Remote

< Remote Controller Settings X

Controller.

Remote Controller Calibration

>

Stick Mode

Button Customization

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.
Do not change unless familiar with your new mode.

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

>

C1 Gimbal Pitch/Yaw
Cc2 Not Defined

Linking Remote Controller
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3. Wskaznik statusu LED kontrolera bedzie miga¢ na niebiesko i emitowac¢ sygnat dzwiekowy 'bip’, sygnalizujac,
ze zdalny kontroler jest gotowy do potaczenia.

< Remote Controller Settings X
Remote Controller Calibration >
Stick Mode >

Searching for aircraft frequency,

" . he aircraft is controlled.
timeout in 54 seconds

Default stick mode is Mq
Do not change unless faf
—— Press the linking button on the aircraft
Button Customizatio| to link this remote controller

( @ H c2 Not Defined
You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC

Linking Remote Controller

4. Nacisnij przycisk LINK w systmie transmisji Lightbridge 2 (zgodnie z rysunkiem ponizej), aby rozpocza¢ taczenie.
Wskaznik statusu LED kontrolera bedzie $wieci¢ na zielono, jezeli taczenie przebiegto pomyslinie.

@ Przycisk LINK

/\ « Zdalny kontroler nie moze faczy¢ sie z dronem lub sterowac jego ruchami, jezeli jest ustawiony jako
kontroler dodatkowy. Ustaw zdalny kontroler jako kontroler gtéwny w aplikacji DJI, jezeli chcesz
potaczy¢ zdalny kontroler z dronem.

« Zdalny kontroler automatycznie przerwie potaczenie z dronem, jezeli inny kontroler sprébuje potaczy¢
sie z tym samym dronem.
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Powr 6t do punktu home (RTH)

Opis

Funkcja powrotu do punktu home Home (RTH) sprowadza drona do ostatniego zapisanego punktu Home.
Funkcja RTH posiada trzy aktywujace si¢ samodzielnie tryby: Smart (inteligentne) RTH, Low battery (niski
poziom akumulatora) RTH i failsafe RTH.

GPS Opis

DomysInym punktem Home jest pierwsze miejsce, w ktérym dron odebrat silny
Punkt . sygnat GPS (tzn. obok biatej ikony GPS znajdowaly sie przynajmniej cztery kreski
Home Sl &1l ). Mozesz aktualizowaé swoje punkty Home w aplikacji DJI GO. Wiecej
informacji znajdziesz pod tematem aktualizacji punktu home.

Smart RTH

Uzyj przycisku RTH na zdalnym kontrolerze lub przycisku RTH w aplikacji DJI GO, gdy sygnat GPS jest
odpowiednio silny, aby wkgczy¢ Smart RTH. W trybie Smart RTH mozesz sterowac orientacja drona, aby
zapobiec wypadkom podczas powrotu do punktu home. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Smart RTH, aby
rozpocza¢ procedure RTH, a nastepnie nacisnij przycisk Smart RTH ponownie, aby opuscic¢ tryb Smart RTH
i odzyskac kontrole nad dronem.

L ow Battery (niski poziom akumulatora) RTH

Funkcja Low Battery RTH uruchamiasi¢, gdy inteligentny akumulator DJI jest wyczerpany do poziomu, ktory
zagraza bezpieczneu powrotowi drona. Zaleca sig, aby uzytkownicy powroécili lub wyladowali niezwlocznie po
otrzymaniu ostrzezen o niskim poziomie akumulatora. Aplikacjia DJI GO doradzi powr6t drona do punktu
Home, jezeli dojdzie do wy$wietlenia ostrzezen o niskim poziomie akumulatora. Dron automatycznie powroci
do punktu Home, jezeli uzytkownik nie podejmie zadnego dziatania przez 10 sekund po otrzymaniu ostrzezen.
Uzytkownik moze przerwac procedure RTH poprzez jednokrotne naci$nigcie na przycisk RTH. Prog tego
rodzaju ostrzezen jest okreslany na podstawie aktualnego putapu drona i odlegtosci od punktu Home.

Dron wyladuje automatycznie (bez mozliwo$ci przerwania procedury), jezeli aktualny poziom akumulatora
umozliwia jedynie wyladowanie drona. Uzytkownicy moga sterowa¢ dronem podczas procedury ladowania.

Rysunek ponizej ilustruje zachowanie wskaznika poziomu akumulatora podczas réznych etapoéw pracy.

Ostrzezenie - krytyczny Moc potrzebna
poziom akumulatora do powrotu do Pozostaly czas lotu
(CZSW]/OHY) punktu ‘—mme
H

Ostrzezenie - niski

poziom akumulatora
Wystarczajacy poziom
akumulatora (zielony)

‘
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Poziom Opi
akumulatora B
Ostrzezenie - Niski poziom
niski poziom akumulatora, nalezy
akumualtora jak najszybciej
wyladowac.
Ostrzezenie - :
Krytyczny Dron musi
; niezwiocznie
poziom .
wyladowac.

akumulatora

Szacowany czas lotu

Pozostaty na podstawie
czas lotu aktualnego poziomu
akumulatora.

Wskaznik LED
statusu drona

Wskaznik LED
statusu drona
miga powoli
na czerwono.

Wskaznik
statusu drona
miga szybko na
czerwono.

N/A

Aplikagjia DJI GO

Nacis$nij Go-Home, aby
powréci¢ dronem do punktu
Home i automatycznie
wyladowac lub nacisnij
Cancel, aby przywrécié¢
normalny lot. Jezeli nie
podjeto zadnego dziatania
przez 10 sekund po
otrzymaniu ostrzezenia, dron
automatycznie wrdci do
punktu Home i wyladuje.

Ekran aplikacji DJ GO
bedzie migat na
czerwono, a dron zacznie
obniza¢ lot.

N/A

Instrukcjelotu

Wré¢ dronem

i wyladuj tak
szybko, jak to
mozliwe, a
nastepnie
zatrzymaj silniki i
wymien
akumulator.

Dron obnizy
loti
automatycznie
wyladuje

N/A

%« Gdy aktywowane zostaje ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora i dron obniza poziom i laduje
automatycznie, popchnigcie drazka gazu do gory spowoduje, ze dron zawisnie i mozna go skierowac
do odpowiedniejszego miejsca na ladowanie.

« Kolory i znaczniki na wskazniku poziomu akumulatora odzwierciedlaja szacowany czas lotu i sa
ustawiane automatycznie, zgodnie z obecnym statusem drona.

Failsafe RTH

Funkcja Failsafe RTH jest aktywowana automatycznie w przypadku utraty sygnatu kontrolera (w tym utraty
sygnalu wideo) na ponad 3 sekundy pod warunkiem, ze punkt Home zostat zapisany, a kompas pracuje

prawidtowo. Operator moze przerwa¢ procedur¢ RTH i odzyskac kontrole na dronem, jezeli potaczenie

zostalo przywrdcone.

Funkcja Failsafe:

x =

% ®

=

1 Zapisz punkt Home (HP) 2 Potwierdz punkt Home 3 Utrata sygnatu kontrolera
; \:".H” L
® T ® - = .
Miganazielono Miganazielono Miga szybko na z6tto
4 Utrata sygnatu trwa 3 sekundy 5 Powrét do punktu Home* 6 Ladowanie po zawisnieciu na 159

T
=

Miga szybko nazé6tto

Miga szybko na zétto

Miga szybko na zétto
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Uwagi bezpieczenstwa dotyczace funkcji RTH

Dron nie potrafi unika¢ przeszkdd w trybie RTH, dlatego istotne jest, aby ustawi¢
odpowiedni putap trybu RTH przed kazdym lotem. Przejdz do aplikacji DJI GO >
Camera View > 3 > Set Return-to Home Altitude, aby ustawic¢ putap trybu RTH.

Jezeli dron leci na wysokosci ponizej 20 metrow i zostanie aktywowany dowolny tryb

sterowanie dronem podczas wznoszenia jest niemozliwe. W trybie Smart RTH mozesz
opuscic¢ tryb RTH, aby przerwa¢ wznoszenie poprzez jednokrotne nacisniecie przycisku

RTH.

Dron automatycznie obnizy putap i wyladuje, jezeli funkcja RTH zostanie aktywowana

w promieniu 20 metréw od punktu Home.

‘ RTH, dron najpierw musi wznies¢ si¢ na wysoko$¢ 20 metréw z obecnego putapu, a

Dron nie moze wréci¢ do punktu Home, jezeli sygnat GPS jest zbyt staby (ikona &,
jest czerwona) lub niedostepny.

Przesunigcie drazka gazu po aktywacji zabezpieczenia Failsafe RTH spowoduje

zakonczenie unoszenia si¢ i niezwtoczny powrot do punktu Home.

Zmiana punktu Home

Mozliwa jest aktualizacja punktu Home w aplikacji DJI GO podczas lotu.
Istniejg dwa sposoby na ustawienie punktu Home:

1. Ustaw aktualne wspétrzedne drona jako punkt Home.

2. Ustaw aktualne wsp6trzedne kontrolera jako punkt Home.

/\  Przestrze nad modutem GPS (na obrazku) nie moze by¢ w zaden GPS

spos6b zablokowana podczas aktualizacji punktu Home.

Postepuj wg ponizszej instrukcji, aby zaktualizowa¢ swoj punkt Home:

1. Potacz urzadzenie mobilne ze zdalnym kontrolerem i przejdz do aplikacji DJI GO > Camera View > 3¢ .

2. Naci$nij ikong ’ﬂ'o , aby ustawi¢ obecne wspotrzedne kontrolera jako punkt Home; nacisnij ikong f\g ,
aby ustawi¢ wspotrzedne drona jako punkt Home.

3. Wskaznik statusu drona bgdzie migat na zielono, sygnalizujac ustawienie nowego punktu Home.



Aplikacjia DJI GO

Skorzystgj z aplikacji DJ GO, aby skonfigurowat drona. Jezeli uzywasz gimbala lub kamery mozesz réwniez
sterowat nimi przez aplikacje. Dziaty The Library, Explore and Me w aplikacji umozliwiajg dzielenie sie
twoimi plikami ze znajomymi.

a2iem Toz%n 1

P e
Iy < w

MATRICE 600

Equipment
W zaktadce equipment mozesz przej$¢ do widoku z gory (Camera View), odwiedzi¢ Akadamie (Academy)
lub obejrzet zdjgcia i filmy z lotow

Camera View (1] 2 @ M4 B © M

[17] — M p-aPs il @l HDaull BAG1%  eee
(6] —@
MENU
(18] — ) - =
[ )
(1] —Hg) : o
(18] — &) =
(2] —) =
1] — F3m o 20n | g, 0]
G G |
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[1] Statussystemu
swETorvErs)  Pokazuje obecny statusi site sygnatu GPS

[2] Wskaznik poziomu akumulatora
——o——o : Wskazuje obecny poziom akumulatora drona. Kolorowe strefy reprezentujg rézne etapy
wyczerpania akumulatora. Gdy poziom spadnie do pewnego poziomu, system poprosi uzytkownika o
podjecie odpowiedniego dziatania.

[3] Tryblotu
3% : Tekst obok tej ikony informuje o aktualnym trybie lotu.
Nacisnij te ikone, aby skonfigurowa¢ ustawienia gtéwnego kontrolera, zmieni¢ limity lotu badzZ ustawi¢
warto$ci nastaw regulatora lotu.

[4] Sita sygnalu GPS
Sl Pokazuje za pomoca biatych kresek sit¢ sygnatu GPS.

[5] Sita sygnalu kontrolera
@l ; Pokazuje site sygnatu zdalnego kontrolera

[6] Sita sygnatu transmisji obrazu HD Wideo
HD .l : Pokazuje site sygnatu trasmisji obrazu HD pomiedzy dronem, a kontrolerem

[7] Poziom akumulatora

BA61% : Pokazuje obecny poziom akumulatora.
Nacisnij te ikone, aby przejrze¢ menu informacji o akumulatorze, gdzie mozesz ustawi¢ prog ostrzezen
poziomu akumulatora i przejrze¢ logi akumulatora.

[8] Ustawienia ogdlne
e o : Nacisnij te ikone, aby przejrze¢ ogélne ustawienia, gdzie mozna ustawi¢ parametry lotu i zobaczy¢
trase lotu.

[9] Pasek funkcji kamery
Pasek zostanie wyswietlony przy korzystaniu z kamer z serii Zenmuse X3, X5 i XT.
Ustawienia migawki i nagrywania
MENU : Nacis$nij MENU, aby przej$¢ do réznych ustawien kamery, w tym color mode (tryb kolorowy),
video size (rozmiar wideo) i image size (rozmiar zdjecia)
Migawka
@ : Nacisnij ten przycisk, aby wykona¢ pojedyncze zdjgcie. Nacisnij i przytrzymaj ten przycisk, aby
przetaczaé pomigdzy trybami single shot (pojedyncze zdjecie), triple shot (potrdjne zdjecie) i timed shot
(samowyzwalacz)
Nagrywanie
@© : Nacisnij jednokrotnie, aby rozpoczaé nagrywanie wideo, nacisnij ponownie, aby zatrzymaé
nagrywanie. Mozesz réwniez nacisna¢ przycisk nagrywania na zdalnym kontrolerze.
Odtwar zanie
[»] : Nacisnij te ikone, aby odtworzy¢ wykonane zdjecia i filmy wideo.
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Ustawienia kamery

~*5- : Nacisnij te ikone, aby ustawi¢ czutos¢ 1SO, szybkos$¢ migawki i warto$¢ ekspozycji.

[10] Mini mapa
Wyswietla tor obecnego lotu. Nacisnij mini mape, aby przechodzi¢ pomiedzy widokiem z kamery i
widokiem mapy.

[11] Telemetrialotu

H: 39M D: 210M "

V.S X
‘23w ‘282 /S 232m

Kierunek i orientacja lotu i radar:

Kierunek i orientacjalotu jest pokazana naikonie przypomingjacej celownik.

(1) Czerwona strzatka pokazuje, w ktora strong zwrocony jest dron.

(2) Stosunek szarej przestrzeni do niebieskiej wskazuje odchylenie dronaw kacie pitch.

(3) Odchylenie drona w kacie roll jest wskazywane poziomem szarej przestrzeni na
plaszczyznie horyzontalnej

Parametry drona:

Putap (H): Odlegto$¢ w pionie od punktu Home.

Odlegtos¢ (D): Odlegtos¢ w poziomie od punktu Home

Szybkos¢ wznoszenia/opadnia (V.S.): Szybkos¢ na pionowej ptaszczyznie
Szybkos¢ lotu (H.S.): Szybko$¢ na poziomej ptaszczyznie

Odlegtos¢ od drona:
Odlegtos¢ w poziomie pomiedzy dronem, a operatorem.
[12] Inteligentnetryby lotu
%7 : Ikonawyswietla ustawienia inteligentnych trybow lotu, gdy dron znajdzie sie w trybie F. Naciénij,
aby wybra¢ jeden z intligentnych tryb6w lotu.

[13] Powr 6t do punktu Home (RTH)
<§ :Rozpocznij procedure RTH. Nacisnij, aby zainicjowac powré drona do ostatniego punktu Home.

[24] Tryb sterowania gimbalem

Ikona zostanie wyswietlona podczas korzystania z gimbala lub kamery DJI. Naci$nij, aby wybra¢ tryb lub
ustawic kat obrotu w osiach gimbala.
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i\, Tryb Follow

Orientacjagimbala jest zréwnana z przodem drona. Jeden wzytkownik
moze sam kontrolowa¢ ruch w osi pitch gimbala, ale drugi operator jest
potrzebny, aby sterowa¢ ruchem w osi yaw za pomocadrugiego kontrolera.

Tryb FPV

E e

Gimbal ruszasie razem z dronem, aby zapewni¢ wrazenia z lotu
z perspektywy pierwszej osoby.

//\ Tryb wolny

Ruch gimbala jest niezalezny od ruchu drona. Jeden uzytkownik sam moze
kontrolowac ruch w osi pitch gimbala, ale drugi operator jest potrzebny,
aby kontrolowa¢ ruch w osi yaw za pomoca drugiego kontrolera.

Zréwnanie

Zréwnagj kat obrotu w osi yaw gimbala z dronem. Kat obrotu w osi pitch
pozostaje ten sam w czasie catego procesu zréwnywania

[15] Automatyczny start/ladowanie

& /i : Naci$nij, aby rozpocza¢ proces automatycznego start badz lagdowania.

[16] Przekaz nazywo

@ : Taikona sygnalizuje, ze obecne wideo jest transmitowane na zywo na witrynie YouTube. Upewnij
sie, ze mobilnych przesyt danych jest wkgczony na urzadzeniu mobilnym.

[17] Powr 6t

&1 ; Nacisnij te ikone, aby powrdcié do giownego menu.

Editor

Inteligentny edytor wideo zostal wbudowany w aplikacje DJI GO. Po nagraniu kilku klipéw wideo i pobraniu
ich na urzadzenie mobilne, wybierz editor na ekranie gtéwnym. Nastepnie wybierz wzér i okreslong ilos¢

klipéw, ktore automatycznie potacza sie, tworzac krétki film, gotowy do przestania znajomym badz na swoj

kanat na Youtube.

Explore

Znajdz informacje o najnowszych wydarzeniach, produktach i najpopularniejszych zdjecia i wideo na Skypixel

w zaktadace Explore.

Me

Jezeli posiadasz juz konto DJI, mozesz bra¢ udziat w dyskusjach na forum, zarabia¢ kredyty w sklepie DJI i

dzieli¢ sie swoimi mediami ze spotecznoscia.
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DJI Assistant 2

A Podczas pierwszego uzycia Matrice 600 aktywuj program DJI Assistant 2.

Instalacja i uruchamianie

1. Pobierz plik instalacyjny DJI Assistant 2 z oficjalngj witryny DJI:
http://www.dji.com/product/matrice600/info#downl oads

2. Przeprowad? instalacje programu DJl Assistant 2.

3. Uruchom program DJI Assistant 2.

Korzystaniez DJI Assistant 2

1. Zainstaluj w dronie szeS¢ w petni natadowanych inteligentnych akumulatoréw.

2. Wigcz zdalny kontroler, a nastepnie uruchom jeden z inteligentnych akumulatoréw w dronie. Jezeli reszta
akumulatoréw nie wigczyta sie automatycznie, podtacz urzadzenie mobilne do kontrolera i poszukaj dalszych
informacji w aplikacji DJI GO.

3. Potacz port Micro USB (pod wskaznikiem statusu drona) z komputerem za pomocg kabla Micro USB.

Nie nalezy odtaczac kabla, az do ukoriczenia konfiguracji.

4. Po nawigzaniu potaczenia, program wyswietli podigczone urzadzenia - M600 i Lightbridge 2. Kliknij na dane

urzadzenie, aby skonfigurowac jego ustawienia.

/N  Jezeli program nie wyswiatla obu podtaczonych urzadzen, sprwadz potaczenie USB pomiedzy dronem,
akomputerem, atakze sterownik na komputerze.

M 600
Aktywacja drona

Jezeli uzywasz Matrice 600 po razy pierwszy, naci$nij ikone M600, a program poprosi o aktywacje drona na
komputerze. Postepuj wg instrukcji na ekranie, aby aktywowac drona.

Podstawowe ustawienia

GPS Mounting Position (umiejscowienie GPS)

Modut GPS, ktory znajduje sie w zestawie z Matrice 600, musi by¢ zainstalowany w odpowiednim miejscu.
Domyslnie ta pozycja znajduje sie po lewej stronie ramy gtownej. Jezeli modut ma by¢ zamontowany w
innym miejscu, nalezy zadbac¢ o zachowanie srodka ciezkosci drona.

Modular Redundancy System (system redundancji modularnej)

Jezeli uzywasz systemu redundancji modularnej, postargj si¢ zidentyfikowa¢ modut wg ilosci razy dioda
LED modutu miga (np. jezeli GPS miga jednokrotnie, to jest to GPS1). Nastepnie wprowadZ opowiadajaca
mu pozycje modutu w odpowiednie pola. Warto$ci musza by¢ poprawne, inaczej pozycjonowanie drona nie
bedzie funkcjonowato prawidtowo.

DJI Device (urzadzenie DJI)
Jezeli uzywasz D-RTK GNSS, wprowadz pozycj¢ anteny w odpowiednie pola.
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SDK

Wiacz API

Jezeli uzywasz DJI SDK, wybierz Enable API Control, aby umozliwi¢ uktadowi kontroli lotu komunikowanie
sie z zewnetrznymi urzadzeniami, takimi jak poktadowy komputer. Urzadzenie zewnetrzne bedzie w stanie
kontrolowac drona jedynie, jezeli na zdalnym kontrolerze tryb lotu jest ustawiony na tryb F. Aby uzyskaé
wiecej informacji dotyczacych ustawienia parametréow API, przeczytaj dokumenty i instrukcje dotgczone do
DJI SD na stronie Developera DJI (https://devel oper.dji.com).

/A« APl inteligentne tryby lotu nie moga by¢ uzywane jednocze$nie. Jezeli jeste$ w trakcie
korzystania z intelignetnego trybu lotu, dokoncz lot i ponownie przelacz tryb lotua na tryb F, aby
korzystac z kontroli API

* Ustuga API jest automatycznie wytaczana po aktualizacjach oprogramowania.

Ground Stations Status (status stacji naziemnej)
Jezeli status stacji naziemnej jest wigczony, dane przesytane z systemu kontroli lotu do zewnetrznych urzadzen
bedg zawieraty informacje o zadaniu stacji naziemnej.

Battery Manager
Tastrona zawierainformacje o akumulatorze

Firmwar e Update (aktualizacja oprogramowania)
Sprawdz obecng wersj¢ oprogramowania drona i upewnij sig, ze zainstalowane oprogramowanie jest aktualne.

Jezeli tak nie jest, zaloguj si¢ do twojego konta DJI i kliknij przycisk Upgrade.

/N « Komputer musi by¢ podtaczony do internetu, aby pobraé najnowsze oprogramowanie
« Upewnij sig, ze inteligentne akumulatory posiadaja wystarczajacy fadunek.
« Ustawienia drona moga zresetowac si¢ po aktualizacji oprogramowania. Sprawdz ustawienia.

Simulator (symulator)
Uzyj symulatora, aby potrenowac latania, zgodnie ze wskazdwka w programie.

Lightbridge 2
Aktualizacja oprogramowania

Sprawdz czy posiadasz zainstalowang aktualna wersje oprogramowania systemu transmisji Lightbridge 2.
Jezeli posiadasz starsza wersje, zaloguj sie na kontro DJI i kliknij przycisk Upgrade.

/N« Komputer musi by¢ podlaczony do internetu, aby pobraé najnowsze oprogramowanie.
» Upewnij si¢, ze inteligentne akumulatory posiadaja wystarczajacy tadunek.
e Zaréwno system transmisji sygnatu Lightbridge 2, jak i zdalny kontroler musza posiadaé
najnowsze oprogramowania, aby si¢ polaczy¢.
» Aktualizuj zdalny kontroler przez aplikacje DJI GO.
« Zresetuj drona po aktualizacji oprogramowania dronai systemu transmisji sygnatu Lightbridge 2




Lot

Po ukoriczeniu przygotowan do lotu, zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu, aby nauczy¢ sie sterowa¢ dronem
bezpiecznie. Wszystkie loty powinny odbywat sie na otwartej przestrzeni.

Warunki lotu

1. Nienalezy lata¢ dronem w niekorzystnych warunkach atmosferycznych tzn. opadach deszczu, $niegu,
mglel wietrze o szybkosci przekraczajgcej w porywach 8m/s.

2. Tylko otwarta przestrzei jest wkadciwym terenem do latania. Wysokie budynki i stalowe konstrukcje moga
wptyna¢ negatywnie na poprawnoé¢ dziatania kompasu i site sygnatu GPS.

3. Nienaezy latat w poblizu przeszkéd, ttuméw, linii wysokiego napiecia, drzew i akwenéw wodnych.

4. Nie nalezy latat w poblizu terendw z silnym polem elektromagnetycznym np. stacji przekaznikowych sieci
mobilnych lub stacji radiowych.

5. Dlugosc¢ lotu jest zalezna od warunkéw atmosferycznych takich jak gesto$¢ powietrzai temperatura.
Nalezy zachowat szczegdlng ostroznosc latajac na wysokosci ponad 2500 m n.p.m., gdyz sprawno$¢
akumulatorai drona moze si¢ pogorszy¢.

6. Matrice 600 nie moze pracowac w trybie P na obszarach polarnych.

Limity lotu i strefy zakazu lotéw

Limity lotu dotyczace putapu i dtugosci lotu moga by¢ zmienione.

Piloci bezzatogowych statkdw powietrznych powinni przestrzega¢ lokalnych przepiséw i regulacji. Z przyczyn
bezpieczenstwa limity lotu sg domyslnie wtaczone, aby poméc uzytkownikom lata¢ bezpieczenie i zgodnie z
literg prawa.

Podczas pracy w trybie P, limit putapu, odlegtosci i strefy zakazu lotéw dziatajg wsp6lnie monitorujac lot.
Podczas pracy w trybie A, jedynie limit putapu uniemozliwia wzniesienie sie na wysoko$¢ ponad 50 metréw*.

* 120 metréw, jezeli dron wychwycit silny sygnat GPS (przynajmniej trzy kreski na ikonie GPS) podczas uruchamiania..

Limity putapu i promienia lotu

Uzytkownik moze zmieni¢ limit putapu i promienia lotu w aplikacji DJI GO. Po zmianie ustawien, Matrice
600 bedzie latat jedynie w wyznaczonym ‘cylindrze' o wymiarach okre$lonych przez te ustawienia. Tabele
ponizej zawierajg szczegdtowe informacje dotyczace limitow.

T 4
Maksymalny putap Maksymalny promier
N Punkt Home
I Putap drona

podczas wiaczania
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Safe to Fly (GPS) @ ------ Dioda miga powoli nazielono

Limity lotu Ostrzezenie w aplikacji DJI GO
Maks. putap  Putap lotu ponizej ustalonej wartosci Warning: Height limit reached.
Maks. promien Lot w obrebie ustalonego promieniu Warning: Distance limit reached.

Safeto Fly (No GPS) (Y! ------Diodamiga powoli na zéto
Limity lotu Ostrzezenie w aplikacji DJI GO
Jezeli maks. putap ustawiony w aplikacji DJI GO
wynosi <50m, dron nie wzniesie si¢ ponad

Maks. putap  Ustalony putap. Warning: Height limit reached.
Jezeli maks. putap ustawiony w aplikacji DJI GO
wynosi >50 m, dron nie wzniesie si¢ ponad 50 m.

Maks. promiert Brak limitu

/N +Po przekroczeniu limitu promieniawciaz mozna sterowac dronem, ale dalszy lot jest niemozliwy

«Jezeli Matrice 600 straci sygnat GPS i wyleci poza maks. promien, ale odzyska p6zniej sygnat,
dron automatycznie powrdci w granice maks. promienia

Strefy zakazu lotow

Wszystkie stregy zakazu lotéw znajduja sie na oficjalnej stronie DJI http://flysafe.dji.com/no-fly. Strefy te 3
podzielone nalotniskai strefy ograniczone. W lotniskach zawieraja sie gtéwne lotniskai migjsca, gdzie
zatogowe statki powietrzne lataja na niskich wysokosciach. Strefy ograniczone to granice pomiedzy krajami

i inne obszary wrazliwe. Szczeg6towe informacje dotyczace stref zakazu lotéw znajduja sie ponizej.

Lotniska (wymagany sygnat GPS):

« Lotniska

v

+—~16km—>|«— R1 —»

° i

100m | < R2 dl Strefa zakazu lotow e putap

1. Strefy zakazu lotdw skiadaja si¢ ze strefy zakazu lotow i strefy ograniczonego putapu. Kazda strefa obejmuje
promien o pewnej dtugosci.
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2. W okreSlonym promieniu wokot lotniska (zaleznie od ksztattu i rozmiaréw lotniska) potozona jest
strefa zakazu lotéw, gdzie loty sa zabronione.
3. W dalszegj odlegtosci od lotniska wystepuje strefa ograniczonego putapu.

4., Jezeli dron znajdzie sie w odlegtosci 100 mmetréw od strefy zakazu lotéw, komunikat ostrzegawczy
zostanie wys$wietlony w aplikacji DJI GO.

Strefy ograniczone (wymagaja GPS):

| «—— Strefy Ograniczone —»

4+ 100m »4— R 4;‘ .

Strefa Zakazu Lotow Strefa Ostrzegawcza StrefaWolna

1. Strefy ograniczone nie posiadajg terenéw z ograniczeniem wysokosci.

2. Okreslona odlegtos¢ wokét stref ograniczonych (zaleznie od lokalnych regulacji) jest strefa zakazu lotow,
gdzie loty s3 zabronione.

3. Strefa ostrzegawcza znajduje sie na obwodzie strefy ograniczonej. Kiedy dron znajduje sie w odlegtosci 100 m
od strefy zakazu lotow (w strefie ostrzegawczej), wiadomo$¢ ostrzegawcza pojawia sie w aplikacji DJI GO.
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Safeto Fly (GPS) G ------- Miga powoli nazielono

Wskaznik statusu

Strefa Ograniczenia Ostrzezenie w aplikacji DJI GO d
rona
iIniki i homia si Warning: You are in a no fly zone.

Srefa | D Miki nieuruchomi sig Takeoff prohibited.

zakazu Jezeli dron straci sygnat GPS

lotéw i wleci T rani nej
| wieci do strefy ograniczonej, Warning: You are in a no fly zone.
ale potem odzyska sygnat, . )

L Automatic landing has begun. (If the
przejdzie on do procedury ) L
. .. | aircraft is within R1)
pot-automatycznego obnizania
putapu i samodzielnego
ladowania.
. . Warning: You are in a restricted RJ e

:Jezell _dron stract sygn'?l} GPS_ zone. Descending to a safe altitude. | Miganaczerwono
i wleci do strefy ograniczonej, ) L

Strefa ale potem odzvska svanal (If the aircraft is within R2 but

e urz p(;)zenie obzii Wuf:a (io outside R1)

putapu bezalieczn o o:igmuri) Warning: You are in a restricted
zawFi)s’nie Oef Spmetréw onizei zone. Max flight height restricted
bezpiecsen : o butanu POMIZE] | b etween 20 and 500 m. Fly

P 90 putdpd. Cautiously.
Strefa Warning: You are approaching a
ostrzezenia PR :
Brak oginiczen Restricted Area. Fly cautiously.
Strefawolna )
Brak ograniczefi Brak Brak
P6t-automatycznie obnizanie putapu: Podczas procesu obnizania putapu i ladowania, wszystkie komendy drazkéw sa

dostepne, za wyjatkiem komendy gazu. Silniki zatrzymajg sie automatycznie po wyladowaniu.

przez 5 sekund i wyswietlat status drona przez 7 sekund,

* Podczas lotu w strefach zakazu lotw, wskaznik statusu drona bedzie naprzemiennie migat na czerwono

* Z uwagi na bezpieczenstwo, nie nalezy lata¢ w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, linii kolejowych,
centrach miast i innych ruchliwych miejscach. Postaraj sie zawsze trzymac¢ drona w polu widzenia.

Lista kontrolna przed lotem

Przed kazdym lotem sprawdz:

1. Czy oprogramowanie urzadzenia jest aktualne.

2. Czy wszystkie urzadzenia sg natadowane do petna.
3. Czy ramiona, $migta i podstawka GPS sg odpowiednio umocowane i roztozone.
4. Czy wszystkie przewody sq prawidtowo i bezpiecznie podtaczone.
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5. Czy aplikacjaDJl GO jest potaczona z dronem.
6. Czy silniki uruchamiajg sie i pracujg prawidtowo.

Wskazniki statusu lotu

Przednie/tylnediody LED

Przednie/tylne diody LED

Na kazdym ramieniu drona znagjduje si¢ przednia lub tylna dioda LED, ktére pomagaja okres$li¢ orientacj¢
drona po uruchomieniu silnikow. Przednie diody LED znajduja si¢ na ramionach M1 i M2. Tylne diody

LEDs3 zielone i znajduj¢ si¢ na ramionach od M3 do M6

Wskaznik statusu drona

Wskaznik statusu drona informuje o statusie systemu kontrolera. W tabeli ponizej znajduja si¢ szczegotowe

informacje dotyczace znaczenia sygnatow wskaznika.

Normal

RG g Y ------ Miga na czerwono, zielono i z6tto
2 Y ‘x4 Miga nazielono czterokrotnie

E(CIRTP Miga nazielono powoli

) Miga na z6tto powoli

- Y SRR Miga naz6tto

(nazmiang z sekwencjami innych trybéw lotu i D-RTK)
Miga na niebiesko (nazmiang z sekwencjami innych
trybow)

: B Canens Miga na niebiesko w szybkim tempie przez 1,5 sekundy

Wigczanie i samosprawdzanie
Rozgrzewanie drona
Mozna bezpiecznie lata¢ (Tryb P z GPS)

Mozna bezpiecznie lata¢ (bez GPS)
Inteligentny tryb lotu

Korzystanie z D-RTK GNSS

Zmiana urzadzen (modutéw IMU lub
GPS) w uktadzie redundancji
modularne;j.

46  © 2016 DJI All Rights Reservec



MATRICE 600 Podrecznik uzytkownika

Ostrzezenie

. Y e Miga naz6tto w szybkim tempie Utrata sygnatu kontrolera

: F* oo Miga powoli na czerwono Ostrzezenie o niskim stanie akumulatora
R veeee Miga na czerwono w szybkim tempie Krycznie niski poziom akumulatora

E F* f ooooon Miga na czerwono w szybkim tempie przez 0,6 sek. . . .

podczas przeprowadzania CSC (sekwencja ruchu drazkow) Duzy blad IMU lub kalibracja IMU

R — Swieci na czerwono Btad krytyczny, skonaktuj sie z serwisem
E F* & Y £ conaco Miga na przemian na czerwono i z6tto Wymagana kalibracja kompasu
Kalibracja kompasu

Kompas powinien by¢ skalibrowany przed pierwszym uzyciem, aby zapobiec nieprawidtowemu dziataniu
urzadzenia. Wykonuj kalibracje za kazdym razem, gdy wskaznik drona lub aplikacja DJI GO sygnalizuje taka
koniecznos¢.

@  <Nieprzeprowadzaj kalibracji kompasu na obszarach z silnym promieniowaniem magnetycznym
takich jak kopalnie magnetytu, parkingi i podziemne konstrukcje stalowe.

«Nie nos ze sobg przedmiotdw ferromagnetycznych, takich jak telefon komérkowy, podczas kalibracji.

Procedura kalibracji

Ponizsze czynnosci powinny by¢ przeprowadzane na otwartej przestrzeni.

1. Nacidnij pasek statusu w aplikacji i wybierz Calibrate, a nastepnie postepuj wg instrukcji na ekranie, aby
skalibrowa¢ drona krok po kroku.

2. Trzymajac drona w poziomie, obr6¢ go o 360° wokadt gtéwnej osi. Wskaznik statusu drona zaswieci zielonym,
ciggtym Swiattem.

3. Trzymajac drona pionowo z przodem skierowanym w dot, obréé go o 360° wokét osi gtéwne;j.

4. Skalibruj kompas ponownie, jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono.

Q « Wykongj kalibracje kompasu, jezeli aplikacjia DJ GO informuje o takiej potrzebie.
« Jezeli po pomysinej kalibracji aplikacja sygnalizuje potrzebe kalibracji po potozeniu drona na ziemi,
przenie$ drona w inne miejsce.
« Aplikacja DJI GO poinformuje cig o problemie z kompasem, jezeli znajduje sie on w obrebie dziatania
silnego promieniowania po ukoriczeniu kalibracji. Postepuj wg instrukcji na ekranie, aby rozwigzaé
problemy z kompasem.
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Kiedy przeprowadzi¢ ponowng kalibracje

1. Danez kompasu sq nieprawidtowe, a wskaznik statusu drona miga na przemian na czerwono i zétto.
2. Przed lotem w nowym miejscu lub w innym miejscu niz podczas ostatniego lotu.

3. Po zmianie konstrukcji mechanicznej np. pozycji modutu GPS.

4. Gdy Matrice schodzi z toru lotu, ma trudnasci z lotem w prostej linii.

Automatyczny start i automatyczne lagdowanie

Automatyczny start

Uzyj automatycznego startu drona, aby automatycznie wznie$¢ sie w powietrze, gdy wskaznik statusu miga
na zielono. Postepuj wg ponizszej instrukcji automatycznego startu:

. Wiacz aplikacje DJI GO i przejdz do opcji Camera View.

. Samolot musi pracowat w trybie lotu P.

. Sprawd?z liste kontrolng przed lotem.

. Naci$nij & i Confirm, aby wystartowac.

. Dronwzniesie sie w powietrze i zawisnie 1,2 m nad ziemig, a nastepnie automatycznie schowa podwozie

O~ wWwN =

Automatyczne lgdowanie

Uzyj automatycznego ladowania, aby wylagdowa¢, gdy wskaznik statusu drona miga na zielono. Postepuj wg
ponizszej instrukcji automatycznego ladowania:

1. Dron musi pracowa¢ w trybie lotu P.

2. Sprawdz czy miejsce lgdowania jest puste przed nacisnieciem ikony ladowania ().

3. Dron automatycznie opusci podwozie i wyladuje.

Q Podwozie zostanie schowane automatycznie po wzniesieniu sie na wysoko$¢ 1,2 m i automatycznie
opuszczone przy rozpoczeciu procedury lagdowania. Uzytkownicy moga wiaczy¢ lub wytaczy¢ te
funkcje w aplikacji DJI GO.

Uruchamianiei zatr zymywanie silnikow

Uruchamianie silnikéw

Sekwencja ruchu drazkow (CSC) stuzy do uruchamiania/zatrzymywania silnikow i polega na przesunieciu
obu drazkow na dot do wewnatrz lub na zewnatrz. Po uruchomieniu silnikow, jednoczesnie zwolnij oba
drazki.

=z
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Zatrzymywanie silnikéw

Silniki mozna zatrzymac na dwa sposoby:
Metodanr 1: Po wyladowaniu Matrice 600 przesun drazek gazu w dol, a nastgpnie przeprowadz CSC, aby

zatrzymac silniki. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu si¢ silnikow.

Metoda nr 2: Po wyladowaniu drona, przesun drazek gazu w dot i przytrzymaj. Silniki wylacza si¢ po 3

sekundach.
O A2\ @ TN TN TN N\
y I s= 1) or lUg= 1) ([ o
Metodanr 1 Metodanr 2

Zatrzymywanie silnikéw w locie

Przesun lewy drazek na dét do wewnatrz i jednocze$nie naci$nij przycisk RTH. Uzywaj tej funkcji jedynie w
nagtych wypadkach, kiedy wytaczenie silnikéw moze zmniejszy¢ ryzyko wyrzadzenia szkéd lub obrazen.

L ot testowy

Procedura startu / ladowania

1.

ol

Umiesc drona na otwartej, plaskiej przestrzeni na ziemi z tylem drona skierownym w twoja strone.

2. Wiacz zdalny kontroler i urzadzenie mobilne, a nastgnie jeden z inteligentnych akumulatorow.
3.
4. Poczekaj, az wskaznik statusu drona bedzie miga¢ na zielono. Oznacza to, ze punkt home zostat zapisany

Wiacz aplikacje DJI GO i wejdz w opcje Camera View (widok z kamery).

i mozna bezpiecznie odby¢ lot. Jezeli miga na z6tto, punkt Home nie zostat zapisany i nie nalezy startowac.

. Aby wznies¢ sie¢ w powietrze, przesun powoli drazek do géry albo uzyj automatycznego startu.
. Aby wylagdowac¢, zawisnij nad pozioma powierzchnia, wysun podwozie za pomoca przetacznika, a nastepnie

ostroznie pociagnij w dét drazek gazu, dzieki czemu dron powoli obnizy wysoko$¢.

. Po wyladowaniu, zastosuj komende CSC lub przytrzymaj drazek gazu w dolnej pozycji przez 3 sekundy, az

do zatrzymania silnikéw.

. Wylacz jeden z inteligentnych akumulatoréw, a na koficu zdalny kontroler.

VAN Gdy wskaznik statusu drona zacznie miga¢ na zétto w szybkim tempie, dron przejdzie do trybu

Failsafe.
* Powolne miganie na czerwono wskaznika statusu drona oznacza ostrzezenie o niskim poziomie

akumulatora, miganie na czerwono w szybkim tempie oznacza krytycznie niskim poziom akumulatora.

2016 DJI All Rights Reserved. 49



Dodatek

Specyfikacja techniczna

Dron
Przekatna podstawy 1133 mm
, 1668 mmx1518 mmx759 mm
(RTS8 (z roztozonymi $migtami, ramionami i mocowaniem GPS)
; 640 mmx582 mmx623 mm
Wymiary (ze ztozonymi $migtami, ramionami i mocowaniem GPS)
Wymiary opakowania 620 mmx320 mmx505 mm
110s¢ inteligentnych akumulatoréw 6
Masa (z szescioma akumulatorami TB47S) 9,1 kg
Masa (z szeécioma akumulatorami TB48S) 9,6 kg
Maks. masa przy odlocie 15,1 kg
Osiagi
Doktadno$¢ zawisu (w trybie Pz GPS) W pionie: £0.5 m, W poziomie: +1.5m
Maks. predkos¢ katowa Pitch: 300°/s, Yaw: 150°/s
Maks. pochylenie w osi pitch 25°
Maks. predkos¢ wznoszenia 5m/s
Maks. predkos¢ opadania 3m/s
Maks. predkos¢ wiatru 8m/s
Maks. wysokos¢ n.p.m. (zasieg sygnatu) 2500 m
Predko$¢ maks. 18 m/s (bez wiatru)

Czas zawisu* (z szeScioma akumulatorami TB47S) Bez obcigzenia: 35 min, Ohcigzenie 6kg: 16 min
Czas zawisu* (z szeScioma akumulatorami TB48S) Bez ohcigzenia: 40 min, Obcigzenie 5,5kg: 18 min
Uktad napedowy

Model silnikéw DJl 6010

Model $migiet DJl 2170

System kontroli lotu

Model A3

Inne

Zenmuse X3, Zenmuse X5, Zenmuse XT;
SeriaGimbali HD Zenmuse Z15:

Obstugiwane gimbale DJI
Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D 111, Z15-GH4;

Ronin-MX
Chowane podwozie W standardzie
Temperatura pracy -10°-40° C

* Zakladajac lot na wysokosci 10 m n.p.m. w bezwietrznych warunkach i ladowaniu, gdy poziom
akumulatora wynosi 10%.
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Zdalny kontroler

Czestotliwos¢ pracy

Maks. zasieg sygnatu (niczym
(nieprzestoniety, bez zakt6cen)

EIRP

Gniazdo wyjsciowe wideo
Funkcja dua

Uchwyt urzadzenia mobilnego
Moc wyjéciowa

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Temperatura tadowania
Akumulator

Maks. szerokos¢ pulpitu
tadowarka

Model

Napiecie wyjsciowe
Moc znamionowa
Akumulator (Standard)
Model

Pojemnos¢

Napiecie

Typ

Energia

Masa netto

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Temperatura tadowania

Maks. moc tadowania

920,6 MHz to 928 MHz (Japonia)
5,725 GHz to 5,825 GHz
2,400 GHz to 2,483 GHz

FCC: 5 km (USA)
CE: 3,5 km (UE)

10dBm @ 900 M
13dBm@5.8G
20dBm @24 G

HDMI, SDI, USB

Kontroler gtéwny i dodatkowy (master i slave)
Obstuguje smartfony i tablety

IW

-10° - 40° C

Krocej niz 3 miesigce: -20° - 45° C

Diuzej niz 3 miesigce: 22° - 28° C

5°t040° C

6000 mAh LiPo 2S

170 mm

A14-100P1A
26,3V
100 W

TB47S

4500 mAh

222V

LiPo 6S

99,9 Wh

595 g

-10°-40°C

Krécej niz 3 miesiace: -20° - 45° C
Dtuzej niz 3 miesigce: 22° - 28° C
5°-40°C

180 W

51



MATRICE 600 Podrecznik uzytkownika

Akumulator (dodatkowy)
Model

Pojemnos¢

Napiecie

Typ

Energia

Waga neto

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania

Temperatura tadowania

Maks. moc tadowania

TB48S

5700 mAh

228V

LiPo 6S

129.96 Wh

6809

-10° - 40° C

Krocej niz 3 miesigce: 20° - 45° C
Diluzej niz 3 miesigce: 22° - 28° C
5°-40°C

180 W
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Inteligentne tryby lotu

Inteligentne tryby lotu umozliwiaja uzytkownikom zablokowanie orientacji drona w innej konfiguracji lub
zaplanowanie trasy lotu. Inteligentne tryby lotu dziataja jedynie w trybie F, zatem uzytkownicy muszg zmieni¢

tryb lotu, aby aktywowac inteligentne tryby.

Point of

Interest (POI) Sledzi wybrany obiekt. Przéd drona jest zawsze skierowany w strone obiektu.

W int Zapisuje trasg lotu, a dron bedzie latat wzdtuz tej samej trasy, podczas gdy operator decyduje o
aypoints
orientacji drona. Tor lotu moze by¢ zapisany i uzyty ponownie w przysztosci.

Course Lock | Zapisuje obecna pozycj¢ przodu (nosa) drona jako kierunek lotu. Dron begdzie poruszat si¢ w

(CL) tym kierunku, niezaleznie od orientacji (od kata obrotu w osi yaw).

Home Lock | Zapisuje punkt home, ruch w gére/dot drazka zmiany pozycji w kacie pitch (domy$lnie prawy)
(HL) stuzy do kontroli odlegtosci drona od punktu Home.

Warunki korzystania z inteligentnych trybéw lotu

Inteligentny tryb lotu GPS wiaczony GPS Limit dhugosci lotu
POI Tak & Dron «&m=500m; PO|
Dron «=<500m_, waypoint
Waypoints Tak &l Waypoint «—=5m__; Waypoint
Catkowita dtugos¢ trasy < 5000m
CL Nie Brak Brak
HL Tak &, Dron «—25m__; punkt home

Wigczanie inteligentnych trybow lotu
Przejdz do aplikacji DJI GO > Camera View > 3¢ > Multiple Flight Modes. Na nadajniku przetacz tryb lotu na

tryb F. Nacisnij & w aplikacji DJI GO, aby skorzysta¢ z inteligentnych trybow lotu. Postepuj wtedy zgodnie z
informacjami wy$wietlanymi w aplikacji.
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Aktualizacja oprogramowania

Aktualizacja dronai systemu powietrznego systemu transmigji Lightbridge 2
Podtacz drona do programu DJI Assistant 2, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie drona i systemu transmisji
bezprzewodowej Lightbridge 2.

Aktualizacja oprogramowania zdalnego kontrolera

Pasek statusu w opcji Camera View w aplikacji DJI GO mignie kilkarazy, jezeli aktualizacja

oprogramowania jest dostgpna. Postepuj wg ponizszej instrukeji, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie przez

aplikacje DJI GO.

1. Przegjdz do aplikacji DJI GO > Camera View > System Status bar > Overall Status. Kliknij Download
Firmware, aby zaktualizowat oprogramowanie.

2. Pasek postepu w aplikacji DJI GO informuje o postepie aktualizacji. Dioda LED statusu na kontrolerze
bedzie $wieci¢ na niebiesko w czasie aktualizacji, na zielono po pomys$inym ukoniczeniu procesu,
anaczerwono w przypadku btedu i w tym wypadku nalezy zrestartowac kontroler i sprébowaé ponownie.

/\ « Nieprzeprowadzaj aktualizacji podczas lotu. Aktualizacje nalezy wykonywac jedynie, gdy dron

znajduje si¢ na ziemi.

* Zaréwno system transmigji Lightbridge 2, jaki i zdalny kontrolera musza posiada¢ najnowsze
oprogramowanie, w innym wypadku nie b¢da w stanie si¢ polaczyc.

« Sprawdz przed kazdym lotem czy posiadasz najnowsze oprogramowanie w aplikacji DJI GO.

« Aktualizacja oprogramowania wymaga pofaczenia internetowego. Podtacz urzadzenie mobilne do
sieci Wi-Fi, kiedy jest to mozliwe.

* Niewylaczaj kontrolera podczas aktualizacji.

* Potaczenie migdzy zdalnym kontrolerem i dronem moze zosta¢ przerwane po aktualizacji. Potgcz
urzadzenia ponownie, jezeli zajdzie taka potrzeba.

Aktualizacja oprogramowania Zenmuse X3, X5i XT

Jezeli uzywasz Zenmuse X3, X5 lub XT, zamontuj gimbala z kamerg do drona i postepuj wg instrukcji ponizej,
aby zaktualizowat urzadzenie przez karte Micro SD.

Krok 1- Sprawdz poziom akumulatora i pojemno$¢ karty Micro SD

a. Upewnij sig, ze inteligentne akumulatory posiadaja przynajmniej 50% mocy. Wiacz jeden z
akumulatoréw i sprawdz czy reszta akumulatoréw wiaczyta sie automatycznie. Jezeli tak sie nie stato,
poszukaj rozwigzania w aplikacji DJI GO.

b. Nakarcie Micro SD powinno znajdowac sie przynajmniej 100MB wolnego miejsca.

Krok 2- Przygotuj pakiet aktualizacji oprogramowania

a Pobierz pakiet aktualizacji oprogramowania ze strony Matrice 600 na oficjane witrynie DJI
(http://www.dji.com/product/matrice600/inf otdownl oads)

b. Wioz karte Micro SD do swojego komputera. Wypakuj wszystkie pobrane pliki do katalogu gtéwnego karty SD
W16z karte Micro SD do gniazda karty na gimbalu. Matrice 600 musi by¢ wytaczony.

Krok 3 - Aktualizacja oprogramowania
a Upewnij sig, ze zdalny kontroler jest wytaczony i uruchom jeden z inteligentnych akumulatoréw. Aktualizacja
rozpocznie sie automatycznie, gdy wszystkie akumualtory zostang wtaczone.
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b. Aktualizacja zajmie ok. 25 minut. Gimbal wyemituje sekwencje czterech szybkich "bipniec”, ktdre oznaczaja,
przeprowadzanie procesu aktualizacji. Wyemitowanie sekwencji pojedynczego wolnego "bipniecia” i dwéch
szybkich, oznacza pomysine ukoAczenie aktualizacji.

. Sprawd? status aktualizacji, otwierajaca plik .txt, ktory zostaje wygenerowany automatycznie po aktualizacji.
Plik bedzie zawiera¢ wpis "result: successful”, jezeli aktualizacja przebiegnie pomysinie. W przypadku btedu
aktualizacji gimbal wyemituje dtugie 'bipniecie’, a plik bedzie zwierat w pis "result: failed".

/N Upewnij sig, ze na karcie Micro SD znajduje sig tylko jedna wersja pliku aktualizacji, aby unikna¢
wystapienia btedu aktualizacji.

Stacjatadujaca (hub) inteligentnych akumulatoréw

Matrice 600 posiadaw zestawie dwie stacje tadujace. Po podtaczeniu do tadowarki do Matrice, hub moze
natadowac nawet cztery akumulatory. Inteligentne akumulatory sa tadowanie sukcesywnie wg ich poziomu
energii, od najwyzszego do najnizszego. Gniazdo Micro USB umozliwia przeprowadzenie aktualizacji

oprogramowania stacji tadujace;j.

Ostrzezenia

1. Stacjatadujaca jest kompatybilna tylko z tadowarkg Matrice 600. Nie nalezy podtacze stacji tadujacej
zinng fadowarka.

2. Stacjatadujaca jest kompatybilna jedynie z akumulatorami TB47S i TB48S. Nie nalezy uzywa¢ urzadzenia
z innymi modelami akumulatoréw.

3. Umies¢ stacje tadujaca na ptaskiej i stabilnej powierzchni podczas pracy. Urzadzenie powinno by¢
odpowiednio wentylowane, aby nie dopusci¢ do ryzyka pozarowego.

4. Nienalezy dotyka¢ lub odstania¢ metalowcyh terminali stacji tadujace;j.

5. W przypadku zanieczyszczeri, nalezy przetrze¢ metalowe terminale czysta, suchg szmatka.

Opis
[1] Gniazdo fadowania 1 [5] Gniazdo tadowania 3 [9] Gniazdo zasilania
[2] Wskazni statusuk LED 1 [6] Wskaznik statusu LED 3 [10] Gniazdo Micro USB
[3] Gniazdo tadowania 2 [7] Gniazdo tadowania 4 (do aktualizacji
oprogramowania)
[4] Wskaznik statusu LED 2 [8] Wskaznik statusu LED 4
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Korzystanie ze stacji tadujacej (Huba)

Postepuj wg ponizszej instrukeji, aby korzysta¢ Huba tadujacego

1. Potaczenie ze Zrodiem zasilania
Podtacz stacje tadujaca do standardowej tadowarki Matrice 600, a nastepnie podiacz tadowarke do
gniazda sieciowego (100/240 V 50/60 Hz).

== a=t =)

Gniazdko sieciowe

tadowarka

Stacjatadujaca (Hub)

2. Podtaczanie akumulatoréw
W16z inteligentne akumulatory do gniazda tadujacego, aby rozpocza¢ tadowanie. Akumulatory z najwieksza
iloscig energii zostang natadowane do petna w pierwszej kolejnosci. Inne akumulatory zostang natadowane
w ten sam sposob, zgodnie z poziomem energii. Informacje o znaczeniu sekwencji wskaznika LED znajduja
sie w tabeli ponizej. Odtgcz akumulatory, gdy sa w petni natadowane.

/N\ -« tadujac przynajmniej 2 inteligentne akumulatory, rozi6z je symetrycznie w gniazdach
tadowania stacji tadujacej.
« Nie nalezy dodtyka¢ metalowych terminali. Nie pozostawiaj terminali wyciagnietych, gdy nie sa
uzywane.

Opiswskaznika statusu LED

Wskaznik statusu LED Opis

S(c Miganazielono tadowanie

G —— Swieci na zielono W petni natadowany

- F* e Miga na czerwono Nieprawidtowe zasilanie, sprawdz potaczenie z tadowarka
E R - — Swieci na czerwono  Akumulator niepodtaczony do gniazda

1Y) — Swieci na z6tto Akumulator niejest fadowany

Aktualizacja oprogramowania

Program do aktualizacji oprogramowania posiada rozszerzenie "exe". Na oficjalng stronie DJI znajdujg sie

informacje dotyczace najnowszej wersji oprogramowania dla Matrice 600.

1. Pobierz najnowszg aktuzalicje oprogramowania z oficjalnej witryny DJI.
(http://www.dji.com/product/matrice600/infotdownl oads)

2. Wiacz stacje tadujaca, a nastepnie podiacz jg z komputerem za pomoca kabla Micro USB.
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3. Wiacz program do aktualizacji oprogramowania. Nacisnij przycisk update i poczekaj do zakonczenia
aktualizacji

4. Stacjaladujaca zresetuje si¢ automatycznie po pomy$lnym przeprowadzniu aktualizacji.
5. Jezeli aktualizacja nie powiedzie si¢ z jakiegokolwiek powodu, powtorz procedure.

Specyfikacja
Kompatybilnatadowarka Standardowa tadowarka Matrice 600 (A14-100P1A)

Inteligentny akumulator TB47S
Inteligentny akumulator TB48S

Kompatyhbilne akumulatory

Temperatura pracy 5°C-40°C
Napiecie robocze 263V
Masa 4409

Chowane podwozie

Kalibracjaruchu serwa

D

Ramie tacznikowe

Do prawego serw:

Do lewego serw:

Do przewodu serwa ze spodu ramy gtéwnej

Przycisk SET

LED

Trzymaj sie z dala od ruchomych czesci, aby zapobiec urazom.

Zalecenia:

1. Pamietaj, aby wyciagna¢ dwie $ruby z podwozia, inaczej kalibracja moze sie nie udac.

2. Upewnij sig, ze potaczenia “R”, “L” i “IN” s3 prawidtowe.

3. Caly dron powinien znajdowac sie w powietrzu podczas kalibracji, jako ze podwozie bedzie sie poruszac.
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4. Uzyj szpilki, aby nacisna¢ i przytrzymac¢ przycisk SET réwnowczesnie wiaczajac inteligentny akumulator.
Po uruchomieniu akumulatora, zwolnij przycisk. Pozostate akumulatory wiacza si¢ automatycznie (jezeli
pozostate akumulatory nie wiaczajg sie, podtacz urzadzenie mobilne do kontrolera i postepuj wg instrukcji
naekraniew aplikacji DJI GO). Dioda LED bedzie miga¢ na z6tto w szybkim tempie. Nacisnij ponownie
przycisk SET, awtedy rozpocznie si¢ autokalibracja i dioda LED bedzie miga¢ w wolnym tempie.
Dopilnuj, aby nic nie blokowato ruchu zadnej ruchomej czesci podczas kalibragji.

5. Podczas kalibracji, lewanoga podwozia, a po niej prawa, podniesie si¢ i opadnie.

6. Po kalibracji obie nogi podwozia zostang obnizone, a dioda LED zaswieci sie na zielono, sygnalizujac
prawidtowe dziatanie podwozia.

7. Polacz obie sprezyny do ndg i ramy gtéwnej.

/\ « Jezeli diodaLED $wieci naz6tto, oznaczato blad kalibracji. Upewnij sig, ze serwa sg prawidtowo
zamontowane i sprobuj ponownie.
« Kalibracjawymaga swobody ruchéw ruchomych czesci. Jezeli ruch podwozia bedzie
utrudniony, wymagana bedzie ponowna kalibracja w sposéb opisany powyze;j.
« Jezeli kable serw R i L s3 potaczone odwrotnie, ruch serwa bedzie mierzony niepoprawnie.
Napraw potaczeniai ponownie skalibruj podwozie w sposéb opisany powyzej
* Ruch serwaw podwoziu zostal wstegpnie skalibrowany. Nie zaleca si¢ korygowa¢ mechaniczne

ruchu serwa.

Opis sygnatéw diody LED

(G — Swieci na zielono

(G e Miga szybko na zielono

G ------ Miga powoli nazielono

1Y — Swieci na 26to

LY ) e Miga szybko na zéto

: Y SERRPR Miga powoli naz6to

(R — Swieci na czerwono

System dziata prawidtowo
Wymagana kalibracja
Wymagana ponowna kalibracja
Btad kalibracji

Wejdz do trybu kaibragji
Kalibracja systemu

Serwo zatrzymane

: F e Miga szybko na czerwono Alarm nieudanego startu
: R S Miga powoali na czerwono Sygnat wejsciowy nieprawidtowy
Specyfikacja
Napiecie pracy 6SLiPo Sygnat wejsciowy PWM (wysokamod. szerokosci imp. 800 - 2200 us)
Prad prac Max 1A @ 6SLiPo Sygnat PWM ($rodkowa pozycja - 1520 us) w 90 Hz
qd pracy wyjéciowy pozycj
Temperatura Napiecie
P -20°-70°C ap B_ 6V
pracy wyjsciowe
Masa catkowita 7429 Ruch serwa 150° (Min. 120°)
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Wymiary zar ezer wowanych miegjsc do rozbudowy

Miejsce na mocowanie twoich urzadzer jest zarezerwowane od spodu ramy gtéwne;j.
1. Odkre¢ 12 Srubek M3x6,5 ze spodu ramy gtéwnej, a nastepnie zdejmij przedtuzki do mocowan.

Srubki M3x6,5

Przedtuzka do mocowan

2. Wymiary zarezerwowanych miejsc do rozbudowy (jednostka: milimetry)

258,3

3xM3
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Opiskontroleralotu A3

[1]
[12]
[13]

[14]
[18]

[1] Gniazdo IMU1
Komunikuje sie z modutem IMU Pro (system redundancji modutu)
[2] Gniazdo CAN1
Dedykowane gniazdo CAN-Bus DJI. Komunikuje sie¢ z modutem GPS-Kompas Pro i innymi urzadzeniami
DJl (np. technologii Real Time Kinematic (RTK), systemem GPS, gimbalami.
[3] Strzatka kierunku
Wskazuje przéd drona
[4] Wskaznik statusu
Informuje o statusie kontroleralotu i potréjnego systemu redundancji modularnej.
[5] Gniazdo RF
Komunikuje sie z systemem transmisji DJI Lightbridge 2 i jest z nim fabrycznie potaczone.
[6] GniazdoiESC
Komunikuje sie z regulatorem (ESC) DJI Smart i jest z nim fabrycznie potaczone.
[7] Piny M1-M8
Podtaczone do odpowiadajacych im portdw modulacji szerokosci impulséw (PWM) ESC kazdego silnika.
M1-M6 zostaly fabrycznie podiaczone do regulatoréw, a M7 do kontrolera. M8 jest zarezerwowane.
[8] Gniazdo LED
Komunikuje sie z modutem LED i jest fabrycznie potaczony ze wskaznikiem statusu drona.
[9] Gniazdo IMU2
Komunikuje sie z modutem IMU Pro (system redundancji modutu).
[10] Gniazdo PMU
Pobiera moc z jednostki zasilajacej (PMU) i jest do niej fabrycznie potaczone.
[11] Gniazdo CAN2
Komunikuje sie z urzadzeniem deweloperskim DJI (SDK).
[12] Gniazdo API
Komunikuje sie z urzadzeniem deweloperskim DJI (SDK).
[13] Piny F5-F8
Wielofunkcyjne porty PWM 1/0.
[14] Piny F1-F4
Wielofunkcyjne porty wyjsciowe PWM. Kabel sterowania wentylatorem (1-pinowy) jest fabrycznie
podiaczony do pinu F1, a kabel serwa podwozia do pinu F2.
[15] Gniazdo S-BUS
Kabel zasilaniawentylatora (2-pinowy) jest fabrycznie podtaczony do gniazda S-BUS.
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Opis systemu transmisji sygnatu Lightbridge 2

GECSI 3

[1] Gniazdo HDMI IN
Obstuguje rozdzielczo$¢ wejsciowg do 1080p 60fps. Gniazdo zostato podigczone do kabla HDMI,
anadrugim koricu kabla znajduje sie konektor HDMI-D.
[2] Gniazdo AV IN
Odbierasygnat AV z kamery.
[3] Gniazdo gimbaa
taczy z gimbalem lub kamerg DJI.
[4] Gniazdo DBUS
Przesyta sygnat zdalnego kontrolera do kontrolera lotu. Potagczone fabrycznie z gniazdem RF na
kontrolerze lotu.
[5] Gniazdo aktualizacji
Fabrycznie podiaczone do Huba USB wbudowanego w rame gtéwna.
[6] Przycisk taczenia
Stuzy do potaczenia systemu transmisji obrazu ze zdalnym kontrolerem.
[7] wskaznik kontroli
Informuje o statusie systemu transmisji sygnatu i zdalnego kontrolera.
[8] Wskaznik wideo
Informuje o statusie transmisji obrazu.
[9] Gniazdo antenowe
Gniazdo jest fabrycznie podtaczone przedtuzacza kabla anteny
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Montaz gimbala (opcjonalnie)

Whbudowany w Matrice 600 system kontroli lotu jest kompatybilny z nastepujacymi gimbalami
i kamerami firmy DJI:

Zenmuse X3

Zenmuse X5 Series

Zenmuse XT

Zenmuse Z15 SeriesHD Gimbal: Z15-A7, Z15-BMPCC, Z15-5D 111, Z15-GH4

Rézne akcesoria 53 potrzebne do montazu réznych gimbali i kamer. Nalezy zakupi¢ akcesoria odpowiednie
do montazu twojego urzadzenia. Ponizsza sekcja zawiera krotka instrukcj¢ montazu i podtaczenia gimbali.

Szczegoly znajduja si¢ w tutorialu wideo na stronie Matrice 600 na oficjalnej witrynie DJI.

Ronin-M X
Szczeg6ty montazu znajduja sie w podreczniku uzytkownika Ronina-MX, a rysunek montazu i podtaczenia
znajduje sie na stronie 64.

Zenmuse X3, X5i XT

K orzystanie z zestawu moder nizacyjnego

1. Ostroznie zdejmij gérng pokrywe ramy gtéwnej, aby nie uszkodzi¢ przewodu wentylatora. Odtgcz kabel
zasilania wysuwanego modutu na spodzie ramy gtéwnej, a nastepnie zdejmij réwniez dolng pokrywe ramy
gtéwnej.

2. Przeciaggnij przewdd wideo gimbala (7-pinowy) i przewéd pozycji (CAN) z zestawu akcesorii przez dolng
ptyte ramy gtéwnej. Nastepnie podtacz je odpowiednio do gniazda gimbala na systemie transmisji sygnatu
Lightbridge 2 i do gniazda CAN1 na kontrolerze lotu A3. Rysunek pomocniczy podtaczenia gimbala
zngjduje sie na stronie 65.

3. Przeciggnij przewdd zasilania XT30 na dolnej ptycie przez gniazdko kablowe LIPO-6S na dolnej pokrywie.
Ustaw w linii zarezerwowane gniazdo X T30 na dolnej plycie z gniazdkiem kablowym DC-18V, znajdujacym
sie na dolnej pokrywie ramy gtéwnej i utéz kable gimbala, po czym zat6z z powrotem pokrywe ramy gtéwne;j.
Nie dopus¢ do uszkodzenia przewod6w.

4. Zamontuj mocowania gimbalai gumki antywibracyjne do ptytki mocujacej gimbala.

5. Jezeli uzyawsz kamery z gimbalem Zenmuse X5, zamontuj jeden kluczyk do $rodka ptyty mocujacej czterema
Srubami M2x5. Korzystajac z gimbala z kamerg Zenmuse X5R, przymocuj dwa kluczyki do jednego korica
ptyty mocujacej za pomoca o$miu Srub M2x5.

6. Przymocuj zestaw montazowy do wewnetrznych otworéw $rubowych na ptycie podstawy dolnej ptyty rozszerzen.

7. Montaz dolnej ptyty rozszerzen.

a Przymocuj cztery elementy taczace do ptyty podstawy plyty rozszerzen za pomoca czterech srub M3x5,5.

b. Zdejmij poprzeczke z przedtuzek montazowych w poblizu przodu drona.

c. Otworz dwa elementy faczace po jednej stronie ptyty rozszerzen, a nastepnie przymocuj plyte rozszerzen
do przedtuzek mocujacym pod rama gtowna.

d. Zamknij oba elementy taczace

e. W16z i dokre€ cztery Sruby M3x8.

8. Potacz przewdd wideo gimbala (7-pinowy) i przewod pozycji (CAN) do odpowiednich gniazd,
znajdujacych sie na ptycie mocujacej gimbala
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9. Podtacz przewdéd zasilania gimbala do gniazda DC-18V na spodzie ramy gtéwnej. Potacz przewdéd zasilania
modutu wysuwanego z kablem zasilania XT30 na spodzie ramy gtownej.

/\  Przewody gimbalaz serii X stuzg jedynie do podtgczenia gimbali z serii X z dronem Matrice 600.
Nie nalezy miesza¢ przewddow gimbali z serii X z innymi przewodami.

Montaz gimbala z kamerg

Wytacz drona

Zenmuse X3

1. Zdejmij pokrywe gimbala.

2. Przekre¢ blokade gimbala do pozycji odblokowanej. W46z gimbala poprzez ustawienie w linii biatych
oznaczef na gimbalu i blokadzie gimbala.

3. Obroé blokade gimbala z powrotem do zablokowanej pozyciji.

é———— Pokrywa gimbala
- . %ﬁ
Blokada gimbala

[ =
,,,,,, Migjsce montazu
z
Pﬁ —————— taczenie gimbala
@

Zablokowany

SeriaZenmuse X5
Szczeg6ty instalacji znajduja sie w podreczniku uzytkownika kamer z gimbalem z serii ZX5.

Zenmuse XT
SzczegOty instalacji znajdujg sie w podreczniku uzytkownika Zenmuse XT.

AN Upewnij sig, ze karta Micro SD jest wsadzona do kamery.

Demontaz gimbala z kamerg
Upewnij sie, ze dron jest wytaczony. Przytrzymujac gorna czes¢ gimbala, zwolnij blokade gimbala, przekrecajac
ja do odblokowanej pozycji.

Seria gimbali Zenmuse Z15 HD

1. Ostroznie zdejmij pokrywe gorng ramy gtownej, aby nie uszkodzi¢ przewodu wentylatora. Odtacz przewod
zasilania wysuwanego modutu na spodzie ramy gtéwnej, a nastepnie zdejmij dolng pokrywe ramy gtéwnej

2. Przeciagnij przewo6d wideo gimbala (7-pinowy) i przewdd pozycji (CAN) z zestawu akcesorii przez doing
plyte ramy gtéwnej. Nastepnie podtacz je odpowiednio do gniazda gimbala na systemie transmisji sygnatu
Lightbridge 2 i do gniazda CAN1 na kontrolerze lotu A3. Rysunek pomocniczy podtgczenia gimbala
znajduje sie na stronie 65.

3. Przeciagnij przewod zasilania XT30 na dolnej ptycie przez gniazdko kablowe LIPO-6S na dolnej pokrywie.
Ustaw w linii zarezerwowane gniazdo XT30 na dolnej ptycie z gniazdkiem kablowym DC-18V, znajdujacym
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sie na dolnej pokrywie ramy gtéwnej i utdz kable gimbala, po czym zat6z z powrotem pokrywe ramy gtéwnej.
Nie dopus¢ do uszkodzenia przewod6w.

4. Zastap oryginalne gumki antywibracyjne nowymi gumkami z zestawu akcesoriow. Nastepnie wymien
oryginalne brackety nanowe. Przykre¢ o$mioma Srubami M3x8.

5. Zamocuj cztery nowe brackety do przedtuzki mocujacej z dotu ramy gtéwnej. Skoryguj pozycje gimbala
pozycje gimbala, aby znalazt sie posrodku drona. Nastepnie przykre¢ brackety czterema $rubami M3x8.

6. Polacz przewdd wideo gimbala (7-pinowy) i przewod pozycji (CAN) do odpowiednich gniazd,
zngjdujacych sie na GCU gimbali z serii Z15.

7. Podiacz ztacze XT30 przewodu dystrybucji zasilania z zestawu akcesoriéw do przewodu XT30 na dole ramy
ramy gtéwnej. Podiacz drugie ztgcze XT30 przewodu dystrybucji zasilania do wysuwanego modutu. Podtacz
zkgcze XT60 do przewodu zasilania GCU gimbala z serii Z15.

/N\  « Przewody gimbalaz serii Z15 stuza jedynie do potaczenia ich z Matrice 600. Nie nalezy mieszaé
przewodéw gimbala z innymi przewodami.
« Upewnij sie, ze montujesz gimbala po $rodka drona, aby lot odbywat si¢ prawidtowo.

Schemat podtaczenia gimbali
Ronin-MX

System transmigji Lightbridge 2 Enkoder wideo N1

(@ ®) @ @)

Kontroler lotu A3

: | W E
®
GIMBAL VIDEOOUT Z
LIGHTBRIDGE
iy
\@ HDMI ®) \@ HDoMI AV @)
PWR HDMI
Odbiornik SRW-60G
@ .\r R

Kamera FPV

*Mozesz potaczy¢ przewod CAN do

Ronin-MX Nadajnik SRW-60G Huba CAN na przewodzie GPS

Podczas korzystania z gimbala Ronin-M X, ustaw tryb wyjsciowy aplikacji w DJI GO, aby wyswietli¢ obraz z
kamery na twoim urzadzeniu mobilnym .Przejdz do aplikacji DJ GO > Camera View > HD il > Disable EXT
Port, ustaw Bandwidth Allocation (alokacja przepustowosci), aby warto$¢ procentowa HDMI wynosita wiecej
niz 0, anastepnie ustaw App Output Mode (tryb wyjsciowy aplikacji) naHDMI.
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Zenmuse X3, X5i XT

System transmisji Lightbridge 2 Kontroler lotu A3

GIMBAL
LIGHTBRIDGE
i
® HDMI AV ®
| | Plyta mocujaca gimbala
Kamera FPV
Seriagimbali Zenmuse 15 HD
System transmigji Lightbrigde 2 Kontroler lotu A3
I R UEER 7N
® ®

GIMBAL

GCU Seriaz15

Kamera FPV

Podczas korzystaniaz gimbali z kamera Zenmuse X3, X5, XT lub Z15, ustaw tryb wyj$ciowy aplikacji w DJI
GO, aby wyswietli¢ obraz z kamery na twoim urzadzeniu mobilnym. Przejdz do aplikacji DJI GO > Camera
View > HD.ull > Enable EXT Port, ustaw Bandwidth Allocation (alokacja przepustowosci), aby wartosé
procentowa EXT wynosita wiecej niz 0, a nastepnie ustaw App Output Mode (tryb wyjsciowy aplikacji) na
EXT.
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Montaz ptyty rozszerzen (opcjonalnie)

Powieksz ptyte gtéwna Matrica 600 ptyty rozszerzen, aby zainstalowa¢ dodatkowe urzadzenia.

Montaz gérnej ptyty rozszerzen

1. Odkre¢ cztery zestawy tréjkatnie utozonych srubek M3x5,5 (w sumie 12 $rub).

2. Przymocuj cztery mocowania ptyty rozszerzen do ptyty gérnej ramy gtéwnej za pomocg dwunastu $rub
M3x5,5.
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System redundancji modutéw (opcjonalnie)

System kontroli lotu wbudowany w Matrice 600 moze by¢ zmodernizowany do A3 Pro poprzez zainstalowanie
dwéch dodatkowych zestawéw modernizacyjnych. Szczegoty dotyczace instalacji i uzycia znajdujg sie w
podreczniku uzytkownika A3 i A3 Pro. Po instalacji, potacz Matrice 600 z programem DJI Assistant 2, aby
skonfigurowa¢ system redundancji modutu.

Gimbal z kamera DJI Zenmuse X3

Kamera

Opiskamery

Kameraw X3 moze nagrywac wideo 4K 4096x2160p przy 24klatkach na sekundg, a takze wykonywac zdjgcia
o rodzielczosci 12 megapikseli. Posiada sensor Sony EXMOR CMOS 1/2,3. Obraz z kamery mozna zobaczy¢
w aplikacji DJI GO przed wykonaniem zdj¢¢ lub wideo. Mozna réwniez robi¢ zdjecia seryjne i z
samowyzwalaczem i eksportowa¢ wideo w formacie MOV lub MP4

Gniazdo karty Micro SD

Aby zachowaé swoje zdjecia i wideo, wloz karte Micro SD do gniazda na gimbalu przed wlaczeniem Matrice
600. Kamera obstuguje pojedyncza karte Micro SD do wielkosci 64GB. Wymagana jest standard UHS-1
z powodu duzej szybkos$ci zapisu i odczytu, co pozwala nagrywac pliki wideo o duzej rozdzielczosci.

Q@ Niewyciagaj karty Micro SD z gimbala, jezeli jest uruchomiony.

Port danych kamery

Uruchom Matrice 600, a nastepnie podtacz kabel USB do gniazda danych kamery, aby pobra¢ zdjecia i filmy
wideo z kamery na komputer.

A zanim pobierzesz pliki uruchom drona.
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Obsluga kamery

Uzyj przycisku spustu migawki/nagrywania na zdalnym kontrolerze, aby wykonywac zdjecia lub nagrywac
wideo przez aplikacj¢ DJI GO. Wigcej informacji na temat tych przyciskow znajduje si¢ w sekcji XX.

Filtr ND

Umies¢ filtr ND na przodzie kamery, aby zminimalizowa¢ prze$wietlenie i efekt "jello".

Gimbal

Opisgimbala

Tréjosiowy gimbal gwarantuje stabilng platforme dla kamery, umozliwiajac nagranie wideo i wykonanie zdje¢
bez poruszen kamery. Gimbala moze zmieni¢ nachylenie kamery do 120° i obréci¢ w poziomie 0320°

+320°

Nie zmienigja¢ ustawien domysInych, przekreé pokretto gimbala na zdalnym kontrolerze, aby zmieni¢
nachylenie kamery. Nie mozesz jednoczesnie sterowa¢ nachyleniem i obrotem poziomym kamery w trybie
pojedynczego kontrolera. Wtacz tryb dual w aplikacji DJI GO i okresl drugi kontroler jako dodatkowy, jezeli
chcesz sterowac jednoczes$nie nachyleniem i obrotem poziomym gimbala.

Ustawienia pokretta gimbala

Postepuj wg instrukcji ponizej, aby sterowa¢ obrotem poziomym/nachyleniem gimbala
1. Uruchom dronai zdalny kontroler.

2. Przejdz do aplikacji DJl GO > CameraView > > Remote Controller Settings.
3. Ustaw konfigurowalne przyciski C1 lub C2 jako przycisk trybow pitch/yaw gimbala

Remote Controller Settings

Remote Controller Calibration >

Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.
Do not change unless familiar with your new mode.

Button Customization
CZ—f ! c1 Gimbal Pitch/Yaw
m D \ c2 Not Defined

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

Linking Remote Controller
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Naciénij przycisk C1 lub C2, aby przetaczy¢ pomiedzy trybami ruchu w osi pitch i yaw. Uzyj pokretta gimbala
aby sterowat nachyleniem/obrotem poziomym gimbala

Sterowanie gimbala za pomoca aplikacji DJI GO

Postepuj wg ponizszych instrukcji, aby sterowa¢ ruchem w osiach pitch i yaw gimbala.
1. Przejdz do aplikacji DJI GO > Camera View.

2. Nacis$nij i przytrzymaj ekran, az pojawi sie niebieski ekran.

3. Uzyj swojego palca do sterowania ruchem w osiach pitch i yaw gimbala

SAFE TO FLY (GPS)

®@ 1600 1/5 r28 ©+20 2202 1080P 60 LOG

3 p-GPs Wil @l HDal BAE1%

w3 o 20w |y
Qsa Gy 2324

Tryby pracy gimbala

Przetgczaj pomiedzy trzema trybami pracy w zaktadce Camera View w aplikacji DJI GO. Urzadzenie mobilne
musi by¢ podtaczone do zdalnego kontrolera, aby zmiany zostata wprowadzone. Szczegdty znajduja sie w tabelce
ponizej:
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j Tryb Follow

Orientacjagimbala jest zréwnana z frontem drona. Jeden wzytkownik moze
samodzielnie sterowac ruchem pitch gimbala, ale druga osoba jest potrzebna
do sterowania ruchem w osi yaw za pomocg drugiego kontrolera

L TrybFRV

Gimbal zablokuje sw6j ruch i bedzie sie ruszat razem z dronem, aby
dostarczy¢ widok z pierwszej osoby.

% Tryb Wolny

Ruch gimbalajest niezalezny od orientacji drona. Jeden uzytkownik moze
samodzielnie sterowa ruchem w osi pitch gimbala, ale druga osoba jest
potrzebna do sterowania ruchem w osi yaw za pomocg drugiego kontrolera.

»  Zréwnananie
Y

|
<

Ustaw w linii 0§ yaw gimbala z osig yaw drona. O$ pitch nie pozostanie bez
ruchu podczas procedury.

« Jezeli gimbala znajduje sie na nierdwnym gruncie moze wystapic¢ biad silnika gimbala, z powodu
zderzenia z obiektami na ziemi. Zawsze startuj z réwnej powierzchni na otwartej przestrzeni, aby

& chroni¢ gimbala przed uszkodzeniem.

« Latanie w gestej mgle lub wlatywanie w chmury moze zmoczy¢ gimbala i doprowadzi¢ do czasowej
awarii. Gimbal bedzie dziata¢ normalnie po wysuszeniu.

Specyfikacja

Gimbal

Model

Moc wyjsciowa (z kamera)
Prad operacyjny
Odpornos¢ na wstrzasy
Mocowanie

Regulowany zakres obrotu
Mechaniczny zakres obrotu
Regulowana szybkos¢ obrotu
Kamera

Nazwa

Model

Catkowita ilos¢ pikseli
Efektywnailos¢ pikseli
Maks. rozmiar zdjecia
Czutos$¢ 1ISO

Szybko$¢ migawki

Pole widzenia (FOV)

Zenmuse X3

Statyczny: 9 W; W ruchu: 11 W
Statyczny: 750 mA; W ruchu: 900 mA
+0.03°

Zdejmowane

Pitch: -90° do +30°; Y aw: £320°
Pitch: -125° do +45°; Y aw: +330°
Pitch: 120°/s; Y aw: 180°/s

X3
FC350

12,76 M

124M

4000 x 3000

100-3200 (Wideo); 100-1600 (Foto)
8-1/8000's

o4°
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MatrycaCMOS

Obiektyw

Tryby wykonywania zdje¢

Tryby nagrywania wideo

Szybko$¢ zapisu wideo

Obstugiwane formaty plikéw

Obstugiwane karty SD

Temperatura pracy

Sony EXMOR o rozmiarze sensora 1/2,3"

20 mm (odpowiednik formatu 35 mm ), warto$¢

przystony /2,8, 9 punktéw autofokusu

Chroni przed znieksztatceniami

Pojedyncze zdjecie

Tryb zdje¢ seryjnych: 3/5/7 klatek

Auto Bracketing Ekspozycji (AEB): 3/5 klatek przy +0.7EV
Samowyzwalacz

UHD (4K): 4096x2160p 24/25, 3840x2160p 24/25/30
FHD: 1920x1080p 24/25/30/48/50/60

HD: 1280x720p 24/25/30/48/50/60

60 Mbps

FAT32/exFAT

Zdjecia: JPEG, DNG

Wideo: MP4/MOV (MPEG-4 AV C/H.264)

Micro SD

Maks. pojemnos¢: 64 GB; Wymagana klasa 10 lub UHS-1

-10°-40°C




Tres¢ podrecznika moze ulec zmianie

Najnowsza wersja jest dostepna pod adresem:
http://www.dji.com/product/matrice600

MATRICE™ is a trademark of DJI. Copyright © 2016 DJI All Rights Reserved.
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