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Q Szukanie stéw kluczowych

Szukaj stow kluczowych, np. akumulator lub montaz, aby znalez¢ dany temat. Jezeli uzywasz przegladarki
plikéw PDF do czytania tego dokumentu, nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w
systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

{*_") Przechodzenie do wybranego tematu

Petna lista tematdw znajduje sie w spisie tresci. Naci$nij na wybrany temat, aby przej$¢ do tego rodziatu.

Drukowanie tego dokumentu

Dokument mozna drukowaé w wysokiej rozdzielczosci.

Korzystanie z podrecznika
Legenda

@ Ostrzezenie /\ Waine £J: Wskazowki Odniesienie

Przed lotem

Ponizsze instrukcje i inne dokumenty zostaty stworzone, aby poméc uzytkownikowi w petni wykorzystac
mozliwosci drona Inspire 1 Pro.

1. In the Box (w zestawie)

2. Safety Guidelines and Disclaimer (wytgczenie odpowiedzialnosci i wskazéwki bezpieczeristwa)
3. Quick Start Guide (instrukcja szybkiego startu)

4. Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (wskazéwki bezpieczeristwa dt. akumulatora)

5. User Manual (podrecznik uzytkownika)

Zalecamy obejrzenie wszystkich filmow instruktazowych i przeczytanie wyfgczenia odpowiedzialnosci przed
pierwszym lotem. Nastepnie przygotuj sie do lotu za pomocg instrukcji szybkiego startu. W niniejszym
podreczniku znajdziesz bardziej szczegétowe informacje.

Filmy instruktazowe
Ponizszy film instruktazowy pomoze w bezpiecznym korzystaniu z Inspire 1 Pro:

http://www.dji.com/product/inspire-1-pro-and-raw/video

Aplikacja DJI GO

Pobierz i zainstaluj aplikacje DJI GO przed uzyciem. Zeskanuj kod QR lub przejdz na strone
http://m.dji.net/djigo, aby pobra¢ aplikacje.

Aplikacja wymaga urzadzern mobilnych z systemami Android 4.1.2, iOS 8.0 i ich pdzniejszymi
wersjami.
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Informacje o produkcie

Dziat zapoznaje uzytkownika z dronem
Inspire 1 Pro, a takze zawiera spis czesci
drona i kontrolera.
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Informacje o produkcie

Wprowadzenie

Nowy wielowirnikowiec Inspire 1 Pro jest w stanie nagrywac¢ filmy w jakosci 4K i przesyta¢ obraz na zywo
wiele urzadzen na odlegtos¢ do 5 km od razu po wyciagnieciu z pudetka. Dron wyposazony jest w wysuwane
podwozie, a kamera moze obracac sie bez przeszkdd o 360°. Wbudowana kamera posiada zintegrowany
gimbal, co pozwala ulepszy¢ stabilnos¢ przy zminimalizowaniu wagi i przestrzeni zajmowanej przez
stabilizator. System optycznego pozycjonowania umozliwia precyzyjny zawis nawet przy braku sygnatu GPS.

Najwazniejsze funkcje

Inspire 1 Pro jest platforma latajaca zaprojektowang do podniebnej fotografii i kinomatografii, z ktérego
mozna korzysta¢ od razu po wyciagnieciu z pudetka. Kamera poktadowa wyposazona jest w obiektyw z
matrycal5 mm f/1.7 (odpowiednik formatu 30 mm) i tréjosiowy stabilizator, co pozwala na wykonywanie
ostrych zdje¢ w rozdzielczosci 16 MP i nagrywanie stabilnych filméw w jakosci 4K. Chowane podwozie
podnosi sie z pola widzenia kamery, dajac nieprzestoniety widok 360° Swiata ponizej.

Transmisja obrazu HD: Znikome op6znienia przesytu, transmisja obrazu za pomocg ulepszonego
systemu DJILighbridge. System obstuguje réwniez tryb dual (z dwoma nadajnikami).

Chowane podwozie: Chowane podwozie daje nieprzestoniety widok panoramiczny z kamery.
Akumulator DJI: Inteligentny akumulator 4500 mAh zawiera nowe cele i system zarzadzania energia
akumulatora.

Kontroler lotu: Kontroler nowej generacji jest jeszcze bezpieczniejszy i mozna catkowicie polega¢ na jego
niezawodnosci podczas lotu. Urzadzenie do zapisu danych lotu przechowuje najwazniejsze informacje

z kazdego lotu, a system optycznego pozycjonowania daje jeszce wieksza precyzje podczas lotu wewnatrz
lub w innych sytuacjach, gdy sygnat GPS jest niedostepny

Montaz drona

Odblokowanie trybu podrézy

Po dostawie dron znajduje sie w trybie podrézy. Postepuj wg instrukcji ponizej, aby zmienié tryb przed
pierwszym lotem:

1. Wiz inteligentny akumulator do komory akumulatora.

2. Uruchom nadajnik i inteligentny akumulator.

3. Przesun przetacznik trybu do géry i na dét przynajmniej cztery razy.

4. Wytacz drona.

++

Tryb podrézy Przesuna¢ x4 Tryb ladowania




A « Akumulator musi zosta¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w dziale tadowanie inteligentnego akumulatora.

« Jesli zakupite$ wersje z dwoma nadajnikami, musisz uzy¢ gtéwnego nadajnika, aby deaktywowac
tryb podroézy. Wiecej informacji o gtéwnym nadajniku mozna znalez¢ w dziale Konfigurowanie
trybu pracy z dwoma nadajnikami.

« Upewnij sig, ze zdejmiesz gimbala z drona przed zmiang trybu podrdzy na tryb lagdowania.

« Umies¢ drona na gtadkiej i odblaskowej powierzchni (np. stét lub kafelka) przed zmiang trybu
podrézy na tryb ladowania. Nie ktadz drona na nieréwnym i pochfaniajacym dzwieki materiale (np.
dywan) przed zmiang trybu podrézy na tryb lagdowania.

Instalacja gimbala i kamery

Ponizsze kroki montazu obiektywu na kamerze podane sg na przyktadzie matrycy DJI MFT 15 mm f/1.7.
Pamietaj, aby wytaczy¢ akumulator przed instalacja.

1. Zdejmij ostone kamery.

2. Przytrzymujac przycisk zwolnienia obiektywu, przekre¢ blokade obiektywu zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara, aby odblokowad.

3. Zdejmij przestone obiektywu i tylng ostone.

Przycisk zwolnienia obiektywu

/N Zenmuse X5 obecnie obstuguje obiektywy wymienione ponizej, lista ta bedzie w przysztosci
rozszerzana o inne obiektywy.
DJI MFT 15mm f/1.7 ASPH
Panasonic Lumix G Leica DG Summilux 15mm /1.7 ASPH
Olympus M.Zuiko Digital ED 12mm /2.0
Olympus M.Zuiko Digital ED 17mm /1.8
Olympus M.Zuiko Digital ED 25mm /1.8
Olympus M.Zuiko Digital ED 45mm f/1.8 (do fotografowania)
Olympus M.Zuiko Digital ED 14-42mm /3.5-5.6 EZ (do fotografowania)
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INSPIRE 1 PRO Podrecznik uzytkownika

. Zréwnaj oznaczenia mocowania obiektywu na kamerze oraz obiektywie i wtéz obiektyw do kamery.
. Obré¢ obiektyw zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, az ustyszysz klikniecie.

. Obré¢ obiektyw przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, aby zablokowac.

. Zamocuj pierscier wywazajacy (lub filtr) i ostone obiektywu.

. Wt6z karte Micro SD.

o ~N o 0

Micro-SD

Pierscieri wywazajacy (lub filtr)

Ostona obiektywu

Aby zdja¢ obiektyw, wytacz akumulator, a nastepnie:

1. Przytrzymujac przycisk zwolnienia obiektywu, obré¢ blokade zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

2. Przytrzymujac przycisk zwolnienia obiektywu, obrd¢ obiektyw przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara
i zdejmij obiektyw.

A « Zaleca sie stosowanie ostony przciwpytowej, aby zapobiec zabrudzeniu obiektywu. DJI produkuje
dedykowane ostony do obiektywdw DJI MFT 15 mm F/1.7 ASPH i Panasonica Lumix G Leica DG
Summilux 15 mm f/1.7 ASPH. Inne obiektywy moga wymagac zakupu oston przeciwpytowych
z innego Zrédta.

« Wazne jest, aby odpowiednio zakreci¢ blokade obiektywu przed montazem, gdyz pomoze to
zredukowa¢ drgania obiektywu podczas lotu. Zawsze odkrecaj blokade obiektywu przed
mocowaniem i zdejmowaniem obiektywu.

« Filtr moze by¢ zainstalowany zamiast pierscienia wywazajacego. Pamietaj, aby korzystaé z filtru,
ktory spetnia wymagania wagowe.

« Niektorych obiektywdw nie nalezy uzywaé z ostong obiektywu. Sprawdz w tabeli powyzej
wymagania akcesoriéw dla twojego obiektywu.

« Ustaw tryb obiektywu na AF.

« Zawsze przytrzymuj przycisk zwolnienia obiektywu przed odblokowaniem obiektywu.




Q Masa filtra musi wynosi¢ od 7 do 11 gram, a najlepsze rezultaty dajg wazace od 10 do 11 gram.
Filtry, ktérych masa nie znajduje sie w podanym zakresie negatywnie wptyng na prace gimbala.
DJI MFT 15 mm f/1.7 ASPH obstuguje filtry o rozmiarze 46 mm. Pier$cieri wywazajacy musi by¢
zainstalowany na obiektywie, gdy filtr nie jest uzywany.

Montaz Zenmuse X5

Upewnij sig, ze dron jest wytgczony.

1. Obro¢ blokade gimbala, aby odblokowaé.

2. Zréwnaj klucz na ptytce amortyzujacej z gniazdem na silniku osi pan gimbala.

3. Zréwnaj biate linie konektora gimbala i blokady gimbala, a nastgpnie wtéz konektor gimbala do $rodka.
4. Obréé blokade gimbala do pozycji blokady.

& Nie uszkodz konektora gimbala i jego metalowych pindw podczas podtaczania lub przechowywania
Zenmuse X5.
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INSPIRE 1 PRO Podrecznik uzytkownika

Montaz $migiet 1345T na szybkoztaczki

Postepuj wg instrukcji ponizej, aby zamontowaé $migta 1345 T na szybkoztgczki.

1. Sparuj $migta i silniki ze strzatkami o tym samym kolorze (czerwonym lub biatym)

Blokada $migta

Obré¢ blokade $migta, az strzatki Umies¢ $migto na silniku. Ponownie obréé $migto, az
zréwnaja sie i ustyszysz klikniecie. ustyszysz kliknigcie.

Przygotowanie nadajnika

Przechyl uchwyt urzadzenia mobilnego do pozadanej pozycji, a nastepnie ustaw anteny zgodnie z rysunkiem.

1. Nacisnij przycisk z prawej strony na gérze uchwytu, aby zwolni¢ blokade, a potem dopasuj obejme do
rozmiaru twojego urzadzenia mobilnego.

2. Potacz urzadzenie mobilne z nadajnikiem za pomoca kabla USB.

3. Wtéz jeden koniec kabla do twojego urzadzenia mobilnego, a drugi koniec do gniazda USB z tytu nadajnika.
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Opis drona

[1] GPS

[2] $migto

[3] Silnik

[4] Przednie diody LED
[5] Podwozie

[6] Gimbal i kamera

[7] Inteligentny akumulator
[8] Gniazdo Micro-USB drona
[9] Tylnadioda LED

[10] Gniazdo Micro-USB kamery

[11] Gniazdo karty Micro-SD kamery

[12] Czujniki optycznego pozycjonowania

[13] Wskazniki statusu drona

Opis nadajnika

= [1] Anteny

Przekaznik sygnatu sterowania i obrazu.
] [ [2] Uchwyt urzadzenia mobilnego
Miejsce mocowania urzadzenia mobilnego.

[2] [3] Drazek sterujacy

Kontroluje pozycje drona.

[4] Przycisk powrotu do bazy (RTH)

Nacisnij i przytrzymaj, aby rozpoczaé¢ procedure
RTH.

~

o0 &«

ST TS

[5] Przetacznik zmiany trybu

Przesur do gory lub na dét, aby schowac lub
wysungé podwozie.




INSPIRE 1 PRO Podrecznik uzytkownika

[6]

[7]

[10]

[11]

[12]

[13]

[14]

[15]

[16]

[17]

(23]

[22]

12

Diody LED poziomu akumulatora [8] Przycisk zasilania

Pokazuje obecny poziom akumulatora.

Stuzy do wtaczania i wytaczania nadajnika.

Dioda LED statusu [9] Dioda LED funkcji RTH

Pokazuje obecny status zasilania.

Dioda LED znajduje sie wokét przycisku RTH

i statusie tej funkcji.

Pokretto ustawier kamery

Obro6¢ pokretto, aby zmienié ustawienia
kamery. Funkcja dostepna jedynie w aplikacji
DJI GO po podtaczeniu nadajnika do urzadzenia
mobilnego.

Przycisk odtwarzania

Odtwarzania wykonane zdjecia lub video.
Spust migawki

Nacisnij, aby wykonac zdjecie. Jesli tryb seryjny
jest wigczony, jedno nacisniecie spowoduje
wykonanie okreslonej ilosci zdjec.

Przetacznik zmiany trybu

Stuzy do przetaczania pomiedzy trybami P, A i F.
Przycisk nagrywania video

Nacisnij, aby rozpocza¢ nagrywanie. Nacisnij
ponownie, aby zatrzymac nagrywanie.

Pokretto gimbala

Stuzy do kontroli przechylenia gimbala.
Gniazdo Mini-HDMI

Podtgcz kompatybilny monitor HD do tego
gniazda, aby otrzymac widok z kamery na zywo
w jakosci HD.

Gniazdo Micro-USB

Stuzy do taczenia nadajnika z twoim
komputerem.

S [0]
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[16][17][18] [19]

[18] Gniazdo CAN BUS
Zarezerwowany do uzytku w przysztosci.
[19] Gniazdo USB

Podtacz urzadzenie mobilne do tego gniazda,
aby sterowac urzadzniem przez aplikacje DIl GO.

[20] Modut GPS

Stuzy do wskazywania pozycji nadajnika.

[21] Przycisk lewy tylny
Przycisk konfigurowalny w aplikacji DJI GO.
[22] Gniazdo zasilania
Podtacz do Zrodta zasilania, aby natadowaé
akumulator nadajnika.
[23] Przycisk prawy tylny
Przycisk konfigurowalny w aplikacji DJI GO.



Dron

Dziat opisuje cechy kontrolera lotu, systemu
optycznego pozycjonowania i inteligentnego
akumulatora.
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Dron

Kontroler lotu

Konstrukcja kontrolera lotu w Inspire 1 Pro jest oparta na kontrolerze lotu DJl z kilkoma ulepszeniami, takimi
jak nowy tryb lotu i nowy tryb bezpieczenstwa. Dostepne s trzy tryby bezpieczeristwa: Failsafe, Return
Home i Dynamic Home Point (awaryjne RTH, RTH i dynamiczne RTH). Te funkcje zapewniajg bezpieczny
powrdét drona do bazy w przypadku utraty sygnatu. Kontroler lotu przechowuje istotne dane z kazdego lotu.

Tryby lotu
Trzy tryby lotu sa dostepne. Szczegdtowe informacje dotyczace kazdego trybu sa dostepne ponizej:
Tryb P (Positioning) : Tryb P pracuje najlepiej z silnym sygnatem GPS. Tryb P posiada 3 rézne procedury
dziatania, ktdre zostaja wybrane automatycznie przez Inspire 1 Pro na podstawie situ sygnatu GPS i czujnikow
optycznego pozycjonowania.
P-GPS: Zaréwno GPS, jak i optyczne pozycjonowanie s dostepne, a dron uzywa GPS do pozycjonowania.
P-OPTI: Optyczne pozycjonowanie jest dostepne, ale brak sygnatu GPS. Dron uzywa jedynie optycznego
pozycjonowania do utrzymania pozycji.
P-ATTI: Systemy GPS i optycznego pozycjonowania s niedostepne, dron korzysta jedynie z barometru do
utrzymania wysokosci.
Tryb A (Attitude): Systemy GPS i optycznego pozycjonowania nie sg uzywana do utrzymania pozycji. Dron
korzysta jedynie z barometru do utrzymania wysokosci. Jezeli dron wcigz odbiera sygnat GPS, moze powrdcic¢
do bazu w przypadku utraty sygnatu nadajnika (jezeli punkt bazowy zostat pomyslnie zapisany).
Tryb F (Function): W tym trybie wtaczone sg tryby inteligentnego lotu (I0C).
Szczeg6towe informacje o trybach inteligentnego lotu mozna znalez¢ w zatgczniku.

Q Korzystaj z przetgcznika trybu lotu, aby zmienié trybu lotu drona. Wiecej informacji znajduje sie na
stronie 29 w dziale Przefgcznik trybu lotu.

Wskaznik statusu drona

Inspire 1 Pro posiada przednia diode LED, tylng diode LED i wskaznik statusu drona. Pozycje tych diod LED s3
oznaczone na rysunkach ponizej.

Wskaznik statusu drona

Przednia dioda LED Tylna dioda LED

Przednia i tylna dioda LED sygnalizujg orientacje drona. Przednia dioda LED $wieci na czerwono, a tylna dioda
LED na zielono.

Wskaznik statusu drona pokazuje status systemowy kontrolera lotu. W tabeli ponizej znajduje sie objasnienia
znaczenia sekwencji migotania wskaznika statusu drona.
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Objasnienie sekwencji wskaznika statusu drona

Statusy normalne

{(RIG(Y) - Miga na czerwono, zielono
i z6tto na przemian.

3 G 8 Y -------Miga na zielono i zétto na przemian.
G ------ Miga powoli na zielono.

2 G X2 Miga na zielono dwukrotnie.

: Y ST Miga powoli na zétto.

Statusy ostrzezen

: Y -+~ Miga szybko na zétto.
: R Fasooco Miga powoli na czerwono.

: l? e Miga szybko na czerwono.

Wiaczanie i auto-check.

Dron przygotowuije sie do pracy.

Mozna bezpiecznie lata (tryb P z GPS i optycznym
pozycjonowaniem).

Mozna bezpiecznie lataé (tryb P z optycznym pozycjonowaniem,
ale bez GPS).

Mozna bezpiecznie lata¢ (tryb A bez GPS i optycznego
pozycjonowania).

Utrata sygnatu nadajnika.
Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora.

Ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora.

: Ft ------- Miga na czerwono na przemian. Btad (IMU).

- R - —— Swieci na czerwono. Btad krytyczny.

- R 2 Y SEREPS Miga na czerwono i zétto na przemian.  Wymagana kalibracja kompasu.
Powr6t do bazy (RTH)

Funkcja powrotu do bazy (RTH) sprowadza drona do ostatnio zapisanego punktu bazowego. Istnieja trzy
sposoby wywotania procedury RTH: Inteligentne RTH, RTH Niskiego poziomu akumulatora i awaryjne RTH.

GPS Opis
Punkt bazowy jest miejscem, z ktérego startuje twdj dron przy silnym
sygnale GPS. Mozesz sprawdzi¢ site sygnatu GPS na ikonie GPS( % yill)-
Punkt bazowy Rl Jesli korzystasz z ustawienia dynamicznego RTH (Dynamic Home
Point), punkt bazowy bedzie aktualizowany przy zmianie pozycji
nadajnika, gdy wskaznik statusu drona miga na zielono.
Smart RTH

Korzystanie z przycisku RTH na nadajniku (wiecej szczeg6téw na stronie 30 w dziale Przycisk RTH) lub
w aplikacji DJI GO, gdy sygnat GPS jest dostepny, aktywuje funkcje inteligentnego RTH. Dron powraca do

ostatnio zapisanego punktu bazowego, a operator moze sterowac dronem, aby unikna¢ kolizji po drodze.
Nacisnij przycisk inteligentnego RTH jednokrotnie, aby rozpoczaé procedure i naci$nij ponownie, aby opusci¢

i odzyskac kontrole nad dronem.
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INSPIRE 1 PRO Podrecznik uzytkownika

Funkcja Low Battery RTH

Procedura Low battery RTH tzn. powrotu do punktu bazowego z powodu niskiego poziomu akumulatora
zostaje aktywowana, gdy poziom inteligentnego akumulatora jest na tak niskim poziomie, ze moze to
wptynaé na bezpieczeristwo powrotu drona. Zaleca sie powr6t do punktu bazowego lub wylagdowanie
dronem natychmiast po otrzymaniu komunikatu. Aplikacja DJI GO wyswietli ostrzeznie o niskim poziomie
akumulatora. Dron automatycznie powrdci do punktu bazowego, jezeli uzytkownik nie podjat zadnych
dziatan w ciggu 10 sekund od ostrzezenia. Uzytkownik moze anulowa¢ procedure RTH poprzez nacisnie-
cie przycisku RTH na kontrolerze. Progi dla tych ostrzezen sg automatycznie okreslane na podstawie
obecnego putapu drona i odlegtosci od punktu bazowego.

Model wyladuje automatycznie, jezeli biezacy poziom akumulatora wystarcza jedynie na wylagdowanie

z jego obecnej wysokosci. Uzytkownik wcigz moze sterowac orientacjg drona podczas procesu lagdowania

W aplikacji DJI GO znajduje sie wskaznik poziomu akumulatora, ktdry jest opisany ponizej:

Krytyczny poziom
akumulatora (czerwony)

Wystarczajacy poziom
akumuatora (zielony)

Niski poziom
akumulatora

konieczny powrét
do punktu bazowego

Pozostaty czas lotu

@

Wskaznik poziomu akumulatora

Ostrzezenie o 5
= E8T Wskaznik S .
poziomie Uwaga “nt Aplikacja DJI GO Instrukcje lotu
akumulatora statusu drona
Nacisnij Go-Home, aby
powrdci¢ dronem do punktu
Home i automatycznie Wré¢ dronem
. ladowac lub nacisnij i wyladuj tak
L Poziom akum. L. Wy y ,S J v'a j
Ostrzezenie . L Wskaznik LED Cancel, aby przywrdci¢ szybko, jak to
L jest na niskim .
o niskim oziomie statusu drona normalny lot. mozliwe,
poziomie 2ale' ' miga powolina  Jezeli nie podjeto zadnego a nastepnie
z intani S
akumulatora Vo czerwono. dziatania przez 10 sekund po  zatrzymaj silniki
wyladowat. otrzymaniu ostrzezenia, dron  j ywymier
automatycznie wréci do akumulator.
punktu bazowego i wyladuje.
Ostrzezenie  Nalezy Wskaznik Ef_rz: sgl::kz“ EiIOG:;’fodnz'e Dron obnizy lot
i Zerwi ; ;
okrytycznym  natychmiast  Statusudrona gat na czerwono, adron - j 5 tomatycznie
L . miga szybko zacznie obniza¢ lot. Nadajnik gl
poziomie wylgdowad. . . Wyladuj
na czerwono. wyemituje sygnat dzwiekowy.
akum.
Szacowany czas
Szacowany )
lotu na podstawie
pozostaty bie; Brak Brak Brak
iezacego
czas lotu

poziomu akum.

16 © 2016 DJ

Il Rights Reservec



Q « Gdy aktywowane zostaje ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora i dron obniza
poziom i laduje automatycznie, wychylenie drazka gazu do géry spowoduje, ze dron
zawisnie i mozna go skierowa¢ w miejsca bardziej odpowiednie do ladowanie.

« Kolory i znaczniki na wskazniku poziomu akumulatora odzwierciedlajg szacowany czas
lotu i sg ustawiane automatycznie, zgodnie z obecnym statusem drona.

Failsafe RTH

Jezeli punkt bazowy zostat zapisany, a kompas funkcjonuje prawidtowo, procedura Failsafe (awaryjnego) RTH
zostanie aktywowana automatycznie w przypadku utraty sygnatu nadajnika na ponad 3 sekundy. Procedura
RTH moze zosta¢ przerwana, a operator odzyska kontrole nad dronem, jezeli facznos¢ z nadajnikiem zostanie

przywrécona.

Schemat dziatania procedury Failsafe RTH

1. Zapisywanie punktu bazowego.

= iy

2. Zatwierdzanie punktu bazowego.

. W ®lll

= .

3. Utraty sygnatu nadajnika.

. -

= .

Miga na zielono

Miga na zielono

Miga szybko na z6tto

4. Utrata sygnatu trwa (po 3 sek.)

. o

@ ®

5. Powr6t (putap 20 m, regulowany)

6. Ladowanie (po ok. 15 sek zawisu).

®

Miga szybko na z6tto

Miga szybko na z6tto.

Miga szybko na z6tto.

/\ * Dron automatycznie obnizy putap i wyladuje, jezeli funkcja RTH zostanie aktywowana w promieniu
20 metréw od punktu bazowego.
« Dron nie jest w stanie unika¢ przeszkdd w czasie przeprowadzania Failsafe RTH, dlatego istotne jest
ustawienie odpowiedniego putapu funkcji RTH przed kazdym lotem. Uruchom aplikacje DJI GO,
wybierz Camera View, a potem MODE, aby ustawi¢ putap funkcji RTH.
« Dron przestanie sie wznosi¢ i natychmiast powrdci do punktu bazowego, jezeli przesuniesz drazek
gazu po przekroczeniu putapu 20 m w czasie dziatania funkcji Failsafe RTH.

Dynamiczny punkt bazowy

Dynamiczny punkt bazowy jest uzyteczny w sytuacjach, w ktérych
poruszasz sie i potrzebujesz innego punktu bazowego niz punkt
startowy. Pozycja modutu GPS jest opisana na rysunku obok.

/N Upewnij sig, ze przestrzer nad modutem GPS jest wolna,
gdy uzywasz dynamicznego punktu bazowego.
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Istnieja dwa sposoby korzystania z dynamicznego punktu bazowego.
1. Ustawianie obecnych wsp6trzednych drona jako nowy punkt bazowy.
2. Ustawianie obecnych wspétrzednych nadajnika jako nowy punkt bazowy.

Ustawianie dynamicznego punktu bazowego

Postepuj wg instrukcji ponizej, aby skonfigurowac dynamiczny punkt bazowy:

1. Podtacz urzadzenie mobilne i uruchom aplikacje DJI GO, a nastepnie przejdz do zaktadki Camera.
2. Naciénij @ i wybierz ﬁb, aby ustawi¢ obecne wspoétrzedne nadajnika jako nowy punkt bazowy.

3. Nacisnij @i wybierz‘@, aby ustawi¢ obecne wspotrzedne drona jako nowy punkt bazowy.
4, Wskaznik statusu drona miga na zielono, jezeli punkt bazowy zostat zapisany pomyslinie.

Optyczny system pozycjonowania

Optyczne pozycjonowanie DJI to system pozycjonowania, ktory korzysta z ultradzwiekéw i obrazu do
rozpoznawania obecnej pozycji drona. Gtéwne czesci optycznego pozycjonowania DJI sg umieszczone na
spodzie Inspire'a 1 Pro, w tym dwa czujniki ultradZzwiekowe i jedng kamere monookularowa.

Korzystanie z systemu optycznego pozycjonowania

Optyczne pozycjonowanie aktywuje sie automatycznie po wigczeniu Inspire 1 Pro, bez koniecznosci
przeprowadzania dodatkowego dziatania. Optyczne pozycjonowania uzywa sie zwykle wewnatrz
budynkdw, gdzie sygnat GPS nie jest dostepny. Dzigki swoim czujnikom optycznego pozycjonowania,
Inspire 1 Pro moze precyzyjnnie zawisng¢ w miejscu przy braku sygnatu GPS.
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Wykonaj nastepujace czynnosci, aby korzystaé z optycznego pozycjonowania:

1. Ustaw przetacznik na P, jak pokazano na rysunku po prawej:

2. Umies¢ Inspire 1 Pro na ptfaskiej powierzchni. Pamietaj, ze system optycznego
pozycjonowania nie dziata poprawnie na powierzchniach bez wyraznej rzezby.

3. Wiacz Inspire 1 Pro. Wskaznik statusu drona mignie dwukrotnie na zielono, co
oznacza, ze system optycznego pozycjonowania jest gotowy do dziatania. Ostroznie

przesun drazek gazu do gory, aby wystartowac, a Inspire 1 Pro uniesie sie i zawisnie
w miejscu.

/\ Dziatanie systemu optycznego pozycjonowania Inspire'a 1 Pro jest zalezne od podtoza, nad ktorym

leci. Fale ultradzwiekowe moga nieprawidtowo zmierzy¢ dystans, jezeli pod nim znajduja sie
materiaty dzwiekochfonne. Dron automatycznie przejdzie z trybu P na tryb A, jezeli zaréwno GPS, jak
i system optycznego pozycjonowania nie sg dostepne. Z tego powodu nalezy zachowac szczegdlng
ostroznos$¢ w nastepujacych sytuacjach:

Lecac nad monochromatyczna powierzchnia (np. catkowicie czarna, biata, czerwona, zielona).
Lecac nad powierzchnig wyjatkowo silnie odbijajaca $wiatto.

Lecac przy silnym wietrze (ponad 10 m/s na wysokosci 2 m lub ponad 5 m/s na wysokosci 1 m).
Lecac nad woda lub innymi przezroczystymi powierzchniami.

Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami.

Lecac w miejscu, gdzie oswietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie.

Lecac nad bardzo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 100 000 lukséw) powierzchniami.

Lecac nad powierzchniami dzwiekochtonnymi (np. gruby dywan).

Lecac nad powierzchniami bez wyraznej rzezby lub faktury.

Lecac nad powierzchniami z powtrzajacymi sie, identycznymi wzorami (np. kafelki wzorowane).
Lecac nad pochyta powierzchnig, ktéra zmieni kierunek fal dzwigkowych emitowanych przez drona.
W przypadku utraty sygnatu nadajnika, dron zawisnie na 8 sekund, a potem automatycznie
wyladuje, jezeli pracuje w trybie P.

Utrzymuj czujniki w czystosci. Zanieczyszczenia moga negatywnie wptyna¢ na skutecznosé pracy
czujnikéw.

Efektywny putap zawisu drona wynosi od 0 do 2,5 metra.

System optycznego pozycjonowania moze nie funkcjonowa¢ prawidtowo podczas lotu nad wodg.
System optycznego pozycjonowania moze nie by¢ w stanie rozpozna¢ wzoru terenu przy
niedostatecznym oswietleniu (ponizej 100 lukséw).

Nie korzystaj z urzadzen ultradzwiekowych o czestotliwosci 40 KHz, gdy optyczny system
pozycjonowania jest aktywny.

System optycznego pozycjonowania moze nie by¢ w stanie ustabilizowa¢ drona podczas lotu blisko
ziemi (ponizej 0,5 metra) z duzg szybkoscia.

Trzymaj zwierzeta z dala od drona, gdy system optycznego pozycjonowania jest aktywny. Sonar
emituje dzwieki jedynie styszalne przez niektdre zwierzeta.




INSPIRE 1 PRO Podrecznik uzytkownika

Dane z lotu

Dane z lotu s automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Gromadzone informacje to m.in.:
czas lotu, orientacja, przebyta odlegtos¢ informacje o statusie samolotu i inne parametry.

Montaz i demontaz Smigiet
Montaz $migiet
Instrukcja montazu $migiet znajduje sie na stronie 10 w sekcji Montaz smigief.

Demontaz smigiet
Zwolnij blokade i zdejmij $migto.

/N * Upewnij sig, ze $migta sa przymocowane do prawidtowych silnikw.
» Pamietaj, aby dokreci¢ $migta dwoma rekami przed kazdym lotem.
» Upewnij sie, ze wszystkie $migta znajduja sie w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie uzywaj
starych, uszczerbionych lub potamanych smigiet.
* Trzymaj sig z daleka od silnikéw i nie dotykaj $migiet podczas pracy.

Inteligentny akumulator DJI

Inteligentny akumulator DJI posiada pojemnosé 4500 mAh, napigcie 22,2 V i funkcje inteligentnego
zarzadzania fadowaniem. Akumulator moze by¢ tadowany jedynie przy pomocy rekomendowanych
tadowarek przez firme DJI.

I]
T}
i}

Inteligentny akumulator tadowarka

A Akumulator musi by¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w sekcji tadowanie inteligentnego akumulatora na stronie 23.
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Funkcje inteligentnego akumulatora DI

1. Ekran poziomu akumulatora: Wskazniki LED wyswietlajg biezacy poziom akumulatora.

2. Ekran zywotnosci akumualtora: Diody LED wyswietlaja ilos¢ cykli tadowania akumulatora.

3. Funkcja autoroztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach bezczynnosci do poziomu
65%, aby zapobiec puchnieciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje ok. 2 dni. Umiarkowane
ciepto dobywajace sie w tym czasie z akumulatora to zjawisko normalne podczas procesu roztadowania. Progi
roztadowania mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO.

4. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie réwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.

5. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: tadowanie zostaje przerwane, gdy akumulator jest w petni
natadowany.

6. Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie w zakresie temperatur pomiedzy 5° a 41° C.
7. Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje wysokie natezenie pradu
(powyzej 8 A).

8. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zostanie automatycznie przerwane,
gdy napiecie akumulator spadnie do 12 V, aby zapobiec uszkodzeniu z powodu nadmiernego roztadowania.
9. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie, gdy zostanie wykryte zwarcie obwodu.

10. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacja DJI GO wyswietli komunikat ostrzegawczy
w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

11. Historia btedéw akumulatora: Mozesz przeszuka¢ historie btedéw akumulatora w aplikacji DJI GO.

12. Tryb uspienia: Aby oszczedzi¢ energie, akumulator przejdzie w tryb uspienia po 20 minutach bezczynnosci
13. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu itd. s przesytane do
gtéwnego kontrolera lotu drona.

/\  Przed uzyciem przeczytaj wskazowki bezpieczeristwa akumulatora Inspire 1 Pro. Uzytkownicy biora
na siebie catkowitg odpowiedzialnos¢ za sposob korzystania z akumulatora.

Korzystanie z akumulatora

Przycisk zasilania

LED4 (wbudowana dioda LED)

LED2

Witaczanie/Wytaczanie ]
Wiaczanie: Nacisnij przycisk zasilania dwukrotnie i przytrzymaj za drugim razem przez 2 sekundy, aby wtaczyé.
Dioda LED zmieni kolor na czerwony, a wskazniki poziomu akumulatora poinformuja o obecnym poziomie
natadowania akumulatora.

Whytaczanie: Nacisnij przycisk zasilania dwukrotnie i przytrzymaj za drugim razem przez 2 sekundy, aby
wyfaczyé.

Korzystanie z akumulatora w niskich temperaturach:

1. Wydajnos¢ akumulatora jest wyraznie stabsza podczas lotu w niskich temperaturach powietrza (ponizej
5° C). Upewnij sie przed kazdym lotem, ze akumulator jest w petni natadowany, a napiecie cel wynosi 4,35 V.
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2. Nie zaleca sie korzystania z inteligentnego akumulatora w ekstremalnie niskich temperaturach powietrza
(<10° C). Podczas lotu w temperaturach powietrza od 5° C do -10° C inteligentny akumulator powinien by¢
w stanie osiggna¢ odpowiednie napiecie (powyzej 4,2 V), ale zaleca sie stosowanie naklejek izolacyjnych, aby
zapobiec nagtym spadkom temperatury.

3. Jezeli aplikacja DJI GO wyswietla ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora podczas lotu w niskich
temperaturach, natychmiast przerwij lot i wyladuj. Wcigz bedziesz w stanie sterowac ruchami drona po
otrzymaniu ostrzezenia.

4. Przechowuj inteligentny akumulator w temperaturze pokojowej i upewnij sie, ze jego temperatura
przekracza 5° C przed wystawieniem go na dziatanie niskich temperatur.

5. Podczas korzystania z Inspire 1 Pro w niskiej temperaturze, rozpocznij poprzez zawisniecie na niskim
putapie przez ok. minute, aby ogrza¢ akumulator.

6. Aby zapewni¢ optymalne dziatanie, utrzymuj temperature wewnetrzng inteligentnego akumulatora na
poziomie >20° C.

A W niskiej temperaturze powietrza, wtéz akumulator do komory i pozwét mu rozgrzac sie przez ok.
1-2 minuty przed startem.

Sprawdzanie poziomu akumulatora

Wskazniki poziomu akumulatora wyswietlajg ile pozostato mocy w akumulatorze. Gdy akumulator jest
wytaczony, naci$nij jednokrotnie przycisk zasilania. Wskazniki poziomu akumulatora zapala sie, aby wyswietli¢
obecny poziom akumulatora. Szczegétowe informacje o wskaznikach znajdziesz ponizej:

Wskazniki poziomu akumulatora pokazujg réwniez obecny poziom akumulatora podczas fadowania i
roztadowywania. Wskazniki sg zdefiniowane ponizej:
¢ : Dioda LED éwieci. “=¢- : Dioda LED miga.
=¢ : Dioda LED jest wytaczona.

Poziom akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora

< < < < 87.5%-100%
< < < < 75%-87.5%
< < < < 62.5%-75%
< < ﬂ< << 50%-62.5%
< < < < 37.5%-50%
< = < <X 25%-37.5%
< < < < 12.5%-25%
*< < < < 0%-12.5%

<X <X <X << =0%

Zywotnosé akumulatora

Zywotno$¢ akumulatora odnosi sie do iloéci cykli tadowania i roztadowania, ktérym moze jeszcze zostaé
poddany akumulator przed koniecznoscig wymiany. Gdy akumulator jest wytgczony, nacisnij i przytrzymaj
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przycisk zasilania przez 5 sekund, aby sprawdzi¢ zywotnos¢ akumulatora. Wskazniki poziomu akumulatora
zapala sie/beda migaty przez 2 sekundy, a znaczenie sekwencji mozna odczytac z tabeli ponizej.

Zywotnos$é akumulatora
LED1 LED2 LED3 LED4 Zywotnos¢ akumulatora

90%-100%
80%-90%
70%-80%
60%-70%
50%-60%
40%-50%
30%-40%
20%-30%

ARNAANAANAANAA
AAANAMAAAA
AAANLARKNAAA
AANAMANAMNAKA

ponizej 20%

A Gdy poziom zywotnosci akumulatora spadnie do 0%, nie nalezy juz z niego korzystac.

Wigcej informacji o akumulatorze znajdziesz w aplikaciji DJI GO w zaktadce battery tab

tadowanie inteligentnego akumulatora

1. Podtacz tadowarke do gniazdka sieciowego (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Podtacz jeden koniec tadowarki do inteligentnego akumulatora. Jezeli poziom akumulatora wynosi 95%,
wigcz akumulator przed tadowaniem.

3. Wskaznik poziomu akumulatora wyswietli obecny poziom akumulatora w trakcie tadowania.

4. Inteligentny akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie wskazniki poziomu

akumulatora sg wytaczone

5. Inteligentny akumulator powinien by¢ przestudzony po kazdym locie. Pozwél, aby temperatura
akumulatora spadta do temperatury pokojowej, jezeli nie bedziesz uzywac go przez dtuzszy okres.

& * tadowarka przerwie tadowanie, jezeli temperatura cel akumulatora nie znajduje sie w zakresie
operacyjnym (5°C ~40°C).
* Nie faduj inteligentnego akumulatora i nadajnika jednoczes$nie, aby unikna¢ przegrzania tadowarki
(model - A14-100P1A).
* Wytacz akumulator przed umieszczeniem go lub wyjeciem z Inspire 1 Pro. Nie umieszczaj i nie
wyjmuj akumulatora, gdy jest wigczony. tadowarka przerwie tadowanie, jezeli temperatura
akumulatora znajdzie sie poza zakresem operacyjnym.

=S

Gniazdo sieciowe

Inteligentny akumulator, tadowarka
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Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
‘< =< < < 0%~25%
= = < < 25%~50%
= = = < 50%-~75%
= = = = 75%~100%
< < < < Petne natadowanie

Sekwencje zabezpieczer akumulatora
Tabela ponizej informuje o zabezpieczeniach akumulatora i odpowiadajacych im sekwencjom wskaznikéw LED.

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Sekwencja migotania Objasnienie znaczenia sekwencji

= % < <¢ | LED2 miga dwa razy na sekunde Nadmierny prad
= % < =¢ | LED2 miga trzy razy na sekunde Zwarcie obwodu
< =< *< = | LED3 miga dwa razy na sekunde Nadmierne natadowanie
< < *< ={ | LED3 miga trzy razy na sekunde Nadmierne napiecie

3 . Zbyt niska temperatura

= | LED4 k
< < < =< miga dwa razy na sekunde Jadowania (< 0° C)

Sl Zbyt wysoka t t
< << < ~<X- | LED4 miga trzy razy na sekunde y wys.o atemperatura

0N fadowania (> 40° C)

Po rozwigzaniu problemoéw z akumulatorem, nacisnij przycisk zasilania, aby wytaczyé wskazniki poziomu
akumulatora. Odtacz inteligentny akumulator od tadowarki i podtacz ponownie, aby wznowi¢ tadowanie.
Odtaczenie i ponowne podtaczenie tadowarki nie jest konieczne w przypadku aktywacji zabezpieczenia
przed zbyt niska lub zbyt wysoka temperatura; tadowarka wznowi fadowanie, gdy temperatura znajdzie sie

w dopuszczalnym zakresie.

A DIl nie przyjmuje odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane uzywaniem nieoryginalnych
tadowarek.

Q Roztadowywanie inteligetnego akumulatora:
Aby skutecznie skalibrowaé pojemno$¢ akumulatora, zaleca sie doktadne tadowanie i roztadowanie
akumulatora po kazdych 10 cyklach tadowania i roztadowywania. Uzytkownik powinien zainstalowac
akumulator w dronie, a nastepnie uruchomi¢ model, aby zainicjowa¢ proces roztadowywania,
a nastepnie roztadowaé akumulator, az dron automatycznie sie wytaczy. Ostatnim krokiem jest
natadowanie akumulator do petna, co zapewni jego optymalne dziatanie.
Wolne: Wtéz inteligentny akumulator do komory Inspire 1 Pro i wiacz go. Poczekajdo momentu,
w ktérym pozostanie 5% mocy w akumulatorze lub, w ktérym nie moze juz zosta¢ wtaczony.
Uruchom aplikacje DJI GO, aby sprawdzi¢ poziom akumulatora.
Szybkie: Korzystaj z Inspire 1 Pro, az do momentu, w ktérym pozostanie 5% poziomu akumulatora
lub dopdki nie moze juz zosta¢ wtaczony.
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Nadajnik

Rozdziat opisuje cechy nadajnika i zawiera
instrukcje obstugi drona i nadajnika, a takze
trybu dual.
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Nadajnik

Opis nadajnika

Nadajnik Inspire 1 Pro jest wielofunkcyjnym urzadzeniem do komunikacji bezprzewodowej, ktére integruje
system transmisji obrazu i system zdalnej kontroli lotu. Oba systemy pracuja na czestotliwosci 2,4 GHz

i posiadaja maksymalny zasieg 5 km. Zdalny kontroler zawiera liczne funkcje sterowania kamera, takie jak
wykonywanie i przegladanie zdjec i filméw video, a takze sterowanie ruchami gimbala. Nadajnik zasilany jest
akumulatorem 2S. Poziom akumulatora nadajnika mozna odczyta¢ za pomocg diod LED na przednim panelu
nadajnika.

« Wersja zgodnosci: Nadajnik jest zgodny z regulacjami CE i FCC.
« Tryb pracy: Sterowanie moze odbywac sie w Mode 1 lub Mode 2.
«Mode 1: Prawy drazek jest drazkiem gazu.
« Mode 2: Lewy drazek jest drazkiem gazu.

/\  Aby uniknaé zaktocen sygnatu, nie nalezy uzywa¢ wigcej niz trzech dronéw na tym samym obszarze
(o wielkosci boiska pitkarskiego).

Obstuga nadajnika
Wiaczanie i wylaczanie nadajnika

Nadajnik Inspire 1 Pro jest zasilany akumulatorem 2S o pojemnosci 6000 mAh. Poziom akumulatora mozna
odczytac za pomocg diod LED poziomu akumulatora na przednim panelu. Aby wigczy¢ swéj nadjnik, postepuj
wg instrukcji ponizej:

1. Gdy nadajnik jest wytgczony, nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania. Diody LED poziomu akumulatora
wyswietla obecny poziom natadowania akumulatora.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtaczy¢ nadajnik.

3. Nadajnik wyemituje sygnat dzwiekowy podczas wtaczania. Dioda statusu LED bedzie miga¢ w szybkim
tempie na zielono (dodatkowy nadajnik miga na fioletowo), sygnalizujac, ze nadajnik taczy sie z dronem.
Dioda statusu LED bedzie swieci¢ na zielono po ukornczeniu taczenia.

4. Powtdrz krok 2, aby wytaczy¢ nadajnik.

tadowanie nadajnika
Nadajnik powinien by¢ fadowany za pomocg zataczonej tadowarki.
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Gniazdo sieciowe

tadowarka

Przycisk zasilania

Sterowanie kamera
Za pomoca przyciskdw na nadajniku mozna wykonywac zdjecia, nagrywac video, przegladacé swoje pliki
i zarzadza¢ ustawieniami kamery.

[1] Pokretto ustawien kamery
Uzyj pokretta, aby dostosowac takie ustawienia jak czutosé¢ I1SO i szybkos¢ migawki, nie wypuszczajac z rak
nadajnika. Przesuri pokretto w prawo lub w lewo, aby oglada¢ zdjecia i video w trybie odtwarzania.

[2] Przycisk odtwarzania

Nacisnij, aby przejrze¢ zdjecia lub video, ktdre zostaty juz wykonane.

[3] Spust migawki
Nacisnij, aby wykona¢ zdjecie. Jezeli tryb zdjec seryjnych jest wtaczony, kamera wykona wybrang ilo$¢
zdje¢ za pojedynczym nacisnieciem przycisku.

[4] Przycisk nagrywania
Nacisnij jednokrotnie, aby rozpocza¢ nagrywanie, nacisnij ponownie, aby zatrzymac.

Sterowanie dronem

Sekcja wyjasnia jak uzywaé réznych funkcji nadajnika. Domysinie nadajnik pracuje w trybie Mode 2.
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Pozycja neutralna/srodkowa drazka: Drazki sterujace znajduja sie w pozycji centralnej.
Poruszanie drazkiem sterujacym: Drazek sterujacy zostaje wychylony z pozycji centralnej.

Nadajnik
(Mode 2)

(

Dron
Wskazuje przéd drona )

Uwagi

Poruszanie drazkiem w gore i w dét zmienia putap
drona.

Przesun drazek w gore, aby sie wznies¢ i w dot, aby
obnizy¢ putap.

Gdy oba drazki znajda sie w pozycji centralnej,
Inspire 1 Pro zawisnie w miejscu.

Im bardziej drazek jest wychylony z pozycji
centralnej, tym szybciej dron zmieni putap.

Zawsze przesuwaj drazek powoli, aby zapobiec
nagtym zmianom wysokosci.

Ruch lewym drazkiem w lewo lub w prawo
przektada sie na obrét drona w dang strone.

Wychyl drazek w prawo, aby obrdéci¢ drona zgodnie
z kierunkiem wskazéwek zegara i w lewo, aby
obrdcic¢ go w drugg strone. Jezeli dragzek znajduje sie
w pozycji centralnej, Inspire 1 Pro zawisnie w
miejscu. Im bardziej wychylony jest drazek, tym
szybciej Inspire 1 Pro sie obrdci.

Przesuniecie prawego drazka w gére lub w doét
przechyla drona do przodu lub do tytu.

Przesun drazek do géry, aby lecie¢ do przodu i na dét,
aby leciec¢ do tytu. Jezeli drazek znajduje sie w pozycji
centralnej, Inspire 1 Pro zawisnie w miejscu.

Im bardziej wychylony jestr drazek, tym wieksze
przechylenie drona (maks. 35°) i szybszy lot.

Przesuwanie prawego drazka w lewo lub prawo
przechyla drona w lewo lub w prawo. Przesun
drazek w lewo, aby lecie¢ w lewo i w prawo,
abylecie¢ w prawo. Jezeli drazek jest w pozycji
centralnej, Inspire 1 Pro zawisnie w miejscu.

Im wieksze wychylenie drazka, tym wieksze
przechylenie drona (maks. 35°) i szybszy lot.

Pokretto gimbala: Obré¢ pokretto w prawo, aby
skierowac kamere do gory. Obrd¢ pokretto w
lewo, aby skierowac kamere w dét. Kamera
pozostanie w obecnej pozycji przy braku ruchu
pokretta.
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Przetacznik trybu lotu

Uzyj przetacznika, aby przetacza¢ pomiedzy trybami lotu.
Dostepne tryby to Tryb P, Tryb Fi Tryb A.

Feo

Pozycja Tryb lotu
Feo TrybF ALD
PZb Tryb P PZo

Tryb P (Positioning) :Tryb P pracuje najlepiej z silnym sygnatem GPS. Tryb P posiada 3 wiasne tryby, ktére
zostang wybrane automatycznie w zaleznosci od sity sygnatu GPS i czujnikdw optycznego pozycjonowania:
P-GPS: GPS i optyczne pozycjonowanie sa dostepne, a dron korzysta z GPS do pozycjonowania.
P-OPTI: Optyczne pozycjonowanie jest dostepne, ale nie znaleziono sygnatu GPS. Dron uzywa jedynie
czujnikéw optycznego pozycjonowania do utrzymania swojej pozycji.
P-ATTI: Zaréwno GPS, jak i optyczne pozycjonowanie jest niedostepne, wigc dron korzysta jedynie z
barometru do utrzymania wysokosci.
Tryb A (Attitude): GPS i system optycznego pozycjonowania nie sa uzywane do utrzymania pozycji. Dron
korzysta jedynie z barometru do utrzymania wysokosci. Jezeli dron wciaz odbiera sygnat GPS, moze
automatycznie powrdci¢ do bazy (RTH) w przypadku utraty sygnatu nadajnika, jezeli punkt RTH zostat zapisany.
Tryb F (Function): Inteligentne tryby(IOC) sg dostepne w trybie F. Wigcej informacji o 10C znajduje sie w
zataczniku.
Przetacznik trybu lotu jest domysinie zablokowany na trybie P. Aby odblokowa¢, uruchom aplikacje DJI GO,
przejdz do zaktadki Camera, nacisnij MODE, a nastepnie aktywuj Multiple Flight Mode .

Przetacznik podwozia / Przycisk RTH

Potaczenie przetacznika podwozia/ przycisku RTH posiada dwie funkcje. Przesuniecie przetacznika do gory
lub na dét chowa lub wysuwa podwozie, natomiast nacisniecie przycisku aktywuje procedure RTH.
Przetacznik podwozia

Przetacznik posiada dwie pozycje. Skutek uzycia przetacznika jest pokazany ponizej:

@ @’

Wyshigcie Chowanie

1. Chowanie: Podniesienie podwozia do najwyzszej pozycji.
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2. Wysunigcie: Wysuniecie podwozia do najnizszej pozycji w celu wyladowania.

— —

/\  Nie chowaj podwozia, gdy dron znajduije sig na ziemi. Upewnij sig, ze podwozie jest wysunigte przed
ladowaniem.

Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby rozpoczaé procedure powrotu do bazy (RTH). Dioda LED dookota bedzie
migac na biato, wskazujac, ze dron przeszedt w tryb RTH. Dron powrdci do ostatniego zapisanego punktu
bazowego. Nacisnij przycisk ponownie, aby zatrzymac procedure RTH i odzyskac kontrole nad dronem.

Podtaczanie urzadzenia mobilnego

Przechyl uchwyt na urzadzenie mobilne do wymaganej pozycji. Nacisnij przycisk z boku uchwytu, aby zwolni¢
blokade obejmy, a nastepnie umiesé¢ urzadzenie w obejmie. Przesur w dét blokade, aby zabezpieczy¢
urzadzenie mobilne. Aby podtaczy¢ urzadzenie mobilne do nadajnika za pomoca kabla USB, wtdz jedna
wtyczke do urzadzenia mobilnego, a drugi koniec do portu USB, umieszczonego w tylnej czesci kontrolera.
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Optymalny zasieg transmisji
Transmisja sygnatu pomiedzy dronem, a kontrolerem dziata najefektywniej w obszasze opisanym na rysunku

ponizej.

Optymalny zasieg sygnatu

Upewnij sie, ze dron znajduje sie w obrebie strefy optymalnego sygnatu. Zawsze utrzymuj odpowiedniag
pozycje, aby uzyskac najlepsza jakos¢ sygnatu.

Tryb dual (z wiecej niz jednym nadajnikiem)

W trybie dual (dual remote controller mode) do drona mozna podtaczy¢ wiecej niz jeden nadajnik.
Gtéwny (master) nadajnik steruje orientacjg drona, natomiast dodatkowy (slave) nadajnik steruje
ruchami gimbala i dziataniem kamery. Gdy do drona podtaczonych jest wigcej dodatkowych
nadajnikéw (maks. 6), tylko pierwszy podtaczony moze kontrolowac¢ gimbala. Pozostate nadajniki
mogag ogladac¢ obraz na zywo z kamery drona i ustawi¢ parametry kamery, ale nie sg w stanie

sterowac ruchami gimbala.
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Sygnat sterowania kamera i gimbalem




INSPIRE 1 PRO Podrecznik uzytkownika

& Korzystaj z pokretta gimbala na nadajniku, aby sterowa¢ przechyleniem kamery w trybie pracy
z jednym nadajnikiem, jendak nie mozesz sterowaé ruchem w osi pan kamery.

Konfiguracja trybu dual

Tryb dual jest domysInie wytgczony. Uzytkownik moze wiaczy¢ te opcje w aplikacji DJI GO. Aby uruchomi¢
tryb dual, postepuj wg ponizszych instrukcji:

Gtéwny (master) nadajnik:

1. Podtacz kontroler do urzadzenia mobilnego i uruchom aplikacje DJI GO.

2. Przejdz do zatadaki Camera i nacisnij ikone @ ,il|, aby wywotaé¢ okno ustawier nadajnika.
3. Nacisnij Set RC Status, aby wtaczy¢ tryb gtéwnego i dodatkowego nadajnika

4. Wybierz Master pod sekcjg Set RC Status, aby ustawi¢ nadajnik jako gtéwny (master).

RC Settings X

[ RC Control Settings >]

Master and Slave

Set RC Status [ OFF M Slave ]
RC Name Connection Password

Slave RC List

5. Wprowadz hasto potaczenia dla dodatkowego nadajnika (Slave).

Dodatkowy nadajnik (slave controller):

1. Nacisnij Search for Master Controller, aby wyszuka¢ gtéwny nadajnik.

[ RC Control Setting > ]

Master and Slave

Set RC Status OFF SIE

Request Control

Search for Master Controller

Master RC List

32



/N Nadajnik nie moze potaczyé sie samodzielnie z dronem lub kontrolowaé ruchy drona,
jezeli jest ustawiony jako nadajnik dodatkowy (slave). Aby potaczy¢ nadajnik z dronem
zresetuj nadajnik gtéwny (master) w aplikacji DJI GO.

2. Nacisnij przycisk Search for Master Controller w sekcji Request Control.

RC Settings x

[ RC Control Settings > }

Master and Slave

Set RC Status OFF Slave

Request Control

Search for Master Controller

Master RC List

v T12254

3. Wybierz dany nadajnik z listy i wprowadz hasto potaczenia, aby potaczy¢ sie z wybranym nadajnikiem
gtéwnym (master).

v 112254 Hasto pofaczenia

Lista nadajnikow gtownych

Dioda LED statusu nadajnika

Dioda LED statusu informuje o statusie potaczenie pomiedzy nadajnikiem i dronem. Dioda LED funkcji RTH
informuje o statusie funkcji RTH. W tabeli ponizej znajdujg sie szczegétowe informacje.

Dioda LED funkcji RTH

Dioda LED statusu
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Dioda LED statusu Sygnat dzwiekowy  Status nadajnika

Nadajnik jest ustawiony jako nadajnik gtéwny, ale

R — Swieci na czerwono. J L.
nie jest potaczony z dronem.

Nadajnik jest ustawiony jako gtéwny i jest potaczony z

G — Swieci na zielono. g dronem

Nadajnik jest ustawiony jako dodatkowy, ale nie

Pr— Swieci na fioletowo. D-D- .
jest potaczony z dronem.

Nadajnik jest ustawiony jako nadajnik dodatkowy

B’ —— Swieci na niebiesko.  D-D- J* -
i jest potaczony z dronem.

()RR Miga naczerwono.  D-D-D- Btad nadajnika.

R-GIR-Y) eenee
Miga na zielono/ czerwono  Brak. Problem z sygnatem transmisji obrazu HD.
i z6tto na przemian.
Dioda LED funkcji RTH Sygnat dzwiekowy Status nadajnika

w) — Swieci na biafo. J Rozpoczecie procedury RTH.

W e Miga na biato. DEEE Wysytanie komendy ropoczecia procedury RTH do drona.
W e Miga na biato. DD - Procedura RTH w toku.

& Dioda statusu miga na czerwono i zostanje wyemitowany sygnat dzwiekowy, gdy akumulator jest
bliski roztadowania.

taczenie nadajnika

Nadajnik jest domysinie potgczony z twoim dronem. £aczenie jest wymagane jedynie w przypadku pierwszego
uzycia nowego nadajnika. Postepuj wg ponizszej instrukcji, aby potaczy¢ nowy nadajnik:

1. WHacz nadajnik i podfgcz do niego urzadzenie mobilne. Uruchom aplikacje DJI GO.
2. Wiycz inteligentny akumulator.
3. Przejdz do zaktadki Camera i nacisnij przycisk Linking Remote Controller, zgodnie z rysunkiem ponizej.

< RC Control Setting X

Remote Control Calibration >

Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled
Do not change unless familiar with your new mode.

C1 [ GimbalPitchiYaw ] C2 [ Reset gimbal yaw

You can customize the C1 and C2 buttons on the back
of the remote controller.

Linking Remote Controller
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4. Nadajnik jest gotowy do potaczenia. Wskaznik statusu nadajnika miga na niebiesko i zostaje wyemitowane
"bipniecie".

< RC Control Setting

Remote Control Calibration >

Stick Mode >

Searching for aircraft frequency,

Default stick mode is Mode 4 timeout in 54 seconds ircraft is controlled.

Do not change unless familig

Press the linking button on the aircraft
to link this remote controller

C1 Gimbal PitcH bal yaw

Cancel

You can customize the C1 and C2 buttons on the back
of the remote controller.

Linking Remote Controller

5. Znajdz przycisk taczenia z przodu drona, jak pokazano na rysunku ponizej. Nacisnij przycisk taczenia,
aby rozpocza¢ procedure. Wskaznik statusu nadajnika zaswieci sie na zielono, jezeli taczenie przebiegto
pomysinie.

/N\ « Nadajnik nie moze taczy¢ sig z dronem lub sterowa¢ jego ruchami, jezeli jest ustawiony jako
nadajnik dodatkowy (slave). Ustaw nadajnik jako nadajnik gtéwny (master) w aplikacji DJI, jezeli
chcesz potaczyc¢ ten nadajnik z dronem.

« Nadajnik automatycznie przerwie potaczenie z dronem, jezeli nowy nadajnik potaczy sie z tym
samym dronem.
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Wersja zgodnosci nadajnika

Nadajnik jest zgodny zaréwno z wymaganiami CE, jak i FFC.

Korzystanie z DJI Focus
DJl Focus jest w petni kompatybilne z serig gimbali z kamera Zenmuse X5. Kalibracja nie jest wymagana
podczas uzytkowania DJI Focus z kamera Zenmuse X5.
Potaczenie

Aby umozliwi¢ komunikacje pomiedzy dwoma urzadzeniami, potacz gniazdo portu komunikacyjnego na
nadajniku Focus z gniazdem CAN Bus na nadajniku do Inspire 1, za pomoca dedykowanego kabla CAN
Bus.

{Q: - Upewnij sie, ze kamera Zenmuse X5 jest jest ustawiona na prace w trybie AF.

« Wiecej informacji znajdziesz w podreczniku uzytkownika DJI Focus.
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Gimbal z Kamera

Ten dziat zawiera techniczng specyfikacje
kamery i wyjasnia tryby pracy gimbala.
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Kamera i Gimbal

Opis kamery

Zenmuse X5 oferuje zaawansowanym fotografom wysokiej jakosci system gimbala z kamerg z wymiennym
obiektywem M 4/3. Matryca 4/3 CMOS umozliwia nagrywanie video w jakosci 4K i wykonywanie zdjeé w
rozdzielczosci 16 MP.

Zenmuse X5 zawiera obiektyw DJI MFT 15 mm /1,7 ASPH, kt6ry posiada pole widzenia 72° i recznie regulo-
wang przystone w zakresie /1,7 - f/16. Kamera moze wykonywac zdjecia seryjne, AEB i filmy poklatkowe w
JPEG i DNG RAW, a takze nagrywaé w formatach MP4 i MOV. Obraz z kamery na zywo w jako$ci HD mozna
ogladac na urzadzeniu mobilnym w aplikacji DJI GO.

Tréjosiowy gimbal stanowi niewiarygodnie stabilng platforme do nagrywania, nawet podczas manewrow
wykonywanych z duzg szybkoscig. Gimbal przechyla sie w zakresie -90° do 30° i wykonuje rotacje 360° w osi
pan.

Gniazdo kamery Micro-SD

Aby przechowywac swoje zdjecia i filmy, wtdz karte Micro-SD do gniazda, ktérego umiejscowienie jest
pokazane na rysunku ponizej. Inspire 1 Pro zawiera karte Micro-SD 16 GB i obstuguje karty Micro-SD do 64
GB. Zaleca sie stosowanie kart o standardzie UHS-1, poniewaz wysoka szybkos¢ zapisu i odczytu tych kart
umozliwia nagrywanie filméw w wysokiej rozdzielczosci.

USB MICRO

@ Nie nalezy wyjmowac karty Micro-SD z drona, gdy jest wtaczony.

Gniazdo danych kamery

Uruchom Inspire 1 Pro i podtacz kabel USB do gniazda danych kamery, aby przesta¢ zdjecia i filmy z kamery na
twaj komputer.
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A Aby uzyska¢ dostep do plikéw na karcie Micro SD, nalezy najpierw witaczy¢ drona.

Dioda LED statusu

Dioda LED statusu opisuje status roboczy kamery.

Dioda LED
Dioda LED statusu Status kamery
Swieci na zielono. Wiaczona, tryb czuwania.
Miga na zielono szybko (0.1 wt., 0.2s wyt.) Przygotowanie do pracy.
Miga na zielono jednokrotnie (0,2s wyt.) Wykonanie pojedynczego zdjecia.
Miga na zielono trzykrotnie (0,2s wt., 0,25 wyt.) Zdjecia seryjne od 3 do 5 zdjeé.
Miga powoli na czerwono (0,8sek., 0,8 sek.) Nagrywanie video.

Miga szybko na zielono i czerwono na przemian

(0,8 sek. zielony, 0,8 sek. czerwony) Aktualizacja oprogramowania w toku.

Miga szybko na czerwono (0,2 sek. wt., 0,3 sek. wyt.) Btad karty SD.
Swieci na czerwono Btad aktualizacji oprogramowania.
Podwajnie miga na czerwono (0,1 sek., 0,1 sek. x2). Przegrzanie kamery.

Obstuga kamery

Skorzystaj z przycisku migawki i nagrywania na nadajniku, aby wykona¢ zdjecia lub filmy w aplikacji DJI GO.
Wiecej informacji o uzywaniu tych przyciskdw znajduje sie w dziale Sterowanie kamerg na stronie 27.
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Gimbal

Opis gimbala
Tréjosiowy gimbal stanowi pewna platforme dla zamocowanej kamery, co umozliwia wykonywanie
stabilnych zdje¢ i filméw. Zakres ruchu gimbala w pionie to 120°, natomiast w osi pan 320°.

W +30°
OO

-90°

Pokretto gimbala na nadajniku domyslnie stuzy do kontroli przechylenia gimbala. Wtacz tryb dual z gtéwnym
i dodatkowym nadajnikiem, aby kontrolowa¢ dodatkowym nadajnikiem przechylenie i obrét w osi pan
kamery.

Sterowanie osig pan

Postepuj wg instrukcji, aby sterowaé ruchem osi pan za pomocga pokretta gimbala:

1. Wiacz drona i nadajnik, a takze uruchom aplikacje DJI przejdz do zaktadki Camera.

2. Nacisnij ikone RC Control Settings i wybierz jeden z konfigurowalnych przyciskéw C1 lub C2, jako przetacznik
pomiedzy sterowaniem przechyleniem i obrotem za pomoca pokretta gimbala.

3. Wybierz Gimbal Pitch/Yaw z rozwijanej listy.
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< RC Control Setting

Remote Control Calibration >

Stick Mode >

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.
Do not change unless familiar with your new mode.

c1( GimbalPichiyaw | C2 [  Resetgimbal yaw

/ e ® \ You can customize the C1 and C2 buttons on the back
Aae)  (om) of the remote controller

Linking Remote Controller

Nacisnij przycisk C1 lub C2, aby zmieni¢ tryb pracy z trybu pitch na yaw. Mozesz obraca¢ gimbal w osi pan,
jezeli tryb pracy gimbala jest ustawiony na yaw. Nacisnij C1 lub C2 ponownie, aby opuscic¢ tryb yaw.
Naciskajac przycisk C1, obré¢ pokretto, aby recznie ustawié¢ fokus kamery X5.

Naciskajac przycisk C2, obré¢ pokretto ustawieri kamery, aby precyzyjnie ustawié¢ o$ roll gimbala.

Korzystanie z aplikacji DJI GO do sterowania gimbalem

Postepuj wg instrukcji ponizej, aby korzysta¢ z aplikacji DJI GO do sterowania orientacjg gimbala:
1. Uruchom aplikacje DJI GO, przejdz do zaktadki Camera.

2. Nacisnij i przytrzymaj ekran, az do pokazania sie biatego okregu.

3. Przesun okrag, aby sterowac orientacja gimbala w zaktadace Camera, jak pokazano ponizej.

A | X Pcps ‘ £l Safe to Fly (GPS) ‘ & il ‘ gl ‘EMOO% =
®
@ MENU
o -
- @D
W :
| @
@ it
@ 2 .
N -
. 3

~

H: 39M D: 210M '
I 1S
G.Sa ws  Wisws | 232w

:

Lyl



INSPIRE 1 PRO Podrecznik uzytkownika

Tryby pracy gimbala

Dostepne sa trzy tryby pracy gimbala. Przechodz pomigdzy r6znymi trybami pracy gimbala w zaktadce
ustawier Camera w aplikacji DJI GO. Pamietaj, ze aby wprowadzi¢ zmiany, urzadzenie mobilne musi by¢
podtaczone do nadajnika. Wiecej informacji znajduje sie w tabeli ponizej:

0$ pitch 0O$ pan Os roll

Kat pomiedzy orientacjg gimbala i przodem drona pozostaje staty. Jeden
uzytkownik moze sterowac przechyleniem gimbala, ale sterowanie osig pan

| Tryb Follow
i Y wymaga korzystania z drugiego nadajnika.

Gimbal synchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, aby umozliwi¢

$ Tryb FPV ogladanie lotu z widoku pierwszej osoby.

Ruchy gimbala sa niezalezne od ruchéw drona. Jeden uzytkownik
% Tryb Free moze sterowacprzechyleniem gimbala, ale sterowanie osig pan
wymaga korzystania z drugiego nadajnika.

Nacisnij, aby wymusi¢ zréwnanie orientacji gimbala z orientacjg drona
\U Zréwnanie poprzez zmiane pozycji w osi pan z obecnej pozycji gimbala. Przechylenie
drona pozostanie bez zmian podczas zréwnywania orientacji.

A « Btad gimbala moze wystapi¢ w tych sytuacjach: (1) Gimbal jest umieszczony na nieréwnej
powierzchni. (2) Gimbal zostat poddany dziataniu nadmiernych sit zewnetrznych np. podczas
kolizji. Nalezy startowac z ptaskiej, otwartej przestrzeni i chroni¢ gimbala przed wypadkami.

« Lot w gestej mgle lub chmurach moze spowodowa¢ zamokniecie gimbala, powodujac czasowa
awarie. Gimbal powrdci do petnej sprawnosci po wyschnieciu.
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Aplikacja DJI GO

Rozdziat przedstawia cztery gtowne zaktadki
w aplikacji DJI GO.
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Aplikacja DJI GO

Aplikacja DJI GO jest nowa aplikacja mobilng zaprojektowang specjalnie dla Inspire 1 Pro.

Korzystaj z aplikacji, aby sterowac gimbalem, kamera i innymi cechami twojego systemu lotu. Aplikacja
zawiera réwniez dziaty Map i Store a User Center, gdzie mozesz konfigurowac ustawienia swojego drona

i dzieli¢ sie swoimi plikami ze znajomymi. Urzadzenia typu tablet oferujg najwiekszy komfort uzytkowania
aplikacji.

iPad 1438 80%

x an @

Connect your Aircraft, Take to the Skies

INSPIRE 1
P
Enter Camera View
£ O @ &

Kamera

Zaktadka Camera zawiera obraz na zywo z kamery Inspire 1 Pro. Mozesz réwniez skonfigurowaé ustawienia
kamery w w tej zaktadce.

(1 2] (3] W B ©® W
1 1 | RN UM
8] —| & |38 paps | £ [ saeory@rs) | @il | witul [B100%] = |

MENU
[16] —

@ -

[18] —

[14) —

&)
@
&)
1) —{(®) .
(&

EEEEREEE INE)

H: 39M o: 210M

[12] —

CGone Gt 232 1 -

44  © 2016 DJI. All Rights




[1] Flight Mode (tryb lotu)
3¢ : Napis obok tej ikony informuje o obecnym trybie lotu drona.
Nacisnij, aby skonfigurowaé ustawienia gtéwnego kontrolera. Te ustawienia umozliwiajg zmiane limitéw
lotu i wyznaczenie wartosci nastaw regulatora lotu.

[2] GPS Signal Strength (sita sygnatu GPS)
& il : Taikona pokazuje biezacy poziom sygnatu GPS. Zielone paski syganlizuja, ze sita sygnatu GPS
jest odpowiednia.

[3] Status
Safetofly (GPS) : Ta ikona informuje o biezacym statusie drona i poziomie sygnatu GPS.

[4] Battery Level Indicator (wskaznik poziom akumulatora)
—o—o o : Wskaznik poziomu akumulatora dostarcza dynamicznego widoku poziomu akumulatora.

Kolorowe strefy na wskazniku reprezentujg poziom mocy potrzebny do przeprowadzenia réznych operacji.

5

—

Remote Controller Signal (sygnat nadajnika)
&> .1l] : Ikona pokazuije site sygnatu nadajnika.
[6] HD Video Link Signal Strength (sita sygnatu transmisji obrazu HD)

o] il Taikona pokazuije site potaczenia HD pomiedzy dronem a nadajnikiem.

—_

[7

—

Battery Level (poziom akumulatora)
E4 100% : Ta ikona pokazuje obecny poziom akumulatora.

Naciénij, aby przejrze¢ menu informacji o akumulatorze, ustawié¢ rézne progi ostrzezen i przejrzeé historie
ostrzezen akumulatora.

8

—_—

General Settings (ustawienia ogéine)

‘= : Dotknij tej ikony, aby przejrze¢ zaktadke ustawien ogélnych. W tej zaktadce mozesz ustawic¢
parametry lotu, zresetowac kamere, wiaczy¢ funkcje quick view, ustawic¢ wartos¢ obrotu w osi roll
gimbala i wiaczy¢ wyswietlanie trasy lotu.

[9] Camera Operation Bar (pasek obstugi kamery)

MENU: Style fotografowania
Dotknij MENU -> [@7 -> Style, aby wybra¢ jeden z ponizszych styléw fotografowania:

1. Standard (standardowy)
Styl og6lny stosowany do wigkszosci fotografii.

2. Landscape (krajobraz)
Kamera sprébuje skupi¢ soczewke na jak najwiekszym obszarze zdjecia poprzez uzycie duzej gtebi ostrosci.

3. Soft (miekki)
Dopasowany do scen z naturalnymi i migkkimi kolorami.
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4. Custom (niestandardowy)
Sharpness (ostros¢): -3 to +3
Contrast (kontrast): -3 to +3
Saturation (saturacja): -3 to +3

MENU: Balans Bieli
Dotknij MENU > [@] > White Balance, aby wybra¢ jeden z ponizszych trybdw:

1. Auto
Kamera automatycznie ustawia balans bieli.

2. Sunny / Cloudy / Incandescent / Neon (stonecznie/pochmurnie/jarzeniowy/ zarowy)
Wybierz jeden z tych tryb6w, jezeli tryb automatyczny nie pozwala na uzyskanie naturalnych koloréw

3. Custom (niestandardowy, 2000K~10000K)
Wybierz warto$¢ od 2000 K do 10000 K, aby dobra¢ ustawienie do sity Swiatta.

MENU: Lista ustawien

Zdjecia
Tryby fotografowania Pojedyncze zdjecie, zdjecia seryjne, AEB (3/5 klatek), film poklatkowy

Format zdje¢ JPEG, DNG, JPEG+DNG
Rozmiar zdje¢ 4:3,16:9
Balans bieli Auto, stonecznie, pochmurno, jarzeniowe, zarowe, niestandardowe (2000 K~10000 K)
Styl Standardowy, krajobraz, migkki, niestandardowy (ostros¢/kontrast/saturacja)
Kolor LOG, brak, barwny, czarno-biaty, sztuka, film, plaza, sen, klasyczny, nostalgia
Video
lakoé UHD:4K (4096x2160) 24/25p, 4K (3840%2160) 24/25/30p,

2.7K (2704x1520) 24/25/30p; FHD:1920x1080 24/25/30/48/50/60p
Format video MOV, MP4
NTSC/ PAL PAL, NTSC
Balans bieli Auto, stonecznie, pochmurno, jarzeniowe, zarowe, niestandardowe (2000 K~10000 K)
Styl Standardowy, krajobraz, miekki, niestandardowy (ostrosé¢/kontrast/saturacja)
Kolor LOG, brak, barwny, czarno-biaty, sztuka, film, plaza, sen, klasyczny, nostalgia
Ogolne
Szybki przeglad Whytaczony, 1,25,35,45,55,65,75,8s,95,i10s
Brak migotania Auto, 60 Hz i 50 Hz

Pokazywanie siatki ~ Wytaczone, linia siatki, siatka + przekatna, punkt centralny
Indeksowanie plikdw Reset, ciggte

Pokazuj histogramy, podpisy filméw, profil obiektywu, reset ustawiers kamery,

Inne .
formatowanie karty SD

46  © 2016 DJI. All Rights Reserve«



[@1: Wykonywanie zdjeé

Ustaw przetacznik foto/video w pozycji [@]. Nacisnij przycisk @ lub przycisk migawki na nadajniku, aby
wykonaé pojedyncze zdjecie. Wybierz jeden z trybéw wykonywania zdjeé poprzez przejscie do MENU->[@]
-> Photo.

1. Tryb seryjny

Wykonaj 3, 5 lub 7 zdje¢ z rzedu

2. AEB (Autobracketing ekspozycji)
Wykonaj 3 lub 5 klatek bracketowanych ze skokiem + 0,7 EV

3. Film poklatkowy
Wykonaj zdjecia w odstepach 5, 7, 10, 20 lub 30 sekund.

B : Nagrywanie video
Ustaw przetacznik zdje¢/nagrywania w pozycji M. Nacisnij ikone lub przycisk nagrywania na nadajniku,
aby rozpocza¢ lub zakoriczy¢ nagrywanie.

== : Tryby ekspozycji

Naciénij ===, aby wybra¢ jeden z ponizszych trybow ekspozycji.

1. AUTO

Szybkos¢ migawki i wartos¢ przystony sa ustalane automatycznie, aby uzyska¢ odpowiednia ekspozycje.

2. S (preselekcja czasu naswietlania)

Ustaw pozadang szybkos$¢ migawki, podczas, gdy kamera automatycznie wybiera wartosé przystony.
Ten tryb nadaje sie idealnie zatrzymania szybkiej akcji w kadrze, rozmycia obiektéw w ruchu i
wykonywania zdjec¢ przy stabym oswietleniu.

3. A (preselekcja przystony)
Ustaw pozgdang wartos¢ przystony, podczas gdy kamera automatycznie dostosuje szybkosé
migawki. Tryb dostarcza wiekszej gtebi ostrosci i moze stuzy¢ do rozmycia tfa.

4. M (manualna ekspozycja)
Zwykle czutosé I1SO zwigksza sie w stabo oswietlonym otoczeniu i zmniejsza w bardzo jasnym otoczeniu.

[»]: Odtwarzanie
Nacisnij [*] w aplikacji DJI GO lub naci$nij przycisk odtwarzania na nadajniku, aby przejrze¢ zrobione
przez ciebie zdjecia i video. Nacisnij ten sam przycisk ponownie, aby powréci¢ do wykonywania zdjec.

[10] Map (mapa)
Wyswietla obecng trase lotu. Nacisnij, aby przej$¢ z widoku kamery do widoku mapy.

o, \©
A

. 0 200m
e
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[11] Aircraft Distance (odlegtosé drona)
'i'» : Informuje o odlegtosci pomiedzy dronem, a punktem bazowym. Kiedy dron jest blisko ziemi, ikona

zmieni sie na & i poinformuje o odlegtosci czujnikéw systemu optycznego pozycjonowania od ziemi.

[12] Flight Telemetry (telemetria lotu)
Orientacja drona w locie jest okreslana na ikonie przypominajacej celownik
(1) Czerwona strzatka pokazuje kierunek, w ktéry zwrécony jest dron.
(2) Jasnoszara i ciemnoniebieska przestrzeri wskazuja przechylenie drona.
(3) Kat granicy pomiedzy jasnoniebieskimi i ciemnoszarymi obszarami wskazuje kat w osi roll drona.

[13] Home Point Settings (ustawienia punkta bazowego)

9 . Nacisnij ten przycisk, aby zresetowaé obecny punkt bazowy. Mozesz wybra¢ miejsce startu drona,
obecng pozycje nadajnika lub obecng pozycje drona jako punkt bazowy.

[14] Return to Home (powr6t do bazy)
& : Rozpoczyna procedure RTH. Dotknij, aby dron powrdcit do ostatniego zapisanego punktu bazowego.

[15] Gimbal Operation Mode (tryby pracy gimbala)
Wiecej informacji w rozdziale tryby pracy gimbala na stronie 42.

[16] Auto Takeoff/Landing (automatyczny start/Iadowanie)

2 /i : Dotknij, aby rozpocza¢ procedure automatycznego startu lub lagdowania.

[17] Livestream (udostepnianie na zywo)

@ . lkona streamu na zywo wskazuje, ze obraz z kamery jest transmitowany na zywo na
YouTube. Upewnij sie, ze przesyt danych sieci na urzadzeniu mobilnym jest wtaczony.

[18] Back (powrét)
4 : Dotknij te ikone, aby przejs¢ do gtéwnego menu.

Library

Ogladaj, edytuj i dziel sie swoimi nagraniami, wszystko w jednym miejscu. Zaktadka Library posiada szeroka
game uzytecznych narzedzi do edycji zdjec i filméw, co pozwoli udostepnic¢ je w chwile po wykonaniu.

Explore

Informacje o ostatnich wydarzeniach, produktach i najpopularniejszych plikach Skypixel.

Me

Jezeli posiadasz konto DJI, mozesz bra¢ udziat w dyskusjach na forum, zarabia¢ Kredyty w sklepie DJl i dzieli¢
sie swoimi zdjeciami i filmi ze spotecznoscia.
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Lot

Dziat przedstawia zasady bezpiecznego

latania i ograniczenia lotu.
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Lot

Po zakoriczeniu przygotowari do lotu, zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu w aplikacji DJI GO, aby
przetestowad i podszlifowa¢ swoje umigjetnosci bezpiecznego latania. Wszystkie loty powinny by¢
przeprowadzane w odpowiedniej do tego lokalizacji.

Warunki otoczenia podczas lotu

1. Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajacym w podmuchach 10
m/s, opadach $niegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i wielkie metalowe konstrukcje moga wptyna¢ na
doktadnos¢ kompasu poktadowego i systemu GPS.

3. Unikaj przeszkdd, ttuméw, linii wysokiego napiecia i akwenéw wodnych.

4. Unikaj teren6éw, gdzie wystepuje silne promieniowanie elektromagnetyczne, w tym stacji bazowych

i radiowych wiezy transmisyjnych.

5. Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw srodowiskowych np. gestosci i temperatury
powietrza. Zachowaj szczeg6lna ostroznos¢ podczas lotu na wysokosciach wigkszych niz 4500 metréw
n.p.m., gdyz dron i akmulator moga wéwczas dziata¢ wadliwie.

6. The Inspire 1 Pro nie funkcjonuje na obszarach polarnych w trybie P.

Limity lotu i strefy ograniczonego lotu

Na pewnych obszarach mozna napotka¢ limity lotu dotyczace putapu i przebytej odlegtosci.

Wszyscy operatorzy bezzatogowych statkéw powietrznych powinni przestrzegaé przepiséw ustanowionych
przez rzad i inne agencje regulacyjne w tym ICAO (Organizacja Miedzynarodowego Lotnictwa Cywilnego)

iFAA (Federalna Administracja Lotnictwa w Stanach Zjednoczonych). Ze wzgledéw bezpieczenstwa, loty s3
domyslnie ograniczone, aby pomaéc w bezpiecznym i legalnym uzytkowaniu produktu. Ograniczenia to m. in.:
limit putapu, limit dystansu i brak mozliwosci lotu w strefach zakazu lotéw.

Podczas lotu w trybie P limity putapu, dystansu i strefy z zakazem lotéw dziatajg wspdlnie w celu zapewnienia
bezpieczenstwa lotu. W trybie A obecne sa jedynie limity putapu, co ma zapobiec wzniesieniu sie samolotu na
ponad 120 metréw.

Maksymalny putap i promien lotu

Maksymalny putap i promien lotu naktadaja limity, ktére mozna zmieni¢ w aplikacj DJI GO. Po wprowadzeniu
zmian, Inspire 1 Pro bedzie latat w obrebie cynlindra okreslonego przez te ustawienia. Tabela ponizej opisuje
szczegOty dotyczace tych limitow.

Maksymalny putap Maksymalny promien

-

Punkt bazowy

Putap lotu podczas startu
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Silny sygnat GPS (G -+ Miga na zielono

Ograniczenia lotu Aplikacja DJI GO Wskaznik statusu drona
Putap lotu ni ;i ki ¢ Warning: Height
Maksymalny putap u arj\ (o) u' nie mo'zf.e przekroczy¢ el g g Brak.
okreslonej wartosci. limit reached.
Lot moze odb ¢ sie tylk . .
. , Ze? ywac,SI.e ylow Warning: Distance
Maksymalny promien okreslonej odlegtosci od punktu o
bazowego limit reached.
Staby sygnat GPS Y ------ Miga na z6tto
Ograniczenia lotu Aplikacja DJI GO Wskaznik statusu drona
8 metréw, gdy optyczne pozycjonowanie Warning: Height limit
Maksymalny . gdly opty ’p ¥d 9 g rak.
putap jest wiaczone, 50 metréw, gdy optyczne reached.
pozycjonowanie jest wytgczone
m%ﬁ%’gﬁalny Brak ograniczer

« Jezeli wyleciates poza granice promienia lotu, mozesz wciaz kontrolowac orientacje dron, ale nie
mozesz polecie¢ nim dale;j.

« Jezeli Inspire 1 Pro wyleci poza maksymalny promien z sygnatem GPS o odpowiedniej sile, dron
wrdci w jego granice automatycznie.

Strefy zakazu lotéw

Wszystkie strefy zakazu lotow znajduja sie na oficjalnej stronie http://flysafe.dji.com/no-fly. Strefy zakazu
lotéw sa podzielone na lotniska i strefy ograniczonego lotu. Do lotnisk zaliczajg sie wieksze lotniska i pola nad
ktorymi przelatujg zatogowe statki powietrzne na niskim putapie. Do stref ograniczonych zaliczajg sie granice
krajow. Szczegétowe informacije dotyczace stref zakazu lotow:

Lotniska

(1) Strefy zakazu lotéw lotnisk sg ztozone ze strefy catkowitego zakazu lotéw i strefy lotow na
ograniczonym putapie. Kazda strefa sktada sie z okregéw o réznych rozmiarach.

(2) Okreslona odlegtos¢ (wartos¢ zalezna od rozmiaréw i ksztattow lotniska) wokot lotniska to strefa
catkowitego zakazu lotéw.

(3) W odlegtosci R1 + 1,6 km od lotniska, putap lotu jest ograniczony do lotu pod katem 15°, zaczynaja od
krawedzi lotniska na wysokosci 20 metréw w gore. Limit putapu ustalony jest na wysokosci 500 metréw
w odlegtosci R1 + 1,6km od lotniska.

(4) Gdy dron zblizy sie na odlegtos¢ 100 metréw od strefy zakazu lotéw w aplikacji DJI GO pojawi sie
wiadomos¢ ostrzegawcza.
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|« Lotnisko >|

500

metrow ‘ ‘ !

100 | . ' I I ’
m R2 »|  Strefazakazu lotéw Strefa Strefa ostrzegawcza

ograniczonego
putapu

Strefy ograniczone

(1) Strefy ograniczone nie posiadaja limitéw putapu lotu.

(2) Okreslona odlegtos¢ od wybranych stref ograniczonych to strefy zakazu lotéw. Zadne statki

powietrzene nie moga wystartowac w obrebie tej strefy. Doktadna odlegtosc jest zalezna od rodzaju strefy.
(3) Wokat strefy ograniczonej rozciaga sie strefa ostrzegawcza. Jezeli dron znajdzie sie w odlegtosci 1 km od
strefy ostrzegawczej, w aplikacji DJI GO zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy.

| «—— Strefa ograniczona ——» |

=
=
[

42 ! ! 44
4—100m—»4— R —>‘ .
Strefa Strefa Woll
zakazu  ostrzegawcza Stl?erf]:

lotow
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Silny sygnat GPS 3 G ------- Miga na zielono
Wskaznik
Strefa Ograniczenie Komunikat w aplikacji DJI GO statusu
drona
S L Warning: You are in a No-fly
Silniki nie uruchomia sie.
asle zone. Take off prohibited.
Strefa zakazu - -
lotéw Jezeli dron wleci do strefy
ograniczonej w trybie A, ale Warning: You are in a no-fly zone.
zmieni tryb na P, dron Automatic landing has begun.
automatycznie obnizy putap,
wyladuje i zatrzyma silniki.
Warning: You are in a restricted T8 e
zone. Descending to safealtitude. Miga na
Strefa Jezeli dron wleci do strefy (If you are between therange of czerwono
ograniczonego ograniczonej w trybie A, ale 1.5 mile and 5 mileradius)
putapu przejdzie do trybu P, dron Warning: You are in a restricted
obnizy putap i zawisnie ok. 5 zone. Max flight height restricted
metréw ponizej limitu putapu. to between 10.5m and 120m. Fly
Cautiously.
Strefa ostrzezen | Brak ograniczen, ale aplikacja Warning: You are approaching a
wyswietli komunikat ostrzegawczy | restricted zone, Fly Cautiously.
Wolna strefa o
Brak ograniczen Brak Brak

lewy drazek jest nieaktywny. Silniki wytacza sie automatycznie po wylagdowaniu.

Pétautomatyczne obnizanie poziomu lotu: Podczas procedury obnizania putapu i lgdowania

« Podczas lotu w strefie bezpieczenstwa, wskaznik statusu drona bedzie sie przetaczat pomiedzy
miganiem na czerwono w szybkim tempie przez 3 sekundy i sygnalizowaniem statusu lotu przez

5 sekund.
« Ze wzgledéw bezpieczenstwa nie wolno lata¢ w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, sieci

trakcyjnych, centrum miasta itp. Steruj samolotem jedynie w zasiegu swojego pola widzenia.
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Lista kontrolna przed lotem

1. Kontroler, inteligentny akumulator i urzadzenie mobilne sg w petni natadowane.
2. Smigta sa prawidfowo i pewnie przymocowane.

3. Karta Micro SD zostata umieszczona w kamerze.

4. Gimbal funkcjonuje prawidtowo.

5. Silniki uruchamiaja sie i funkcjonuja prawidtowo.

6. Aplikacja DJI GO potaczyta sie z dronem.

Kalibracja kompasu

WAZNE: Skalibruj kompas kiedy aplikacja DJI GO lub wskaznik statusu poinformuja cie o takiej koniecznosci.
Trzymaj sie ponizszych zasad podczas kalibrowania kompasu:

1. Nie wolno kalibrowa¢ kompasu w miejscach zagrozonych wystepowaniem silnych zakt6cerh magnetycznych
np. w poblizu parkingéw, podziemnych konstrukcji zbrojonych itp.

2. Nie wolno nosi¢ ze sobga ferromagnetycznych materiatéw podczas kalibracji np. telefonu komérkowego

3. Aplikacja DJI GO poinformuje o koniecznosci rozwigzania problemu z kompasem, jezeli kompas jest
poddany dziataniu silnych zaktécert magnetycznych po kalibracji.

Procedura kalibracji

Znajdz otwartg przestrzeri do przeprowadzenia ponizszych czynnosci.

1. Upewnij sie, ze kompas jest skalibrowany. Jezeli nie skalibrowates kompasu w czasie przygotowan do lotu
lub zamierzasz lata¢ w nowym miejscu, dotknij pasku statusu drona i aplikacji i wybierz Calibrate.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ o 360°, jak przedstawiono na rysunku ponizej. Wskazniki statusu drona
beda $wiecity na zielono.
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3. Przytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w dét i obré¢ o 360° wokot wiasnej osi, jak
przedstawiono na rysunku. Skalibruj kompas ponownie, jezeli wskaznik statusu swieci na czerwono.

/\  Jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono i z6tto po procedurze Kalibracji, nalezy przenies¢
drona w inne miejsce i sprébowaé ponownie.

Q Skalibruj kompas przed kazdym lotem. Uruchom aplikacje DJI GO i postepuj wg instrukcji
ekranowych, aby skalibrowa¢ kompas.

Kiedy przeprowadzi¢ kalibracje

1. Jezeli dane z kompasu sa nieprawidtowe, a wskaznik miga na czerwono i zétto.

2. Przed lotem w nowym miejscu lub w miejscu innym niz podczas ostatniego lotu.

3. W przypadku zmiany fizycznej badz mechanicznej konstrukcji Inspire 1 Pro tzn. miejsca przymocowania
kompasu.

4. Jezeli wystepuija zaburzenia toru lotu tzn. Inspire 1 Pro ma ktopoty z lotem w linii prostej.

Automatyczny start i automatyczne ladowanie

Automatyczny start

Uzyj automatycznego startu tylko, gdy wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg
instrukcji ponizej, aby skorzysta¢ z funkcji automatycznego startu:

1. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Camera.

2. Upewnij sie, ze dron pracuje w trybie P.

3. Sprawd?z petna liste kontrolna.

4. Dotknij ikony # i powierdz, ze warunki s3 odpowiednie do bezpiecznego lotu. Przesur ikone, aby
potwierdzi¢ i wystartowac.

5. Dron wystartuje i zawisnie na wysokosci 1,2 metra nad ziemia.
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Automatyczne lagdowanie

Uzywaj automatycznego lagdowania jedynie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg
instrukcji ponizej, aby skorzysta¢ z funkcji automatycznego lagdowania.

1. Upewnij sie, ze dron pracuje w trybie P.

2. Sprawds strefe ladowania przed dotknieciem ikony # , kt6ra rozpoczyna proces ladowania.

3. Dron wysuwa podwozie i lagduje automatycznie.

Q Podwozie automatycznie schowa sie, gdy dron znajdzie sie na wysokosci 1,2 m i automatycznie
wysunie podwozie, gdy model obnizy lot do wysokosci 0,8 m. Uzytkownicy moga wtaczy¢ lub
wytaczy¢ te funkcje w aplikacji DJI GO.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikow

Uruchamianie silnikbw

Opisana sekwencja ruchu drazkéw (CSC) jest inng metodg uruchomienia silnikéw, poza zwyktym
wychyleniem do gory drazka gazu. Upewnij sig, ze wykonujesz sewkencje w jednym, ptynnym ruchu.

TN AT TN AN
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Zatrzymywanie silnikdw

Istnieja dwa sposoby na zatrzymanie silnikow:

Metoda nr 1: Po wylagdowaniu, przesuri drazek w dét®, a nastepnie przeprowadz sekwencje CSC @, Silniki zostang
natychmiastowo wytaczone. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikow.

Metoda nr 2: Po wylgdowaniu, przesur na dét drazek gazu i przytrzymaj. Silnik zatrzyma sie po 3 sekundach.

TN X | AN
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A Nie nalezy stosowac sekwencji CSC podczas lotu. Zatrzymywanie silnikéw w locie jest niebezpieczne.

Lot testowy

Procedura startu/ladowania

1. Umies¢ drona na otwartej przestrzeni i ptaskiej powierzchni ze wskaznikami poziomu akumulatora
skierowanymi na Ciebie.

2. Wtacz kontroler i twoje urzadzenie mobilne, a na koricu inteligentny akumulator.

3. Uruchom aplikacje DJI GO i przejdz do zaktadki Camera.

4. Poczekaj, az wskazniki drona beda migaty na zielono. Oznacza to zapisywanie punktu bazowego. Jezeli
wskaznik miga na z6tto, punkt bazowy nie zostat zapisany i nie powienies startowac.

5. Przesun powoli drazek do gory, aby wystartowa¢ lub uzyj automatycznego startu.
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6. Wykonuj zdjecia i video, korzystajac z aplikacji DJI GO.

7. Aby wylgdowac, zawisnij nad pozioma powierzchnig i ostroznie przesuri na dét drazek gazu.
8. Po wylgdowaniu, uzyj komendy CSC lub przytrzymaj lewy drazek w najnizszej pozycji przez 3
sekundy lub do wytgczenia silnikdw.

9. Najpierw wytacz inteligentny akumulator, a nastepnie nadajnik.

/N« Jezeli wskaznik statusu drona miga na z6tto w szybkim tempie podczas lotu, model przeszedt do
trybu Failsafe.
« Powolne lub szybkie miganie wskaznikdw statusu drona na czerwono podczas lotu oznacza
ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora.
« Wiecej informacji o locie mozna znalez¢ w filmach instruktazowych DJI.

Porady i wskazéwki

1. Sprawdz? liste kontrolng przed kazdym lotem.

2. Wybierz pozadany tryb pracy gimbala w aplikacji DJI GO.

3. Nagrywaj video jedynie w trybie P.

4. Staraj sie wykonywac loty w dobrych warunkach atmosferycznych i unikaj lotu przy duzych
opadach deszczu lub silnym wietrze.

5. Dobierz ustawienia kamery do wtasnych potrzeb. W sktad ustawieri wchodzi réwniez rozmiar
zdjecia i kompensacja ekspozycji.

6. Loty testowe stuza ustalaniu trasy lotu i znajdowaniu najlepszych miejsc do fotografii.

7. Przesuwaj drazki sterujace ostroznie, aby ruch modelu byt ptynny i stabilny.
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Rozwigzywanie problemoéw (FAQ)

1. Jak moge umiesci¢ kamere GoPro na Inspire 1 Pro?
Inspire 1 Pro obecnie nie obstuguje dodatkéw GoPro. Gimbal zostat zaprojektowany pod kamery firmy DJI.

2. Kiedy Inspire 1 Pro bedzie mdgt taczy¢ sie ze stacjq naziemnga?
Inspire 1 Pro obecnie nie obstuguje stacji naziemnej. Stacja naziemna bedzie dostepna po aktualizacjach
oprogramowania w przysztosci.

3. Czy wartosé ekspozycji kamery jest ustawiana automatycznie?
Wartos¢ ekspozycji moze by¢ ustawiana automatycznie (Auto) lub recznie (Manual).

4. Czy moge sprawdzi¢ rozmiar zdjeé w aplikacji DJI GO ?
Tak, rozmiar zdje¢ i video mozna sprawdzi¢ w aplikacji DJI GO.

5. lle moze uniesé Inspire 1 Pro bez kamery?
Nie zalecamy latania z innym obcigzeniem niz dotgczony do zestawu gimbal i kamera DJI.

(2]

. Czy posiadacie monitory LCD kompatybilne z Inspire 1 Pro?
Nie, DJI nie sprzedaje monitoréw LCD lub HD do Inspire 1 Pro. Jednakze mozesz przekazywac obraz na
zywo do wtasnego kompatybilnego monitora badz urzadzenia mobilnego.

~

lle zajmuje natadowanie akumulatora? Czy zestaw posiada tadowarke?
Tak, wszystkie jednostki Inspire 1 Pro posiadaja standardowa tadowarke TB47.
Standardowa tadowarka TB47 100 W potrzebuje 85 min., aby w petni natadowa¢ akumulator 4500 mAh.

©

. Czy oba nadajniki sg takie same? Czy powinienem skonfigurowa¢ nadajniki w aplikacji lub w innym
miejscu, aby sterowaé dronem i kamera oddzielnie?
Oba nadajniki sa identyczne z wygladu. Jeden z ich mozesz ustawi¢ jako nadajnik gtéwny (Master), a drugi
dodatkowy (Slave) w aplikacji DJI GO, jezeli chcesz uzywa¢ trybu z dwoma nadajnikami (Dual).

9. Gdzie moge znalez¢ informacje o aplikacji do symulatora, ktérego mozna podtaczyé do gniazda trainer?
Czym mozecie polecic¢ jaki$ program do symulacji?
Inspire 1 Pro nie posiada gniazda trainer na nadajniku.

10. Czy uchwyt urzadzenia mobilnego moze by¢ podtaczony z nadajnikami z serii Phantom 2?
Nie. Uchwyt urzadzenia mobilnego mozna uzy¢ jedynie z nadajnikiem Inspire 1 Pro.

11. Czy w zestawie do Inspire 1 Pro zataczona jest karta SD?
Inspire 1 Pro jest wyposazony w karte Micro SD 16 GB. Urzadzenie obstuguje karty do 64 GB.

12. Czy moge dokupi¢ drugi nadajnik, jezeli obecnie posiadam tylko jeden?
Tak.

13. Jak duzy jest Inspire 1 Pro?
Wymiary Inspire 1 Pro bez $migiet to 44 cm dtugosci x 30 cm wysokosci x 45 cm szerokosci.



INSPIRE 1 PRO Podrecznik uzytkownika

14. Z jakiego kontrolera lotu korzysta Inspire 1 Pro?
Inspire 1 Pro posiada swéj nowy, wtasny kontroler.

15. W jakie silniki i $migta wyposazony jest Inspire 1 Pro?
Inspire 1 Pro korzysta z silnikéw 3510H i $migiet 1345T.

16. Ztacza ramion drona wydaja sie luzne, czy to normalne?
Przestrzeri pomiedzy taczeniami, ktéra wida¢ na rysunku ponizej, jest celowa i nie wptywa
negatywnie na jakos¢ lotu, nie koryguj pozycji Srub na wtasna reke.

17. Self-check

Umies¢ drona na ptaskiej powierzchni przed uruchomieniem. Nie poruszaj statkiem podczas procedury
Self-check - autoinspekcji.
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Zatacznik

Specyfikacja

Dron

Model T600

Masa 2870 g (z akumulatorem i $migtami, bez Zenmuse X5)

Maksymalna masa startowa

Doktadnos¢ zawisu (Tryb P)

Maks. predkos¢ katowa

Maks. kat przechylenia w osi tilt
Maks. predko$¢ wznoszenia
Maks. predkos¢ opadania
Maks. predkosé

Maks. wysokos¢ n.p.m.
(zasieg sygnatu)

Wytrzymatos¢ na wiatr
Maks. dtugosé lotu
Model silnika

Model $migta

Zawis wewnatrz budynkéw
Temperatura pracy
Przekatna

Gimbal i kamera
Ogolne

Model

Wymiary

Masa

Temperatura pracy

Kamera

Obiektyw

Obstugiwane obiektywy
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3400 g (z akumulatorem, $migtami i Zenmuse X5)
35009

W pionie: 0,5 m
W poziomie: 2,5 m

Of$ pitch: 300°/s

0O$ yaw: 150°/s

35°

5m/s

4m/s

18 m/s (tryb ATTI, bezwietrznie)

4,500 m (zaprogramowany limit: 120 m nad miejscem startu)

10 m/s

Okoto 15 minut

DJI 3510H

DJI 1345T
DomysInie wtaczony
-10°-40°C

559 mm

Zenmuse X5
120 (szerokos¢) x 135 (wysokos¢) x 140 (gtebokos¢) mm
530 g (z oryginalnym obiektywem, ostona, pierscieniem wywazajacym i karta Micro SD)

0°-40°C

Wymienny
Mocowanie M43 z obstuga auto-fokusa

DJI MFT 15mm /1.7 ASPH

Panasonic Lumix G Leica DG Summilux 15mm /1.7 ASPH
Olympus M.Zuiko Digital ED 12mm /2.0

Olympus M.Zuiko Digital ED 17mm /1.8

Olympus M.Zuiko Digital ED 25mm /1.8

Olympus M.Zuiko Digital ED 45mm /1.8

(Do fotografii)

Olympus M.Zuiko Digital ED 14-42mm f/3.5-5.6 EZ

(Do fotografii)



Matryca
llos¢ efektywnych pikseli
Maksymalna rozdzielczosé

Czutosé I1SO

Szybkos¢ elektronicznej migawki

Pole widzenia

Tryby fotografowania

Rozdzielczos¢ video

Maks. szybkos¢ zapisu video
Obstugiwane systemy plikow
Format plikéw zdjeciowych

Format plikéw video
Obstugiwane karty Micro SD

Obiektyw domysiny
Model

Ogniskowa

Przystona

Mini. otwor przystony
Mini. otwor przystony
Konstrukcja obiektywu
Ostros¢

Mocowanie

Kat widzenia

Maks. srednica
Dtugosé catkowita
Masa

Gimbal

Zakres drgan katowych

Mocowanie

Zakres kontroli gimbala

Maks. kontrolowana predkos¢

Nadajnik
Model

Czestotliwos¢ pracy

Matryca CMOS 4/3

16 M

4608x3456

100-25600

8s-1/8000 s

DJI MFT 15mm /1.7 ASPH 72°

Pojedyncze zdjecie

Zdjecia seryjne: 3/5/7 klatek

Autobracketing ekspozycji (AEB): 3/5 klatek przy 0,7 EV
Film poklatkowy - Timelapse (3/5/7/10/20/30/60 sekund)

UHD:4K (4096x2160) 24/25p, 4K (3840x2160) 24/25/30p,
2.7K (2704x1520) 24/25/30p;
FHD:1920x1080 24/25/30/48/50/60p

60 Mb/s

FAT32 (< 32 GB), exFAT (> 32 GB)
JPEG, DNG (RAW)

MP4/MOV (MPEG-4 AVC/H.264)

Karty Micro SD o standardzie UHS-1 lub klasie 10 (lub lepszej)
Maksymalna pojemnos¢ 64 GB

DJI MFT 15mm /1.7 ASPH

f=15 mm (odpowiednik dla formatu 35mm: 30 mm)
7 listkéw diafragmy przystony/przystona kotowa
F1,7

F 16

9 elementéw w 7 grupach (3 asferyczne soczewki)
0,2 m do <o (od punktu odniesienia)

Mocowanie Micro 4/3

72°

57,5 mm

36 mm

Okoto 115 g

+0,02°
Zdejmowalne
Pitch: -90° do +30°
Pan: £320°

Pitch: 120°/s

Pan: 180°/s

C1

922,7MHz~927,7 MHz (tylko w Japonii)
5,725~5,825 GHz;2,400~2,483 GHz
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Maks. odlegtos¢ przesytu

EIRP

Gniazdo wyjsciowe video
Zasilanie

tadowanie

Tryb z dwoma nadajnikami
Uchwyt urzadzenia mobilnego
Maks. szerokos¢ urzadz. mobiln.
Moc wyjsciowa

Temperatura pracy
Temperatura przechowywania

Temperatura tadowania
Akumulator

tadowarka

Model

Napiecie

Moc znamionowa
Akumulator (standardowy)
Nazwa

Model

Pojemnos¢

Napiecie

Akumulator

Energia

Masa netto

Temperatura pracy
Temperatura przechowywania

Temperatura tadowania
Maks. moc tadowania
Akumulator (opcjonalny)
Nazwa

Model

Pojemnos¢

Napiecie

Typ akumulatora
Energia

Masa netto
Temperatura pracy
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FCC:5km; CE:3.5km
(bez przeszkdd i zaktdcen)

10 dBm@900 MHz, 13 dBm@5.8 GHz, 20 dBm@2,4 GHz
USB, mini HDMI

Whbudowany akumulator

tadowarka DJI

Potaczenie nadajnika gtéwnego i dodatkowego
Tablet lub Smartfon

170 mm

9IW

-10°- 40°C

Do 3 miesiecy: -20° - 45° C

Ponad 3 miesigce: 22° to 28° C

0°-40°C
6000 mAh 2S LiPo

A14-100P1A
26,3V
100 W

Intelligentny akumulator

TB47

4500 mAh

22,2V

Wysokonapieciowy akumulator 6S LiPo
99,9 Wh

570¢

-10°-40°C

Do 3 miesigcy: -20° - 45° C
Powyzej 3 miesiecy: 22° - 28° C

0°-40°C
180 W

Inteligentny akumulator

TB48

5700 mAh

22,8V

Wysokonapieciowy akumulator 6S LiPo
129,96 Wh

6709

-10°-40°C



Temperatura przechowywania

Temperatura tadowania
Maks. moc tadowania
Maks. czas lotu

Optyczne pozycjonowanie
Zakres predkosci

Zakres wysokosci
Srodowisko operacyjne
Zakres operacyjny
Aplikacja DJI GO

Wymagania systemowe urzadzenia

mobilnego

Obstugiwane urzadzenia mobilne

Do 3 miesiecy: -20° - 45° C
Ponad 3 miesigce: 22°-28°C

0°-40°C

180 W

Ok. 18 minut

< 8 m/s na wysokosci 2 m

5-500 cm

Powierzchnie z wyrazng rzezba i odpowiednim oswietleniem (> 15 luksow)

300 cm

i0S 8.0 (lub nowszy) i Android 4.1.2 (lub nowszy)

Kompatybilny z iPhone 5s, iPhone 6, iPhone 6 Plus, iPad Air, iPad AirWi-Fi +
Cellular, iPad mini 2, iPad mini 2 Wi-Fi + Cellular, iPad Air 2,iPad Air 2 Wi-Fi +
Cellular, iPad mini 3, and iPad mini 3 Wi-Fi + Cellular.This app is optimized
for iPhone 5s, iPhone 6, and iPhone 6 Plus. Kompatybilny z tabletami 705c,
Samsung S6, Samsung S5,Samsung NOTE4, Samsung NOTE3, GoogleNexus
9, Google Nexus 7 Il, Ascend Mate7, Huawei P8 Max, Nubia Z7 mini,SONY
Z3EXPERIA, MI 3, MI PAD, Smartisan T1.

*Szersza kompatybilnosé urzadzen na systemie Android bedzie dostepna po

dalszych aktualizacjach aplikacji DJI GO 4.

Objasnienie sekwencji wskaznika statusu drona

Statusy normalne

R-G(Y) weeees Miga na czerwono, zielono

i 26tto na przemian.

G e Miga na zielono i zétto na przemian.

O Miga powoli na zielono.
(©)) RIS Miga na zielono dwukrotnie.
Y eene Miga powoli na zétto.

Statusy ostrzezen

Y e Miga szybko na zétto.

Riveeens Miga powoli na czerwono.

R)eeeene Miga szybko na czerwono.

Bfcccaco Miga na czerwono na przemian.
R —— Swieci na czerwono.
RICY) oo Miga na czerwono i z6tto na przemian.

Wiaczanie i auto-check.

Dron przygotowuije sie do pracy.

Mozna bezpiecznie lataé (tryb P z GPS i optycznym
pozycjonowaniem).

Mozna bezpiecznie latac (tryb P z optycznym
pozycjonowaniem, ale bez GPS).

Mozna bezpiecznie latac (tryb A bez GPS i optycznego
pozycjonowania).

Utrata sygnatu nadajnika.

Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora.
Ostrzezenie o krytycznym poziomie akumulatora.
Btad IMU.

Btad krytyczny.

Wymagana kalibracja kompasu.
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Tryb inteligentnego lotu

W sktad inteligentnego lotu wchodzg funkcje Course Lock, Home Lock, Point of Interest (Pol), Follow Me,
Waypoints. Point of Interest, Follow Me i Waypoints, ktére umozliwiajg wykonywania profesjonalnych zdjgé

i filméw podczas lotu. Course Lock i Home Point Lock pozwalajg zablokowac orientacje drona, aby uzytkownik
mogt skupic sie na innych dziataniach. Point of Interest, Follow Me i Waypoints pozwalaja na automatyczny lot
drona wedtug wczesniej wprowadzonych ustawien.

Zablokuj obecng orientacja drona jako kierunek lotu. Dron bedzie

Course Lock - . . . } " ;
poruszac sie w tym kierunku, niezaleznie od orientacji (obrotu w osi pan).

Przesun drazek zmiany kierunku do tytu, a dron rozpocznie powrét do punktu

Home Lock
bazowego.

. Dron bedzie okrgzat wybrany obiekt, aby pozwoli¢ operatorowi skupic sie na
Point of Interest : . q. . v v e i PSR
wykadrowaniu zdjecia.
Zapisz trase lotu, a dron bedzie latat wzdtuz tej trasy, podczas gdy operator
Waypoints bedzie sterowat kamerg i orientacjg drona. Trasa lotu moze zostac zapisana
i uzyta w przysztosci.

Przed korzystaniem z trybu inteligentnego lotu, nalezy wtaczy¢ mozliwos¢ uruchamiania wielu trybéw lotu -
DJI GO App > Camera View > % > Advanced Settings > Multiple Flight Mode.

Aktualizacja oprogramowania

Aktualizuj drona, nadajnik oraz inteligentny akumulator wg instrukcji ponizej:

Aktualizacja oprogramowania firmowego
Krok 1- Sprawdz akumulator i ilo$¢ wolnego miejsca na karcie SD

Upewnij sig, ze inteligentny akumulator jest natadowany przynajmniej do potowy i na karcie SD znajduje sie
przynajmniej 100 MB wolnego miejsca.

Step 2- Przygotowanie pakietu aktualizacji

1. Pobierz pakiet aktualizacji z oficjalnej witryny DJI (http://www.dji.com/product/inspirel-pro-and-raw).

2. Wtéz karte SD do swojego komputera. Wypakuj wszystkie pobrane pliki do folderu gtéwnego na karcie SD.
Wyjmij karte SD ze swojego PC. Upewnij sig, ze dron jest wytaczony, a nastepnie wtéz karte SD gniazda
karty SD na kamerze.

Krok 3- Aktualizacja drona

1. Upewnij sig, ze nadajnik jest wytaczony i uruchom drona. Aktualizacja rozpocznie sie automatycznie
PO wiaczeniu modelu.

2. Aktualizacja zajmie ok. 25 minut. Wskaznik statusu kamery bedzie migat na zielono i zétto w czasie
aktualizacji i przestanie miga¢ po ukorczeniu aktualizacji.
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3. Sprawd?z status aktualizacji poprzez otwarcie pliku .txt, ktéry zostanie wygenerowany automatycznie po
ukoriczeniu aktualizacji. Jezeli aktualizacja zakoriczyta sie powodzeniem, plik bedzie zawierat wiersz
"result: successful". Przeprowadz aktualizacje ponownie, jezeli plik zawiera wiersz "result: failed" lub
wskaznik kamery $wieci na czerwono.

Aktualizacja oprogramowania nadajnika

Upewnij sie, ze aplikacja DJI GO zostata zaktualizowana do wersji 1.2.0 przed aktualizacjg nadajnika.
Pasek statusu systemu w Camera View w aplikacji DJI GO mignie kilka razy, jezeli aktualizacja
oprogramowania jest dostepna. Postepuj wg ponizszych instrukgji, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie
przez aplikacje DJI GO.

Krok 1- Sprawdz akumulator i miejsce na karcie SD

1. Akumulator nadajnika jest natadowany przynajmniej w 50%.
2. Twoje urzadzenie mobilne posiada dostep do internetu.
3. Na twoim urzadzeniu mobilnym znajduje sie przynajmniej 30 MB wolnego miejsca.

Krok 2- Pobierz i zaktualizuj oprogramowanie

1. Przejdz do DJI GO App > Camera View > System Status bar > Overall Status. Pobierz pakiet
aktualizacji, aby zaktualizowaé oprogramowania. Sledz postep aktualizacji na pasku postepu w aplikacji DJI
GO. Wskaznik statusu na nadajniku miga na niebiesko podczas aktualizacji i na zielono po pomysinym
ukoniczeniu aktualizacji.

Aktualizacja oprogramowania przez aplikacje DJI GO nie bedzie funkcjonowac ze starszymi wersjami

oprogramowania nadajnika. Jezeli aktualizacja oprogramowania nie powiedzie sie, postepuj wg instrukcji

ponizej, aby zaktualizowaé oprogramowania tradycyjnymi sposobami:

a. Pobierz najnowszy pakiet aktualizacji z oficjalnej witryny DJI.

b. Wypakuj wszystkie pobranie pliki do katalogu gtéwnego na karcie SD lub pamieci flash USB.

c. Wyfacz nadajnik, wtéz karte SD do czytnika kart SD lub pamie¢ USB do gniazda USB na nadajniku.

d. Uruchom nadajnik i poczekaj 60 sekund, az do rozpoczecia aktualizacji. Nie wytaczaj nadajnika podczas
aktualizacji.

e. Aktualizacja zajmie ok. 10 minut. Kamera wyemituje sygnat dzwigekowy, a wskaznik nadajnika $wieci
na niebiesko podczas aktualizacji. Wskaznika statusu na nadajniku zaswieci sie na zielono, a sygnat
dzwiekowy przestanie by¢ emitowany po ukoriczeniu aktualizacji.

f . Jezeli nie posiadasz czytnika kart SD, mozesz wtozy¢ karte SD do gimbala i podtaczy¢ gimbala
do nadajnika, aby zaktualizowac¢ nadajnik.

/\  0d tego momentu aktualizacja oprogramowania nadajnika bedzie mozliwa jedynie przez aplikacje
DJI GO.

Aktualizacja oprogramowania inteligentnego akumulatora

Inteligentny akumulator jest aktualizowany podczas procesu aktualizacji oprogramowania drona. Zaleca sie
przechowywanie plikéw aktualizacji na swojej karcie SD. Aktualizacji rozpocznie si¢ automatycznie po
wytadowaniu i natadowaniu akumulatora.
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Upewnij sig, ze istnieje tylko jeden pakiet oprogramowania zapisany na twojej karcie SD.
Jedyne urzadzenia pamieci masowej z systemami plikdw FAT32 i exFAT sa obstugiwane przez

drona i aktualizacje oprogramowania nadajnika.
Upewnij sie, ze potaczenie internetowe urzadzenia mobilnego jest stabilne podczas pobierania
pakietu aktualizacji.

.

Whacz tryb samolotowy na swoim urzadzeniu mobilnym przed przeprowadzeniem aktualizacji
oprogramowania , jako ze potaczenia przychodzace mogg zaktdci¢ proces aktualizacji.
Nie przeprowadzaj aktualizacji oprogramowania, gdy dron znajduje sie w powietrzu.

Upewnij sig, aby nadajnik byt zaktualizowany do najnowszej wersji oprogramowania po aktualizacji
oprogramowania drona.

.

Nadajnik moze roztaczyc¢ sie z dronem po aktualizacji. W takim wypadku, potacz urzgdzenia
ponownie.

Sprawd? rezultat aktualizacji na podstawie sekwencji migotania wskaznika statusu drona lub
sygnatow dzwiekowych emitowanych przez gimbal. Dron podczas aktualizacji emituje sygnaty
dzwiekowe, a diody migaja.

FCC Compliance

FCC Compliance

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and

(2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired
operation.

Changes or modifications not expressly roved by the party responsible for compliance could void the

user's authority to operate the equipment.

FCC Warning Message

Any Changes or modifications not expressly roved by the party responsible for compliance could void the
user’s authority to operate the equipment.

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:
(1) This device may not cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference
received, including interference that may cause undesired operation.

FCC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator&
your body. This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or
transmitter.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device,
pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against
harmful interference in a residential installation. This equipment generates uses and can radiate radio
frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instructions, may cause harmful
interference to radio communications. However, there is no guarantee that interference will not occur in
a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or television reception,
which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
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the interference by one or more of the following measures:

—Reorient or relocate the receiving antenna.

—Increase the separation between the equipment and receiver.

—Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.
—Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

IC RSS warning

This device complies with Industry Canada licence-exempt RSS standard (s). Operation is subject to the
following two conditions: (1) this device may not cause interference, and (2) this device must accept any
interference,including interference that may cause undesired operation of the device.

Le présent areil est conforme aux CNR d'Industrie Canada licables aux areils radio exempts de licence.

L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) I'areil ne doit pas produire de brouillage, et

(2) I'utilisateur de l'areil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est
susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

IC Radiation Exposure Statement:

This equipment complies with IC RF radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment.
This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.
This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator&
your body.

Any Changes or modifications not expressly roved by the party responsible for compliance could void the
user’s authority to operate the equipment.

KCC Warning Message

“SHEFMMHIE 28 & TIE A 7H5H0| A2 B2 QIHHI BEE MH|AE & 4= glgLch”
“Sig FHMHIE 28 & &l 75 dol g

NCC Warning Message
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Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy RCpro.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

Tres¢ podrecznika moze ulec zmianie.

Pobierz najnowsza wersje podrecznika z
www.dji.com/product/inspire-1-pro-and-raw

Jezeli posiadasz jakies pytania odnosnie tego dokumentu skontaktuj sie z DJI poprzez
wystanie wiadomosci do DocSupport@dji.com.

© 2016 DII. Wszystkie prawa zastrzezone.
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