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Niniejszy dokument jest chroniony prawami autorskimi DJI, ktére zastrzega sobie wszelkie prawa. Bez wyraznej zgody
DJI nie wolno uzytkownikowi wykorzystywac ani udostepnia¢ innym osobom niniejszego dokumentu lub jakiejkol-
wiek jego czesci poprzez powielanie, przekazywanie lub sprzedaz. Niniejszy dokument i jego zawarto$¢ stuzg wy-
tgcznie jako instrukcja obstugi produktéw DJI. Nie nalezy wykorzystywa¢ niniejszego dokumentu do innych celéw.
W przypadku rozbieznosci miedzy réznymi wersjami niniejszego dokumentu, wersja angielska ma charakter rozstrzygajacy.
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|:|._ Wyszukiwanie stéw kluczowych

Aby znalez¢ temat, wyszukaj stowa kluczowe, takie jak ,akumulator” lub ,instalacja”. Jesli do czytania tego
dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader, nacisnij klawisze Ctrl+F w systemie Windows lub
Command+F w systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

b Przechodzenie do tematu
Wyswietl petna liste tematéw w spisie tresci. Kliknij temat, aby przej$¢ do odpowiedniej sekcji.

% Drukowanie tego dokumentu
Ten dokument obstuguje drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.
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Korzystanie z niniejszej instrukcji

VAN Niniejszy produkt nie spetnia wymagan
dotyczacych standardowej temperatury pracy
dla zastosowan wojskowych (-55° do 125°
C/-67° do 257° F), ktéra jest wymagana w celu
zapewnienia odpornosci na wieksze wahania
warunkow otoczenia. Produkt nalezy stosowaé
w zastosowaniach spetniajgcych wymagania
dotyczace zakresu temperatur pracy dla danej

klasy.
Legenda
A\ Wazne L Wskazowki i porady EJ0odnosniki

Przeczytaj przed uzyciem

DJI™ udostepnia filmy instruktazowe oraz nastepujace
dokumenty:
1. Instrukcje bezpieczeristwa
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2. Instrukcje szybkiego uruchomienia
3. Instrukcje obstugi

Przed pierwszym uzyciem zaleca sie obejrzenie wszyst-
kich filmoéw instruktazowych i przeczytanie wytycznych

dotyczacych bezpieczenstwa. Przed pierwszym uzyciem
nalezy zapoznac sig z instrukcjg uruchomienia, a wiecej
informacji mozna znalez¢ w niniejszej instrukgji obstugi.

Filmy instruktazowe
Wejdz na ponizszy adres lub zeskanuj kod QR, aby obej-

rze¢ filmy instruktazowe pokazujace, jak bezpiecznie
korzystac¢ z produktu:
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Pobierz DJI Assistant 2

Pobierz i zainstaluj DJI ASSISTANT™ 2 (seria Enterprise)
za pomocg ponizszego linku:
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1 Przeglad

1.1 Dron

1. Przycisk zasilania

2. Diody LED poziomu
natadowania akumulatora
3. Akumulator

4. Ramie

5. Anteny GNSS

6. Dioda statusu drona
7. Smigta

8. Silniki

9. Podwozie

10. Anteny

11. Przednie diody LED
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12. Ztacze gimbala (DGC 2.0)
13. Kamera gimbala
(sprzedawana oddzielnie)
14. Przycisk zwalniajacy
15. Port pomocniczy USB-C
16. Kamera FPV

17. Wielokierunkowy
system wizyjny

18. Obrotowy skaner
LiDAR

19. Gérny skaner LiDAR
20. Sygnalizator

21. E-Port V2

22. Komora modemu
komérkowego
23.Dodatkowe oswietlenie
24. Dolny system wizyjny
25. Tréjwymiarowy system
czujnikéw podczerwieni

1.2 Aparatura sterujgca

1. Ekran dotykowy

2. Przycisk autoryzacji drona
Stuzy do przejecia kontroli
nad dronem i wskazania

statusu sterowania dro-
nem. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w przewod-
niku na ekranie gtéwnym.
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3. Drazki sterujace

4. Przycisk Wstecz/Funkcja
Naciénij raz, aby powrécic¢
do poprzedniego ekranu.
Nacisnij dwukrotnie,

aby powrdci¢ do ekranu
gtébwnego.

Uzyj przycisku Wstecz

i innego przycisku, aby ak-
tywowac kombinacje przy-
ciskéw. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w sekcji
Kombinacje przyciskéw.

5. Przyciski L1/L2/L3/R1/
R2/R3

Przejdz do podgladu
kamery, aby wyswietli¢
konkretne funkcje tych
przyciskow.

6. Przycisk powrotu do
punktu startowego (RTH)
Nacisnij i przytrzymaj,
aby zainicjowa¢ powrot
do punktu startowego.
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Naciénij ponownie, aby
anulowac powrét do
punktu startowego.

7. Mikrofon

8. Dioda LED statusu

9. Diody LED poziomu
natadowania akumulatora
10. Przycisk zasilania
Nacisnij raz, aby spraw-
dzi¢ aktualny poziom na-
tadowania akumulatora.
Nacisnij raz, a nastepnie
nacisnij i przytrzymaj,
aby wiaczy¢ lub wytgczy¢
aparature sterujgcg. Gdy
aparatura sterujgca jest
wiaczona, nacisnij raz,
aby wigczy¢ lub wytgczy¢
ekran dotykowy.

11. Przycisk 5D

12. Przycisk wstrzymania lotu
Nacisnij raz, aby dron
zahamowat i zawist

w miejscu (tylko gdy do-

stepne sg systemy GNSS
lub wizyjny).

13. Gniazdo na karte
microSD

14. Port USB-C

15. Anteny zewnetrzne
16. Konfigurowalny przy-
cisk C3

17. Pokretto gimbala

18. Przycisk nagrywania
19. Przetgcznik trybu lotu
20. Port HDMI

21. Anteny wewnetrzne
22. Port USB-A
Uzytkownicy moga podta-
czy¢ aparature sterujgca
do inteligentnej stacji
akumulatoréw w celu
aktualizacji oprogramo-
wania sprzetowego. Uzyt-
kownicy mogg réwniez
podtaczy¢ urzagdzenia
innych producentéw,
takie jak pamigc¢ flash USB

lub karta pamieci.

23. Przycisk ostrosci/
migawki

Naciénij przycisk do
potowy, aby ustawic¢
autofokus, a nastepnie
nacisnij do konca, aby
zrobic zdjecie.

24. Pokretto zoomu kamery
25. Konfigurowalne kotko
przewijania C4

26. Uchwyt

27. Gtosnik

28. Otwor wentylacyjny
29. Modut DJI RC Plus 2
sub2G SDR

30. Konfigurowalny przy-
cisk C1/C2

31. Tylna pokrywa

32. Przycisk zwalniajgcy
akumulator

33. Komora akumulatora
Do instalacji akumulatora
WB37.



34. Komora na klucz
sprzetowy

35. Przycisk zwalniajacy
tylng pokrywe

36. Brzeczyk

37. Wlot powietrza

38. Otwor na $rube M4
Do montazu zestawu
paska i uchwytu.

Inteligentna stacja tadowania
akumulatoréw BS100

1. Port zasilania pradem zmiennym
2. Diody LED akumulatora TB100
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. Diody LED akumulatora WB37

. Przycisk zwalniajgcy akumulator WB37
. Przetgcznik trybu cichego i diody LED

. Przetgcznik trybu tadowania i diody LED
. Przetacznik zasilania

Diody LED stacji akumulatoréw
Port tadowania USB-C
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2 Bezpieczenstwo lotu

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem zaleca sie
przecwiczenie umiejetnosci latania i bezpieczne wyko-
nywanie lotéw. Wybierz odpowiedni obszar do latania
zgodnie z ponizszymi wymaganiami i ograniczeniami
dotyczacymi lotéw. Podczas lotu Scisle przestrzegaj
lokalnych przepiséw i regulacji. Przed lotem przeczytaj
wytyczne dotyczace bezpieczenstwa, aby zapewnié¢
bezpieczne uzytkowanie produktu.

2.1 Odpowiedzialna obstuga drona

Aby unikng¢ powaznych obrazen ciata i szkéd material-
nych, nalezy przestrzegac¢ nastepujacych zasad:

1. Upewnij sie, ze NIE jeste$ pod wptywem $rodkéw odu-
rzajacych, alkoholu lub narkotykéw ani nie cierpisz na
zawroty gtowy, zmeczenie, nudnosci lub inne dolegliwo-
Sci, ktére moga wptywac na zdolno$¢ do bezpiecznego
sterowania dronem.

2. Po wylgdowaniu najpierw wytacz zasilanie drona,

a nastepnie aparature sterujgca.
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3. Nie nalezy upuszcza¢, wystrzeliwa¢ ani w inny sposéb
wyrzucac zadnych niebezpiecznych tadunkéw na budyn-
ki, osoby lub zwierzeta, poniewaz moze to spowodowac
obrazenia ciata lub uszkodzenie mienia.

4. Nie nalezy uzywac¢ drona, ktory zostat przypadkowo
uszkodzony, ulegt awarii lub nie jest w dobrym stanie.
5. Nalezy przeprowadzi¢ odpowiednie szkolenie i opra-
cowac plany awaryjne na wypadek sytuacji awaryjnych
lub wystgpienia incydentéw.

6. Nalezy opracowac plan lotu. Nie nalezy lata¢ dronem
w spos6b lekkomysiny.

7. Podczas korzystania z kamery nalezy szanowac prywat-
nos$¢ innych oséb. Nalezy przestrzegac lokalnych przepi-
séw dotyczacych prywatnosci, regulacji i norm moralnych.
8. Nie nalezy uzywac tego produktu do celéw innych niz
ogoblne uzytku osobistego.

9. Nie nalezy uzywac go do celéw niezgodnych z pra-
wem lub nieodpowiednich, takich jak szpiegostwo,
operacje wojskowe lub nieuprawnione dochodzenia.
10. Nie nalezy uzywac¢ tego produktu do zniestawiania,
zniewazania, nekania, przesladowania, grozenia lub
naruszania w inny sposéb praw innych oséb, takich jak
prawo do prywatnosci i wizerunku.

11. Nie nalezy wkraczac¢ na teren prywatny innych oséb.



2.2 Ograniczenia lotu

System GEO (Geospatial Environment Online)
System DJI Geospatial Environment Online (GEO) to
globalny system informacyjny, ktéry dostarcza w czasie
rzeczywistym informacje dotyczace bezpieczenstwa
lotéw i aktualizacji ograniczen oraz zapobiega lotom
dronéw w przestrzeni powietrznej objetej ograniczenia-
mi. W wyjatkowych okolicznosciach obszary objete ogra-
niczeniami mogg zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢
loty. Wczesniej nalezy ztozy¢ wniosek o odblokowanie
na podstawie aktualnego poziomu ograniczen w plano-
wanym obszarze lotu. System GEO moze nie by¢ w petni
zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami. Uzytkow-
nik jest odpowiedzialny za bezpieczerstwo lotu i przed
ztozeniem wniosku o odblokowanie obszaru objetego
ograniczeniami musi skonsultowac sie z lokalnymi
wiadzami w sprawie odpowiednich wymogoéw prawnych
i regulacyjnych. Wiecej informacji na temat systemu
GEO mozna znalez¢ na stronie

Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczne miejsca lotéw,
podaje poziomy ryzyka i ostrzezenia dotyczace poszcze-
goélnych lotéw oraz informacje o obszarach ograniczone-
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go ruchu lotniczego. Wszystkie obszary ograniczonego
ruchu lotniczego nazywane sg strefami GEO, ktére sg
dalej podzielone na strefy ograniczone, strefy autoryza-
cji, strefy ostrzegawcze, rozszerzone strefy ostrzegawcze
i strefy wysokosci. Informacje te mozna wyswietlac

w czasie rzeczywistym w aplikacji DJI Pilot 2. Strefy

GEO to okreslone obszary lotéw, w tym miedzy innymi
lotniska, miejsca duzych imprez, miejsca wystgpienia
sytuacji kryzysowych (takich jak pozary laséw), elek-
trownie jgdrowe, wiezienia, obiekty rzadowe i obiekty
wojskowe. Domysinie system GEO ogranicza starty

i loty w strefach, ktére mogg stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa. Mapa stref GEO zawierajgca wyczerpu-
jace informacje na temat stref GEO na catym Swiecie jest
dostepna na oficjalnej stronie internetowej DJI:

Ograniczenia lotu
W ponizszej sekcji szczegbétowo opisano ograniczenia
lotu dla wyzej wymienionych stref GEO.

Strefy ograniczone (czerwone)
Drony nie mogg lata¢ w strefach ograniczonych. Jesli
uzyskate$ pozwolenie na lot w strefie ograniczonej,
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odwiedz strone lub skontaktuj
sie z flysafe@dji.com, aby odblokowac strefe.

Scenariusz
Start: silniki drona nie mogg by¢ uruchamiane w stre-
fach ograniczonych.

W locie: gdy dron przelatuje przez strefe ograniczong,
w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sig 100-sekundowe
odliczanie. Po zakonczeniu odliczania dron natychmiast
wyladuje w trybie pétautomatycznego schodzenia i wy-
taczy silniki po wylgdowaniu.

W locie: gdy dron zbliza sie do granicy strefy ograniczo-
nej, automatycznie zwolni i zawisnie w powietrzu.

Strefy autoryzacji (niebieskie)
Dron nie bedzie mégt wystartowac w strefie autoryzacji,
chyba ze uzyska pozwolenie na lot w tym obszarze.

Scenariusz

Start: silniki drona nie moga zosta¢ uruchomione w stre-
fach autoryzacji. Aby lata¢ w strefie autoryzacji, uzytkownik
musi ztozy¢ wniosek o odblokowanie zarejestrowany przy
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uzyciu numeru telefonu zweryfikowanego przez DJI.

W locie: gdy dron przelatuje przez strefe autoryzacji,

w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sig 100-sekundowe
odliczanie. Po zakoriczeniu odliczania dron natychmiast
wyladuje w trybie pétautomatycznego schodzenia i wy-
taczy silniki po wylgdowaniu.

Strefy ostrzegawcze (z6tte)
Ostrzezenie zostanie wyswietlone, gdy dron wleci do
strefy ostrzegawczej.

Scenariusz
Dron moze lata¢ w tej strefie, ale uzytkownik musi
zrozumie¢ ostrzezenie.

Rozszerzone strefy ostrzegawcze (pomaranczowe)
Gdy dron wleci do rozszerzonej strefy ostrzegawczej,
zostanie wyswietlony komunikat z prosbg o potwierdze-
nie trasy lotu.

Scenariusz
Dron moze kontynuowac lot po potwierdzeniu ostrzezenia.



Strefy wysokosci (szare)

Wysokos¢ lotu drona jest ograniczona podczas lotu
w strefie wysokosci.

Scenariusz
Gdy sygnat GNSS jest silny, dron nie moze lata¢ powyzej
ograniczenia wysokosci.

W locie: gdy sygnat GNSS zmieni sie ze stabego na silny,
w aplikacji DJI Pilot 2 rozpocznie sie 100-sekundowe
odliczanie, jesli dron przekroczy ograniczenie wysoko-
$ci. Po zakonczeniu odliczania dron opusci sie ponizej
ograniczenia wysokosci i zawisnie w powietrzu.

Gdy dron zbliza sie do granicy strefy wysokosci, a sygnat
GNSS jest silny, dron automatycznie zwolni i zawi$nie
w powietrzu, je$li znajduje sie powyzej limitu wysokosci.

+ Pétautomatyczne schodzenie: podczas schodzenia
i lgdowania dostepne sg wszystkie polecenia drazka
sterowego z wyjgtkiem polecenia drazka i przycisku RTH.
Silniki drona wytacza sie automatycznie po wylgdowaniu.
Przed rozpoczeciem pétautomatycznego schodzenia
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zaleca sie pilotowanie drona w bezpieczne miejsce.
Strefa buforowa

Strefy buforowe dla stref ograniczonych/stref autoryzacji
Aby zapobiec przypadkowemu wleceniu drona do strefy
ograniczonej lub strefy autoryzacji, system GEO tworzy
strefe buforowg o szerokosci okoto 20 metréw na ze-
wnatrz kazdej strefy ograniczonej i strefy autoryzacji. Jak
pokazano na ponizszej ilustracji, dron moze startowac i l3-
dowac tylko w miejscu lub lecie¢ w kierunku przeciwnym
do strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji, gdy znajduje
sie w strefie buforowej, i nie moze lecie¢ w kierunku strefy
ograniczonej lub strefy autoryzacji, chyba ze zatwierdzono
z3danie odblokowania. Dron nie moze wroéci¢ do strefy
buforowej po opuszczeniu strefy buforowej.

Strefy buforowe dla stref wysokosci

Na zewnatrz kazdej strefy wysokos$ci ustanawia sie stre-
fe buforowa o szerokosci okoto 20 metréw. Jak pokaza-

no na ponizszej ilustracji, podczas zblizania sie do strefy
buforowej strefy wysokosci w kierunku poziomym dron
stopniowo zmniejsza predkos$¢ lotu i zawisa poza strefg
buforowa. Podczas zblizania sie do strefy buforowej od

2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone 1 §
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dotu w kierunku pionowym dron moze wznies¢ sie lub
opusci¢ lub lecie¢ w kierunku przeciwnym do strefy wy-

sokosci, ale nie moze lecie¢ w kierunku strefy wysokosci.

Po opuszczeniu strefy buforowej dron nie moze wrécic¢
do niej w kierunku poziomym.
1
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1. Strefa ograniczona/strefa autoryzowana
2. Strefa buforowa

3. Teren

4. Strefa wysokosci

5. Ograniczenie wysokosci

6. Wysokos¢ lotu
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Odblokowywanie stref GEO

Funkcja samodzielnego odblokowywania stuzy do od-
blokowywania stref autoryzacji. Aby wykona¢ samodziel-
ne odblokowanie, nalezy przesta¢ prosbe o odblokowa-
nie za posrednictwem strony internetowej DJI FlySafe
pod adresem https://flysafe.dji.com. Po zatwierdzeniu
whniosku o odblokowanie mozna zsynchronizowac licen-
cje odblokowujacg za posrednictwem aplikacji DJI Pilot
2. Aby odblokowac strefe, mozna réwniez uruchomic
drona lub skierowa¢ go bezposrednio do zatwierdzonej
strefy autoryzacji i postepowac zgodnie z komunikatami
wyswietlanymi w aplikacji DJI Pilot 2.

Odblokowanie niestandardowe jest dostosowane do
uzytkownikéw o specjalnych wymaganiach. Wyznacza
ono zdefiniowane przez uzytkownika niestandardowe
obszary lotéw i zapewnia dokumenty zezwolenia na lot
dostosowane do potrzeb réznych uzytkownikéw. Ta
opcja odblokowania jest dostepna we wszystkich kra-
jachiregionach i mozna jg zamoéwic za posrednictwem
strony internetowej DJI FlySafe pod adresem

Odblokowywanie na urzadzeniu mobilnym: Uruchom
aplikacje DJI Pilot 2 i naci$nij Mapa stref GEO na ekranie



gtownym. Wyswietl liste licencji odblokowujgcych i naci-
$nij (X), aby wyswietli¢ szczegoty licencji odblokowujacej.
Zostanie wyswietlony link do licencji odblokowujgcej

i kod QR. Uzyj urzadzenia mobilnego, aby zeskanowa¢
kod QR i ztozy¢ wniosek o odblokowanie bezposrednio
z urzadzenia mobilnego.

AN Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, dron
nie bedzie mogt wylecie¢ poza strefe odbloko-
wang po wejsciu do niej. Jesli punkt poczatkowy
znajduje sie poza strefg odblokowang, dron nie
bedzie mégt powréci¢ do tego punktu.

Ograniczenia wysokosci i odlegtosci lotu
Maksymalna wysoko$¢ ogranicza wysokos¢ lotu drona,
a maksymalna odlegto$¢ ogranicza promien lotu wokét
punktu poczatkowego. Ograniczenia te mozna zmieni¢
w aplikacji DJI Pilot 2, aby zwigkszy¢ bezpieczenstwo lotu.
1. Maksymalna wysokos¢
‘ 2 2. Punkt poczatkowy (pozycja pozioma)
“| 3. Maksymalna odlegtos¢

4. Wysokos$¢ drona podczas startu

DJI Matrice 400 - Instrukcja obstugi

Strong GNSS Signal - Silny sygnat GNSS

Komunikat
Ograniczenia lotu w plikacji DJI
Pilot 2
Maksymalna | Wysokos¢ drona nie | Osiagnieto
wysokos$¢ moze przekroczy¢ maksymalng
wartosci ustawionej | wysokos$¢
w aplikacji DJI Pilot 2. | lotu.
Maksymalna | Odlegto$¢ w linii
odlegtos¢ prostej od drona do
punktu poczatkowe- | Osiggnieto
go nie moze przekra- | maksymalng
cza¢ maksymalnej odlegtos¢
odlegtosci lotu usta- | lotu.
wionej w aplikacji DI
Pilot 2.
Staby sygnat GNSS
Komunikat
Ograniczenia lotu w aplikacji
DJI Pilot 2
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Maksymalna
wysokos$¢

* Wysokos¢ jest
ograniczona do 60
m od punktu startu,
jesli oswietlenie jest
wystarczajace.

+ Wysokos¢ jest
ograniczona do 3

m nad terenem,
jesli odwietlenie jest
niewystarczajace,

a system czujnikéw
podczerwieni 3D
dziata.

* Wysokos¢ jest
ograniczona do 60
m od punktu startu,
jesli oswietlenie jest
niewystarczajace,

a system czujnikow
podczerwieni 3D nie
dziata.

Osiggnieto
maksymalng
wysokos¢
lotu.

Maksymalna
odlegtos¢

Brak ograniczen

18 ©2025 D)l Wszelkie prawa zastrzezone

A\« Przy kazdym wigczeniu zasilania drona
ograniczenie wysokosci zostanie automatycznie
usuniete, o ile sygnat GNSS bedzie silny (sita
sygnatu GNSS >2), a ograniczenie nie bedzie
obowigzywa¢ nawet w przypadku ostabienia
sygnatu GNSS w p6Zniejszym czasie.

. Jesli dron wyleci poza ustawiony zasieg
lotu z powodu bezwtadnosci, nadal mozna ste-
rowac dronem, ale nie mozna nim lata¢ dalej.

Wysokos¢ lotu i maksymalny tadunek

Maksymalny tadunek drona zmienia sie w zaleznosci od
wysokosci lotu i poziomu natadowania akumulatora.
Rysunek przedstawia zalezno$¢ miedzy wysokoscia lotu
a maksymalnym tadunkiem podczas powrotu do punktu
startowego przy niskim poziomie natadowania akumula-
tora. Nalezy zwrdci¢ uwage na wysokos$¢ lotu i fadunek.
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1000 2000

Wysokos$¢ lotu (m)

3000 4000 5000 6000 7000

Maksymalna tadownos¢ (kg) 6 5

4,3 35 2,5 1.6 1.0

2.3 Wymagania dotyczgce warunkéw lotu

1. Nie nalezy uzywac drona w trudnych warunkach
pogodowych, takich jak silny wiatr, $nieg, mgta i burza.
Podczas lotu w deszczu nalezy przestrzega¢ wymagan
dotyczgcych stopnia ochrony IP.

2. Latac tylko na otwartych przestrzeniach. Wysokie
budynki i duze konstrukcje metalowe mogg wptywac na
doktadno$¢ kompasu poktadowego i systemu GNSS. Po
starcie nalezy upewnic sie, ze przed kontynuowaniem
lotu pojawit sie komunikat gtosowy informuijacy o aktuali-
zacji punktu poczatkowego. Jesli dron wystartowat w po-
blizu budynkéw, nie mozna zagwarantowa¢ doktadnosci
punktu poczatkowego. W takim przypadku nalezy zwréci¢
szczeg6lng uwage na aktualng pozycje drona podczas
automatycznego powrotu do punktu startowego (RTH).
Gdy dron znajduje sie w poblizu punktu poczatkowego,
zaleca sie anulowanie automatycznego powrotu do punk-
tu startowego (RTH) i reczne sterowanie dronem w celu
lgdowania w odpowiednim miejscu.

3. Lataj dronem w zasiegu wzroku (VLOS). Unikaj gor

i drzew blokujgcych sygnaty GNSS. Loty poza zasiegiem
wzroku (BVLOS) moga by¢ wykonywane tylko wtedy, gdy
osiggi drona, wiedza i umiejetnosci uzytkownika oraz
zarzadzanie bezpieczerstwem operacyjnym sg zgodne

z lokalnymi przepisami dotyczgcymi lotéw BVLOS.
Nalezy unikac¢ przeszkéd, thumow, drzew i zbiornikéw
wodnych. Ze wzgleddw bezpieczenstwa NIE nalezy lata¢
dronem w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych,
linii kolejowych, centréw miast lub innych wrazliwych
obszaréw, chyba ze uzyskano pozwolenie lub zgode
zgodnie z lokalnymi przepisami.

4. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, nalezy upewnic¢
sig, ze sygnalizator nawigacyjny i dodatkowe o$wietlenie
dolne sg wtgczone w nocy.

5. Osiggi drona i akumulatora sg ograniczone podczas
lotu na duzych wysokos$ciach. Nalezy lata¢ ostroznie. Nie
nalezy lata¢ powyzej okreélonej wysokosci.

6. Na droge hamowania drona ma wptyw wysokos¢ lotu. Im
wieksza wysokos¢, tym wieksza droga hamowania. Podczas
lotu na duzych wysokosciach nalezy zachowa¢ odpowiednig
droge hamowania, aby zapewnic¢ bezpieczenstwo lotu.

2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone 1 Q
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7. W regionach polarnych nie mozna uzywac systemu

GNSS w dronie. Zamiast tego nalezy uzywac systemu 3 Pierwsze uzycie

wizyjnego.

8. Nie nalezy startowa¢ z powierzchni poruszajacego sie  Kliknij link lub zeskanuj kod QR, aby obejrzec filmy
samochodu. instruktazowe.

9. Nie nalezy startowac z jednolitych powierzchni lub
powierzchni silnie odbijajgcych $wiatto, takich jak dach
samochodu.

10. Podczas startu na pustyni lub plazy nalezy zachowac
ostrozno$¢, aby piasek nie dostat sie do drona.

11. Nie nalezy uzywac drona w poblizu stad ptakéw.

3.1 tadowanie

TB100

20 025 DJl Wszelkie prawa zas
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AN

. Aparatura sterujgca nie moze zostac wia-
czona przed aktywacjg akumulatora wewnetrzne-
go poprzez fadowanie. Akumulator wewnetrzny
aparatury sterujgcej mozna réwniez aktywowac
po zamontowaniu akumulatora WB37.

Eo3

. Aby wyja¢ akumulator, nacisnij i przytrzy-
maj przycisk zwalniajgcy akumulator.

. Modut DJI RC Plus 2 sub2G SDR jest zain-
stalowany domysinie. Nie nalezy go odtaczac,
aby nie wptyng¢ na prawidtowe dziatanie

urzgdzenia. W razie potrzeby skontaktuj sie
z lokalnym sprzedawca.

3.2 Przygotowanie aparatury sterujgcej

Montaz akumulatora WB37

1. Naciénij do konca przycisk zwalniajgcy tylng pokrywe,
aby jg otworzy¢.

2. Wi6z akumulator do komory akumulatora i wcisnij do X
przodu, az zaskoczy na swoje miejsce. \
3. Zamknij klapke komory akumulatora.

Regulacja anten

WB37
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Montaz zestawu paska i uchwytu

ﬁ\,'\ pn

3.3 Przygotowanie drona

Instalacja podwozia

W1tz podwozie po wyréwnaniu oznaczen z pozycja
montazowy, przesun blokade podwozia do korca pod-
wozia, a nastepnie obré¢, aby zablokowac.

22 ©2025D) Wszelkie

Rozktadanie drona

Zdejmij zabezpieczenia z drona zgodnie z ilustracja,
upewnij sig, ze ramiona sg zablokowane po roztozeniu,
a nastepnie roztéz Smigta.

[?

Montaz kamery gimbala
1. Naciénij przycisk odtaczania gimbala, aby zdja¢ pokrywe.

2. Wyréwnaj biate i czerwone punkty i wt6z gimbal.
3. Obré¢ blokade gimbala do pozycji zablokowane;j.

|




VAN Po instalacji upewnij sie, ze blokada gim-
bala jest zablokowana.

. Podczas wyjmowania kamery gimbala
nalezy nacisng¢ przycisk odtgczania gimbala.

Instalacja akumulatora

Sprawdz poziom natadowania akumulatora: Naci$nij
raz przycisk zasilania.

Wiacz zasilanie: Nacisnij, a nastepnie nacisnij i przytrzy-
maj przycisk zasilania.

3.4 Aktywacja

Przed pierwszym uzyciem dron i aparatura sterujaca
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wymagaja aktywacji. Nacisnij, a nastepnie naciénij
ponownie i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wigczy¢
urzadzenia. Postepuj zgodnie z komunikatami na ekra-
nie, aby aktywowac urzadzenie. Upewnij sie, ze podczas
aktywacji aparatura sterujgca ma dostep do Internetu.

3.5 Podstawowy lot

Lista kontrolna przed lotem

1. Upewnij sie, ze wszystkie urzgdzenia sg w petni na-
tadowane. Upewnij sig, ze oprogramowanie sprzetowe
drona i aplikacja DJI Pilot 2 zostaty zaktualizowane do
najnowszej wersji.

2. Upewnij sig, ze wewnatrz drona nie ma zadnych
obcych przedmiotéw. Upewnij sie, ze otwory wentylacyj-
ne i chtodnicze drona nie sg zablokowane. Upewnij sie,
ze wszystkie pokrywy portéw sg prawidtowo zamkniete,
jesli nie sg uzywane.

3. Upewnij sie, ze wszystkie cze$ci drona sg nienaruszone,
prawidtowo zamontowane i dziatajg prawidtowo. Upewnij
sie, ze Smigta i ramiona ramy sg roztozone, rekawy ra-
mion sg zablokowane, a fadunek nie jest zastoniety.

4. Upewnij sie, ze systemy wizyjne, kamery, czujniki
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podczerwieni, dodatkowe oswietlenie i skaner LiDAR sg
czyste i nie sg w zaden sposoéb zastoniete.

5. Wiacz drona i aparature sterujgca, a nastepnie prze-
tacz przetacznik trybu lotu do trybu N. Upewnij sie, ze
anteny aparatury sterujgcej s ustawione we witasciwej
pozycji. Upewnij sig, ze dron i aparatura sterujgca s
potaczone, a aparatura sterujgca kontroluje drona.

6. Upewnij sig, ze obszar lotu znajduje sie w strefie
zatwierdzonej dla dronéw. Umie$¢ drona na otwartym
i ptaskim terenie. Upewnij sie, ze w poblizu nie ma
zadnych przeszkéd, budynkéw ani drzew, a dron znaj-
duje sie w odlegtosci 5 m od uzytkownika. Uzytkownik
powinien sta¢ tytem do drona.

7. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, przejdz do widoku
lotu w aplikacji D)I Pilot 2 i sprawdz parametry na liscie
kontrolnej przed lotem.

8. W przypadku jednoczesnej pracy wielu dronéw po-
dziel przestrzen powietrzng na strefy lotu, aby unikng¢
kolizji w powietrzu.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikéw
Uruchamianie silnikéw

Aby uruchomi¢ silniki, wykonaj jedng z kombinacji pole-
cen drazkiem (CSC) pokazanych ponizej. Gdy silniki

24  ©2025Dji Wszelkie prawa zastrzezone

zaczng sie obraca¢, zwolnij jednocze$nie oba drazki.

00 0 0
2 %
Zatrzymywanie silnikéw

@ €2
M
Silniki mozna zatrzymac na dwa sposoby:
Metoda 1: Po wylgdowaniu drona nalezy nacisng¢ dra-
zek w dot i przytrzymag, az silniki sie zatrzymaja.

0 0

N

Metoda 2: Po wylgdowaniu drona wykonaj jedng z czyn-
nosci CSC pokazanych ponizej, az silniki zatrzymaja sie.

01| 00
? %

Cp €@
27|
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Zatrzymanie silnikow w trakcie lotu Tryb 1 4 ! i 4
>
® O ¢ | o ® <
VANEID Zatrzymanie silnikow w trakcie lotu spo- - -
woduje awarig drona. @D '3 O S
Tryb 2 4 |
W celu zatrzymania silnikéw po wykryciu przez kontroler g) o U o g) -
lotu krytycznego btedu podczas lotu mozna uzy¢ kombi- ’ } ’
nacji drazkéw sterujgcych (CSC).
4 | A8
«@»| | &e ¢
Sterowanie dronem 1
Drazki sterujace aparatury sterujgcej stuza do stero- Tryb 3 :
wania ruchem drona. Drazki sterujgce mogg pracowac ® 0 > ° g t
w trybie 1, 2 lub 3, jak pokazano ponizej. v v
DomysIinym trybem pracy aparatury sterujgcej jest dom - } PP =
tryb 2. W niniejszej instrukcji tryb 2 stuzy jako przyktad ” ”

ilustrujgcy sposo6b obstugi drazkéw sterujacych. Im
bardziej drazek jest odchylony od $rodka, tym szybciej
porusza sie dron.
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4 Dron

4.1 Tryby lotu

Dron obstuguje nastepujace tryby lotu, ktére mozna
przetgczac¢ za pomocg przetacznika trybu lotu na apara-
turze sterujgcej.

Pozycja  Tryby lotu
‘ @ - o [E Tryb Sport
N Tryb Normal

Tryb Normal

Tryb normalny jest odpowiedni dla wiekszosci scena-
riuszy lotu. Dron moze precyzyjnie zawisng¢ w miejscu,
lata¢ stabilnie i korzystac z inteligentnych trybéw lotu.
Jesli wykrywanie przeszkéd jest wigczone, mozna réw-

niez omija¢ przeszkody za pomocg systemu wykrywania.

26 ©2025D)1Ws

Tryb Sport

Maksymalna predkos¢ lotu poziomego drona bedzie
wyzsza w poréwnaniu z trybem normalnym. Nalezy
pamietac, ze w trybie sportowym wykrywanie przeszkéd
jest wytgczone.

Tryb Function

Tryb funkcji mozna ustawi¢ na tryb T (tryb Tripod) lub
tryb A (tryb Attitude) w aplikacji DJI Pilot 2. Tryb T jest
oparty na trybie N. Predko$¢ lotu jest ograniczona,
aby utatwi¢ sterowanie dronem. Tryb potozenia nalezy
stosowac ostroznie.

Dron automatycznie przechodzi w tryb potozenia (ATTI),
gdy systemy wykrywania sg niedostepne lub wytgczo-
ne, a sygnat GNSS jest staby lub kompas doswiadcza
zaktocen. W trybie ATTI dron moze by¢ bardziej podatny
na wptyw otoczenia. Czynniki Srodowiskowe, takie jak
wiatr, mogg powodowac dryfowanie drona w poziomie,
co moze stwarzac zagrozenie, zwtaszcza podczas lotu

w ograniczonej przestrzeni. Dron nie bedzie w stanie
zawisng¢ w miejscu ani automatycznie hamowacg,
dlatego uzytkownik powinien jak najszybciej wylgdowac
dronem, aby unikng¢ wypadku.



Eo3

. Nie nalezy przetaczac sie z trybu Normal
na inne tryby, jesli nie znasz wystarczajgco
dobrze zachowania drona w kazdym z trybéw
lotu. Przed przetgczeniem z trybu Normal na
inne tryby nalezy wtaczy¢ opcje Wiele trybéw
lotu w aplikacji DJI Pilot 2.

. W trybie Sport wykrywanie przeszkéd jest
wytgczone, co oznacza, ze dron nie wykrywa
automatycznie przeszkéd na swojej trasie.
Uzytkownik musi zwraca¢ uwage na otoczenie
i sterowa¢ dronem, aby omijac¢ przeszkody.

. W trybie Sport maksymalna predkos¢ lotu
i droga hamowania drona znacznie sie zwiek-
szajg. Podczas lotu w bezwietrznych warunkach
nalezy zachowa¢ odpowiednig droge hamowa-
nia, aby zapewnic¢ bezpieczenstwo lotu.

. Podczas wznoszenia lub opadania drona
w trybie Sport lub Normal w bezwietrznych
warunkach nalezy zachowa¢ odpowiednig
pionowa odlegto$¢ hamowania, aby zapewni¢
bezpieczenstwo lotu.

. W trybie Sport znacznie wzrasta czutos¢
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drona, co oznacza, ze niewielki ruch drazka
sterujgcego na aparaturze sterujgcej powoduje
przemieszczenie drona na duzg odlegtosc.
Podczas lotu nalezy zachowa¢ odpowiednia
przestrzert manewrowa.

4.2 Dioda statusu drona

J—2

1. Przednia dioda LED 2. Dioda statusu drona

Gdy dron jest wigczony, ale silniki nie pracujg, przednie
diody LED $wiecg sie na czerwono, wskazujac orientacje
drona.
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Gdy dron jest wiaczony, ale silniki nie pracuja, diody
statusu drona wyswietlajg aktualny status drona.

Opisy diod statusu drona

Normalne stany

28

Miga na
przemian na
czerwono, z6tto
i zielono

Miga cztery razy
na zétto

Miga powoli na
zielono

Miga dwukrot-
nie na zielono

Miga powoli na
z6tto

Wiaczanie zasilania
i przeprowadzanie
testéw autodiagno-
stycznych

Rozgrzewanie

Funkcja GNSS
aktywowana

Systemy wizyjne
wiaczone

System GNSS

i system wizyjny
wytgczone (tryb
ATTI wigczony)

Ostrzegawcze stany

Miga szybko na
z6tto

Miga powoli na
czerwono

Miga szybko na
czerwono

Jednolity czer-
wony

Miga na prze-

mian na czerwo-
no i z6tto

Utrata sygnatu apa-
ratury sterujgcej

Start jest niemozli-
wy (np. roztadowa-
ny akumulator) ™

Krytycznie niski po-
ziom natadowania
akumulatora

Btad krytyczny

Wymagana kalibra-
cja kompasu

Po uruchomieniu silnikéw przednie diody LED migajg
na przemian na czerwono i zielono, a diody statusu
drona migaja na zielono.
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, o 4.4 Smigta
VAN Wymagania dotyczace oswietlenia réznig
sie w zaleznosci od regionu. Nalezy przestrze- Aby wymieni¢ Smigto, nalezy skontaktowac sie z oficjal-
gac lokalnych przepiséw i regulacji. nym serwisem.

Ostrzezenia

4.3 Oswietlenie Beacon

| VAN topatki $migta sg ostre. Nalezy obchodzi¢
Swiatto ostrzegajgce na dronie umozliwia zlokalizowanie sie z nimi ostroznie, aby unikna¢ obrazen ciata

drona podczas lotu noca. Swiatto mozna wigczy¢ lub lub deformacji émigta.
wytaczy¢ recznie w aplikacji DJI Pilot 2.

. Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie,
ze Smigta i silniki s prawidtowo zamontowane.
Nalezy roztozy¢ Smigta.

. Nalezy uzywac wytgcznie oryginalnych
Smigiet DJI. Nie nalezy miesza¢ Smigiet réznych
typow.

. Smigta s3 elementami eksploatacyjnymi.
W razie potrzeby nalezy dokupi¢ dodatkowe

Smigta.
AN Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na . Przed kazdym lotem upewnij sie, ze
Swiatto podczas jego uzytkowania, aby unikng¢ wszystkie $migta sg w dobrym stanie i czyste
uszkodzenia wzroku. (bez zadnych ciat obcych w Srodku lub na

powierzchni). Nie nalezy uzywac zuzytych,
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wyszczerbionych lub uszkodzonych $migiet. Jesli
na smigtach znajduja sie jakiekolwiek ciata obce,
nalezy je wyczysci¢ miekka, suchg szmatka.

. Aby unikng¢ obrazen, nalezy trzymac sie
z dala od obracajgcych sie Smigiet lub silnikéw.
. Aby unikng¢ uszkodzenia $migiet, pod-
czas transportu lub przechowywania nalezy
prawidtowo ustawi¢ drona. Nie nalezy $ciskac
ani zgina¢ $migiet. Uszkodzenie $migiet moze
wplyna¢ na osiagi lotu.

. Upewnij sig, ze silniki sg prawidtowo
zamontowane i obracajg sie ptynnie. Jesli silnik
utknie i nie obraca sie swobodnie, natychmiast
wyladuj dronem.

. Nie nalezy modyfikowa¢ konstrukgji silni-
kow.

. Nie nalezy dotykac silnikéw po locie ani
dopuszczac do kontaktu z nimi rgk lub innych
czesci ciata, poniewaz mogg by¢ gorace.

. Nie nalezy blokowa¢ otworéw wentylacyj-
nych silnikéw ani korpusu drona.

. Po wigczeniu zasilania nalezy upewnic sie,
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ze sterowniki ESC wydajg normalne dzwieki.

4.5 Kamera FPV

Dron jest wyposazony w kamere FPV typu starlight,
ktéra optymalizuje obraz w warunkach stabego oswie-
tlenia w nocy. Pomaga to uzytkownikowi uzyskac lepsza
widoczno$¢ otoczenia podczas lotu i bezpiecznie latac.

4.6 Kamera gimbala

Dron obstuguje wiele konfiguracji tadunku. Odwiedz
strone , aby
uzyskac dostep do listy kompatybilnych tadunkéw.

. Korzystanie z wielu tadunkéw wymaga
L= réznych ztgczy gimbala. Wiecej informacji

na temat kamery gimbala i innych tadunkéw

mozna znalez¢ w odpowiedniej dokumentacji

produktu.




4.7 Inteligentna stacja tadowania
akumulatoréw

Aby uzyska¢ szczegdtowe instrukcje uzytkowania,
odwiedZ ponizszg strone internetowg i zapoznaj sie
z odpowiednig instrukcja obstugi produktu.

4.8 Inteligentny akumulator

Uwaga

oo Przed uzyciem nalezy zapoznac sie
z wytycznymi bezpieczenistwa i naklejkami na
akumulatorze. Uzytkownicy ponoszg petng
odpowiedzialnos¢ za wszelkie dziatania i uzyt-
kowanie.

1. Nie nalezy tadowac¢ akumulatora bezposrednio po
locie, poniewaz moze by¢ zbyt goracy. Przed ponownym
tadowaniem nalezy poczeka¢, az akumulator ostygnie
do dopuszczalnej temperatury tadowania.
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2. Aby zapobiec uszkodzeniu, akumulator taduje sie
tylko wtedy, gdy jego temperatura miesci sie w dopusz-
czalnym zakresie temperatur tadowania. Idealna tempe-
ratura fadowania wynosi od 22° do 28° C (71,6° do 82,4°
F). tadowanie w idealnym zakresie temperatur moze
wydtuzy¢ zywotno$¢ akumulatora. tadowanie zatrzymu-
je sie automatycznie, jesli temperatura ogniw akumula-
tora przekroczy 55° C (131° F) podczas tadowania.

3. Informacja dotyczaca niskich temperatur:

* Akumulatoréw nie mozna uzywac w $rodowiskach

o bardzo niskiej temperaturze, ponizej -20°C (-4°F).

* W $rodowiskach o niskiej temperaturze zaleca sig roz-
grzanie akumulatora do temperatury pokojowej przed
startem i utrzymywanie go w cieple przed uzyciem, aby
skroci¢ czas rozgrzewania. W ekstremalnie niskich tem-
peraturach nalezy odpowiednio zaizolowa¢ akumulator.
* Zmniejszona pojemnos$¢ akumulatora w Srodowiskach
o niskiej temperaturze zmniejsza odpornos$¢ drona na
predkos¢ wiatru. Nalezy lata¢ ostroznie.

+ Nalezy zachowac szczegdlng ostroznos¢ podczas lotéw
na duzych wysokos$ciach w niskich temperaturach.

+ Gdy dron znajduje sie w locie po spetnieniu powyz-
szych warunkéw, a aplikacja DJI Pilot 2 wy$wietla ostrze-
zenie o krytycznie niskim poziomie natadowania aku-
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mulatora, zaleca sie natychmiastowe przerwanie lotu

i lagdowanie drona w odpowiednim miejscu. Podczas
automatycznego lgdowania uzytkownicy mogg nadal
uzywac aparatury sterujacej do sterowania orientacja
drona. Na przyktad uzytkownicy mogg nacisng¢ drazek,
aby podnie$¢ drona.

4. W petni natadowany akumulator roztadowuje sie au-
tomatycznie po pewnym czasie pozostawania w stanie
czuwania. Nalezy pamieta¢, ze podczas roztadowywania
akumulator moze wydziela¢ ciepto.

5. Aby zachowa¢ sprawnos$¢ akumulatora, nalezy go

w petni tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
Diugotrwate nieuzywanie akumulatora moze wptyna¢
na jego wydajnos¢, a nawet spowodowac jego trwate
uszkodzenie. Jesli akumulator nie byt tadowany ani
roztadowywany przez trzy miesigce lub dtuzej, nie jest
objety gwarancja.

6. Ze wzgledow bezpieczenistwa podczas transportu
nalezy utrzymywac akumulatory na niskim poziomie
natadowania. Przed transportem zaleca sie roztadowa-
nie akumulatoréw do poziomu 30% lub mniej.

7. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem
jest wigczone i roztadowywanie zatrzymuje sie auto-
matycznie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu
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podczas czuwania drona. Przed ponownym uzyciem
nalezy natadowa¢ akumulator, aby wytgczy¢ zabezpie-
czenie przed nadmiernym roztadowaniem. Zabezpiecze-
nie przed nadmiernym roztadowaniem nie jest wigczone
podczas lotu.

8. Nadmierne roztadowanie spowoduje powazne
uszkodzenie akumulatora. Je$li poziom natadowania
akumulatora spadnie ponizej 5% podczas czuwania
drona, akumulator przechodzi w tryb hibernacji, aby
zapobiec nadmiernemu roztadowaniu.

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Naciénij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny

poziom natadowania akumulatora.

Diody LED poziomu natadowania akumulatora pokazujg

poziom natadowania akumulatora podczas tadowania

i roztadowywania. Stany diod LED sg zdefiniowane ponizej:
® Dioda LED $wieci

‘ Dioda LED miga

Dioda LED nie $wieci



Poziom natadowania
92-100%

Wz6ér migania

ONO
76-91%
63-75%
51-62%

38-50%
26-37%
13-25%
0-12%

Rozgrzewanie akumulatora
Akumulator posiada funkcje samoczynnego ogrzewania,
ktéra jest uzywana podczas pracy w niskich temperaturach:

+ Jedli akumulator jest wtozony do drona i wigczony,
samoczynne ogrzewanie rozpocznie sie automatycz-
nie, gdy temperatura akumulatora bedzie niska. Dron
wystartuje po ogrzaniu akumulatora.

+ Jesli akumulator nie jest wtozony do drona, nacisnij i przy-
trzymaj przycisk zasilania na akumulatorze, aby wiaczy¢
samoogrzewanie. Nacisnij i przytrzymaj ponownie
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przycisk zasilania, aby zatrzymac¢ samoogrzewanie.

+ Gdy akumulator jest w trakcie ogrzewania (1)
i utrzymywania ciepta (2), diody poziomu natadowania
akumulatora bedg miga¢ w nastepujacy sposéb.

1

NN

Przechowywanie akumulatora

Gdy stacja jest wkgczona i dziata prawidtowo, system
wentylacji moze regulowa¢ temperature otoczenia,
dostosowujac jg do warunkéw przechowywania.
Wyjmij akumulator z drona, jesli jest przechowywany
oddzielnie, zapoznaj sie z wytycznymi dotyczgcymi
bezpieczenstwa i postepuj zgodnie z instrukcjami doty-
czacymi przechowywania akumulatora.
Przechowywanie zasilania na odpowiednim poziomie
moze wydtuzy¢ zywotnos$¢ akumulatora. Maksymalng
liczbe dni przechowywania (Y) przy réznych
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Poziomach natadowania akumulatora (X) podano na
ponizszym rysunku.
Y

5% 10% 15% 20% 30% 40% 50%

VAN Akumulator ulegnie uszkodzeniu po prze-
kroczeniu maksymalnego okresu przechowy-
wania. Nie nalezy go wtedy uzywac.

. Rzeczywisty maksymalny okres przecho-
wywania moze sig nieznacznie rézni¢, poniewaz
akumulatory pochodzg z réznych partii
produkcyjnych i sg przechowywane w réznych
warunkach.

. Maksymalny okres przechowywania zostat
obliczony teoretycznie dla temperatury pokojo-
wej. Przechowywanie akumulatora w wysokich
temperaturach znacznie skraca jego zywotnos¢
i okres przechowywania.
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4.9 RTK drona

Wbudowany modut RTK drona jest odporny na silne
zaktécenia magnetyczne pochodzace od konstrukcji
metalowych i linii wysokiego napigcia, zapewniajac bez-
pieczny i stabilny lot. W potagczeniu z produktem D-RTK
(sprzedawanym oddzielnie) lub ustugg Network RTK
zatwierdzong przez DJI mozna uzyskac¢ doktadniejsze
dane pozycjonowania.

£+ Odwiedz strone h
, aby wyswietli¢
instrukcje obstugi akcesoriow i dowiedziec sig,

jak korzystac z produktu.

Wiaczanie/wytaczanie RTK

Przed kazdym uzyciem upewnij sig, ze funkcja RTK jest
wigczona, a typ ustugi RTK jest prawidtowo ustawiony.

W przeciwnym razie RTK nie bedzie mozna uzywac do
pozycjonowania. PrzejdZ do DJI Pilot 2, stuknij Podglad
kamery >« « > &, aby wy$wietli¢ i sprawdzi¢ ustawienia.



. Pozycjonowanie RTK mozna wigczy¢ i wy-
taczy¢ podczas lotu.

. Po wigczeniu RTK mozna uzywac trybu
utrzymywania doktadnosci pozycjonowania.

. W $rodowiskach bez RTK, funkcja GNSS+
(domysInie wigczona) moze poprawic¢ doktad-
nos¢ pozycjonowania drona po konwergencji.
W przypadku dronéw z jedng wersja Beidou,
funkcja GNSS+ nie moze sie zgra¢ bez sygnatéow
réznicowych RTK.

Sie¢ niestandardowa RTK

Aby korzystac z sieci niestandardowej RTK, upewnij sie,
Ze na aparaturze sterujgcej zamontowano klucz sprzeto-
wy DJI Cellular Dongle 2 i zainstalowano karte nano-SIM
lub Ze aparatura sterujgca ma potgczenie Wi-Fi. Podczas
korzystania z tej funkcji aparatura sterujgca musi by¢
wigczona i potaczona z Internetem. Sie¢ niestandardowa
RTK moze zastapic stacje RTK. Potgcz konto niestandar-
dowej sieci RTK z wyznaczonym serwerem NTRIP, aby
wysytac i odbiera¢ dane réznicowe.
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1. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest potaczona
zdronem i Internetem.

2. Przejdz do aplikacji DJI Pilot 2, naci$nij Podglad
kamery >¢ <> &  wybierz Niestandardowa sie¢ RTK
jako typ ustugi RTK i wprowadz wymagane informacje.
Nastepnie naciénij Zapisz.

3. Poczekaj na potgczenie z serwerem NTRIP. W usta-
wieniach RTK, gdy status pozycjonowania drona w tabeli
statusu wskazuje ,FIX", oznacza to, ze dron uzyskat

i wykorzystat dane réznicowe z sieci RTK.

4.10 Powrét do punktu startowego (RTH)

Przeczytaj uwaznie te sekcje i upewnij sie, ze znasz
dziatanie drona podczas powrotu do punktu starto-
wego (RTH).

Funkcja powrotu do punktu startowego (RTH) automa-
tycznie spowoduje powrét drona do ostatnio zapisane-
go punktu Home. Funkcja RTH moze zosta¢ uruchomio-
na na trzy sposoby: uzytkownik aktywnie uruchamia
funkcje RTH, akumulator drona jest staby lub utracono
sygnat z aparatury sterujgcej (uruchamia sie funkcja
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Failsafe RTH). Je$li dron pomyslnie zapisze punkt star-
towy, a system pozycjonowania dziata prawidtowo, po
uruchomieniu funkcji RTH dron automatycznie powréci
do punktu startowego i wylagduje w punkcie Home.

drona AR pojawi sie w podgladzie kamery, gdy dron
zbliza sie do terenu, umozliwiajgc sterowanie dronem
w celu doktadniejszego Igdowania w preferowanym
miejscu. Wyswietlanie mozna zmieni¢ we e« > 3¢ >
Pomoc.

. Punkt startowy (Punkt Home): Punkt
startowy zostanie zapisany w momencie startu,
o ile dron ma silny sygnat GNSS & 26 lub o$wie-
tlenie jest wystarczajgce. Po zapisaniu punktu
startowego aplikacja DJI Pilot 2 wys$wietli komu-
nikat gtosowy. Jesli podczas lotu konieczna jest
aktualizacja punktu startowego (na przyktad
w przypadku zmiany pozycji), mozna go recznie
zaktualizowaé w ¢ ¢ « > 3¢ > Sterowanie w apli-
kacji DJI Pilot 2.

Podczas powrotu do punktu startowego (RTH) trasa AR
RTH bedzie wyswietlana w podgladzie kamery, co utatwi
wyswietlenie trasy powrotnej i zapewni bezpieczenstwo
lotu. Podglad kamery wyswietla réwniez punkt ladowa-
nia AR. Gdy dron osiggnie obszar nad punktem Home,
kamera gimbala automatycznie obroci sie w dét. Cien
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N Trasa AR RTH stuzy wytgcznie jako punkt
odniesienia i moze odbiegac od rzeczywistej
trasy lotu w réznych scenariuszach. Podczas
powrotu do punktu startowego nalezy zawsze
zwracac uwage na obraz wyswietlany na ekra-
nie. Nalezy lata¢ ostroznie.

. Podczas powrotu do punktu startowego
uzycie pokretta gimbala do regulacji orienta-

cji kamery lub nacisniecie konfigurowalnych
przyciskéw na aparaturze sterujgcej w celu
wysrodkowania kamery spowoduje zatrzyma-
nie automatycznej regulacji nachylenia gimbala
przez drona, co moze uniemozliwi¢ wyswietle-
nie trasy AR RTH.




Uwaga
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. Jesli system pozycjonowania dziata
nieprawidtowo, dron moze nie by¢ w stanie
powréci¢ do punktu Home w prawidtowy spo-
séb. Podczas awaryjnego powrotu do punktu
Home (Failsafe RTH) dron moze przej$¢ w tryb
ATTI i wyladowac¢ automatycznie, jesli system
pozycjonowania dziata nieprawidtowo.

. Jesli nie ma sygnatu GNSS, nie nalezy lata¢
nad powierzchnig wody, budynkami ze szkla-
nymi powierzchniami ani w sytuacjach, gdy
wysokos$¢ nad terenem przekracza 60 metréw.
Jesli system pozycjonowania dziata nieprawi-
dtowo, dron przejdzie w tryb ATTI.

. Przed kazdym lotem nalezy ustawi¢
odpowiednig wysoko$¢ powrotu do punktu
startowego (RTH). Uruchom aplikacje DJI Pilot
2 i ustaw wysoko$¢ RTH. Domyslina wysoko$¢
RTH wynosi 100 m.

. Dron nie wykrywa przeszkéd podczas
powrotu do punktu startowego (RTH), jesli
warunki otoczenia nie sg odpowiednie dla

systemu wykrywania.

. Strefy GEO moga mie¢ wptyw na powrot
do punktu startowego (RTH). Unikaj lotow

w poblizu stref GEO.

. Dron moze nie by¢ w stanie powréci¢ do
punktu Home, jesli predkos¢ wiatru jest zbyt
duza. Lataj ostroznie.

. Podczas RTH nalezy zwr6ci¢ szczegdlng
uwage na mate lub drobne obiekty (takie

jak gatezie drzew lub linie energetyczne) lub
obiekty przezroczyste (takie jak woda lub szkto).
W sytuacji awaryjnej wyjdz z trybu RTH i steruj
dronem recznie.

. Ustaw opcje Advanced RTH jako Preset,
jesli na trasie powrotu do punktu startowe-
g0 znajdujg sie linie energetyczne lub wieze
transmisyjne, ktérych dron nie moze omina¢,
i upewnij sie, ze wysoko$¢ powrotu do punktu
startowego jest ustawiona wyzej niz wszystkie
przeszkody.

. Dron zahamuje i powréci do punktu star-
towego zgodnie z najnowszymi ustawieniami,
jedli ustawienia Advanced RTH w aplikacji DJI
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Pilot 2 zostang zmienione podczas powrotu do
punktu startowego.

+  Jesli maksymalna wysokos¢ zostanie
ustawiona ponizej aktualnej wysokosci podczas
RTH, dron najpierw opusci sie do maksymalnej
wysokosci, a nastepnie bedzie kontynuowat
powr6t do punktu startowego.

. Wysokosci RTH nie mozna zmienia¢ pod-
czas RTH.

. Jesli réznica miedzy aktualng wysokoscig

a wysokoscig RTH jest duza, nie mozna doktad-
nie obliczy¢ zuzycia energii akumulatora ze
wzgledu na réznice predkosci wiatru na réznych
wysokosciach. Nalezy zwroéci¢ szczegdlng uwage
na komunikaty dotyczace stanu akumulatora

i komunikaty ostrzegawcze w aplikacji DJI Pilot 2.
. Gdy sygnat aparatury sterujacej jest pra-
widtowy podczas trybu Advanced RTH, drazek
sterujacy osig Pitch moze stuzy¢ do sterowa-
nia predkoscig lotu, ale nie mozna sterowac
orientacjg i wysokoscig, a dron nie moze lecie¢
w lewo ani w prawo. Ciggte pchanie drazka
sterujgcego osig Pitch w celu przyspieszenia
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zwieksza zuzycie energii akumulatora. Dron
nie moze oming¢ przeszkod, jesli predkos¢ lotu
przekroczy efektywng predkos¢ wykrywania.
Jesli drazek osi Pitch zostanie przesuniety do
konca w dét, dron zahamuje, zawisnie w miej-
scu i wyjdzie z trybu RTH. Po zwolnieniu drazka
osi Pitch dronem mozna sterowac.

. Jesli podczas lotu w trybie Preset RTH
dron osiggnie limit wysokosci aktualnej loka-
lizacji lub punktu Home, podczas wznoszenia
zatrzymuje sie i wraca do punktu Home na
aktualnej wysokosci. Podczas lotu w trybie RTH
nalezy zwraca¢ uwage na bezpieczeristwo lotu.

. Jesli punkt Home znajduje sie w strefie
wysokosci, ale dron nie znajduje sie w strefie
wysokosci, po osiggnieciu strefy wysokosci
dron opusci sie ponizej granicy wysokosci,
ktéra moze by¢ nizsza niz ustawiona wysokos¢
RTH. Nalezy lata¢ ostroznie.

. + Jedli transmisja wideo OcuSync zostanie
zaktocona i roztgczona, dron moze polegac
wytgcznie na ulepszonej transmisji 4G. Biorgc
pod uwage, ze na trasie RTH mogg znajdowac
sie duze przeszkody, aby zapewnic¢ bezpieczen-



stwo podczas RTH, trasa RTH bedzie przebiegac
zgodnie z poprzednig $ciezkg lotu. Podczas
korzystania z ulepszonej transmisji 4G nalezy
zwracac wiekszg uwage na stan akumulatora

i trase RTH na mapie.

. Dron wyjdzie z trybu RTH, jesli otoczenie
jest zbyt ztozone, aby zakonczy¢ RTH, nawet
jesli system wykrywania dziata prawidtowo.

. Trybu RTH nie mozna uruchomi¢ podczas
automatycznego lagdowania.

Advanced RTH

Po uruchomieniu funkcji Advanced RTH dron automatycz-
nie zaplanuje najlepszg trase powrotng, ktéra zostanie
wyswietlona w aplikacji DJI Pilot 2 i dostosowana do wa-
runkéw otoczenia. Podczas powrotu dron automatycznie
dostosuje predkos¢ lotu do czynnikéw Srodowiskowych,
takich jak predkos¢ i kierunek wiatru oraz przeszkody.
Jesli sygnat sterujgcy miedzy aparaturg sterujaca a dro-
nem jest dobry, wyjdZ z trybu RTH, naciskajac przycisk
RTH lub przycisk pauzy lotu na aparaturze sterujacej. Po
wyjsciu z trybu RTH odzyskasz kontrole nad dronem.
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Metoda uruchomienia

Uzytkownik aktywnie uruchamia funkcje RTH
Podczas lotu funkcje RTH mozna uruchomi¢, naciskajac
i przytrzymujac przycisk RTH na aparaturze sterujgce;.

Niski poziom natadowania akumulatora drona

Jesli podczas lotu poziom natadowania akumulatora
jest niski i wystarcza tylko do powrotu do punktu Home,
w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat ostrzegaw-
czy. Jesli stukniejsz, aby potwierdzi¢ RTH, lub nie podej-
miesz zadnych dziatan przed zakonczeniem odliczania,
dron automatycznie uruchomi funkcje RTH przy niskim
poziomie natadowania akumulatora.

Jesli anulujesz komunikat RTH przy niskim poziomie
natadowania akumulatora i kontynuujesz lot dronem,
dron wylgduje automatycznie, gdy aktualny poziom
natadowania akumulatora pozwoli mu jedynie na opusz-
czenie biezgcej wysokosci.

Automatycznego lgdowania nie mozna anulowag, ale
nadal mozna lata¢ dronem w poziomie, poruszajac
drazkiem osi Pitch i drazkiem osi Roll, oraz zmienia¢
predkos¢ opadania drona, poruszajac drazkiem gazu.
Jak najszybciej skieruj drona w odpowiednie miejsce do
ladowania.
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AN Gdy poziom natadowania akumulatora
jest zbyt niski i nie ma wystarczajgcej mocy,
aby powréci¢ do punktu startowego, nalezy jak
najszybciej wylagdowa¢ dronem. W przeciwnym
razie dron rozbije sie po catkowitym wyczerpa-
niu akumulatora.

. Nie nalezy naciska¢ drazka gazu w gére
podczas automatycznego lagdowania. W prze-
ciwnym razie dron rozbije sie po catkowitym

wyczerpaniu akumulatora.

Utrata sygnatu aparatury sterujgcej

W przypadku utraty sygnatu aparatury sterujacej dron au-
tomatycznie uruchomi tryb awaryjny RTH, jesli opcja Dziata-
nie w przypadku utraty sygnatu jest ustawiona na RTH.

Gdy warunki o$wietleniowe i otoczenie sg odpowiednie
dla systemu wizyjnego, DJI Pilot 2 wy$wietli $ciezke RTH
wygenerowang przez drona przed utratg sygnatu. Dron
rozpocznie powr6t do punktu startowego przy uzyciu
funkcji Advanced RTH zgodnie z ustawieniami RTH. Dron
pozostanie w trybie RTH nawet po przywréceniu
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sygnatu z aparatury sterujacej. DI Pilot 2 odpowiednio
zaktualizuje Sciezke RTH.

Gdy warunki o$wietleniowe i Srodowiskowe nie sg
odpowiednie dla systemu wizyjnego, dron zahamuje

i zawisnie w powietrzu, a nastepnie przejdzie do trybu
Original Route RTH.

+ Jesli odlegto$¢ RTH (odlegtos¢ pozioma miedzy dronem
a punktem Home) jest wieksza niz 50 m, dron dostoso-
wuje orientacje i leci do tytu przez 50 m po pierwotnej
trasie lotu przed wejsciem w tryb Preset RTH.

+ Jedli odlegto$¢ RTH jest wigksza niz 5 m, ale mniejsza
niz 50 m, dron dostosowuje swojg orientacje i leci
prosto w poziomie z powrotem do punktu Home na
biezacej wysokosci.

+» Dron laduje natychmiast, jesli odlegto$¢ RTH jest
mniejsza niz5m.

Procedura RTH
Po uruchomieniu funkcji Advanced RTH dron hamuje
i zawisa w miejscu.
* Gdy warunki otoczenia lub o$wietlenia sg odpowied-
nie dla systemu wizyjnego:
* Dron dostosuje swojg orientacje do punktu Home,
zaplanuje najlepszg trase zgodnie z ustawieniami RTH,



a nastepnie powrdéci do punktu Home, jesli podczas
startu dostepny byt system GNSS.
» Gdy warunki otoczenia lub oswietlenia nie s3 odpo-
wiednie dla systemu wizyjnego:
« Jesli odlegtos¢ RTH jest wigksza niz 5 metréw, dron
powréci do punktu startowego zgodnie z ustawieniem
Preset.
* Dron Igduje natychmiast, jesli odlegto$¢ RTH jest
mniejsza niz5 m.

Dane dotyczace terenu

Gdy aparatura sterujaca jest potgczona z Internetem,
stuknije ¢ > 3 > Pomoc w aplikacji DJI Pilot 2 i wiacz
opcje Dane dotyczace terenu. Aparatura sterujgca au-
tomatycznie pobierze baze danych wysokosci do drona.
Na podstawie danych terenu dron moze zaplanowac
optymalna trase lotu, aby oming¢ przeszkody na trasie
podczas powrotu do punktu startowego (RTH).

Gdy dane dotyczace terenu sg wigczone,

+ jesli warunki otoczenia lub o$wietlenia s odpowiednie
dla systemu wizyjnego, dron automatycznie zaplanuje
optymalng trase lotu na podstawie danych terenu i da-
nych zebranych przez system wizyjny. Optymalna trasa
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lotu zapewni bezpieczng odlegto$¢ od przeszkéd terenu.

+ jesli warunki otoczenia lub o$wietlenia nie sg odpo-
wiednie dla systemu wizyjnego, skuteczne sg tylko dane
terenu. Nieprawidtowe dane modelu mogg spowodo-
wac zagrozenie bezpieczenstwa.

5. Na podstawie danych terenowych dron
ominie obszar o stabym sygnale GNSS, aby
zapewnic¢ doktadno$¢ pozycjonowania. Jesli
w danych terenowych znajdujg sie obiekty
wiszace, takie jak dZwigi, linie energetyczne
i mosty, dron sprébuje oming¢ przeszkody,
przelatujac nad nimi.

N Gdy dron korzysta z GNSS do pozycjono-
wania, doktadno$¢ pozycjonowania jest stosun-
kowo niska, co moze wptywac na skutecznosé
omijania przeszkéd. Uzytkownicy powinni lata¢
ostroznie i zwracac szczegblng uwage na trase
lotu oraz podglad kamery.
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Ustawienia RTH

Ustawienia RTH sg dostepne dla funkcji Advanced RTH.
Przejdz do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2,
stuknij ¢  « > Sterowanie i przewin do opcji Powrét do
punktu startowego.

* Optimal

- ~

« Jesli odwietlenie jest wystarczajgce, a otoczenie
odpowiednie dla systemu wizyjnego, dron automa-
tycznie zaplanuje optymalng trase powrotu do punktu
startowego i dostosuje wysokos$¢ lotu do czynnikéw $ro-
dowiskowych, takich jak przeszkody i sygnaty transmisji,
niezaleznie od ustawienia wysokosci powrotu do punktu
startowego. Optymalna trasa powrotu do punktu starto-
wego oznacza, ze dron przeleci najkrétszg mozliwg
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odlegto$¢, aby zmniejszy¢ zuzycie energii akumulatora
i wydtuzy¢ czas lotu.

« Jedli odwietlenie jest niewystarczajace, a Srodowisko
nie jest odpowiednie dla systemoéw wizyjnych, dron
wykona funkcje Preset RTH na podstawie ustawienia
wysokosci RTH.

* Preset

<

Gdy dron zbliza sie do punktu Home, a aktualna wyso-
kos¢ jest wyzsza niz wysokos$¢ RTH, dron inteligentnie
zdecyduje, czy nalezy schodzi¢ podczas lotu do przodu,
biorgc pod uwage otoczenie, oswietlenie, ustawiong
wysokos$¢ RTH i aktualng wysoko$¢. Gdy dron znajdzie
sie nad punktem Home, aktualna wysoko$¢ drona nie
bedzie nizsza niz ustawiona wysoko$¢ RTH.
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Odlegtos¢/wysokos¢ RTH

Odpowiednie oswietle-
nie i warunki otoczenia

Nieodpowiednie oswietle-
nie i warunki otoczenia

Odlegtos¢ RTH > 50 m

Aktualna wysokos$¢ <
wysokos$¢ RTH

Dron zaplanuje trase
powrotu do punktu
startowego (RTH), poleci
w kierunku otwartej
przestrzeni omijajac
przeszkody, wzniesie
sie na wysokos$¢ RTH

i powréci do punktu
startowego najlepsza
trasa.

Dron wzniesie sie na wyso-
kos$¢ RTH i poleci do punktu
Home w linii prostej na
wysokosci RTH. [1]

Aktualna wysokos$¢ >
wysokos$¢ RTH

Odlegto$¢ RTH wynosi od 5 do 50 m.

Dron powréci do bazy,
wybierajac najlepsza
trase na aktualnej
wysokosci.

Dron poleci do punktu Home
w linii prostej na biezacej
wysokosci.
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Gdy dron zbliza sie do punktu Home, a aktualna wysoko$¢ jest wyzsza niz wysoko$¢ RTH, dron inteligentnie zdecy-
duje, czy nalezy schodzi¢ podczas lotu do przodu, biorgc pod uwage otoczenie, oswietlenie, ustawiong wysokos¢
RTH i aktualng wysokos$¢. Gdy dron znajdzie sie nad punktem Home, aktualna wysoko$¢ drona nie bedzie nizsza niz

ustawiona wysoko$¢ RTH.

Plany RTH dla réznych $rodowisk, metody uruchamiania RTH i ustawienia RTH sg nastepujace:

Metoda uruchamiania RTH

Odpowiednie warunki oswietle-
niowe i Srodowiskowe

Dron moze omija¢ przeszkody

i strefy GEO

Nieodpowiednie o$wietlenie
i warunki otoczenia

Uzytkownik aktywnie uruchamia
RTH

Niski poziom natadowania
akumulatora drona

Utrata sygnatu aparatury sterujacej

Dron wykona polecenie RTH zgod-
nie z ustawieniem RTH:

» Optimal

* Preset

Preset (Dron moze wznies¢ sie,
aby oming¢ przeszkody i strefy
GEO)

Oryginalna trasa RTH, Preset RTH
zostanie wykonana po przywréce-
niu sygnatu (Dron moze oming¢
strefy GEO i zahamuje oraz zawi-
$nie w powietrzu, jesli napotka
przeszkode).

a4



Zabezpieczenie podczas lgdowania

Podczas powrotu do punktu startowego (RTH) zabez-
pieczenie podczas lagdowania aktywuje sie, gdy dron
zacznie lgdowac (przy witaczonej funkcji wykrywania
przeszkéd w dot).

Dron zachowuje sie w nastepujgcy sposoéb:

« Jesli teren zostanie uznany za odpowiedni do lgdowa-
nia, dron wyladuje bezposrednio.

+ Jesli teren zostanie uznany za nieodpowiedni do
ladowania, dron zawisnie w powietrzu i bedzie czekat na
potwierdzenie uzytkownika.

+ Jedli zabezpieczenie podczas Igdowania nie dziata,

DJI Pilot 2 wys$wietli komunikat o lgdowaniu. Stuknij
Potwierdz lub przesun drgzek gazu do kofca w dét

i przytrzymaj przez sekunde, a dron wyladuje.
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Q . Po osiggnigciu obszaru nad punktem
Home dron wyladuje doktadnie w punkcie star-
tu. Wykonanie precyzyjnego lagdowania podlega
nastepujgcym warunkom:

. Punkt Home musi zostac zareje-
strowany podczas startu i nie moze zostac

zmieniony podczas lotu.

. Podczas startu dron musi wznies¢
sie pionowo na wysoko$¢ co najmniej 7 m,
zanim zacznie poruszac sie w poziomie.

. Uksztattowanie terenu w punkcie
Home musi pozosta¢ w wigkszosci niezmie-
nione.

. Cechy terenu punktu Home mu-
szg by¢ wystarczajgco charakterystyczne.
Teren taki jak pokryte $niegiem pole nie
jest odpowiedni.

. Warunki oswietlenia nie moga byc¢
zbyt jasne ani zbyt ciemne.

Podczas lgdowania poruszenie jakimkol-

wiek drazkiem sterujgcym innym niz drazek
gazu bedzie traktowane jako rezygnacja z pre-
cyzyjnego lagdowania, a dron zacznie opadac
pionowo.
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4.11 System wykrywania

=
o o

1. Wielokierunkowy system wizyjny
2. Obrotowy skaner LiDAR

3. Gorny skaner LiDAR

4. Dodatkowe o$wietlenie

5. System czujnikéw podczerwieni 3D
6. Dolny system wizyjny
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Wielokierunkowy system wizyjny dziata najlepiej przy
odpowiednim oswietleniu i wyraznie oznaczonych lub
teksturowanych przeszkodach. Wielokierunkowy system
wizyjny witgcza sie automatycznie, gdy dron znajduje sie
w trybie Normal lub Tripod, a opcja Omijanie przeszkéd
jest ustawiona na Avoid (Unikaj) lub Brake (Hamuj)

w aplikacji DJI Pilot 2. Funkcja pozycjonowania ma zasto-
sowanie, gdy sygnaty GNSS sg niedostepne lub stabe.

Dodatkowe oswietlenie umieszczone w dolnej czesci
drona moze wspomagac dolny system wizyjny. Domys|-
nie wigcza sie automatycznie w warunkach stabego
oswietlenia, gdy wysokos$¢ lotu po starcie wynosi
ponizej 5 m. Mozna je réwniez wigczy¢ lub wytgczyé
recznie w aplikacji DJI Pilot 2. Przy kazdym ponownym
uruchomieniu drona dodatkowe o$wietlenie powraca
do domysinego ustawienia Auto.

Q . Funkcje pozycjonowania wizyjnego i wy-
krywania przeszkéd mozna wytgczy¢ w ustawie-
niach. Gdy funkcje pozycjonowania wizyjnego
i wykrywania przeszkéd sg wytaczone, dron
wykorzystuje wytgcznie system GNSS do
zawisu, wykrywanie przeszkéd we wszystkich



kierunkach jest niedostepne, a dron nie zwalnia
automatycznie podczas schodzenia w poblizu
terenu. Gdy funkcje pozycjonowania wizyjnego
i wykrywania przeszkéd sg wytgczone, nalezy
zachowac szczeg6lng ostroznos¢.

. Wytgczenie pozycjonowania wizyjnego

i wykrywania przeszkéd ma wptyw tylko pod-
czas lotu recznego i nie ma wptywu podczas
korzystania z trybéw automatycznych, takich
jak RTH lub automatyczne lagdowanie.
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Ostrzezenia

A

. Nalezy zwraca¢ uwage na otoczenie
podczas lotu. System wykrywania dziata tylko
w okreslonych sytuacjach i nie moze zastagpic¢
sterowania i oceny sytuacji przez cztowieka.
Podczas lotu nalezy zawsze zwraca¢ uwage na
otoczenie i ostrzezenia wyswietlane w aplikacji
DJI Pilot 2 oraz zachowac kontrole nad dronem.

. Jesli nie jest dostepny sygnat GNSS, dolny
system wizyjny pomaga w pozycjonowaniu dro-

na i dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na
wysokosci od 0,5 m do 30 m. Nalezy zachowa¢
szczegolng ostroznos¢, jesli wysokos¢ drona
przekracza 30 m, poniewaz moze to wptyng¢ na
dziatanie pozycjonowania wizyjnego.

. W warunkach stabego oswietlenia
systemy wizyjne mogg nie osiggac¢ optymalnej
wydajnosci pozycjonowania, nawet jesli wigczo-
ne jest dodatkowe o$wietlenie dolne. W takich
warunkach nalezy lata¢ ostroznie, jesli sygnat
GNSS jest staby.

. Dolny system wizyjny moze nie dziata¢
prawidtowo, gdy dron przelatuje nad woda.

W zwigzku z tym dron moze nie by¢ w stanie
aktywnie oming¢ wody podczas lgdowania.
Zaleca sie zachowanie kontroli nad lotem przez
caly czas, podejmowanie rozsgdnych decyzji

w oparciu o otoczenie i unikanie nadmiernego
polegania na systemie wizyjnym.

. Systemy wizyjne nie sg w stanie doktadnie
zidentyfikowa¢ duzych konstrukcji z ramami

i kablami, takich jak zurawie wiezowe, wieze
wysokiego napiecia, linie wysokiego napiecia,
mosty wantowe i mosty wiszgce.
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. System wizyjny nie dziata prawidtowo

w poblizu powierzchni bez wyraznych zmian

wzoru lub w miejscach, gdzie $wiatto jest zbyt

jasne lub zbyt ciemne. System wizyjny nie

dziata prawidtowo w nastepujgcych sytuacjach:
. Latanie w poblizu powierzchni

monochromatycznych (np. czysto czarnych,
biatych, czerwonych lub zielonych).

. Latanie w poblizu powierzchni
silnie odbijajgcych Swiatto.

. Latanie nad wodga lub przezroczy-
stymi powierzchniami.

. Latanie w poblizu ruchomych
powierzchni lub obiektéw.

. Latanie w obszarze, w ktérym
wystepuja czeste i gwattowne zmiany
oswietlenia.

. Latanie w poblizu bardzo ciem-

nych (< 0,5 luksa) lub jasnych (> 40 000
lukséw) powierzchni.

. Latanie w poblizu powierzchni
silnie odbijajacych lub pochtaniajacych fale
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podczerwone (np. luster).

. Latanie w poblizu powierzchni bez
wyraznych wzoréw lub tekstur.

. Latanie w poblizu powierzchni

o powtarzajacych sie identycznych wzorach
lub teksturach (np. ptytki o tym samym

wzorze).

. Latanie w poblizu przeszkéd o
matej powierzchni (np. gatezie drzew i linie
energetyczne).

. Czujniki nalezy utrzymywac w czystosci
przez caly czas. Nie nalezy rysowa¢ ani manipu-
lowa¢ czujnikami. Nie nalezy uzywa¢ urzadze-
nia w $rodowisku zapylonym lub wilgotnym.

. Nie nalezy lata¢ podczas deszczu, smogu
lub gdy widoczno$¢ jest mniejsza niz 100 m.
. Nie nalezy zastania¢ systemu czujnikéw.
. Przed kazdym startem nalezy sprawdzic¢
nastepujace elementy:
. Upewnij sig, ze na szkle systemoéw
czujnikéw podczerwieni i systemoéw wizyj-
nych nie ma naklejek ani innych przeszkéd.



. Jesli na szkle systemu wizyjnego
i systemu czujnikéw podczerwieni znajduje
sie brud, kurz lub woda, uzyj miekkiej
Sciereczki. Nie nalezy uzywac srodkéw
czyszczacych zawierajacych alkohol.

. Jesli soczewki systemu czujni-
kéw podczerwieni i systemu wizyjnego
sg uszkodzone, skontaktuj sie z pomocg
techniczna DJI.

. Dron moze lata¢ o kazdej porze dnia

i nocy. Jednak system wizyjny nie bedzie
dostepny podczas lotu drona w warunkach sta-
bego oswietlenia. Nalezy zachowac¢ ostroznosc
podczas lotu.

. Po dtuzszym przechowywaniu kamery
systemu wizyjnego moga wymagac kalibracji.

W aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat, a kali-
bracja zostanie przeprowadzona automatycznie.

*Skaner LiDAR i wbudowany radar milime-
trowy majg martwe punkty wykrywania

i ograniczone mozliwosci wykrywania prze-
szkéd o réznych rozmiarach i z réznych
materiatéw. Wykrywanie przeszk6d moze
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nie dziata¢ w nastepujgcych sytuacjach,
nalezy lata¢ ostroznie:

. W szczegdlnych warunkach pogo-
dowych, takich jak deszcz, $nieg, mgta lub pyt.

. Obecnos¢ szybko poruszajacych
sie obiektéw w poblizu trasy lotu (np.
dziatajgce turbiny wiatrowe, poruszajgce
sie zurawie wiezowe, ptaki w locie itp.).

. Obecnos¢ cienkich bragzowych
gatezi (np. podczas lotu w gestym lesie) lub
ciemnych obiektéw liniowych o $rednicy
mniejszej niz 12 mm (np. cienkie kable
Ethernet, czarne przewody gumowe).

. Obecnos$¢ ukosnych linii energe-
tycznych podczas wznoszenia lub opadania
drona.

. Gdy dron leci w kierunku stonca,
zdolnos¢ wykrywania przeszkéd przez
skaner LiDAR maleje.

. Obecnos¢ kropelek wody lub sil-

nego zabrudzenia na powierzchni skanera
LiDAR.
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. Przed uzyciem nalezy zdjg¢ ostone
ochronng. Aby unikna¢ uszkodzenia powierzch-
ni produktu, nalezy zatozy¢ ostone ochronnag,
gdy urzadzenie nie jest uzywane. Nie nalezy
dotykac skanera LiDAR gotymi rekami. Nalezy
regularnie wyciera¢ go miekka Sciereczka i
utrzymywacd w czystosci, aby nie wptywac na
dziatanie funkcji wykrywania przeszkéd. Do
czyszczenia nie nalezy uzywac alkoholu ani
innych rozpuszczalnikéw.

System wspomagania widzenia

Widok wspomagania widzenia zmienia obraz wyswietla-
ny na ekranie z odpowiednich czujnikéw wizyjnych zgod-
nie z kierunkiem predkosci lotu, aby poméc uzytkowni-
kom w nawigacji i obserwacji przeszkéd podczas lotu.

. Wyéwietlanie Smigiet w widoku wspoma-
gania widzenia jest zjawiskiem prawidtowym.

. Funkcja wspomagania widzenia powinna
stuzy¢ wytacznie jako punkt odniesienia.
Szklane $ciany i mate obiekty, takie jak gatezie
drzew, przewody elektryczne i linki latawcéw,
nie sg rozpoznawane prawidtowo.

. Funkcja wspomagania widzenia nie jest
dostepna, gdy dron nie wystartowat lub gdy
sygnat transmisji wideo jest staby.

£
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. Podczas korzystania z funkcji wspomaga-
nia widzenia jako$¢ transmisji filméw moze by¢
nizsza ze wzgledu na ograniczenia przepusto-
wosci facza lub rozdzielczo$¢ ekranu aparatury
sterujgcej.
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Stuknij strzatke, aby przetgczac sie miedzy réznymi kie-
runkami widoku wspomagania widzenia. Nacisnij i przy-
trzymaj, aby zablokowac kierunek. Stuknij $rodek ekranu,
aby zmaksymalizowa¢ widok wspomagania widzenia.



AN - Gdy kierunek nie jest zablokowany
w okres$lonym kierunku, widok wspomaga-
nia widzenia automatycznie przetacza sie
na aktualny kierunek lotu. Podczas lotu do
przodu kamera FPV wys$wietla kolorowy obraz.
W dobrych warunkach o$wietleniowych widoki
wspomagajgce widzenie w lewo, w prawo i do
tytu sg kolorowe, a widok w dot jest czarno-
-biaty. Nacis$nij dowolng strzatke kierunkows,
aby na chwile przetaczy¢ kierunek widoku
wspomagania widzenia, a nastepnie powrdcic
do widoku aktualnego kierunku lotu.
. Gdy kierunek wspomagania widzenia jest
zablokowany w okre$lonym kierunku, nacisnij
dowolna strzatke, aby odblokowac i przetaczy¢
widok wspomagania widzenia.

4.12 APAS (Advanced Pilot Assistance
Systems)

Funkcja APAS (Advanced Pilot Assistance Systems) jest
dostepna w trybie Normal i Tripod. Gdy funkcja APAS
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jest wigczona, dron bedzie nadal reagowat na polecenia
uzytkownika i planowat trase zgodnie z ruchami drazka
sterujgcego oraz warunkami lotu. Funkcja APAS utatwia
omijanie przeszkoéd, uzyskanie ptynniejszych ujec i za-
pewnia lepsze wrazenia z lotu.

Gdy funkcja APAS jest wigczona, drona mozna zatrzy-
mac¢, naciskajac przycisk Pauza lotu na aparaturze
sterujgcej. Dron hamuje i zawisa w miejscu przez trzy
sekundy, czekajgc na dalsze polecenia uzytkownika.
Aby wiaczy¢ funkcje APAS, otwérz aplikacje DJI Pilot

2, przejdzdo =+ > @ i wybierz opcje Unikaj w sekcji
Omijanie przeszkéd.

Ostrzezenia

/AN Upewnij sie, ze system wykrywania jest
dostepny i uzywaj funkcji APAS. Zwr6¢ uwage
na aplikacje DJI Pilot 2 i upewnij sie, ze funkcja
APAS dziata prawidtowo.

. Upewnij sig, ze na wybranej trasie lotu nie
ma ludzi, zwierzat, obiektéw o matej powierzch-
ni (np. gatezi drzew) ani obiektéw przezroczy-
stych (np. szkta lub wody).

. Nalezy uzywa¢ systemu APAS, gdy system
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wizyjny i skaner LiDAR s3g dostepne lub sygnat
GNSS jest silny. System APAS moze nie dziata¢
prawidtowo, gdy dron przelatuje nad wodg lub
obszarami pokrytymi $niegiem.

. Nalezy zachowac szczegdlng ostroznos¢
podczas lotu w bardzo ciemnym (<300 lukséw)
lub jasnym (>10 000 lukséw) otoczeniu.

. System APAS moze nie dziata¢ prawidto-
wo, gdy dron przelatuje w poblizu ograniczen
lotu lub w strefie GEO.

. Gdy oswietlenie staje sie niewystarczajace,
a system wykrywania, taki jak system wizyjny,
jest czesciowo niedostepny, dron przetacza sie
z omijania przeszkéd na hamowanie i zawisa-
nie. Nalezy ustawi¢ drazek sterujacy w pozycji
$rodkowej, a nastepnie kontynuowac sterowa-
nie dronem.

Zabezpieczenie podczas lgdowania

Jesli opcja Omijanie przeszkdd jest ustawiona na Unikaj
lub Hamuj, zabezpieczenie podczas Ilgdowania zostanie
aktywowane po naciénieciu drazka w dét w celu
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wylagdowania drona. Zabezpieczenie podczas lagdowania
jest wigczone od momentu rozpoczecia lgdowania drona.
« Jedli teren zostanie uznany za odpowiedni do lagdowa-
nia, dron wyladuje bezposrednio.

+ Jedli teren zostanie uznany za nieodpowiedni do
ladowania, dron zawiénie w powietrzu po osiggnieciu
okreélonej wysokosci nad ziemia. Naci$nij drazek w dot

i przytrzymaj go przez co najmniej pie¢ sekund, a dron
wyladuje bez wykrywania przeszkod.

4.13 DJI AirSense

Drony wyposazone w nadajnik-odbiornik ADS-B aktyw-
nie transmitujg informacje o locie, w tym lokalizacje,
trase lotu, predkos$¢ i wysokos¢. Drony DJl wyposazone
w technologie DJI AirSense sg w stanie odbiera¢ infor-
macje o locie transmitowane przez nadajniki-odbiorniki
ADS-B zgodne ze standardami 1090ES lub UAT w pro-
mieniu 10 kilometréw. Na podstawie otrzymanych infor-
macji o locie DJI AirSense moze analizowac i uzyskiwac
informacje o potozeniu, wysokosci, orientacji i predkosci
otaczajacych drondw oraz poréwnywac te dane z aktual-
na pozycja, wysokoscig, orientacjg i predkoscig dronéw



DJI w celu obliczenia w czasie rzeczywistym potencjalne-
go ryzyka kolizji z otaczajgcymi dronami. Nastepnie DJI
AirSense wyswietli komunikat ostrzegawczy w aplikacji
DJI Pilot 2 zgodnie z poziomem ryzyka.

DJI AirSense wysyta komunikaty ostrzegawcze tylko

w przypadku zblizania sie okreslonych dronéw w
szczegoblnych okolicznosciach. Nalezy pamietac, ze DJI
AirSense ma nastepujgce ograniczenia:

+ DJI AirSense moze odbierac tylko komunikaty wysytane
przez drony wyposazone w urzadzenie ADS-B Out zgodne
ze standardami 1090ES (RTCA DO-260) lub UAT (RTCA
DO0-282). Urzadzenia DJI nie mogg odbiera¢ komunikatéw
rozgtaszanych przez drony, ktére nie sg wyposazone w
prawidtowo dziatajgce urzadzenia ADS-B Out, ani wyswie-
tla¢ ostrzezen dotyczacych takich dronéw.

+ Jedli miedzy dronem a dronem DJI znajduje sie
przeszkoda, DJI AirSense nie bedzie w stanie odbiera¢
komunikatéw ADS-B od drona ani wysyta¢ ostrzezer do
uzytkownika. Nalezy uwaznie obserwowac otoczenie

i lata¢ ostroznie.

+ Komunikaty ostrzegawcze moga by¢ wysytane

z op6znieniem, jesli DJI AirSense napotka zaktécenia

z otoczenia. Nalezy uwaznie obserwowac otoczenie

i lata¢ ostroznie.
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+ Komunikaty ostrzegawcze moga nie zosta¢ odebrane,
jedli dron DJI nie jest w stanie uzyska¢ informacji o swo-
jej lokalizacji.

« DJI AirSense nie moze odbiera¢ komunikatéw ADS-B

z drondéw ani wysyta¢ ostrzezen do uzytkownika, gdy jest
wytgczony lub nieprawidtowo skonfigurowany.

W przypadku wykrycia zagrozenia przez system DJI
AirSense na biezgcym widoku w aplikacji DJI Pilot 2
pojawi sie projekcja AR, intuicyjnie pokazujgca odlegtosé
miedzy dronem DJI a innym dronem oraz ostrzegajgca
uzytkownika. Po otrzymaniu ostrzezenia nalezy poste-
powac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji
DJI Pilot 2.

Uwaga: Na mapie pojawi sie niebieska ikona drona.
Ostrzezenie: Aplikacja wyswietli komunikat Manned
aircraft detected nearby (W poblizu wykryto drona).
Lataj ostroznie. Na podgladzie kamery pojawi sie mata
pomaranczowa ikona kwadratu z informacja o odlegto-
$ci, a na podgladzie mapy pojawi sie pomararnczowa
ikona drona.

Ostrzezenie: Aplikacja wyswietli komunikat Collision
risk. Descend or ascend immediately (Ryzyko kolizji.
Natychmiast opus¢ lub wznie$ drona). Jesli uzytkownik
nie wykonuje zadnych czynnosci, aplikacja wyswietli
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komunikat Collision risk. Fly with caution (Ryzyko
kolizji. Lataj ostroznie). Na podgladzie kamery pojawi
sie mata czerwona ikona kwadratu z informacjg o od-
legtosci, a na podgladzie mapy pojawi sie czerwona
ikona drona. Aparatura sterujgca wibruje, sygnalizujgc
ostrzezenie.

4.14 Klasa IP drona

1. W stabilnych warunkach laboratoryjnych dron DJI
Matrice 400 wyposazony w akumulator spetnia wymaga-
nia normy IEC 60529 i posiada stopierh ochrony IP55.
Stopien ochrony nie jest trwaty i moze ulec obnizeniu
w wyniku dtugotrwatego uzytkowania.

+ Nie nalezy lata¢, gdy opady deszczu przekraczajg 100
mm/24 h.

+ Przed wiozeniem akumulatora upewnij sie, ze jego
powierzchnie, porty oraz porty i powierzchnie komory
akumulatora sg suche.

* Gwarancja produktu nie obejmuje uszkodzen spowo-
dowanych przez wode.

2. Dron nie osigga stopnia ochrony IP55 w nastepuja-
cych okolicznosciach:
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+ Uzyto akumulatoréw innych niz oficjalne akumulatory.
» Akumulator nie jest prawidtowo zainstalowany.

+ Pokrywy portéw rozszerzen nie sgq prawidtowo za-
mknigte, jesli nie sg uzywane.

» Komora modemu komoérkowego lub urzadzenia
zewnetrzne, takie jak gtosnik lub reflektor, nie sg prawi-
dtowo zamontowane lub $ruby nie sg dokrecone.

» Obudowa drona jest peknieta lub wodoodporna tasma
klejaca jest zuzyta lub uszkodzona.

3. Po dtugim uzytkowaniu powierzchnia obudowy moze
ulec odbarwieniu. Jednak taka zmiana koloru nie ma wpty-
Wu na dziatanie urzadzenia ani na stopien ochrony IP.

4.15 Porty rozszerzen
Dron jest wyposazony w E-Port V2 obstugujgcy SDK, co

umozliwia rozwdéj nowych funkcji. Wiecej informacji na
temat rozwoju SDK i instrukcje mozna znalez¢ na stronie



5 Aparatura sterujaca

5.1 tadowanie akumulatora

oo Co trzy miesigce nalezy catkowicie
roztadowac i natadowac aparature sterujaca.
Podczas dtugotrwatego przechowywania aku-
mulator ulega roztadowaniu.

VAN W celu zapewnienia optymalnego tado-
wania zaleca sie stosowanie dotgczonego kabla
USB-C do USB-C.

[« oe—swag || §
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Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora
Nacisnij raz przycisk zasilania na aparaturze sterujg-
cej, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora
wewnetrznego.

T -

Nacisnij raz przycisk poziomu natadowania akumulatora
na zewnetrznym akumulatorze, aby sprawdzi¢ poziom
natadowania akumulatora.

e 1080

5.2 Konfigurowalne przyciski

Przyciski C1, C2, C3, C4i 5D s konfigurowalne. Otwoérz
aplikacje DJI Pilot 2 i przejdz do podgladu kamery.
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Naciénij « « «> &, aby skonfigurowac funkcje tych
przyciskow. Ponadto kombinacje przyciskéw C1, C2i C3
mozna dostosowac za pomocg przycisku 5D.

5.3 Kombinacje przyciskéw

Niektdre czesto uzywane funkcje mozna aktywowac za
pomoca kombinacji przyciskéw. Aby uzy¢ kombinacji
przyciskéw, nacisnij i przytrzymaj przycisk Wstecz, a na-
stepnie nacisnij drugi przycisk z kombinagji.
DomysInych kombinacji przyciskdw nie mozna zmienic.
W ponizszej tabeli przedstawiono funkcje poszczegél-
nych domysinych kombinacji przyciskéw.

Kombinacja Funkcja

Przycisk Wstecz + lewe

pokretto Dostosuj jasno$¢
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Przycisk Wstecz + prawe

pokretto Regulacja gtosnosci

Przycisk Wstecz +

) ) Nagraj ekran
przycisk nagrywania

Przycisk powrotu +

Z ki
przycisk migawki rzuty ekranu

Przetacz w gore - strona
gtéwna; przetacz w dot
- ustawienia skrétow;
przetgcz w lewo - ostat-
nio otwarte aplikacje.

Przycisk Wstecz +
przycisk 5D

5.4 Obstuga ekranu dotykowego

Przesun palcem od lewej

lub prawej strony do

srodka ekranu, aby po-
* wréci¢ do poprzedniego

ekranu.
N



Przesun palcem w gére
od dotu ekranu, aby po-
wroci¢ do strony gtéwne;j.

Przesun palcem w gére
od dotu ekranu i przytrzy-
maj, aby uzyska¢ dostep
do ostatnio otwartych
aplikacji.

Przesun palcem w dét od
gornej krawedzi ekranu,
aby otworzy¢ pasek stanu
w aplikacji DJI Pilot 2.
Pasek stanu wyswietla
informacje, takie jak czas,
sygnat Wi-Fi i poziom na-
tadowania akumulatora
aparatury sterujacej.
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Przesun palcem dwu-
krotnie w dét od gérnej
krawedzi ekranu, aby
otworzyc¢ szybkie usta-
wienia w aplikacji DJI Pilot
2. Przesun palcem raz

w dot od gérnej krawedzi
ekranu, aby otworzy¢
ustawienia szybkie, gdy
aplikacja DJI Pilot 2 nie
jest uruchomiona.

5.5 Diody LED aparatury sterujgcej

Diody LED statusu
Wzér migania Opis
@ — Jednolity czerwon Odkaczono od
' y Y drona
Poziom natado-
O weeen Miga na czerwono  wania akumulato-

ra drona jest niski
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Jednolity zielony

Miga na niebiesko

Jednolity z6tty

Jednolity niebieski

Miga na zétto

Miga na jasnonie-
biesko

Potagczono
z dronem

Aparatura ste-
rujgca taczy sie
z dronem

Aktualizacja
oprogramowania
sprzetowego nie
powiodta sie

Aktualizacja
oprogramowania
sprzetowego
zakonczona
sukcesem

Poziom natadowa-
nia akumulatora
aparatury steruja-
cej jest niski
Drazki sterujgce

nie sg wysrodko-
wane
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Diody LED poziomu natadowania akumulatora
Diody LED poziomu natadowania akumulatora wskazuja
poziom natadowania akumulatora aparatury sterujgce;.

Wzér migania

Poziom natadowania
88-100%

75-87%

63-74%

50-62%

38-49%

25-37%

13-24%

0-12%

5.6 Alarm aparatury sterujgcej

Aparatura sterujgca wydaje sygnat dzwiekowy, aby
wskazac btad lub ostrzezenie. Nalezy zwréci¢ uwage na



komunikaty pojawiajace sie na ekranie dotykowym lub
w aplikacji DJI Pilot 2.

Przesun palcem w dét od géry ekranu i wybierz opcje
Wycisz, aby wytaczy¢ wszystkie alerty, lub przesun su-

wak gtosnosci do pozycji 0, aby wytgczy¢ niektore alerty.

Aparatura sterujgca wydaje sygnat dZzwiekowy podczas
powrotu do punktu startowego (RTH), ktérego nie
mozna wytgczy¢. Aparatura sterujgca wydaje sygnat
dzwiekowy, gdy poziom natadowania akumulatora apa-
ratury sterujacej jest niski. Sygnat ostrzegajacy o niskim
poziomie natadowania akumulatora mozna wytgczy¢,
naciskajgc przycisk zasilania. Gdy poziom natadowania
akumulatora jest bardzo niski, sygnatu ostrzegawczego
nie mozna wytgczyc.

Jesli aparatura sterujgca nie bedzie uzywana przez
pewien czas, gdy jest wigczona, ale nie jest potgczona

z dronem, zostanie wyemitowany alert. Po wylgczeniu
alertu urzadzenie wytgczy sie automatycznie. Aby wy-
taczy¢ alert, nalezy poruszy¢ drgzkami sterujgcymi lub
nacisng¢ dowolny przycisk.
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5.7 Optymalna strefa transmisji

Rozt6z anteny modutu DJI RC Plus 2 sub2G SDR.

Podnie$ i ustaw anteny. Na site sygnatu aparatury steru-
jacej ma wptyw potozenie anten.

Wyreguluj kierunek zewnetrznych anten RC aparatury
sterujgcej i upewnij sie, ze ich ptaska strona jest skiero-
wana w strone drona, tak aby aparatura sterujgca i dron
znajdowaty sie w optymalnej strefie transmisji.
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VAN Nie nalezy nadmiernie rozciggac¢ anten,
aby unikng¢ ich uszkodzenia. W przypadku
uszkodzenia anten nalezy skontaktowac sie
z pomoca techniczng DJI w celu naprawy apa-
ratury sterujacej. Uszkodzona antena znacznie
obniza wydajnos¢ aparatury sterujgcej i moze
wptywac na bezpieczenstwo lotu.

. Podczas lotu NIE nalezy uzywac innych
urzadzen komunikacyjnych 2,4 GHz lub 5,8 GHz
w tym samym pasmie czestotliwosci, aby nie
zaktécac sygnatu komunikacyjnego aparatury
sterujgcej. Nalezy na przyktad wytaczy¢ Wi-Fi

w telefonie komérkowym.

. Jesli podczas lotu sygnat transmisji jest
staby, pojawi sie komunikat . Wyreguluj anteny,
aby upewnic sig, ze dron znajduje sie w opty-
malnym zasiggu transmisji.

5.8 Potgczenie z aparaturg sterujaca

Aparatura sterujaca jest juz potagczona z dronem, jesli
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zostaty zakupione razem jako zestaw. W przeciwnym
razie nalezy wykonac ponizsze czynnosci, aby potaczy¢
urzadzenia.

Metoda 1: Za pomocg kombinacji przyciskéw

1. Wiacz drona i aparature sterujaca.

2. Nacisnij jednoczesnie przyciski C1, C2 i przycisk nagry-
wania, az dioda LED statusu zacznie migac na niebiesko,
a aparatura sterujgca wyda sygnat dzwiekowy.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez
co najmniej pie¢ sekund. Dron wyemituje sygnat
dzwiekowy, a diody LED poziomu natadowania akumu-
latora beda miga¢ kolejno, sygnalizujac gotowos$¢ do
potaczenia. Aparatura sterujgca wyemituje dwa sygnaty
dzwiekowe, a dioda LED statusu zaswieci sie na zielono,
sygnalizujgc pomysine nawigzanie potaczenia.

Metoda 2: Korzystajac z aplikacji

1. Wiacz drona i aparature sterujaca.

2. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i nacisnij przycisk Potacz
z aparaturg sterujgcg, aby nawigzac potaczenie. Dioda
LED statusu aparatury sterujgcej miga na niebiesko,

a aparatura sterujgca wydaje sygnat dzwiekowy podczas
nawigzywania potaczenia.



3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez
co najmniej pie¢ sekund. Dron wyda sygnat dZzwiekowy,
a diody LED poziomu natadowania akumulatora beda
migac kolejno, sygnalizujgc gotowos$¢ do potaczenia.
Aparatura sterujgca wyda dwa sygnaty dzwiekowe,

a dioda LED statusu zaswieci sie na zielono, sygnalizujgc
pomysine nawigzanie potgczenia.

o Podczas taczenia upewnij sie, ze aparatura
sterujgca znajduje sie w odlegtosci nie wiekszej
niz 0,5 m od drona.

. Podczas logowania sie na konto DJI upew-
nij sig, ze aparatura sterujaca jest potgczona
z Internetem.

5.9 Ustawienia HDMI

Ekran dotykowy mozna udostepni¢ na wyswietlaczu po
podtgczeniu portu HDMI aparatury sterujgcej.

Rozdzielczoé¢ mozna ustawi¢, wybierajac @ > Wyswie-
tlacz > HDMI.
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5.10 Tryb Dual Operator

Dron obstuguje tryb Dual Operator, ktéry umozliwia
jednoczesne sterowanie dronem przez dwéch uzytkow-
nikéw. Kazdy z uzytkownikéw moze przejgc¢ sterowanie
dronem lub kamerg gimbala w zaleznosci od potrzeb, co
zapewnia wiekszg elastyczno$¢ podczas lotu.

Ustawienie trybu Dual Operator

Przed uzyciem trybu Dual Operator uzytkownik musi
potaczy¢ drona z obiema stacjonarnymi aparaturami
sterujgcymi Ai B.

1. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2.

2. Przejdz do strony gtéwnej i naci$nij Aparatura ste-
rujgca A/B, aby aktywowac taczenie. Podczas tgczenia
dioda LED aparatury sterujgcej bedzie migac na niebie-
sko, a aparatura sterujaca wyda sygnat dzwiekowy. Naci-
$nij i przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co
najmniej pie¢ sekund. Diody LED poziomu natadowania
akumulatora drona bedg migac¢ sekwencyjnie i wyemi-
tujg dwa sygnaty dzwigekowe, sygnalizujgc rozpoczecie
taczenia. Po pomys$inym potaczeniu diody statusu drona
bedg migac¢ na zielono, aparatura sterujgca wyda
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dwa sygnaty dzwiekowe, a dioda LED statusu aparatury
sterujgcej zaswieci sig na zielono.

3. Nastepnie pierwsza aparatura sterujgca potgczo-

na z dronem uzyska kontrole nad dronem i kamerg
gimbala, a przycisk kontroli nad dronem zaswieci sie
na zielono. W tym czasie druga aparatura sterujgca nie
ma zadnej kontroli, a jej przycisk kontroli nad dronem
zaswieci sie na biato.

®

Korzystanie z trybu Dual Operator

Zyskanie kontroli

+ Sterowanie dronem: Naci$nij raz przycisk sterowania
dronem, aby przeja¢ kontrole nad dronem. Po przejeciu
kontroli nad dronem uzytkownik moze jg zablokowa¢,
naciskajac i przytrzymujac przycisk sterowania dronem
na aparaturze sterujgcej. Przycisk sterowania dronem
zmieni kolor na niebieski po zablokowaniu sterowania.
« Sterowanie kamerg gimbala: Naci$nij @ w prawym
gbérnym rogu podgladu kamery gimbala, aby przejg¢
kontrole nad kamerg gimbala.
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Drazki sterujgce stuzg do obstugi gimbala, jesli aparatu-
ra sterujgca ma kontrole tylko nad kamerg gimbala. Gdy
aparatura sterujgca ma petng kontrole, drazki sterujgce
stuzg do sterowania dronem, a pokretta do regulacji
ruchu gimbala.

Przejecie kontroli

* W trybie Dual Operator mechanizm przeniesienia
sterowania zostanie uruchomiony, jesli jedna z aparatur
sterujgcych zostanie odtgczona od drona. W takim
przypadku sterowanie kamerg gimbala zostanie prze-
jete przez drugg aparature sterujaca, ktéra pozostaje
potaczona z dronem. Jedli odtgczona aparatura sterujgca
réwniez steruje dronem, druga aparatura sterujaca
otrzyma powiadomienie, ze uzytkownik moze recznie
przeja¢ sterowanie dronem. Jesli aparatura sterujgca

nie przejmie sterowania dronem lub nie wybierze opcji
w okreslonym czasie, dron uruchomi tryb awaryjny.

+ Jedli odtgczona aparatura sterujagca ponownie potaczy
sie zdronem podczas lotu, nie wznowi ona poprzednie-
go sterowania i domyslinie nie bedzie sterowac zadnym
urzadzeniem. Uzytkownik moze ponownie przejac stero-
wanie urzadzeniami w razie potrzeby.



Objasnienie uprawnien sterowania

* W normalnych warunkach uzytkownicy obu apara-

tur sterujgcych moga regulowac ustawienia zwigzane

z lotem, takie jak ustawienia systemu sterowania

lotem, systemdw wizyjnych, akumulatoréw i transmisji
filmoéw. Jednakze w przypadku zablokowania sterowania
dronem tylko aparatura sterujaca z funkcjg sterowania
dronem moze by¢ uzywana do regulacji tych ustawien.
* Tylko aparatura sterujgca z funkcjg sterowania dronem
moze by¢ uzywana do uruchamiania lub anulowania
funkcji RTH.

» Tylko aparatura sterujgca z kontrolg kamery gimbala
moze by¢ uzywana do regulacji odpowiednich ustawien
gimbala i kamery oraz do pobierania lub odtwarzania
plikéw multimedialnych.

+ Aparatura sterujgca A moze by¢ uzywana do aktualiza-
cji oprogramowania wszystkich modutéw jednoczes$nie,
gdy jest potgczona z dronem, ale aparatura sterujgca B
moze by¢ uzywana tylko do aktualizacji oprogramowa-
nia aparatury sterujgcej B.

* Przesytanie dziennikdéw za pomocg aplikacji DJI Pilot

2: pilot moze przesyta¢ dzienniki zaréwno drona, jak

i aparatury sterujacej A za posrednictwem aparatury
sterujacej A, a dzienniki aparatury sterujacej B za
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posrednictwem aparatury sterujacej B.

* Aparatura sterujgca B nie moze dostosowywac usta-
wien sieci RTK ani niestandardowej sieci RTK.

+ Aparatura sterujaca B nie moze stuzy¢ do aktualizacji
bazy danych Fly Safe.

* Inne operacje niezwigzane z lotem mozna wykonywac
za pomocg dowolnej aparatury sterujace;.

5.11 Modut DJI RC Plus 2 sub2G SDR

Modut DJI RC Plus 2 sub2G SDR jest zainstalowany
domyslnie. Dioda LED modutu DJI RC Plus 2 sub2G SDR
Swieci sie na czerwono, gdy aparatura sterujgca jest wia-
czona, a modut DJI RC Plus 2 sub2G SDR jest prawidtowo
podtgczony.

W podgladzie kamery naciénij ¢« > HD > Czestotliwos¢
pracy > Wiele czestotliwosci, a nastepnie wigcz czesto-
tliwos¢ sub2G.
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A

. Dopuszczalna czestotliwo$¢ robocza rozni
sie w zaleznosci od kraju i regionu. Wiecej in-
formacji mozna znalez¢ w lokalnych przepisach
i regulacjach.

. Gdy dron jest uzywany jako przekaznik
poktadowy, czestotliwo$¢ sub2G jest niedostep-
na.

. W trybie Dual Operator odpowiednia
czestotliwo$¢ moze by¢ uzywana tylko wtedy,
gdy zaréwno aparatura A, jak i aparatura B
majg zainstalowany modut DJI RC Plus 2 sub2G
SDR. W przeciwnym razie czestotliwo$¢ jest
niedostepna.
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6 Aplikacja D]l Pilot 2

6.1 Strona gtéwna
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1. Profil

Nacisnij, aby wyswietli¢ zapisy lotéw, pobra¢ mapy offli-
ne, zarzagdza¢ odblokowywaniem stref GEO, przeczytac
dokumentacje pomocy, wybrac jezyk i nie tylko.
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2. Dane i prywatnos¢

Naciénij, aby zarzgdzac trybami bezpieczenstwa sieci,
ustawic¢ kody bezpieczenstwa, zarzadza¢ pamiecig pod-
reczng aplikacji i wyczysci¢ dzienniki urzadzenia DJI.

3. Mapa stref GEO

Nacis$nij, aby sprawdzi¢, czy aktualny obszar operacyjny
znajduje sie w strefie ograniczonej lub strefie autoryza-
¢ji, oraz aktualng wysokos¢ lotu.

4. Ustuga w chmurze

Nacisnij, aby wyswietli¢ stan potaczenia z ustuga

w chmurze, wybrac typ ustugi lub przetaczy¢ sie z aktual-
nie potgczonej ustugi do innej ustugi w chmurze.

Q . Jesli konto DJI, na ktére zalogowat sie
uzytkownik, posiada licencje DJI FlightHub 2,
naciénij ustuge w chmurze na stronie gtéwnej
aplikacji, aby automatycznie zalogowac sie do
DJI FlightHub 2.

Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie DJI
FlightHub 2 na oficjalnej stronie DJI: h
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5. Trasa lotu

Nacisnij, aby przejs¢ do biblioteki tras lotéw. Uzytkow-
nicy moga tworzy¢ i wyswietla¢ wszystkie zadania lotu.
Zadania lotu mozna importowac i eksportowac partiami
do aparatury sterujacej lub innego zewnetrznego
urzadzenia mobilnego. Jedli aplikacja DJI FlightHub 2 jest
potaczona, mozna réwniez wyswietla¢ wszystkie zadania
lotu wystane z chmury lub przesyta¢ zadania lokalne do
chmury.

6. Galeria

7. Akademia

8. Stan urzadzenia

9. Skrét do aktualizacji oprogramowania

. Spojna aktualizacja oprogramowania
sprzetowego jest wymagana, gdy wersje opro-
gramowania sprzetowego niektérych modutéw
drona s3 niezgodne z wersjg kompatybilng
systemu.

10. Wejdz do podgladu kamery
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6.2 Podglad kamery

Podglad kamery FPV

Po nacis$nieciu przycisku Przejdz do podgladu kamery na
stronie gtéwnej aplikacji DI Pilot 2 i zakonczeniu kontroli
przed lotem, domysinie wyswietlony zostanie podglad
kamery FPV.

1. Pasek goérny
2. Pasek funkcji
Pasek funkgji to skrét do inteligentnych funkgji. Kliknij,



aby rozwing¢ petna liste funkcji i edytowac pasek funkcji.

3. Interfejs funkcji tadunku

W przypadku montazu réznych tadunkéw nacisniecie
przyciskéw L1/L2/L3 lub R1/R2/R3 na aparaturze steru-
jacej uruchomi odpowiednie funkcje. Prosze zapozna¢
sie z rzeczywistym widokiem.

4. Podglad mapy

5. Wyswietlacz nawigacyjny

6. Wyswietlacz lotu gtéwny (PFD)

VAN W przypadku montazu réznych tadunkéw
podglad kamery bedzie sie odpowiednio zmie-
nia¢. Szczegdtowe informacje mozna znalez¢
w dokumentacji produktu dotyczacej tadunku.

Pasek gorny

1. Wstecz
2. Pasek statusu systemu
Jesli podczas lotu pojawi sie nowy alert, zostanie on
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wyswietlony w tym miejscu i bedzie miga¢. Nacisnij, aby
wyswietli¢ informacje i zatrzyma¢ miganie.

3. Status lotu

Naciénij, aby przej$¢ do widoku kontroli przed lotem.

4. Pasek wskaznika poziomu natadowania akumu-
latora

Wyswietla poziom natadowania akumulatora i pozostaty
czas lotu inteligentnego akumulatora po starcie.

5. Status pozycjonowania GNSS

Wyswietla liczbe wyszukanych satelitéw. Gdy ustuga RTK
nie jest wigczona, ikona RTK jest szara. Po zsynchronizo-
waniu danych RTK ikona RTK zmieni kolor na biaty. Na-
ci$nij ikone stanu pozycjonowania GNSS, aby wyswietli¢
tryb RTK i informacje o pozycjonowaniu GNSS.

6. Sita sygnatu

7. Poziom natadowania akumulatora

Wyéwietla poziom natadowania akumulatora drona.
Nacisnij, aby wyswietli¢ poziom natadowania, napigcie

i temperature akumulatora.

8. Ustawienia

Nacisnij, aby rozwing¢ menu ustawien i skonfigurowac
parametry kazdego modutu.
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Wyswietlacz nawigacyjny
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Wyswietlacz nawigacyjny pokazuje tylko predkos¢,
wysokos¢ i inne informacje po lewej i prawej stronie
w podgladzie kamery gimbala. W podgladzie kamery
FPV informacje te sg wyswietlane w formie gtéwnego
wyswietlacza lotu.

1. Dron

2. Wektor predkosci poziomej drona

Biata linia narysowana przez drona wskazuje kierunek
lotu i predkos¢ drona.

3. Orientacja drona

Wyswietla aktualng orientacje drona, gdzie 0 stopni
oznacza pétnoc na kompasie.

4. Orientacja gimbala
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Wyswietla orientacje poziomg gimbala wzgledem drona.
5. Orientacja punktu Home i aparatury sterujacej

+ Wyswietla pozycje punktu Home (z6tta litera H) i apara-
tury sterujacej (niebieska kropka) wzgledem drona.

+ Jedli aparatura sterujgca i punkt Home znajduja sie
blisko siebie, wyswietlany jest tylko punkt Home.

+ Kropka aparatury sterujgcej posiada strzatke wskazuja-
cg orientacje. Jesli podczas lotu sygnat jest staby, nalezy
wyregulowac kierunek aparatury sterujgcej tak, aby
strzatka wskazywata w kierunku drona.

6. Odlegtos¢ punktu Home

Wyswietla odlegtos¢ poziomg miedzy punktem Home
adronem.

7. Informacje o PinPoint

Wyswietla nazwe PinPoint i odlegtos¢ pozioma od drona
do PinPoint, gdy funkcja PinPoint jest wigczona.

8. Informacje o punktach Waypoint

Wyswietla nazwe punktéw Waypoint, odlegto$¢ pozioma
od drona do punktu Waypoint oraz trajektorie wznosze-
nia lub opadania trasy lotu podczas lotu.

9. Informacje o punkcie docelowym RNG

Wyswietla odlegtos¢ pozioma od drona do punktu doce-
lowego, gdy witgczony jest dalmierz laserowy RNG.

10. Informacje o wykryciu przeszkody pionowej



Po wykryciu przeszkody w kierunku pionowym pojawi
sie ikona paska przeszkody. Gdy dron osiggnie odle-
gtod¢ ostrzegawczg, ikona zacznie $wieci¢ na czerwono
i pomaranczowo, a aparatura sterujgca wyemituje
dtugie sygnaty dzwigekowe. Gdy dron osiggnie odlegto$¢
hamowania przed przeszkodg, ikona zacznie $wieci¢
na czerwono, a aparatura sterujgca wyemituje kroétkie
sygnaty dzwiekowe. Zaréwno odlegtos¢ hamowania
przed przeszkodg, jak i odlegtos$¢ ostrzegawczg mozna
ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2. Aby je ustawi¢, postepuj
zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi w aplikacji. Biata
linia pokazuje pozycje drona w ciggu trzech sekund. Im
wieksza predkos$¢ pionowa, tym dtuzsza biata linia.
Informacje o wykryciu przeszkody poziome;j

Jasne obszary to obszary wykrywania przeszkéd przez
drona, a ciemne obszary to martwe punkty. Podczas
lotu nalezy utrzymywac linie wektora predkosci drona
poza martwymi punktami wykrywania przeszkéd.
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+ W przypadku wykrycia przeszkody zostanie ona zazna-
czona zielong ramka, gdy znajdzie sie poza zasiegiem
ostrzegawczym. Gdy przeszkoda znajdzie sie w zasiegu
ostrzegawczym, ramka zmieni kolor na pomaranczowy.
Gdy przeszkoda zblizy sie do odlegtosci hamowania,
ramka zmieni kolor na czerwony.

+ Gdy wykrywanie przeszkdd jest wytgczone, wyswie-
tlany jest komunikat OFF. Gdy wykrywanie przeszkéd
jest wigczone, system wizyjny nie dziata, ale system
czujnikéw podczerwieni jest dostepny, wyswietlany jest
komunikat TOF. Gdy wykrywanie przeszkdd jest wigczo-
ne, ale system wizyjny i system czujnikéw podczerwieni
nie s dostepne, wyswietlany jest komunikat NA.

11. Predkos¢ i kierunek wiatru

Kierunek wiatru jest okreslany wzgledem drona.

12. Predkos¢ pozioma drona

13. 0§ Tilt gimbala

14. Predkos¢ pionowa drona

15. Wysokos¢ wzgledna (ALT)

Wyswietla wysoko$¢ drona wzgledem punktu startu.
16. Wysokos¢ (ASL)

17. Informacje o innym dronie

Wyswietla wysoko$¢ i odlegto$¢ innego drona wzgle-
dem drona sterowanego.
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Gtéwny ekran lotu

Gtoéwny ekran lotu (PFD) sprawia, ze latanie jest tatwiej-
sze i bardziej intuicyjne, umozliwiajac uzytkownikom
widzenie i omijanie przeszkéd wokét drona, a takze
zatrzymanie i dostosowanie trajektorii lotu w razie
potrzeby.

1. Koto predkosci

2. Predkosc i kierunek wiatru

Kierunek wiatru jest podawany wzgledem drona.

3. Predkos¢ pozioma drona

4. Ustawiona predkosc¢ trasy lotu podczas zadania lotu
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5. Wskaznik kierunku lotu drona

6. Wektor toru lotu

Pozycja, do ktérej dron ma dotrzec.

7. Ustawiona wysoko$¢ trasy lotu podczas zadania lotu
8. Wskaznik przeszkéd pionowych

Gdy nad lub pod dronem znajduje sie przeszkoda,
mozna sprawdzi¢ wyswietlacz wykrywania przeszkéd
lub poréwnac pasek predkosci z wysokoscig przeszko-
dy, aby okresli¢, czy kolizja jest nieunikniona, i unikng¢
wypadku.

9. Limit wysokosci (LIM)

10. Predkos$¢ pionowa drona

Biata linia pokazuje pozycje drona w ciggu trzech
sekund. Im wyzsza predko$¢ pionowa, tym dtuzsza biata
linia.

11. Wysokos¢ wzgledna (ALT)

Wysokos$¢ drona wzgledem punktu startu.

12. Wysokos$¢ powrotu do punktu startowego (RTH)
13. Wysokos¢ (ASL)

Projekcja AR

Aplikacja DJI Pilot 2 obstuguje projekcje AR, w tym:
1. Punkt Home

Gdy punkt Home znajduje sie poza aktualnym wido-



kiem, zostanie wyswietlony na krawedzi widoku. Drona
mozna obroéci¢ w kierunku punktu Home, kierujac sie
strzatka.

2. Punkty PinPoint

Punkt PinPoint wydaje sie wigkszy, gdy znajduje sie
blisko drona, a mniejszy, gdy jest daleko. Dzieki temu
uzytkownicy moga oceni¢ odlegto$¢ miedzy punktem
PinPoint a dronem na podstawie wielkosci punktu
PinPoint. Gdy wybrany punkt PinPoint znajduje sie poza
aktualnym widokiem, zostanie wyswietlony na krawedzi
widoku. Drona mozna obréci¢ w kierunku punktu PinPo-
int, kierujac sie strzatka.

3. Punkty Waypoint

W zadaniu lotu dwa punkty Waypoint, do ktérych dron
ma sie zblizy¢, zostang wyswietlone w podgladzie kame-
ry FPV lub kamery gimbala. Nastepny punkt Waypoint,
do ktérego nalezy sie zblizy¢, zostanie wyswietlony jako
tréjkat wypetniony i numer seryjny, a kolejny punkt
Waypoint zostanie wy$wietlony jako tréjkat kropkowany
i numer seryjny.

4. Samolot zatogowy ADS-B

W przypadku wykrycia w poblizu samolotu zatogowe-
go zostanie on wyswietlony na podgladzie kamery.

Aby oming¢ samolot zatogowy, nalezy jak najszybciej
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wznie$¢ lub obnizy¢ drona, postepujac zgodnie z wy-
Swietlonymi instrukcjami.

Dodatkowo obstuguje podswietlanie ulic i linii energe-
tycznych w trybie AR, powr6t do punktu startowego oraz

komunikaty dotyczace omijania przeszkéd itp.

Laserowy pomiar odlegtosci

1. Naciénij, aby wiaczy¢ RNG.

2. Krzyzyk w $rodku obiektywu zmieni kolor na czerwo-
ny, co oznacza, ze dalmierz laserowy jest skierowany na
cel i mierzy wysokos$¢ celu oraz odlegtos¢ miedzy celem
a dronem. Szerokos$¢ i dtugosc geograficzng celu mozna
uzyskac¢ po utworzeniu punktu PinPoint na celu.
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3. Odlegtos¢ liniowa miedzy celem a dronem
4. Wysokos¢ celu

5. Szeroko$¢ i dtugos¢ geograficzna celu

6. Odlegtos¢ pozioma miedzy celem a dronem

£ +  Pozycjonowanie RNG jest ograniczone
przez takie czynniki, jak doktadno$¢ pozycjono-
wania GNSS i doktadnos$¢ potozenia gimbala.
Pozycja GNSS, odlegto$¢ pozioma, wyswietlacz
nawigacyjny i projekcja AR majg charakter
wytgcznie informacyjny.
. Ksztatt krzyzyka celowniczego rézni sie
w zaleznosci od obiektywu kamery.
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7 Operacje lotnicze

7.1 Zarzadzanie powiadomieniami
i synchronizacjg

PinPoint

Funkcja PinPoint moze by¢ uzywana do ustawiania
punktu lokalizacji obiektu w podgladzie kamery gimbala
lub podgladzie mapy, co pozwala na szybka obserwacje
i synchronizacje informacji.
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1. Utwérz punkt PinPoint

Dostosuj potozenie drona i gimbala, aby przesunag¢
obiekt do $rodka aktualnego widoku. Naciénij przycisk
L3 na aparaturze sterujacej, aby przypiac¢ obiekt do
srodka. Punkt PinPoint moze rejestrowac szeroko$¢

i dtugos$¢ geograficzng oraz wysokos¢ obiektu.

2. Projekcja AR zostanie utworzona dla obiektu w pod-
gladzie kamery gimbala lub podgladzie FPV. Bedzie
duza, gdy obiekt bedzie blisko, a mata, gdy bedzie
daleko.

3. Wybrany punkt PinPoint

+ Wokot punktu PinPoint pojawi sie mata ramka wskazu-
jaca, ze zostat on wybrany.

* W lewym dolnym rogu ekranu nawigacyjnego wyswie-
tlana jest odlegto$¢ pozioma od punktu PinPoint do
drona oraz nazwa punktu PinPoint. Orientacja punktu
PinPoint wzgledem drona jest réwniez wy$wietlana na
ekranie nawigacyjnym.

+ Jesli wybrany punkt PinPoint znajduje sie poza obsza-
rem wyswietlania obrazu z kamery, ikona PinPoint po-
zostanie na krawedzi ekranu, wskazujac jego orientacje
wzgledem $rodka widoku.

+ Po wybraniu punktu PinPoint uzytkownik moze edyto-
wac punkt PinPoint lub przeciggnac go na mapie.
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4. Naci$nij *** > @, aby ustawi¢ przyciski niestandardo-
we aparatury sterujgcej na funkcje zwigzane z PinPoint.
Uzytkownicy mogg szybko tworzy¢ i wybiera¢ punkty
PinPoint za pomocg przyciskow.

5. Przejdz do widoku mapy

W widoku mapy mozna dodac¢ punkt PinPoint, przecia-
gajac punkt do krzyzyka na srodku mapy. Wysoko$¢ jest
aktualng wysokoscia lotu drona.

Q . Precyzyjne pozycjonowanie jest ogra-
niczone przez takie czynniki, jak doktadnos¢
lokalizacji GNSS i doktadno$¢ potozenia gimba-
la. Szerokos¢ i dtugos$¢ geograficzna, odlegtos¢
pozioma, wyswietlacz nawigacyjny i projekcja
AR maja charakter wytacznie informacyjny.

Zarzadzanie adnotacjami dotyczacymi linii i obszaréw
Uzytkownicy moga rysowac linie i obszary na mapie,
aby zsynchronizowac kluczowe informacje o drogach

i terenie.
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1. Stuknij, aby wyswietli¢ widok Edycji linii.

2. Stuknij, aby wyswietli¢ widok Edycji obszaru.
3. Stuknij, aby wys$wietli¢ widok Edycji okregu.
4. Wyczy$¢ wszystkie adnotacje.

Udostepnianie adnotacji

Lokalizacja punktu docelowego zidentyfikowanego
przez PinPoint moze by¢ zsynchronizowana z podgla-
dem kamery, wyswietlaczem nawigacyjnym, podgladem
mapy i DJI FlightHub 2. Mozna jg wyswietli¢ zaréwno

w podgladzie kamery, jak i mapy.

Po potaczeniu z DJI FlightHub 2 adnotacje dotyczace
punktéw, linii i obszaréw z aplikacji DJI Pilot 2 i DJI Fli-
ghtHub 2 mozna synchronizowa¢ migdzy soba.



Lokalizacje i adnotacje mozna wyswietla¢ na aparaturze
sterujgcej i innych urzadzeniach zalogowanych do DI

FlightHub 2 w celu udostepniania w czasie rzeczywistym.

7.2 Funkcje inteligentne

Dron obstuguje rozne funkcje inteligentne, takie jak:
* Inteligentne wykrywanie

* Inteligentne $ledzenie

* Lot

+ Sledzenie terenu

« Sledzenie linii energetycznej

* Praca jako przekaznik powietrzny

+ Start z todzi

@‘ij link lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ film
instruktazowy.
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VAN Aby skorzysta¢ z funkcji Boat Launch,
nalezy pobrac¢ plik znacznika Matrice 400 Boat
Launch z oficjalnej strony internetowej

i Scisle przestrzega¢ wymagan dotyczacych
uzytkowania. W przeciwnym razie moze dojs¢
do uszkodzenia urzadzenia.

7.3 Zadania lotu

Nacisnij Trasa lotu na stronie gtéwnej aplikacji DJI Pilot
2, aby przejs¢ do biblioteki tras lotu, lub nacisnij ikone
trasy lotu & w podgladzie kamery lub podgladzie mapy,
aby przejs¢ do biblioteki tras lotu. Uzytkownicy mogg
wyswietla¢ zadania lotu lub tworzy¢ nowe zadania lotu.
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Waypoint Route

Slope Route @

Geometric Route@ | Smart 3D Capture @

Trasa Waypoint

Trase Waypoint mozna zaplanowa¢ na dwa sposoby:
Ustaw punkty Waypoint lub Rejestracja misji na zywo.
Uzyj opcji Ustaw punkty Waypoint, aby utworzy¢ trase,
dodajac i edytujgc punkty Waypoint na mapie. Uzyj opcji
Rejestracja misji na zywo, aby utworzy¢ trase, dodajac
punkty Waypoint podczas robienia zdje¢ wzdtuz trasy.

Ustawienie punktéw Waypoint

1. Wiacz/wytacz edycje punktu Waypoint na mapie
2. 0dwréc trase

Naciénij, aby zamieni¢ punkt poczatkowy i kohcowy, aby
odwrdcic trase lotu. S odnosi sie do punktu poczatkowego.
3. Usun wybrany punkt Waypoint
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4. Punkt uzytecznosci publicznej (POI)

Nacisnij, aby wigczy¢ funkcje POI, a punkt POI zostanie
wyswietlony na mapie. Przeciagnij, aby dostosowac jego
potozenie. Po dodaniu punktu POl mozna ustawi¢ 0$
Yaw drona tak, aby byt skierowany w strone punktu POI,
dzieki czemu podczas zadania dron bedzie skierowany
dziobem w strong punktu POI. Naciénij ponownie te
ikone, aby wytgczy¢ funkcje POI.

5. Informacje o trasie lotu

6. Indywidualne ustawienia punktéw Waypoint

7. Lista parametréw



8. Ustawienia trasy lotu

Parametry te beda obowigzywac dla wszystkich punk-
téw Waypoint na trasie.

9. Zapisz

Nacisnij, aby zapisac trase lotu. Po zapisaniu trasy lotu
ikona zmieni sie w przycisk wykonania zadania. Naciénij
przycisk, a nastepnie sprawdz ustawienia i status drona
w wyskakujgcej liscie kontrolnej. Nacisnij, aby przestac¢
trase lotu. Po zakonczeniu przesytania nacisnij przycisk
Start, aby wykonac biezace zadanie.

Nagrywanie misji na zywo

2
D) i

1. Steruj gimbalem, dostosuj skale zoomu i wyceluj
w obiekt. Naciénij, aby zrobi¢ zdjecie, lub naciénij
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przycisk C1 na aparaturze sterujagcej, aby dodac¢ punkt
Waypoint. Liczba punktéw Waypoint i zdje¢ zostanie
odpowiednio zwiekszona.

2. Liczba zaplanowanych punktéw Waypoint.

3. Liczba zaplanowanych zdje¢.

4. Nacis$nij, aby przetgczy¢ sie do podgladu mapy w celu
edycji lub wyswietlenia.

Al Spot-Check

Funkcja nagrywania misji na zywo obstuguje Al Spot-
-Check. Po wybraniu obiektu docelowego na zdjeciach
trasy lotu dron wykona doktadne zdjecie tego samego
obiektu podczas nastepnego lotu.

Podczas nagrywania trasy lotu zaleca sie¢ umieszczenie
obiektu docelowego w polu wyboru obiektu. Podczas
edycji trasy lotu wybierz opcje Przeciggnij i wybierz
obiekt, aby przejs¢ do strony edycji Al Spot-Check.

1. Aktualny numer zdjecia i tgczna liczba zdjec.

2. Urzgdzenie uzyte do wykonania zdjecia.

3. Miniatura zdjecia. Nacisnij, aby wykona¢ edycje Al
Spot-Check dla tego zdjecia. Zdjecia wymagajace Al
Spot-Check bedg oznaczone ramka.

4. Wiacz/wytgcz Al Spot-Check dla biezacego zdjecia.

5. Pole wyboru celu. Mozesz dostosowac rozmiar pola,
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Total 32, Download 16 G
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przeciggac lub obracac pole.
6. Zapisz trase lotu.

AN Funkcja Al Spot-Check moze by¢ uzywana
tylko z kamerg z zoomem i wymaga robienia
zdjec¢ w zakresie zoomu 10x.

. Funkcja Al Spot-Check powinna by¢ uzy-
wana, gdy wiaczona jest funkcja RTK, a wspot-
rzedne stacji bazowej RTK do robienia zdje¢

i ponownego lotu muszg pozosta¢ niezmienne.
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Area Route (Trasa obszaru)

Trasa obszaru obejmuje zbiér zdje¢ ortofotograficznych
Ortho Collection i uko$nych Oblique Collection, a dron
moze automatycznie zebra¢ dane do fotogrametrii lot-
niczej zaplanowanego obszaru wzdtuz trasy w ksztatcie
litery S zgodnie z parametrami trasy.

Funkcja zbierania uko$nego generuje piec tras w ksztat-
cie litery S w obszarze mapowania, sterujgc odpowied-
nio gimbalem w celu zebrania ortofotografii i zdje¢ uko-
$nych w 5 réznych kierunkach, ktére mozna wykorzystac
do tworzenia rzeczywistych modeli 3D.

W trasie obszaru mozna wigczy¢ funkcje Smart Oblique
i Terrain Follow.

Smart Oblique

Smart Oblique to innowacyjne rozwigzanie do fotografii
ukos$nej. Dzieki automatycznemu sterowaniu gimbalem
w celu rejestrowania obrazéw pod réznymi katami
znacznie poprawia wydajnos$¢ operacyjna.

* Podczas zbierania ortofotomap, gdy funkcja Smart
Oblique jest wigczona, gimbal obstuguje jednoczesne re-
jestrowanie obrazéw w poziomie, zmniejszajgc gestos¢
trasy lotu i zwiekszajgc wydajnos$¢ zbierania danych.

+ Podczas zbierania zdje¢ uko$nych, z wigczong funkcja



Smart Oblique, gimbal moze rejestrowac obrazy

w pieciu kierunkach jednoczesnie. Dron musi wykona¢
tylko jedng trase lotu, aby zebra¢ ortofotografie i zdjecia
uko$ne wymagane do rekonstrukgji 3D.

Sledzenie terenu

Podczas zbierania danych w obszarach o duzych
réznicach wysokosci, takich jak tereny goérskie, funk-
cja $ledzenia terenu pozwala dronowi dostosowac
wysokos$¢ lotu do zmian terenu. Funkcja $ledzenia
terenu zapewnia, ze wzgledna wysokos¢ drona i terenu
ponizej pozostaje niezmienna, dzieki czemu odlegtos¢
miedzy punktami pomiarowymi (GSD) zdje¢ zebranych
w kazdym obszarze jest spéjna, co poprawia doktadnos¢
danych mapowania przy jednoczesnym zapewnieniu
bezpieczenstwa lotu.

£+ Wybierz AGL w trybie wysokosci, aby
wigczy¢ funkcje Sledzenia terenu.

Sledzenie w czasie rzeczywistym
Sledzenie w czasie rzeczywistym nie wymaga plikéw
DSM. System wizyjny drona wykrywa zmiany terenu
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przed dronem w czasie rzeczywistym podczas lotu. Zale-
ca sie uzywanie tej funkcji w obszarach, gdzie nachylenie
terenu jest mniejsze niz 75°, a warunki oswietleniowe

i otoczenie sg odpowiednie dla systemu wizyjnego.
Podczas wykonywania zadania mapowania z wtgczong
funkcja $ledzenia w czasie rzeczywistym w podgladzie
kamery wyswietlana jest wysoko$¢ drona nad terenem
(AGL) oraz tendencja terenu przed dronem.

1 =<AGL 100m = )

. Wysokos$¢ nad poziomem terenu (AGL)
. Kierunek predkosci drona

. Trajektoria lotu

. Linia uksztattowania terenu

. Maksymalna wysokos¢

ubh WN =

AN Podczas lotu poza zasiegiem wykrywania
systemu wizyjnego na duze odlegtosci funkcja
Sledzenia w czasie rzeczywistym nie bedzie
dziata¢. Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas
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lotu. Funkcja éledzenia w czasie rzeczywistym
nie dziata w miejscach, w ktérych wystepuja
klify, strome zbocza, linie energetyczne i wieze.

. System wizyjny nie dziata prawidtowo

w warunkach stabego oswietlenia. Funkcja
Sledzenia w czasie rzeczywistym nie dziata
prawidtowo podczas deszczu, $niegu i mgty.

. System wizyjny moze nie dziata¢ prawidto-
wo nad wodg. W zwigzku z tym dron moze nie
by¢ w stanie aktywnie wykrywa¢ odlegtosci do
wody w celu $ledzenia w czasie rzeczywistym.
Nie nalezy uzywac funkgji $ledzenia w czasie
rzeczywistym nad duzymi obszarami wodnymi
i alami oceanicznymi.

. System wizyjny nie moze dziata¢ prawi-
dtowo w poblizu powierzchni bez wyraznych
zmian wzoru lub w miejscach, gdzie Swiatto
jest zbyt jasne lub zbyt ciemne. System wizyjny
nie moze dziata¢ prawidtowo w nastepujacych
sytuacjach:

. Podczas lotu w poblizu powierzchni
monochromatycznych (np. czysto czarnych,
biatych, czerwonych lub zielonych).

025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone

. Podczas lotu w poblizu powierzchni silnie
odbijajacych Swiatto.

. Podczas lotu w poblizu wody lub po-
wierzchni przezroczystych.

. Podczas lotu w poblizu ruchomych po-
wierzchni lub obiektéw.

. Podczas lotu w obszarze, w ktérym wyste-
puja czeste i gwattowne zmiany oswietlenia.

. Podczas lotu w poblizu powierzchni
bardzo ciemnych (<10 lukséw) lub jasnych (>40
000 luksow).

. W poblizu powierzchni silnie odbijajacych
lub pochtaniajgcych fale podczerwone (np.
lustra).

. W poblizu powierzchni bez wyraznych
wzoréw lub tekstur.

. W poblizu powierzchni z powtarzajgcymi
sie identycznymi wzorami lub teksturami (np.
ptytki o tym samym wzorze).

. W poblizu przeszkéd o matej powierzchni
(np. gatezie drzew i linie energetyczne).

. Czuijniki nalezy utrzymywac w czystosci



przez caly czas. Nie nalezy manipulowa¢ czuj-
nikami. Nie nalezy uzywac¢ drona w Srodowisku
zapylonym lub wilgotnym.

Sledzenie DSM

Po zaimportowaniu pliku DSM aplikacja wygeneruje tra-
se lotu wraz ze zmianami wysokosci. Pliki DSM obszaru
mapowania mozna uzyska¢ na dwa sposoby:

Importuj plik lokalny

* Zbierz dane 2D obszaru mapowania i przeprowadz
rekonstrukcje 2D za pomocg D)l Terra, wybierajac tryb
Fruit Tree (Drzewo owocowe). Zostanie wygenerowany
plik .tif, ktéry mozna zaimportowa¢ na karte microSD
aparatury sterujgcej.

+ Pobierz dane mapowania terenu z przegladarki geo-
graficznej.

Pobierz z Internetu
Pliki DSM mozna uzyskac¢ bezposrednio, pobierajac
otwarte dane z bazy danych geoid ASTER GDEM V3.
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EO Upewnij sig, ze plik DSM jest plikiem
systemu wspotrzednych geograficznych, a nie
plikiem systemu wspétrzednych rzutowanych.
W przeciwnym razie importowany plik moze nie
zostac¢ rozpoznany. Zaleca sie, aby rozdziel-
czo$¢ importowanego pliku nie przekraczata 10
metrow.

. Upewnij sie, ze obszar mapowania znajdu-
je sie w zakresie pliku DSM.

VAN Otwarta baza danych geoidéw moze
zawierac¢ btedy. Firma DJI nie ponosi odpowie-
dzialnosci za doktadnos$¢, autentycznos¢ ani
waznos¢ danych. Zwré¢ uwage na warunki lotu
i lataj ostroznie.

Linear Route (Trasa liniowa)

Trasa liniowa stuzy do zbierania ortofotografii dla
obszaréw w ksztatcie paséw, takich jak rzeki i rurociagi.
Obszar mapowania mozna wygenerowac, wybierajgc
linie Srodkowg pasa i rozciggajac ja na zewnatrz wzdtuz
tej linii.
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Ustawienie punktéw Waypoint

Najpierw ustaw pas lotu, wybierajgc punkty na mapie,
aby wygenerowac obszar mapowania w ksztatcie pa-
sma, a nastepnie potwierd? linie Srodkowg i zakres ob-
szaru mapowania. Przejdz do trasy lotu, aby wygenero-
wac odpowiednig trase w ksztatcie litery S, a nastepnie
dostosuj parametry trasy, aby zakonczy¢ ustawianie.
Linia srodkowa moze zosta¢ wygenerowana poprzez
naci$niecie na mapie lub zaimportowanie pliku liniowe-
go KML. Uwaga: Po wygenerowaniu obszaru w ksztatcie
pasma sprawdz wzdtuz Sciezki, czy nie ma duzych
odchylen od pierwotnego obszaru mapowania. Jesli wy-
stepujg odchylenia, dodaj kilka punktéw, aby catkowicie
pokry¢ obszar, lub zwieksz dtugo$¢ lewego i prawego
przedtuzenia, aby catkowicie pokry¢ obszar mapowania.
Funkcje $ledzenia terenu mozna réwniez wigczy¢

w trasie liniowej. Dostepne sg opcje $ledzenia w czasie
rzeczywistym i $ledzenia DSM. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w sekgji w trasie obszarowe;j.

Nagrywanie misji na zywo

Rejestracja misji na zywo stuzy do planowania trasy po-
przez dodawanie punktéw Waypoint jako linii Srodkowej
obszaru lotu, gdy dron znajduje sie w poblizu obiektu.
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Rejestracja misji na zywo dla trasy liniowej obstuguje
regulowang wysokos¢ podczas lotu, co jest odpowiednie
w przypadku takich scenariuszy, jak inspekcja kanatéw.

EO Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, podczas
rejestrowania misji na zywo i gromadzenia da-
nych fotogrametrii lotniczej nalezy podtgczy¢ RTK.

Slope Route (Trasa pochyta)

Trasa pochyta stuzy do zbierania danych fotograme-
trycznych dla pojedynczej wysokosci lub nachylenia,
ktére sg wykorzystywane gtéwnie do modelowania

i kontroli fasad budynkéw oraz nachylen terenu. Dzieki
zaplanowaniu trasy lotu i sprawdzeniu jej bezpieczen-
stwa za pomocg projekcji AR uzytkownicy mogg zbierac
dane do modelowania.

Create Slope (Tworzenie pochytosci)

1. Ustaw drona i kamere tak, aby byly skierowane

w strone zbocza. Upewnij sie, ze podglad kamery jest
réwnolegty do zbocza.



2. Gdy na ekranie pojawi sie odlegto$¢ miedzy dronem
a zboczem, naciénij przycisk C1 na aparaturze sterujgcej,
aby uzyskac widok AR Slope and Route View.

/A +  Jedlinie mozna okresli¢ odlegtosci do
zbocza, nalezy przesung¢ drona w lewo lub
w prawo w bezpiecznych warunkach, aby uzy-
ska¢ dodatkowe informacje o przestrzeni.
. Upewnij sie, ze RTK jest podtgczone pod-
czas catego procesu planowania i wykonywania
trasy pochytej. W przeciwnym razie funkcja nie
bedzie dostepna.

. Przeglgdarka tras jest generowana po
utworzeniu pochylenia i moze by¢ aktualizowa-
na podczas planowania trasy. W przegladarce
tras mozna dostosowac granice obszaru mapo-
wania.
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Dostosowanie i potwierdzenie AR Slope

1. Aby dostosowac odlegtos¢ i kat miedzy pochyle-

niem AR a rzeczywistym pochyleniem, ktére ma zostac
zmapowane, skieruj drona w strone pochylenia AR. Aby
uzyskac¢ doktadniejsze obliczenia GSD, zaleca sig, aby
pochylenie AR odpowiadato rzeczywistemu pochyleniu.
+ Dostosuj punkty graniczne pochylenia i dodaj do-
datkowe punkty graniczne, aby zmodyfikowa¢ ksztatt
pochylenia.

+ Kliknij opcje Przesun/Obré¢ obszar mapowania,

aby otworzy¢ panel ustawien parametréw obszaru
mapowania. Uzytkownicy mogg dostosowac kat obszaru
mapowania oraz przesuwac obszar mapowania do przo-
du i do tytu.
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+ Jedli kat i potozenie przegladarki trasy sg nieodpo- Trasa geometryczna

wiednie, kliknij w prawym dolnym rogu przegladarki ~ Trasa geometryczna stuzy do gromadzenia danych foto-
trasy, aby zresetowac ustawienia. grametrycznych dla wielu powierzchni przestrzennych
2. Gdy pochylenie AR bedzie wystarczajgco zgodne i jest uzywana gtéwnie do modelowania i kontroli fasad

z rzeczywistym pochyleniem, kliknij @ , aby potwierdzi¢  budynkéw.

obszar mapowania i wygenerowac trase.
. Ustawienie ksztattu podstawy dolnej

1. Wybierz typ ksztattu podstawy geometrycznej po

lewej stronie podgladu mapy.

2. Nacis$nij mape, aby narysowac ksztatt podstawy

geometrii.

3. Naciénij @, aby potwierdzi¢ doing podstawe obszaru

mapowania.

EO Zaleca sie, aby dron poleciat do budynku
docelowego i zaznaczyt jego punkty graniczne.

Dostosowanie pérametréw trafsy I."’tu ' Nastepnie nalezy przej$¢ do podgladu mapy,
Po wygenerowaniu trasy lotu naci$nij opcje Przegla- aby narysowa¢ punkty graniczne obszaru
darka trasy, aby dostosowac parametry trasy. Wiecej mapowania. Punkty zostana automatycznie
informacji na temat parametréw trasy mozna znalez¢ przyciaggniete do punktéw docelowych, co
w sekcji Gromadzenie danych fotogrametrii lotniczej. przyspieszy i zwiekszy doktadnos¢ rysowania.
W razie potrzeby naciénij opcje Dostosuj obszar ma-

P Y I opae ! AN . Upewnij sie, ze podczas wykonywania

powania, aby ponownie dostosowac¢ obszar mapowania. , ) ) .
zadan przez drona jest wystarczajgco duzo

miejsca. Unikaj wykonywania zadan w waskich
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przestrzeniach migdzy budynkami lub w ob-
szarach z duzg iloScig drzew.

. Powierzchnia mapowana powinna by¢
nieodblaskowa i mie¢ bogatg teksture. Unikaj
mapowania szklanych $cian.

. Upewnij sig, ze RTK jest podtgczony pod-
czas catego procesu planowania i wykonywania
trasy geometrycznej. W przeciwnym razie
funkcja nie bedzie dostepna. Ustaw wysokos¢.

Ustawienie wysokosci

1. W podgladzie kamery skieruj drona do dolnej i gérnej
podstawy obiektu mierzonego AR. Naci$nij przycisk C1
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na aparaturze sterujgcej, aby zapisa¢ wysoko$¢ dolnej
podstawy, a przycisk C2, aby zapisa¢ wysokos$¢ gérnej
podstawy.

2. Naciénij @, aby potwierdzi¢ obszar mapowania.

Dostosowanie parametréw trasy lotu

Po wygenerowaniu trasy lotu nacisnij opcje Przegla-
darka trasy, aby dostosowac parametry trasy. Wiecej
informacji na temat parametréw trasy mozna znalez¢

w sekcji Gromadzenie danych fotogrametrii lotniczej.
W razie potrzeby naciénij opcje Dostosuj obszar ma-
powania, aby ponownie dostosowac¢ obszar mapowania.
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Inteligentne przechwytywanie 3D

Funkcja inteligentnego przechwytywania 3D wykorzy-
stuje przyblizony model obiektu do generowania tréj-
wymiarowych tras lotu w celu uzyskania precyzyjnych
zdjec¢. Umozliwia to zbieranie danych z bliskiej odlegtosci
od powierzchni obiektu. Jest to funkcja wykorzystywana
gtéwnie do modelowania i inspekcji skomplikowanych
fasad budynkéw, szczegbtowej architektury zabytkowej
oraz scenariuszy katastrof geologicznych.

(111
Przed pierwszym uzyciem kliknij ponizszy link lub zeska-
nuj kod QR, aby obejrze¢ film instruktazowy.

%ﬁ- 3
Y, LE X
I
s
e
E@L’!’; .
Zbieranie danych fotogrametrii lotniczej
Ponizej przedstawiono szczegétowe instrukcje obstugi
na przyktadzie Ortho Collection (Zbierania ortofotomap)

w trasie obszarowej.
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AN Przed zebraniem danych fotogrametrii
lotniczej nalezy wej$¢ w ustawienia drona, aby
wigczy¢ RTK, i upewnic sie, ze RTK jest podta-
czone i znajduje sie w stanie FIX.

1. Na stronie gtéwnej aplikacji DJI Pilot 2 nacisnij Trasa
lotu > Utwérz trase > = , aby utworzy¢ trase obszaro-
wa. Nacisnij podglad mapy i przeciggnij punkt graniczny,
aby dostosowac zasieg obszaru mapowania. Naci-
$nij~+na érodku punktu granicznego, aby dodac punkt
graniczny, a nastepnie dostosuj dtugosc i szerokos¢
geograficzng punktu w ustawieniach parametréw po
prawej stronie. Naciénij I, aby usuna¢ aktualnie wybra-
ny punkt graniczny, a nastepnie naciénij @ , aby usuna¢
wszystkie punkty graniczne.

2. Wybierz model drona, model kamery i obiektyw, a na-
stepnie ustaw kolejno nastepujgce parametry trasy lotu:
a. Ustaw nazwe zadania i wybierz opcje Ortho Collection.
b. Ustaw tryb wysokosci (ASL/ALT), wysokos$¢ trasy lotu,
predkos¢ trasy lotu, kat trasy, dziatania po zakonczeniu
itp. oraz wiacz optymalizacje wysokosci.

c. W ustawieniach zaawansowanych ustaw stosunek
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pokrycia bocznego, stosunek pokrycia czotowego, mar- . Podczas operacji ortofotografii zaleca sie
gines, tryb fotografowania i dostosuj kat kamery. ustawienie predkosci trasy lotu na wartos¢ mak-
symalng i wigczenie optymalizacji wysokosci.

® 2400 @ H30T >

o

3. Naci$nij i, aby zapisa¢ zadanie, a nastepnie nacisnij
©, aby przestac i wykonac¢ zadanie lotu.

4. Po zakonczeniu zadania wytacz drona. Wyjmij karte
microSD z drona i podiacz jg do komputera, aby spraw-
dzi¢ wykonane zdjecia i wygenerowane pliki.

. Podczas korzystania z funkcji Area Route
(Trasa obszaru) i Linear Route (Trasa liniowa)
domysinym trybem ustawiania ostrosci kamery
jest MF infinity (nieskorczono$¢ MF), a korekcja
znieksztatcen jest wytgczona.
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Parametry trasy

Specyfikacja

Ortho GSD

Tryb Altitude
(wysokosci)

Wysokos¢ trasy
lotu

38 025 D)l Wszelkie prawa

Opis

Ortho GSD to odlegto$¢ probkowania terenu ortofotografii wykonanych na pierwszej trasie, tj.
odlegtos$¢ miedzy Srodkami dwdch kolejnych pikseli zmierzona na terenie. Im wieksza wartos$¢
Ortho GSD, tym nizsza rozdzielczo$¢ ortofotografii. Wysokos$¢ trasy lotu zostanie odpowiednio
zmieniona przy zmianie wartosci Ortho GSD.

Ptaszczyzna poczatkowa wysokosci trasy lotu.

» Wzgledem punktu startu (ALT): wysoko$¢ drona wzgledem punktu startu. Opcje te zaleca sig
stosowac podczas operacji mapowania lotniczego. Nastepnie pojawi sie powierzchnia doce-
lowa wzgledem punktu startu. Powierzchnia docelowa wzgledem punktu startu = wysoko$¢
powierzchni docelowej - wysoko$¢ punktu startu.

* ASL (EGM96): wysokos$¢ drona wzgledem geoidy EGM96. Pojawi sie opcja Trasa lotu do
powierzchni docelowej. Trasa lotu do powierzchni docelowej = wysoko$¢ trasy lotu - wysokos$¢
powierzchni docelowej.

* AGL: wysoko$¢ nad poziomem terenu, czyli wysoko$¢ drona wzgledem terenu ponizej. Poja-
wi sie opcja Wysokos$¢ sledzenia terenu.

Wysokos¢ trasy lotu w zadaniu lotu. R6zne tryby wysokosci majg rézne ptaszczyzny poczat-
kowe dla wysokosci trasy lotu. Warto$¢ Ortho GSD zostanie odpowiednio zmieniona przy
zmianie wysokosci trasy lotu.
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Specyfikacja

Bezpieczna wy-
sokos¢ startu

Predkos¢

Kat trasy

Optymalizacja

wysokosci

Po
zakonczeniu

Opis

Po starcie dron wzniesie sie na bezpieczng wysoko$¢ startowg (w stosunku do punktu startu),
a nastepnie poleci do punktu poczatkowego trasy lotu.

= Bezpieczna wysoko$¢ startowa obowiazuje tylko wtedy, gdy dron wykonuje zadanie lotu
przed startem. Jesli dron rozpocznie wykonywanie zadania lotu po starcie, bezpieczna wyso-
kos¢ startowa nie bedzie obowigzywac.

Predkos¢ operacyjna drona po wejéciu na trase lotu. Predkos¢ ta jest powigzana ze stosun-
kiem pokrycia czotowego.

Kat trasy mozna regulowac, a pozycje poczgtkowa i koricowa trasy zostang odpowiednio
dostosowane.

Uwaga: szacowany czas zadania rézni sie w zaleznosci od kata trasy. Regulujac kat trasy,
mozna zaplanowac zadanie o najkrétszym szacowanym czasie, aby poprawi¢ wydajnos¢
operacyjna.

Po wtaczeniu tej opcji dron poleci do Srodka obszaru mapowania, aby zebra¢ zestaw zdje¢
ukos$nych w celu optymalizacji doktadnosci wysokosci. Wskazane jest wigczenie tej opcji pod-
czas ortofotografii, ktéra wymaga wysokiej doktadnosci wysokosci.

Q Ta funkcja nie jest obstugiwana podczas zbierania Oblique Collection (Zbiér zdje¢ uko-
snych).

Czynno$¢ wykonywana przez drona po zakonczeniu operacji. Domys$inym wyborem jest
Powrét do punktu startowego.
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Specyfikacja

Stosunek po-
krycia
bocznego/stosu-
nek pokrycia
czotowego

Margines

Tryb
fotografowania

90 025 D)l Wszelkie prawa

Opis

Stosunek pokrycia bocznego to stosunek pokrycia dwéch zdje¢ wykonanych na dwéch réwno-
legtych $ciezkach. Stosunek pokrycia czotowego to stosunek pokrycia dwéch zdje¢ wykona-
nych kolejno w tym samym kierunku wzdtuz $ciezki lotu. Stosunek pokrycia jest jednym z klu-
czowych czynnikédw wptywajgcych na powodzenie pézniejszej rekonstrukcji modelu. Domysiny
stosunek pokrycia bocznego wynosi 70%, a domysiny stosunek pokrycia czotowego wynosi
80%, co jest odpowiednie dla wigkszosci scenariuszy. Jesli obszar mapowania jest ptaski i nie
ma zadnych pofatdowan, stosunek pokrycia mozna odpowiednio zmniejszy¢, aby poprawi¢
wydajnos¢ operacyjng. Jesli obszar mapowania charakteryzuje sie duzymi wahaniami, zaleca
sie zwiekszenie stosunku pokrycia, aby zapewni¢ efekt rekonstrukgji.

£+ W przypadku korzystania z funkcji Oblique Collection dostepne beda dwa dodatkowe
ustawienia: Side Overlap Ratio (Oblique) i Frontal Overlap Ratio (Oblique). Stosunek pokrycia
zdjec¢ ukosnych moze by¢ nizszy niz w przypadku ortofotografii.

Odlegtos¢ obszaru lotu poza obszarem mapowania. Celem ustawienia marginesu jest zapew-
nienie doktadnosci krawedzi obszaru mapowania poprzez przechwytywanie obrazéw poza
obszarem mapowania.

Q Funkcja Smart Oblique nie obstuguje ustawiania marginesu, margines zostanie automa-
tycznie rozszerzony zgodnie z zasiegiem obszaru mapowania i nachyleniem gimbala.

Tryb fotografowania kamery. Domys$lnym ustawieniem jest Tryb zdje¢ z interwatem.



DJI Matrice 400 - Instrukcja obstugi

Specyfikacja

Niestandardowy
kat kamery

Punkt poczatko-
wy trasy

Predkos¢
startowa

Opis
Po wiaczeniu tej funkcji uzytkownicy mogg dostosowac kat osi Yaw drona oraz kat osi Pitch

gimbala. Tylko funkcja Ortho Collection w Area Route (Trasa obszaru) umozliwia dostosowa-
nie kata kamery.

Punkt poczatkowy trasy mozna dostosowac¢ w opcjonalnych punktach podgladu mapy.
Po starcie drona i osiggnieciu wysokosci trasy lotu, predkos¢ lotu przed wejéciem na trase

lotu. Predkos¢ ta nie jest predkoscig pionowego startu drona. Aby poprawi¢ wydajno$¢ opera-
cyjna, zaleca sie ustawienie jej na warto$¢ maksymalna.

Inne trasy lotéw lub funkcje réwniez obstugujg nastepujgce specyfikacje:

Specyfikacja

O3 Pitch gimbala
(Oblique)

Opis

Reguluje kat nachylenia kamery podczas robienia zdje¢ ukosnych. Domysiny kat wynosi -45°.
Gdy réznica wysokosci budynkéw w obszarze mapowania wzrasta, zaleca sie zwiekszenie
kata, aby uchwyci¢ wiecej zdje¢ gérnych pieter budynkéw. Gdy budynki w obszarze mapowa-
nia sg gesto rozmieszczone, zaleca sie odpowiednie zmniejszenie kata, aby uchwyci¢ wiecej
obrazéw miedzy budynkami.

Q Podczas robienia zdje¢ za pomoca funkcji Smart Oblique dostepna jest opcja Gimbal
Angle (Kat gimbala), a domysiny kat wynosi 45°.
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Specyfikacja

Oblique GSD

Single Route
(Pojedyncza
trasa)

Dtugos¢
przedtuzenia

Odlegtos¢ ciecia
pasma lotu

Uwzglednij linie
Srodkowg

Optymalizacja
granic

Kierunek trasy
lotu

92 025 DJI W

Opis

Oblique GSD to odlegtos$¢ préobkowania terenu na zdjeciach ukosnych wykonanych przez
pozostate cztery trasy, tj. odlegtos¢ miedzy srodkami dwdch kolejnych pikseli zmierzona na
terenie. Im wieksza warto$¢ Oblique GSD, tym nizsza rozdzielczos$¢ zdje¢ ukosnych. Warto$¢
Oblique GSD zostanie odpowiednio zmieniona przy zmianie wysokosci trasy lotu.

Jesli opcja Single Route jest wkgczona, zostanie wygenerowana trasa w centrum obszaru
mapowania. Funkcja ta jest odpowiednia w sytuacjach, gdy nalezy sfotografowac tylko $rodek
obszaru mapowania, np. podczas kontroli rurociggu naftowego.

Zaplanuj zakres pasma lotéw, dostosowujgc odlegtos¢, o jaka trasa rozszerza sie od Srodka w
lewo i w prawo. Po wigczeniu opcji Equal Left/Right Extensions (Réwne rozszerzenia w lewo/w
prawo) zakres pasma lotéw pozostaje symetryczny wzgledem $rodka trasy.

Regulacja odlegtosci ciecia pasma lotu pozwala podzieli¢ obszar pasma na kilka mniejszych
obszaréw roboczych. Podziat ten nalezy wykonac¢ gtéwnie z uwzglednieniem zasiegu komuni-
kacji drona, tak aby nie straci¢ sterowania nad dronem w matym obszarze.

Jesli opcja jest wigczona, trasy lotéw sg generowane na zewnatrz wzdtuz linii Srodkowej. Trasa
ta zapewni, ze linia Srodkowa obszaru mapowania w ksztatcie pasma zostanie uwzgledniona.
Dodaj nowe trasy lotéw poza aktualnym obszarem planowania lotéw, aby wykona¢ wiecej
zdje¢ krawedzi obszaru mapowania. Wiacz te opcje dla obiektéow, ktére gtéwnie obejmuja
obszary brzegowe, takie jak koryta rzek.

Trasa pochylenia moze by¢ wykonana w pionie lub w poziomie. Wskazane jest wybranie orien-
tacji w oparciu o otoczenie obiektu docelowego.
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Specyfikacja
Kat obrotu

Wspotczynnik
pokrycia tras

Opis
Kat obrotu tras lotéw wzgledem struktury geometrycznej. Dostosuj wspoétczynnik pokrycia
trasy i kat obrotu, aby uzyska¢ odwzorowanie dla konkretnej powierzchni.

Wskaznik pokrycia tras lotéw na bocznych powierzchniach struktury geometrycznej. Dostosuj
wskaznik pokrycia trasy i kat obrotu, aby uzyska¢ odwzorowanie dla okreslonej powierzchni

Przechowywanie danych

Plik zdjec

Zapoznaj sie z ponizszg lista, aby sprawdzi¢ opisy pél plikéw zdjec.

Pole
ModifyDate
CreateDate

Make

Model
Format
Version
ImageSource
GpsStatus
AltitudeType

Opis pola

Zdjecie czasowe zostato zmodyfikowane
Time photo was created

Manufacturer

Product model

Photo format

XMP version

Typ kamery

Status GPS

Typ wysokosci
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Pole
Gpslatitude
GpsLongitude
AbsoluteAltitude
RelativeAltitude

GimbalRollDegree

GimbalYawDegree

GimbalPitchDegree

FlightRollDegree

FlightYawDegree

FlightPitchDegree

FlightXSpeed
FlightYSpeed

94 025 D)l Wszelkie prawa

Opis pola

Szeroko$¢ geograficzna GPS w momencie wykonania zdjecia

Dtugos¢ geograficzna GPS w momencie wykonania zdjecia

Wysokos¢ bezwzgledna (wysoko$¢ geodezyjna) w momencie wykonania zdjecia
Wysokos¢ wzgledna (w stosunku do wysokosci punktu startu) w momencie wykona-
nia zdjecia

Kat osi Roll gimbala w momencie wykonania zdjecia (uktad wspotrzednych NED,
kolejnos¢ obrotéw to ZYX)

Kat osi Yaw gimbala w momencie wykonania zdjecia (uktad wspoétrzednych NED,
kolejnosc¢ obrotéw to ZYX)

Kat osi Pitch gimbala w momencie wykonania zdjecia (uktad wspétrzednych NED,
kolejnosc¢ obrotéw to ZYX)

Kat osi Roll drona w momencie wykonania zdjecia (uktad wspétrzednych NED, kolej-
no$¢ obrotéw to ZYX)

Kat osi Yaw drona w momencie wykonania zdjecia (uktad wspétrzednych NED, kolej-
nos$¢ obrotéw to ZYX)

Kat osi Pitch drona w momencie wykonania zdjecia (uktad wspotrzednych NED, kolej-
no$¢ obrotéw to ZYX)

Predkos$¢ lotu w kierunku pétnocnym w momencie wykonania zdjecia

Predkos$¢ lotu w kierunku wschodnim w momencie wykonania zdjecia
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Pole
FlightZSpeed
CamReverse

GimbalReverse

Opis pola
Predkos¢ lotu w kierunku wznoszenia w momencie wykonania zdjecia
Czy kamera jest odwrécona do géry nogami, czy nie

Czy gimbal jest odwrécony do géry nogami, czy nie

SelfData Dane dostosowane do indywidualnych potrzeb
RtkFlag Status RTK:
0 - Nie udato sie ustali¢ pozycji
16 - Pozycjonowanie w jednym punkcie (doktadno$¢ na poziomie metra)
32~49 - Pozycjonowanie z rozwigzaniem zmiennoprzecznikowym (doktadnos¢ na
poziomie decymetra do metra)
50 - Pozycjonowanie z rozwigzaniem statym (doktadno$¢ na poziomie centymetra)
RtkStdLon Odchylenie od standardowej dtugosci geograficznej pozycjonowania RTK
RtkStdLat Odchylenie od standardowej szerokosci geograficznej pozycjonowania RTK
RtkStdHgt Odchylenie od standardowej wysokosci pozycjonowania RTK
RtkDiffAge Réznica wieku RTK (wiek korekcyjny)
NTRIPMountPoint Punkt montowania sieci RTK
NTRIPPort Port sieci RTK
NTRIPHost Adres IP lub nazwa domeny sieci RTK
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Pole Opis pola
SurveyingMode Czy zdjecie nadaje sie do operacji mapowania:
0 - Nie zalecane, poniewaz nie mozna zagwarantowa¢ doktadnosci
1 - Zalecane, poniewaz mozna zagwarantowac doktadnos¢
DewarpFlag Czy parametry kamery zostaty skorygowane, czy nie:
0 - Nie skorygowane
1 - Skorygowane
DewarpData Parametry kamery do korekcji znieksztatcer (aby dane mogty zosta¢ wygenerowane,

plik kalibracji musi zosta¢ zaimportowany i skalibrowany w DJI Terra):

Sekwencja parametréw - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3

fx, fy - skalibrowana ogniskowa (jednostka: piksel)

cX, cy - skalibrowana pozycja Srodka optycznego (jednostka: piksel, punkt poczatko-
wy: Srodek zdjecia)

k1, k2, p1, p2, k3 - parametry znieksztatcenia promieniowego i stycznego

CalibratedFocalLength

Zaprojektowana ogniskowa obiektywu, jednostka: piksele

CalibratedOpticalCenterX

Wspétrzedna X zaprojektowanego potozenia Srodka optycznego, jednostka: piksele

CalibratedOpticalCenterY

Wsp6trzedna Y zaprojektowanego potozenia $rodka optycznego, jednostka: piksele

UTCAtExposure UTC w momencie ekspozycji kamery
ShutterType Typ migawki
ShutterCount Liczba wyzwoler migawki
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Pole

CameraSerialNumber

Opis pola

Numer seryjny kamery

LensSerialNumber

Numer seryjny obiektywu

DroneModel

Model drona

DroneSerialNumber

Numer seryjny drona

ProductName Nazwa produktu
SensorTemperature Temperatura czujnika
SensorFPS Czujnik FPS

WhiteBalanceCCT

Balans bieli skorelowany z temperaturg barwowg

LensPosition

Pozycja obiektywu

LensInfinitePosition

Nieograniczona pozycja obiektywu

LensTemperature

Temperatura obiektywu

DewarpDataKé

Parametry kamery do korekcji znieksztatcen:

Sekwencja parametréw - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3, k4, k5, k6

fx, fy - skalibrowana ogniskowa (jednostka: piksel)

cx, cy - skalibrowana pozycja Srodka optycznego (jednostka: piksel, punkt poczatko-
wy: Srodek zdjecia)

k1, k2, p1, p2, k3, k4, k5, k6 - parametry znieksztatcenia promieniowego i stycznego

LRFTargetDistance

Dtugos¢ geograficzna punktu docelowego dalmierza laserowego
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Pole Opis pola

LRFTargetLon Dtugos$¢ geograficzna punktu docelowego dalmierza laserowego

LRFTargetLat Szeroko$¢ geograficzna punktu docelowego dalmierza laserowego

LRFTargetAlt Wzgledna wysokos$¢ punktu docelowego dalmierza laserowego nad punktem startu

LRFTargetAbsAlt Bezwzgledna wysokos¢ (wysokos¢ elipsoidalna) punktu docelowego dalmierza lase-
rowego

Plik logéw obrazu
Otwoérz plik logéw obrazu z rozszerzeniem .MRK, aby wyswietli¢ ponizsze dane.

1T 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13
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1. Numer serii zdje¢: numer serii pliku logéw obrazéw
przechowywanego w tym folderze

2. GPS TOW: moment wykonania zdjecia wyrazony

w GPS TOW

3. GPS Week: moment wykonania zdjecia wyrazony

w tygodniach GPS

4. Warto$¢ kompensacji w kierunku pétnocnym: jednost-
k3 jest mm, a kierunek pétnocny jest reprezentowany
przez warto$¢ dodatnia

5. Warto$¢ kompensacji w kierunku wschodnim: jed-
nostka jest mm, a kierunek wschodni jest reprezentowa-
ny przez warto$¢ dodatnig

6. Warto$¢ kompensacji w kierunku wysokosci: jednost-
k3 jest mm, a kierunek w dét jest reprezentowany przez
wartos$¢ dodatnia

7. Dtugos¢ geograficzna po kompensacji

8. Szerokos¢ geograficzna po kompensacji

9. Wysokos¢ elipsoidy

10. Odchylenie od standardowego potozenia w kierunku
pétnocnym

11. Odchylenie od standardowego potozenia w kierunku
wschodnim

12. Odchylenie od standardowego potozenia w kierunku
wzniesienia

DJI Matrice 400 - Instrukcja obstugi

13. Status pozycjonowania

Plik obserwacji GNSS

Plik obserwacji GNSS z rozszerzeniem .rtk zawiera dane
obserwacji satelitarnych otrzymane przez modut pozycjo-
nujacy podczas lotu. Dane sg przechowywane w systemie
kamery w formacie RTCM3.2 z czestotliwoscig 5 Hz.
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8 Dodatek

8.1 Specyfikacja

Dron

Masa startowa
(z Smigtami)

Maksymalna masa startowa

Wymiary

Wymiary walizki
transportowej drona

Maksymalna tadownos$¢

Rozmiar $migta

Rozstaw osi w linii prostej

’|m 5D)J lkie pra

40 km (FCC)

20 km (CE/SRRC/MIC)

Pomiar w $rodowisku bez przeszkéd i zaktécen. Powyzsze dane przedstawiaja
maksymalny zasieg komunikacji dla lotéw w jedng strone bez powrotu zgodnie z
kazdg norma. Podczas lotu nalezy zwraca¢ uwage na przypomnienie RTH w aplika-
cji DJI Pilot 2.

779 x 363 x 528 mm (di. x szer. x wys.)

6 kg
tadownos¢ 6 kg jest mierzona przy trzecim ztgczu gimbala w warunkach ponizej
poziomu morza. tadownos$¢ zmniejsza sie wraz ze wzrostem wysokosci.

25 cali
1070 mm



Maksymalna predkos¢
wznoszenia

Maksymalna predkos$¢
opadania

Maksymalna predkos$¢ po-
zioma (na poziomie morza,
przy bezwietrznej pogodzie)

Maksymalna wysokos$¢
startu

Maksymalny czas lotu (przy
bezwietrznej pogodzie)

Maksymalny czas zawisu
(przy bezwietrznej pogodzie)
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10 m/s

8 m/s

25m/s

7000 m

59 minut

Zmierzono podczas lotu drona do przodu ze statg predkoscia 10 m/s w bezwietrz-
nym otoczeniu na poziomie morza, z tadunkiem obejmujgcym wytgcznie H30T
(catkowita waga 10 670 g) oraz przy poziomie natadowania akumulatora od 100%
do 0%. Dane maja charakter wytgcznie informacyjny. Rzeczywiste wyniki moga sie
rézni¢ w zaleznosci od otoczenia, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania
sprzetowego.

53 minuty

Pomiar przeprowadzono przy dronie zawisajgcym w bezwietrznym $rodowisku

na poziomie morza, z tadunkiem H30T (catkowita waga 10 670 g) i przy poziomie
natadowania akumulatora od 100% do 0%. Dane majg charakter wytgcznie infor-
macyjny. Rzeczywisty czas uzytkowania moze sie rézni¢ w zaleznosci od trybu lotu,
akcesoriow i Srodowiska.

2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone ()]
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Maksymalny zasieg lotu
(przy bezwietrznej pogodzie)

Maksymalna predkos¢
wiatru

Maksymalna predko$¢ od-
chylania wzgledem osi Yaw

Maksymalny kat osi Pitch

Temperatura pracy

Globalny system
nawigacji satelitarnej (GNSS)

Doktadnos$¢ RTK GNSS

102 ©2025 D)1 Ws

49 km

Zmierzono podczas lotu drona do przodu ze statg predkoscig 17 m/s w bezwietrz-
nym srodowisku na poziomie morza, bez zewnetrznego tadunku, od 100% do 0%
poziomu natadowania akumulatora. Rzeczywiste wyniki mogg sie rézni¢ w zalezno-
$ci od $rodowiska, sposobu uzytkowania i wersji oprogramowania sprzetowego.

12m/s
Maksymalna predkos¢ wiatru podczas startu i Igdowania

100°/s

35°
od -20° do 50° C (od -4° do 122° F) (bez promieniowania stonecznego)

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS*

* GLONASS jest obstugiwany tylko wtedy, gdy modut RTK jest wigczony.
Wyposazony w standardowy poktadowy odbiornik ADS-B In i podwéjne anteny,
obstugujacy odbioér do 20 km.

RTK Fix: 1 cm + 1 ppm (poziomo), 1,5 cm + 1 ppm (pionowo)

RTK Heading: Obstuguje RTK Heading z doktadnoscig lepsza niz 2°

Airborne ADS-B In: Wyposazony w standardowy odbiornik Airborne ADS-B In i po-
dwdjne anteny, obstugujacy odbiér do 20 km.

Pamie¢ wewnetrzna: Nie dotyczy



Zakres doktadnosci

zawisu (przy umiarkowanym
wietrze lub bezwietrznej
pogodzie)

Porty

Model $migta
Sygnalizator

Stopien ochrony przed
wnikaniem

Gimbal

Maksymalne obcigzenie
dla pojedynczego ztgcza
gimbala

Maksymalne obcigzenie dla
podwdjnego ztgcza gimbala

DJI Matrice 400 - Instrukcja obstugi

W pionie:

10,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
10,5 m (z pozycjonowaniem satelitarnym)
+0,1 m (z pozycjonowaniem RTK

W poziomie:

40,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
10,5 m (z pozycjonowaniem satelitarnym)
10,1 m (z pozycjonowaniem RTK)

Port USB-C do usuwania btedéw x 1: USB 2.0
E-Port V2 x 4: W dolnej cze$ci drona, z pojedynczym portem zasilajgcym 120 W
Interfejs modemu komoérkowego 2 x 2: Na spodzie drona

2510F
Wbudowany w drona

IP55
Stopien ochrony nie jest trwaty i moze ulec obnizeniu w wyniku zuzycia produktu.

1400 g
Przekroczenie tej wartosci spowoduje skrécenie zywotnosci amortyzatora gimbala
z 1000 godzin do 400 godzin.

950 g
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Maksymalne obcigzenie dla

trzeciepo zlacza gimbsala 3 kg dla portu szybkiego zwalniania, 6 kg dla mocowania $rubowego

Wykrywanie
Wielokierunkowy system wizyjny (widok panoramiczny zapewniany przez kolorowe
czujniki wizyjne typu ,rybie oko")

Typ wykrywania Obrotowy skaner LiDAR w poziomie, gérny skaner LiDAR i dolny czujnik podczerwieni

3D

Szesciokierunkowy radar mmWave

Zakres pomiaru: 0,4-21 m

Zakres wykrywania: 0,4-200 m

Pole widzenia (FOV): 90° (poziomo), 90° (pionowo)

Przedni system
wykrywania

Zakres pomiaru: 0,4-21 m
Tylny system wykrywania Zakres wykrywania: 0,4-200 m
Pole widzenia (FOV): 90° (poziomo), 90° (pionowo)
Zakres pomiaru: 0,6-21 m

Zakres wykrywania: 0,5-200 m
Pole widzenia (FOV): 90° (poziomo), 90° (pionowo)

Boczny system
wykrywania

Zakres pomiaru: 0,5-19 m

Dol t ki i
oiny system wykrywania Pole widzenia z przodu i z tytu wynosi 160°, a po prawej i lewej stronie 105°
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Srodowisko pracy

Obrotowy skaner LiDAR

Gorny skaner LiDAR (3D
ToF)

Dolny czujnik dalekiego
zasiegu na podczerwien 3D

DJI Matrice 400 - Instrukcja obstugi

Do przodu, do tytu, w lewo, w prawo i w gére:

Delikatna tekstura powierzchni, odpowiednie o$wietlenie.

Dolny: Teren ma bogatg teksture i wystarczajgce warunki oswietleniowe*, z po-
wierzchnig rozpraszajgca odbicie i wspoétczynnikiem odbicia wigkszym niz 20% (np.
Sciany, drzewa, ludzie itp.).

* Wystarczajgce warunki oswietleniowe oznaczajg natezenie oswietlenia nie nizsze
niz w nocy w miescie.

Standardowy zakres pomiarowy: 0,5-100 m przy 100 000 lukséw i wspétczynniku
odbicia 10%

Zakres pomiarowy dla linii energetycznej: 35 m przy 30° i 10 000 lukséw dla stalo-
wego przewodu wielodrutowego o Srednicy 21,6 mm i wzglednym nachyleniu 30°
w lewo i w prawo

Pole widzenia (FOV): 360° (poziomo), 58° (pionowo)

Czestotliwos$¢ punktéw: 520 000 punktéw/sekunde

Diugosc fali lasera: 905 nm

Poziom bezpieczenstwa dla oczu: klasa 1 (IEC60825-1:2014), bezpieczny dla oczu

0,5-25 m w nocy (wspoétczynnik odbicia > 10%)
Pole widzenia w gére i w dét wynosi 60°, a w prawo i w lewo - 60°

Zakres pomiarowy: 0,3-8 m (wspétczynnik odbicia > 10%)
Pole widzenia do przodu i do tytu wynosi 60°, a w prawo i w l[ewo 60°
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Radar mmWave

Kamera FPV
Rozdzielczo$¢

Pole widzenia (FOV)
Liczba klatek na sekunde
Noktowizja

Transmisja wideo
System transmisji wideo

Jakos¢ obrazu na zywo

Czestotliwo$¢ robocza i moc
nadajnika (EIRP)

106 5 DJI W

Zakres pomiarowy dla linii energetycznej:

36 mdla przewodu aluminiowego skreconego z rdzeniem stalowym o $rednicy 12,5 mm
50 m dla przewodu aluminiowego skreconego z rdzeniem stalowym o érednicy 21,6 mm

Pole widzenia: + 45° (poziomo i pionowo)
Funkcja radaru mmWave jest niedostepna w niektérych krajach/regionach

1080p

DFOV: 150°; HFOV: 139,6°; VFOV: 95,3°
30

klasa Starlight

DJI O4 Enterprise Enhanced Video Transmission System
Aparatura sterujgca: 3 kanaty 1080p/30 klatek na sekunde

902-928 MHz: < 30 dBm (FCC), < 16 dBm (MIC)

1,430-1,444 GHz: < 35 dBm (SRRC)

2,4000-2,4835 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,150-5,250 GHz: < 23 dBm (FCC/CE)

5,725-5,850 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)
Dopuszczalna czestotliwo$¢ robocza rézni sie w zaleznosci od kraju i regionu.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w lokalnych przepisach i regulacjach.



Maksymalna odlegtos¢
transmisji (bez przeszkod,
bez zaktocen)

Maksymalna odlegtos¢
transmisji (z zaktéceniami)

Maksymalna predkos¢
pobierania

Antena
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40 km (FCC)

20 km (CE/SRRC/MIC)

Pomiar w Srodowisku bez przeszkéd i zaktécen. Powyzsze dane przedstawiajg
maksymalny zasieg komunikacji dla lotéw w jedng strone bez powrotu zgodnie

z kazdg norma. Podczas lotu nalezy zwraca¢ uwage na przypomnienie RTH w apli-
kacji DJI Pilot 2.

Silne zakt6cenia (gesta zabudowa, obszary mieszkalne itp.): ok. 1,5-6 km

Srednie zaktécenia (przedmiescia, parki miejskie itp.): ok. 6-15 km

Stabe zaktdcenia (otwarte przestrzenie, obszary odlegte itp.): ok. 15-40 km

Dane zostaty przetestowane zgodnie z normg FCC w srodowisku bez przeszkéd

i typowych zaktécen. Podane wartosci majg charakter wytgcznie orientacyjny i nie
stanowig gwarancji rzeczywistej odlegtosci lotu.

Tryb standardowy: 80 Mb/s w d6t

Pobieranie odtwarzania: < 25 Mb/s

Szybkos$¢ transmisji w jednym kanale: < 12 Mb/s

Powyzsze dane zostaty zmierzone w warunkach, w ktérych dron i aparatura steru-
jaca znajdowaty sie w bliskiej odlegtosci bez zaktocen.

Anteny WLAN x 8: 6 anten spolaryzowanych pionowo i 2 anteny spolaryzowane
poziomo

Anteny sub2G x 2: 2 anteny spolaryzowane pionowo

Anteny 4G x 4

Tryb pracy: 2T4R
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Inne

Akumulator

Model

Pojemnos¢
Standardowe napiecie

Maksymalne napigcie
tadowania

Typ ogniwa

Energia

Waga

Temperatura tadowania

Temperatura roztadowania

Ogrzewanie akumulatora

Szybko$¢ roztadowania
Maksymalna moc tadowania

tadowanie w niskiej
temperaturze
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Obstuguje tryb podwéjnego sterowania i 2-kanatowy klucz sprzetowy 2

TB100
20254 mAh
48,23V

54,6 V

Li-ion 13S

977 Wh

4720420 g

od 5° do 45° C (od 41° do 113° F)
od -20° do 75° C (od -4° do 122° F)

Pojedynczy akumulator: obstugiwane
Wbudowany: obstugiwane
Stacja akumulatoréw: obstugiwane

ac
2C

Obstuguje tadowanie z samoczynnym ogrzewaniem w niskiej temperaturze



Liczba cykli
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400

Inteligentna stacja tadowania akumulatoréw

Mode

Waga netto

Wymiary

Obstugiwane akumulatory
Temperatura pracy

Wejscie

Wyjscie

Liczba kanatéw tadowania

Tryb tadowania

BS100

11,8 kg

605 x 410 x 250 mm (dt. x szer. x wys.)

TB100, TB100C, WB37

od -20° do 40° C (od -4° do 104° F)

100-240 V (AC), 50-60 Hz, 10 A

USB-C:

Interfejs akumulatora TB100:

100-110 V: ok. 1185 W

110-180 V: ok. 1474 W

180-240 V: ok. 2184 W

Akumulator WB37:

100-240 V: ok. 52 W

USB-C:

50V3,0A90V30A 120V30A 150V3,0A 20,0V 325A
trzy akumulatory TB100 i dwa akumulatory WB37

Tryb gotowosci do lotu 90%; tryb standardowy 100%
Obstuga trybu szybkiego tadowania i trybu cichego
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Czas tadowania

Akumulator TB100/TB100C Od 0% do 100%:

220 V: 45 minut (tryb szybkiego tadowania); 110 minut (tryb cichy)

110 V: 70 minut (tryb szybkiego tadowania); 110 minut (tryb cichy)

Czas tadowania jest mierzony w $rodowisku testowym o temperaturze 25°C.

Aparatura sterujaca DJI RC Plus 2 Enterprise Enhanced

System transmisji wideo

Maksymalny zasieg trans-
misji (bez przeszkod, bez
zaktocen)

Czestotliwos¢ transmisji
wideo i moc nadajnika (EIRP)

Antena

Ulepszona transmisja
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DJI O4 Enterprise Enhanced System transmisji wideo

40 km (FCC)
20 km (CE/SRRC/MIC)

Pomiar w $rodowisku bez przeszkéd i zaktécen. Powyzsze dane przedstawiajg naj-
dalszy zasieg komunikacji dla lotéw w jedng strone bez powrotu zgodnie z kazdg
normga. Podczas lotu nalezy zwraca¢ uwage na przypomnienie RTH w aplikacji DJI
Pilot 2.

902-928 MHz: < 30 dBm (FCC), < 16 dBm (MIC)
2,400-2,4835 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,150-5,250 GHz: < 23 dBm (FCC/CE)

5,725-5,850 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30 dBm (SRRC)
Dopuszczalna czestotliwo$¢ robocza rézni sie w zaleznosci od kraju i regionu.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w lokalnych przepisach i regulacjach.

2T4R, wielowigzkowa antena o wysokim zysku 2,4 GHz/5,8 GHz
Modut sub2G: 2T2R

Obstuga klucza sprzetowego DJI Cellular Dongle 2



Protokot Wi-Fi

Czestotliwos$¢ robocza Wi-Fi

Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP)

Protokét Bluetooth

Czestotliwos$¢ robocza
Bluetooth

Moc nadajnika Bluetooth
(EIRP)

Rozdzielczos¢ ekranu

Rozmiar ekranu
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Wi-Fi Direct, Wireless Display, IEEE 802.11 a/b/n/ac/ax

Obstuga Wi-Fi 2x2 MIMO, obstuga dwéch pasm jednoczesnie (DBS) dla podwoj-
nego MAC, z predkoscig transmisji danych do 1774,5 Mb/s (2x2 + 2x2 11ax dwa
pasma jednoczesnie)

2,4000-2,4835 GHz

5,150-5,250 GHz

5,725-5,850 GHz

Czestotliwosci 5,2 i 5,8 GHz sg zabronione w niektérych krajach. W niektérych
krajach czestotliwos¢ 5,2 GHz jest dozwolona wytgcznie do uzytku wewnatrz
budynkéw.

2,4 GHz: < 26 dBm, < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: < 23 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: < 23 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2

2,400-2,4835 GHz

<10 dBm

1920 x 1200
7,02 cala
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Czestotliwos¢ odswiezania
ekranu

Jasnos¢

Sterowanie ekranem doty-
kowym

Wbudowany akumulator

Zewnetrzny akumulator
Typ tadowania

Pojemnos$¢ pamieci

Czas tadowania

Czas pracy akumulatora
wewnetrznego

Czas pracy akumulatora
zewngtrznego

Port wyjsciowy

Diody
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60 klatek na sekunde
1400 nitéw
10-punktowy ekran wielodotykowy

2S2P o wysokiej gestosci energii, litowo-jonowy (6500 mAh przy 7,2 V) 46,8 Wh
opcjonalny, WB37 (4920 mAh przy 7,6 V) 37 Wh

Obstuguje szybkie tadowanie PD, za pomoca tadowarki USB typu C o maksymal-
nym napieciu 20 V/3,25 A

RAM 8 GB + ROM 128 GB UFS + mozliwos¢ rozszerzenia za pomoca karty microSD

2 godziny dla akumulatora wewnetrznego; 2 godziny dla akumulatora wewnetrz-
nego i zewnetrznego. Gdy aparatura sterujaca jest wytaczona i uzywana jest
standardowa tadowarka DJI.

3,8 godziny

3,2 godziny

HDMI 1.4

dioda LED statusu, dioda LED poziomu natadowania akumulatora, dioda LED stanu pota-
czenia, tréjkolorowa dioda LED, jasno$¢ regulowana w zaleznosci od oswietlenia otoczenia



Gtosnik

Audio

Temperatura pracy
Temperatura
przechowywania
Temperatura tadowania

Obstugiwane modele
dronéw

Globalny system nawigacji
satelitarnej

Wymiary

Waga
Model

Wersja systemu
Interfejsy zewnetrzne

Akcesoria
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obstuguje brzeczyk
mikrofon matrycowy
od -20° do 50° C (od -4° do 122° F)

W ciggu jednego miesigca: od -30° do 45° C (od -22° do 140° F)
Od jednego do trzech miesiecy: od -30° do 35° C (od -22° do 113° F)
Od trzech miesiecy do jednego roku: od -30° do 30° C (od -22° do 86° F)

5°do 40° C (41° do 104° F)

Matrice 400

GPS + Galileo + BeiDou

268%163x94,5 mm (dt.xszer.xwys.)
Szerokos$¢ wraz ze ztozong anteng zewnetrzng, grubos¢ wraz z uchwytem i drazka-
mi sterujgcymi.

1,15 kg (bez zewnetrznego akumulatora)
TKPL 2
Android 11

HDMI 1.4, SD 3.0, USB-C z obstugg OTG, tadowanie PD maks. 65 W, USB-A z obstu-
g USB 2.0

pasek/uchwyt na pasek
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Obstugiwane akceosoria

Produkty DJI kompatybilne

z Matrice 400

Kamery gimbala: Zenmuse H30, Zenmuse H30T, Zenmuse L2 i Zenmuse P1
Akcesoria: Zenmuse S1 (o$wietlenie do drona), Zenmuse V1 (gto$nik do drona),
Manifold 3, modut DJI RC Plus 2 sub2G SDR, DJI Cellular Dongle 2

Stacja RTK: wielofunkcyjna stacja D-RTK 3, stacja mobilna D-RTK 2

Akcesoria ekosystemu: DJI X-Port

Zestaw rozwojowy D]l E-Port V2

Zestaw kabli koncentrycznych DJI E-Port V2

Zestaw adapteréw DJI SKYPORT V3

Zestaw kabli koncentrycznych DJI SKYPORT V3

114
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8.2 Aktualizacja oprogramowania

Korzystanie z aplikacji DJI Pilot 2

Aktualizacja oprogramowania drona i aparatury
sterujacej

1. Wigcz drona i aparature sterujgcg. Upewnij sie, ze
dron jest potgczony z aparaturg sterujgca, a aparatura
sterujgca jest podtaczona do Internetu.

2. Uruchom DJI Pilot 2. Jesli dostepna jest nowa wersja
oprogramowania, na stronie gtéwnej pojawi sie ko-
munikat. Nacisnij, aby przej$¢ do widoku aktualizacji
oprogramowania.

3. Nacis$nij Update All (Aktualizuj wszystko), a DJI Pilot
2 pobierze oprogramowanie i zaktualizuje drona oraz
aparature sterujgca.

4. Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania dron

i aparatura sterujgca uruchomia sie ponownie.

Aktualizacja oprogramowania stacji akumulatoréw

i akumulatoréw

Aplikacja DJI Pilot 2 umozliwia jednoczesng aktualizacje
oprogramowania stacjiakumulatoréw orazakumulatoréw.
1. WH6z akumulator do portu akumulatora i wiacz stacje
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akumulatoréw.

2. Podiacz port tadowania USB-C stacji akumulatoréw
do portu USB-C aparatury sterujgcej za pomocg kabla
USB-C.

3. Wigcz aparature sterujgcg i upewnij sie, ze jest pota-
czona z Internetem.

4. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2. Je$li oprogramowanie
stacji akumulatoréw wymaga aktualizacji, na stronie
gtéwnej pojawi sie komunikat. Naciénij, aby przej$¢ do
strony aktualizacji stacji akumulatoréw.

5. Nacis$nij Update All (Aktualizuj wszystko), aby rozpo-
czg¢ aktualizacje, ktéra potrwa okoto 10 minut. Aktuali-
zacja zostanie zakoriczona po wyswietleniu komunikatu
o pomyslnym zakonczeniu aktualizacji.

AN Podczas aktualizacji oprogramowania
sprzetowego NIE nalezy wktadac¢ ani wyjmowac
akumulatoréw, aby unikng¢ niepowodzenia
aktualizacji.

. Podczas aktualizacji oprogramowania
sprzetowego NIE nalezy odtgczac kabla USB-C,
aby unikng¢ niepowodzenia aktualizagji.
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Aktualizacja oprogramowania w trybie offline

Pakiet oprogramowania sprzetowego w trybie offline
mozna pobrac z oficjalnej strony internetowej DI na
zewnetrzne urzadzenie pamieci masowej, takie jak karta
microSD lub dysk U. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2, na-
ci$nij HMS, a nastepnie Aktualizacja oprogramowania
sprzetowego > Aktualizacja offline, aby wybrac pakiet
oprogramowania sprzetowego aparatury sterujacej,
drona lub tadunku z zewnetrznego urzadzenia pamieci
masowej, a nastepnie nacisnij Aktualizuj wszystko, aby
zaktualizowac.

Korzystanie z DJI Assistant 2 (seria Enterprise)
Aktualizacja oprogramowania drona i aparatury
sterujacej

1. Podtacz drona lub aparature sterujgcg osobno do
komputera, poniewaz DJI Assistant 2 nie obstuguje
jednoczesnej aktualizacji wielu urzadzen DJI.

2. Upewnij sie, ze komputer jest potgczony z Internetem,
a urzadzenie DJI jest wigczone.

3. Uruchom DJI Assistant 2 i zaloguj sie na konto DJI.

4. Naci$nij aktualizacje oprogramowania sprzetowego
po lewej stronie gtéwnego interfejsu.

5. Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego
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i kliknij, aby zaktualizowa¢. Oprogramowanie sprzetowe
zostanie pobrane i zaktualizowane automatycznie.

6. Gdy pojawi sie komunikat Aktualizacja zakorczona
pomysinie, aktualizacja zostata zakonczona, a urzadze-
nie DJI uruchomi sie ponownie automatycznie.

Uwagi

VAN Przed aktualizacjg oprogramowania
sprzetowego upewnij sie, ze dron i aparatura
sterujgca sg w petni natadowane.

. Nie nalezy wyjmowac¢ akcesoriéw ani wy-
tgczac urzgdzen podczas procesu aktualizacji.

. Oprogramowanie sprzetowe akumulatora
jest zawarte w oprogramowaniu sprzetowym
drona. Nalezy zaktualizowa¢ wszystkie akumu-
latory.

. Podczas procesu aktualizacji normalnym
zjawiskiem jest ostabienie dziatania gimbala,
miganie diod statusu drona oraz ponowne
uruchomienie drona. Nalezy cierpliwie czekac
na zakonczenie aktualizacji.

. Podczas aktualizacji oprogramowania,



kalibracji systemu lub konfiguracji parametréow
nalezy trzymac drona z dala od ludzi i zwierzat.
. Ze wzgledow bezpieczenstwa upewnij sie,
Z€e uzywasz najnowszej wersji oprogramowania
sprzetowego.

. Po zakonczeniu aktualizacji oprogramo-
wania sprzetowego moze dojs$¢ do roztgczenia
aparatury sterujacej i drona. W razie potrzeby
ponownie potacz urzadzenia.

Odwiedz ponizszy link i zapoznaj sie z informacjami
dotyczacymi aktualizacji oprogramowania sprzetowego
w sekcji Informacje o wers;ji:

8.3 Dane lotu

Dane lotu sg automatycznie zapisywane w pamieci
wewnetrznej drona. Mozesz podtgczy¢ drona do kompu-
tera za pomocg portu USB i wyeksportowac te dane za
pomoca aplikacji DJI Assistant 2 lub DJI Pilot 2.
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8.4 Korzystanie z ulepszonej transmisji

Ulepszona transmisja integruje technologie transmisji
wideo OcuSync z sieciami 4G. Je$li transmisja wideo
OcuSync jest zaktbcona, wystepujg zaktdcenia lub jest
uzywana na duzych odlegtosciach, tgcznos¢ 4G pozwala
zachowac sterowanie dronem.

Wymagania instalacyjne:

+ Dron musi by¢ wyposazony w modut DJI Cellular
Dongle 2. Dron obstuguje instalacje dwéch modutéw DJI
Cellular Dongle 2 i dwie karty nano-SIM.

+ Aparatura sterujgca moze by¢ wyposazona w modut
DJI Cellular Dongle 2 lub moze by¢ potgczona z hotspo-
tem Wi-Fi, aby korzystac z ulepszonej transmisji.

Ulepszona transmisja powoduje zuzycie danych. Jesli
transmisja zostanie catkowicie przetgczona na sie¢ 4G,
30 minut lotu zuzywa okoto 1 GB danych odpowied-

nio na dronie i aparaturze sterujgcej. Wartosc ta ma
charakter wytgcznie informacyjny. Nalezy odnies¢ sie do
rzeczywistego zuzycia danych.
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VAN Ulepszona transmisja jest obstugiwana
tylko w niektérych krajach i regionach.

. Klucz sprzetowy DJI Cellular Dongle 2

i powigzane ustugi sg dostepne tylko w niekto-
rych krajach i regionach. Nalezy przestrzegac
lokalnych przepiséw i regulacji oraz warunkéw
korzystania z ustugi D)I Cellular Dongle 2.

Wktadanie karty nano-SIM

Otwérz pokrywe gniazda na karte SIM w kluczu sprze-
towym, wt6z karte nano-SIM do gniazda w tym samym
kierunku, jak pokazano na rysunku, a nastepnie zamknij
pokrywe.
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A

. Zdecydowanie zaleca sie zakup karty
nano-SIM obstugujacej sie¢ 4G w oficjalnych ka-
natach lokalnego operatora sieci komérkowe;j.

. Nie nalezy uzywac karty SIM loT, poniewaz
moze to spowodowac powazne pogorszenie
jakosci transmisji filmow.

. Nie nalezy uzywac karty SIM dostarczonej
przez wirtualnego operatora sieci komoérkowej,
poniewaz moze to uniemozliwi¢ potgczenie

z Internetem.

. Nie nalezy samodzielnie przycinac¢ karty
SIM, poniewaz moze to spowodowac jej uszko-
dzenie, a postrzepione krawedzie i rogi moga
uniemozliwi¢ prawidtowe wiozenie lub wyjecie
karty SIM.

. Jesli karta SIM jest zabezpieczona hastem
(kodem PIN), nalezy wtozy¢ karte SIM do
smartfona i anulowac ustawienie kodu PIN,

W przeciwnym razie nie bedzie mozna potaczy¢
sie z Internetem.

. Otworz pokrywe i naci$nij karte nano-SIM,
aby ja cze$ciowo wysunac.
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Instalacja klucza sprzetowego DJI Cellular Dongle 2 na site. W przeciwnym razie anteny moga ulec
1. Zainstaluj klucz DJI Cellular Dongle 2 na dronie. uszkodzeniu.

1 < w

ye

/

1
S

2. Zainstaluj klucz DJI Cellular Dongle 2 na aparaturze

sterujgcej. Korzystanie z ulepszonej transmisji

Po potagczeniu drona i aparatury sterujgcej za pomocg
sieci 4G w aplikacji mozna wigczy¢ ulepszong transmisje.
* Przejdz do podgladu kamery, a nastepnie naciénij iko-
ne sygnatu transmisji wideo, aby wigczy¢ lub wytgczy¢
ulepszong transmisje w wyskakujgcym okienku.

* Przejdz do podgladu kamery, nacisnij ¢ ¢ * > HD i wiacz
lub wytgcz ulepszong transmisje.

3. Sprawdz ikone w prawym gérnym rogu pulpitu sys-
temu. Jedli pojawi sie logo 4G, oznacza to, ze ulepszona AN . Po wigczeniu funkcji Enhanced Trans-
transmisja jest dostepna. mission (Ulepszona transmisja) nalezy zwréci¢
szczegblng uwage na site sygnatu transmisji
wideo. Nalezy lata¢ ostroznie. Naciénij ikone

/A« Wrazie potrzeby delikatnie wyjmij klucz sygnatu transmisji wideo, aby wyswietli¢
sprzetowy DJI Cellular Dongle 2 z drona, jak po- aktualng site sygnatu transmisji wideo OcuSync
kazano na ilustracji. Nie nalezy wycigga¢ anten i transmisji wideo 4G w wyskakujacym okienku.
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Strategia bezpieczenstwa

Ze wzgledow bezpieczenstwa lotu funkcja ulepszonej
transmisji moze by¢ wtgczona tylko wtedy, gdy aktyw-
na jest transmisja filméw OcuSync. Jesli potgczenie
OcuSync zostanie przerwane podczas lotu, nie mozna
wytgczy¢ ulepszonej transmisji.

W przypadku transmisji wytgcznie przez sie¢ 4G po-
nowne uruchomienie aparatury sterujacej lub aplikacji
DJI Pilot 2 spowoduje uruchomienie trybu awaryjnego
RTH. Transmisja filméw przez sie¢ 4G nie moze zostac
przywrécona przed ponownym nawigzaniem potgczenia
OcuSync.

W przypadku transmisji wytgcznie przez sie¢ 4G odlicza-
nie do startu rozpocznie sie po wylgdowaniu drona. Jesli
dron nie wystartuje przed zakoriczeniem odliczania, nie
bedzie mégt wystartowa¢ do momentu przywrécenia
potaczenia OcuSync.

Uwagi dotyczace korzystania z aparatury sterujgcej
W przypadku korzystania z sieci 4G za posrednictwem DJI
Cellular Dongle 2 nalezy upewnic sie, ze DJI Cellular Don-
gle 2 zostat zainstalowany prawidtowo, a takze wytgczy¢
Wi-Fi aparatury sterujgcej podczas korzystania z funkcji
Enhanced Transmission, aby zmniejszy¢ zaktocenia.
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W przypadku korzystania z sieci 4G poprzez potgczenie
aparatury sterujgcej z hotspotem Wi-Fi urzgdzenia mo-
bilnego, nalezy ustawi¢ pasmo czestotliwosci hotspotu
urzadzenia mobilnego na 2,4 GHz, a tryb sieci na 4G,
aby uzyskac lepszg jako$¢ transmisji filmoéw. Nie zaleca
sie odbierania potgczen przychodzgcych na tym samym
smartfonie ani potaczenia wielu urzadzen z tym samym
hotspotem.

Wymagania sieci 4G

Predkosc transmisji sieci 4G zalezy od sity sygnatu 4G
drona i aparatury sterujgcej w aktualnej pozycji oraz od
poziomu zattoczenia sieci odpowiedniej stacji bazowe;j.
Rzeczywista jako$¢ transmisji jest Scisle zwigzana z
lokalnymi warunkami sygnatu sieci 4G. Warunki sygnatu
sieci 4G obejmujg obie strony drona i aparature steru-
jacg o réznych predkosciach. Jesli sygnat sieciowy drona
lub aparatury sterujgcej jest staby, nie ma sygnatu lub
jest zajety, jako$¢ transmisji 4G moze spas¢, co moze
prowadzi¢ do zamrozenia transmisji filmu, op6znionej
reakcji elementdéw sterujgcych, utraty transmisji filmu
lub utraty kontroli.

Dlatego podczas korzystania z ulepszonej transmisji:

1. Aby uzyskac¢ lepszg jakos¢ transmisji, nalezy uzywac



aparatury sterujacej i drona w miejscach, gdzie sygnat
4G jest bliski petnemu zasiegowi.

2. Jesli sygnat OcuSync zostanie utracony, transmisja fil-
mu moze by¢ opdzniona i przerywana, gdy dron bedzie
w petni polegac na sygnale 4G. Nalezy lata¢ ostroznie.
3. Gdy sygnat OcuSync jest staby lub roztgczony, nalezy
utrzymywac odpowiedniag wysoko$¢ podczas lotu. Na

otwartych terenach nalezy starac sie utrzymac wysokos$¢

lotu ponizej 120 metréw, aby uzyskac lepszy sygnat 4G.
4. Podczas lotu w miescie z wysokimi budynkami nalezy
ustawi¢ odpowiednig wysokos$¢ RTH (wyzszg niz najwyz-
szy budynek).

5. Gdy aplikacja wyswietli komunikat o stabym sygnale
4G, lataj ostroznie.

8.5 Kalibracja

Kalibracja kompasu

Kalibruj kompas tylko wtedy, gdy pojawi sie komunikat
w aplikacji DJI Pilot 2 lub na diodach statusu drona.
Podczas kalibracji kompasu przestrzegaj nastepujacych
zasad.
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Q . Nie nalezy kalibrowa¢ kompasu w miej-
scach o silnych zaktéceniach magnetycznych,
takich jak magnesy, parkingi lub place budowy
z podziemnymi konstrukcjami zelbetowymi.

. Podczas kalibracji NIE nalezy nosi¢ przy
sobie materiatéw ferromagnetycznych, takich
jak telefony komérkowe.

. Aplikacja DJI Pilot 2 wys$wietli komunikat,
jesli po zakonczeniu kalibracji kompas bedzie
narazony na silne zaktécenia. Postepuj zgodnie
z wyswietlonymi instrukcjami, aby rozwigza¢
problem z kompasem.

8.6 Lista kontrolna po locie

+ Nalezy przeprowadzi¢ kontrole wzrokowa, aby upew-
ni¢ sie, ze dron, aparatura sterujgca, kamera gimbala,
akumulator i $migta sq w dobrym stanie. W przypadku
zauwazenia jakichkolwiek uszkodzen nalezy skontakto-
wac sie z pomocg techniczng DJI.

+ Nalezy upewnic sie, ze obiektyw kamery i czujniki
systemu wizyjnego sg czyste.
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* Przed transportem drona nalezy go odpowiednio
przechowywac.

8.7 Instrukcje konserwacji

Aby unikng¢ powaznych obrazen ciata dzieci i zwierzat,
nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:

1. Mate czesci, takie jak kable i paski, sg niebezpieczne
w rzypadku potknigcia. Wszystkie czesci nalezy przecho-
wywac w miejscu niedostepnym dla dzieci i zwierzat.

2. Akumulator i aparature sterujacg nalezy przechowy-
wac w chtodnym, suchym miejscu, z dala od bezposred-
niego $wiatta stonecznego, aby wbudowany akumulator
LiPo NIE ulegt przegrzaniu. Zalecana temperatura prze-
chowywania: od 22° do 28° C (71° do 82° F) w przypadku
przechowywania przez okres dtuzszy niz trzy miesigce.
Nigdy nie przechowuj w Srodowisku o temperaturze
poza zakresem od 14° do 113° F (-10° do 45° C).

3. Nie nalezy dopusci¢ do kontaktu kamery z wodg lub
innymi ptynami ani do zanurzenia jej w wodzie. W przy-
padku zamoczenia nalezy wytrze¢ kamere do sucha
miekka, chtonng Sciereczka. Wigczenie drona, ktéry
wpadt do wody, moze spowodowac trwate uszkodzenie
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elementéw. Nie nalezy uzywac substancji zawierajgcych
alkohol, benzen, rozcienczalniki ani inne substancje
tatwopalne do czyszczenia lub konserwacji kamery. Nie
nalezy przechowywac¢ kamery w wilgotnych lub zapylo-
nych miejscach.

4. Nie nalezy podtaczac tego produktu do interfejsu USB
starszego niz wersja 3.0.

5. Po kazdej awarii lub powaznym uderzeniu nalezy
sprawdzi¢ wszystkie czesci drona. W przypadku proble-
méw lub pytan nalezy skontaktowac sie z autoryzowa-
nym sprzedawca DJI.

6. Nalezy regularnie sprawdza¢ diody poziomu nata-
dowania akumulatora, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora i og6lng zywotno$¢ akumu-
latora. Akumulator jest przystosowany do 200 cykli. Nie
zaleca sie dalszego uzytkowania po uptywie tego czasu.
7. Podczas transportu drona nalezy ztozy¢ ramiona, gdy
jest on wytgczony.

8. Podczas transportu aparatury sterujgcej nalezy ztozy¢
anteny, gdy jest ona wylaczona.

9. Podczas diugotrwatego przechowywania akumulator
przechodzi w tryb czuwania. Aby wyjs¢ z trybu czuwania,
nalezy natadowa¢ akumulator.

10. Przechowuj drona, aparature sterujacg, akumulator



i tadowarke w suchym miejscu. Zaleca sie przechowywa-
nie i transport produktu w temperaturze otoczenia od
15° do 25° C i wilgotnosci okoto 40%.

11. Przed przystapieniem do konserwacji drona (np.
czyszczenia lub montazu i demontazu $migiet) nalezy
wyja¢ akumulator. Upewnij sie, ze dron i $migta sg
czyste, usuwajac wszelkie zabrudzenia lub kurz miekka
Sciereczka. Nie nalezy czysci¢ drona wilgotng Sciereczka
ani uzywac srodkéw czyszczacych zawierajgcych alkohol.
Ciecze mogg przedostac sie do obudowy drona, co
moze spowodowac zwarcie i zniszczenie elementéw
elektronicznych.

12. Przed wymiang lub sprawdzeniem $migiet nalezy
wytgczy¢ akumulator.

8.8 Procedury rozwigzywania probleméw
1. Dlaczego nie mozna uzywac¢ akumulatora przed
pierwszym lotem?

Przed pierwszym uzyciem akumulator nalezy aktywo-

wac poprzez natadowanie.

2.)Jak rozwigzaé problem dryfowania gimbala podczas lotu?
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Skalibruj IMU i kompas w aplikacji DJI Pilot 2. Jesli
problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z pomocg
techniczng DJI.

3. Brak funkgji

Sprawdz, czy akumulator i aparatura sterujaca sg
aktywowane poprzez tadowanie. Jesli problem nadal
wystepuje, skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

4. Problemy z wtgczeniem i uruchomieniem
Sprawdz, czy akumulator jest natadowany. Jesli tak,
skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI, jesli nie mozna
uruchomi¢ urzadzenia prawidtowo.

5. Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji
obstugi, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie. Jesli aktu-
alizacja oprogramowania nie powiedzie sie, uruchom
ponownie wszystkie urzadzenia i sprébuj ponownie.
Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z pomoca
techniczng DJI.

6. Procedury przywracania ustawien fabrycznych lub
ostatniej znanej konfiguracji
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Uzyj aplikacji DJI Pilot 2, aby przywréci¢ ustawienia
fabryczne.

7. Problemy z wytaczeniem i odcieciem zasilania
Skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

8. Jak wykry¢ nieostrozng obstuge lub przechowywa-
nie w niebezpiecznych warunkach
Skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

8.9 Zagrozenia i ostrzezenia

Gdy dron wykryje zagrozenie po witgczeniu zasilania,
w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat ostrzegaw-
czy. Nalezy zwréci¢ uwage na ponizsza liste sytuacji.

+ Jesli lokalizacja nie jest odpowiednia do startu.

+ Jedli podczas lotu wykryto przeszkode.

« Jesli lokalizacja nie jest odpowiednia do lgdowania.

+ Jesli kompas i IMU doswiadczajg zaktécen i wymagaja
kalibraciji.

+ Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie.
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8.10 Utylizacja
NG

Podczas utylizacji drona i aparatury sterujacej nalezy
przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych urzadzen

elektronicznych.

Utylizacja akumulatoréw

Akumulatory nalezy utylizowa¢ wytgcznie w specjalnych
pojemnikach do recyklingu po catkowitym roztadowaniu.
Nie nalezy wyrzuca¢ akumulatoréw do zwyktych pojemni-
kéw na $mieci. Nalezy Scidle przestrzegac lokalnych prze-
piséw dotyczacych utylizacji i recyklingu akumulatoréw.
Akumulator nalezy natychmiast utylizowag, jesli nie
mozna go wigczy¢ po nadmiernym roztadowaniu.

Jesli przycisk zasilania na akumulatorze jest wytaczony

i akumulator nie moze zostac¢ catkowicie roztadowany,
skontaktuj sie z profesjonalng agencja zajmujaca sie
utylizacjg/recyklingiem akumulatoréw w celu uzyskania
dalszej pomocy.



8.11 Certyfikacja C3

DJI Matrice 400 (model: Matrice 400) jest zgodny

z certyfikatem C3. Podczas uzytkowania DI Matrice
400 w Europejskim Obszarze Gospodarczym (EOG, t.
UE plus Norwegia, Islandia i Liechtenstein) obowigzuja
pewne wymagania i ograniczenia.

Klasa UAS a
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W miejscu zapewniajgcym utrzymanie Srodka ciezkosci

w zakresie gornej powtoki drona, aby zapewni¢ stabilnos¢
drona oraz aby nie byty zastoniete systemy wizyjne, sys-
temy czujnikéw podczerwieni i dodatkowe oswietlenie.
Upewnij sie, ze MTOM nie przekracza 15800 g podczas
zadnego lotu.

+ Nie nalezy uzywa¢ zadnych niekwalifikowanych czesci
zamiennych, takich jak akumulatory lub $migta itp.

+ Nie nalezy modernizowac drona.

Poziom mocy akustycznej 105 dB

Maksymalna predkos¢

A 4050 RPM
Smigta

Oswiadczenie dotyczagce MTOM

MTOM dla DJI Matrice 400 wynosi 15800 g, zgodnie

z wymogiem C3.

Aby spetni¢ wymagania dotyczagce MTOM dla kazde-

go modelu, nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami:

+ Podczas instalacji jakichkolwiek urzadzen zewnetrznych
nalezy upewnic sig, ze catkowita masa drona nie prze-
kracza maksymalnej masy startowej (15800 g). Ponadto
urzadzenia zewnetrzne muszg by¢ zainstalowane

VAN Komunikat ,Low Battery RTH" (Niski
poziom natadowania akumulatora, powrot
do punktu startowego) nie pojawi sie, jesli
odlegto$¢ pozioma miedzy uzytkownikiem
a dronem jest mniejsza niz 5 m.

2025 DJ| Wszelkie prawa zastrzezone 125



DJI Matrice 400 - Instrukcja obstugi

Lista elementéw, w tym kwalifikowane akcesoria

Przedmiot Nr modelu Wymiary Waga
$migta 2510F Ssoixgvzv?niuc)m (rednicax | 37 1 ¢ (kazde)
Akumulator TB100-20254-48.23 274x122x182 mm 4720+20 g
Podwdjneztgczegimbalal™ | M400 DGC 158x320%115 mm 231g
Trzecie ztgcze gimbala " M400 TGC 133x91x39 mm 184 g

DJI Cellular Dongle 2 ™ IG831T 4.35%x2.3x0.7 cm 1158
Seria Zenmuse H30 [ ZH30/ZH30T 170x145%165 mm 92045 g
Zenmuse L2 ZL2 155x128%176 mm 9055 g
Zenmuse P1 M ZP1 198x166%129 mm 800 g
Zenmuse S1 M Z51 125x152x171 mm 760+10 g
Zenmuse V1 M ZV1 134x119%140 mm 690+10 g

[1] Nie zawarte w oryginalnym opakowaniu. Nalezy uwaza¢, aby nie przekroczy¢ dopuszczalnej masy catkowitej

(MTOM).
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Lista cze$ci zamiennych i zapasowych
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Przedmiot Nr modelu Wymiary Waga
$migta 2510F SSosk);vzvfn‘tluc)m (Srednicax | 37 4 ¢ (kazde)
Akumulator TB100-20254-48.23 274x122x182 mm 472020 g
Podwdjneztgczegimbalal™ [ M400 DGC 158x320%115 mm 231g
Trzecie ztgcze gimbala M400 TGC 133x91x39 mm 184 g

DJI Cellular Dongle 2 ™ 1G831T 4.35x2.3x0.7 cm 115¢g
Seria Zenmuse H30 ZH30/ZH30T 170x145%165 mm 920+5 g
Zenmuse L2 ZL2 155x128%176 mm 9055 g
Zenmuse P1 M ZP1 198x166%129 mm 800 g
Zenmuse S1 1M ZS1 125x152x171 mm 760+10 g
Zenmuse V1 M V1 134x119%140 mm 69010 g

[1] Nie zawarte w oryginalnym opakowaniu. Nalezy uwaza¢, aby nie przekroczy¢ dopuszczalnej masy catkowitej.
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Ostrzezenia dotyczace aparatury sterujacej

Po odtgczeniu od drona dioda aparatury sterujgcej
zaswieci sie na czerwono. Po odtgczeniu od drona apli-
kacja DJI Pilot 2 wyswietli komunikat ostrzegawczy. Po
odfaczeniu od drona i braku operacji przez dtuzszy czas
aparatura sterujgca wyda sygnat dzwigekowy i wytgczy
sie automatycznie.

N e Nalezy unika¢ zaktécern miedzy aparaturg
sterujacg a innymi urzadzeniami bezprzewodo-
wymi. Nalezy wytaczy¢ Wi-Fi w pobliskich urza-
dzeniach mobilnych. W przypadku wystgpienia
zaktécen nalezy jak najszybciej wylagdowac
dronem.

. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za pra-
widtowe dostosowanie jasnosci wySwietlacza
podczas korzystania z monitora w bezposred-
nim $wietle stonecznym podczas lotu.

. W przypadku wystagpienia nieoczekiwa-
nych zdarzen nalezy zwolni¢ drazki sterujgce
lub nacisna¢ przycisk pauzy lotu.
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Bezposrednia identyfikacja zdalna

1. Metoda transportu: sygnat Wi-Fi.

2. Metoda przesytania numeru rejestracyjnego operato-
ra UAS do drona: wejdZ w DJI Pilot 2 > Mapa stref GEO

> Zdalna identyfikacja UAS, a nastepnie przeslij numer
rejestracyjny operatora UAS.

3. Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami operatorzy s
zobowigzani do podania prawidtowego numeru reje-
stracyjnego, ktéry bedzie nadawany podczas lotu. Prosi-
my o0 zapoznanie sie z przepisami i ich przestrzeganie.

Swiadomosé GEO

Swiadomos¢ GEO zawiera funkcje wymienione ponizej.
Aktualizacja danych UGZ (Unmanned Geographical
Zone): Mozesz zaktualizowa¢ dane FlySafe, korzystajac
z funkcji automatycznej aktualizacji danych lub recznie
zapisujgc dane w dronie.

+ Metoda 1: Uruchom DJI Pilot 2, naci$nij Mapa stref
GEO > Baza danych FlySafe, wybierz Automatyczna
aktualizacja z Zrédto danych, aby automatycznie zaktu-
alizowa¢ dane FlySafe.

* Metoda 2: Regularnie sprawdzaj strone internetowg
krajowego urzedu lotnictwa cywilnego i pobieraj naj-
nowsze dane UGZ, aby zaimportowac je do drona.



Uruchom aplikacje DJI Pilot 2, naci$nij Mapa stref GEO

> Baza danych FlySafe, wybierz Importuj plik lokalny

z Zrédto danych, a nastepnie postepuj zgodnie z instruk-
cjami wyswietlanymi na ekranie, aby recznie zapisa¢

i zaimportowac dane UGZ.

Rysunek mapy $wiadomosci GEO: Po aktualizacji
najnowszych danych UGZ w aplikacji DJI Pilot 2 zostanie
wyswietlona mapa lotu ze strefg ograniczong. Nazwe,
czas obowigzywania, ograniczenie wysokosci itp. mozna
wyswietli¢, naciskajgc dany obszar.

W przypadku stabego sygnatu GNSS funkcja rozpozna-
wania potozenia geograficznego bedzie dziata¢ w ogra-
niczonym zakresie, a aparatura sterujgca wyswietli
odpowiedni komunikat. Nalezy zachowac¢ ostrozno$¢
podczas lotu.

Informacja o wysokosci AGL (nad poziomem terenu)
W pionowej czesci funkcji rozpoznawania potozenia geo-
graficznego moze by¢ uzywana wysoko$¢ AMSL lub AGL.
Wybér miedzy tymi dwoma odniesieniami jest okreslany
indywidualnie dla kazdej strefy UGZ. Aplikacja DJI Matri-
ce 400 nie obstuguje ani wysokos$ci AMSL, ani wysokosci
AGL. Wysoko$¢ H wyswietlana w podgladzie

DJI Matrice 400 - Instrukcja obstugi

kamery aplikacji DJI Pilot 2 to wysoko$¢ od punktu startu
drona do drona. Wysoko$¢ nad punktem startu moze
stuzy¢ jako przyblizenie, ale moze rézni¢ sie od podanej
wysokosci dla konkretnej strefy UGZ. Uzytkownik zdal-
nego sterowania ponosi odpowiedzialno$¢ za nieprze-
kraczanie pionowych ograniczen strefy UGZ.

[087) [0%2)
s X
H
(] .
] AGL (nieobstugiwane)
Start
/—\*\’\\ - P
Btad wysokosci \\ //
/
S 4
Strefy GEO

Strefy ograniczone

W aplikacji DJI sg zaznaczone na czerwono. Wyswietli
sie komunikat ostrzegawczy i lot zostanie zablokowany.
Dron nie moze lata¢ ani startowac w tych strefach.
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Strefy ograniczone mozna odblokowa¢, kontaktujac sie z flysafe@dji.com lub przechodzac do sekcji Odblokuj strefe
na stronie dji.com/flysafe.

20m
< »((
Otrzymanie ostrzezenia
G

100m Ograniczenie maksymalnej predkosci

4
<

hPodczas zblizania sie:

1. Otrzymanie ostrzezenia
2. Nie mozna wlecie¢
3. Mozna ztozy¢ wniosek na

Strefy ograniczone

oficjalnej stronie DJI po recznym

zatwierdzeniu
Ziemia C(

Podczas startu:

1. Otrzymanie ostrzezenia

2. Nie mozna wystartowac

3. Mozna ztozy¢ wniosek na oficjalnej stronie DJI po recznym
zatwierdzeniu

Strefy autoryzacji

W aplikacji DJI s3 zaznaczone na niebiesko. Wyswietli sie komunikat ostrzegawczy, a lot zostanie domysinie ogra-
niczony. Dron nie moze lata¢ ani startowac w tych strefach, chyba ze otrzyma autoryzacje. Strefy autoryzacji moga
zosta¢ odblokowane przez autoryzowanych uzytkownikéw korzystajacych z konta zweryfikowanego przez DI.
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20m ey
< »( (
Otrzymanie ostrzezenia ( (
N
100m ~ Ograniczenie maksymalnej predkosci

¢

* (Podczas zblizania sie:

Strefy autoryzacji . I
1. Otrzymanie ostrzezenia
2. Nie mozna wlecie¢
3. Mozna ztozy¢ wniosek
na oficjalnej stronie DJI po
Ziemia x—( recznym zatwierdzeniu

Strefy wysokosci
Strefy wysokosci to strefy o ograniczonej wysokosci, ktére sg zaznaczone na mapie kolorem szarym. Podczas zbliza-
nia sie do strefy otrzymasz ostrzezenie w aplikacji DJI.

20m G

Strefy wysokosci Otrzymanie ostrzezenia

<
Ograniczona wysokos¢
(ﬁ
10m

v
G Ograniczenie maksymalnej predkosci
1. Dron moze wystartowac i lata¢ w tych strefach na okreslonej wysokosci
G z wyswietlonym komunikatem ostrzegawczym.
2. Mozesz ubiegac sie o pozwolenie na oficjalnej stronie internetowej DJI po recznym
Ziemia zatwierdzeniu.

100m Ograniczenie maksymalnej predkosci
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Rozszerzone strefy ostrzegawcze
Gdy dron zblizy sie do granicy strefy, pojawi sie komunikat ostrzegawczy.

Okolica

Rozszerzone strefy
ostrzegawcze (strefy UE E 1. Dron moze wystartowac¢ i wlecie¢ do tych stref
UGz) z komunikatem ostrzegawczym wymagajacym
potwierdzenia przez uzytkownika.
2. Dron moze wystartowac i wlecie¢ do pobliskiego
G obszaru z komunikatem ostrzegawczym.
160 m

40m

>

G Otrzymanie ostrzezenia

Strefy ostrzegawcze
Gdy dron zblizy sie do granicy strefy, zostanie wyswietlony komunikat ostrzegawczy.
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Strefy ostrzegawcze G 1. Dron moze wystartowac i wlecie¢ do tych stref
z komunikatem ostrzegawczym.

(

Ziemia

/AN Gdy dron i aplikacja DJI Pilot 2 nie mogg uzyska¢ sygnatu GPS, funkcja rozpoznawania potozenia GEO
nie bedzie dziata¢. Zakt6cenia anteny drona lub wytgczenie autoryzacji GPS w aplikacji DI Pilot 2 spowodujg
brak sygnatu GPS.

Zawiadomienie EASA
Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z dokumentem Informacje dotyczace dronéw dotagczonym do opakowania.
Wiecej informacji na temat identyfikowalno$ci mozna znalez¢ w ponizszym linku do informacji EASA.
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Oryginalna instrukcja

Niniejsza instrukcja zostata dostarczona przez firme SZ
DJI Technology, Inc. i jej tre$¢ moze ulec zmianie.
Adres: Lobby T2, DJI Sky City, nr 53 Xianyuan Road, Xili
Community, Xili Street, Nanshan District, Shenzhen,
Chiny, 518055

8.12 Informacje dotyczace zgodnosci
z przepisami FAR Remote ID

System drona jest wyposazony w system Remote ID
spetniajgcy wymagania 14 CFR czes¢ 89.

* Przed startem dron automatycznie uruchamia test
samokontroli przed lotem (PFST) systemu Remote ID

i nie moze wystartowac, jesli test PFST nie zostanie zali-
czony M. Wyniki testu PFST systemu zdalnej identyfikacji
mozna wyswietli¢ w aplikacji sterujgcej lotem DJI, takiej
jak DJI Pilot 2.

» Dron monitoruje dziatanie systemu zdalnej identyfi-
kacji od momentu rozpoczecia lotu do wytaczenia. W
przypadku nieprawidtowego dziatania lub awarii syste-
mu zdalnej identyfikacji w aplikacji sterujgcej lotem DJI,
takiej jak DJI Pilot 2, wy$wietlany jest alarm.
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+ Uzytkownik powinien utrzymywac aplikacje sterujaca
lotem DJI w tle i zawsze zezwalac jej na uzyskiwanie
informacji o lokalizacji aparatury sterujace;.

» Deweloperzy, ktoérzy tworzg aplikacje innych producen-
téw w oparciu o DJI Mobile SDK, powinni uzyska¢ i wy-
Swietla¢ wyniki PFST oraz status awarii systemu Remote
ID podczas pracy, wywotujgc okreslone interfejsy API 2,
» Deweloperzy, ktérzy tworzg platformy podmiotéw ze-
wnetrznych w oparciu o DJI Cloud API, powinni uzyskac

i wyswietla¢ wyniki PFST oraz status awarii systemu
Remote ID podczas dziatania poprzez wywotanie okre-
Slonych interfejséw API B,

+ Deweloperzy tworzacy urzgdzenia tadunkowe

w oparciu o DJI PSDK powinni zapoznac¢ sie z wymaga-
niami zawartymi w ,,Powiadomieniu o bezpieczefstwie
lotu” PSDK i przestrzegac ich, a takze nie zaktécac ani
nie pogarszac¢ funkcjonalnosci systemu Remote ID.

W przypadku twércéw ,lotéw bez zdalnego sterowania”
powinni oni przesyta¢ prawdziwe i doktadne informacje
o potozeniu geograficznym uzytkownika lub operatora
uzyskane za pomocg odpowiedniej technologii do syste-
mu zdalnej identyfikacji poprzez wywotanie okreslonych
interfejséw API ! dostarczonych przez PSDK oraz uzy-
skac i wyswietla¢ wyniki PFST oraz status awarii systemu



zdalnej identyfikacji podczas pracy poprzez wywotanie

okreslonych interfejséw API.

+ Wiecej informacji na temat rejestracji dronéw i wyma-
gan dotyczacych zdalnej identyfikacji mozna znalez¢ na
oficjalnej stronie internetowej FAA.

Przypisy

[1]1 Kryterium zaliczenia testu PFST jest prawidtowe
dziatanie sprzetu i oprogramowania zrédta danych
wymaganych do identyfikacji zdalnej oraz nadajnika
radiowego w systemie identyfikacji zdalnej.

[2] Szczegotowe informacje na temat interfejséw API
mozna znalez¢ na stronie https://developer.dji.com/
mobile-sdk/

[3] Szczegotowe informacje na temat interfejséw API
mozna znalez¢ na stronie https://developer.dji.com/
cloud-api/

[4] Szczegotowe informacje na temat interfejséw API
mozna znaleZ¢ na stronie https://developer.dji.com/
payload-sdk/

DJI Matrice 400 - Instrukcja obstugi
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

SZ DJI Technology Co., Ltd. niniejszym o$wiadcza, ze typ
urzadzenia radiowego [DJI Matrice 400 & DJI RC Plus 2
Enterprise Enhanced] jest zgodny z dyrektywg 2014/53/
UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod nastepujgcym adresem internetowym: https://files.
innpro.pl/dji

Adres producenta: 18 Xinnan 4th Road, Skyworth Semi-
conductor Design Building, West Block, 14F, Nanshan
District, Shenzhen, Guangdong, China

Dron:

Czestotliwo$¢ robocza i moc nadajnika (EIRP):

902-928 MHz: < 30 dBm (FCC), < 16 dBm (MIC)
1,430-1,444 GHz: < 35 dBm (SRRC)

2,400-2,4835 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/
MIC)

5,150-5,250 GHz: < 23 dBm (FCC/CE)

5,725-5,850 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30
dBm (SRRC)

60-64 GHz [2]: < 20 dBm (CE), < 13 dBm (MIC)
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Aparatura sterujaca:
Czestotliwo$¢ robocza i moc nadajnika (EIRP):

04:

2,400-2,4835 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/
MIC)

5,150-5,250 GHz: < 23 dBm (FCC/CE)

5,725-5,850 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 30
dBm (SRRC)

sub2G:

902-928 MHz: < 30 dBm (FCC), < 16 dBm (MIC)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax):

2,400-2,4835 GHz: < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,150-5,250 GHz: < 23 dBm

5,725-5,850 GHz: < 23 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.2:
2,400-2,4835 GHz: < 10 dBm
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WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI D)I

Gwarant:
SZ DJI Technology Co., Ltd.
DJI Sky City, No.55 Xianyuan Road, Nanshan District, Shenzhen, China

Dystrybutor:
INNPRO Robert Btedowski Sp. z 0.0. z siedzibg w Rybniku, ul, Rudzka 65C, 44-200 Rybnik,
Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski.

1. Gwarancjg objete sg nastepujgce produkty marki DJI (,Produkty”), pochodzace z dystrybucji realizowanej na tere-
nie Polski przez Dystrybutora, ktérych okres gwarancji wynosi:

a) Drony, kamery, gimbale - 24 miesigce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu) lub daty aktywacji,
w zaleznosci od tego, co nastgpito szybciej.

b) Akumulatory - 12 miesiecy od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu) lub aktywacji w zaleznosci

od tego, co nastagpito jako pierwsze, pod warunkiem ze szybciej nie wyczerpat sie przewidziany dla danego modelu
akumulatora limit cykli uzycia akumulatora (100, 200 lub 400 cykli uzycia). W przypadku wczesniejszego wyczerpania
limitu cykli okres gwarancji uptywa z dniem wyczerpania tego limitu. Dla wigkszosci akumulatoréw przewidziany jest
limit 200 cykli, za wyjgtkiem modeli:

- Avata, Avata 2, FPV i Neo - 100 cyKkli

- DJI Focus i DJI Osmo - limit 400 cykli.

- Matrice - limit 400 cykli pod warunkiem magazynowania akumulatora przy poziomie natadowania 90% przez dtuzej
niz 120 dni.



Akcesoria jak np. obudowy, kable czy $migta nie podlegajg gwaranciji.

2. Dystrybutor jest jednocze$nie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwarantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia pochodza-
cego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy korcowego wraz z widocznym numerem seryjnym oraz waznym
dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odméwic¢ wykonania
naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych dokumentach.

4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad produk-
cyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi materiatami
dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmujg m.in. podrecznik uzytkownika, instrukcje obstugi,
wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty serwisowe.

5. Gwarancja obejmuje wylgcznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.

6. Gwarancja nie obejmuje:

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdlnosci niezgodnego z in-
strukcjg obstugi badz przepisami bezpieczenstwa.

- Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez nabywce).
- Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacjg urzadzen wspoétpracujacych z produktem.
- Uszkodzenia wskutek katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi, w tym, ale
nie wytacznie btedami operatora.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy, niezgod-
nie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem niezgodnym
z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub niewtasciwym



uzyciem akumulatora i tadowarki.

- Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sig do zaleceh w oficjalnych instrukcjach uzytkowania.
- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu lub
burzach piaskowych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w sSrodowisku, w ktérym wystepujg zaktdcenia elektromagne-
tyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej, przewoddw wysokiego napiecia, stacji
energetycznych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepujg zaktdcenia innych urza-
dzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa, ktéra
okreslono w instrukcji uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sg zuzyte lub uszkodzone.

- Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodno$cig lub kompatybilnos$cig podczas korzystania z nieau-
toryzowanych czesci.

- Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumulatorze.

- Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

- Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

- Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

- Awarii lub uszkodzeh spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢ lub
zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

- Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI.

- Produktéw lub czesci ze zmieniong etykietg identyfikacyjna, lub, z ktérych usunieto etykiete identyfikacyjna.

- Czedci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci zarysowan, trudnych
do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw itp.

- Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.



- Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci energetycznej,
wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw zewnetrznych, powoduja-
cych np. korozje czy plamy.

- Braku dostarczenia logéw lotu, potrzebnych do zanalizowania wypadku.

7. Gwarancja obejmuje bezptatng wymianeg czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizng w okresie
gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub oficjalny serwis
Gwaranta w mozliwie najkrétszym terminie, nie dtuzszym niz 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostepnoscia
czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant nie moze podjac sie
realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego serwisu marki DJI.
9. W ramach napraw gwarancyjnych Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajgcego gwarancje DJI samodziel-
nie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowigzany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas trans-
portu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszkodzenia
sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej, nabywca
zobowigzany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na prosbe nabywcy.
W przypadku wszelkich zastrzezern sporzadza on protokét szkody w obecnosci kuriera.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy, jezeli producent stwierdzi na pismie, iz usuniecie
wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompletowanego
zestawu, koszty brakujgcego wyposazenia ponosi nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie, jak i dowéd
zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko, gdy



jest on w jego posiadaniu.
16. Jedli urzadzenie ujawni wady w ciggu 7 dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis, Gwarant dotfo-
zy wszelkich staran, aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni roboczych w ramach gwa-
rancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana, jesli:
Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad 7 dniach kalendarzowych od jego zakupu. Dowéd zakupu, para-
gony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem, lub istnieje podejrzenie, ze zostaly sfatszowane lub
przerobione. Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika. Po przeprowadzeniu wszystkich
odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zadnych wad. Jakiekolwiek btedy lub uszkodzenie
produktu spowodowane bedg przez nieautoryzowane uzycie lub modyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na
wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piaskuy, itd.) lub niewtasciwego montazu lub eksploataciji. Etykiety pro-
duktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazujg oznaki sabotazu lub zmiany. Uszkodzenia sg spowodowane przez
niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informacji
osobistych zawartych w produkcie. Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spo-
wodowane uzyciem produktu niezgodnie z instrukcjg obstugi. Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedosto-
sowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie Polski i innych krajow.
19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujgcego wynikajgcych z przepiséw o rekoj-
mi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku, kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przedsiebiorca,
rekojmia zostaje wykluczona zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.
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Ochrona Srodowiska

A
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Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklin-
gowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidlowe usuwanie, zapobiega potencjalnym,
negatywnym konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami ochrony Srodowiska dotyczacy-
mi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podej$cia Unii Europejskiej (UE), dotyczacych
zagadnien zwigzanych z bezpieczernstwem uzytkowania, ochrony zdrowia i ochrony srodowiska,
okreslajacych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.
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Terminy HDMI, HDMI High-Definition Multimedia Interface, wyglad zewnetrzny HDMI oraz logo HDMI sg znakami
towarowymi lub zastrzezonymi znakami towarowymi firmy HDMI Licensing Administrator, Inc.

Tres¢ niniejszej publikacji moze ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.
Pobierz najnowsza wersje z

DJI i MATRICE sg znakami towarowymi firmy DJI.
Copyright © 2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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