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Niniejszy dokument jest chroniony prawami autorskimi firmy DI i wszelkie prawa sg zastrzezone. O ile DJI nie
zezwoli inaczej, uzytkownik nie jest uprawniony do korzystania lub zezwalania innym na korzystanie z dokumentu
lub jakiejkolwiek jego czesci poprzez powielanie, przekazywanie lub sprzedaz dokumentu. Niniejszy dokument i jego
tre$¢ nalezy traktowac wytgcznie jako instrukcje obstugi produktéw DJI. Dokument nie powinien by¢ wykorzystywany
do innych celéw.

W przypadku rozbieznosci miedzy réznymi wersjami, wersja angielska ma pierwszenstwo.

g N
O\ Wyszukiwanie stéw kluczowych

Wyszukaj stowa kluczowe, takie jak ,akumulator” i ,instalacja”, aby znalez¢ temat. Jesli do czytania tego
dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader, nacisnij klawisze Ctrl+F w systemie Windows lub
Command+F w systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

’{b Nawigacja do tematu
Wyswietl petng liste tematéw w spisie tresci. Kliknij temat, aby przejs¢ do danej sekgji.

é Drukowanie tego dokumentu
Ten dokument obstuguje drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.

- /
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Korzystanie z niniejszej instrukcji

A\ Ten produkt nie spetnia standardowych wyma-
gan dotyczacych temperatury pracy dla zastoso-
wan wojskowych (-55° do 125° C/-67° do 257° F),
ktére wymagaja wiekszej zmiennosci sSrodowiska.
Produktu nalezy uzywa¢ w zastosowaniach, ktére
spetniajg wymagania dotyczace zakresu tempera-
tur pracy dla tej klasy.

Niniejszy dokument zostat opracowany zgodnie z proce-
sem, trescig i strukturg okreslonymi w specyfikacji ASTM
F2908.

Legenda
/\ Wazne Q Wskazéwki i porady Odnosnik
Przeczytaj przed uzyciem

DJI™ zapewnia uzytkownikom filmy instruktazowe i na-
stepujace dokumenty:

DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

1. Instrukcja bezpieczeristwa

2. Skrécona instrukcja uruchomienia
3. Podrecznik instalacji i konfiguracji
4. Instrukcja obstugi

Przed pierwszym uzyciem zaleca sie obejrzenie wszyst-
kich filméw instruktazowych i zapoznanie sig ze wska-
zéwkami dotyczacymi bezpieczenstwa. Przygotuj sie do
instalacji stacji dokujacej i pierwszego lotu, zapoznajac
sie ze Skrocong instrukcjg uruchomienia. Wiecej infor-
macji mozna znalez¢ w Instrukgji instalacji i konfiguracji
oraz niniejszej Instrukgcji obstugi.

A +Stacja dokujgca musi zostac zainstalowana i skon-
figurowana przez autoryzowany serwis. Nieauto-
ryzowana instalacja i konfiguracja moze prowadzi¢
do zagrozenia bezpieczenstwa. Skontaktuj sie
z pomocg techniczng DJI, aby uzyskac informacje
na temat autoryzowanych dostawcéw ustug.
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Fi|my instruktazowe «Interfejs i funkcje aplikacji moga sie réznic

w zaleznosci od aktualizacji wersji oprogramowa-
Przejdz pod ponizszy adres lub zeskanuj kod QR, aby nia. Rzeczywiste wrazenia uzytkownika zalezg od
obejrzec filmy instruktazowe, ktére pokazuja, jak bez- uzywanej wersji oprogramowania.

piecznie korzysta¢ z produktu:

Pobierz aplikacje D]l Assistant 2

Pobierz i zainstaluj DJI ASSISTANT™ 2 (Enterprise Series),
korzystajgc z ponizszego tacza:

Q *Aby sprawdzi¢ wersje systemu operacyjnego ob-
stugiwane przez aplikacje, odwiedz strone
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Spis tresci

Korzystanie z niniejszej instrukgji

Legenda

Przeczytaj przed uzyciem

Filmy instruktazowe

Pobierz aplikacje DJI Enterprise
Pobierz aplikacje DJI Assistant 2

Informacje ogélne i opis systemu

1.1 Dron
Wigczanie / wytaczanie zasilania
Wskaznik statusu drona
Sygnalizator $wietlny
Kamera
Uwagi dotyczace gimbala
Powierzchnie sterowania lotem
Uktad napedowy
RTK drona
Awionika
Inteligentny akumulator
Sprawdzanie poziomu natadowania
akumulatora
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Sprawdzanie poziomu natadowania
akumulatora

Rozgrzewanie akumulatora

Stopien ochrony IP drona

1.2 Stacja sterowania

Stacja dokujaca

Panel skrzynki elektrycznej
Wskazniki skrzynki elektrycznej
Akumulator zapasowy

Pokrywa stacji dokujacej
Otwieranie i zamykanie pokrywy
stacji dokujacej

Wskaznik stanu pokrywy stacji dokujacej
i alarmy dzwiekowe

Czujniki Srodowiska stacji dokujacej
System chtodzenia

Potagczenie sieciowe stacji dokujacej
Stopien ochrony IP stacji dokujacej
DJI FlightHub 2

Aparatura sterujgca

tadowanie akumulatora
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Obstuga ekranu dotykowego
Diody LED aparatury sterujgcej
Alarm aparatury sterujacej
Optymalna strefa transmisji
Ustawienia HDMI

Aplikacja DJI Pilot 2

Widok kamery

Wyswietlacz nawigacyjny
Widok kamery z zoomem
Widok kamery szerokokatnej
Widok kamery termowizyjnej
Gtowny wyswietlacz lotu

1.3 kacze dowodzenia i kontroli (facze C2)

1.4 Konfiguracja naziemnego obszaru
operacyjnego

2 Wydajnosc¢ i ograniczenia
2.1 Specyfikacja

2.2 Dziatania zabronione
2.3 Ograniczenia $rodka ciezkosci
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55
56

56
57
57
58
59
60

61
61
62
63
64
64
65
65
67
68
69



4

Obstuga dwéch dronéw
Elementy sterujgce aparatury
Tryby lotu
3.9 Return to Home
Zaawansowany RTH
Metoda wyzwalania
Procedura RTH
Dane terenu
Ustawienia RTH
Wykrywanie lgdowania na stacji dokujacej
3.10 Wytaczanie systemu
3.11 Kontrola po locie

Procedury awaryjne

4.1 Pozar

4.2 Utrata facza C2

4.3 Utrata systemow nawigacji

4.4 Awarie stacji sterowania
Utrata sygnatu sterowania
Alternatywne Igdowanie
Sterowanie za pomocg aparatury
sterujgcej B
Podwdéjne sterowanie stacjg dokujacg

71
71
72
73
76
76
78
78
79
82
82
83

84

84
85
85
85
85
85

86

DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

i aparaturg sterujaca
Przycisk zatrzymania awaryjnego
Inne awarie

4.5 Odlot

5 Obstuga, serwisowanie i instrukcje

dotyczace konserwacji

5.1 Przechowywanie
Przechowywanie stacji dokujgcej
Przechowywanie drona
Przechowywanie akumulatora

5.2 tadowanie akumulatora
tadowanie przez stacje dokujaca
Tryb fadowania
Korzystanie z huba tadowania
Uzycie
Diody LED poziomu natadowania
akumulatora
Mechanizmy ochrony akumulatora

5.3 Utrzymywanie akumulatoréow

w dobrym stanie

5.4 Czyszczenie i konserwacja

86
88
88
88

90

90
90
90
91
92
92
92
93
93

95
95

96
96



DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi
6 Dodatek 97

6.1 Aktualizacja oprogramowania

sprzetowego 97
Korzystanie z DI FlightHub 2 97
Korzystanie z DJI Assistant 2 (seria Enterprise) 97
6.2 Port rozszerzen 99
Wymagania instalacyjne 99
Wymagania dotyczgce tadunku uzytkowego
innej firmy 99
6.3 Korzystanie z ulepszonej transmisji 100
Wktadanie karty nano-SIM 100
Instalacja klucza sprzetowego
DJI Cellular Dongle 2 101
Korzystanie z ulepszonej transmisji 101
Strategia bezpieczenstwa 102
Uwagi dotyczgce uzytkowania
aparatury sterujacej 102
Wymagania dotyczace sieci 4G 103
6.4 Utylizacja 103
6.5 Informacje o zgodnosci z FAR Remote ID 104
WARUNKI GWARANC]I PRODUKTOW MARKI DJI 106
Ochrona Srodowiska 112

8 © 2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone



1 Informacje ogdlne i opis

systemu

1.1 Dron

Matrice 4D

1. Kamera z gimbalem [1]
2. System wizyjny

3. Swiatto pomocnicze

4. System wykrywania
podczerwieni

5. Wewnetrzne moduty
tadowania

6. Przednie diody LED

7. Wskazniki stanu drona
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natadowania akumulatora
15. Klamra akumulatora
16. Ramie blokujace
akumulator

17. Gniazdo karty microSD

18. Sygnalizator

19. Antena GNSS/RTK
20. E-Port

21. Komora na klucz
sprzetowy

8. Silniki

9. Smigta

10. Ramiona ramy (w tym
anteny wewnetrzne)

11. Port pomocniczy
USB-C (E-Port Lite)

12. Inteligentny akumulator
13. Przycisk zasilania

14. Diody LED poziomu

/\ +Skontaktuj sie z DJI lub autoryzowanym sprze-
dawcg DJI, aby wymieni¢ komponenty produktu,
jesli s uszkodzone. NIE WOLNO demontowac
produktu bez pomocy autoryzowanego sprzedaw-
cy DJI (z wyjatkiem komponentéw dozwolonych
do demontazu przez uzytkownikéw w niniejszej
instrukgji), w przeciwnym razie produkt nie bedzie

objety gwarancja.

Wiaczanie / wytaczanie zasilania

Wigczanie/wytgczanie zasilania: Nacisnij, a nastepnie

naciénij i przytrzymaj.
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Wskaznik statusu drona

Dron posiada przednie diody LED i wskazniki stanu
drona.

1. Przednia dioda LED
2. Wskaznik statusu drona

Gdy dron jest wtgczony, ale silniki nie pracujg, przednie
diody LED $wiecg na czerwono, wskazujac orientacje
drona.

10 025 DJI Ws

Gdy dron jest wigczony, ale silniki nie pracuja, wskaz-
niki stanu drona bedg wyswietla¢ aktualny stan drona.

Opisy wskaznikéw stanu drona

Normalne stany

Wigczanie zasila-
nia i wykonywanie
testow autodia-
gnostycznych

o Miga na przemian
) () (@ e na czerwono, z6tto
i zielono

Miga cztery razy na

X 4 e 5610 Rozgrzewanie
o et Miga powoli na Wiaczony sygnat
' zielono GNSS
@)X 2 o Miga powtarzalnie  Wigczone systemy
dwa razy na zielono wizyjne
Sygnat GNSS
Miga powoli na i system wizyjny
"""" 26#to wylaczone (tryb

ATTI wigczony)

Stany ostrzegawcze



Utrat, t
. Miga szybko na rata sygna
e L, aparatury steru-
z6tto .
Jace)

Start jest zabloko-

Miga powoli na wany (np. niski po-

czerwono ziom natadowania
akumulatora) [1]
. Krytycznie
. M kon
@ e iga szybko na roztadowany
czerwono
akumulator
o ------ Swieci na czerwono  Btad krytyczny
o5 65 Miga na przemian ~ Wymagana kali-

na czerwono i z6fto  bracja kompasu

Po uruchomieniu silnikéw przednie diody LED migajg
naprzemiennie na czerwono i zielono, a wskazniki stanu
drona migaja na zielono.
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lokalnych przepiséw i regulacji.

*Aby uzyskac lepszy materiat filmowy, przednie
diody LED wytaczaja sie automatycznie podczas
robienia zdje¢ i nagrywania filmow, jesli przednie
diody LED sg ustawione na Auto w D] Pilot 2.

Sygnalizator Swietlny

Sygnalizator na dronie umozliwia znalezienie drona
podczas lotu w nocy. Sygnalizator mozna ustawi¢ w apli-
kacji DJI Pilot 2/D]I FlightHub 2.

/\ *NIE WOLNO patrze¢ bezposrednio na sygnaliza-
tor, gdy jest on uzywany, aby unikng¢ uszkodzenia
oczu.

/\ +Wymagania dotyczgce o$wietlenia réznig sie
w zaleznosci od regionu. Nalezy przestrzegac

Kamera
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1. Telekamera

2. Sredni teleobiektyw
3. Kamera szerokokatna
4. Laserowy dalmierz

5. Kamera termowizyjna
na podczerwien
6. Swiatto pomocnicze NIR

/\ +Ze wzgledu na charakterystyke czujnika podczer-
wieni, moze on ulec spaleniu przed uruchomie-
niem ochrony przeciwstonecznej. NIE WOLNO
wystawiac soczewek kamery na podczerwien na
dziatanie silnych Zzrédet energii, takich jak storice,
lawa lub wigzka laserowa. W przeciwnym razie
czujnik kamery moze ulec spaleniu, prowadzac do
trwatego uszkodzenia.

*Nalezy upewnic sie, ze temperatura i wilgotnos¢
sq odpowiednie dla kamery podczas uzytkowania
i przechowywania.

Do czyszczenia obiektywu nalezy uzywac srodka
do czyszczenia obiektywéw, aby unikng¢ uszko-
dzenia lub pogorszenia jako$ci obrazu.

*NIE WOLNO blokowa¢ zadnych otworéw wentyla-
cyjnych w kamerze, poniewaz generowane ciepto
moze uszkodzi¢ urzadzenie lub spowodowac
obrazenia.

Przechowywanie i eksportowanie zdjec i filméw

Dron obstuguje uzycie karty microSD do przechowywa-
nia zdjec i filméw. Wiecej informacji na temat zaleca-
nych kart microSD mozna znalez¢ w Specyfikacji.

/\ +Upewnij sie, ze gniazdo karty SD i karta microSD sa
czyste i wolne od ciat obcych podczas uzytkowania.
*NIE wyjmuj karty microSD z drona podczas robie-
nia zdje¢ lub nagrywania filméw. W przeciwnym
razie karta microSD moze ulec uszkodzeniu.
*Przed uzyciem nalezy sprawdzi¢ ustawienia
kamery, aby upewnic sie, ze sa prawidtowo skonfi-
gurowane.

*Przed wykonaniem waznych zdje¢ lub filméw
nalezy wykonac kilka zdje¢, aby sprawdzi¢, czy
kamera dziata prawidtowo.

Uwagi dotyczace gimbala
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*Przed startem upewnij sie, ze na gimbalu nie ma
zadnych naklejek ani przedmiotéw. NIE stukaj
ani nie uderzaj w gimbal po witgczeniu drona.



Aby chroni¢ gimbal, nalezy startowac z otwartego
i ptaskiego terenu.

*Unikaj dostania sie kurzu lub piasku na gimbal,
zwiaszcza do silnikéw gimbala.

*NIE dodawaj do gimbala zadnych dodatkowych
tadunkéw innych niz oficjalne akcesoria, poniewaz
moze to spowodowac nieprawidtowe dziatanie
gimbala lub nawet doprowadzi¢ do trwatego
uszkodzenia silnika.

*Precyzyjne elementy gimbala mogg zostac¢ uszko-
dzone w wyniku kolizji lub uderzenia, co moze
spowodowac nieprawidtowe dziatanie gimbala.
Nalezy chroni¢ gimbal przed uszkodzeniem.
+Silnik gimbala moze przej$¢ w tryb ochrony, jesli
gimbal jest blokowany przez inne obiekty, gdy
dron jest umieszczony na nieréwnym podtozu lub
na trawie, lub jesli gimbal doswiadcza nadmiernej
sity zewnetrznej, na przyktad podczas kolizji.
*Przed wigczeniem urzadzenia nalezy zdjg¢ ostone
gimbala. Zaktadaj ostone gimbala, gdy urzadzenie
nie jest uzywane.

+Latanie w gestej mgle lub chmurach moze
spowodowac zamoczenie gimbala, prowadzac
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do tymczasowej awarii. Gimbal odzyska petng
funkcjonalno$¢ po wyschnieciu.

Powierzchnie sterowania lotem
Nie dotyczy multicopteréw.
Uktad napedowy

Uktad napedowy sktada sie z silnikéw, ESC i sktadanych
$migiel, ktére zapewniajg stabilny i mocny ciag.

Smigta

Wymiana Smigiet

© 2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone 13
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Uwaga

A\ -topaty $migta sa ostre. Nalezy obchodzi¢ sie

14

z nimi ostroznie, aby unikng¢ deformacji $migta.
*Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie, ze $mi-
gta i silniki sa prawidtowo zamontowane.
*Uzywaj tylko oficjalnych $migiet DJI. NIE mieszaj
typow Smigiet.

+Smigta sg czesciami eksploatacyjnymi. W razie
potrzeby nalezy zakupi¢ dodatkowe $migta.
*Przed kazdym lotem upewnij sig, ze wszystkie
$migta sg w dobrym stanie. NIE uzywaj starych,
wyszczerbionych lub uszkodzonych $Smigiet. Wy-
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czy$¢ $migta miekka, suchg szmatka, jesli znajduja
sie na nich ciata obce.

*Aby unikng¢ obrazen, nalezy trzymac sie z dala
od obracajagcych sie Smigiet lub silnikéw.

*Aby unikng¢ uszkodzenia $migiet, nalezy
prawidtowo umiesci¢ drona podczas transportu
lub przechowywania. NIE $ciskac ani nie zginac
Smigiet. Uszkodzenie $migiet moze mie¢ wptyw na
osiagi lotu.

*Upewnij sig, ze silniki s bezpiecznie zamonto-
wane i obracaja sie ptynnie. Natychmiast wyladuj,
jesli silnik jest zablokowany i nie moze sie swo-
bodnie obracad.

*NIE probuj modyfikowaé struktury silnikow.

*NIE dotykaj ani nie pozwal, aby rece lub czesci
ciata miaty kontakt z silnikami po locie, poniewaz
moga by¢ gorace.

*NIE WOLNO blokowa¢ zadnych otworéw wentyla-
cyjnych na silnikach lub korpusie drona.

*Upewnij sig, ze ESC wydaje normalny dzwiek po
wigczeniu.

*Upewnij sie, ze do montazu $migiet uzywasz



wytgcznie Srubokreta z zestawu. Uzycie innych
Srubokretéw moze spowodowac uszkodzenie $rub.

*Podczas dokrecania $rub nalezy je trzymac
pionowo. Sruby nie powinny by¢ nachylone pod
katem do powierzchni montazowej. Po zakon-
czeniu montazu, sprawdz, czy Sruby sg dobrze
dokrecone i obré¢ $migta, aby upewnic sie, ze nie
wystepujg nieprawidtowe opory.

«Srubokret stuzy wytgcznie do montazu $migiet.
NIE uzywaj Srubokreta do demontazu drona.

+ Jedli Smigto jest uszkodzone, wykre¢ dwa $migta

i Sruby z odpowiedniego silnika i wyrzu¢ je. Nalezy
uzy¢ dwoch Smigiet z tego samego opakowania.
NIE mieszac ze $migtami z innych zestawow.
*Podczas wymiany $migiet nalezy uzy¢ kleju do
$rub (zalecany model: 243).

*NIE rysuj powierzchni $migta. NIE uzywaj
rozpuszczalnikdéw zawierajgcych olej lub alkohol
do czyszczenia topat $migta. W przeciwnym razie
moze dojé¢ do uszkodzenia wodoodpornej powto-
ki. Smigta nalezy wymienia¢ po 450 lotach, aby za-
pewni¢ optymalng ochrone przed zamarzaniem.
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RTK drona

Gdy dron jest uzywany z modutem RTK stacji dokuja-
cej, mozna uzyskac¢ dane pozycjonowania na pozio-
mie centymetra, co pozwala na precyzyjng trase lotu
i ladowanie.

W przypadku korzystania z produktu D-RTK (sprzeda-
wanego oddzielnie) lub zatwierdzonej przez DJI ustugi
Network RTK, mozna uzyska¢ doktadniejsze dane
pozycjonowania.

Uzytkownicy mogg wybra¢ rézng doktadno$¢ pozycjono-
wania podczas tworzenia planéw zadan w DJI FlightHub 2:

. RTK: Dron wystartuje i zaczeka na zbiezno$¢
danych RTK przed wykonaniem zadania. Nie jest
w stanie wstrzymac zadania podczas zbieznosci.
Zaleca sie wybranie tego zadania, gdy wymagana
jest wysoka doktadno$¢ pozycjonowania.

. GNSS: Dron wykona zadanie bezposrednio bez
konwergencji danych RTK. Zaleca sie wybranie

tego zadania, gdy akceptowalna jest podstawowa

2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone 1 §
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doktadnos$¢ pozycjonowania. Przed zainicjowa-
niem planu zadania upewnij sig, ze w promieniu
20 metréow wzdtuz trasy lotu nie ma zadnych
przeszkéd.

*Odwied? strone

/\ -Liczba wyszukiwanych satelitbw powinna by¢
wigksza niz 20, aby dane RTK drona byty zbiezne.
W przypadku silnych zaktécen sygnatu lub scyntyla-
cji jonosfery dane RTK drona moga nie by¢ zbiezne.
*Pozycjonowanie RTK musi odbywac sie w $ro-
dowisku o silnym sygnale GNSS (na zewnatrz, na
otwartej przestrzeni bez przeszkéd), aby zapewnic
wysoka precyzje pozycjonowania. Rozwigzanie
RTK jest ustawione na zbiezno$¢ z doktadnoscig
do centymetra.

*Upewnij sig, ze dok RTK jest skalibrowany przed
zadaniem RTK, aby zapewni¢ doktadny lot wzdtuz
trasy lotu.

+Jesli typ RTK drona zostanie zmieniony (na
przyktad przetgczony na RTK sieciowe za pomocg
aparatury sterujacej, a nastepnie potgczony z dro-
nem i stacjg dokujaca), przed wykonaniem zadan
lotu nalezy ponownie uruchomi¢ drona.
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£ , aby zapoznac sie z instrukcja
obstugi akcesoriéw i dowiedziec sig, jak korzystac
z produktu.
Awionika

System kontroli lotu i nawigacji

System kontroli lotu i nawigacji wbudowany w drona
posiada moduty takie jak kontroler lotu, IMU, barometr,
odbiornik GNSS, modut RTK i kompas, zapewniajgc
stabilng i niezawodng nawigacje i kontrole. Dedykowany
przemystowy kontroler lotu zapewnia wiele trybdw pracy
dla réznych zastosowarn. Dron obstuguje réwniez pozy-
cjonowanie na poziomie centymetra, gdy jest uzywany

z wbudowanymi antenami RTK.

Sprzet komunikacyjny

Dron posiada system DJI O4+ Enterprise z antenami do
transmisji wideo OcuSync, oferujac stabilng i niezawod-
ng komunikacje ze stacjg kontrolna.



System wykrywania

1. System widzenia do
przodu i do goéry

2. Boczny system wizyjny
3. System widzenia do tytu
iwdot

4. System wykrywania
podczerwieni

5. Swiatto pomocnicze

System wizyjny dziata najlepiej przy odpowiednim

oswietleniu i wyraznie oznaczonych lub teksturowanych
przeszkodach. Funkcja pozycjonowania ma zastosowa-

nie, gdy sygnaty GNSS sg niedostepne lub stabe.

Dodatkowe $wiatto umieszczone w dolnej czesci drona
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moze wspomagac system widzenia w dét. Domysinie wia-
cza sie ono automatycznie w warunkach stabego oswietle-
nia, gdy wysokos¢ lotu spadnie ponizej 5 m po starcie.

Q *Gdy funkcja pozycjonowania wizyjnego i wy-

krywania przeszkdd jest wytgczona, zawis drona
opiera sie wylacznie na systemie GNSS, wykrywa-
nie przeszkéd jest niedostepne, a dron nie zwalnia
automatycznie podczas opadania blisko ziemi.
Gdy funkcja pozycjonowania wizyjnego i wykry-
wania przeszkdd jest wytgczona, nalezy zachowac
szczegblng ostroznos¢.

*Wytaczenie funkcji pozycjonowania wizyjnego

i wykrywania przeszkéd dziata tylko podczas lotu
recznego i nie bedzie dziata¢ podczas korzystania
z trybéw automatycznych, takich jak RTH lub
automatyczne lagdowanie.

*Nalezy regularnie czysci¢ obiektywy czujnikéw wi-
zyjnych i podczerwieni. Jesli obiektywy czujnikéw
wizyjnych sg zamazane, pojawi sig ostrzezenie.
Wyczy$¢ obiektywy tak szybko, jak to mozliwe po
pojawieniu sie ostrzezenia.
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Uwaga

/\ +Nalezy zwraca¢ uwage na srodowisko lotu.
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System wykrywania dziata tylko w okreslonych
scenariuszach i nie moze zastagpi¢ ludzkiej kontroli
i osadu. Podczas lotu nalezy zawsze zwraca¢ uwa-
ge na otaczajgce srodowisko i ostrzezenia w DI
Pilot 2/DJI FlightHub 2 oraz by¢ odpowiedzialnym
za drona i utrzymywac nad nim kontrole przez
caly czas.

+Jesli nie jest dostepny GNSS, system widzenia

w dét pomoze w pozycjonowaniu drona i dziata
najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci

od 0,5 m do 30 m. Nalezy zachowa¢ szczegdlng
ostroznos¢, jesli wysokos$¢ drona przekracza 30 m,
poniewaz moze to wptyng¢ na wydajnosé pozycjo-
nowania wizyjnego.

*W warunkach stabego oswietlenia system
wizyjny moze nie osiggnac¢ optymalnej wydajnosci
pozycjonowania, nawet jesli wigczone jest Swiatto
pomocnicze. Nalezy zachowac ostroznos¢, jesli
sygnat GNSS jest staby w takich warunkach.

+System widzenia w dét moze nie dziata¢ prawi-
dtowo, gdy dron leci w poblizu wody. W zwigzku
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z tym dron moze nie by¢ w stanie aktywnie unika¢
wody pod sobg podczas Igdowania. Zaleca sie
utrzymywanie kontroli nad lotem przez caty czas,
dokonywanie rozsgdnych ocen w oparciu o otacza-
jace Srodowisko i unikanie nadmiernego polegania
na systemie wizyjnym skierowanym w dét.

+System wizyjny nie moze doktadnie identyfiko-
wac duzych konstrukcji z ramami i kablami, takich
jak zurawie wiezowe, wieze przesytowe wysokiego
napiecia, linie przesytowe wysokiego napiecia,
mosty wantowe i mosty wiszgce.

+System wizyjny nie moze dziata¢ prawidtowo

w poblizu powierzchni bez wyraznych zmian
wzoru lub gdy oswietlenie jest zbyt stabe lub zbyt
mocne. System wizyjny nie moze dziata¢ prawidto-
wo w nastepujacych sytuacjach:

+Latanie w poblizu powierzchni monochromatycz-
nych (np. czysto czarnych, biatych, czerwonych lub
zielonych).

+Latanie w poblizu powierzchni silnie odbijaja-
cych Swiatto.

+Latanie w poblizu wody lub przezroczystych
powierzchni.



«Latanie w poblizu poruszajacych sie powierzchni
lub obiektow.

+Latanie w obszarze o czestych i drastycznych
zmianach o$wietlenia.

+Latanie w poblizu bardzo ciemnych (np. w ciem-
nych pomieszczeniach) lub bardzo jasnych (np.
na zewnatrz w bezposrednim sSwietle stonecz-
nym) powierzchni.

+Latanie w poblizu powierzchni silnie odbijaja-
cych lub pochtfaniajgcych fale podczerwone (np.
lustra).

+Latanie w poblizu powierzchni bez wyraznych
wzoréw lub tekstur.

+Latanie w poblizu powierzchni z powtarzajgcymi
sig identycznymi wzorami lub teksturami (np.
ptytki o tym samym wzorze).

+Latanie w poblizu przeszkéd o matej powierzch-
ni (np. gatezie drzew i linie energetyczne).
*Czujniki nalezy zawsze utrzymywac w czystosci.
NIE rysuj czujnikdw ani nie naruszaj ich. NIE
uzywaj drona w zakurzonym lub wilgotnym $rodo-
wisku.
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*NIE lataj, gdy pada deszcz, jest smog lub widocz-
nos¢ jest mniejsza niz 100 m.

*NIE zastania¢ systemu czujnikow.

*Przed kazdym uzyciem nalezy sprawdzi¢ naste-
pujgce elementy:

*Upewnij sie, ze na szybie systemu wykrywania
nie ma naklejek ani innych przeszkéd.

+Jesli na szybie systemu czujnikéw znajduje sie
brud, kurz lub woda, nalezy uzy¢ miekkiej Scie-
reczki. NIE uzywaj zadnych $rodkéw czyszczacych
zawierajacych alkohol.

«Skontaktuj sie z pomocg techniczng DI, jesli
soczewki systemu czujnikéw sg uszkodzone.
*Dron moze lata¢ o kazdej porze dnia i nocy. Jed-
nak system wizyjny staje sie niedostepny podczas
lotu dronem w warunkach stabego o$wietlenia.
Podczas lotu nalezy zachowac ostroznos¢.

+Systemy wykrywania podczerwieni moga NIE
wykrywac doktadnie odlegtosci w nastepujacych
sytuacjach:

+Loty w poblizu powierzchni, ktére mogg pochtania¢
fale dzwiekowe (np. asfaltowe nawierzchnie drég).
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Loty w poblizu duzego obszaru silnych reflekto-
réw znajdujgcych sie w odlegtosci wiekszej niz 15
m (np. wiele znakéw drogowych umieszczonych
obok siebie).

+Latanie w poblizu drobnych przeszkéd (np.
drutéw zelaznych, kabli, gatezi drzew lub lisci).
+Latanie w poblizu luster lub przezroczystych
obiektéw (np. wody lub szkia).

+Latanie w warunkach ograniczonej widocznosci
(np. gesta mgta lub $nieg).

Wspomaganie widzenia

Widok wspomagania widzenia, zasilany przez systemy
wizyjne, zmienia obraz na widoku z odpowiednich czuj-
nikéw wizyjnych zgodnie z kierunkiem predkosci lotu,
aby poméc uzytkownikom w nawigacji i obserwowaniu
przeszkdd podczas lotu.

A\ +Podczas korzystania ze wspomagania widzenia
jakos$¢ transmisji wideo moze by¢ nizsza ze wzgle-
du na ograniczenia przepustowosci transmisji, wy-
dajnos¢ telefonu komérkowego lub rozdzielczos¢
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transmisji wideo na ekranie aparatury sterujacej
*Pojawianie sig $migiet w widoku wspomagania
widzenia jest zjawiskiem normalnym.

*Funkcja wspomagania widzenia powinna by¢
uzywana wytgcznie w celach referencyjnych.
Szklane Sciany i mate obiekty, takie jak gatezie
drzew, przewody elektryczne i sznurki latawcow,
nie moga by¢ wyswietlane dokfadnie.

*Wspomaganie widzenia nie jest dostepne, gdy
dron nie wystartowat lub gdy sygnat transmisji
wideo jest staby.

Stuknij strzatke, aby przetgcza¢ miedzy réznymi kierun-
kami widoku wspomagania widzenia. Stuknij i przytrzy-
maj, aby zablokowac kierunek. Stuknij $rodek ekranu,
aby zmaksymalizowa¢ widok wspomagania widzenia.



A +Gdy kierunek nie jest zablokowany w okreslo-
nym kierunku, widok wspomagania widzenia
automatycznie przetacza sie na biezacy kierunek
lotu. Dotknij dowolnej innej strzatki kierunkowej,
aby na chwile zmieni¢ kierunek widoku wspoma-
gania widzenia, a nastepnie powréci¢ do widoku
biezacego kierunku lotu.

+Gdy kierunek wspomagania widzenia jest zablo-
kowany w okre$lonym kierunku, dotknij dowolnej
innej strzatki, aby odblokowac i przetgczy¢ widok

wspomagania widzenia.

DJI AirSense

Zatogowe samoloty lub $migtowce z nadajnikami Auto-
matic Dependent Surveillance-Broadcast (ADSB) moga
nadawac informacje o locie. Dron DJI wyposazony w DJI
AirSense moze odbiera¢ informacje o locie nadawane

z nadajnikéw ADS-B zgodnych ze standardem 1090ES
(RTCA DO-260) lub UAT (RTCA DO-282) w promieniu 10
km. DJI AirSense wydaje komunikaty ostrzegawcze tylko
w pewnych okolicznosciach, gdy zblizajg sie okreslone
samoloty lub helikoptery z zatogg i nie sg w stanie
aktywnie kontrolowac lub przeja¢ drona DJI, aby uniknag¢
kolizji. DJI AirSense ma nastepujgce ograniczenia:
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1. DJI AirSense moze odbiera¢ tylko komunikaty nada-
wane przez samoloty lub helikoptery z zatogg zainsta-
lowane z urzagdzeniem ADS-B Out, ktére jest zgodne

ze standardem 1090ES lub UAT. DJI AirSense nie moze
odbiera¢ komunikatéw z samolotéw lub $migtowcéw

z zatogg, ktére nie sq wyposazone w urzgdzenia ADS-B
Out lub sg wyposazone w urzadzenia, ktére nie dziatajg
prawidtowo.

2. DJI AirSense wykorzystuje sygnaty satelitarne i ra-
diowe do odbierania komunikatéw ADS-B. Jesli miedzy
samolotem lub helikopterem z zatogg a dronem DJI
znajduje sie przeszkoda, DJI AirSense moze nie by¢

w stanie odbierac transmisji i wydawac¢ komunikatow
ostrzegawczych.

3. Komunikaty ostrzegawcze mogga by¢ wysytane z opéz-
nieniem, jesli DJI AirSense doswiadczy zaktécen z ota-
czajacego Srodowiska. Uzytkownicy muszg obserwowac
otaczajgce $rodowisko i lata¢ ostroznie.

4. Komunikaty ostrzegawcze mogg nie by¢ doktadne, je-
$li dron DJI nie jest w stanie uzyska¢ informacji o twojej
lokalizacji.
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5. DJI AirSense nie moze odbiera¢ transmisji z sa-
molotéw zatogowych lub helikopteréw, ani wysyta¢
komunikatéw ostrzegawczych do uzytkownikéw D)l
FlightHub 2, gdy DJI AirSense jest wytaczony lub nie
dziata prawidtowo.

DJI FlightHub 2 zbiera wszystkie dane DJI AirSense zgta-
szane przez samoloty dokujgce w projekcie i wyswietla
lokalizacje zblizajgcego sie samolotu zatogowego lub
helikoptera, a takze komunikat ostrzegawczy na stronie
internetowej, gdy istnieje potencjalne ryzyko kolizji. DJI
AirSense moze uzyskac i przeanalizowac lokalizacje,
wysoko$¢, orientacje i predkos¢ zatogowego samolotu
lub helikoptera i poréwnac te informacje z biezacg loka-
lizacja, wysokoscig, orientacjg i predkoscig dokujacego
drona, aby oceni¢ ryzyko kolizji w czasie rzeczywistym.

. Ostrzezenie (wysokie ryzyko kolizji): Na mapie
pojawi sie czerwona ikona samolotu, a stro-
na internetowa wyswietli komunikat ,Crewed
aircraft nearby. Take over aircraft promptly to
avoid” (W poblizu znajduje sie samolot z zatoga.

Natychmiast przechwy¢ drona, aby unikna¢ kolizji).

Uzytkownicy DJI FlightHub 2 moga klikng¢
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nazwe stacji dokujacej, aby otworzy¢ okno stanu
urzadzenia i przejg¢ kontrole nad dronem w celu
unikniecia kolizji.

. Uwaga ($rednie ryzyko kolizji): Zétta ikona samo-

lotu pojawi sie na mapie, gdy zatogowy samolot
lub helikopter znajdzie sie stosunkowo blisko
zadokowanego drona.

. Normalnie (niskie ryzyko kolizji): Niebieska ikona
samolotu pojawi sie na mapie, gdy zatogowy
samolot lub $migtowiec znajduje sie stosunkowo
daleko od dokujgcego drona.

Q *Uzytkownicy moga klikngé 4 w prawym dolnym
rogu mapy, aby zdecydowac, czy wyswietla¢ na
mapie ostrzezenia o niskim i Srednim ryzyku kolizji.

Inteligentny akumulator

Uwaga

A\ +Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z wytycznymi
dotyczacymi bezpieczenstwa i naklejkami na aku-
mulatorze. Uzytkownicy ponoszg petng odpowie-
dzialno$¢ za wszystkie operacje i uzytkowanie.




1. NIE nalezy tadowa¢ akumulatora bezposrednio po
zakonczeniu lotu, poniewaz moze on by¢ zbyt goracy.
Przed ponownym ftadowaniem nalezy poczeka¢, az
akumulator ostygnie do dopuszczalnej temperatury
tadowania.

2. Aby zapobiec uszkodzeniom, akumulator nalezy tado-
wac tylko wtedy, gdy temperatura akumulatora miesci
sie w zakresie dopuszczalnej temperatury tadowania.
Idealna temperatura fadowania wynosi od 22° do 28° C
(71,6° do 82,4° F). tadowanie w idealnej temperaturze
moze wydtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora. tadowanie
zostanie automatycznie zatrzymane, jesli temperatura
ogniw akumulatora przekroczy 55° C (131° F) podczas
tadowania.

3. W petni natadowany akumulator roztaduje sig auto-
matycznie, jesli przez pewien czas nie bedzie uzywany.
Nalezy pamigta¢, ze wydzielanie ciepta przez akumula-
tor podczas procesu roztadowywania jest zjawiskiem
normalnym.

4. Aby utrzyma¢ akumulator w dobrym stanie, nalezy go
w petni natadowac co najmniej raz na trzy miesigce. Jesli
akumulator nie jest uzywany przez dtuzszy czas, moze
to wptyna¢ na jego wydajnos¢ lub nawet spowodowac
trwate uszkodzenie akumulatora. Jesli akumulator nie
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byt tadowany lub roztadowywany przez trzy miesigce lub
dtuzej, nie bedzie on juz objety gwarancja.

5. Ze wzgledow bezpieczenstwa podczas transportu
akumulatory nalezy przechowywac na niskim poziomie
natadowania. Przed transportem zaleca sie roztadowa-
nie akumulatora do poziomu 30% lub nizszego.

6. Ochrona przed nadmiernym roztadowaniem jest
wigczona, a roztadowanie zatrzymuje sie automatycznie,
aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy dron jest
bezczynny. Przed ponownym uzyciem nalezy natadowac
akumulator, aby wytgczy¢ zabezpieczenie przed nad-
miernym roztadowaniem. Ochrona przed nadmiernym
roztadowaniem nie jest wigczona podczas lotu.

Wktadanie / wyjmowanie akumulatora

/\ *NIE WOLNO wktada¢ ani wyjmowac¢ akumulatora,
gdy dron jest wigczony.

*Upewnij sig, ze akumulator zostat wtozony
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z odgtosem klikniecia. NIE uruchamiaj drona, gdy
akumulator nie jest bezpiecznie zamontowany,
poniewaz moze to spowodowac staby kontakt
miedzy akumulatorem a dronem i stwarzac zagro-
zenie. Upewnij sie, ze akumulator jest bezpiecznie
zamontowany.

Sprawdzanie poziomu natadowania
akumulatora

Naciénij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny
poziom natadowania akumulatora.

Diody LED poziomu natadowania akumulatora wy-
Swietlajg poziom natadowania akumulatora podczas
tadowania i roztadowywania. Stany diod LED zostaty
zdefiniowane ponizej:

® Dioda LED $wieci

® Dioda LED miga

Dioda LED jest wytaczona
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Stan diod Poziom natadowania
akumulatora
ORORO 92 - 100%
ORONOE 76 -91%
ORORO 63 -75%
ONOEOS 51-62%
ORO 38 -50%
OFRO 26 -37%
O 13 -25%
@ 0-12%

Sprawdzanie poziomu natadowania
akumulatora

Korzystanie z DI FlightHub 2
Istniejg dwa sposoby sprawdzenia informacji o stanie
akumulatora w DJI FlightHub 2.

+  Otwdérz strone Project, kliknij &1 > E , aby wyswietli¢
poziom natadowania akumulatora i jego stan.



+  Otwoérz strone Urzadzenia, kliknij Dock > [ , aby
wyswietli¢ poziom natadowania, temperature i cykle
akumulatora i inne informacje.

Rozgrzewanie akumulatora

Akumulator ma wbudowang funkcje samonagrzewa-
nia, z ktérej mozna korzysta¢ podczas pracy w niskich
temperaturach:

+ Jesli akumulator jest wlozony do drona i wigczony,
samonagrzewanie rozpocznie sie automatycznie,
gdy temperatura akumulatora bedzie niska. Dron
nie moze wystartowac, gdy temperatura akumula-
tora jest zbyt niska. Zadania lotu rozpoczng sie po
rozgrzaniu akumulatora.

+ Jedli akumulator nie jest wtozony do drona, naciénij
i przytrzymaj przycisk zasilania na akumulatorze, aby
aktywowaé samonagrzewanie. Ponownie nacisnij
i przytrzymaj przycisk zasilania, aby zatrzyma¢ samo-
nagrzewanie.

+ Gdy akumulator rozgrzewa sie (1) i utrzymuje cie-
pto (2), diody LED poziomu natadowania akumulato-
ra beda miga¢ w nastepujacy sposéb.
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Rozgrzewanie stacji dokujacej

Jesli dron jest wylgczony w Srodowisku o niskiej
temperaturze, stacja dokujgca bedzie stale zapewniac
zasilanie akumulatora w celu utrzymania ciepta, dzigki
czemu dron moze wystartowa¢ w dowolnym momencie
w zimnym $rodowisku. Po zakoriczeniu fadowania aku-
mulatora, jesli dron znajduje sie w stanie bezczynnosci,
akumulator bedzie utrzymywat ciepto w temperaturze
powyzej 10°C (50°F).

Akumulator przestanie sie nagrzewac, gdy uzytkownik
zainicjuje zadanie natychmiastowego lotu, wigczy drona
lub rozpocznie tadowanie akumulatora.



DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

Stopien ochrony IP drona dobrze zamontowane lub $ruby nie sg dokrecone.
+ Powloka drona jest peknigta lub wodoodporny klej

1. W stabilnych warunkach laboratoryjnych dron DJI jest stary lub uszkodzony.
Matrice z serii 4D osigga stopien ochrony IP55 zgodnie
z normga IEC 60529, gdy jest wyposazony w inteligentny 3. Powierzchnia obudowy moze ulec odbarwieniu po
akumulator. Stopien ochrony nie jest staty i moze ulec dtugotrwatym uzytkowaniu. Taka zmiana koloru nie ma
obnizeniu w dtuzszym okresie czasu. jednak wptywu na wydajnos$¢ i stopien ochrony IP stacji
+  NIE WOLNO lata¢, gdy ilo$¢ opadow przekracza 2 dokujacej.

mm/godz.
*  Przed wlozeniem akumulatora nalezy upewnic sie,

ze powierzchnie akumulatora, porty akumulatora 1.2 Stacja sterowania

oraz porty i powierzchnie komory akumulatora sg

suche. Stacja dokujaca

+ Gwarancja na produkt nie obejmuje uszkodzen
spowodowanych przez wode.

2. Dron nie osigga stopnia ochrony IP55 w nastepuja-

cych okolicznosciach:

+ Uzywane sg akumulatory inne niz Intelligent Flight
Battery.

+  Akumulator nie jest dobrze zainstalowany.

+ Ostony portéw nie sg prawidtowo zamocowane.

+ Komora klucza komérkowego lub urzadzenia ze-
wnetrzne, takie jak gtosnik lub reflektor, nie sq
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1. Wskaznik predkosci
wiatru

2. Kamera stacji dokujacej
3. Dodatkowe $wiatto
kamery

4. Wskaznik opadéw
deszczu

5. Pokrywa stacji dokujacej
6. Znaczniki pozycjonujace
7. Ladowisko

8. Znacznik orientacji
drona [1]

9. Port wyjsciowy PoE
10. Port AC-IN

11. Przewdd uziemiajacy
12. Skrzynka elektryczna
13. Port LAN-IN

14. Uchwyty podstawy
montazowej

15. Przycisk zatrzymania
awaryjnego [2]

16. Wskazniki stanu

17. Komora na klucz
sprzetowy

Panel skrzynki elektrycznej

1. Zaciski do testowania przewodéw

Podtacz do multimetru, aby sprawdzi¢ napiecie podczas

konfiguracji stacji dokujacej.
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2. Przycisk wielofunkcyjny

Nacis$nij i przytrzymaj: Stacja dokujgca wchodzi w tryb
faczenia.

Naciénij raz, a nastepnie naciénij i przytrzymaj: Wiacze-
nie/wytaczenie zasilania akumulatora zapasowego.

3. Przetacznik zasilania AC
Wigczanie/wytgczanie stacji dokujacej

4. Port USB-C

Podtacz do komputera, aby uzyska¢ dostep do DJI
Assistant 2 lub podtacz do telefonu komdérkowego, aby
korzystac z aplikacji DJI Enterprise.
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5. Wskazniki skrzynki elektrycznej
Wskazujg stan pracy zasilacza, akumulatora zapasowe-
go, sieci przewodowej i bezprzewodowe;.

6. Przycisk zamykania
Naciénij i przytrzymaj, aby zamkna¢ pokrywe stacji
dokujacej.

7. Przycisk otwierania

Nacisnij i przytrzymaj, aby otworzy¢ pokrywe stacji
dokujacej.

Wskazniki skrzynki elektrycznej

¢ Wskaznik zasilania

o — Jednolity Zasilanie pradem zmien-
' czerwony nym jest normalne.
Brak zasilania
Wytgczony

pradem zmiennym.
upPs Wskaznik akumulatora zapasowego

Akumulator zapasowy
jest petny lub zasila
stacje dokujaca.

Jednolity
niebieski
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@) ceene Miga powoli
‘ na niebiesko
(@) e Miga szybko
‘ na niebiesko
Wytaczony

Akumulator zapasowy
taduje sie.

Akumulator zapasowy ma
niski poziom natadowania.
Akumulator zapasowy
nie jest zainstalowany.

+*sWskaznik sieci przewodowe;j

Miga szybko
na zielono
Wytaczony
4G Wskaznik sieci 4G

Miga szybko
na zielono

Wytaczony

Kabel Ethernet jest
podigczony i umozliwia
przesytanie danych do
stacji dokujace;j.

Kabel Ethernet jest
odtaczony.

Siec 4G jest potgczona
i zapewnia transfer da-
nych ze stacja dokujaca.
Sie¢ 4G jest roztgczona
lub nie ma transferu da-
nych ze stacjg dokujaca.




Akumulator zapasowy

Jesli stacja dokujaca zostanie wytgczona z powodu

awarii zasilania, akumulator zapasowy moze zapewnic

zasilanie stacji dokujgcej, aby dron mégt bezpiecznie
powréci¢ i wylgdowac.
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Pokrywa stacji dokujacej

/\ +Po zaniku zasilania stacja dokujaca nie obstuguje
takich funkgji jak tadowanie i chtodzenie drona.

Zawsze sprawdzaj wszelkie usterki na czas.

*Sprawdz i usun usterki tak szybko, jak to mozli-
we, aby przywrdci¢ zasilanie stacji dokujacej. Jesli
nie mozna przywrdcic zasilania przez dtuzszy czas,
nalezy wytaczy¢ akumulator zapasowy. W przeciw-
nym razie akumulator zapasowy ulegnie nadmier-

nemu roztadowaniu.

+Gdy stacja dokujaca nie jest uzywana przez dtuz-
szy czas, nalezy zadbac¢ o akumulator zapasowy,
tadujac go. Wiecej informacji na temat tadowania

i konserwacji akumulatora zapasowego mozna
znalez¢ w Instrukgji instalacji i konfiguracji.

A *Upewnij sig, ze wewnetrzne anteny transmisji

wideo nie sg zablokowane przez $nieg, 16d lub
inne ciata obce,

*Regularnie sprawdzaj, czy zderzaki $migta sq
w dobrym stanie. W razie potrzeby wymien zuzyte
lub uszkodzone czesci.

*Przed otwarciem pokrywy doku nalezy upewni¢
sig, ze przycisk zatrzymania awaryjnego jest zwol-
niony. Jesli przycisk zatrzymania awaryjnego nie
jest zwolniony, nalezy go wyciaggna¢ lub obréci¢
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

*Upewnij sig, ze powierzchnia pokrywy doku jest
wolna od ciezkich przedmiotéw i nie blokuje sie
w zakresie ruchu pokrywy doku. Zachowaj bez-
pieczng odlegtoé¢ od pokrywy doku, aby unikng¢
obrazen. W razie potrzeby naciénij przycisk zatrzy-
mania awaryjnego.

*NIE naciskaj ani nie umieszczaj ciezkich przed-
miotéw na pokrywie doku po jej otwarciu.

*Gdy poziom natadowania akumulatora drona
jest niski, dron automatycznie nie moze wigczy¢
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zasilania, aby obréci¢ i ztozy¢ Smigta. W takim
przypadku nie mozna zdalnie zamkng¢ pokrywy
doku. Aby unikng¢ takiej sytuacji, pokrywa doku
zamknie sie automatycznie, gdy poziom natado-
wania akumulatora drona bedzie niski.

Q *Po zamknieciu pokrywy doku dron automatycz-
nie wigczy zasilanie, a Smigta zaczng sie powoli
obraca¢, aby unikna¢ ich uszkodzenia.

Otwieranie i zamykanie pokrywy
stacji dokujacej

Korzystanie z DJI FlightHub 2

Otworz strone projektu DJI FlightHub 2, kliknij &> E >
Action i wigcz Remote Debugging; lub otworz strone
urzadzen, kliknij Dock > L& i wigcz Remote Debugging,
aby otworzy¢ lub zamkna¢ pokrywe stacji dokujacej..

Jesli stacja dokujaca nie moze wykry¢ drona, sprawd?,
czy znajduje sie on na ladowisku, korzystajgc z trans-
misji na zywo ze stacji dokujacej i postepuj zgodnie z in-
strukcjami w DJI FlightHub 2. Kliknij Force Close Dock
Cover, jesli dron nie znajduje sie na ladowisku. Kliknij
Close Dock Cover, jesli dron znajduje sie na lgdowisku.
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/\ +Jesli stacja dokujaca nie ma zasilania, dron nie
moze sie wtgczy¢, aby obroécic i ztozy¢ $migta
przed zamknigciem pokrywy stacji dokujgcej.

W takim przypadku NIE WOLNO zdalnie otwierac
pokrywy doku w aplikacji DJI FlightHub 2. W prze-
ciwnym razie nie bedzie mozna zamkna¢ pokrywy
stacji dokujacej.

*NIE klikaj Force Close Dock Cover, jesli dron znaj-
duje sie na lagdowisku. W przeciwnym razie moze
dojé¢ do uszkodzenia $migiet i pokrywy doku.

Uzywanie przycisku otwierania lub zamykania

/\ +Upewnij sie, ze zadne przeszkody nie blokuja
pokrywy stacji dokujacej. Trzymaj rece z dala od
pokrywy doku, aby uniknag¢ obrazen.

*Przed zamknigciem pokrywy stacji dokujacej
nalezy wyregulowa¢ potozenie Smigiet zgodnie ze
schematem, aby unikng¢ ich ztamania podczas
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zamykania pokrywy stacji dokujacej. Jednolity  Stacja dokujgca aktualizuje

T niebieski  lub debuguje (w tym debu-
gowanie zdalne i debugowa-
nie na miejscu).

Stany ostrzegawcze
. Miga na Pokrywa doku porusza sie

. czerwono lub dron startuje lub Iaduje
i emitowany jest dtugi sygnat
dzwiekowy.

/\ Zachowaj bezpieczng
odlegtos¢ od doku, aby
unikna¢ obrazen.

Wskaznik stanu pokrywy stacji dokujacej Migana . cisniety jest przycisk
i alarmy dzwigkowe @Ay przemian zatrzymania awaryjnego na
na czerwo- - o
Stany normalne noizsite  Staciidokujace;.
________ Miga na Dok dziata normalnie i dron
biato jest gotowy do startu. Czujniki Srodowiska stacji dokujgcej
‘ Miga na Stacja dokujaca i dron taczg
@ niebiesko  sie i emitowany jest krétki 1. Kamera stacji dokujacej: Stuzy do sprawdzania $rodo-
sygnat dzwiekowy. wiska stacji dokujacej w czasie rzeczywistym.
o Migana  Dron wystartowat z doku
' zielono i wykonuje zadanie lotu. 2. Dodatkowe Swiatto kamery: Automatycznie wtgcza
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sie w nocy lub przy stabym oswietleniu, umozliwiajgc
wyrazniejszy widok z kamery.

3. Wskaznik predkosci wiatru: Stuzy do pomiaru pred-
kosci wiatru w poblizu doku. Wskaznik predkosci wiatru
posiada funkcje samonagrzewania i moze pracowac

w Srodowisku o niskiej temperaturze. Aby zapewnic¢ bez-

pieczeristwo lotu, dron nie moze startowac przy duzych
predkosciach wiatru.

4. Wskaznik opadéw deszczu: Stuzy do pomiaru infor-
macji o opadach deszczu w poblizu doku. Deszczomierz
posiada funkcje samonagrzewania i moze pracowac

w niskich temperaturach.
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5. Czujnik temperatury otoczenia: Stuzy do pomiaru

temperatury zewnetrznej. Aby zapewni¢ bezpieczen-
stwo lotu, dron nie moze wystartowac¢, gdy tempera-
tura zewnetrzna jest nizsza od zakresu temperatury
roboczej.

6. Czujnik zanurzenia w wodzie: Stuzy do wykrywania
zanurzenia w wodzie wewnatrz doku. Jesli w aplikacji DJI
FlightHub 2 pojawi sie ostrzezenie o zanurzeniu w wo-
dzie, skontaktuj sie z wykwalifikowanym elektrykiem,
aby odtaczy¢ zasilanie stacji dokujacej i usung¢ wode.
Jesli stacja dokujaca dziata prawidtowo, przywrdéc¢ jej
zasilanie. Jedli stacja dokujgca nie dziata prawidtowo, wy-
tacz zasilanie stacji dokujacej i zapasowego akumulato-
ra, a nastepnie skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

A\ *Wskaznik predkosci wiatru moze mierzy¢ predko$é
wiatru tylko w poblizu doku, co rézni sie od predko-
$ci wiatru podawanej przez lokalne stuzby meteoro-
logiczne. Jesli dron wzniesie sie na duzg wysokos¢,
predkos¢ i kierunek wiatru moga ulec znacznej
zmianie. Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas lotu,
gdy zmierzona predko$¢ wiatru jest zblizona do
maksymalnej odpornosci drona na predkos$¢ wiatru.



*We wskazniku opadéw znajduje sie modut wykry-
wania cisnienia. NIE naciskaj mocno na powierzch-
nie wskaznika opadéw. W przeciwnym razie modut
czujnika ci$nienia moze ulec uszkodzeniu.

*Regularnie czy$¢ powierzchnie deszczomierza.
Wymien wskaznik opadéw jesli jest zdeformowa-
ny lub uszkodzony.

+Jedli stacja dokujgca zostanie zainstalowana

w poblizu Zrédta wibracji, np. w poblizu toréw
kolejowych, moze dojs¢ do fatszywego wykrywania
opadéw. Staraj sie trzymac stacje dokujacg z dala od
miejsc, w ktérych wystepuja silne wibracje lub hatas.

Plyta ladowiska
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1. Odpowietrznik powrotu i zasilania: Regularnie czy$¢
odpowietrznik powrotu i odpowietrznik zasilania, aby
usung¢ kurz i zanieczyszczenia.

2. Znacznik orientacji drona: Podczas umieszczania
drona na ptycie lagdowiska nalezy upewnic sie, ze kieru-
nek drona jest zgodny ze znacznikiem orientacji drona.
W przeciwnym razie dron moze ulec uszkodzeniu.

3. Modut RTK: Upewnij sie, ze Iadowisko jest wolne od
przeszkdd, a wewnetrzne anteny RTK nie sg zakryte.

W przeciwnym razie sygnaty bedg zaktécane, co wptynie
na wydajnos$¢ pozycjonowania.

4. Znaczniki pozycjonowania: Na ptycie ladowiska znaj-
duja sie cztery znaczniki pozycjonujgce, umozliwiajgce
dronowi identyfikacje pozycji stacji dokujace;j.

/\ +Po wlaczeniu stacji dokujacej NIE WOLNO
umieszczac na ptycie lgdowiska zadnych meta-
lowych przedmiotéw, takich jak pierscionki lub
urzadzenia elektroniczne, ani dotyka¢ powierzchni
ptyty ladowiska podczas umieszczania na niej
drona, aby unikna¢ poparzen.
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+Stacja dokujgca nie moze natadowac¢ akumulato-
ra drona, jesli na ptycie lgdowiska wykryte zostang
metalowe ciata obce.

System chtodzenia

System chtodzenia utatwia regulacje temperatury
wewnatrz stacji dokujgcej. Gdy stacja dokujgca jest

w stanie bezczynnosci, system chtodzenia automatycz-
nie dostosuje temperature wewnatrz stacji dokujacej,
zapewniajgc odpowiednie $rodowisko dla drona i aku-
mulatora.

Uzytkownicy mogg otworzy¢ strone urzadzen D)l
FlightHub 2, klikng¢ Dock > L i wtgczy¢ Remote Debug-
ging, aby rozpocza¢ ogrzewanie lub chtodzenie.

03 *Aby zapewni¢ zywotnos¢ systemu chtodze-
nia, wymagana jest pieciominutowa przerwa
podczas przetaczania miedzy trybami chtodzenia
i ogrzewania. W aplikacji DJI FlightHub 2 pojawi sie
odliczanie. Przed przetaczeniem operacji nalezy
poczekac¢ na zakonczenie odliczania.
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Potaczenie sieciowe stacji dokujgcej

Stacja dokujgca moze by¢ podtgczona do sieci przewo-
dowej lub sieci 4G [1] w celu uzyskania dostepu do In-
ternetu. Uzytkownicy mogg wybra¢ rézne opcje dostepu
do Internetu w zaleznosci od aktualnych potrzeb. Gdy
stacja dokujgca jest podtgczona zaréwno do sieci prze-
wodowej, jak i sieci 4G, priorytet ma sie¢ przewodowa.

£ *Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat instalo-
wania klucza sprzetowego DJI Cellular Dongle 2
i korzystania z ulepszonej transmisji, zapoznaj sie
z sekcjq .,

Zuzycie danych

Korzystanie z sieci bezprzewodowej 4G dla stacji dokuja-
cej powoduje zuzycie danych. Rzeczywiste zuzycie danych
zalezy od liczby, typu pliku, rozdzielczosci przesytanych



plikéw multimedialnych i czasu trwania podgladu na
zywo. Ponizsze zuzycie danych stuzy wytacznie jako
odniesienie:

Zdjecia w podczerwieni Okoto 1 MB na zdjecie
Zdjecie w Swietle Okoto 4,5 MB na zdjecie
widzialnym (4K)
Zdjecie w $wietle
widzialnym (8K)
Wideo (4K)
Wideo (1080p)

Okoto 11 MB na zdjecie

Okoto 160-450 MB na minute
Okoto 63-105 MB na minute

Stopien ochrony IP stacji dokujgcej

1. W stabilnych warunkach laboratoryjnych DJI Dock

3 osigga stopier ochrony IP56 zgodnie z normami IEC
60529, gdy jest uzywany z dronami D)l Matrice z serii
4D. Stopien ochrony nie jest staty i moze ulec obnizeniu
w dtuzszym okresie czasu. Nalezy regularnie konserwo-
wac urzadzenie.

2. Urzadzenie nie osigga stopnia ochrony IP56 w naste-
pujacych okolicznosciach:
+  Drzwiczki skrzynki elektrycznej nie sg dobrze za-
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mkniete lub $ruby nie sa dokrecone.

* Moduty zewnetrzne (takie jak modut wskaznika
predkosci wiatru i modut RTK) nie sg bezpiecznie
zainstalowane lub prawidtowo zabezpieczone.

+  Pokrywa stacji dokujgcej nie jest szczelnie zamknig-
ta.

+  Obudowa stacji dokujacej jest peknieta lub wodood-
porny klej jest zestarzaty lub uszkodzony.

3. Powierzchnia obudowy moze ulec odbarwieniu po
dtugotrwatym uzytkowaniu. Taka zmiana koloru nie ma
jednak wptywu na wydajnos¢ i stopier ochrony IP stacji
dokujacej.

DJI FlightHub 2

DJI FlightHub 2 obstuguje planowanie zadan, sterowanie
lotem na zywo i zarzgdzanie urzgdzeniami dla stacji do-
kujacej i drona. Odwiedz oficjalng strone DJI FlightHub
2, aby uzyskac¢ wiecej informacji:
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Aparatura sterujgca

1. Ekran d'(/)tykowy

2. Dioda LED stanu
potaczenia

3. Joystick

4. Przycisk Wstecz/Funkcji
Naciénij raz, aby powrécic¢
do poprzedniego ekranu.
Nacisnij dwukrotnie,

aby powrdci¢ do ekranu
gtéwnego.

Uzyj przycisku Wstecz

i innego przycisku, aby ak-
tywowac kombinacje przy-
ciskéw. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w sekgji
Kombinacje przyciskéw.
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5. Przyciski L1/L2/L3/R1/
R2/R3

Przejdz do widoku kamery
w DJI Pilot 2, aby wyswie-
tli¢ okreslone funkcje tych
przyciskéw.

6. Przycisk powrotu do
pozycji wyjsciowej (RTH)
Naciénij i przytrzymaj, aby
zainicjowa¢ RTH. Nacisnij po-
nownie, aby anulowa¢ RTH.
7. Mikrofon

8. Wskaznik stanu

9. Diody LED poziomu
natadowania akumulatora
10. Przycisk zasilania

Nacisnij raz, aby spraw-
dzi¢ aktualny poziom
natadowania akumula-
tora. Nacisnij raz, a na-
stepnie nacisnij ponownie
i przytrzymaj, aby wigczy¢
lub wytgczy¢ aparature
sterujgcg. Gdy aparatura
jest wigczona, nacisénij raz,
aby wigczy¢ lub wytgczy¢
ekran dotykowy.

11. Przycisk 5D

12. Przycisk pauzy lotu
Nacisnij raz, aby dron
wyhamowat i zawist

w miejscu (tylko wtedy,
gdy dostepne sg systemy
GNSS lub wizyjne).

13. Gniazdo karty microSD
14. Port USB-C

15. Anteny zewnetrzne
16. Konfigurowalny przy-
cisk C3

17. Pokretto gimbala

18. Przycisk nagrywania
19. Przetgcznik trybu lotu
20. Port HDMI

21. Anteny wewnetrzne
22. Port USB-A
Uzytkownicy mogg podta-
czac urzadzenia innych pro-
ducentéw, takie jak dyski
flash USB lub karty pamieci.
23. Przycisk ostrosci/
przystony

Nacisnij przycisk do potowy,
aby ustawi¢ autofokus i do
konca, aby zrobic¢ zdjecie.
24. Pokretto zoomu kamery
25. Konfigurowalne po-
kretto przewijania C4

26. Uchwyt

27. Gtosnik

28. Odpowietrznik

29. Zarezerwowane otwo-
ry montazowe

30. Konfigurowalne przy-
ciski C1/C2



35. Przycisk zwalniania
tylnej pokrywy

36. Alarm

37. Wlot powietrza

38. Otwory na sruby M4

31. Tylna pokrywa

32. Przycisk zwalniania
akumulatora

33. Komora akumulatora
Do instalacji akumulatora
WB37.

34. Komora klucza sprze-
towego

35

tadowanie akumulatora

L= +Co trzy miesigce nalezy catkowicie roztadowac i
natadowac aparature sterujgcg. Akumulator rozta-
dowuje sig, gdy jest przechowywana przez diuzszy
czas.

A\ +Zaleca sie korzystanie z dotagczonego kabla USB-C
do USB-C w celu optymalnego tadowania.
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Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Nacis$nij raz przycisk zasilania na aparaturze sterujacej,
aby sprawdzi¢ poziom natadowania wewnetrznego
akumulatora.

NI

@000

TN

Konfigurowalne przyciski

Przyciski C1, C2, C3, C4 i 5D mozna dostosowac¢ do
wiasnych potrzeb. Otwérz aplikacje DJI Pilot 2 i przejdz
do widoku kamery. Dotknij * ¢« > @, aby skonfigurowac
funkcje tych przyciskéw. Ponadto mozna dostosowac
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kombinacje przyciskéw C1, C2 i C3 z przyciskiem 5D.

"9%: :E@‘

Kombinacje przyciskéw

Niektdre czesto uzywane funkcje mozna aktywowac za
pomoca kombinacji przyciskéw. Aby uzy¢ kombinacji
przyciskéw, naci$nij i przytrzymaj przycisk Wstecz i uzyj
innego przycisku w kombinacji.

DomysInych kombinacji przyciskéw nie mozna zmienic.
Ponizsza tabela przedstawia funkcje kazdej domysinej
kombinacji przyciskéw.

Kombinacja Funkcja

Przycisk Wstecz + Lewe pokretto Regulacja jasnosci
Przycisk Wstecz + prawe Regulacja gto$nosci
pokretto

Przycisk Wstecz + Przycisk
Nagrywania

Ekran nagrywania
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Przycisk Wstecz + Przycisk
migawki
Przycisk Wstecz + Przycisk 5D

Zrzuty ekranu

Przetacz w gore

- Strona gtéwna;
Przetgcz w dét -
Ustawienia skrotéw;
Przetacz w lewo -
Ostatnio otwierane
aplikacje.

Obstuga ekranu dotykowego

Przesun od lewej lub prawej
strony do $rodka ekranu, aby
powrdéci¢ do poprzedniego

\ ( ekranu.

Przesun w gére od dotu ekra-
A nu, aby powréci¢ do strony

E" ii gtowne;j.




X3

Przesun w gére od dotu ekra-
nu i przytrzymaj, aby uzyskac
dostep do ostatnio otwartych
aplikacji.

Przesuh w dét od gory
ekranu, aby otworzy¢ pasek
stanu w aplikacji DI Pilot

2. Pasek stanu wyswietla
informacje takie jak godzi-
na, sygnat Wi-Fi i poziom
natadowania akumulatora
aparatury sterujgce;j.

Przesun dwukrotnie w dét od
gory ekranu, aby otworzy¢
Szybkie ustawienia w apli-
kacji DJI Pilot 2. Przesun raz
w dét od gory ekranu, aby
otworzy¢ Szybkie ustawienia,
gdy nie jeste$ w aplikacji DJI
Pilot 2.
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Diody LED aparatury sterujacej

Dioda LED

Stan diody Opis

0 — Jednolity czerwony  Roztgczono z dronem..
Poziom natadowania

(@) Miga na czerwono  akumulatora drona jest
niski.

0 SRR Jednolity zielony Potaczono z dronem.

‘ A tura f i
OF oo Miga na niebiesko paraturaiaczy sig

(O — Jednolity zotty

®- — Jednolity niebieski
P Miga na zétto

------ Miga na niebiesko

z dronem.

Aktualizacja oprogramo-
wania nie powiodta sie.
Aktualizacja oprogramo-
wania powiodta sie.
Poziom natadowania
akumulatora aparatury
jest niski.

Drazki sterujace nie sg
wysrodkowane.
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Diody LED poziomu natadowania akumulatora

Diody LED poziomu natadowania akumulatora wskazujg
poziom natadowania akumulatora aparatury sterujacej.

Stan diod Poziom natadowania akumulatora
ORORO 88 - 100%

® 75-87%

63 - 74%

50 - 62%

38 - 49%

25-37%

13-24%

0-12%

Alarm aparatury sterujgcej
Aparatura emituje sygnat dzwiekowy wskazujacy na btad
lub ostrzezenie. Zwr6¢ uwage, gdy komunikaty pojawia-

ja sie na ekranie dotykowym lub w aplikacji DJI Pilot 2.

Przesun w dot od goéry ekranu i wybierz Wycisz, aby
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wylaczy¢ wszystkie alerty lub przesun pasek gto$nosci
do 0, aby wylaczy¢ niektore alerty.

Aparatura emituje alarm podczas RTH, ktérego nie mozna
anulowac. Aparatura emituje alarm, gdy poziom natado-
wania jej akumulatora jest niski. Alarm niskiego poziomu
natadowania akumulatora mozna anulowag, naciskajgc
przycisk zasilania. Gdy poziom natadowania akumulatora
jest krytycznie niski, alarmu nie mozna anulowac.

Jesli aparatura nie jest uzywana przez pewien czas,

gdy jest wigczona, ale nie jest potgczona z dronem,
pojawi sie alert. Aparatura wytgczy sie automatycznie
po ustaniu alarmu. Przesun drazki sterujgce lub nacisnij
dowolny przycisk, aby anulowac¢ alarm.

Optymalna strefa transmisji

Rozt6z i wyreguluj anteny. Potozenie anten ma wptyw na
site sygnatu aparatury.




Dostosuj kierunek zewnetrznych anten RC aparatury

i upewnij sig, ze ich ptaska strona jest skierowana

w strone drona, tak aby aparatura i dron znajdowaty sie
w optymalnej strefie transmisji.

/N *NIE NALEZY nadmiernie rozcigga¢ anten, aby
uniknac¢ ich uszkodzenia. Jesli anteny sg uszkodzo-
ne, nalezy skontaktowac sie z pomocg techniczng
DJI w celu naprawy aparatury. Uszkodzona antena
znacznie obnizy wydajnos¢ aparatury i moze
wptyna¢ na bezpieczenstwo lotu.

*Podczas lotu NIE uzywaj jednocze$nie innych
urzadzen komunikacyjnych 2,4 GHz lub 5,8 GHz
w tym samym pasmie czestotliwosci, aby nie
zaktécac sygnatu komunikacyjnego aparatury
sterujgcej. Na przyktad unikaj wigczania Wi-Fi
telefonu komoérkowego.

+Jesli sygnat transmisji jest staby podczas lotu,

w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat. Dosto-
suj anteny, aby upewnic sie, ze dron znajduje sie
w optymalnym zakresie transmisji.
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Potaczenie z aparaturg sterujaca

Aparatura jest juz potgczona z dronem, jesli zostata za-
kupiona jako zestaw combo. W przeciwnym razie nalezy
wykona¢ ponizsze kroki, aby potgczy¢ urzadzenia.

Metoda 1: Korzystanie z kombinacji przyciskéw
1. Wiacz zasilanie drona i aparatury.

2. Naci$nij jednoczesnie przyciski C1, C2 i Nagrywania,
az dioda LED stanu zacznie migac¢ na niebiesko, a apara-
tura sterujaca wyemituje sygnat dzwiekowy.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez
co najmniej pie¢ sekund. Dron wyemituje sygnat dzwie-
kowy, a diody LED poziomu natadowania akumulatora
beda migac sekwencyjnie, wskazujgc gotowos¢ do
potgczenia. Aparatura sterujgca wyemituje dwa sygnaty
dzwiekowe, a jego dioda LED stanu zaswieci sie na zielo-
no, wskazujac, ze tgczenie sie powiodto.
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Metoda 2: Korzystanie z aplikacji
1. Wiacz zasilanie drona i aparatury.

2. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i stuknij Potaczenie

z aparaturg, aby potgczy¢. Dioda LED aparatury miga
na niebiesko, a aparatura emituje sygnat dzwiekowy
podczas taczenia.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez
co najmniej pie¢ sekund. Dron wyemituje sygnat dzwie-
kowy, a diody LED poziomu natadowania akumulatora
beda migac¢ sekwencyjnie, wskazujgc gotowos¢ do po-
taczenia. Aparatura wyemituje dwa sygnaty dzwiekowe,
a jej dioda LED stanu zaswieci sie na zielono, wskazujac,
ze taczenie sie powiodto.

£ *Upewnij sig, ze aparatura sterujgca znajduje sie
w odlegtosci 0,5 m od drona podczas tgczenia.
*Upewnij sig, ze aparatura jest potgczona z Inter-
netem podczas logowania przy uzyciu konta DJI.

42 ©2025 D)l Wszelkie prawa zastrzezone

Ustawienia HDMI

Ekran dotykowy mozna udostepni¢ wyswietlaczowi po
podigczeniu portu HDMI aparatury.

Rozdzielczoé¢ mozna ustawi¢, wchodzacw © > Wy-
Swietlacz > HDMI.

Aplikacja DJI Pilot 2

Strona gtéwna




1. Profil

Dotknij, aby wyswietli¢ zapisy lotu, pobra¢ mapy offline,
zarzadzac¢ odblokowaniem strefy GEO, przeczyta¢ doku-
mentacje pomocy, wybrac jezyk i nie tylko.

2. Dane i prywatno$¢

Stuknij, aby zarzadzac¢ trybami zabezpieczen sieci,
ustawi¢ kody bezpieczenstwa, zarzadza¢ pamiecig pod-
reczng aplikacji i wyczysci¢ dzienniki urzadzenia DJI.

3. Mapa strefy GEO

Stuknij, aby wyswietli¢, czy biezacy obszar roboczy znaj-
duje sie w strefie ograniczonej lub strefie autoryzacji,

a takze aktualng wysokos¢ lotu.

4. Ustuga w chmurze

Stuknij, aby wyswietli¢ stan potaczenia ustugi w chmu-
rze, wybrac typ ustugi lub przetaczy¢ sie z aktualnie
potgczonej ustugi na inng ustuge w chmurze.
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uzyskac¢ wiecej informacji.

L +Jesli konto DJI zalogowane przez uzytkownika
ma licencje, stuknij ustuge w chmurze na stronie
gtéwnej aplikacji, aby automatycznie sie zalogowac.
Odwied? strone na oficjalnej witrynie DJI, aby

5. Trasa lotu

Stuknij, aby przej$¢ do biblioteki tras lotu. Uzytkownicy
mogg tworzy¢ i przegladac wszystkie zadania lotu. Zada-
nia lotu mozna importowac i eksportowac partiami do
aparatury sterujacej lub innego zewnetrznego urzadze-
nia pamigci masowej. Jesli urzadzenie jest potaczone,
mozna takze wyswietla¢ wszystkie zadania lotu wystane
z chmury lub przesyta¢ zadania lokalne do chmury.

6. Album
7. Akademia
8. System zarzadzania zdrowiem

9. Skrét do aktualizacji oprogramowania sprzetowego

*Spéjna aktualizacja oprogramowania sprzetowe-
go jest wymagana, gdy wersje oprogramowania
sprzetowego niektérych modutéw drona sa
niezgodne z kompatybilng wersjg systemu.




DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

10. Wprowadz widok kamery

Widok kamery
Gorny pasek

[N}
w
$
U
c
N
©

1. Powroét

2. Pasek stanu systemu

Jesli podczas lotu pojawi sie nowy alert, zostanie on
wyswietlony w tym miejscu i bedzie miga¢. Stuknij, aby
wyswietli¢ informacje i zatrzymac miganie.

3. Status lotu
Stuknij, aby przej$¢ do widoku kontroli przed lotem.

4. Pasek wskaznika poziomu natadowania
akumulatora

Wyswietla poziom natadowania akumulatora i pozostaty
czas lotu akumulatora po starcie.
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5. Status pozycjonowania GNSS

Wyswietla liczbe wyszukanych satelitéw. Gdy ustuga RTK
nie jest wigczona, ikona RTK jest szara. Gdy dane RTK sg
zbiezne, ikona RTK zmieni kolor na biaty. Stuknij ikone
stanu pozycjonowania GNSS, aby wyswietli¢ tryb RTK

i informacje o pozycjonowaniu GNSS.

6. Sita sygnatu

7. Poziom natadowania akumulatora

Dotknij, aby wyswietli¢ poziom akumulatora drona.
Stuknij, aby wyswietli¢ poziom natadowania, napiecie
i temperature akumulatora.

8. Ustawienia
Stuknij, aby rozwing¢ menu ustawien w celu ustawienia

parametréw kazdego modutu.

Wyswietlacz nawigacyjny



1. Dron

2. Wektor predkosci poziomej drona
Biata linia narysowana przez drona wskazuje kierunek
lotu i predkosc¢ drona.

3. Orientacja drona
Wyswietla aktualng orientacje drona, przy czym 0 stopni
oznacza pétnoc na kompasie.

4. Orientacja punktu poczatkowego i aparatury
sterujgcej

+  Wyswietla potozenie punktu poczatkowego (z6tta
litera H) i aparatury (niebieska kropka) wzgledem
drona.

+ Jesli aparatura i punkt poczatkowy znajdujg sie blisko
siebie, wyswietlany bedzie tylko punkt poczatkowy.

+ Kropka aparatury zawiera strzatke wskazujgcg orien-
tacje. Jesli sygnat jest staby podczas lotu, wyreguluj
kierunek aparatury tak, aby strzatka byta skierowana
w strone drona.
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5. Odlegtos¢ punktu poczatkowego
Wyswietla poziomg odlegtos¢ migedzy punktem poczat-
kowym a dronem.

6. Informacje o PinPoincie
Wyswietla nazwe PinPoint i odlegto$¢ pozioma od drona
do punktu PinPoint, jesli PinPoint jest wigczony.

7. Informacje o punkcie trasy

Wyswietla nazwy punktéw trasy, odlegto$¢ pozioma od
drona do punktu trasy oraz wznosz3acg sie lub opadaja-
cq trajektorie trasy lotu podczas trasy lotu.

8. Informacje o punkcie docelowym RNG
Wyswietla pozioma odlegto$¢ od drona do punktu doce-
lowego, gdy wigczony jest dalmierz laserowy RNG.

9. Informacje o wykrywaniu przeszkéd w pionie

Po wykryciu przeszkody w kierunku pionowym pojawi
sie ikona paska przeszkéd. Gdy dron osiggnie odlegtos¢
ostrzegawczg, ikona zacznie $wieci¢ na czerwono

i pomaranczowo, a aparatura sterujgca wyemituje
dugi sygnat dzwiekowy. Gdy dron osiggnie odlegtos¢
hamowania przed przeszkodg, ikona bedzie $wieci¢ na
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czerwono, a aparatura bedzie emitowac krétkie sygnaty
dzwiekowe. Zaréwno odlegtos¢ hamowania przed prze-
szkodami, jak i odlegto$¢ ostrzegawczg mozna ustawic¢
w aplikacji DJI Pilot 2. Aby je ustawi¢, postepuj zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji. Biata linia po-
kazuje pozycje drona w ciggu trzech sekund. Im wyzsza
predko$¢ pionowa, tym dtuzsza biata linia.

Informacje o poziomym wykrywaniu przeszkéd

Jasne obszary to obszary wykrywania przeszkéd przez
drona, natomiast ciemne obszary to martwe pola.
Podczas lotu nalezy utrzymywac linie wektora predkosci
drona poza martwymi punktami wykrywania przeszkéd.

+ W przypadku wykrycia przeszkody, gdy znajduje sig
ona poza odlegtoscig ostrzegawczg, zostanie ona
oznaczona zielong ramkga. Gdy przeszkoda osiggnie
odlegtos¢ ostrzegawczg, ramka zmieni kolor na po-
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maranczowy. Gdy przeszkoda zbliza sie do odlegtosci
hamowania, ramka zmienia kolor na czerwony.

+  Gdy funkcja wykrywania przeszkéd jest wytgczo-
na, wyswietlany jest komunikat OFF. Gdy funkcja
wykrywania przeszkéd jest wigczona, system wizyjny
nie dziata, ale dostepny jest system wykrywania
podczerwieni, wyswietlany jest TOF. Gdy funkcja
wykrywania przeszkod jest wigczona, ale system
wizyjny i system wykrywania podczerwieni nie sg
dostepne, wyswietlany jest komunikat NA.

10. Predkos¢ i kierunek wiatru
Kierunek wiatru jest okreslany wzgledem drona.

11. Predkos¢ pozioma drona
12. Pochylenie gimbala
13. Predkos¢ pionowa drona

14. Wysokos$¢ wzgledna (ALT)
Wyswietla wysoko$¢ drona wzgledem punktu startu.



15. Wysokos$¢ (ASL)

Widok kamery zzoomem
Ponizej znajduje sie ilustracja wykorzystujgca kamere z
zoomem jako widok gtéwny.

19 18 17 € 15
1. Typ kamery

2. Parametry kamery

3. Automatyczna blokada ekspozycji

4. Tryb ostrosci

5. Tryb sceny nocnej

6. Elektroniczne odszumianie

7. Informacje o pamieci
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8. Tryb kamery

9. Ustawienia kamery

10. Tryb zdje¢/wideo

11. Przycisk migawki/nagrywania

12. Odtwarzanie

13. Tryb gimbala

14. Nacisnij przycisk R1/R2 na aparaturze, aby stero-
wac zoomem kamery.

15. Wspomaganie widzenia

16. Punkty trasy

Podczas zadania lotu na obrazie z kamery wy$wietlane
sg dwa punkty trasy, ktére dron ma wtasnie mingc.

17. Punkt poczatkowy

18. PinPoints

19. Widok mapy

20. Funkcja PinPoint

Nacisnij przycisk L3 na aparaturze, aby doda¢ punkt
PinPoint na $rodku ekranu. Naciénij i przytrzymaj przy-
cisk L3, aby rozwing¢ panel ustawien PinPoint.

21. Nacisnij przycisk L1/L2 na aparaturze, aby przetg-
czy¢ obiektyw kamery.

22. Konfigurowalny pasek funkgji

Stuknij ¢, aby uzyska¢ dostep do wiekszej liczby
funkgcji (obstuguje niestandardowe panele).
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Widok kamery szerokokatnej Widok kamery termowizyjnej

W tej sekgji przedstawiono gtéwnie réznice w stosunku Ta sekcja przedstawia gtéwnie réznice w stosunku do
do kamery z zoomem. Wiecej informacji mozna znalez¢  kamery z zoomem. Wiecej informacji mozna znalez¢
w sekgji Widok kamery z zoomem. w sekgji Widok kamery z zoomem.

1. Ramka zoomu 1. Paleta

Po przetaczeniu na kamere szerokokatng jako widok Wyswietla najwyzsze i najnizsze wartosci pomiaru tem-
gtowny, ramka zoomu wyswietli pole widzenia i wspot- peratury w biezacym widoku. Stuknij, aby wybrac mie-
czynnik zoomu kamery. dzy réznymi paletami pomiaru temperatury w podczer-

wieni lub wiacz izoterme, aby ustawi¢ interwaty pomiaru
temperatury. Nalezy pamigtac, ze jesli mierzony obszar
przekracza maksymalne lub minimalne wartosci
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pomiaru temperatury w biezagcym widoku, ustawienie
nie zostanie zastosowane.

2. Tryb wzmocnienia

3.SBS

Ekran podczerwieni jest domysinie ustawiony jako
pojedynczy widok podczerwieni. Stuknij, aby wigczy¢
lub wytgczy¢ widok side-by-side. Po wigczeniu tej opji,
nagrania zarejestrowane przez kamere termowizyjng

i kamere z zoomem bedg wyswietlane obok siebie.

4. FFC

Stuknij, aby rozpocza¢ kalibracje FFC. Kalibracja FFC to
funkcja kamery termowizyjnej, ktéra optymalizuje jako$¢
obrazu w celu tatwej obserwacji zmian temperatury.

5. Potgcz zoom

Stuknij, aby potaczy¢ obiektywy kamery termowizyjnej
i kamery z zoomem w celu powiekszenia. Uzytkownik

moze wyswietli¢ efekt potgczonego zoomu, wiaczajac

przycisk SBS w widoku kamery termowizyjne;j.

6. Zoom kamery termowizyjnej

DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

Q +Stuknij w ekran lub wybierz obszar, aby wykonac
punktowy lub obszarowy pomiar temperatury.

Laserowe namierzanie odlegtosci

[N

1. Stuknij, aby wigczy¢ RNG.

2. Krzyzyk na $rodku obiektywu zmieni kolor na czer-
wony, co oznacza, ze dalmierz laserowy celuje w cel

i mierzy wysokos$¢ celu oraz odlegto$¢ miedzy celem

a dronem. Szerokos¢ i dtugosc¢ geograficzng celu mozna
uzyskac¢ po utworzeniu PinPoint na celu.
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3. Odlegtos¢ liniowa miedzy celem a dronem.
4. Wysokos¢ celu.
5. Szeroko$¢ i dtugosc¢ geograficzna celu.

6. Pozioma odlegto$¢ miedzy celem a dronem.

Q *Pozycjonowanie RNG jest ograniczone przez
czynniki takie jak doktadno$¢ pozycjonowania
GNSS i doktadnos¢ potozenia gimbala. Pozycja
GNSS, odlegtos$¢ pozioma, wyswietlacz nawigacyj-
ny i projekcja AR sg podane wytgcznie w celach
informacyjnych.

+Ksztatt krzyza nitkowego rézni sie w zaleznosci
od obiektywu kamery.

Gtowny wyswietlacz lotu

Po powigkszeniu widoku wspomagania widzenia na

ekranie zostang wyswietlone funkcje wspomagania lotu.

Podstawowy wyswietlacz lotu (PFD) sprawia, ze latanie

50 025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone

jest tatwiejsze i bardziej intuicyjne, umozliwiajgc uzyt-
kownikom dostrzezenie i ominigcie przeszk6d wokot
drona, a takze zatrzymanie i dostosowanie trajektorii
lotu w razie potrzeby.

Gtéwny ekran lotu moze wyglgdac inaczej, gdy gtéwny

widok jest wyswietlany przez kamere FPV lub kamere
gimbala (kamera z zoomem/kamera szerokokatna/ka-

mera termowizyjna).

1. Koto predkosci

2. Predkos¢ i kierunek wiatru
Kierunek wiatru odnosi sie do drona.



3. Predkos¢ pozioma drona

4. Wstepnie ustawiona predko$¢ trasy lotu podczas
zadania lotu.

5. Wskaznik kursu drona

6. Wektor trasy lotu
Pozycja, ktérg ma osiggnac¢ drona.

7. Wstepnie ustawiona wysokos¢ trasy lotu podczas
zadania lotu.

8. Pionowy wskaznik przeszkéd

Gdy nad lub pod dronem znajduje sie przeszkoda,
mozna skorzystac z wyswietlacza wykrywania przeszkéd
lub poréwnac pasek predkosci z wysokoscig przeszkody,
aby okresli¢, czy zbliza sie kolizja i unikng¢ wypadkoéw.

9. Limit wysokosci (LIM)
10. Predkos$¢ pionowa drona

Biata linia pokazuje pozycje drona w ciggu trzech sekund.
Im wyzsza predko$¢ pionowa, tym diuzsza biata linia.
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11. Wysokos$¢ wzgledna (ALT)
Wysokos$¢ drona wzgledem punktu startu.

12. Wysokos¢ powrotu do domu (RTH)

13. Wysokos$¢ (ASL)

1.3 Lacze dowodzenia i kontroli (tgcze C2)

tacze dowodzenia i kontroli (C2) miedzy dronem a sta-
cja kontrolng jest ustanawiane przy uzyciu technologii
DJI O4+ Enterprise z antenami transmisji wideo OcuSync
i systemem DJI O4+ Enterprise, oferujgc stabilng i nie-
zawodng komunikacje. kacze C2 zapewnia sygnat ste-
rujacy ze stacji kontrolnej do drona, utatwiajgc operacje
w czasie rzeczywistym.

Podczas zadania lotu, DJI FlightHub 2 wys$wietli site
sygnatu transmisji wideo w oknie statusu urzadzenia:

Sygnat transmisji jest silny.

Sygnat transmisji jest $redni.



DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

Sygnat transmisji jest staby, pojawi sie komunikat
glosowy ostrzegajacy uzytkownikéw: ,Image transmis-
sion signal weak, fly with caution” (Sygnat transmisji
obrazu jest staby, nalezy zachowac ostroznos¢).

Sygnat transmisji jest roztagczony, pojawi sie komuni-
kat gtosowy ostrzegajacy uzytkownikéw: ,Image transmis-
sion signal weak” (Sygnat transmisji obrazu jest staby).

1.4 Konfiguracja naziemnego obszaru ope-
racyjnego

Dron bedzie startowat i lagdowat w doku. Zaleca sie
zainstalowanie ogrodzenia ochronnego, aby nieupo-
wazniony personel nie mégt wejs¢ na obszar, na ktérym
zainstalowana jest stacja dokujgca. Wiecej informacji na
temat ogrodzenia ochronnego mozna znalez¢ w Instruk-
cji instalacji i konfiguracji.
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2 Wydajnosc i ograniczenia

2.1 Specyfikacja

Specyfikacje mozna znalez¢ na nastepujacej stronie
internetowej.
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Dron (model: M4D/M4TD)

-20° do 50° C (-4° do 122° F)
Poziomy: 0,1 m, pionowy:
+0,1Tm

Temperatura pracy

Zakres doktadnosci
zawisu (bezwietrznie
lub wietrznie, z pozy-
cjonowaniem RTK)
O4+ Enterprise
2,4000-2,4835 GHz: <33 dBm
(FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,150-5,250 GHz (CE: 5,170-
5,250 GHz): <23 dBm(FCC/CE)
5,725-5,850 GHz: <33 dBm
(FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Czestotliwos$¢ pracy
i moc nadajnika
(EIRP) [1]

Bluetooth 5.1

Czestotliwo$¢ pracy ~ 2.4000-2.4835 GHz: <10 dBm
i moc nadajnika

(EIRP) [1]

Modut wykrywania przeszkéd [2]

60-64 GHz: <20 dBm (CE/FCC),
<13 dBm (MIC)

Czestotliwos$¢ pracy
i moc nadajnika
(EIRP) [1]

Akumulator
6768 mAh
22,14V

Pojemnos¢
Standardowe
napiecie
Temperatura 5°do 45° C(41°do 113°F)
tadowania

Aparatura sterujgca (model: TKPL2) O4+ Enterprise

2,400-2,4835 GHz: <33 dBm
(FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,150-5,250 GHz: <23 dBm
(FCC/CE)

5,725-5,850 GHz: <33 dBm
(FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm
(SRRC)

Wi-Fi (802.11 a/b/g/n/ac/ax)

Czestotliwos¢ pracy
i moc nadajnika
(EIRP) [1]
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Czestotliwos$¢ pracy
i moc nadajnika
(EIRP) [1]

2,400-2,4835 GHz: <26 dBm
(FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,150-5,250 GHz: <26 dBm
(FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,725-5,850 GHz: <26 dBm
(FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

2.2 Dziatania zabronione

Nastepujace dziatania sg zabronione:
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NIE WOLNO operowac w poblizu zatogowych samo-
lotéw. NIE zaktécac operacji zatogowych samolotéw.
Nalezy zachowac czujnos$¢ i upewnic sie, ze w obsza-
rze dziatania nie ma zadnych samolotéw.

NIE lataj dronem w miejscach, w ktérych odbywajg
sie wazne wydarzenia, w tym miedzy innymi imprezy

sportowe i koncerty.

NIE lataj bez zezwolenia w obszarach zabronionych
przez lokalne przepisy.
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Obszary zabronione obejmujg lotniska, granice
panstw, duze miasta i gesto zaludnione obszary,
miejsca waznych wydarzen, obszary, w ktérych
wystgpity sytuacje awaryjne (takie jak pozary laséw)
oraz lokalizacje z wrazliwymi strukturami (takie jak
elektrownie jgdrowe, elektrownie, elektrownie wod-
ne, zaktady karne, drogi o duzym natezeniu ruchu,
obiekty rzgdowe i strefy wojskowe).

NIE WOLNO lata¢ powyzej dozwolonej wysokosci.
NIE uzywaj drona do przewozenia nielegalnych lub
niebezpiecznych towaréw lub tadunkoéw.

Upewnij sie, ze rozumiesz charakter wykonywanego
lotu (np. do celdw rekreacyjnych, publicznych lub
komercyjnych) i uzyskaj odpowiednie zatwierdzenie
i zezwolenie od odpowiednich agencji rzadowych
przed lotem. Skonsultuj sie z lokalnymi organami
regulacyjnymi, aby uzyska¢ wyczerpujgce definicje

i szczegbétowe wymagania. Nalezy pamietac, ze
zdalnie sterowane drony mogga by¢ objete zakazem
prowadzenia dziatalnosci komercyjnej w niektérych
krajach i regionach. Przed lotem nalezy sprawdzic¢

i przestrzegac wszystkich lokalnych przepiséw i roz-



porzadzen, poniewaz zasady te moga réznic sie od
podanych tutaj.

Podczas korzystania z kamery nalezy szanowac pry-
watnos$¢ innych oséb. NIE NALEZY prowadzi¢ dziatan
inwigilacyjnych, takich jak przechwytywanie obrazu
lub nagrywanie wideo jakiejkolwiek osoby, podmiotu,
wydarzenia, wystepu, wystawy lub nieruchomosci bez
upowaznienia lub w przypadku, gdy istnieje oczeki-
wanie prywatnosci, nawet jesli obraz lub wideo jest
przechwytywany do uzytku osobistego.

Nalezy pamieta¢, ze w niektérych obszarach na-
grywanie obrazéw i filméw z wydarzen, wystepéw,
wystaw lub nieruchomosci komercyjnych za pomoca
kamery moze narusza¢ prawa autorskie lub inne
prawa, nawet jesli obraz lub film zostat nakrecony do
uzytku osobistego.

NIE uzywaj tego produktu do jakichkolwiek
nielegalnych lub niewtasciwych celéw, takich jak
szpiegostwo, operacje wojskowe lub nieautoryzo-
wane dochodzenia. NIE WOLNO naruszac¢ wtasnosci
prywatnej innych oséb. NIE uzywaj tego produktu do
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zniestawiania, wykorzystywania, nekania, przesla-
dowania, grozenia lub w inny sposéb naruszania
praw innych oséb, takich jak prawo do prywatnosci i
reklamy.

Q *Przed pierwszym uzyciem nalezy zapoznac sie

z wytycznymi dotyczgcymi bezpieczenstwa, aby
dowiedzie¢ sie wiecej o zabronionych dziataniach.

2.3 Ograniczenia Srodka ciezkosci

Oryginalny $rodek ciezkosci drona zostat wyregulowany
przed dostawa.

Dron jest wyposazony w E-Port i E-Port Lite do podta-
czania tadunkéw innych firm. Jesli na dronie zostang
zainstalowane fadunki innych firm, nalezy wyregulowac
Srodek ciezkosci drona zgodnie z wytycznymi i wyma-
ganiami. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekgji ,,

"
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3 Standardowe procedury

3.1 Wymagania dotyczace przestrzeni
powietrznej i Srodowiska czestotliwosci
radiowych

1. NIE uzywaj drona w trudnych warunkach pogodo-
wych, w tym przy wietrze o predkoséci przekraczajacej 12
m/s, $niegu, umiarkowanym deszczu i mgle.

2. Nalezy lata¢ wytgcznie na otwartej przestrzeni. Wyso-
kie budynki i duze metalowe konstrukcje moga wptywaé
na doktadnos$¢ kompasu poktadowego i systemu GNSS.

3. Lataj w zasiegu wzroku (VLOS). Unikaj gor i drzew
blokujacych sygnaty GNSS. Kazdy lot poza linig wzroku
(BVLOS) moze by¢ wykonywany tylko wtedy, gdy osiagi
drona, wiedza i umiejetnosci pilota oraz zarzadzanie
bezpieczenstwem operacyjnym sg zgodne z lokal-
nymi przepisami dotyczgcymi BVLOS. Nalezy unika¢
przeszkéd, ttumoéw, drzew i zbiornikéw wodnych. Ze
wzgledoéw bezpieczehstwa NIE WOLNO lata¢ w poblizu
lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, linii kolejowych,
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centréow miast lub innych wrazliwych obszaréw, chyba
ze uzyskano zezwolenie lub zgode zgodnie z lokalnymi
przepisami.

4. Upewnij sie, ze sygnalizator Swietlny i pomocnicze
Swiatto dolne sg wigczone w nocy, aby zapewni¢ bezpie-
czenstwo lotu.

5. Wydajnos¢ drona i jego akumulatora jest ograniczona
podczas lotéw na duzych wysokosciach. Nalezy lata¢
ostroznie. NIE lataj powyzej okreslonej wysokosci.

6. Droga hamowania drona zalezy od wysokosci lotu.

Im wyzsza wysokos$¢, tym diuzsza droga hamowania.
Podczas lotéw na duzych wysokosciach nalezy zachowa¢
odpowiednig droge hamowania, aby zapewni¢ bezpie-
czenstwo lotu.

7. GNSS nie moze by¢ uzywany w dronie w regionach
polarnych. Zamiast tego nalezy uzy¢ systemu wizyjnego.

8. NIE WOLNO startowac z poruszajacych sie obiektow,
takich jak samochody, statki i samoloty.



9. Zachowaj ostroznos¢ podczas startu na pustyni lub
plazy, aby unikna¢ przedostania sie piasku do wnetrza
drona.

10. NIE uzywaj drona w poblizu stad ptakéw.

11. Nalezy unika¢ zaktécen miedzy stacjg dokujaca
a innymi urzadzeniami bezprzewodowymi. Zaleca sie
wytgczenie pobliskich urzadzen Wi-Fi i Bluetooth.

12. Nalezy zachowac szczegélng czujno$¢ podczas lotéw
w poblizu obszaréw z zaktéceniami magnetycznymi

lub radiowymi. Nalezy zwracac szczeg6lng uwage na
jakos$¢ transmisji wideo i site sygnatu. Powré¢ do punktu
poczatkowego i wyladuj dronem, jesli zostaniesz o to
poproszony, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. Zrédta
zaktocen elektromagnetycznych obejmujg miedzy in-
nymi: linie wysokiego napiecia, duze stacje przesytowe,
stacje radarowe, stacje bazowe telefonii komérkowej

i wieze nadawcze. Silne zaktécenia elektromagnetyczne
lub elektryczne moga spowodowac uszkodzenie drona,
a nawet jego awarie.

13. Przed lotem nalezy ustawic alternatywne miejsce
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ladowania. Dron poleci na alternatywne miejsce lagdowa-
nia, gdy dok nie bedzie odpowiedni do Ilgdowania.

14. NIE uzywaj drona ani stacji dokujgcej w Srodowisku
zagrozonym pozarem lub wybuchem.

15. Stacja dokujgca i dron moga by¢ uzywane wytgcznie
w zakresie temperatur roboczych. W Srodowiskach

o niskiej temperaturze konieczne jest sprawdzenie za
posrednictwem transmisji na zywo z kamery stacji doku-
jacej nastepujgcych elementéw: $nieg i 16d na pokrywie
stacji dokujacej lub na dronie, zamarzniete Smigta.

W przypadku pojawienia sie ostrzezenia o przecigzeniu
silnika nalezy jak najszybciej wréci¢ i wylagdowac.

3.2 Ograniczenia lotu

System GEO (Geospatial Environment Online)
System DJI Geospatial Environment Online (GEO) to
globalny system informacyjny, ktéry dostarcza w czasie
rzeczywistym informacji na temat bezpieczenstwa lotéw

i aktualizacji ograniczen oraz zapobiega lotom dronéw
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w ograniczonej przestrzeni powietrznej. W wyjgtkowych
okolicznos$ciach obszary o ograniczonym dostepie moga
zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢ loty. Wczesniej
nalezy ztozy¢ wniosek o odblokowanie w oparciu o ak-
tualny poziom ograniczen w planowanym obszarze lotu.
System GEO moze nie by¢ w petni zgodny z lokalnymi
przepisami i regulacjami. Uzytkownik jest odpowiedzial-
ny za wtasne bezpieczenstwo lotu i musi skonsultowac
sie z lokalnymi wtadzami w sprawie odpowiednich
wymogéw prawnych i regulacyjnych przed ztozeniem
wniosku o odblokowanie obszaru objetego ogranicze-
niami. Wiecej informacji na temat systemu GEO mozna
znalez¢ na stronie https://fly-safe.dji.com.

Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczne lokalizacje lotéw,
zapewnia poziomy ryzyka i uwagi dotyczace bezpieczen-
stwa dla poszczegolnych lotéw oraz oferuje informacje
0 ograniczonej przestrzeni powietrznej. Wszystkie
obszary lotéw o ograniczonym dostepie sg okreslane
jako Strefy GEO, ktére sg dalej podzielone na Strefy
Ograniczone, Strefy Autoryzacji, Strefy Ostrzegawcze,
Strefy Rozszerzonego Ostrzegania i Strefy Wysokosci.
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Informacje te mozna przegladac w czasie rzeczywistym
w aplikacji DJI Pilot 2. Strefy GEO to okreslone obszary
lotéw, w tym miedzy innymi lotniska, duze miejsca
wydarzen, miejsca, w ktérych wystapity sytuacje nad-
zwyczajne (takie jak pozary laséw), elektrownie jadrowe,
wiezienia, nieruchomosci rzadowe i obiekty wojskowe.
DomysInie system GEO ogranicza starty i loty w stre-
fach, ktére moga powodowac zagrozenia dla bezpie-
czenstwa. Mapa stref GEO, ktéra zawiera wyczerpujgce
informacje na temat stref GEO na catym Swiecie, jest
dostepna na oficjalnej stronie internetowej DJI:

Strefa buforowa

Strefy buforowe dla stref zastrzezonych/stref
autoryzacji

Aby zapobiec przypadkowemu wlotowi drona w strefe
zastrzezong lub strefe autoryzacji, system GEO tworzy
strefe buforowg o szerokosci okoto 20 metréw poza kaz-
dg strefg zastrzezong i strefg autoryzacji. Jak pokazano
na ponizszej ilustracji, dron moze startowac i lgdowac

w miejscu lub lecie¢ w kierunku przeciwnym do strefy,
gdy znajduje sie w strefie buforowej, i nie moze lecie¢



w kierunku strefy zastrzezonej lub autoryzacji, chyba
ze zatwierdzono zadanie odblokowania. Dron nie
moze wlecie¢ z powrotem do strefy buforowej po jej
opuszczeniu.

Strefy buforowe dla stref wysokosciowych

Strefa buforowa o szerokosci okoto 20 metréw jest usta-
nawiana poza kazdg strefg wysokosci. Jak pokazano na
ponizszej ilustracji, gdy dron zbliza sie do strefy buforo-
wej strefy wysokosci w kierunku poziomym, stopniowo
zmniejsza predkos¢ lotu i zawisa poza strefg buforowa.
Zblizajac sie do strefy buforowej od spodu w kierunku
pionowym, dron moze wznosic sie i obniza¢ wysokos¢
lub lecie¢ w kierunku przeciwnym do strefy wysokosci,
ale nie moze lecie¢ w kierunku strefy wysokosci. Dron
nie moze wlecie¢ z powrotem do strefy buforowej w kie-
runku poziomym po opus%czeniu strefy buforowe;.

<20 m-~ 1+20 m~
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1. Strefa zastrzezona/
strefa dozwolona

2. Strefa buforowa

3. Grunt

4. Strefa wysokosci
5. Limit wysokosci
6. Wysokos¢ lotu

Niestandardowy obszar lotu

Uzytkownicy mogg ustawi¢ niestandardowy obszar lotu

w obszarze zadan mapy w DJI FlightHub 2.

* Niestandardowy obszar zadan: Dron moze wykony-
wac zadania w tym obszarze.

* Niestandardowa strefa GEO: Dron nie moze wlecie¢
do tego obszaru.

* Niestandardowa strefa zakazu lagdowania: Dron nie
moze automatycznie lagdowac w tym obszarze.
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Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie

/\ +Podczas zadania lotu, jesli lgdowanie zosta-
nie uruchomione w niestandardowej strefie
zakazu ladowania, dron automatycznie zaplanuje
najkroétszg Sciezke do opuszczenia strefy przed
ladowaniem. Jesli dron napotka strefe GEO lub
przeszkode, lub jesli lgdowanie zostanie anulowa-
ne, zatrzyma proces opuszczania strefy. W takim
przypadku nalezy recznie przejg¢ kontrole
i wyprowadzi¢ drona ze strefy zakazu lagdowania,
a nastepnie wylagdowac. W przeciwnym razie dron
wylgduje bezposrednio.
+Jesli konieczne jest wymuszone lagdowanie w stre-
fie zakazu lagdowania, nalezy sprawdzi¢ warunki
ladowania i zapewni¢ bezpieczenstwo przed
ladowaniem.

o odblokowanie za posrednictwem strony interneto-
wej DJI FlySafe pod adresem .
Po zatwierdzeniu wniosku o odblokowanie mozna
zsynchronizowac licencje odblokowujacg za posrednic-
twem DJI FlightHub 2. W DJI FlightHub 2 kliknij Device
Management > Dock > [ > Remote Debugging >
Dock Control i ustaw licencje odblokowujaca.

Funkcja Custom Unlocking jest przeznaczona dla
uzytkownikéw o specjalnych wymaganiach. Wyzna-
cza zdefiniowane przez uzytkownika niestandardowe
obszary lotu i zapewnia dokumenty uprawnien do lotu
specyficzne dla potrzeb réznych uzytkownikéw. Ta opcja
odblokowania jest dostepna we wszystkich krajach

i regionach i mozna o nig poprosi¢ za posrednictwem
strony internetowej DJI Fly Safe pod adresem

Odblokowywanie stref GEO
Samodzielne odblokowywanie jest przeznaczone
do odblokowywania stref autoryzacji. Aby ukonczy¢

samodzielne odblokowywanie, nalezy przesta¢ prosbe
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/\ +Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, dron nie be-
dzie mégt opusci¢ odblokowanej strefy po wejsciu
do niej. Jesli punkt poczatkowy znajduje sie poza
odblokowang strefg, dron nie bedzie mégt wrécic¢
do domu.

*Pamietaj, aby ponownie zaimportowac licencje
odblokowujacg, gdy uzywasz nowego drona.




Ograniczenia wysokosci i odlegtosci lotu

Maksymalna wysoko$¢ ogranicza wysokos¢ lotu drona,
podczas gdy maksymalna odlegto$¢ ogranicza promien
lotu drona wokét punktu poczatkowego. Limity te moz-
na zmieni¢ w aplikacji DJI Pilot 2 / DJI FlightHub 2 w celu
zwigkszenia bezpieczenstwa lotu.

1. Maksymalna wysoko$¢
2. Punkt poczatkowy (pozy-
Cja pozioma)

3. Maksymalna odlegtos¢

4 4. Wysokos$¢ drona podczas

startu
Silny sygnat GNSS
Ograniczenia Komunikat
dotyczace lotéw | w aplikacji DJI
Pilot 2 / DJI
FlightHub 2
Maksymalna | Wysoko$¢ drona | Osiagnieto
wysokos¢ nie moze prze- maksymalng

kroczy¢ ustawio-
nej wartosci.

wysokos¢ lotu.
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Maksymalna | Odlegtos¢ w linii Osiggnieto
odlegtos¢ prostej od drona | maksymalng
do punktu po- odlegtos¢ lotu.
czatkowego nie
moze przekro-
czy¢ ustawionej
maksymalnej
odlegtosci lotu.
Staby sygnat GNSS
Komunikat
Ograniczenia w aplikacji
dgtyczqce lotéw Dt Pilot
2/ DJI Fli-
ghtHub 2
Maksymalna | Wysokos¢ jest Osiggnieto
wysokos$¢ ograniczona do 60 maksy-
m od punktu startu, malng
jesli oswietlenie jest wysokos$¢
wystarczajgce. lotu.
Wysokos¢ jest ograni-
czona do 3 m nad zie-
mig, jesli oswietlenie
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nie jest wystarczajace,
a system wykrywania
podczerwieni 3D
dziata.

Wysokos¢ jest ogra-
niczona do 60 m od
punktu startu, jesli
oswietlenie nie jest wy-
starczajgce, a system
wykrywania podczer-
wieni 3D nie dziata.

Maksymalna
odlegtos¢

Brak ograniczen

/\ +Jesli dron wylatuje poza ustalony zakres lotu
z powodu bezwtadnosci, nadal mozna nim stero-
wag, ale nie mozna go dalej pilotowac.

+Gdy dron jest uzywany ze stacjg dokujacg do
wykonania zadania trasy lotu, nie moze wystarto-
wac, jesli nie ma sygnatu GNSS. Jesli sygnat GNSS
ostabnie podczas lotu, zadanie trasy lotu zostanie
przerwane i uruchomiona zostanie funkcja RTH.
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3.3 Korzystanie ze sprzetu do startu
i lgdowania

Dok moze pomiesci¢ jeden dron, z ktérego moze on
startowac i lgdowac. Stacja dokujgca moze réwniez
tadowac akumulator drona i zapewnia¢ odpowiednie
warunki do przechowywania drona.

3.4 Odlegtos¢ od stacji sterowania

Gdy uzytkownik wykonuje zautomatyzowane operacje
zdalnie za pomoca DJI FlightHub 2, dron wystartuje

i wylgduje w doku. Zaleca sie zainstalowanie ogrodzenia
ochronnego, aby nieupowazniony personel nie mogt wejs¢
do obszaru, w ktérym zainstalowana jest stacja dokujgca.
Upewnij sie, ze na DJI FlightHub 2 nie jest wykonywany
zaden plan lotu i ze dron wylgdowat wewnatrz doku przed
wejsciem do ogrodzenia ochronnego podczas obstugi
doku na miejscu. Po wejsciu do obszaru nalezy nacisngé¢
przycisk zatrzymania awaryjnego stacji dokujgcej. Podczas
lotu dron powinien znajdowac sie w odlegtosci wiekszej niz
10 m od uzytkownikéw, aby zapewni¢ bezpieczenstwo.
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>1.9m » m . . L .
= /\ cJesli konieczne jest startowanie i lgdowanie

dronem za pomoca aparatury sterujgcej, dron

Zo6m powinien znajdowac sie w odlegtosci wigkszej niz
10 m od operatora, aby zapewni¢ bezpieczen-
stwo. Dron nalezy pilotowa¢ w zasiegu wzroku
>1.9m (VLOS). Kazdy lot poza linig wzroku (BVLOS) moze
by¢ wykonywany tylko wtedy, gdy osiagi drona,
wiedza i umiejetnosci pilota oraz zarzadzanie bez-
}06 - pieczenstwem operacyjnym sg zgodne z lokalnymi

’ przepisami dotyczgcymi BVLOS.

>0.6 m W >0.6 m
- -

= 3.5 Instalacja i konfiguracja

Stacja dokujgca musi zostac zainstalowana przez autory-
zowanego dostawce ustug DJI z dronem przygotowanym
na miejscu w tym samym czasie, aby stacja dokujaca
i dron mogty zosta¢ skonfigurowane po montazu i insta-
lacji. Wiecej informacji na temat instalacji, przygotowa-
077 m nia drona, taczenia i aktywacji mozna znalez¢ w Instruk-
J cji instalacji i konfiguracji.

>1.2m

Aby upewnic sig, ze stacja dokujgca i dron dziatajg pra-
v widtowo, po zakonczeniu konfiguracji stacji dokujgcej
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nalezy przeprowadzi¢ test automatycznego dziatania na
miejscu w DJI FlightHub 2.

/N\ W celu instalacji nalezy skontaktowac sie z auto-
ryzowanym serwisem DJI. Samodzielna instalacja
produktu moze stanowi¢ potencjalne zagrozenie
dla bezpieczenstwa. Skontaktuj sie z pomoca
techniczng DJI, aby uzyskac¢ informacje na temat
autoryzowanych dostawcéw ustug.

*Upewnij sig, ze stacja dokujgca RTK jest skalibro-
wana przed zadaniem lotu, aby zapewni¢ doktadny
lot wzdtuz trasy lotu. Dane RTK doku sg juz skali-
browane za pomocg aparatury sterujgcej podczas
konfiguracji doku i nie wymagaja ponownej kalibra-
cji, jesli lokalizacja doku pozostaje taka sama.
*Podczas ustawiania alternatywnego miejsca la-
dowania lub wykonywania zadar RTK NIE WOLNO
przesuwac pozycji doku, ponownie uruchamiac
doku ani ponownie kalibrowa¢ pozycji doku
*Zwiekszona aktywnos¢ jonosferyczna lub scyn-
tylacja moga wptywac na doktadnos¢ pozycjo-
nowania RTK. W takim przypadku nie zaleca sie
kalibrowania pozycji dokowania.
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*Przed pierwszym uzyciem lub po zainstalowaniu
tadunku nalezy skalibrowa¢ kompas. W prze-
ciwnym razie moze to negatywnie wptyna¢ na
doktadnos$¢ pozycjonowania drona.

3.6 Lista kontrolna testu lotu

Po utworzeniu lub zmodyfikowaniu trasy lotu zaleca sie
przeprowadzenie testu lotu na miejscu. Podczas testéw
w locie nalezy zwraca¢ uwage na transmisje wideo na
ekranie. Przed wykonaniem jakichkolwiek zadan lotu
nalezy upewnic sie, ze stacja dokujaca i dron dziatajg
normalnie.

1. Przed wyruszeniem w droge nalezy postepowac
zgodnie z listg kontrolng zawartg w skréconej instrukcji
instalacji, aby przeprowadzi¢ kontrole na miejscu.

2. Sprawdz nastepujace elementy w DJI FlightHub 2
przed zadaniem lotu:

a. Cate oprogramowanie sprzetowe urzadzenia (stacja
dokujaca, dron i akcesoria) zostato zaktualizowane do
najnowszej wersji.



b. W DJI FlightHub 2 nie ma zadnych nieprawidtowych
monitéw dotyczacych stacji dokujgcej i drona.

c. Predkos$¢ wiatru, temperatura zewnetrzna i opady
deszczu sg odpowiednie dla zadania lotu, a potgczenie
sieciowe stacji dokujgcej jest stabilne.

d. Dron ma wystarczajgcg moc akumulatora, a sygnat
GNSS jest silny.

e. Dok RTK jest skalibrowany i zbiezny, a alternatywne
miejsce lgdowania i alternatywna wysoko$¢ lgdowania
sg ustawione.

f. Wykrywanie przeszkéd w dronie jest wtgczone.
Ustaw maksymalng wysoko$¢ i maksymalng odlegtos¢
W oparciu o rzeczywiste potrzeby. Upewnij sie, ze
ustawite$ wysokos$¢ RTH co najmniej 5 metréw ponizej
limitu wysokosci. Podczas lotu i RTH nie ma zadnych
przeszkéd.

Podczas lotu nalezy zwraca¢ uwage na poziom nata-
dowania akumulatora. NIE anuluj RTH w przypadku
niskiego poziomu natadowania akumulatora.

3. Podziel przestrzer powietrzng na czas lotu, gdy wiele dro-
néw dziata jednoczesnie, aby uniknac¢ kolizji podczas lotu.«
Ze wzgleddw bezpieczenistwa zaleca sie potgczenie apa-
ratury sterujgcej jako kontrolera B przed testami lotu.
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A\ +Aby zapewni¢ precyzje lotu, podczas importowa-
nia tras lotu do DJI FlightHub 2 nalezy upewnic sie,
ze zrédto sygnatu RTK trasy lotu jest takie samo
jak zrédto sygnatu uzywane do kalibracji stacji
dokujgcej RTK. W przeciwnym razie rzeczywi-
sta trajektoria lotu drona bedzie réznic sie od
wstepnie ustawionej trasy lotu, co moze nawet
spowodowac awarie drona.

3.7 Start / Ladowanie

Automatyczny start / lagdowanie

Dron automatycznie startuje i Igduje, gdy jest obstugi-
wany przez stacje dokujgca. Szybki start mozna uzyskac

w aplikacji DJI FlightHub 2:

+  Kliknij Start w oknie statusu urzadzenia po uzyska-
niu kontroli nad dronem.

+  Wybierz doktadno$¢ pozycjonowania jako GNSS w
bibliotece planu zadan.
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Q +*Szybki start jest dostepny tylko wtedy, gdy stacja
dokujgca ma potgczenie z siecig i sygnat sieciowy
jest silny.

Pokrywa doku otwiera sie po zainicjowaniu zadania lotu,
a dron startuje z doku. Gdy dron wystartuje, pokrywa
doku zamknie sie, a dron rozpocznie wykonywanie
zadania lotu. Po ukoniczeniu trasy lotu dron przelatuje
nad dokiem, a pokrywa doku otwiera sie automatycznie,
umozliwiajgc wylgdowanie dronem. Po wylgdowaniu
pokrywa doku zamyka sie automatycznie.

3.8 Lot planowany i reczny

Procedura lotu
Procedura operacyjna w DJI FlightHub 2 oraz zautoma-

tyzowana procedura lotu stacji dokujgcej i drona zostata
przedstawiona na rysunku:
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DJI FlightHub 2: Stacja dokujgca i dron:
Obszar zadan planu Wiaczenie zasilania drona
¢ Otwarcie pokrywy doku
Operacje w chmurze ¢
I l Wystartowaniej dronem
Kontrola lotu na zywo Zadania trasy lotu Zamkniecie pokrywy doku
Uzyskanie kontroli nad Edycja trasy lotu —» Lot automatyczny
dronem (biblioteka tras lotu)
Wznowienie trasy lotu Powrét drona do doku
' v
Uzyskanie kontroli ;
Start y Planowanie zadania lotu Otwarcie pokrywy doku
(biblioteka planu zadari) Ladowanie drona

: v

Zamkniecie pokrywy doku

l Obracanie i ztozenie $migiet
Szczegbly projektu w czasie rzeczywistym Przesytanie plikow
v multimedialnych

Biblioteka modeli plikow / do DJI Fniht Hub 2

multimedialnych
] Wytgczanie zasilania drona
Konserwacja urzadzenia Natadowanie akumulatoréw
Oczekiwanie na nastepny lot



DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

Q +Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznaj sig z in-
strukcjg obstugi DJI FlightHub 2, ktéra jest dostep-
na pod adresem

Zadania trasy lotu

Uzytkownicy moga tworzy¢ plany zadan w DJI FlightHub 2:

+ Zadanie pojedynczego doku: Dron wystartuje i wyla-
duje w tym samym doku.

+ Zadanie z wieloma dokami: Dron wystartuje z jedne-
go doku i wyladuje w innym doku, umozliwiajgc wy-
konywanie zadan lotu na duzych obszarach o duzych
odlegtosciach.

(111N
Kliknij ponizszy link lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢
film instruktazowy przed pierwszym uzyciem.
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zed +*Sprobuj obnizy¢ wysokos$¢ lotu i wysoko$¢ RTH,

aby zmniejszy¢ wptyw silnego wiatru. W miedzy-
czasie sprawdzZ wysoko$¢ lotu i wysoko$¢ RTH,
aby upewnic sig, ze nie ma zadnych przeszkéd
podczas lotu lub RTH.

*Po przydzieleniu zadania w DJI FlightHub 2, stacja
dokujgca automatycznie sprawdzi czy Srodowi-
sko (takie jak predkos¢ wiatru, opady deszczu

i temperatura) oraz stan urzadzenia sq odpowied-
nie dla zadan lotu. Jesli w DJI FlightHub 2 pojawi
sie komunikat ostrzegawczy, kliknij komunikat,
aby wyswietli¢ szczegbty ostrzezenia i postepuj
zgodnie z instrukcjami, aby przeprowadzi¢ zdalne
debugowanie.

+Jesli sie¢ stacji dokujgcej zostanie roztgczona
podczas zadania lotu, zadanie zostanie prze-
rwane, a dron poleci do alternatywnego miejsca
ladowania. Po wylagdowaniu dron musi zosta¢ od-
zyskany. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekgji
Ladowanie alternatywne.




A *Wybierz dok operacyjny w oparciu o trasy lotow

i rzeczywiste potrzeby oraz przeprowad? testy
lotu na trasach lotu.

+Zaleca sie zainstalowanie klucza sprzetowego DJI
Cellular Dongle 2 i wtgczenie ulepszonej transmisji
w przypadku dalekich tras lotu lub w $rodowi-
skach z zaktéceniami.

*Zadania z wieloma dokami obstuguja tylko zada-
nia migdzy dwoma dokami, a odlegtos¢ miedzy
nimi powinna by¢ mniejsza niz 15 km.

*W przypadku pojedynczego doku, ktéry jest juz
uzywany, nalezy ponownie skalibrowac¢ lokalizacje

doku przed wykonaniem zadania z wieloma dokami.

*W przypadku zadan z wieloma dokami nalezy
upewnic sig, ze Zrédta sygnatu RTK dokéw sg
spdjne, a dane RTK sg FIX.

*Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, w doktadno-
$ci pozycjonowania dla zadan z wieloma dokami
mozna wybrac tylko RTK.

+Sterowanie lotem na zywo i aparatura sterujaca
B beda niedostepne podczas zadania z wieloma
dokami.
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*Po zakoriczeniu zadania multi-dock nalezy zwr6-
ci¢ uwage na nastepujgce kwestie:

+Jedli podczas zadania lotu zostanie uruchomio-
ne lgdowanie awaryjne lub Ilgdowanie alterna-
tywne, przed ponownym lotem upewnij sie, ze
ponownie potaczyte$ drona ze stacjg dokujaca.

*Podczas testow w locie na miejscu dron moze
zostac roztgczony ze stacjg dokujaca, jesli
aparatura sterujgca B jest potgczona z dronem.
Upewnij sie, ze ponownie potgczytes drona ze
stacjg dokujaca przed opuszczeniem terenu.
Jesli potrzebna jest réwniez aparatura sterujgca
B, nalezy najpierw potaczy¢ drona ze stacja
dokujacg, a nastepnie z aparaturg sterujgca.

Sterowanie lotem na zywo

DJI FlightHub 2 obstuguje wysytanie polecer bezposred-
nio do drona potaczonego z stacjg dokujaca i zdalne
sterowanie dronem. Wiecej informacji mozna znalez¢
w instrukcji obstugi

, aby uzyskac wigcej informacji.
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Obstuga z poziomu montazu na pojezdzie
Przygotowanie na miejscu

1. Przed rozpoczeciem jazdy nalezy sprawdzi¢ nastepu-
jace elementy:

a. Sprawdz znaczniki na uchwytach podstawy monta-
zowej, aby upewnic sie, ze Sruby nie sg poluzowane.
Upewnij sie, ze stalowe linki zabezpieczajgce sg dobrze
dokrecone.

b. Pokrywa doku powinna by¢ zamknieta.

c. Przymocuj naklejke znajdujgca sie w zestawie uchwy-
tu kardanowego montowanego na pojezdzie do konsoli
$rodkowej pojazdu.

2. Podjedz do miejsca wykonywania zadania i zaparkuj.
Upewnij sie, ze w poblizu miejsca parkowania nie ma wi-
docznych przeszkéd, takich jak drzewa. Zwr6¢ uwage na
pobliskich pieszych i pojazdy, aby zapewni¢ bezpieczny

i niezaktécony przebieg zadania.

/\ +Podczas jazdy nalezy zwraca¢ uwage na catkowi-
tg wysokos¢, aby unikng¢ uszkodzenia produktu
i zapewni¢ zgodno$¢ z lokalnymi przepisami
i regulacjami.
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3. Upewnij sig, ze zasilanie i urzadzenia sieciowe
pojazdu dziatajg prawidtowo, a pret uziemiajacy stacji
dokujacej jest prawidtowo uziemiony.

4. Wiacz zasilanie stacji dokujgcej i wigcz stacje dokujaca.
Zdalne przygotowanie

1. Ocena lokalizacji: Otwérz okno stanu urzgdzenia

w aplikacji DJI FlightHub 2 i kliknij % > Vehicle-Mounted.
Sprawd?, czy statusy urzadzenia, w tym kat nachylenia,
liczba satelitéw i status zbieznosci pozycji sg biate. Jesli
kat nachylenia jest czerwony, skontaktuj sie z kierowcg na
miejscu, aby dostosowac lokalizacje pojazdu.

2. Kalibracja: Kliknij One-Tap Calibration, wybierz
Network Calibration lub Manual Calibration (Zaleca-
my Network Calibration) i kliknij Save, aby zakonczy¢
kalibracje.

3.Sprawdz, czy akumulator dronajestw petninatadowany.



Obstuga

1. Rozmie$¢ zadania lotu w DJI FlightHub 2 i poczekaj, az
urzadzenia automatycznie wykonajg zadanie i przesla
pliki multimedialne.

2. Po zakonczeniu zadania mozna nacisng¢ przycisk
zatrzymania awaryjnego po zamknieciu pokrywy stacji
dokujacej. Podczas przemieszczania pojazdu mozna
utrzymac zasilanie stacji dokujgcej w celu natadowania
akumulatora drona.

DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

*Wzgledne miejsce alternatywne: Alternatywne
miejsce lgdowania, ktdre jest ustawione wzgle-
dem lokalizacji doku. Podczas zadania wykonywa-
nego przez pojazd, dron wyladuje we wzglednym
miejscu alternatywnym, jesli nie moze wylagdowac
w doku. Wzgledne miejsce alternatywne i wzgled-
na wysoko$¢ alternatywna sg ustawiane podczas
poczatkowego wdrozenia i nie ma potrzeby

ustawiania ich ponownie przed kazdym zadaniem.

A\ *NIE WOLNO przesuwa¢ doku podczas wykony-

wania zadania. Jesli stacja dokujgca zostanie prze-
sunieta, zadanie lotu zostanie przerwane, a dron
poleci do poprzedniej lokalizacji wzglednego
miejsca zapasowego w celu lgdowania. W sytuacji
awaryjnej nacisnij przycisk zatrzymania awaryjne-
g0, aby wstrzymac zadanie.

*W trybie zamontowanym na pojezdzie, jesli stacja
dokujgca utraci zasilanie i jest bezczynna, akumu-
lator zapasowy zostanie wigczony, aby zapewnic
krétkotrwate zasilanie. Jesli akumulator zapaso-
wy jest réwniez wytgczony, mozna przywroci¢
zasilanie stacji dokujgcej lub ponownie uruchomi¢
akumulator zapasowy, naciskajac, a nastepnie
przytrzymujac przycisk wielofunkcyjny.

*W $rodowiskach o wysokiej temperaturze, jesli
stacja dokujaca utraci zasilanie, a system chtodze-
nia nie dziata, nalezy wyja¢ drona i przechowywac
go oddzielnie, aby zapobiec uszkodzeniu akumu-
latora.
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Obstuga dwé6ch dronéw

Stacja dokujgca obstuguje rozmieszczenie dwoch
zestawdw stacji dokujgcych i dronéw do rozmieszczenia
na pojezdzie, umozliwiajgc automatyczne rotacyjne
obstugiwanie dwoch drondw. Aby zapewni¢ bezpieczen-
stwo lotu, nalezy wtaczy¢ funkcje Multi-Drone Takeoff/
Landing w DJI FlightHub 2. Wiecej informacji mozna
znalez¢ na stronie

Elementy sterujgce aparatury
Sterowanie dronem

Drazki sterujgce aparatury sterujgcej mogg by¢ uzywane
do sterowania ruchami drona.

Drazki sterujgce mogg by¢ uzywane w trybie 1, trybie 2

lub trybie 3, jak pokazano ponizej. Domyslnym trybem
sterowania aparatury sterujacej jest tryb 2. W niniejszej
instrukgji tryb 2 jest uzywany jako przyktad ilustrujacy spo-
s6b korzystania z drazkéw sterujgcych. Im bardziej drazek
jest odsuwany od $rodka, tym szybciej porusza sie dron.
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Tryby lotu

Dron obstuguje nastepujace tryby lotu, ktére mozna
przetgczac¢ za pomocg przetacznika trybu lotu na apara-
turze sterujacej.

Pozycja Tryb lotu
F Tryb Funkgji
S Tryb Sport
N Tryb Normalny

Tryb normalny

Tryb normalny jest odpowiedni dla wiekszosci scenariu-
szy lotu. Dron moze precyzyjnie zawisac¢, latac stabilnie
i korzystac z inteligentnych trybéw lotu. Jesli wigczone
jest wykrywanie przeszkéd, mozna je réwniez omijac za
pomoca systemu wizyjnego.

Tryb sportowy

Maksymalna pozioma predkos¢ lotu drona bedzie
wyzsza w poréwnaniu z trybem normalnym. Nalezy
pamietac, ze wykrywanie przeszkéd jest wytgczone
w trybie sportowym.
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Tryb funkcji

Tryb funkcji mozna ustawi¢ na tryb T (tryb statywu) lub
tryb A (tryb wysokosci) w DJI Pilot 2. Tryb T jest oparty
na trybie normalnym. Predkos¢ lotu jest ograniczona,
aby umozliwic¢ fatwiejsze sterowanie dronem. Trybu
wysokosci nalezy uzywac ostroznie.

Dron automatycznie przetgcza sie w tryb Attitude (ATTI),
gdy systemy wizyjne sg niedostepne lub wytaczone, a sy-
gnat GNSS jest staby lub kompas doswiadcza zaktocen.
W trybie ATTI na drona moze tatwiej wptywac otoczenie.
Czynniki Srodowiskowe, takie jak wiatr, moga powodo-
wac dryf poziomy drona, co moze stanowi¢ zagrozenie,
zwlaszcza podczas lotéw w ograniczonej przestrzeni.
Dron nie bedzie w stanie automatycznie zawisna¢ ani
wyhamowad, dlatego pilot powinien jak najszybciej wyla-
dowag, aby unikna¢ wypadkow.

Jesli dron leci w UE, przetaczy sie na tryb niskiej predko-
$ci, gdy tryb lotu zostanie przetgczony na F (tryb T) na
aparaturze sterujgcej. Tryb niskiej predkosci ogranicza
maksymalng predkos¢ lotu poziomego do 2,8 m/s

w oparciu o tryb normalny i nie ma ograniczenia pred-
kosci wznoszenia lub opadania.
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Q *NIE przetgczaj sie z trybu normalnego na inne
tryby, chyba Ze jeste$ wystarczajgco zaznajomiony
z zachowaniem drona w kazdym trybie lotu. Przed
przejsciem z trybu normalnego do innych trybow
nalezy wigczy¢ wiele trybéw lotu w aplikacji DJI
Pilot 2.

sterujgcego na aparaturze sterujgcej przektada
sie na przemieszczenie drona na duzg odlegtos¢.
Podczas lotu nalezy zachowa¢ odpowiednig prze-
strzerh manewrowa.

A\ +Systemy wizyjne sg wytaczone w trybie Sport, co
oznacza, ze dron nie moze automatycznie wykry-
wac przeszkéd na swojej trasie. Uzytkownik musi
by¢ czujny na otaczajgce $rodowisko i sterowac
dronem, aby omija¢ przeszkody.

*Maksymalna predkos¢ lotu i droga hamowania
drona znacznie wzrastajg w trybie Sport. Podczas
lotu w warunkach bezwietrznych nalezy zachowac
wystarczajgcg dtugos¢ drogi hamowania, aby
zapewnic¢ bezpieczenstwo lotu.

*Gdy dron wznosi sie lub opada w trybie Sport lub
Normalnym w warunkach bezwietrznych, nalezy
zachowac wystarczajacg odlegto$¢ hamowania

w pionie, aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu.

+Szybkos¢ reakeji drona znacznie wzrasta w trybie
Sport, co oznacza, ze niewielki ruch drazka
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3.9 Return to Home

Uwaznie przeczytaj zawartosc tej sekcji, aby upewni¢
sie, ze zapoznates sie z zachowaniem drona w trybie
Return-to-Home (RTH).

Funkcja Return to Home (RTH) spowoduje automa-
tyczny powr6t drona do ostatniego zarejestrowanego
punktu poczatkowego. RTH moze zosta¢ wyzwolony na
trzy sposoby: uzytkownik aktywnie wyzwala RTH, dron
ma niski poziom natadowania akumulatora lub sygnat
aparatury sterujacej zostat utracony (wyzwalany jest
Failsafe RTH). Jesli dron pomyslinie zarejestrowat punkt
poczatkowy, a system pozycjonowania dziata normal-
nie, po uruchomieniu funkcji RTH dron automatycznie
powrdci i wylagduje w punkcie poczgtkowym.



Uwaga
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A\ W przypadku korzystania ze stacji dokujacej dron

nie moze wystartowac, gdy nie ma sygnatu GNSS.

*Dron moze nie by¢ w stanie powrdci¢ do punktu
poczatkowego w normalny sposéb, jesli system
pozycjonowania dziata nieprawidtowo. Podczas
Failsafe RTH dron moze przejs¢ w tryb ATTI i wyla-
dowac automatycznie, jesli system pozycjonowa-
nia dziata nieprawidtowo.

*W przypadku braku GNSS nie nalezy lata¢ nad
powierzchniami wody, budynkami ze szklang
powierzchnig lub w sytuacjach, gdy wysokos¢ nad
ziemig przekracza 30 metréw. Jesli system pozy-
cjonowania dziata nieprawidtowo, dron przejdzie
w tryb ATTI.

*Wazne jest, aby ustawi¢ odpowiednig wysokos¢
RTH przed kazdym lotem. Uruchom aplikacje DJI
Pilot 2 i ustaw wysoko$¢ RTH. Domyslna wysoko$¢
RTH to 100 m.

*Dron nie moze wykrywac¢ przeszkéd podczas
RTH, jesli warunki Srodowiskowe nie s3 odpowied-
nie dla systemu wykrywania.

+Strefy GEO mogg wptywac na RTH. Nalezy unikac
lotéw w poblizu stref GEO.

*Dron moze nie by¢ w stanie powrdci¢ do punktu
poczatkowego, jesli predkos¢ wiatru jest zbyt
duza. Nalezy lata¢ ostroznie.

*Podczas RTH nalezy zwraca¢ szczegblng uwage
na mate lub delikatne obiekty (takie jak gatezie
drzew lub linie energetyczne) lub obiekty prze-
zroczyste (takie jak woda lub szkto). Wyjdz z RTH
i steruj dronem recznie w sytuacji awaryjnej.

*Ustaw Advanced RTH jako Preset, jesli na Sciezce
RTH znajduja sie linie energetyczne lub wieze
transmisyjne, ktérych dron nie moze omingg,

i upewnij sie, ze wysokos$¢ RTH jest ustawiona
wyzej niz wszystkie przeszkody.

*Dron wyhamuije i powré6ci do domu zgodnie

Z najnowszymi ustawieniami, jesli ustawienia
Advanced RTH w DJI Pilot 2 zostang zmienione
podczas RTH.

+Jesli maksymalna wysoko$¢ zostanie ustawiona
ponizej biezgcej wysokosci podczas RTH, dron
najpierw znizy sie do maksymalnej wysokosci,

a nastepnie bedzie kontynuowat powré6t do domu.
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*Wysokos¢ RTH nie moze zosta¢ zmieniona pod-
czas RTH.

+Jesli istnieje duza réznica miedzy aktualng
wysokoscig a wysokoscig RTH, ilo$¢ zuzytej energii
akumulatora nie moze by¢ doktadnie obliczona ze
wzgledu na réznice predkosci wiatru na réznych
wysokosciach. Nalezy zwracac¢ szczegblng uwage
na monity dotyczace mocy akumulatora i monity
ostrzegawcze w aplikacji D)I Pilot 2.

+Gdy sygnat aparatury sterujgcej jest normalny
podczas zaawansowanego RTH, drazek sterowy
moze by¢ uzywany do kontrolowania predkosci
lotu, ale orientacja i wysokos$¢ nie mogg by¢ kon-
trolowane, a dron nie moze by¢ sterowany tak,
aby leciat w lewo lub w prawo. Ciggte naciskanie
drazka osi Pitch w celu przyspieszenia zwigekszy
zuzycie energii akumulatora. Dron nie moze
omijac¢ przeszkod, jesli predkos¢ lotu przekracza
efektywng predkos$¢ wykrywania. Dron wyhamuije,
zawi$nie w miejscu i wyjdzie z trybu RTH, jesli dra-
zek osi Pitch zostanie wcisniety do korica. Dronem
mozna sterowac po zwolnieniu drazka osi Pitch.

+Jedli dron osiggnie limit wysokosci biezgcej lokaliza-
¢ji lub punktu poczatkowego podczas wznoszenia
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w trakcie zaprogramowanego RTH, przestanie sie
wznosic¢ i powréci do punktu poczatkowego na
biezgcej wysokosci. Nalezy zwréci¢ uwage na bez-
pieczenstwo lotu podczas RTH.

+Jesli punkt poczatkowy znajduje sie w strefie
wysokosci, ale dron nie znajduje sie w strefie
wysokosci, po osiggnieciu strefy wysokosci dron
znizy sie ponizej limitu wysokosci, ktéry moze

by¢ nizszy niz ustawiona wysokos$¢ RTH. Nalezy
zachowac ostroznosc.

+Jesli transmisja wideo OcuSync jest zaktécona

i roztacza sie, dron moze polegac tylko na wzmoc-
nionej transmisji 4G. Biorgc pod uwage, ze na tra-
sie RTH mogga znajdowac sie duze przeszkody, aby
zapewnic¢ bezpieczenstwo podczas RTH, trasa RTH
przyjmie poprzednig trase lotu jako odniesienie.
Podczas korzystania z ulepszonej transmisji 4G
nalezy zwraca¢ wiekszg uwage na stan akumula-
tora i trase RTH na mapie.

*Dron zakonczy RTH, jesli otaczajgce Srodowisko
jest zbyt ztozone, aby zakoriczy¢ RTH, nawet jesli
system wykrywania dziata prawidtowo.

*RTH nie moze zosta¢ uruchomiony podczas
automatycznego ladowania.



Zaawansowany RTH

Po uruchomieniu Advanced RTH, dron automatycznie
zaplanuje najlepszg $ciezke RTH, ktéra zostanie wyswie-
tlona w DJI Pilot 2 i zostanie dostosowana do otoczenia.
Podczas RTH dron automatycznie dostosuje predko$¢
lotu do czynnikéw $rodowiskowych, takich jak predkos¢
wiatru, kierunek wiatru i przeszkody.

Jesli sygnat sterujgcy miedzy aparaturg sterujaca a dro-
nem jest dobry, wyjdZ z RTH, naciskajgc przycisk RTH lub
przycisk pauzy lotu na aparaturze sterujacej. Po wyjsciu
z RTH uzytkownik odzyska kontrole nad dronem.

Uzytkownik moze anulowa¢ RTH po odzyskaniu kontroli
nad dronem w DJI FlightHub 2.

A\ +Zaleca sie oznaczenie punktu trasy z przeszkoda
powyzej jako punktu zakazu powrotu, aby zapew-
ni¢ bezpieczenstwo lotu podczas RTH.

*NIE WOLNO aktualizowa¢ punktu poczatkowe-
g0 po uzyskaniu kontroli za pomocg aparatury
sterujacej B. W przeciwnym razie dron moze nie
powréci¢ do stacji dokujacej, jesli punkt poczatko-
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wy zostanie zaktualizowany.

*Gdy oswietlenie jest niewystarczajgce, a otocze-
nie nieodpowiednie dla systemu wizyjnego, dron
nie moze omija¢ przeszkéd podczas RTH.

*Przy deszczowej lub mglistej pogodzie system
wizyjny jest niedostepny, a trasa RTH moze by¢
niedoktadna, co moze spowodowac zagrozenie
bezpieczenstwa lotu. NIE WOLNO lata¢, gdy pada
deszcz, jest mgta lub widoczno$¢ jest mniejsza niz
100 m.

Metoda wyzwalania
Uzytkownik aktywnie wyzwala RTH

Zaawansowany RTH mozna zainicjowac klikajac Return
to Home w oknie statusu urzgdzenia w DJI FlightHub 2.
Podczas lotu mozna wyzwoli¢ RTH, naciskajac i przytrzy-
mujac przycisk RTH na aparaturze sterujacej.

Niski poziom natadowania akumulatora

Podczas lotu, jesli poziom natadowania akumulatora
jest niski i wystarczajacy tylko do lotu do punktu poczat-
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kowego, w DJI FlightHub 2 pojawi sie ostrzezenie. Dron
automatycznie zainicjuje RTH przy niskim poziomie
natadowania akumulatora.

Jesli anulujesz monit RTH przy niskim poziomie natado-
wania akumulatora i bedziesz kontynuowac lot, dron
wyladuje automatycznie, gdy aktualny poziom nata-
dowania akumulatora bedzie wystarczajacy do zejscia

z aktualnej wysokosci.

Nie mozna anulowa¢ automatycznego lgdowania, ale na-
dal mozna lata¢ dronem w poziomie, przesuwajac drazek
osi Pitch i drazek osi Roll, oraz zmienia¢ predkos¢ opada-
nia drona, przesuwaijac drazek sterowania. Jak najszybciej
skieruj drona w odpowiednie miejsce do lgdowania.

*Gdy poziom akumulatora lotu jest zbyt niski i nie
ma wystarczajgcej mocy, aby wréci¢ do domu,

/\ nalezy jak najszybciej wylgdowac dronem. W prze-
ciwnym razie dron rozbije sie po catkowitym
wyczerpaniu energii akumulatora.

*NIE naciskaj drazka sterujgcego w gére podczas

automatycznego lgdowania. W przeciwnym razie

dron rozbije sie po catkowitym wyczerpaniu ener-
gii akumulatora.
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Utrata sygnatu aparatury sterujgcej

Gdy sygnat aparatury zostanie utracony, dron automa-
tycznie zainicjuje Failsafe RTH, jesli opcja Signal Lost
Action jest ustawiona na RTH.

Gdy warunki oswietleniowe i Srodowiskowe sg odpo-
wiednie dla systemu wizyjnego, DJI Pilot 2 wyswietli
Sciezke RTH, ktéra zostata wygenerowana przez drona
przed utratg sygnatu. Dron rozpocznie RTH przy uzyciu
Advanced RTH zgodnie z ustawieniami RTH. Dron
pozostanie w trybie RTH, nawet jeéli sygnat aparatury
zostanie przywrécony. DJI Pilot 2 odpowiednio zaktuali-
zuje Sciezke RTH.

Gdy warunki o$wietleniowe i Srodowiskowe sg nieodpo-
wiednie dla systemu wizyjnego, dron wyhamuje i zawi-
$nie, a nastepnie wejdzie w tryb Original Route RTH.



+ Jesli odlegto$¢ RTH (odlegto$¢ pozioma miedzy dro-
nem a punktem poczatkowym) jest wigksza niz 50
m, dron dostosowuje swojg orientacje i leci do tytu
przez 50 m po pierwotnej trasie lotu przed wejsciem
w zaprogramowany RTH.

+ Jesli odlegto$¢ RTH jest wieksza niz 5 m, ale mniejsza
niz 50 m, dron dostosowuje swojg orientacje i leci
prosto w poziomie z powrotem do punktu poczatko-
wego na biezgcej wysokosci.

+ Jedli odlegtos¢ RTH jest mniejsza niz 5 m, dron prze-
leci nad dokiem i wyladuje.

Procedura RTH

Po uruchomieniu zaawansowanego RTH dron hamuje i
zawisa w miejscu.

* Gdy warunki otoczenia lub os$wietlenia s3 odpo-
wiednie dla systemu wizyjnego:
+ Dron dostosuje swojg orientacje do punktu po-
czatkowego, zaplanuje najlepszg Sciezke zgodnie
z ustawieniami RTH, a nastepnie powréci do
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punktu poczatkowego, jesli GNSS byt dostepny
podczas startu.
* Gdy warunki otoczenia lub oswietlenia nie sg
odpowiednie dla systemu wizyjnego:

+ Jesli odlegto$¢ RTH jest wieksza niz 50 metréw,
dron powrdci do punktu poczatkowego zgodnie
z zaprogramowanymi ustawieniami.

+ Jesli odlegto$¢ RTH jest mniejsza niz 5 m, dron
przeleci nad dokiem i wyladuje.

Dane terenu

W przypadku korzystania ze stacji dokujacej, dron nie
moze wystartowac, gdy nie ma sygnatu GNSS.

Uzytkownicy moga klikng¢ [ na stronie projektu w DJI
FlightHub 2, aby wejs¢ do obszaru zadan mapy i wiaczy¢
dane o przeszkodach Obstacle Data, a dane o przeszko-
dach zostang przestane do doku drona. W oparciu o dane
terenu, dron moze zaplanowac optymalng $ciezke lotu,
aby oming¢ przeszkody wzdtuz Sciezki podczas RTH.

Gdy dane terenu sg wtgczone,
+  jesli warunki otoczenia lub oswietlenia sg odpowiednie
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dla systemu wizyjnego, dron automatycznie zaplanuje
optymalny tor lotu w oparciu o dane terenu i dane
zebrane przez system wizyjny. Optymalna trasa lotu
bedzie utrzymywac bezpieczng odlegtos¢ od przeszkéd
terenowych.

+  Jesli warunki $rodowiskowe lub o$wietleniowe nie sg
odpowiednie dla systemu wizyjnego, skuteczne s
tylko dane o terenie. Zagrozenie bezpieczeristwa moze
powstag, jesli dane modelu s3 niedoktadne.

Q *Na podstawie danych o terenie dron ominie
obszar o stabym sygnale GNSS, aby zapewni¢
doktadnos$¢ pozycjonowania drona. Jesli w danych
terenu znajdujg sie zawieszone modele, takie jak
dzwigi, linie energetyczne i mosty, dron sprébuje
oming¢ przeszkody, przelatujac nad obiektami.

/N +Gdy dron uzywa GNSS do pozycjonowania,
doktadnos¢ pozycjonowania jest stosunkowo
niska, co moze mie¢ wptyw na wydajnos$¢ omijania
przeszkdd. Uzytkownicy powinni lata¢ ostroznie i
zwracac szczegblng uwage na trase lotu i widok z
kamery.
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Ustawienia RTH

Ustawienia RTH s3 dostepne dla zaawansowanego RTH.
Optimal Route Planning (Optymalne planowanie trasy)
mozna wigczy¢ w oknie stanu urzgdzenia w sekcji (Ste-
rowanie lotem na zywo) przed startem. Optimal Route
Planning (Optymalne planowanie trasy) mozna réwniez
wigczy¢ w Task Plan Library (Bibliotece planéw zadan)
podczas tworzenia planu zadan.

* Optimal (Optymalne):

-

N

i

\ 4

+ Jesli odwietlenie jest wystarczajace, a otoczenie
odpowiednie dla systemu wizyjnego, dron automa-
tycznie zaplanuje optymalng Sciezke RTH i dostosuje
wysokos$¢ do czynnikéw srodowiskowych, takich
jak przeszkody i sygnaty transmisji, niezaleznie od
ustawienia wysokos$ci RTH. Optymalna $ciezka RTH
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oznacza, ze dron pokona najkrétszg mozliwg odlegtos¢, aby zmniejszy¢ zuzycie energii akumulatora i wydtuzy¢

czas lotu.

+ Jesli odwietlenie jest niewystarczajgce lub Srodowisko nie jest odpowiednie dla systemu wizyjnego, dron wykona

zaprogramowanga sciezke RTH w oparciu o ustawienie wysokosci RTH.

*  Preset:

-

_’\\

v

Odlegtos¢/wysokos¢ RTH

Odpowiednie warunki oswie-
tleniowe i Srodowiskowe

Nieodpowiednie warunki oswietle-
niowe i Srodowiskowe

Odlegto$¢ RTH
>50m

Aktualna wysokos$¢
< wysokos$¢ RTH

Aktualna wysokos$¢
> wysoko$¢ RTH

Dron zaplanuje $ciezke RTH,
poleci na otwarty obszar
omijajgc przeszkody, wzniesie
sie na wysoko$¢ RTH i powroci

korzystajac z najlepszej Sciezki.

Dron wzniesie sie do wysokosci RTH
i poleci do punktu poczatkowego
w linii prostej na wysokosci RTH. [1]

Odlegto$¢ RTH wynosi 5-50 m

Dron powrdci, korzystajac
z najlepszej Sciezki na aktual-
nej wysokosci.

Dron poleci do punktu poczatkowego
w linii prostej na aktualnej wysokosci.
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Gdy dron zbliza sie do punktu poczgtkowego, jesli aktualna wysokos$¢ jest wyzsza niz wysoko$¢ RTH, dront inteli-
gentnie zdecyduje, czy zej$¢ podczas lotu do przodu, zgodnie z otaczajgcym Srodowiskiem, odwietleniem, ustawiong
wysokoscig RTH i aktualng wysokoscig. Gdy dron osiggnie obszar powyzej punktu poczatkowego, aktualna wysokos$¢
drona nie bedzie nizsza niz ustawiona wysoko$¢ RTH.

Plany RTH dla réznych $rodowisk, metody wyzwalania RTH i ustawienia RTH sg nastepujace:

Odpowiednie warunki
oswietleniowe i Srodo-
Metoda wyzwalania RTH wiskowe (Dron moze
oming¢ przeszkody

Nieodpowiednie warunki o$wietleniowe
i Srodowiskowe

i strefy GEO)
Uzytkownik aktywnie
uruchamia RTH Dron wykona RTH Preset (dron moze wznosic sie, aby oming¢
Roztadowany akumulator | w oparciu o ustawienie przeszkody i strefy GEO)
drona RTH:

: Optimal Oryginalna trasa RTH, zaprogramowana trasa RTH zo-
Utrata sygnatu aparatury . Preset

stanie wykonana po przywréceniu sygnatu (dron moze

teruiacei
sterujace) wzniesc sie, aby oming¢ przeszkody i strefy GEO).
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Wykrywanie lgdowania na stacji dokujacej

Podczas RTH wykrywanie lagdowania w doku aktywuje
sie, gdy dron zacznie lagdowac.

Specyficzne osiggi drona sg nastepujgce:

1. Jedli funkcja wykrywania lgdowania w doku ustali, ze
dok nadaje sie do ladowania, dron wyladuje bezposred-
nio w doku.

2. Jesli dok nie nadaje sie do ladowania (pokrywa doku
nie otworzy sie, naci$niety zostanie przycisk zatrzymania
awaryjnego), dron poleci do alternatywnego miejsca
lagdowania. Jesli alternatywne miejsce lagdowania nie
zostanie wyznaczone, dron zawisnie nad stacjg dokujgca
i rozpocznie znizanie dopiero wtedy, gdy poziom nata-
dowania akumulatora bedzie zbyt niski.

3. Jesli wykrywanie Ilgdowania w doku nie dziata (gdy dok
i dron sg roztaczone), dron znizy sie do 5 m (9,8 stopy)
nad ziemia i zawiénie, a nastepnie poleci do alterna-
tywnego miejsca ladowania, gdy poziom natadowania
akumulatora bedzie zbyt niski. Jesli alternatywne
miejsce lgdowania nie jest ustawione, dron zawisnie nad
stacjg dokujacg i zacznie schodzi¢ w dét tylko wtedy, gdy
poziom natadowania akumulatora bedzie zbyt niski.
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/\ +Nalezy pamietac o wyznaczeniu alternatywne-
go miejsca lagdowania podczas rozmieszczania
doku. W przeciwnym razie dron moze awaryjnie
wylgdowag, jesli dok nie nadaje sie do Iadowania,
uszkadzajac drona i dok.

3.10 Wyltaczanie systemu

Po zakoniczeniu zadania lotu dron wyladuje na ladowi-
sku, pokrywa doku zostanie zamknigta, a dok nataduje
drona. Pliki multimedialne zostang automatycznie
przestane do chmury przed wytgczeniem drona.

Q +Jesli aparatura sterujgca jest uzywana do
recznego przejecia kontroli nad dronem podczas
testéw w locie na miejscu, nacisnij drazek w dét
i przytrzymaj, aby zatrzymac silniki po wylagdowa-
niu. Nacisnij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania, aby wytgczy¢ drona i aparature.
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3.11 Kontrola po locie

1. Upewnij sie, ze dron wylgdowat w doku, a pokrywy
doku sg prawidtowo zamkniete.

2. Upewnij sie, ze pliki multimedialne sg automatycznie
przesytane do chmury i moga by¢ prawidtowo prze-

chwytywane podczas lotu.

3. Upewnij sie, ze w aplikacji DJI FlightHub 2 wyswietlane
sg ostrzezenia dotyczace stacji dokujgcej i drona.

4. Sprawdz, czy w aplikacji DJI FlightHub 2 nie pojawit sie
komunikat o btedzie.

5. Sprawdz, czy dron moze zosta¢ wytgczony i prawidto-
wo natadowany przez stacje dokujaca.

6. Sprawdz, czy stacja dokujgca dziata normalnie.

*Sprawdz konstrukcje drona, oczy$¢ z brudu i kurzu
oraz wymien wszelkie luzne lub uszkodzone czesci.
*Upewnij sie, ze dron jest prawidtowo umiesz-
czony na ptycie ladowiska, a jego kierunek jest
zgodny ze znakiem strzatki, a $migta sg ustawio-
ne wzgledem siebie pod katem 90°.

*Upewnij sie, ze port akumulatora na dronie jest
czysty i suchy.

Q +Jesli aparatura sterujgca jest uzywana do reczne-
go przejmowania kontroli nad dronem podczas
testéw lotu na miejscu, nalezy sprawdzi¢ nastepu-
jace elementy.

*Upewnij sig, ze dron jest wytaczony.
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4 Procedury awaryjne

4.1 Pozar

W DJI FlightHub 2 pojawi sie monit, a kontroler lotu
zmniejszy moc drona, gdy temperatura akumulatora
bedzie zbyt wysoka. Akumulator zostanie zablokowany
do przysztego uzytku, jedli temperatura bedzie zbyt
wysoka podczas lotu i nie bedzie mozna go ponownie
uzy¢ po wylagdowaniu.

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, jesli aku-
mulator zapali sie:

1. Jesli akumulator zapali sie podczas tadowania za
pomoca urzadzenia tadujacego, nalezy zapewni¢ bez-
pieczeristwo osobiste, natychmiast wytgczy¢ urzadzenie
tadujace i odtgczy¢ akumulator od urzadzenia tadujace-
go. Jesli akumulator zapali sie, gdy znajduje sie w dronie,
nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo osobiste i natychmiast
wyja¢ akumulator z drona.

2. Przenie$¢ tatwopalne materiaty otaczajgce akumula-
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tor na bezpieczng odlegto$¢ ponad 5 m.

3. Jesli pozar jest mozliwy do opanowania, uzyj duzej
iloci piasku do przykrycia miejsca pozaru i polewaj
akumulator zimng wodg, az przestanie wydobywac

sie z niego dym. Uzywaj ognioodpornych rekawic lub
innych narzedzi ochronnych, aby unikng¢ bezposred-
niego kontaktu z akumulatorem. Przenie$ akumulator
do pojemnika z odpowiednig iloscig roztworu soli,

a nastepnie catkowicie zanurz akumulator w roztworze.
Pozostaw pojemnik w chtodnym miejscu na ponad 72
godziny w celu catkowitego roztadowania akumulatora,
a nastepnie wyjmij akumulator i zutylizuj go.

4. Jesli pozaru nie da sie opanowa¢, nalezy upewnic sie,
ze wokét akumulatora nie ma fatwopalnych materia-
tow, zwiekszy¢ bezpieczng odlegto$¢ do ponad 10 m

i ewakuowac ludzi z otoczenia. Aby unikna¢ dalszych
wypadkéw, nalezy poczeka¢ na wypalenie sie akumula-
tora i ugaszenie pozaru.
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4.2 Utrata tgcza C2

Dron wykona akcje utraty sygnatu, jesli sygnat sterujacy
zostanie utracony podczas lotu. Wiecej informacji moz-
na znalez¢ w sekgji

4.3 Utrata systeméw nawigacji

W przypadku korzystania ze statego pozycjonowania
RTK, dron przetaczy sie na GNSS, jesli RTK jest niedo-
stepny podczas lotu. Jesli GNSS jest réwniez niedostep-
ny, dron automatycznie przetgczy sie w tryb Attitude
(ATTI), aby ustabilizowa¢ swoje potozenie.

4.4 Awarie stacji sterowania

Utrata sygnatu sterowania

Jesli sygnat sterowania zostanie utracony podczas lotu,
dron wykona akcje utraty sygnatu. Wiecej informa-

cji mozna znalez¢ w sekcji Utrata sygnatu aparatury
sterujacej.

Awaria DJI FlightHub 2
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Jesli DJI FlightHub 2 ulegnie awarii podczas operacji
automatycznych, podczas gdy sygnat sterowania jest
normalny, tacze C2 miedzy dronem a stacjg sterowania
jest nadal w dobrym stanie, wiec dron bedzie konty-
nuowat wykonywanie biezgcej operacji, dopoki RTH
nie zostanie uruchomione z powodu niskiego poziomu
natadowania akumulatora.

Alternatywne lgdowanie

Jesli stacja dokujaca zostanie uznana za nieodpowiednig
do lagdowania, uruchomione zostanie Ilgdowanie alterna-
tywne. Dron wzniesie sie do wysokosci trasy alterna-
tywnej, a nastepnie poleci do alternatywnego miejsca
lgdowania w celu wylgdowania. Otwérz D)l FlightHub 2,
kliknij Devices > Dock, a nastepnie L, aby sprawdzi¢
wysoko$¢ trasy alternatywne;.

ry
1. Wysoko§c, RTH 3 . %
2. Wysokos¢ trasy 3 i
alternatywnej . SR |
HEC2o) !
3. Alternatywne ! 12
miejsce ladowania i (%)
3
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/\ *Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, podczas kon-
figuracji stacji dokujgcej nalezy ustawic¢ alterna-
tywne miejsce lgdowania i odpowiednig wysoko$¢
trasy alternatywne;j.

Sterowanie za pomoca aparatury sterujgcej B

1. Uruchom DJI Pilot 2 i stuknij Enter Camera View na
stronie gtéwnej. Uzytkownicy zostang domysinie prze-
kierowani do widoku kamery po zakonczeniu kontroli
przed lotem.

2. Dotknij % lewego gérnego rogu, aby przeja¢ kontrole
nad dronem i gimbalem.

mogt powrdci¢ do stacji dokujacej.

*NIE startuj za pomocg aparatury sterujacej, jesli
zadanie lotu zostato zainicjowane ze stacji doku-
jacej po uzyskaniu kontroli za pomocg aparatury
sterujacej B.

/\ +Najpierw nalezy potaczy¢ stacje dokujaca z dro-
nem, a nastepnie aparature z dronem.
*Aparature nalezy zakupi¢ osobno. Podczas recz-
nego sterowania za pomocg aparatury sterujgcej
nalezy zwraca¢ uwage na bezpieczeristwo lotu.

*NIE aktualizuj punktu poczatkowego po uzyska-
niu kontroli. W przeciwnym razie dron nie bedzie

Podwoéjne sterowanie stacjg dokujaca
i aparatura sterujaca

1. Dron obstuguje tryb podwéjnego sterowania i moze
by¢ sterowany za pomocga stacji dokujacej (kontroler A)
i aparatury sterujacej B. DomysInie stacja dokujgca ma
kontrole zaréwno nad dronem, jak i kamerg gimbala,
podczas gdy aparatura B nie ma zadnej kontroli.

2. Gdy aparatura sterujgca ma petng kontrole, drazki
sterujgce sg uzywane do sterowania dronem, a pokretta
do regulacji ruchu gimbala.

3. Gdy aparatura sterujgca ma kontrole, moze by¢
uzywana do wyzwalania lub anulowania RTH, modyfiko-
wania ustawien drona oraz pobierania lub odtwarzania
plikéw multimedialnych.
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4. Stacja dokujaca automatycznie przejmie kontrole nad
dronem przed kazdym zadaniem lotu. Jesli stacja dokujgca
lub aparatura zostang odfgczone od drona, uruchomiony
zostanie mechanizm transferu sterowania. Jesli aparatura
odtaczy sie od drona, sterowanie zostanie przeniesione do
stacji dokujacej. Jesli stacja dokujgca odtgczy sie od drona,
aparatura otrzyma powiadomienie, ze uzytkownik moze
recznie przejgc¢ kontrole nad dronem. Jesli aparatura nie
zdecyduje sie na przejecie kontroli nad dronem, dron au-
tomatycznie wykona akcje utraty sygnatu. Jesli pilot pota-
czonej aparatury nie wybierze zadnej z opcji w okreslonym
czasie, dron réwniez wykona akcje utraty sygnatu.

5. Jedli odtgczona aparatura ponownie potgczy sie

z dronem podczas lotu, nie wznowi on poprzedniego
sterowania i domyslinie nie bedzie miat kontroli nad
zadnym urzgdzeniem.

6. Nie mozna uruchomi¢ RTH w DJI FlightHub 2 po
przejeciu kontroli przez aparature B. Stacja dokujgca
automatycznie przejmie kontrole nad dronem, jesli
aparatura B zostanie odtgczona od drona (np. po wyta-
czeniu zasilania aparatury lub utracie sygnatu transmisji
wideo). Dron moze kontynuowac trwajace zadanie lotu.
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7. Podczas zadania lotu, jesli aparatura przejmie
kontrole w trybie N, dron bedzie kontynuowat zadanie
lotu. Jesli tryb lotu zostanie przetgczony na inny tryb po
przejeciu kontroli, zadanie trasy lotu zostanie przerwane
i uruchomiony zostanie RTH. Jesli aparatura przejmie
kontrole w trybie S lub F, zadanie trasy lotu zostanie
przerwane i uruchomiony zostanie RTH.

8. Aparatura sterujgca moze by¢ uzywana do modyfi-
kowania systemu kontroli lotu, systemu wykrywania,
innych ustawien drona i ustawief kamery.

9. Zaréwno oprogramowanie sprzetowe stacji dokujacej,
jak i drona moze by¢ aktualizowane w DI FlightHub 2,
ale aparatura moze by¢ uzywana tylko do aktualizacji
oprogramowania sprzetowego aparatury.

10. Uzytkownicy mogg przesyta¢ dzienniki zaréwno stacji
dokujacej, jak i drona w DJI FlightHub 2, ale moga przesy-
ta¢ tylko dzienniki aparatury za pomocg aparatury.

11. Aparatura sterujgca B nie moze by¢ uzywana do
aktualizacji bazy danych Fly Safe i nie moze przesytac¢
licencji odblokowujacej dla stref GEO.



12. Jedli zaréwno stacja dokujaca, jak i aparatura sg po-
taczone z dronem, ulepszona transmisja jest niedostep-
na na aparaturze.

Przycisk zatrzymania awaryjnego
g

W sytuacji awaryjnej nalezy nacisng¢ przycisk zatrzyma-
nia awaryjnego, aby zatrzymac wszystkie ruchy stacji
dokujacej podczas jej obstugi lub konserwacji. Wskazniki
stanu migajg na przemian na czerwono i z6tto po naci-
$nigciu przycisku zatrzymania awaryjnego.

Jesli dron jest wigczony, ale silniki nie pracuja, po

nacisnieciu przycisku zatrzymania awaryjnego dron nie
moze wystartowac. Jesli przycisk zatrzymania awaryjne-
go zostanie nacisniety, gdy dron wykonuje zadanie lotu,
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dron poleci do alternatywnego miejsca Ilgdowania po
zakonczeniu zadania lotu.

£: *Wyciagnij lub obré¢ przycisk zgodnie z ruchem
wskazoéwek zegara, aby zwolni¢ przycisk zatrzyma-
nia awaryjnego przed wykonaniem jakichkolwiek
operacji w doku (np. sterowanie pokrywa doku).

Inne awarie

W przypadku wystgpienia innych awarii stacji dokujacej,
takich jak brak zasilania stacji dokujacej, brak potgcze-
nia sieciowego lub brak mozliwosci otwarcia pokrywy
stacji dokujacej, nalezy przeprowadzi¢ rozwigzywanie
problemdw.

4.5 Odlot

Gdy dron jest potgczony ze stacjg dokujgca, wspot-
rzedne drona zostang przestane do chmury i moga by¢
przegladane w aplikacji DJI FlightHub 2.

Gdy dron zostanie roztgczony ze stacjg dokujgca, ostatni
zarejestrowany czas i wspoétrzedne drona zostang
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wyswietlone w oknie stanu urzgdzenia w aplikacji D)
FlightHub 2. Uzytkownicy moga klikng¢ informacje, aby
wysrodkowac lokalizacje drona na mapie, a nastepnie
klikng¢ prawym przyciskiem myszy, aby utworzy¢ PinPo-
int, ktéry pomoze zlokalizowa¢ drona podczas wyszuki-
wania. Informacje nie beda wyswietlane po ponownym
potaczeniu drona ze stacjg dokujaca.

Q(Q © 2025 DJl Wszelkie prawa zastrzezone



5 Obstuga, serwisowanie
i instrukcje dotyczace
konserwacji

5.1 Przechowywanie

Przechowywanie stacji dokujacej

Jesli stacja dokujaca nie jest uzywana natychmiast,
nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi wymaganiami
dotyczacymi tymczasowego przechowywania:

Przechowywac¢ w suchym, odpornym na deszcz
i ogien miejscu bez materiatéw zracych.

Chroni¢ przed erozjg i uszkodzeniami spowodowa-
nymi przez dzikie zwierzeta.

Nalezy regularnie sprawdza¢, czy zewnetrzne opa-
kowanie stacji dokujacej jest w dobrym stanie. Co
trzy miesigce nalezy tadowac¢ akumulator zapasowy
przez co najmniej 6 godzin.

DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

+ Jesli stacja dokujgca zostanie wyjeta z magazynu i nie
bedzie uzywana przez pewien czas, nalezy umiescic
ja w wodoodpornej torbie zaklejonej tasma klejgca,
a nastepnie przechowywac jg w oryginalnym opako-
waniu ze Srodkiem osuszajgcym.

* NIE przechyla¢ ani nie odwracac¢ stacji dokujacej, ani
nie umieszczac na niej zadnych przedmiotéw, gdy
stacja dokujaca jest przechowywana w pudetku.

Przechowywanie drona

Gdy stacja dokujaca jest wtgczona i dziata normalnie,
system chtodzenia moze regulowac temperature
otoczenia, dzieki czemu dron nadaje sie do przechowy-
wania. Jesli dron jest przechowywany oddzielnie, nalezy
postepowac zgodnie z ponizszymi wymaganiami:

+ Utrzymuj drona i jego czesci w czystosci i suchosci
oraz przechowuj je w chtodnym i suchym miejscu.
Zalecana temperatura przechowywania: miedzy -20°
a50°C(-4°a122°F).

+ Upewnij sig, ze mate czesci sa prawidtowo przecho-

2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone G



DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

wywane, aby unikna¢ ich utraty. Mate czesci, takie
jak kable i paski, sa niebezpieczne w przypadku
potkniecia. Wszystkie czesci nalezy przechowywac
w miejscu niedostepnym dla dzieci i zwierzat.

+ Podczas przechowywania nalezy wyjg¢ akumulator
z drona i zainstalowa¢ ostone gimbala.

Przechowywanie akumulatora

Gdy stacja dokujgca jest wigczona i dziata normalnie,
system chtodzenia moze dostosowa¢ temperature
otoczenia, dzieki czemu akumulator nadaje sie do
przechowywania. Jesli akumulatory sg przechowywane
oddzielnie, nalezy zapoznac sie z wytycznymi dotyczacy-
mi bezpieczenstwa i postepowac zgodnie z instrukcjami
dotyczacymi przechowywania akumulatoréw.

Przechowywanie energii na odpowiednich poziomach
moze wydtuzy¢ zywotnos$¢ akumulatora. Ponizszy
rysunek przedstawia Maksymalng ilo$¢ dni przecho-
wywania (Y) przy réznych Poziomach natadowania
akumulatora (X).

5% 10% 15% 20% 30% 40% 50%

A\ -Akumulator ulegnie uszkodzeniu po przekro-
czeniu maksymalnego okresu przechowywania.
Akumulator nie powinien by¢ dtuzej uzywany.

*Rzeczywisty maksymalny okres przechowywania
moze sie nieznacznie ré6zni¢ ze wzgledu na to, ze
akumulatory sg czescig réznych partii produk-
cyjnych i sg przechowywane w réznych $rodowi-
skach.

*Maksymalny czas przechowywania jest teore-
tycznie obliczany w temperaturze pokojowej,

a rzeczywisty czas przechowywania ulegnie znacz-
nemu skréceniu w przypadku przechowywania

w wyzszych temperaturach.




5.2 tadowanie akumulatora
tadowanie przez stacje dokujaca

Akumulator moze by¢ tadowany przez stacje dokujaca,
gdy jest wtozony do drona. tadowanie rozpocznie sie,
gdy temperatura akumulatora osiggnie zakres tempe-
ratury tadowania. W takim przypadku czas tadowania
zostanie wydtuzony.

Aby natadowa¢ akumulator, otw6rz strone projektu DI
FlightHub 2, kliknij & > > Action, aktywuj Remote
Debugging, a nastepnie kliknij Charge.

Q *Uzytkownicy mogg réwniez natadowa¢ akumu-
lator za pomocg usatwien Device Maintenance:
otworz strone projektu DJI FlightHub 2, kliknij
Dock > [, wigcz Remote Debugging, a nastepnie
kliknij Charge.

/N +Po wiaczeniu stacji dokujgcej NIE umieszczaj
zadnych metalowych przedmiotéw, takich jak
pierécionki lub urzadzenia elektroniczne, na
ptycie lgdowiska ani nie dotykaj powierzchni ptyty
lgdowiska podczas umieszczania drona na ptycie
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ladowiska, aby unikng¢ poparzen.Aby zapew-
ni¢ bezpieczenstwo, stacja dokujgca nie moze
tadowac akumulatora drona, gdy pokrywa stacji
dokujacej jest otwarta.

Tryb tadowania

Tryb tadowania mozna ustawi¢ jako harmonogram lub
tryb gotowosci w DJI FlightHub 2. Gdy stacja dokujgca
jest w stanie bezczynnosci, poziom natadowania aku-
mulatora i temperatura wewnatrz stacji dokujgcej moga
by¢ automatycznie modyfikowane w celu spetnienia
réznych scenariuszy.

Tryb harmonogramu jest odpowiedni do wykonywania
regularnych zadan, takich jak inspekcje patrolowe. Aku-
mulator bedzie tadowany i przechowywany na srednim
poziomie (okoto 60%), gdy zadne zadanie nie bedzie
wykonywane.

Tryb gotowosci jest odpowiedni do wykonywania pil-
nych zadan, takich jak ratownictwo pozarowe. Akumula-
tor bedzie tadowany i przechowywany na wysokim
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poziomie (okoto 95%), gdy nie sg wykonywane zadne
zadania.

Przetgczanie trybow tadowania: Otwérz strone projektu
DJI FlightHub 2, kliknij 2] > &, a nastepnie Action, aby
przetaczy¢ na rézne tryby tadowania.

/\ +Poziom natadowania moze by¢ niski w trybie har-

monogramu. Jesli Plan Timer jest wybrany jako
Immediate (Natychmiastowy), podczas zadania
lotu moze zosta¢ wyzwolona funkcja RTH przy
niskim poziomie natadowania akumulatora.
*Utrzymywanie wysokiego poziomu mocy w trybie
czuwania wptynie na zywotno$¢ akumulatora.
Zaleca sie wybranie trybu harmonogramu, jesli
scenariusz nie jest pilny.

Korzystanie z huba tadowania

94
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1. Dioda LED stanu

2. Port zasilania

3. Przetacznik trybu

4. Port akumulatora

5. Port pomocniczy USB-C

Uzycie




Przetgcz przetgcznik trybu, aby wybra¢ tryb tadowania.

= Tryb Standard: Kazdy akumulator jest tadowany
kolejno do 100%: Kazdy akumulator jest tadowany
kolejno do 100%.

o Tryb Ready-to-Fly: Kazdy akumulator jest tadowany
kolejno do 90%. Ten tryb utatwia szybkie korzystanie

z akumulatoréw.

Hub tadujacy bedzie tadowat akumulatory w oparciu

o temperature tadowania i aktualny poziom natado-
wania akumulatora. Akumulator o najkrétszym czasie
tadowania zostanie natadowany jako pierwszy.

Po zakoniczeniu tadowania nalezy odtgczy¢ akumulator
poktadowy od huba tadowania.

Opisy diod LED
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Jednolity
zielony

Miga na zétto

Jednolity czer-
wony

tadowanie zakohczone

Nieprawidtowos$¢ akumulatora
lub huba tadowania, ktérg mozna
naprawic (dalsza operacja nie jest
wymagana, tadowanie moze by¢
kontynuowane po automatycz-
nym przywroéceniu sprawnosci
akumulatora lub huba tadowa-
nia).

Przekroczenie zakresu tempera-
tur tadowania (wyjecie i ponowne
wtozenie akumulatora lub odta-
czenie i podigczenie adaptera)

Stan diody Opis
Jednolity 26ty Nie wtozono akumulatora

Miga w sposéb | tadowanie akumulatora
pulsacyjny na
zielono

A\ +Zasilacz DJl 240W jest wymagany w przypadku
korzystania z huba tadujacego do tadowania
akumulatoréw.

*Hub tadujacy jest kompatybilny tylko z okreslo-
nymi modelami akumulatoréw. NIE uzywaj huba
tadujgcego z innymi modelami akumulatoréw.

*Podczas korzystania z huba tadujacego nalezy
umiesci¢ go na ptaskiej i stabilnej powierzchni.
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*Upewnij sig, ze urzadzenie jest odpowiednio
zaizolowane, aby zapobiec ryzyku pozaru.

L= *NIE WOLNO dotyka¢ metalowych zaciskéw na
portach akumulatora. Wyczy$¢ metalowe zaciski
czysta, suchg szmatka, jesli pojawi sie na nich
zauwazalny osad.

Port asystenta USB-C moze by¢ uzywany wytacz-
nie do aktualizacji oprogramowania uktadowego
huba tadujacego.

*Hub tadujgcy mozna podtaczy¢ do stacji zasilaja-
cych DJI Power Series za pomoca kabla SDC.

Diody LED poziomu natadowania akumulatora
Ponizsza tabela przedstawia poziom natadowania aku-
mulatora podczas tadowania.

. Poziom natadowania
Stan diody
akumulatora
O=O8 0-50%
OFOSOR 51-75%
OFOSOSOR 76 - 99%
100%
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Mechanizmy ochrony akumulatora

Diody LED poziomu natadowania akumulatora moga
wyswietla¢ powiadomienia o ochronie akumulatora
wyzwalane przez nieprawidtowe warunki fadowania.

Diody LED

Stan diod
Dioda LED2
miga dwa razy
na sekunde
Dioda LED2
miga trzy razy
na sekunde
Dioda LED3
miga dwa razy
na sekunde
Dioda LED3
miga trzy razy
na sekunde
Dioda LED4
miga dwa razy
na sekunde

Status

Wykryto nadmiar
pradu

Wykryto zwarcie
w obwodzie

Wykryto
przetadowanie

Wykryto
przepiecie
tadowarki
Temperatura
tadowania jest
zbyt niska



Dioda LED4 Temperatura
miga trzy razy tadowania jest
na sekunde zbyt wysoka

Jesli ktérykolwiek z mechanizméw ochrony akumulatora
zostanie aktywowany, odtgcz tadowarke i podiacz ja
ponownie, aby wznowic¢ tadowanie. Jesli temperatura ta-
dowania jest nienormalna, nalezy poczekac, az wréci do
normy. Akumulator automatycznie wznowi tadowanie
bez koniecznosci odtgczania i ponownego podtaczania
tadowarki.

5.3 Utrzymywanie akumulatoréw w do-
brym stanie

Akumulator przeprowadzi samooceneg, a stacja dokujaca
bedzie automatycznie konserwowa¢ akumulator, aby
zapewnic jego optymalng wydajnosc. Jesli w DJI Fli-
ghtHub 2 pojawi sie komunikat ostrzegawczy, kliknij ko-
munikat, aby wyswietli¢ szczegbty ostrzezenia i postepuj
zgodnie z instrukcjami, aby przeprowadzi¢ konserwacje
akumulatora.

Gdy zbliza sie koniec zywotnos$ci akumulatora, w apli-
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kacji DJI FlightHub 2 pojawi sie odpowiedni komunikat.
Jesli uzytkownik bedzie nadal korzystat z akumulatora,
stacja dokujgca nie bedzie mogta wykonywac¢ zadan lotu
po osiggnieciu zywotnos$ci akumulatora.

A\ +Akumulator zawiera niebezpieczne substancje
chemiczne, NIE WOLNO wyrzuca¢ go do zwyktego
pojemnika na odpady. Nalezy $cidle przestrzegac
lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji i recy-
klingu akumulatoréw.

*Akumulatory, ktére sg nadmiernie roztadowane,
spuchniete, braty udziat w wypadku, miaty kontakt
z cieczg, sg uszkodzone lub nieszczelne, musza
zostac zutylizowane. NIE uzywaj akumulatoréw

w takim stanie, aby unikng¢ uszkodzen lub obra-
zen. Aby uzyskac dalszg pomoc, nalezy skontak-
towac sie z profesjonalnym punktem utylizacji lub
recyklingu akumulatoréw.

5.4 Czyszczenie i konserwacja

Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji konserwagji.
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6 Dodatek

6.1 Aktualizacja oprogramowania
sprzetowego

Korzystanie z DJI FlightHub 2

1. Wiacz zasilanie drona i stacji dokujgcej. Upewnij sie,
ze dron i stacja dokujgca sg potgczone, a poziom nata-
dowania akumulatora drona przekracza 50%.

2. Otworz DJI FlightHub 2 i kliknij Devices > Dock.

3. Kliknij Can Update, a w oknie pojawi sie monit wska-
zujacy wersje oprogramowania sprzetowego i aktuali-

zacje.

4. Zaznacz pole wyboru po lewej stronie, aby aktualizo-
wac oprogramowanie sprzetowe urzadzenia partiami.

5. Kliknij przycisk Update, oprogramowanie sprzetowe
zostanie pobrane automatycznie.
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6. Oprogramowanie sprzetowe stacji dokujacej i drona
zostanie zaktualizowane jednoczesnie. Jesli dron nie jest
umieszczony w stacji dokujgcej, zaktualizowane zostanie
tylko oprogramowanie stacji dokujacej.

A\ +Upewnij sie, ze DJI FlightHub 2 jest potaczony
z Internetem podczas catego procesu aktualizacji.

L= ~Akumulator zainstalowany w dronie zostanie
zaktualizowany do najnowszej wersji oprogramo-
wania sprzetowego.

*Uzytkownicy nie moga obstugiwa¢ drona ani
stacji dokujgcej podczas aktualizacji oprogramo-
wania sprzetowego. Dron i stacja dokujgca beda
dostepne po zakonczeniu lub anulowaniu aktuali-
zacji.

Korzystanie z DJI Assistant 2 (seria Enterprise)

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego drona
i stacji sterowania

1. Podtgcz urzadzenie DJI do komputera osobno,
poniewaz D)l Assistant 2 nie obstuguje aktualizacji wielu



urzadzen DJI w tym samym czasie.

2. Upewnij sig, ze komputer jest potaczony z Internetem,
a urzadzenie DJI jest wigczone.

3. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 i zaloguj sie przy
uzyciu konta DJI.

4. Stuknij aktualizacje oprogramowania sprzetowego
po lewej stronie gtéwnego interfejsu.

5. Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego
i kliknij, aby zaktualizowa¢. Oprogramowanie sprzetowe
zostanie pobrane i zaktualizowane automatycznie.

6. Gdy pojawi sie komunikat ,Update successful”, aktu-
alizacja zostanie zakoriczona, a urzadzenie D)l uruchomi

sie ponownie automatycznie.

Uwagi
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A\ +Przed aktualizacja oprogramowania sprzetowe-
g0 upewnij sie, ze dron i aparatura sterujgca s
w petni natadowane.

*NIE WOLNO zdejmowac¢ akcesoriéw ani wytgczac
urzadzen podczas procesu aktualizacji.

*Oprogramowanie sprzetowe akumulatora jest
zawarte w oprogramowaniu sprzetowym drona.
Nalezy zaktualizowac¢ wszystkie akumulatory.

*Podczas procesu aktualizacji normalne jest, ze
gimbal przestaje dziata¢, wskazniki stanu drona
migaja, a dron uruchamia sie ponownie. Poczekaj
cierpliwie na zakonczenie aktualizacji.

*Podczas aktualizacji oprogramowania sprze-
towego, kalibracji systemu lub konfiguracji
parametréw nalezy trzymac drona z dala od ludzi
i zwierzat.

+Dla bezpieczeristwa nalezy upewnic sie, ze
uzywana jest najnowsza wersja oprogramowania
sprzetowego.

*Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania
sprzetowego aparatura sterujaca i dron moga
zostac roztgczone. W razie potrzeby nalezy po-
nownie potaczy¢ urzgdzenia.
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6.2 Port rozszerzen

Dron jest wyposazony w port E do obstugi PSDK, umoz-
liwiajacy rozwoj wiekszej liczby funkcji. Odwiedz strone

https://developer.dji.com, aby uzyska¢ wiecej informacji
na temat rozwoju SDK i instrukgcje.

Wymagania instalacyjne

+ Urzadzenie obstuguje instalacje oficjalnych akceso-
riéw tadunku, takich jak gtosnik, sygnalizator Swietl-
ny i modut wykrywania przeszkéd. Po zainstalowaniu
tadunku nalezy ponownie skalibrowa¢ kompas
drona. W miedzyczasie zasieg wykrywania systemu
wizyjnego drona i wydajnos¢ wykrywania przeszkéd
przez drona bedg ograniczone. Nalezy zachowac
ostrozno$¢. Odwiedz? strone https://enterprise.dji.
com/dock-3/downloads, aby wyswietli¢ instrukcje
obstugi akcesoriéw i dowiedziec sie, jak korzystac
z produktu.

+ Upewnij sie, ze fadunek zostat bezpiecznie zamon-

towany i dokrecony. Luzna instalacja moze wptyng¢
na ogolng wodoodpornos¢ lub nawet spowodowac
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upadek tadunku podczas lotu, co powaznie wptynie
na bezpieczenstwo lotu.

Wymagania dotyczace tadunku uzytkowego
innej firmy

+ Zainstalowanie tadunku innej firmy moze wptyng¢
na wydajnos¢ drona i bezpieczefAstwo lotu. Zaleca
sie korzystanie z oficjalnych tadunkéw lub tadunkéw
znajdujacych sie w katalogu rozwigzan Enterprise
Ecosystem.

+ Rozmiar tadunku musi spetnia¢ kryteria rozwoju
tadunku. Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie
https://developer.dji.com.

+ Zainstalowanie tadunku innej firmy skréci czas lotu
i zmniejszy op6r aerodynamiczny drona. Upewnij sie,

ze tadunek jest zainstalowany zgodnie z potrzebami.

+ Upewnij sie, ze catkowita masa drona nie przekracza
maksymalnej masy startowe;j.

+ Obcigzenie uzytkowe innej firmy powinno mie¢



stopien ochrony réwny lub wyzszy od stopnia
ochrony drona aby nie zmniejsza¢ stabilnosci pracy
lub Zywotnosci drona. Zaleca sie przetestowanie
wodoodpornosci zzamontowanym tadunkiem
uzytecznym. Jesli woda przedostanie sie do wnetrza
drona, powaznie wptynie to na bezpieczerstwo lotu.

6.3 Korzystanie z ulepszonej transmisji

Ulepszona transmisja integruje technologie transmisji
wideo OcuSync z sieciami 4G. Je$li transmisja wideo
OcuSync jest zaktécana lub uzywana na duzych odle-
gtosciach, tgcznos¢ 4G pozwala zachowac kontrole nad
dronem.

Wymagania instalacyjne przedstawiono ponizej:

+ Dron musi by¢ zainstalowany z kluczem sprzetowym
DJI Cellular Dongle 2. Zaréwno klucz sprzetowy, jak
i karte nano-SIM nalezy zakupi¢ osobno.

+ Aparatura sterujgca moze by¢ wyposazona w klucz
sprzetowy DJI Cellular Dongle 2 lub moze by¢ pota-
czona do hotspotu Wi-Fi, aby korzystac z ulepszonej
transmisji.
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Ulepszona transmisja zuzywa dane. Jedli transmisja cal-
kowicie przetgczy sie na sie¢ 4G, 30-minutowy lot zuzyje
okoto 1 GB danych odpowiednio na dronie i aparaturze
sterujgcej. Wartos$¢ ta stuzy wytgcznie jako odniesienie.

Nalezy sprawdzi¢ rzeczywiste zuzycie danych.

/N +Ulepszona transmisja jest obstugiwana tylko
w niektérych krajach i regionach.

*Klucz sprzetowy DJI Cellular Dongle 2 i powigza-
ne z nim ustugi sg dostgpne tylko w niektérych
krajach i regionach. Nalezy przestrzega¢ lokalnych
przepiséw i regulacji oraz warunkéw korzystania
z ustugi DJI Cellular Dongle 2.

Wktadanie karty nano-SIM

Otworz pokrywe gniazda karty SIM na kluczu sprze-
towym, wit6z karte nano-SIM do gniazda w kierunku
pokazanym na rysunku i zamknij pokrywe.

)z
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A\ +Zdecydowanie zaleca sie zakup karty nano-SIM
obstugujacej sie¢ 4G z oficjalnych kanatéw lokal-
nego operatora sieci komoérkowe;.

*NIE uzywaj karty SIM loT, w przeciwnym razie
jako$¢ transmisji wideo ulegnie znacznemu pogor-
szeniu.

*NIE uzywaj karty SIM dostarczonej przez wirtu-
alnego operatora sieci komérkowej, w przeciw-
nym razie moze to doprowadzi¢ do niemoznosci
potaczenia sie z Internetem.

*NIE NALEZY samodzielnie przycina¢ karty SIM,
w przeciwnym razie moze ona ulec uszkodzeniu,
a zorstkie krawedzie i narozniki moga uniemozli-
wic jej prawidtowe wtozenie lub wyjecie.

+Jesli na karcie SIM ustawiono hasto (kod PIN),
nalezy wtozy¢ karte SIM do smartfona i anulowa¢
ustawienie kodu PIN, w przeciwnym razie nie
bedzie mozna potaczyc sie z Internetem.

Instalacja klucza sprzetowego DJI Cellular
Dongle 2

Zapoznaj sie z instrukcjg instalacji i konfiguracji, aby
zainstalowac klucz sprzetowy DJI Cellular Dongle 2 dla
stacji dokujacej i drona.

Q +Otworz pokrywe i nacisnij karte nano-SIM, aby
cze$ciowo jg wysungc.
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/\ Ze wzgledu na wysokie zuzycie danych w stacji do-
kujacej, nie zaleca sie korzystania wytacznie z sieci
4G do transmisji wideo. W przeciwnym razie moga
wystapi¢ opdznienia lub inne problemy w transmi-
sji na zywo.

Korzystanie z ulepszonej transmisji

Gdy dron jest zainstalowany z kluczem sprzetowym D)I
Cellular Dongle 2, a stacja dokujaca jest podtgczona do
sieci (przewodowej lub bezprzewodowej), uzytkownicy
mogg wigczy¢ ulepszong transmisje za pomocg naste-
pujacych metod:

- Otwoérz D)l FlightHub 2, kliknij 21> &, aby otworzy¢
okno stanu urzadzenia. Upewnij sie, ze dron jest wigczo-
ny. Kliknij Action > Remote Debugging, a nastepnie



wigcz lub wytgcz funkcje Enhanced Transmission (Ulep-
szona transmisja).

- Upewnij sig, ze dron jest wtgczony. Otwérz stroneg urza-
dzen DJI FlightHub 2, kliknij Dock > [ . Wtacz Remote
Debugging, a nastepnie witacz lub wytacz Enhanced
Transmission.

A\ +Po wiaczeniu funkcji ulepszonej transmisji nalezy
zwracac szczegblng uwage na site sygnatu trans-
misji wideo. Lataj ostroznie.

Strategia bezpieczenstwa

W oparciu o wzgledy bezpieczeristwa lotu, transmisja
rozszerzona moze by¢ wtgczona tylko wtedy, gdy dziata
transmisja wideo OcuSync. Jes$li facze OcuSync zostanie
roztgczone podczas lotu, nie jest mozliwe wytgczenie
transmisji rozszerzonej.

W scenariuszu transmisji tylko 4G, ponowne uruchomienie
aparatury sterujacej lub DJI Pilot 2 spowoduje failsafe RTH.
Transmisja wideo 4G nie moze zosta¢ przywrécona przed
ponownym podtaczeniem tgcza OcuSync.
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W scenariuszu transmisji tylko 4G odliczanie startu
rozpocznie sie po wylagdowaniu drona. Jesli dron nie
wystartuje przed zakonczeniem odliczania, nie bedzie
mogt wystartowacd, dopoki tgcze OcuSync nie zostanie
przywrécone.

Uwagi dotyczace uzytkowania
aparatury sterujacej

W przypadku korzystania z sieci 4G za pos$rednictwem
klucza sprzetowego DJI Cellular Dongle 2, nalezy prawi-
dtowo zainstalowac¢ klucz sprzetowy DJI Cellular Dongle
2 i wytgczy¢ Wi-Fi aparatury podczas korzystania z funk-
cji ulepszonej transmisji, aby ograniczy¢ zaktécenia.

W przypadku korzystania z sieci 4G poprzez potgczenie
aparatury do hotspotu Wi-Fi urzagdzenia mobilnego, na-
lezy ustawi¢ pasmo czestotliwosci hotspotu urzadzenia
mobilnego na 2,4 GHz i tryb sieci na 4G, aby uzyskac
lepsze wrazenia z transmisji wideo. Nie zaleca sie
odbierania potaczen przychodzacych za pomocg tego
samego smartfona lub podtgczania wielu urzadzen do
tego samego hotspotu.
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Wymagania dotyczace sieci 4G

Szybkos¢ transmisji w sieci 4G zalezy od sity sygnatu

4G drona i aparatury sterujacej w biezgcej pozycji oraz
poziomu przecigzenia sieci odpowiedniej stacji bazowe;.
Rzeczywista jako$¢ transmisji jest $cisle zwigzana z wa-
runkami sygnatu lokalnej sieci 4G. Warunki sygnatu sieci
4G obejmuja obie strony drona i aparatury o réznych
predkosciach. Jesli sygnat sieciowy drona lub apara-
tury jest staby, nie ma sygnatu lub jest zajety, jako$¢
transmisji 4G moze spas¢ i doprowadzi¢ do zamrozenia
transmisji wideo, opéZnionej reakcji elementéw steru-
jacych, utraty transmisji wideo lub utraty elementéw
sterujgcych.

W zwigzku z tym podczas korzystania z ulepszonej
transmisji:

1. Upewnij sie, ze uzywasz aparatury i drona w miej-
scach, w ktérych sygnat 4G jest bliski petnego, aby

uzyskac lepsze wrazenia z transmisji.

2. Jesli sygnat OcuSync zostanie odtgczony, transmisja
wideo moze sie opdzniac i zacina¢, gdy dron jest w petni
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zalezny od sygnatu 4G. Podczas lotu nalezy zachowa¢
ostroznosc.

3. Gdy sygnat OcuSync jest staby lub roztgczony, nalezy
utrzymywac odpowiednig wysoko$¢ podczas lotu.

Na otwartych przestrzeniach staraj sie utrzymywac
wysoko$¢ lotu ponizej 120 metréw, aby uzyskac lepszy
sygnat 4G.

4. W przypadku lotéw w miescie z wysokimi budynkami
nalezy ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH (wyzszg niz
najwyzszy budynek).

5. Gdy aplikacja wys$wietli komunikat o stabym sygnale
4G, nalezy zachowac¢ ostroznos¢.

6.4 Utylizacja
Akumulatory nalezy wyrzuca¢ do specjalnych pojem-
nikéw na surowce wtérne dopiero po ich catkowitym

roztadowaniu.

Utylizacja akumulatora
NIE WOLNO wyrzuca¢ akumulatoréw do zwyktych



pojemnikéw na $mieci. Nalezy $cisle przestrzegac
lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji i recyklingu
akumulatoréw.

Akumulator nalezy natychmiast zutylizowac, jesli nie
mozna go wigczy¢ po nadmiernym roztadowaniu.

Jesli przycisk zasilania jest wytgczony i nie mozna catko-
wicie roztadowac¢ akumulatora, nalezy skontaktowac sie
z profesjonalng firmg zajmujaca sie utylizacja/recyklin-
giem akumulatoréw w celu uzyskania dalszej pomocy.

6.5 Informacje o zgodnosci z FAR
Remote ID

System drona jest wyposazony w system Remote ID,
ktory spetnia wymagania 14 CFR cze$¢ 89.

+ Dron automatycznie inicjuje autotest przed lotem
(PFST) systemu Remote ID przed startem i nie moze
wystartowag, jesli nie przejdzie testu PFST [1]. Wyniki
PFST systemu Remote ID mozna przegladac w aplika-
cji kontroli lotu DJI, takiej jak DJI Pilot 2 lub na platfor-
mie ustug w chmurze DJI, takiej jak DJI FlightHub 2.
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Dron monitoruje funkcjonalno$¢ systemu Remote
ID od fazy przed lotem do wytgczenia. Jedli system
Remote ID dziata nieprawidtowo lub ulegnie awarii,
alarm zostanie wyswietlony w aplikacji kontroli

lotu DJI, takiej jak DJI Pilot 2 lub na platformie ustug
w chmurze D, takiej jak DJI FlightHub 2.

Uzytkownik powinien utrzymywac aplikacje kontroli
lotu DJI uruchomiong i zawsze zezwala¢ jej na uzy-
skiwanie informacji o lokalizacji aparatury sterujacej
podczas korzystania z aplikacji kontroli lotu DJI do
latania dronem.

Programisci, ktérzy opracowujg aplikacje innych
firm oparte na DJI Mobile SDK, powinni uzyskiwac
i wyswietla¢ wyniki PFST oraz stan awarii systemu
Remote ID podczas pracy, wywotujgc okreslone
interfejsy API. [2]

Programisci, ktérzy opracowujg platformy innych
firm oparte na interfejsie API DJI Cloud, powinni
uzyskiwac i wyswietla¢ wyniki PFST oraz stan awarii
systemu Remote ID podczas pracy, wywotujgc okre-
$lone interfejsy API. [3]

2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone (05



DJI Dock 3 DJI Matrice 4D Series - Instrukcja obstugi

*  Wiecej informacji na temat rejestracji dronéw
i wymagan Remote ID mozna znalez¢ na oficjalnej
stronie FAA.

Przypisy
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cip
WARUNKI GWARANC]I PRODUKTOW MARKI D)l

Gwarant:
SZ DJI Technology Co., Ltd.
DJI Sky City, No.55 Xianyuan Road, Nanshan District, Shenzhen, China

Dystrybutor:
INNPRO Robert Btedowski Sp. z 0.0. z siedzibg w Rybniku, ul, Rudzka 65C, 44-200 Rybnik,
Dystrybutor produktéw D]l na terenie Polski.

1. Gwarancjg objete sg nastepujace produkty marki DJI (,Produkty”), pochodzace z dystrybucji
realizowanej na terenie Polski przez Dystrybutora, ktérych okres gwarancji wynosi:

a) Drony, kamery, gimbale - 24 miesigce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu)
lub daty aktywacji, w zaleznosci od tego, co nastapito szybciej.

b) Akumulatory - 12 miesiecy od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu) lub
aktywacji w zaleznoéci od tego, co nastgpito jako pierwsze, pod warunkiem ze szybciej nie
wyczerpat sie przewidziany dla danego modelu akumulatora limit cykli uzycia akumulatora (100,
200 lub 400 cykli uzycia). W przypadku wczesniejszego wyczerpania limitu cykli okres gwarancji
uptywa z dniem wyczerpania tego limitu. Dla wiekszosci akumulatoréw przewidziany jest limit
200 cykli, za wyjatkiem modeli:

- Avata, Avata 2, FPV i Neo - 100 cykli

- DJI Focus i DJI Osmo - limit 400 cykli.

- Matrice - limit 400 cykli pod warunkiem magazynowania akumulatora przy poziomie
natadowania 90% przez dtuzej niz 120 dni.



Akcesoria jak np. obudowy, kable czy $migta nie podlegajg gwaranciji.

2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy
nabywcg a Gwarantem.

3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce
urzadzenia pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy korcowego wraz z
widocznym numerem seryjnym oraz waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek
uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowié wykonania naprawy gwarancyj-
nej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych dokumentach.

4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych
i wad produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z
opublikowanymi materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez D)l
obejmujg m.in. podrecznik uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenstwa,
specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty serwisowe.

5. Gwarancja obejmuje wytgcznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym
produkcie.

6. Gwarancja nie obejmuje:

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegélnosci
niezgodnego z instrukcjg obstugi badz przepisami bezpieczeristwa.

- Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.

- Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione
(w tym przez nabywce).

- Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwg instalacjg urzagdzen
wspétpracujgcych z produktem.



- Uszkodzenia wskutek katastrofy lub obrazenh od ognia spowodowanych czynnikami
nieprodukcyjnymi, w tym, ale nie wytgcznie btedami operatora.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem
obudowy, niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub
dziataniem niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.

- Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwoddw i niedopasowaniem
lub niewtasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.

- Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zaleceh w oficjalnych
instrukcjach uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych
wiatrach, deszczu lub burzach piaskowych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja
zakibcenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji
radiowej, przewoddéw wysokiego napiegcia, stacji energetycznych itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w Srodowisku, w ktérym wystepuja
zaktécenia innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo,
sygnatu Wi-Fi itp.).

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa
startowa, ktéra okreslono w instrukcji uzytkowania.

- Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sg zuzyte lub uszkodzone.

- Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscig lub kompatybilnoscig podczas
korzystania z nieautoryzowanych czesci.

- Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym
akumulatorze.

- Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

- Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

- Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych péznie;.



- Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze
dostarczy¢ lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

- Uszkodzen wynikajgcych z pomocy technicznej innej niz DJI.

- Produktow lub czesci ze zmieniong etykietg identyfikacyjna, lub, z ktérych usunieto etykiete
identyfikacyjna.

- Czesci i akcesoridow podlegajgcych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci
zarysowan, trudnych do usunigcia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw itp.

- Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.
- Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, pow6dz, przepiecia
sieci energetycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie Srodkéw chemicznych oraz
innych czynnikéw zewnetrznych, powodujgcych np. korozje czy plamy.

- Braku dostarczenia logéw lotu, potrzebnych do zanalizowania wypadku.

7. Gwarancja obejmuje bezptatng wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz
robocizne w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji mogg by¢ usuwane tylko
przez autoryzowany lub oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie najkrétszym terminie, nie
dtuzszym niz 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek,
atakze dostepnoscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie
okresu, kiedy Gwarant nie moze podjac¢ sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po
stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajgcego
gwarancje DJI samodzielnie lub za po$rednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowigzany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodze-
niami podczas transportu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy.
Winnym przypadku ryzyko uszkodzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.



11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy
kurierskiej, nabywca zobowigzany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawicie-
la firmy kurierskiej, na prosbe nabywcy. W przypadku wszelkich zastrzezen sporzadza on
protokét szkody w obecnosci kuriera.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy, jezeli producent stwierdzi na
pismie, iz usuniecie wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajgcy wymianie musi by¢ kompletny. W
razie dostarczenia zdekompletowanego zestawu, koszty brakujgcego wyposazenia ponosi
nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu
urzadzenie, jak i dowdéd zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie
produktu tylko, gdy jest on w jego posiadaniu.

16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciggu 7 dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez
Serwis, Gwarant dotozy wszelkich staran, aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od
wad w czasie 14 dni roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do
odmowy realizacji wymiany DOA w przypadku brakéw magazynowych.

17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana, jesli:

Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad 7 dniach kalendarzowych od jego zakupu.
Dowdd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem, lub istnieje
podejrzenie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.

Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych
akcesoriéw, dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.



Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie
zawierat zadnych wad.

Jakiekolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane beda przez nieautoryzowane uzycie
lub modyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody,
oleju, piasku, itd.) lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.

Etykiety produktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazujg oznaki sabotazu lub zmiany.
Uszkodzenia sg spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary,
powodzie, silne wiatry lub uderzenia pioruna.

18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:

Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych
lub informacji osobistych zawartych w produkcie.

Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane
uzyciem produktu niezgodnie z instrukcjg obstugi.

Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa
na terenie Polski i innych krajow.

19. Gwarancja nie wytgcza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujgcego wynikajacych
z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku, kiedy nabywca jest konsumen-
tem. Jesli kupujacy jest przedsiebiorca, rekojmia zostaje wykluczona zgodnie z art. 558 § 1

Kodeksu Cywilnego.
INNP RO

INNPRO
ul. Rudzka 65c
44-200 Rybnik



Ochrona Srodowiska

A

Ce

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklin-
gowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidtowe usuwanie, zapobiega potencjalnym,
negatywnym konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania
zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami ochrony Srodowiska dotyczacy-
mi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim,
zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejécia Unii Europejskiej (UE), dotyczacych
zagadnien zwigzanych z bezpieczeristwem uzytkowania, ochrony zdrowia i ochrony srodowiska,
okreslajacych zagrozenia, ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.



UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

SZ DJI Technology Co., Ltd. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego [DJI Dock 3; Matrice 4D; Matrice 4TD]
jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE.

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujagcym adresem internetowym:
https://files.innpro.pl/dji

Adres producenta: 18 Xinnan 4th Road, Skyworth Semiconductor Design Building, West Block, 14F, Nanshan District,
Shenzhen, Guangdong, Chiny

Czestotliwo$¢ radiowa:
2.4G 2400-2483,5 MHz / 5G: 4915-5825 MHz

Maksymalna moc czestotliwosci radiowej: <20 dBm

Autoryzowany przedstawiciel w UE:
DJI Europe B.V.

2992LA Barendrecht, the Netherlands
dealer.nl@dji.com



WSPARCIE DJI

H

Terminy HDMI, HDMI High-Definition Multimedia Interface i logo HDMI sg znakami towarowymi

lub zastrzezonymi znakami towarowymi HDMI Licensing Administrator, Inc.

Tre$¢ moze ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia.
Pobierz najnowszg wersje z

https://enterprise.dji.com/dock-3/downloads

DJI i MATRICE sg znakami towarowymi DJI.
Copyright © 2025 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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