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Q_ Wyszukiwanie stow kluczowych

Szukaj stéw kluczowych, np. "akumulator" lub "montaz", aby znalez¢ dany temat. W przegladarce plikéw
PDF nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

{m Przechodzenie do tematu
Zobacz petna liste tematdw w spisie tresci.

=5 Drukowanie tego dokumentu
=
Niniejszy dokument mozna drukowaé w wysokiej rozdzielczosci.

Korzystanie z instrukgcji

Legenda
@ Ostrzezenie /A Waine £J: Wskazowki Odniesienie

Przed pierwszym lotem

Przeczytaj ponizsze dokumenty przed korzystaniem z Mavica™ Pro:

1. Mavic 2 Pro/Zoom In the Box- W zestawie

2. Mavic 2 Pro/Zoom User Manual- Instrukcja obsfugi

3. Mavic 2 Pro/Zoom Quick Start Guide- Instrukcja szybkiego startu

4. Mavic 2 Pro/Zoom Disclaimer and Safety Guidelines- Srodki bezpieczeristwa

5. Mavic 2 Pro/Zoom Intelligent Flight Battery Safety Guidelines- Srodki bezpieczeristwa dotyczqce akumulatora

Zalecamy obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych na oficjalnej witrynie DJI™ i przeczytanie wszystkich

zatqczonych dokumentéw. Przygotuj sie do lotu, czytajgc instrukcje szybkiego startu i odnies sie do
Podrecznika Uzytkownika, aby uzyskac bardziej szczegéfowe informacje.

Filmy instruktazowe

Filmy instruktazowe z ponizszego linku pokazuja jak bezpiecznie korzysta¢ z Mavica 2 Pro/ Zoom: ;

http://www.dji.com/mavic-2/info#video

Pobierz aplikacje DJI GO 4

Pobierz i zainstaluj aplikacje DJI GO 4 przed korzystaniem z drona. Zeskanuj kod QR po -
prawej, aby pobra¢ najnowsza wersje. E E
Wersja aplikacji DJI GO 4 na system Android jest kompatybilna z Androidem 4.4 lub nowszym. ? :
Wersja aplikacji DJI GO 4 na system 10S jest kompatybilna z iOS 9.0 lub nowszym. E

* Ze wzgleddw bezpieczenistwa lot jest ograniczony do 30 m wysokosci i 50 m odlegtosci, jezeli uzytkownik nie jest
potaczony i zalogowany w aplikacji DJI GO 4.

DJI Asssistant 2

Pobierz DI Assistant 2 ze strony: http://www.dji.com/mavic-2/info#downloads.
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Opis produktu

Dziat zapoznaje uzytkownika z dronem
Mavic 2 Pro/ Zoom, a takze zawiera spis
czesci drona i nadajnika.
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Opis produktu

Wprowadzenie

DJI Mavic 2 Pro wyposazony jest w wielokierunkowy system wizyjny oraz system wykrywania przeszkdd na
podczerwien. Wykorzystanie sztandarowych technologii DJI takich jak wykrywanie przeszkéd i inteligentne
tryby lotu, jak np. HyperLapse, ActiveTrack 2.8, TapFly, QuickShats oraz APAS pomoga Ci uja¢ najbardziej
skomplikowane ujecia z niezwykta tatwoscia.

Mavic 2 jest wyposazony w petni stabilizowany, 3-osiowy gimbal z 1-calowg matrycag CMOS wyprodukowany
we wspdtpracy z Hasselblad), ktéramimozliwia nagrywanie filméw w jakosci 4K i wykonywanie zdje¢ 20 MP,
umozliwia dwukrotny zoom optyczny, obiektyw 24-48 mm i wspierane uzycie filtrow.

Mavic 2 Pro/ Zoom uzywa najnowszych technologii w celu zwigkszenia stabilnosci i jakosci obrazu,
sprowadzajac zakres drgan do £0.005° w przypadku Mavic 2 Zoom oraz +0.01° w przypadku Mavic 2 Pro.

Whbudowany w aparature sterujacg system Ocusync 2.0 zapewnia maksymalny zasieg transmisji 5 km i udo-
stepnianie widoku z kamery do aplikacji DJI GO 4 w 1080p. Aparatura sterujgca pracuje na czestotliwosciach
2,4 GHz i 5,8GHz. Czestotliwos¢ z najmniejszym poziomem zaktdcen jest wybierana automatycznie bez opdz-
nien w transmisji. Dron i kamera moga by¢ kontrolowane za pomoca wbudowanych przyciskéw. Wbudowany
ekran LCD wyswietla informacje na temat lotu w czasie rzeczywistym. Wyciggane drazki sprawiaja, ze apara-
tura sterujaca jest tatwiejsza w przechowywaniu. Maksymalny czas pracy wynosi 2 godziny i 15 minut.

Mavic 2 Pro/ Zoom zapewnia zwiekszong predkos¢ lotu 72 km/h i maksymalny czas lotu 31 minut.

Q » Gtéwna réznica pomiedzy Mavic 2 Pro a Mavic 2 Zoom jest kamera. Ogélne opisy w niniejszej instrukcji odnosz3 sie
do obu wersji.

« Maksymalny czas lotu zostat przetestowany w bezwietrznych warunkach przy predkosci lotu 25 km/h a maksymalna
predkos¢ lotu zostata przetestowana nad poziomem morza w warunkach bezwietrznych. Wartosci maja jedynie
charakter pogladowy.

» Aparatura sterujaca osigga maksymalny dystans transmisji (FCC) na otwartej przestrzeni, wolnej od zaktécen
elektromagnetycznych na wysoko$ci 120 m. Maksymalny czas lotu zostat przetestowany w warunkach
laboratoryjnych. Wartosc¢ jest referencyjna.

« Czestotliwos¢ 5.8 GHz nie jest wspierana w niektdrych regionach. Zwrd¢ uwage na lokalne prawa i przepisy.




Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik uzytkownika

Przygotowanie Mavic 2 Pro/Zoom
Przygotowanie drona
Wszystkie ramiona drona sg fabrycznie ztozone. Postepuj wedtug nastepujacych instrukcji, aby roztozy¢ ramiona:
1. Zdejmij ostone gimbala z kamery.

2. Rozt6z przednie ramiona, a nastepnie roztéz tylne ramiona.

3. Montaz $migiet.

Umies¢ oznaczone $migta na silnikach z biatymi oznaczeniami. Docisnij $migta do silnikdw i obréé je, aby je
zabezpieczyé. Umiesé pozostate $migta na silnikach nieoznaczonych. Roztéz wszystkie $migta.

4. Wszystkie inteligentne akumulatory sa w trybie hibernacji, aby zapobiec uszkodzeniom w czasie trans-
portu. Uzyj zawartej w zestawie fadowarki, aby natadowac i wybudzi¢ akumulatory po raz pierwszy. Aby
natadowa¢ akumulator po wykonanym locie, wyjmij go z drona i podtacz do tadowarki.

Zrédto zasilania
100 - 240V

Czas tadowania:
~ 1 godzina 30 minut

A * R0ztéz przednie ramiona i $migta przed roztozeniem tylnych ramion.

« Przed wtaczeniem drona, upewnij sie, ze ostona gimbala zostata zdjeta, a wszystkie $migta i ramiona zostaty
roztozone. W przeciwnym wypadku moze to wptynaé na diagnostyke.

© 2018 DJI All Rights Reserved 7



Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik uzytkownika

Przygotowanie aparatury sterujacej

1. Rozt6z zaciski mocujace urzadzenie mobilne oraz anteny.

2. Wyciagnij drazki ze schowka w aparaturze sterujacej i dokreé je do mocowania.

3. Uzyj odpowiedniego kabla RC w zaleznosci od typu urzagdzenia mobilnego. Kabel ze ztgczem Lightning
jest domyslinie podtaczony do suwaka. Przewody Micro USB i USB-C sg rowniez zawarte w zestawie. Po-
facz koniec kabla RC do urzadzenia mobilnego. Zabezpiecz urzgdzenie mobine, zaciskajac klamry do wew-
natrz.

Grafika powyzej przedstawia spos6b wymiany kabla RC. Suwak kabla RC musi by¢ wymieniony, w przypa-
dku uzycia kabla USB-C.

P T T Tp,
q | > % ) \ /> | /
AR~ A

A * Mozesz takze potgczy¢ urzgdzenie mobilne do aparatury sterujgcej za posrednictwem kabla USB,
jesli urzadzenie mobilne jest zbyt duze, aby umiescic je w obejmie. Potacz jeden koniec kabla do
urzadzenia mobilnego, a drugi koniec do portu USB w dolnej czesci aparatury sterujacej.

 Nie uzywaj portéow Micro USB i USB jednoczes$nie podczas wymiany plikow. Odtacz kabel z jedne-
go portu przed potgczeniem do portu innego urzadzenia.

8  © 2018 DJI All Rights Reserved



Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik uzytkownika

Schemat drona

1. Przedni system wizyjny
2. Smigta

3. Silniki

4. Przednie diody LED

5. Anteny

6. Gimbal i kamera
7. Tylny system wizyjny

8. Wskaznik statusu drona

9. Sprzaczka akumulatora

10. Boczny system wizyjny

11. Port USB-C

12. Przycisk taczenia/ Wskaznik statusu
taczenia

13. Wskaznik poziomu akumulatora

14. Przycisk zasilania

13

, / 2

11 N o 15. Inteligentny akumulator
M = 16. Gorny system wykrywania

przeszkod na podczerwier
17. Dolny system wizyjny
18. Slot na karte microSD

19. Dolny system wykrywania
przeszkod na podczerwienr

20. Pomocnicze diody

DJI All Rights Reservec 9



Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik uzytkownika
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Anteny

Stuza do przesytania sygnatu sterowania dronem

i video.

. Przycisk Return to Home (RTH)

Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby rozpoczaé

procedure RTH. Nacisnij ponownie, aby anulo-

waé procedure.

. Ekran LCD
Wyswietla status drona i aparatury sterujacej.
. Wyjmowane drazki sterujace

Wyjmowane drazki sterujace sg tatwe w prze-

chowywaniu. Domysinym trybem sterowania

jest Mode 2. Ustaw tryb sterowania w aplikacji

DJIGO 4.

. Przycisk pauzy
Nacisnij jednokrotnie, aby zawisna¢ awaryjnie.
(tylko jesli GPS lub system wizyjny jest doste-
pny). Nalezy zwréci¢ uwage na to, ze przycisk
pauzy odpowiada za szereg réznych funkcji w

réznych inteligentnych trybach lotu. Wiecej

informacji w rozdziale Inteligentne tryby lotu.

. Schowek na drazki sterujace

Stuzy do przechowywania drazkdéw.

. Obejma urzadzenia mobilnego

Stuzy do zamocowania urzadzenia mobilnego w

zaciskach aparatury sterujacej.

. Rezerwowy port Video-Downlink (USB)

Potacz urzadzenie mobilne, aby przesytac pliki

9.

10

11

12.

13.

14.

za pomocg standardowego kabla USB.

Przycisk 5D

Domyslina konfiguracja zostata przedstawiona
ponizej. Konfiguracja moze by¢ zmieniona w
zaleznosci od preferencji w aplikacji DJI GO 4:

Lewo: Oddalenie obrazu

Prawo: Przyblizenie obrazu

Gora: Wycentrowanie gimbala/ skierowanie
gimbala w gére

Dét: Wycentrowanie gimbala/ skierowanie
gimbala w dét

Nacisniecie: Uruchomienie menu
inteligentnego lotu w aplikacji DJI GO

. Przycisk zmiany trybu lotu

Zmieniaj miedzy trybem S, P i T.

Przycisk zasilania

Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ poziom akumu-
latora. Nacisnij 2 razy i przytrzymaj, aby
wigczyé/ wytgczy¢ aparature sterujaca.
Przycisk C1 (Konfigurowalny)

Domyslna funkcja jest skupianie ostrosci.
Skonfiguruj przycisk w aplikacji DJI GO 4
wedtug preferencji.

Pokretto gimbala

Kontrolowanie pochyleniem gimbala.

Port Video-Downlink/ Port zasilania (micro

USB)

Potacz z urzadzeniem mobilnym w celu
przesytania plikow za pomoca kabla RC.
Podtacz do tadowarki, aby natadowa¢
aparature sterujaca.



Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik uzytkownika

15. Przycisk nagrywania Pokretto regulacji zoomu (Mavic 2 Zoom)

Nacisnij, aby rozpoczaé. Naci$nij ponownie, aby Uzyj pokretta, aby ustawi¢ przyblizenie

zakoniczy¢ nagrywanie. kamery Mavic 2 Zoom.

16. Skupianie ostrosci/ spust migawki 18. Przycisk C2 (Konfigurowalny)

Domysing konfiguracjg jest podglad wideo.
Mozesz dostosowac¢ konfiguracje w aplikacji
DJI GO 4 wedtug preferenc;ji.

Nacisnij do potowy spust migawki, aby automa-
tycznie skupié¢ ostrosé. Nacisnij raz, aby wykonaé
zdjecie.

17. Przystona/ Pokretto regulacji migawki (Mavic 2 Pro)
Uzyj pokretta, aby regulowac kompensacje ekspozycji
(w trybie P), przystony (w AperturePriority i trybie
manualnym) lub migawki (w trybie S).

Aktywacja

Mavic 2 Pro/Zoom wymaga aktywacji przed pierwszym uzyciem. Postepuj wedtug wyswietlanych instrukgji,
aby aktywowa¢ Mavic 2 Pro/ Zoom za pomocg aplikacji DJI GO 4.



Dron

Dziat opisuje cechy kontrolera lotu,
przedniego, tylnego i dolnego
systemu wizyjnego, a takze
inteligentnego akumulatora.

12 © 2018 DJI All Rights Reserved



Dron

Mavic 2 Pro/Zoom zawiera aparature sterujaca, system video downlink, system wizyjny, uktad
napedowy, oraz inteligentny akumulator. Zapoznaj sie ze schematem drona w rozdziale "Opis produktu".

Tryby lotu

The Mavic 2 Pro/Zoom dysponuje trzema trybami lotu oraz jednym dodatkowym trybem lotu, z ktérego dron
korzysta w konkretnych sytuacjach:

Tryb P (Positioning): Tryb P dziata najlepiej, kiedy sygnat GPS jest silny. Dron wykorzystuje sygnat GPS oraz
systemy wizyjne do pozycjonowania, automatycznej stabilizacji oraz nawigacji pomiedzy przeszkodami.
Inteligentne tryby sg wtaczone w trybie P.

Jesli przedni i tylny system wizyjny sa uruchomione, a warunki oswietleniowe sg wystarczajace, maksymalny
kat wzniesienia wynosi 25°, maksymalna predkos¢ lotu w przéd wynosi 50 km/h, natomiast maksymalna
predkos¢ lotu w tyt wynosi 43 km/h.

Uwaga: Tryb P wymaga wykonania obszernych ruchéw drazkami, aby osiggna¢ wysokie predkosci.

Dron automatycznie przechodzi w tryb Atti, jesli systemy wizyjne sg niedostepne lub zablokowane oraz gdy
sygnat GPS jest staby lub zakt6cenia wyptynety na dziatanie kompasu. Systemy wizyjne sa niedostepne, dron
nie potrafi zidentyfikowaé swojej pozycji lub hamuje automatycznie, co zwieksza ryzyko wystapienia zagrozen.
W trybie Atti, dron moze by¢ podatny na warunki otoczenia. Czynniki zewnetrzne, takie jak wiatr mogg wpty-
wac na dryfowanie, co moze zagrozi¢ bezpieczerstwu, zwtaszcza podczas lotu w ciasnych przestrzeniach.

Tryb S (Sport): W trybie Sport systemy wizyjne sa nieaktywne, a dron uzywa jedynie sygnatu GPS do pozycjo-
nowania. Maksymalna predko$¢ lotu wynosi 72 km/h wynosi 71 km/h. Inteligentne tryby lotu nie s3 aktywne,
a dron nie wykrywa ani nie unika przeszkéd.

Uwaga: W trybie S, reakcje drona sg zoptymalizowane dla zwiekszenia sprawnosci i predkosci, sprawiajac, ze
dron jest bardziej responsywny na ruch drazkow.

Tryb T (Tripod): Tryb T jest oparty na trybie P, predkos¢ lotu jest ograniczona, co sprawia, ze dron jest bardziej
stabilny podczas nagrywania. Maksymalna predkos¢ lotu, maksymalna predko$¢ wznoszenia i opadania wyno-
szg 1 m/s. Inteligentne tryby lotu nie sg aktywne w tym trybie.

/\  « Przednie, tylne i boczne systemy wizyjne oraz gérny system wykrywania na podczerwien nie sa
aktywne w trybie S, co oznacza, ze dron nie jest w stanie wykrywac przeszkdd automatycznie.
* Maksymalna predkos¢ i dystans hamowania znacznie wzrasta w trybie S. Minimalny dystans
hamowania wynosi 30 m w warunkach bezwietrznych.

« Predkos¢ opadania znacznie wzrasta w trybie S.

» Szybkos$¢ reakcji znacznie zwieksza sie w trybie S, co oznacza, ze niewielki ruch drazkiem spowoduje
ruch na dtugi dystans. Badz uwazny i zachowaj odpowiedni dystans podczas lotu.
« Uzywaj przetgcznika trybdw lotu na aparaturze sterujacej, aby zmienia¢ miedzy trybami lotu lub

uruchomi¢ wiele trybéw lotu w DJI GO 4.
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Diody LED i wskaznik statusu drona

The Mavic 2 Pro/Zoom dysponuje przednimi diodami LED oraz wskaznikami statusu drona, jak przestawiono
ponizej.

g:;;;::ﬁ.i Wskaznik statusu drona

- 7
Przednie diody g
LEDs T

Wskaz'nik\statusu drona A,‘é

Przednie diody LED wskazujg orientacje drona i $wieca $wiattem statym na czerwono, kiedy dron jest uru-
chomiony, aby wskaza¢ przednig pozycje drona (moga by¢ wytaczane w aplikacji DJI GO 4).

Wskazniki statusu drona sygnalizujg aktualny status systemu kontroli lotu. Ponizsza tabela przedstawia
objasnienie statusu wskaznikdw. Wskazniki statusu drona migaja takze podczas zapisywania punktu Home,
co zostato wyjasnione w sekcji "Return to Home - Powrét do domu™.

Sygnalizacja wskaznika statusu drona

Kolor Miga/ Swieci Objasnienie
Normalne statusy

Naprzemiennie

- Miga

R-G-Y) czerwony, zielony 9 Wiaczanie i preprowadzenie testu diagnostyki
. i 26tty

oy 26ty Miga 4 razy Rozgrzewanie

; G : Zielony Miga wolno Tryb P z sygnatem GPS

G Zielon Miga od czasu do Tryb P z przednimi i dolnymi systemami wizyjnymi
’ Y czasu dwukrotnie

: Y 7 26ty Miga wolno Brak sygna.tu _GPS, Przednie systemy wizyjne lub dolne
T systemy wizyjne

3 G 4 Zielony Miga szybko Hamowanie

Statusy ostrzegawcze

: Y - 26ty Miga szybko Utrata sygnatu z aparatury

By Czerwony Miga wolno Niski poziom akumulatora

R R - Czerwony Miga szybko Krytycznie niski poziom akumulatora

1B Czerwony Miga Btad IMU

B R - Czerwony Swieci Btad krytyczny

Ry Czeoblzcty Miga szybko Wymagana kalibracja kompasu
7 7 naprzemiennie
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Return to Home - Powr6t do domu

Funkcja Return to Home (RTH) umozliwia powrdt drona do ostatniego zapisanego punktu. Istnieja trzy
rodzaje RTH: Smart RTH, Low Battery RTH oraz Failsafe RTH.

S5 GPS Opis

Jesli silny sygnat GPS zostat zarejestrowany podczas startu drona, punktem
Home jest lokalizacja, z ktérej dron wystartowat. Sygnat GPS jest oznaczony
ikona il . Wskaznik statusu drona bedzie migat szybko na zielono podczas
zapisywania punktu Home.

Home Point %1

Smart RTH

Jesli sygnat GPS jest wystarczajgco silny, Smart RTH moze by¢ uzyty do sprowadzenia drona do punktu Home.
Smart RTH jest zainicjowany po kliknieciu ikony (g w aplikacji DJI GO 4 (i wykonaniu poleceri, wyswietla-
nych na ekranie) lub po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku RTH na aparaturze sterujacej.

Wyjdz ze Smart RTH, klikajac Ow aplikacji DJI GO 4 lub nacisnij przycisk RTH na aparaturze sterujacej.
Low Battery RTH

Procedura low battery RTH, tzn. powrotu do punktu home z powodu niskiego poziomu akumulatora, zostaje
aktywowana, gdy poziom inteligentnego akumulatora jest na tyle niski, ze moze to wptyna¢ na bezpiecze-
ristwo powrotu drona. Zaleca sig powrét do punktu home lub wylagdowanie dronem natychmiast po trzyma-
niu komunikatu. Aplikacja DJI GO 4 wyswietli ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora. Dron automaty-
cznie powrdéci do punktu home, jezeli uzytkownik nie podejmie zadnych dziatarn w ciggu 10 sekund od
ostrzezenia. Uzytkownik moze anulowa¢ procedure RTH poprzez nacisnigcie przycisku RTH na nadajniku lub
PO nacisnieciu przycisku pauzy na aparaturze.

Jesli procedura powrotu do domu jest anulowana po wystgpieniu ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora,
inteligentny akumulator moze roztadowac sie na tyle, ze lgdowanie moze nie przebiec w sposob bezpieczny.
Dron moze ulec wypadkowi lub zagubié sie. Progi ostrzezenia o poziomie akumulatora sa automatycznie wy-
krywane na podstawie aktualnego putapu drona i dystansu od punktu Home.

Dron wyladuje automatycznie, jesli aktualny poziom akumulatora wystarcza na obnizenie putapu. Uzytkownik
nie moze anulowac automatycznego ladowania, ale moze kontrolowac¢ orientacjg drona w trakcie lgdowania
za pomocg aparatury sterujgcej.

Ostrzezenie o krytycznie niskim Poziom akumulatora jest

poziomie akumulatora (Czerwony) wystarczajacy (Zielony)

Ostrzezenie o niskim poziomie
akumulatora (Z6tty) Pozostaty czas lotu

$ . t&a

Poziom natadowania
wymagany do powrotu
do punktu Home

Pasek poziomu natadowania w aplikacji DJI GO 4
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& « Strefy oznaczone kolorami i znaczniki w pasku poziomu natadowania w aplikacji DJI GO 4 wskazujg na pozostaty
czas lotu. Automatycznie aktualizujg sie w zaleznosci od aktualnej lokalizacji i statusu drona.

o Jedli aktualny poziom akumulatora wystarcza jedynie na obnizenie putapu drona, wystapi krytycznie niski poziom
akumulatora, dron blizy putap i wyladuje automatycznie. Ta procedura nie moze by¢ anulowana. Jesli wystepuje

ryzyko kolizji, wcisnij drazek gazu w gére i sprébuj nawigowac dronem.

¢ Jesli poziom akumulatora jest wystarczajgcy, wskaznik poziomu natadowania w aplikacji wyswietli pozostaty czas

lotu na podstawie aktualnego poziomu natadowania akumulatora.

Jesli wyswietli sie komunikat o niskim poziomie akumulatora, podejmij dziatania, opisane w tabeli ponizej.
Ostrzezenia o RTH oraz niskim poziomie akumulatora (podczas korzystania z domyslnej wersji oprogramo-

wania v00.06.00.00)

. . WskaZnik statusu
Ostrzezenie

drona
Low Battery
: Miga powoli
Niski poziom na czerwono

akumulatora

Critically Low
Battery Level Miga szybko

na czerwono

Krytycznie niski
poziom

akumulatora

Aplikacja DJI GO 4

Umozliwia opcje automatycznego powrotu

do domu lub standardowego lotu.

Jesli nie zostanie podjete zadne dziatanie, dron
automatycznie powréci do punktu Home po 10
sekundach.

Ekran miga na czerwono.

Instrukcje

Niski poziom akumulatora. Spro-
wadz drona i wylgduj, nastepnie
zatrzymaj silniki i wymiers akumu-
lator.

Dron obnizy putap i wyladuje automaty-
cznie. Procedura nie moze zostac anulo-
wana. Jesli wystapi ryzyko kolizji, skieruj
drazek gazu w gore i sprébuj sterowac
dronem.
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Ostrzezenia o RTH oraz niskim poziomie akumulatora (podczas korzystania z wersji oprogramowania
v01.00.00.00).

Ostrzezenie

Instrukcje

Wskaznik
statusu drona

Aplikacja DJI GO 4

Instrukcje

Pozostaty czas pracy
akumulatora pozwala
na RTH.

Pozostaty czas pracy
akumulatora pozwala
na awaryjny RTH (po
wtaczeniu funkcji RTH,

Wybierz RTH lub powréé do
standardowego lotu.

Wybierz jedna z opcji. Jesli nie zosta-
na podjete zadne dziatania, dron wy-
kona RTH.

Wybierz awaryjny RTH

Wybierz jedna z opcji. Awaryjne RTH
(dron obnizy putap do 50 m i powrdci
do punktu Home) lub wznéw RTH

(dron powraca do punktu Home bez

Low ze standardowym sy- lub powréé do RTH. . -
Battery gnatem RC i na puta- obnizania putapu). Jesli nie zostang
Level pie wyzszym niz 50 m). Miga wolno podjete zadne dziatania, dron wykona
- na awaryjny RTH.
Niski czerwono
poziom
akumu-
latora
Pozostaty czas pracy
akumulatora pozwala
na awaryjne ladow-
anie (po wiaczeniu Dron wyladuje. Procedura .
funkc(j‘i7 RTque stan- nie moze zostaé anulowa- Dron natychmiast wyladuje.
dardowym sygnatem na.
z aparatury).
Dron wyladuje po 10
Critically | sekundach (podczas Dron wyladuje po _10 sekun-
Low standardowego lotu dach. Procedura nie moze Dron wyladuje po 10 sekundach.
Battery z krytycznym pozio- zostac przerwana.
Level mem akumulatora).
- Miga szybko na
Krytycznie czerwono
niski .
poziom Dron Wy?aduje auto-
akumula- matycznie (podczas Dron natychmiast wyladu-
tora standardowego lotu z je. Procedura nie moze zo- D : :
ron Wyladuje automatycznie.

ekstremalnie niskim
poziomem akumula-
tora).

sta¢ anulowana.
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Failsafe RTH

Przedni system wizyjny umozliwia stworzenie mapy trajektorii lotu w czasie rzeczywistym. Jesli punkt Home
zostat pomysinie zapisany, a kompas funkcjonuje prawidtowo, Failsafe RTH automatycznie aktywuje sie po
utracie sygnatu na co najmniej 2 sekundy.

Jedli Failsafe RTH zostat aktywowany, dron odtworzy powrotna droge i powrdci do punktu Home. Jesli kontrola
nad dronem za pomoca aparatury zostanie przywrécona w ciggu 60 sekund w czasie procedury Failsafe RTH,
dron zawisnie na aktualnym putapie przez 10 sekund i bedzie czekat na polecenia pilota. Uzytkownik ma mozli-
wos¢ wybrania €@ w aplikacji DJI GO 4 lub nacisniecia przycisku RTH na aparaturze sterujacej, aby anulowaé
Failsafe RTH i odzyska¢ kontrole nad dronem. Jesli nie zostang podjete zadne dziatania, dron powrdci do
punktu Home w linii prostej. Jesli nie zostanie przywrécona kontrola nad dronem w ciggu 60 sekund po
aktywacji Failsafe RTH, dron przestanie odtwarza¢ droge do punktu startu i powrdci w linii prostej do punktu
Home.

Procedura RTH

Podczas korzystania ze Smart RTH, Low Battery RTH lub Failsafe RTH postepuj wedtug nastepujacych procedur:

1. Dron dostosuje swojg orientacje.

2. a.Jesli dron znajduje sie w odlegtosci 20 m od punktu Home, wzniesie sie i ustawi putap RTH, a nastepnie
powrdci do punktu Home z predkoscig 12 m/s. Jesli aktualny putap jest wyzszy niz ustawiony putap, dron
powrdéci do punktu Home na aktualnym putapie. Zaréwno przedni, jak i tylny system wizyjny jest aktywny.
b. Jesli dron znajduje sie w odlegtosci miedzy 5 ma 20 m od punktu Home, dron powrdci do punktu Home
na aktualnym putapie. Jesli aktualny putap wynosi mniej niz 2 m, dron wzniesie sie na wysoko$¢ 2 m i
powrdci do punktu Home z predkoscig 3 m/s.

c. Jesli dron znajduje sie w odlegtosci 5 m od punktu Home po rozpoczeciu procedury RTH, dron wyladuje
automatycznie.

3. Po dotarciu do punktu Home dron wyladuje, a nastepnie silniki wytacza sie.

1 Zapisz punkt Home 2 Potwierdz punkt Home 3 Utrata sygnatu z aparatury
e il N ==y
A e T =
4 Utrata sygnatu na diuzszy czas 5 RTH (mozliwos¢ dostosowania putapu) 6 Ladowanie
= T o=F
x e : - x
tap do pulap U
Putap Falsafe v
4 . R R head I T

Unikanie przeszkod podczas RTH

Przy odpowiednich warunkach oswietleniowych do funkcjonowania przednich i tylnych systeméw
wizyjnych, Mavic 2 Pro/Zoom wykrywa i unika przeszkéd podczas RTH. Unikanie przeszkod przebiega w
nastepujacy sposodb:

1. Dron zahamuije, jesli wykryje przeszkode.

2. Dron zatrzyma sie i zawi$nie, nastepnie zacznie sie unosi¢, dopdki nie wykryje przeszkéd.

3. Procedura RTH zostanie wznowiona. Dron powréci do punktu Home na nowym putapie.
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Dron nie jest w stanie powrdci¢ do punktu Home, jesli sygnat GPS jest staby lub jesli brak sygnatu GPS.

B

W Smart RTH oraz Low Battery RTH, dron automatycznie wzniesie sie na wysoko$¢ 20 m. Jesli putap wynosi 20
m lub wiecej, poruszaj drazkiem gazu, a dron przestanie sie wznosi¢ i powrdci do punktu Home na aktualnym

putapie.

Dron nie jest w stanie unika¢ przeszkdd podczas Failsafe RTH jesli przedni i tylny system wizyjny nie jest aktywny.
Wazne jest, aby ustawi¢ odpowiedni putap RTH przed kazdym lotem. Uruchom aplikacje DJI GO 4, kliknij % ,a
nastepnie ustaw putap RTH.

Podczas RTH, predkosé, z jaka porusza sie dron i jego putap mogg by¢ kontrolowane za pomoca aparatury lub
aplikacji DJI GO 4, jednak kontroler lotu steruje orientacja drona i kierunkiem lotu.

Podczas procedury RTH, przeszkody po bokach drona nie moga by¢ wykryte i unikane.

Awaryjne ladowanie

Awaryjne lagdowanie aktywuje sie automatycznie podczas Smart RTH. Przebiega to w nastepujacy sposéb:

1. Jesli zostanie wykryty odpowiedni obszar do lgdowania, dron wyladuje na danym obszarze.

2. Jesli nie zostanie wykryty obszar do lagdowania, dron zawisnie i zaczeka na potwierdzenie lagdowania na
danym obszarze.

3. Jesli awaryjne lgdowanie nie jest aktywne, aplikacja DJI GO 4 wys$wietli komunikat o lagdowaniu, kiedy dron
obnizy putap do 0,5 m. Skieruj w dét drazek gazu przez 1 sekunde, aby uzyé suwaka automatycznego lgdowa-
nia w aplikacji.

Awaryjne lagdowanie aktywuje sie podczas Low Battery RTH oraz Failsafe RTH. Przebiega to w nastepujacy
sposob:

Podczas Low Battery RTH oraz Failsafe RTH, dron zawisnie na wysokosci 2 m i zaczeka na potwierdzenie la-
dowania od operatora. Skieruj w dot drazek gazu przez 1 sekunde lub uzyj suwaka automatycznego ladowa-
nia w aplikacji. Awaryjne lagdowanie aktywuje sig, a dron wykona kroki wymienione powyzej.

A Systemy wizyjne s nieaktywne podczas ladowania. Zachowaj bezpieczenstwo podczas lagdowania.
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Systemy czujnikéw wizyjnych i podczerwieni

Mavic 2 Pro/Zoom jest wyposazony w przedni, tylny oraz boczne systemy wizyjne oraz gérny i dolny
system wykrywania przeszkdd na podczerwien. Zapewnia to wielokierunkowe wykrywanie przeszkéd
(w odpowiednich warunkach oswietleniowych).

Gtéwnymi komponentami przedniego, tylnego i dolnego systemu wizyjnego sa 6 kamer, zlokalizowane
odpowiednio na przodzie, tyle oraz pod dronem. Boczne systemy wizyjne sktadajg sie z dwoch kamer,
zlokalizowanych po prawej i lewej stronie drona.

Gtéwnymi komponentami gérnego i dolnego systemu wykrywania na podczerwien sa moduty na pod-
czerwien 3D, zlokalizowane u géry na dronie i pod nim.

Dolny system wizyjny oraz system wykrywania na podczerwieri pomaga zachowac aktualng pozycje i
wykona precyzyjny zawis. Zdolny jest do lotu wewnatrz pomieszczen i w innym otoczeniu, gdzie sygnat
GPS jest niedostepny. Co wiecej, diody pomocnicze s3 zlokalizowane od spodu drona. Wspomagaja
widocznos$¢ do prawidtowego dziatania dolnego systemu wizyjnego.

D
_z~G6rny system wykrywania na p(ﬁczerwweh
{

Pomocnicza dioda

Dolny system wykrywania na
podczerwien

Dolny system wizyjny Tylny system wizyjny

Zakres wykrywania

Zakres wykrywania systemu wizyjnego zostat przedstawiony na ponizszych grafikach. Nalezy pamieta¢,
ze dron nie jest w stanie wykry¢ lub unika¢ przeszkdd poza zakresem wykrywania.
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Kalibracja kamer systemu wizyjnego

Kamery systemu wizyjnego, zamontowane do drona sa fabrycznie skalibrowane. Jesli jednak dron
doswiadczy kolizji, moze wymagac kalibracji za pomoca DJI Assistant 2 lub DJI GO 4.

Najdoktadniejszym sposobem na przeprowadzenie kalibracji kamer systemu wizyjnego jest kalibra-
cja za pomocg DJI Assistant 2. Postepuj wedtug nastepujacych instrukcji, aby skalibrowac kamery
przedniego systemu wizyjnego, nastepnie powtdrz kroki, aby skalibrowa¢ pozostate kamery.

03

Skieruj drona przodem do ekranu Dopasuj do znacznikéw Obro6¢/ przechyl drona

Jesli wymagana jest kalibracja systemu wizyjnego, DIl GO 4 wyswietli komunikat. Jesli nie masz dostepu do
komputera, mozesz wykonac szybka kalibracje za pomoca aplikacji. Kliknij pasek statusu drona, aby wyko-
nac szybka kalibracje czujnikdw wizyjnych.

A * Szybka kalibracja jest jedynie tymczasowym rozwigzaniem probleméw z z systemem wizyjnym. Jesli to mozliwe,
podtacz drona do komputera, aby przeprowadzi¢ kompleksowg kalibracje za pomoca DJI Assistant 2. Wykonuj
kalibracje tylko na teksturowym podtozu, takim jak trawa przy odpowiednich warunkach o$wietleniowych.

« Nie kalibruj drona na odbijajacej sie przestrzeni, takich jak marmur lub ceramiczne kafelki.

Korzystanie z systemu wizyjnego

Dolny system wizyjny i system wykrywania na podczerwien aktywuja sie automatycznie, podczas gdy dron
jest wtaczony. Dodatkowe dziatania nie s3 wymagane. Podczas korzystania z dolnego systemu wizyjnego,
dron moze wykonac precyzyjny zawis, nawet bez sygnatu GPS.

<<<((<<<§

Dolny system wizyjny jest zazwyczaj uzywany wewnatrz pomieszczen, gdzie sygnat GPS jest niedostepny.
Dolny system wizyjny funkcjonuje najlepiej, kiedy putap drona wynosi 0,5-11 m. Nalezy pamietaé, ze funkcja
wizyjnego pozycjonowania moze nie dziata¢ poprawnie, jesli putap drona wynosi wiecej niz 11 m.



Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik uzytkownika

Postepuj wedtug ponizej instrukcji, aby uzy¢ dolnego systemu wizyjnego:

1. Upewnij sig, ze dron jest w trybie P oraz umie$¢ drona na ptaskiej powierzchni.
Nalezy pamietac, ze dolny system wizyjny nie bedzie dziata¢ poprawnie na powierzchni
bez wyraznej struktury.

2. Uruchom drona. Dron zawisnie w powietrzu po wystartowaniu.
Wskazniki statusu drona migng dwukrotnie na zielono, c0 0znacza, ze dolny system wizyjny funkcjonuje
poprawnie.

Korzystajac z przednich i tylnych systeméw wizyjnych, dron bedzie mégt efektywnie hamowac po wykryciu
przeszkody z przodu. Przednie i tylne systemy wizyjne dziatajg najefektywniej w odpowiednich warunkach
oswietleniowych i w przypadku wyraznie zarysowanych przeszkdd o wyraznej strukturze. Aby 0siggna¢ efe-
ktywny czas hamowania, dron nie moze porusza¢ sie z predkoscig wyzsza iz 50 km/h, podczas lotu w przéd
lub 42 km/h podczas lotu w tyt.

Boczny system wizyjny wymaga wiecej $wiatta i wyraznie zarysowanych przeszkdd o zdecydowanie wyra-
Znej strukturze. Nie potrafig wykry¢ dynamicznie poruszajacych sie obiektéw, takich jak poruszajacy sie lu-
dzie, samochody, gatezie lub migajace swiatta. Boczne systemy wizyjne sa dostepne tylko w trybie
ActiveTrack 2.0 i Tripod. Kgtowa predkos¢ jest ograniczona do 24° /s, a predkos¢ lotu jest ograniczona do
29 m/h.

& * Boczny system wizyjny jest dostepny tylko w trybie ActiveTrack 2.0 oraz Tripod. Boczny system wizyjny ma
ograniczong mozliwos¢ wykrycia i unikania przeszkdd. Na jego wydajno$é wptywaja warunki otoczenia. Miej
drona zawsze w zasiegu wzroku i zwracaj uwage na komunikaty wyswietlane w aplikacji DJI GO 4. DJI nie bierze
odpowiedzialnosci za uszkodzenia, badz utrate drona podczas korzystania z bocznego systemu wizyjnego.

« System wizyjny nie bedzie dziata¢ prawidtowo na powierzchniach bez wyraznej struktury. System wizyjny dziata
efektywnie na wysokosci 0,5 - 50 m. Nalezy zwrdci¢ uwage na to, ze pozycjonowanie wizyjne moze nie dziata¢
poprawnie na wysokosci powyzej 11 m.

* Pomocnicza dioda automatycznie aktywuije sie, kiedy warunki oswietleniowe sg zbyt stabe. Nalezy zwrdci¢
uwage, ze system wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo, jesli pomocnicza dioda jest wytgczona. Nalezy uwaznie
operowac dronem, jesli sygnat GPS jest staby.

« System wizyjny moze nie funkcjonowaé prawidtowo, jesli dron lata nad wodg lub $niegiem.

« System wizyjny moze nie funkcjonowaé prawidtowo, jesli dron porusza sie zbyt szybko. Nalezy szczeg6lnie
uwaznie operowa¢ dronem w przypadku predkosci ponad 10 m/s na wysokosci 2 m lub ponad 5 m/s na
wysokosci 1 m.

« Nalezy zachowac szczegdlng ostroznosé w nastepujacych sytuacjach:

a. Sterowanie dronem nad powierzchnig monochromatyczna (np. gteboka czerri, czysta biel lub zielen).
b. Sterowanie dronem nad powierzchnig odbijajaca swiatto.

c. Sterowanie dronem nad wodg lub powierzchnig transparentna.

d. Sterowanie dronem nad ruchoma powierzchnig lub poruszajgcym sie obiektem.

e. Sterowanie dronem w miejscu, gdzie warunki oswietleniowe zmieniaja sie stale i gwattownie.

f. Sterowanie dronem nad bardzo ciemng (< 10 lux) lub bardzo jasnag (> 40,000 lux) powierzchnia.

g. Sterowanie dronem nad powierzchnia, ktéra silnie odbija lub pochtania fale podczerwone (np. lustra)
h. Sterowanie dronem nad powierzchnig bez wyraznej struktury.

i. Sterowanie dronem nad powierzchnig o powtarzajacym sie wzorze (np. kafelki).

j. Sterowanie dronem nad przeszkodami o matej powierzchni (np. gatezie).
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& « Utrzymuj czujniki w czystosci. Nie ingeruj w dziatanie czujnikéw. Nie blokuj systemu czujnikéw podczerwieni

* System wizyjny moze nie rozpoznawaé¢ wzoréw na podfozu w stabych warunkach oswietleniowych (mniej niz
100 lux).

® Jesli predkosén z jaka porusza sig dron przekracza 50 km/h, system wizyjny nie bedzie miat wystarczajaco czasu,
aby zahamowac i zatrzymac sie na bezpiecznym dystansie od przeszkody.

.
Jesli dron ulegt wypadkowi, wymagana jest kalibracja kamery. Nalezy skalibrowa¢ przednie kamery, jesli
. aplikacja DJI GO 4 wyswietli komunikat o wymaganej kalibracji.

« Nie nalezy sterowa¢ dronem w deszczowe/ mgliste dni lub jesli jest staba widocznos¢.
Przed startem upewnij sig, ze:
a. Na szkle czujnikéw nie ma zadnych naklejek lub innych przeszkdd.

b. Jesli szkto czujnikdw zostato zanieczyszczone, przetrzyj je miekka Sciereczka. Nie uzywaj $rodkéw,
zwierajacych alkohol.
c. Skontaktuj sie ze wsparciem technicznym, jesli szkto czujnikéw ulegto uszkodzeniu.

« Gorny system wykrywania na podczerwiern ma mozliwo$é wykrywania dystansu w linii prostej i duze przeszkody
takie jak dachy, jednak nie jest w stanie wykry¢ przeszkdd takich jak liscie lub okablowanie elektryczne.

* Nie blokuj dolnego systemu wizyjnego i dolnego systemu wykrywania na podczerwien przed startem. W
przeciwnym wypadku dron nie bedzie mégt ponownie wystartowac po lagdowaniu i konieczne bedzie ponowne
uruchomienie urzgdzenia.

Tryby inteligentnego lotu

Mavic 2 Pro/Zoom wspiera inteligentne tryby lotu, wtaczajac Hyperlapse, QuickShots, ActiveTrack2.0,
Pointof Interest (POl 2.0), Waypoint (wkrétce dostepne), TapFly, and Cinematic Mode.

Wybierz inteligentny tryb lotu z aplikacji DJI GO 4. Upewnij sie, ze poziom akumulatora jest wystarczajacy,
a dron jest w trybie P podczas korzystania z inteligentnych trybdéw lotu.

Hyperlapse
Hyperlapse oferuje tryby Free, Circle, Course Lock oraz Waypoint.

38 Position

In flight (GPS)

&
Y
& p
=
(-] Fiyperiance
Waypoint
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Free

Dron automatycznie wykonuje zdjecia i generuje wideo z efektem timelapse. Tryb Free moze by¢ uzywany,
kiedy dron jest na powierzchni. Po wystartowaniu mozliwe jest kontrolowanie putapu, predkosci lotu, kata
kamery za pomoca aparatury sterujacej. Przytrzymaj drazki i przy$piesz ze stata predkoscia przez 2 sekundy,
a nastepnie nacisnij przycisk C1. Predkos¢ jest zablokowana, a dron kontynuuje lot z ta predkoscig podczas
wykonywania zdjeé. Orientacja drona moze by¢ stale kontrolowana w tym czasie. Postepuj wedtug
ponizszych instrukgji, aby uzy¢ trybu Free:

1. Ustaw interwat czasowy i catkowitg dtugos¢ wideo. Na ekranie wyswietla sie zdjecia, ktére zostang
wykonane i catkowity czas filmu.

2. Kliknij spust migawki, aby rozpocza¢.

Circle

Dron automatycznie okraza obiekt, aby stworzy¢ film timelapse. Istnieje mozliwo$¢ ustawienia kierunku
lotu. Nalezy zwrdci¢ uwage na to, ze dron zakoriczy lot po okregu, jesli zostanie odebrany jakikolwiek sygnat
z aparatury sterujacej. Postepuj wedtug ponizszych instrukcji, aby uzy¢ trybu Circle:

1. Ustaw interwat czasowy i catkowitg dtugosé wideo. Na ekranie wyswietlg sie zdjecia, ktére zostang
wykonane i catkowity czas filmu.

2. Zaznacz obiekt na ekranie.

3. Kliknij spust migawki, aby rozpoczaé.

CourseLock

Mavic 2 Pro/Zoom, Course Lock moze by¢ uzyty na dwa sposoby. Pierwszym sposobem jest zablokowanie
orientacji drona, a obiekt nie moze zosta¢ zaznaczony. Drugim sposobem jest zablokowanie orientacji
drona, a dron okraza wokét zaznaczonego obiektu. Postepuj wedtug ponizszych instrukcji, aby uzy¢ trybu
Course Lock:

1. Ustaw interwat czasowy i catkowitg dtugos¢ wideo. Na ekranie wyswietlg sie zdjecia, ktore zostanag
wykonane i catkowity czas filmu.

2. Ustaw kierunek lotu.

3. Zaznacz obiekt (jesli jest taka mozliwo$c).

4. Kliknij spust migawki, aby rozpocza¢.

Waypoint

Dron automatycznie wykonuje zdjecia podczas lotu okreslong trasa (mozliwos$¢ ustawienia 2-5 punktéw) i
generuje film timelapse. Dron jest w stanie lecie¢ wedtug punktéw po kolei od 1-5 lub 5-1. Nalezy zwr6ci¢
uwage na to, ze dron zakorczy lot po okregu, jesli zostanie odebrany jakikolwiek sygnat z aparatury steru-
jacej. Postepuj wedtug ponizszych instrukcji, aby uzy¢ trybu Waypoint:

1. Ustaw konkretne punkty i kierunek kamery.

2. Ustaw interwat czasowy i catkowita dtugos¢ wideo. Na ekranie wyswietla sie zdjecia, ktore zostang
wykonane i catkowity czas filmu.

3. Kliknij spust migawki, aby rozpocza¢.
Dron automatycznie utworzy film timelapse w rozdzielczosci 1080p25. Podglad wideo mozna zobaczy¢ w

zaktadce Playback. W ustawieniach kamery jest mozliwos¢ zmiany formatu na JPEG lub RAW i przechowy-
wania tych plikéw na wbudowanej karcie SD.
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A « Dla optymalnej wydajnosci, zaleca sie uzycia Hyperlapse na wysokosci wiekszej niz 50 m i ustawi¢ co

najmniej 2-sekundowa réznice pomiedzy interwatem czasowym a migawka.

« Zaleca sig zaznaczenie nieporuszajacego sie obiektu (np. wysokie budynki, géry) w bezpiecznym dystansie
oddrona (dalej niz 15 m). Nie zaznaczaj obiektu ktéry znajduje sie zbyt blisko drona.

« Dron zahamuje i zawisnie w powietrzu, jesli wykryje przeszkode podczas Hyperlapse.

« Dron wygeneruje film, tylko jesli zostato wykonane co najmniej 25 zdje¢, poniewaz taka ilos¢ zdjeé pozwala
na nagranie 1-sekundowego filmu. Wideo zostanie wygenerowane w momencie, gdy zostanie wydane
polecenie z aparatury lub jesli nastapito nieoczekiwane wyjscie z trybu (np. po przejsciu do low battery RTH)

Task Library (wkrotce)

Korzystajac z Task Library, mozesz z tatwoscig zapisywac trasy lotu, ktére nastepnie mozna powtdrzyé.

QuickShots

Tryby QuickShot obejmuja Dronie, Circle, Helix, Rocket, Boomerang, Asteroid oraz Dolly Zoom (dostepny
tylko w wersji Mavic 2 Zoom). The Mavic 2 Pro/Zoom nagrywa wideo w konkretnym trybie i automaty-
cznie generuje 10-sekundowy film. Film mozna nastepnie obejrzeé, edytowac lub udostepni¢ do mediow
spotecznosciowych z zaktadki Playback.

‘A’ Dronie: Dron leci w tyt i wznosi sie z kamerg zablokowang na obiekcie.

G Circle: Dron okraza obiekt.
@q Helix: Dron wznosi sie i spiralnym ruchem okraza obiekt.

_| Rocket: Dron wznosi sig z kamera skierowang w dét.

C‘) Boomerang: Dron okraza obiekt ruchem owalnym, wznoszac sie podczas lotu od punktu startu i obni-
zajac putap przy powrocie. Punkt startowy drona tworzy jeden koniec dtugiej owalnej osi, podczas
gdy drugi koniec jest po przeciwnej stronie obiektu.

Upewnij sig, ze jest wystarczajgco duzo przestrzeni podczas uzywania trybu Boomerang: Promier
musi wynosi¢ co najmniej 30 m, a wysokos$¢ nad dronem 10 m.

‘,-, Asteroid: Dron lata w tyt i w przéd, wykonujac szereg zdjec. Nastepnie powraca do punktu startowe-
go. Generowane wideo rozpoczyna sie od panoramy z najwyzszego punktu, a nastepnie pokazuje
widok z géry. Upewnij sig, ze jest wystarczajaco duzo przestrzeni podczas uzywania trybu Asteroid:
promiers musi wynosi¢ co najmniej 40 m, a wysokos¢ 50 m.

E Dolly Zoom: Mavic 2 Zoom lata w tyt w i przéd. W trybie Dolly Zoom przyblizenie jest regulowane
podczas lotu, aby utrzymacé zaznaczony obiekt w tym samym miejscu, podczas gdy drugi plan zmienia
sie. Jesli planujesz uzyé trybu Dolly Zoom, najpierw ustaw dystans pomiedzy dronem a obiektem.
Upewnij sie, ze dystans jest co najmniej 3 razy wiekszy w tyle.

Korzystanie z QuickShots

Upewnij sig, ze dron jest w trybie P, a inteligentny akumulator jest wystarczajaco natadowany. Postepu;j
wedtug ponizszych instrukcji, aby uzy¢ QucickShots:
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1. Wystartuj i zawisnij na putapie 2 m.

2m

2. W aplikacji DJI GO 4, nacisnij , nastepnie zaznacz QuickShots i postepuj wedtug wyswietlanych polecen.
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3. Zaznacz obiekt w widoku z kamery. Umiesé go w ramce, przeciagajac palcem po ekranie. Kliknij "GO", aby
rozpocza¢ nagrywanie. Dron powrdci do standardowej pozycji po zakoriczeniu nagrywania.
4. Kliknij [ » ], aby zobaczy¢ podglad wideo.

Wyjscie z QuickShots

Przejdz do trybow lotu i zmien na tryb S lub T, aby wyjs$é z trybdw QuickShots w kazdym momencie podczas
nagrywania (jesli jest aktywowana opcja Multiple Flight Modes (wielu trybow lotu) w aplikacji). Nacisnij przy-
cisk pauzy na aparaturze sterujgcej lub naci$nij € w aplikacji DJI GO 4 w przypadku awaryjnego hamowania.

A ¢ Uzywaj tej funkcji na otwartej przestrzeni, wolnej od zabudowan i innych przeszkéd. Upewnij sie, ze zaden
cztowiek, zwierze lub inna przeszkoda nie znajduje sie torze lotu. Dron zahamuje i zawisnie w powietrzu po
wykryciu przeszkody.

* Zawsze zwracaj uwage na otoczenie wokdét drona, aby uniknaé kolizji lub okluzji.

» Badz szczegdlnie uwazny podczas korzystania z funkcji QuickShot w kazdej z wymienionych sytuacji:
a. W momencie, gdy nagrywany obiekt jest zablokowany przez dtugi czas lub jest poza zasiegiem wzroku;
b. W momencie, gdy nagrywany obiekt znajduje sie na odlegtosci wiekszej niz 50 m od drona;
¢. W momencie, gdy nagrywany obiekt ma podobny kolor lub wzér do otoczenia, w ktérym sie znajduje;
d. W momencie, gdy nagrywany obiekt znajduje sie w powietrzu;
e. W momencie, gdy nagrywany obiekt porusza sie szybko;
f. Warunki o$wietleniowe s3 ekstremalnie ciemne (< 300 lukséw) lub jasne (> 10,000 lukséw).

« Nie uzywaj funkcji QuickShot w otoczeniu, gdzie znajduja sie budynki, lub sygnat GPS jest staby, aby
unikna¢ niestabilnego lotu.

* Stosuj sie do lokalnych praw i przepiséw podczas korzystania z QuickShot.

« Pamietaj, ze boczny system wizyjny jest niedostepny w trybie QuickShot.
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ActiveTrack 2.0

ActiveTrack 2.0 umozliwia zaznaczenie obiektu na ekranie urzgdzenia mobilnego. Dron dostosowuje trase w
celu éledzenia obiektu. Zadne inne zewnetrzne urzadzenie $ledzace nie jest wymagane. Mavic 2 Pro/Zoom
moze automatycznie zidentyfikowa¢ do 16 obiektow i wykorzystuje rozne strategie $ledzenia w zaleznosci
od obiektu (ludzie, samochody, todzie).

Korzystanie z ActiveTrack 2.0

Upewnij sie, ze dron jest w trybie P, a inteligentny akumulator ma dostateczny poziom natadowania.
Postepuj wedtug ponizszych krokéw, aby uzy¢ ActiveTrack 2.0:

1. Wystartuj i zawisnij na wysokosci 2 m.

2. W aplikacji DJI GO 4 (=9, nastepnie wybierz ActiveTrack 2.0.
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3. Dla zachowania optymalnej wydajnosci zaleca sie zaznaczenie obiektu, ktdry jest zostat automatycznie
wykryty przez drona. Aby to wykonac¢, nalezy zaznaczy¢ wykryty obiekt na ekranie i klikng¢, aby potwierdzi¢
wybor. Jesli wybrany obiekt nie zostat wykryty przez drona, przeciagnij ramke wokét obiektu na ekranie i
kliknij, aby wybraé recznie. Jesli obiekt zostat wybrany recznie, $ledzenie obiektu moze nie funkcjonowac
efektywnie. Jesli ramka zmieni kolor na czerwony, oznacza to, ze obiekt nie moze by¢ zidentyfikowany i
nalezy ponownie go zaznaczy¢.

4. Dron automatycznie unika przeszkéd w trakcie lotu. Jesli dron straci obiekt, poniewaz poruszat sig zbyt
szybko lub zostat przestoniony, zaznacz obiekt ponownie i wznéw $ledzenie.
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ActiveTrack 2.0 zawiera nastepujace funkcje:

Trace

Parallel

Spotlight

Dron $ledzi obiekt na statym dystan-
stansie. Uzyj drazka roll i tilt na apa-
raturze sterujacej, aby zmienic dy-
stans. Uzyj suwaka w aplikacji DJIGO
4, aby dron okrazyt obiekt. Kadro-
wanie obiektu jest mozliwe przy
uzyciu lewego drazka i pokretta gim-
bala.

Podczas wykrywania obiektu w tej
funkcji, dron podejmie nastepujace
dziatania:

1. Jesli zostanie podjete dziatanie
przy uzyciu aparatury sterujacej po
wykryciu przeszkody, dron zahamu-
je i zawisnie w powietrzu.

2. Jesli nie zostang podjete zadne
dziatania, dron uniknie przeszkody.

Dron $ledzi obiekt pod statym
katem i dystansem z przodu i z
boku. Uzyj drazka roll na apara-
turze sterujacej, aby dron okra-
2yt obiekt. Kadrowanie obiektu
jest mozliwe przy uzyciu lewego
drazka i pokretta gimbala.

W tej funkcji dron zahamuje i za-
wisnie w powietrzu w przypadku
wykrycia przeszkody.

Dron nie $ledzi obiektu auto-
matycznie, ale utrzymuje ka-
mere skierowang w kierunku
obiektu podczas lotu. Istnieje
mozliwo$¢ manewrowania dro-
nem za pomocg aparatury ste-
rujacej, jednak orientacja dro-
na jest zablokowana. Kadrowa-
nie obiektu jest mozliwe przy
uzyciu lewego drazka i pokre-
tta gimbala.

W tej funkcji dron natychmiast
zahamuje w przypadku
wykrycia przeszkody.

A

« Nie uzywaj trybu ActiveTrack 2.0, gdy na przestrzeni znajduja sie ludzie, zwierzeta, mate obiekty (np. gatezie,
linie wysokiego napigcia) lub obiekty transparentne (np. woda, szkto).

« Operuj dronem recznie (naci$nij przycisk pauzy lub przejdz do trybdw lotu i wtacz tryb S na aparaturze sterujacej)
lub kliknij € w aplikacji DJI GO 4 w razie awarii.
« Badz szczegdlnie uwazny podczas korzystania z trybu ActiveTrack 2.0 w kazdej z wymienionych sytuacji:

a. Sledzony obiekt nie porusza sie na ptaskiej powierzchni.

b. Sledzony obiekt dynamicznie zmienia ksztatt podczas poruszania sie.

c. Sledzony obiekt jest poza zasiegiem wzroku przez dtugi czas.

d. Sledzony obiekt porusza sie po oéniezonej powierzchni.

e. Sledzony obiekt ma podobny kolor lub wzér do otoczenia, w ktorym sig znajduje.

f. Warunki o$wietleniowe sg zbyt stabe (< 300 lux) lub za wysokie (> 10,000 lux).

» Postepuj wedtug lokalnych praw i przepiséw podczas korzystania z trybu ActiveTrack 2.0.

« Zaleca sie sledzenie wytacznie ludzi, samochodéw i todzi. Zachowaj ostrozno$¢ podczas sterowania dronem w

poblizu innych obiektéw.

« $Sledzony obiekt moze zmieni¢ sie na inny, jesli znajduija sie blisko siebie.

« Istnieja dwie opcje po wybraniu limitu predkosci $ledzenia. Tryb Safe ogranicza predkos¢ do maksymalnie 12
m/s. Tryb Max ogranicza predkos¢ do maksymalnie 20 m/s. Nalezy zwrdci¢ uwage na to, ze dron nie jest w
stanie unikac przeszkdd, jesli predkosé¢ przekracza 12 m/s.
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Wyijscie z ActiveTrack 2.0

Nacisnij przycisk pauzy na aparaturze sterujacej, aby natychmiast zahamowac. Kliknij € na ekran lub zmier
tryb lotu na tryb S na aparaturze sterujgcej, aby wyjs¢ z trybu ActiveTrack 2.0. Po wyjsciu z trybu
ActiveTrack 2.0 dron zawi$nie w powietrzu. W tym momencie mozesz wybraé, czy chcesz sterowad
dronem recznie, czy dron ma sledzi¢ inny obiekt lub wykonaé procedure RTH.

Point of Interest 2.0 (POI 2.0)

Zaznacz nieporuszajacy sie obiekt jako Point of Interest. Ustaw promien okregu, po ktérym dron bedzie sie
poruszat oraz predkos¢ lotu. Dron okrgzy obiekt zgodnie z ustawieniami. Mavic 2 Pro/Zoom wspiera
zaznaczanie POl za posrednictwem pozycjonowania GPS i zaznaczanie punktu bezposrednio na ekranie.
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1. Zaznacz POI na ekranie: przeciagnij palcem wok6t obiektu na ekranie, aby obiekt zostat umieszczony w
ramce. Nacisnij ikone "GO" na ekranie. Dron ustali potozenie obiektu i rozpocznie lot po okregu. Uzyj
pokretta gimbala, aby wykadrowaé obiekt. Promien okregu, putap i predkosé moze by¢ dostosowana
podczas lotu.

 Zaleca sie zaznaczenie nieporuszajgcych sie obiektow (np. wysokich budynkow, gor) na bezpiecznym dystansie
od drona (wiecej niz 10 m).

* Nie zaznaczaj obiektu, ktéry znajduje sie zbyt blisko drona. Unikaj zaznaczania obiektu bez wyraznego wzoru
(np. bezchmurne niebo).

« Unikaj zaznaczania zbyt matych obiektow.

« Zaznaczaj obiekt, ktory ma wyrazny zarys. W przeciwnym razie obiekt moze nie by¢ wtasciwie wycentrowany
na ekranie.

« Dron nie moze byc¢ kontrolowany podczas obliczania lokalizacji, jednak obliczanie moze by¢ zatrzymane za
pomoca drazkéw, przycisku pauzy, przetgcznika trybow lotu oraz ikony "STOP".

2. Zaznacz obiekt za posrednictwem pozycjonowania GPS: Nakieruj drona recznie tak, aby znajdowat sie nad
obiektem, nastepnie nacisnij przycisk C1 lub potwierdZ wybér w aplikacji DJI GO 4. Nakieruj drona w odlegto-
$ci co najmniej 5 m od obiektu. Predkos¢ lotu oraz kierunek lotu moga by¢ ustawione w aplikacji DJI GO 4.
Naci$nij "GQ", aby rozpoczac¢ lot. Uzyj pokretta gimbala, aby dostosowa¢ kadrowanie. Promien okregu, putap
lotu oraz predkos¢ lotu moga by¢ réwniez dostosowane podczas lotu.

A * Pozycjonowanie GPS nie uzywa pomiaru putapu.

« Zaleca sie dostosowanie pochylenia gimbala do -90°, aby z fatwoscig obliczy¢ lokalizacje za pomoca GPS.
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Konfiguracja parametréw lotu

1. Flight Speed (Predkos¢ lotu): Zakres predkosci lotu wynosi 0-10 m/s, gdzie wartos¢ "+" oznacza, ze dron
okraza punkt w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, a warto$¢ "-" oznacza, ze dron okraza
punktw kierunku zgodnym do ruchu wskazéwek zegara. Dostosuj predko$¢ za pomoca suwaka na ekranie.
Uzyj dra-zka roll na aparaturze sterujacej, aby zwiekszy¢ wartos¢.

2. Circle Radius (Promien okregu): Dostosuj promieri za pomoca suwaka na ekrnie. Uzyj drazka tilt na apara-
turze sterujacej, aby zwiekszy¢ wartosc.

3. Circle Attitude (Putap): Dostosuj putap za pomocg suwaka na ekranie. Uzyj drazka gazu na aparaturze ste-
rujacej, aby zwiekszy¢ wartosc.

4. Gimbal Angle (Kat): Uzyj drazka odchylenia, aby kontrolowaé odchyleniem gimbala. Uzyj pokretta gimbala,
aby kontrolowa¢ pochyleniem. Kliknij ikone, aby wycentrowac gimbal (Jesli pozycjonowanie GPS zostato uzy-
te do ustawienia Point of Interest, wycentruje sie tylko odchylenie). Jesli zaznaczony jest Point of Interest na
ekranie, wycentruje sie zaréwno odchylenie, jak i nachylenie.

5. Circle Direction (Kierunek lotu): Wybierz kierunek lotu, przesuwajac przycisk na ekranie.

Wyjécie z Point of Interest

Kliknij @ na ekranie lub naciénij przycisk pauzy, aby zatrzymac tryb Point of Interest. Naci$nij i przytrzymaj
przycisk pauzy, aby wyjs¢ z trybu.

A « Dron zahamuje i zawisnie w powietrzu, jesli wykryje przeszkode podczas POI.

* Przéd drona jest skierowany na wprost punkt podczas lotu, i dron moze nie by¢ w stanie unikna¢ przeszkody.
Uzywaj trybu Point of Interest na otwartej przestrzeni.

Waypoints (wkrotce dostepne)

Dron przemieszcza sie zgodnie z wyznaczonymi punktami w ustawieniach. Orientacja i predkos¢ lotu moga
by¢ kontrolowane podczas lotu. Istnieje mozliwo$¢ zaznaczania punktu, nakierowujac drona w to miejsce,
a nastepnie zapisujgc wybrany punkt. Punkty moga by¢ réwniez zaznaczane i edytowane na mapie przed
startem:

1. Dodaj Waypoints oraz Point of Interest na mapie. Kamera drona jest skierowana w strone Point of
Interest podczas lotu trasa wyznaczong za pomoca punktéw.

2. Kliknij na Waypoints i Point of Interest, aby ustawi¢ putap, predkos$¢ lotu i inne parametry.

3. Przeciagnij Waypoints i Point of Interest, aby dostosowac ich pozycje.

4. Predkosc lotu, ustawienia failsafe oraz dziatania drona moga by¢ konfigurowane po ustawieniu
Waypoints.

5. Dane Waypoints oraz Point of Interest moga by¢ zapisane w aplikacji podczas edytowania w mapie.
Trasa lotu moze by¢ zapisana i powtarzana.

A « W wymagajacym srodowisku, na przyktad na przestrzeni z wysokimi budynkami, rekomenduije sig reczne
ustawienie waypoints w trakcie lotu.
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TapFly

Funkcja TapFly dzieli sie na trzy tryby: Forward, Backward, and Free. Dron automatycznie unika przeszkéd po
ich wykryciu, jesli warunki oswietleniowe sg dostateczne.
Forward: Dron leci na wprost celu ze wsparciem przedniego systemu wizyjnego przy wykrywaniu przeszkod.

Backward: Dron leci w kierunku przeciwnym do celu ze wsparciem tylnego systemu wizyjnego przy wykrywa-
niu przeszkod.

Free: Dron leci na wprost celu. Aparatura sterujaca moze by¢ uzyta do swobodnego kontrolowania orientacjg
drona. Dron nie jest w stanie unika¢ przeszkéd w tym trybie, wiec nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas lotu.

Korzystanie zTapFly

Upewnij sie, ze dron jest w trybie P i poziom natadowania akumulatora jest dostateczny. Postepuj wedtug
ponizszych instrukgji, aby uzy¢ trybu TapFly:

1. Wystartuj i zawisnij na wysokosci co najmniej 1 m.

2.W aplikacji DJI GO 4 (9, wybierz TapFly, nastepnie zaznacz konkretny tryb i postepuj zgodnie z wyswietlanymi

nymi poleceniami.

lp  Inflight (GPS) S0 TapFly >0z
o 0529

= e 6y w 2 v
1600 1/8000 +0.3 AUTO § 20GB | 4K/24 :33

o

Ge

)
o]
w @ ®

3

N 0

Forward Backw: Free

]

3. Nacisnij na cel i zaczekaj, az pojawi sie¢ komunikat "GO". Kliknij "GO", aby potwierdzi¢ wybér. Nastepnie
dron automatycznie podazy do celu. Jesli wybrany cel bedzie nieosiagalny, pojawi sie¢ komunikat. Mozesz
réwniez sprébowac ustawic¢ wybrany cel ponownie. Wybrany punkt moze zostaé¢ zmieniony w trakcie lotu
po nacisnieciu na ekran.

Wyjscie z TapFly

Nacisnij przycisk pauzy na aparaturze sterujacej lub skieruj drazek sterowania w kierunku przeciwnym do
kierunku lotu, a dron zahamuje i zawi$nie w powietrzu. Nacisnij na ekran, aby wznowié ujecie w trybie

TapFly. Kliknij € lub zmien tryb lotu na tryb S, aby wyjsé¢ z TapFly.
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A « Nie uzywaj trybu TapFly w otoczeniu, gdzie znajduja sie lubie, zwierzeta, mate obiekty (np. gatezie lub linie
wysokiego napigcia) lub obiekty transparentne (np. woda lub szkto).
Tryb TapFly moze nie funkcjonowac poprawnie podczas lotu nad woda lub powierzchnig pokryta $niegiem.
* Moga wystepowac odstepstwa migdzy planowang a aktualng trasg lotu.
« Wybierany zakres docelowego kierunku jest ograniczony. Nie mozna dokona¢ wyboru w poblizu gérnej lub
dolnej krawedzi ekranu.

Tryb Cinematic

Wybierz tryb Cinematic w aplikacji DJI GO 4. W trybie Cinematic dystans hamowania jest wydtuzony a
predkos¢ rotacji jest zredukowana. Dron tagodnie zmniejsza predko$¢ a nastepnie zatrzymuje sie, sprawiajac,
ze twoje wideo jest ptynne i stabilne nawet w przypadku gwattownych ruchéw drazkéw.

Zaawansowane systemy wspomagania APAS

Zaawansowane systemy wspomagania (Advanced Pilot Assistance Systems- APAS) sa dostepne w trybie P.
Jesli APAS jest aktywny, dron wciaz bedzie reagowat na polecenia operatora i zaplanuje trase zgodnie z
ruchem drazkow i otoczenia, w ktérym sie znajduje. APAS ufatwia unikanie przeszkdd, zapewnia ptynne
wideo i lepsze wrazenia z lotu.

Z wiaczong APAS, nacisnij przycisk pauzy na aparaturze sterujacej lub kliknij € w DJI GO 4, aby dron zatrzy-
mat sie. Dron zawisnie na 3 sekundy i bedzie czekat na dziatania operatora.
Aby Wigczyé APAS, naciénij #= W aplikacji DJI GO 4.

« Funkcja APAS automatycznie wytacza sie podczas korzystania z inteligentnych trybdw lotu i staje sie automaty-
cznie aktywna po wyjsciu z inteligentnych trybdw lotu.

 Funkcja APAS jest dostepna jedynie podczas lotu w przéd lub w tyt. Funkcja APAS jest zablokowana podczas lotu
na boki.

« Dron zawisnie w powietrzu po wykryciu przeszkody, kt6rej nie moze unikna¢. Dron nie jest w stanie wykry¢ i omi-
na¢ przeszkdd znajdujacych sie pod nim.

« Upewnij sie, ze korzystasz z funkcji APAS, kiedy systemy wizyjne sa aktywne. Upewnij sig, ze w poblizu nie znajdu-
ja sie ludzie, zwierzeta, mate obiekty (np. gatezie, linie wysokiego napiecia) lub obiekty transparentne (np. szkto,
woda) na trasie lotu.

¢ APAS moze nie funkcjonowa¢ poprawnie, jesli dron unosi sie nad wodg lub nad obszarem pokrytym $niegiem.

» Badz szczegdlnie uwazny podczas lotu w ekstremalnie ciemnym (< 300 lux) lub jasnym (> 10,000 lux) otocze-
niu.

« APAS moze nie funkcjonowaé poprawnie, jesli sterujesz dronem blisko limitu jego mozliwosci lub w strefach za-
kazu lotéw.

» Nalezy zwraca¢ uwage na pasek statusu drona w DJI GO 4 i sprawdza¢, czy dron funkcjonuje prawidtowo w trybie
APAS.

Rejestrowanie lotu

Dane dotyczace lotu, wigczajac telemetrie lotu, informacje dotyczace statusu drona i inne parametry sa
automatycznie zapisywane do wewnetrznego rejestratora danych drona. Dostep do danych jest mozliwy
za pomoca programu DJI Assistant 2.
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Montaz i demontaz Smigiet

Mavic 2 Pro/Zoom korzystaja z cicho pracujacych smigiet. Istnieja dwa rodzaje smigiet, ktére zostaty prze-
projektowane, aby obraca¢ sie w réznych kierunkach. Biate oznaczenia zostaty uzyte, aby zamontowa¢
odpowiednie $migta do odpowiadajacych im silnikéw.

Oznaczone Nieoznaczone
Zamontuj na silnikach z biatymi oznaczeniami. Zamontuj na silnikach nieoznaczonych.

yﬂ Obré¢ $migta zgodnie ze wskazanym kierunkiem , aby je zabezpieczyé.

Montaz smigiet
Zamontuj $migta z biatymi oznaczeniami do silnikdw z biatymi oznaczeniami. Natomiast $migta bez oznaczen
zamontuj do silnikéw nieoznaczonych. Docisnij kazde $migto do silnika i obré¢, aby je zabezpieczyé.

Oznaczone Nieoznaczone

Demontaz $migiet
Docisnij smigta do silnikéw i obré¢ je w kierunku odblokowania.

A « topatki $migiet sg ostre. Obchodz sie z nimi w sposéb ostrozny.
« Uzywaj tylko oryginalnych $migiet DJI. Nie mieszaj réznych typow $migiet.

« Przed kazdym lotem upewnij sig, ze Smigta sg w dobrym stanie. Nie uzywaj przestarzatych, wyszczerbionych lub
uszkodzonych $migiet.

« Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta i silniki s3 zainstalowane i zabezpieczone.
« Aby unikna¢ urazéw, trzymaj sie z dala od obracajacych sie $migiet i silnikow.

« Aby unikna¢ uszkodzeri,umies¢ drona w sposob, jaki zostat przedstawiony w dedykowanej walizce podczas
transportu lub przechowywania. Nie $ciskaj i nie zaginaj $migiet. Jesli zostang uszkodzone, bedzie to wptywaé
na wydajnos¢ lotu.

* Upewnij sig, ze $migta s3 zamontowane w spos6b bezpieczny i obracajg sie ptynnie. Wylagduj dronem natych-
miast, jesli silnik zablokowat sie i nie jest w stanie swobodnie sig obracac.

® Utrzymuj silniki w czystosci.

* Nie prébuj modyfikowac silnikow.

* Nie dotykaj silnikow po przeprowadzonym locie, poniewaz moga byc gorace.

® Nie blokuj zadnych otworéw wentylacyjnych.

* Upewnij sie, ze ESC funkcjonuje prawidtowo, podczas gdy dron jest wiaczony.
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Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator DJI ma pojemnosé¢ 3850 mAh, napiecie 15,4V, funkcje inteligentnego tadowania i
roztadowania. Akumulator powinien by¢ tadowany tylko za pomocg oryginalnych tadowarek DJI.

Inteligentny akumulator

Funkcje akumulatora

1. Ekran poziomu akumulatora: Wskazniki LED wyswietlaja biezacy poziom akumulatora.

2. Funkcja automatycznego roztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach
bezczynnosci do poziomu 65%, aby zapobiec puchnieciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65%
zajmuje ok. 3-4 dni.Umiarkowane ciepto wydobywajace sie w tym czasie z akumulatora to zjawisko
normalne podczas proce-su roztadowania. Progi roztadowania mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO 4.

. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie réwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.

. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: Przerywa tadowanie, gdy akumulator jest w petni natadowany.

. Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie, gdy temperatura wynosi 5° C - 40° C.

. Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje zbyt wysokie natezenie pradu.

. Zabezpieczenie nadmiernego roztadowania: Akumulator nie dopuszcza do nadmiernego roztadowania.

. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie po wykryciu zwarcia obwodu.

. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacja DJI GO 4 wyswietli komunikat ostrzegaw-
czy w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

10. Tryb hibernacji: Aby oszczedzi¢ energie, akumulator odetnie zasilanie i wytaczy sie po 20 minutach bezczyn-
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nosci. Aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, akumulator przejdzie w tryb hibernacji po 6 godzinach
bezczynnosci, jezeli poziom akumulatora jest nizszy niz 10%. W trybie hibernacji wskazniki poziomu akumu-
latora nie swiecg. Natadowanie akumulatora wybudzi go z hibernacji.

11. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu i innych danych sg przesytane
do drona.

& Zapoznaj sie ze srodkami ostroznosci przed korzystaniem z inteligentnego akumulatora. Uzytkownik bierze petng
odpowiedzialno$¢ za dziatania zwigzane z uzytkowaniem produktu.

Korzystanie z akumulatora

Wskaznik poziomu
natadowani LEDs

Przycisk zasilania Niski

Wysoki \J
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Sprawdzanie poziomu akumulatora

Diody LED poziomu akumulatora informujg o tym, ile pozostato tadunku w akumulatorze. Jezeli akumulator
jest wytaczony, nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, a diody wy$wietlg biezacy poziom akumulatora.

Wtaczanie/wytaczanie

Nacisnij przycisk zasilania jednokrotnie, a nastepnie znowu i przytrzymaj na 2 sekundy, aby wigczyé/wytaczyé.

Uwagi dotyczace pracy w niskiej temperaturze

1. Pojemnos¢ akumulatora jest znacznie zredukowana podczas lotu w niskiej temperaturze (-10° C do 5° C).
Zaleca sie, aby zawisng¢ dronem w miejscu na pare chwil, aby ogrza¢ akumulator. Upewnij sig, ze akumu-
lator jest w petni natadowany przed startem.

2. Nie nalezy uzywa¢ akumulatoréw w ekstremalnie niskiej temperaturze (< -10° C).

3. Nalezy zakoriczy¢ lot natychmiast po pojawieniu sie ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora podczas lo-
tu w niskiej temperaturze.

4. Aby zapewni¢ optymalne dziatanie, utrzymuj minimalna temperature akumulatora 20° C.

5. Zredukowana pojemnos¢ akumulatora w niskich temperaturach oznacza réwniez mniejsza odpornos¢ na
podmuchy wiatru, dlatego zaleca sie szczegdIng ostroznosc.

6. Lataj ze szczeg6lng ostroznosci na wysoko potozonych terenach.

A Przy niskich temperaturach wtoz akumulator do komory i wtacz drona na ok. 1-2 minuty przed startem, w celu
rozgrzania akumulatora.

tadowanie akumulatora

Nataduj do petna inteligentny akumulator przed pierwszym uzyciem.

1. Podtacz zasilacz AC od Zrddta zasilania (100-240 V, 50/60 Hz).

2. Potacz inteligentny akumulator z zasilaczem za pomoca kabla tadowania, gdy akumulator jest wytgczony.

3. Diody poziomu akumulatora wyswietlajg obecny poziom natadowania podczas tadowania.

4. Inteligentny akumulator jest w petni natadowany, gdy diody poziomu natadowania wytacza sie. Odtacz za-
silacz po ukoriczeniu tadowania.

Czas tadowania: 1 godzina i 30 minut.

A « Nie taduj akumulatora podczas natychmiast po locie, poniewaz jego temperatura moze by¢ zbyt wysoka. taduj akumu-
lator dopiero, gdy ostygnie do temperatury pokojowej.
« Zasilacz AC zatrzyma tadowanie akumulatora, jezeli temperatura celi nie znajduje sie w zakresie 5° do 40° C. Idealna
temperatura tadowania wynosi od 22°C do 28°C.
« Opcjonalny hub tadowania moze natadowa¢ do 4 akumulatoréw. Odwiedz oficjalny sklep DJI, aby dowiedziec sie
Wiece;j.

[ Jedr—ae—

Gniazdo sieciowe

Zasilacz AC
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Diody LED poziomu akumulatora podczas tadowania

Poziom diod LED podczas tadowania

Poziom akumulatora

LED1 LED2
N )
0%~25% 25%~50%

LED3 LED4
Ve Pe?
A/ \J-

50%~75% Petne natadowanie

Zabezpieczenia akumulatora

Diody LED podczas aktywacji mechanizméw zabezpieczajacych

LED1

LED2

LED3

LED4

Sekwencja migotania

Dioda LED2 miga 2 razy na sekunde
Dioda LED2 miga 3 razy na sekunde
Dioda LED3 miga 2 razy na sekunde
Dioda LED3 miga 3 razy na sekunde

Dioda LED4 miga 2 razy na sekunde

Dioda LED4 miga 3 razy na sekunde

Zabezpieczenie

Nadmierny prad

Zwarcie obwodu
Nadmierne natadowanie
Nadmierne napiecie

Zbyt niska temperatura tadowania

Zbyt wysoka temperatura
fadowania

Instalacja inteligentnego akumulatora

W16z inteligentny akumulator do komory i upewnij sie, ze jest pewnie zamocowany- ustyszysz klikniecie.

Wyjmowanie inteligentnego akumulatora
Przesun zaciski po bokach inteligentnego akumulatora, aby zwolni¢ zatrzaski i otworzy¢ komore akumulatora.

& * Nigdy nie wktadaj ani nie wyjmuj akumulatora, gdy jest wtaczony.

* Upewnij sie, ze akumulator jest bezpiecznie zamocowany.
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Gimbal i kamera

Gimbal

3-osiowy gimbal Mavica 2 Pro/Zoom pozwala na stabilizacje kamery, dzieki czemu mozliwe jest wykonywanie
stabilnych i czystych zdje¢ oraz filméw. Gimbal posiada zakres ruchu w osi tilt -90° do +30°. Ustawienia gimbala
takie jak tryb gimbala i automatyczna kalibracje mozna wybra¢ poprzez nacisniecie 6y .

Uzyj pokretta gimbala na aparaturze sterujacej, aby sterowaé przechyleniem kamery w osi tilt. Mozesz takze
przejs¢ do widoku kamery (Camera View) w DJI GO 4, nacisnaé ekran i przytrzymac, az do pojawienia sie nie-
bieskiego okregu, a nastepnie przesuna¢ okrag w dot lub w gére, aby sterowac przechyleniem kamery. Prze-
sunigcie okregu w lewo lub w prawo spowoduje zmiane orientacji drona.

Tryby pracy gimbala
Dostepne s3 dwa tryby pracy gimbala. Zmier tryb pracy w zakfadce ustawieri kamery w DJI GO 4.

Tryb Follow: Kat pomiedzy orientacja gimbala a przodem drona pozostaje staty przez caty lot.
Tryb FPV: Gimbal zsynchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, aby umozliwi¢ ogladanie lotu z widoku pierw-
szej osoby.

A * Gdy dron jest wtaczony, nie dotykaj i nie powoduj ruchu gimbala. Aby chroni¢ gimbala podczas startu, zawsze startuj z
otwartej przestrzeni na ptaskiej powierzchni.

 Precyzyjne komponenty gimbala moga ulec uszkodzeniu podczas kolizji lub uderzenia, co moze spowodowaé niepra-
widtowe dziatanie gimbala.

» Nie dopus¢ do przedstania sie kurzu lub piasku do gimbala, w szczegdInosci do silnikéw gimbala.

 Btad silnika gimbala moze wystapi¢ w ponizszych sytuacjach:

a. Dron zostat umieszczony na nieréwnej powierzchni lub ruch gimbala jest blokowany.
b. Gimbal zostat poddany dziataniu nadmiernych sit zewnetrznych np. podczas kolizji.

* Gimbal nie moze zosta¢ poddany zadnemu dziataniu sit zewnetrznych po uruchomieniu. Nie dodawaj zadnego obcia-
zenia do gimbala, gdyz moze spowodowac to nieprawidtowe funkcjonowanie gimbala, a nawet doprowadzi¢ do per-
namentnego uszkodzenia silnika.

* Upewnij sie, ze zdjate$ ostone gimbala przed uruchomieniem drona. Pamietaj rowniez, aby zamontowac¢ ostone gim-
bala, gdy dron nie jest uzywany.

* Lot w gestej mgle lub chmurach moze spowodowac zawilgocenie gimbala, co prowadzi do tymczasowej awarii. Gimbal
odzyska petng sprawnosé po wysuszeniu.

Kamera

Mavic 2 Pro korzystaz 1-calowej matrycy CMOS (opracowanej wspolnie przez DJl i Hasselblad), ktéra
posiada obiektyw z regulowang przystona w zakresie F2.8-F11. Kamera obstuguje automatyczny fokus, ktdry
skupia ostros¢ w zakresie od 1 m - nieskoriczonosé. Filtry kamery sa wymienne. Mavic 2 Pro wykonuje filmy o
rozdzielczosci do 4K 30fps i zdjecia o rozmiarze 20 MP, obstuguje tryby fotograficzne, takie jak zdjecia poje-
dyncze, seryjne, interwatowe, panorama, slow motion i ulepszone HDR.

The Mavic 2 Zoom korzysta z 1/2.3-calowej matrycy CMOS i posiada dwukrotny zoom optyczny, obiektyw
ma dtugos¢ 24-48 mm (odpowiednik formatu 35 mm). Kamera obstuguje automatyczny fokus, ktory skupia
ostros¢ w zakresie 0,5 m - nieskoriczonos$¢. Filtry kamery sa wymienne. Kamera Mavica 2 Zoom wykonuje fil-
my o rozdzielczosci do 4K 30fps i zdjecia o rozmiarze 12 MP, obstuguje tryby fotograficzne, takie jak zdjecia
pojedyncze, seryjne, interwatowe, panorama, slow motion i ulepszone HDR. Mavic 2 Zoom posiada dwukro-
tny zoom optyczny i dwukrotny zoom cyfrowy podczas nagrywania w jakosci 1080 p 24/25/30fps.
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A * Upewnij sie, ze temperatura i wilgotnos¢ jest odpowiednia dla kamery podczas uzycia i przechowywania.
e Uzywaj $rodka do czyszczenia obiektywdw, aby zapobiec uszkodzeniom.

« Nie zastaniaj otworéw wentylacyjnych kamery, poniewaz ciepto generowane przez urzgdzenie moze spo-
wodowa¢ uszkodzenia lub urazy.

Przechowywanie zdjec i wideo

Mavic 2 Pro/Zoom posiada 8 GB pamieci wewnetrznej i obstuguje karty pamieci micro SD w celu przechowy-
wania zdje¢ i wideo. Karta micro SD UHS-I o klasie szybkosci 3 jest konieczna do szybkiego zapisu i odczytu da-
nych w wysokiej rozdzielczosci.

& * Nie wyciagaj karty micro SD z drona, gdy jest wtaczony. Grozi to uszkodzeniem karty micro SD.

«Aby zapewni¢ stabilnos¢ systemu, dtugo$¢ pojedynczego wideo jest ograniczona do 30 minut.

e Sprawdz ustawienia kamery przed uzyciem, aby upewni¢ sie, ze sg skonfigurowane wg potrzeb.

¢ Przed wykonywaniem zdjec¢ lub filmoéw, wykonaj kilka zdje¢ testowych, aby upewni¢ sie, ze kamera jest
skonfigurowana poprawnie.

¢ Zdjecia i wideo nie mogg zosta¢ przeniesione ani skopiowane z kamery, jezeli inteligentny akumulator
jest wytaczony

* Pamietaj, aby wytgczy¢ inteligentny akumulator poprawnie. W innym wypadku parametry kamery nie zos-
tana zapisane, a nagrany film moze ulec uszkodzeniu. Pamietaj: Niezaleznie od przyczyny, DJI nie jest od-
powiedzialny za niepowodzenie w wykonywaniu zdjecia lub filmu lub nagranie w sposéb uniemozliwiajacy
odczyt pliku.

Edycja wideo

Mavic 2 obstuguje formaty wideo MP4 i MOV z profilami koloréw Normalnym, D-LOG i HLG. W trybie nor-
malnym obstugiwane sa standardy H.264 i H.265. W trybach D-LOG i HLG jedynie H.265 jest obstugiwany.

W Mavicu 2 Pro petny FOV zmniejsza rozdzielczo$¢ z 5.7K do 4K, podczas gdy HQ przycina $rodek w celu zacho-
wania lepszej jakosci obrazu, ale mniejszy FOV. Petny FOV to 75° a HQ 55°. Mozesz przetaczaé pomiedzy nimi,
zaleznie od rzeczywistych potrzeb.

Mavic 2 Zoom obstuguje formaty MP4 i MOV z profilami koloréw Normalnym i D-Cinelike. Obstugiwane stan-
dardy to H.264 and H.265.

Oprogramowanie ponizej zostato przetestowane przez DJI i jest polecane do odtwarzania lub edycji wideo.

Program Wersja Mac Wersja Win

Adobe Premier Pro CC 2018 v12.1.1 (10) v12.1.1 (10)

Davinci Resolve v15.0 free v14.3 Studio
Apple Final Cut Pro X v10.4.3 /

Apple QuickTime v10.4 (928.5.1) /

Apple iMovie v10.4.2 /

VLC Player v3.0.2 v3.0.2
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Aparatura sterujaca

Rozdziat opisuje cechy nadajnika
oraz zawiera instrukcje sterowania
dronem i kamera.
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Aparatura sterujaca

W aparature sterujacg wbudowano technologie OcuSync 2.0 do przesytania sygnatu na dalekie odlegtosci,
ktéra pozwala na uzyskanie maksymalnego zasiegu 5 km i wyswietlanie wideo w aplikacji DJI GO 4 na twoim
urzadzeniu mobilnym w jakosci 1080p. Steruj dronem i kamera za pomocg ergonomicznych przyciskéw. Ekran
LCD podaje informacje dotyczace drona i lotu w czasie rzeczywistym, a zdejmowane drazki utatwiaja przecho-
wywanie nadajnika.

Na otwartej przestrzeni bez zakt6cen elektromagnetycznych OcuSync 2.0 ptynnie przesyta sygnat wideo w
jakosci do 1080p, niezaleznie od zmian w orientacji drona. Aparatura sterujaca dziata na czestotliwosciach
2,4 GHz i 5,8GHz oraz automatycznie wyszukuje najlepszy kanat do transmisji sygnatu. OcuSync 2.0 redukuje
opdznienia transmisji do poziomu 120-130 ms, ulepszajgc prace kamery przez algorytm dekodujgcy wideo i
bezprzewodowe potaczenie.

Automatyczny fokus jest obstugiwany podczas nagrywania, nawet w niekorzystnych warunkach o$wietlenio-
wych. Mavic 2 Pro obstuguje zmiane ustawien przystony i migawki, a Mavic 2 Zoom pozwala na przyblizenie /
oddalenie obrazu za pomocg pokretta zoomu.

Whbudowany akumulator posiada pojemnos¢ 3950 mAh i maksymalny czas pracy 2 godziny i 15 minut. Apara-
tura sterujaca taduje urzadzenie mobilne pradem 500mA@5V. Aparatura automatycznie taduje urzadzenia
na systemie operacyjnym Android. W przypadku urzadzen iOS najpierw upewnij sie, ze funkcja fadowania
jest uruchomiona w DJI GO 4. tadowanie urzadzer iOS jest domysinie wytgczone i nalezy te funkcje wigczy¢
przy kazdym uruchamianiu aparatury.

Korzystanie z aparatury sterujacej

Nacisnij przycisk zasilania, aby wys$wietli¢ biezacy poziom natadowania akumulatora na ekranie LCD. Nacisnij
raz, a potem ponownie i przytrzymaj, aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ aparature sterujaca.
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tadowanie akumulatora

Potacz zatgczony w zestawie zasilacz AC do gniazda zasilajacego na aparaturze sterujacej. Petne na-

tadowanie akumulatora zajmuje ok. 2 godziny 15 minut. Wyciagnij kabel potgczenia aparatury sterujacej za-
nim rozpoczniesz tadowanie.

D= ==--%ca

Gniazdo sieciowe

Zasilacz AC

Sterowanie kamera

Uzyj pokretta ustawieri migawki/przystony, aby dostosowaé parametry migawki i przystony (tylko Mavic 2 Pro)
Uzyj przycisku nagrywania, aby rozpoczac / przerwaé nagrywanie.

Uzyj przycisku Fokusu/Migawki, aby uzyska¢ automatyczny fokus i wykona¢ zdjecie.

Uzyj pokretta Zoomu, aby przyblizyé/oddali¢ obraz (tylko Mavic 2 Zoom).
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Sterowanie dronem

Drazki sterujgce aparatury stuzg do kontroli orientacji drona (o$ yaw), lotu do przodu / do tytu (o$ pitch),
wysokosci (gaz) i lotu w lewo / prawo (0$ roll). Funkcja kazdego drazka sterujacego jest okreslana wyborem
trybu drazka. Dostepne sg 3 wstepnie zaprogramowane tryby (Mode 1, Mode 2 i Mode 3), a w aplikacji
DJI GO 4 mozna skonfigurowac wtasne tryby. Domysinie ustawionym trybem jest Mode 2.

W kazdym wstepnie zaprogramowanym trybie Mavic 2 zawisa w miejscu ze stafg orientacjg po wysrodko-
waniu obu drgzkéw. Wychylenie drazka sterujgcego ze $srodkowej pozycji powoduje wykonanie ruchu opi-
sanego ponizej.

Mode 1 }
Lewy drazek Dl)ﬁl"ludu i prawy drasek i
o i N
® 3 ®
\4 | A4 9
| Nadét
Do tytu !
com) () (ow) © \ »
3 W lewo W prawo
Obrét w lewo Obrét w prawo I
Mode 2 Lewy drazek § Prawy drazek Do przodu
Do gory : ﬁ
5 o 3 5
® : ®
¥ 3 ¥
Na dot ! ‘
| Do tytu
om Q \ )  (Cem) G »
Obrét w lewo Obrét w prawo 3 Wlewo W prawo
Mode 3 Lewy drazek Do przodu Prawy drazek
Do gory

¥

Na dét

Gom) €]

Obrét w lewo Obrét w prawo

=]

-« o

0 tytu

»

W lewo ‘W prawo

i
® «ao
D e
it
D e
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Aparatura
Sterujaca Dron
(Mode 2) (+»wskazuje przod drona)

Uwagi

Poruszanie drazkiem wgoére i w dét zmienia putap
drona. Przesun drazek w gore, aby sie wznies¢ i w dot,
aby obnizy¢ putap. Im bardziej drazek jest wychylony
z pozycji centralnej, tym szybciej dron zmieni putap.
Zawsze przesuwaj drazek ostroznie, aby zapobiec
nagtym zmianom wysokosci.

Poruszanie lewym drazkiem w lewo lub w prawo
zmienia orientacje drona. Przesuri drazek w prawo, aby
obréci¢ drona zgodnie z ruchem wskazowek zegara i
w lewo, aby obrdci¢ w drugg strone. Im bardziej drazek
wychylony jest z pozycji centralnej, tym szybciej dron
sie obrdci.

@ J
=

Poruszanie prawym drazkiem do géry i na dét zmienia
przechylenie drona. Przesun drazek do géry, aby lecie¢
do przodu i na dét, aby lecie¢ do tytu. Im bardziej dra-
zek jest wychylony z pozycji centralnej, tym szybciej
porusza sie dron.

Przesuniecie prawego drazka w lewo lub w prawo po-
woduje przechylenie drona w lewo lub w prawo. Prze-

sun drazek w lewo lub w prawo, aby lecie¢ w lewo lub
W prawo.

A Zaleca sie, aby wyciagna¢ i schowac drazki sterujace do przeznaczonych do tego slotéw podczas transportu lub przecho-

wywania, aby zapobiec powstaniu uszkodzen.
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Przetacznik trybu lotu
Ustaw przetacznik na wybranym trybie lotu

Pozycja Tryb lotu
S Tryb S
P Tryb P
T Tryb T

Niezaleznie od pozycji przetgcznika na aparaturze, Mavic 2 Pro/Zoom rozpoczyna prace domyslnie w trybie P.
Aby zmieni¢ tryb lotu, nalezy przej$¢ do widoku kamer w aplikacji DJI GO 4, nacisnaé¢ 38 i wigczy¢ funkcje
"Multiple Flight Modes". Po uruchomieniu wielu trybéw lotu, ustaw przetacznik na P, a nastepnienaSlub T,
aby zmienic¢ tryb lotu.

Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpocza¢ procedure powrotu do punktu home (RTH). Dron powrdci
do ostatniego zapisanego punktu home. Nacisnij przycisk ponownie, aby przerwa¢ procedure RTH i od-
zyskac kontrole nad dronem. Wiecej informacji w dziale po$wigconej funkcji RTH.

Przyciski C1i C2

Funkcje przyciskéw C1 i C2 mozna ustawi¢ w DJI GO 4. Domyslnie przycisk C1 jest przypisany wysrodkowaniu
ostrosci, a przycisk C2 jest domysinie przypisany funkcji odtwarzania. Aparatura sterujgca wyemituje alarm
dzwiekowy podczas dziatania funkcji RTH oraz, gdy poziom akumulatora jest niski (6%-15%). Alarm moze zos-
taé przerwany poprzez pojedyncze nacisniecie przycisku zasilania, a krytyczne ostrzezenie poziomu akumula-
tora (ponizej 5%) nie moze zostac przerwane.

Alarm aparatury sterujacej

Aparatura sterujaca zacznie emitowac sygnat ostrzegawczy podczas dziatania funkcji RTH oraz, gdy poziom
akumulatora bedzie niski (6%-15%). Alarm moze zosta¢ przerwany poprzez pojedyncze nacisniecie przycisku
zasilania, a krytyczne ostrzezenie poziomu akumulatora (ponizej 5%) nie moze zosta¢ przerwane.

Optymalny zasieg sygnatu

Jakos¢ transmisji sygnatu pomiedzy dronem i nadajnikiem jest najlepsza w obszarze zaznaczonym na rysunku
ponizej.

44  © 2018 DJI All Right



Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik Uzytkownika

" X
= &%
silny staby

Upewnij sig, ze dron lata w optymalnej strefie sygnatu. Aby utrzymaé optymalng jakos¢ sygnatu, ustaw anteny
zgodnie z rysunkiem powyzej.

Ekran LCD
Ekran LCD wyswietla rézne statusy systemu, w tym telemetrie lotu w czasie rzeczywistym i poziom natadowa-
nia akumulatora. Znaczenie kazdej ikony mozna odczytac z rysunku ponizej:

Sita sygnatu GPS

Tryb lotu* Poziom akum. drona Sita sygnatu aparatury
Status systemu

Predkos¢ lotu

Predkos¢ obrotowa
silnika

(Y| .
Status karty Micro SD
Poziom akum. aparatury ——{ Mo
Tryby sportowe
- - 1 (X
Odlegtos¢ od podtoza “—~ .Em Om 2 [ Elm
CLEARANCE HEIGHT DISTANCE

- | /
]

System wizyjny

Przebyta odlegtos¢

Kompensacja ekspozycji

Wznoszenie / opadanie

Putap lotu

Status kamery

* Na ekranie aparatury sterujgcej, gtéwna aparatura sterujgca wyswietla "MCTL", a dodatkowa aparatura wyswietla trase lotu.
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Tryb Dual (wkrotce)

Mavic 2 Pro / Zoom obstuguje tryb pracy z dwoma aparaturami, ktéry umozliwia podtagczenie dwdch aparatur
sterujacych do tego samego drona.

Zaréwno gtéwny nadajnik, jak i dodatkowy mogg sterowac orientacjg drona i kontrolowaé gimbala z kamera.

Ponizej znalez¢ mozna réznice pomiedzy dziataniem gtéwnej i dodatkowej aparatury sterujacej:

1. Pokretto gimbala
Gléwna i dodatkowa aparatura sterujaca moga korzystaé z pokretta gimbala, ale gtéwna aparatura ma
pierwszenstwo. Przyktadowo dodatkowa aparatura nie moze kontrolowa¢ pokretta gimbala, gdy gtéwna
aparatura z niego korzysta. Jednakze jezeli pokretto gimbala nie byto uzywane przez 2 sekundy, dodatko-
wa aparatura moze znowu kontrolowac¢ pokretto gimbala.

2. Drazki sterujace
Zaréwno aparatura gtéwna, jak i dodatkowa sa w stanie kontrolowa¢ orientacje drona przy pomocy
drazkéw sterujacych. Gtéwna aparatura ma pierwszeristwo. Aparatura dodatkowa nie moze sterowaé
dronem, gdy operator aparatury gtéwnej korzysta z drazkéw sterujacych. Jednakze jezeli drazki nie byty
uzywane przez 2 sekundy, dodatkowa aparatura moze sterowa¢ orientacja drona.

Jezeli drazki sterujace na aparaturze gtéwnej sg przesuniete w dot i do srodka, silniki drona zatrzymuja
sie. Jezeli to samo dziatanie zostaje wykonane na dodatkowej aparaturze, dron nie zareaguje.

Drazki sterujace na gtéwnej aparaturze sterujacej nalezy zwolni¢, aby dodatkowa aparatura sterujgca mog-
fa sterowac dronem.

3. Przetacznik trybu lotu
Tryb lotu mozna zmieni¢ jedynie na gtéwnej aparaturze sterujgcej. Przetacznik trybu lotu na dodatkowej
aparaturze jest nieaktywny.

4. Ustawienia aplikacji DJI GO 4

Ustawienia wyswietlacza i parametréw na gtéwnej i dodatkowej aparaturze w DJI GO 4 s3 takie same.
Dodatkowa aparatura moze skonfigurowac jedynie kontroler lotu, system wizyjny, transmisje sygnatu
wideo i inteligentny akumulator.
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taczenie nadajnika

Nadajnik jest fabrycznie potaczony z twoim dronem. taczenie jest konieczne tylko przy korzystaniu z nowej

aparatury sterujacej po raz pierwszy.
Uruchom drona i aparature sterujaca.
Uruchom aplikacje DJI GO 4.

1

2
3.
4

Wybierz opcje "Camera", naci$nij &l i kliknij, aby potwierdzi¢ . Aparatura jest gotowa do potaczenia.

Znajdz przycisk taczenia na boku drona, zgodnie z rysunkiem ponizej. Nacisnij przycisk taczenia, aby roz-

poczaé taczenie. Wskaznik statusu taczenia $wieci na zielono po pomysinym potaczeniu aparatury steruja-
cej z dronem a ekran LCD aparatury wyswietla informacje o dronie.

Przycisk taczenia

Wskaznik statusu taczenia

* Upewnij sie, ze dron znajduje sie w odlegtosci do 0,5 m od drona podczas taczenia.

* Aparatura sterujgca roztaczy sie samoczynnie z dronem, jezeli nowa aparatura zostanie potgczona z tym
samym dronem.

* W trybie dual (z dwoma aparaturami), dodatkowa aparatura musi réwniez zosta¢ potagczona ponownie
z dronem, jezeli gtdwna aparatura jest ponownie taczona z dronem

* Nataduj do petna aparature sterujaca przed kazdym lotem.

e Jezeli aparatura sterujgca jest wigczona i bezczynna przez pieé minut, wyemitowany zostanie sygnat
dzwiekowy. Po 10 minutach bezczynnosci aparatura automatycznie sie wytaczy.

« Ustaw obejme urzadzenia mobilnego, aby bezpiecznie umiesci¢ urzadzenie mobilne.

* Upewnij sie, ze anteny aparatury sterujacej sg roztozone i ustawione w odpowiedniej pozycji, aby uzys-
kaé optymalng jakosé sygnatu.

* Napraw lub wymien aparature sterujaca, jezeli jest uszkodzona. Uszkodzona antena aparatury znacznie
pogarsza dziatanie urzadzenia.

* Nataduj do petna akumulator co najmniej raz na trzy miesigce, aby przedtuzy¢ jego zywotnosé.

* Upewnij sig, ze drazki sterujace sg bezpiecznie zamocowane.
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Rozdziat przedstawia gtéwne
funkcje w aplikacji DJI GO 4.
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Za pomoca aplikacji mozesz kontrolowa¢ gimbala, kamere i inne funkcje drona. Aplikacja posiada cztery za-
ktadki Equipment, Editor, Explore i Me, ktore stuzg do konfigurowania ustawien drona, edytowania i dzielenia
sie swoimi zdjeciami i filmami z innymi.

Equipment

Device Menu - menu urzadzen

Jezeli nie zostat juz wybrany, wybierz Mavic 2 z menu urzadzen w lewym gérnym rogu ekranu.

Function Menu - menu funkgji

Naci$nij = w prawym gérnym rogu ekranu, aby otworzy¢ menu funkcji. Menu posiada pieé opciji:

Scan QR Code: Zeskanuj kod QR, aby potaczy¢ sie z dronem

Academy: Uzyj symulatora lotu, zobacz filmy instruktazowe i przeczytaj instrukcje.

Flight Records: Przejdz do danych ze wszystkich swoich lotéw (logéw).

GEO Zones: Przeczytaj informacje o strefach GEO.

Find My Drone: Znajdz mojego drona: Uzyskaj wspétrzedne ostatniej lokalizacji swojego drona i wydaj po-
lecenie migania diodami i wyemitowania sygnatu dzwiekowego.

Camera View - widok z kamery

Przejdz do widoku z kamery w zaktadce equpiment z podtaczonym do drona urzadzeniem mobilnym.

1 2 3 4 56 7 8 9 10 11

25 —F= In flight (GPS) 30 positon Wil € Bl HD.l FA6L% 12
200 1/100 03 5600 —13
u —& 14
10
23 —-& -
- @—16
2 ——&) -
oo |
21— - ey
20 H M
> 18
H.S M/s Vs T M/S VPS M
19
1. Pasek statusu systemu
In fgh GP9) : Ikona sygnalizuje status lotu i wyswietla rézne komunikaty ostrzegawcze.

2. Status systemu wykrywania przeszkéd
e : Czerwone paski zostajg wyswietlone, gdy dron znajduje sie blisko przeszkody.
Pomaranczowe paski zostajg wyswietlone, gdy przeszkoda zostaje wykryta.
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3. Wskaznik poziomu akumulatora
—o—o o : Wskaznik poziomu akumulatora jest dynamicznym wskaznikiem poziomu jego natadowania.
Kolorowe strefy na wskazniku reprezentujg poziom natadowania potrzebny do wykonania réznych operacji.

4. Tryb lotu
3G : Napis obok ikony informuije o biezacym trybie lotu.
Nacisnij, aby skonfigurowaé ustawienia gtéwnego kontrolera lotu. Pozwala to modyfikowa¢ limity lotu i wartosé
nastaw regulatora lotu.

5. Parametry kamery
Wyswietla parametry ustawieri kamery i pojemnos¢ karty Micro SD.

Mavic 2 Pro:

Wyswietla parametry kamery i pojemnos¢ pamieci wewnetrznej oraz karty micro SD. Wyswietla réwniez tryb
fokusu, wartos¢ AE i parametry fokusu.

Mavic 2 Zoom:

Wyswietla parametry kamery i pojemnos¢ pamieci wewnetrznej oraz karty micro SD. WysSwietla réwniez
parametry fokusu.

6. Sita sygnatu GPS
.l Pokazuje biezacg site sygnatu GPS. Cztery paski oznaczaja wystarczajacg site sygnatu GPS.

7. Status systemow wizyjnych
@' . Nacisnij, aby wtaczy¢ lub wytaczyé funkcje oferowane przez systemy wizyjne. Wyswietla rowniez status
wszystkich systeméw wizyjnych. Zielona ikona wskazuje na dostepne systemy wizyjne. Czerwona ikona
wskazuje na niedostepne systemy wizyjne.

8. Sygnat aparatury sterujacej

& .l Ta ikona pokazuije site sygnatu aparatury sterujacej. lkona zacznie migac po wykryciu zaktocen sygnatu
podczas lotu. Jezeli w aplikacji DJI GO 4 nie pojawig sie zadne dodatkowe ostrzezenia, oznacza to, ze
zakfdcenia nie wptyng na operowanie dronem i jako$¢ lotu.

9. Sita transmisji sygnatu HD
HD .u1 : Ta ikona pokazuije site potaczenia sygnatu HD pomiedzy dronem a aparaturg sterujaca.
Ikona zacznie miga¢ po wykryciu zaktéceri sygnatu podczas lotu. Jezeli w aplikacji DJI GO 4 nie pojawig sie zadne
dodatkowe ostrzezenia, oznacza to, ze zaktdcenia nie wptyng na operowanie dronem i jakos¢ lotu.

10. Ustawienia akumulatora

FA61% : Pokazuje obecny poziom natadowania akumulatora. Nacisnij, aby przejrze¢ menu informacji o akumu-
latorze, ustawi¢ progi ostrzegawcze poziomu akumulatora i zobaczy¢ historie ostrzezeri akumulatora.
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11. Przycisk fokusu/pomiaru $wiatta
E} / C) : Nacisnij, aby przetacza¢ pomiedzy trybami fokusu / pomiaru $wiatta. Naci$nij, aby wybrac obiekt, na

ktérym chcesz skupi¢ soczewke lub zmierzy¢ $wiatto.

12. Ustawienia og6lne

o o o : Nacisnij, aby przejs¢ do menu gtéwnych ustawien. Ustaw system pomiarowy, wiacz/ wytacz
livestream i dostosuj ustawienia wyswietlania trasy lotu.

13. Blokada automatycznej ekspozycji

& AE : Nacisnij, aby zablokowa¢ wartos¢ ekspozycji.

14. Suwak gimbala

cireneneeaans s Wyswietla kat nachylenia gimbala w osi tilt.

15. Przetacznik foto/wideo

@ : Nacisnij, aby przechodzi¢ pomiedzy trybem fotografowania i nagrywania wideo.

16. Przycisk wykonywania zdjeé/nagrywania
./@ : Nacisnij, aby rozpocza¢ wykonywanie zdje¢ lub nagrywanie.

17. Ustawienia kamery
(;3_2 : Nacisnij, aby przej$¢ do menu ustawien kamery. to enter the Camera Settings menu.
Nacisnij & , aby dostosowac I1SO, migawke i automatyczna ekspozycje.

Nacisnij 83, aby wybrac tryby fotografowania. Mavic 2 wspiera wykonywanie Single Shot
(Pojedynczych zdjec), Burst Shot (Zdje¢ seryjnych), IntervalShot (Zdje¢ interwatowych), oraz
réznych trybéw panoramy. various Panorama modes.

Nacisnij ¢ , aby przejé¢ do menu gtéwnych ustawien kamery.

18. Odtwarzanie

E . Nacisnij, aby przej$¢ do strony odtwarzania i przegladac zdjecia i filmy zaraz po ich wykonaniu.

19. Telemetria lotu
D 30 M : Odlegto$¢ pomiedzy dronem a punktem home.
H 10.0 M :Wysokos¢ od punktu home.
HS 10.0 M/S : Szybkos¢ lotu w poziomie.
VS 2.0 M/S : Szybkos¢ lotu w pionie.

20. Mapa

Nacisnij, aby przej$¢ do widoku mapy.
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21. Advanced Pilot Assistance Systems
£ : Nacisnij, aby wtaczy¢/wytaczy¢ APAS. Funkcja APAS is wytgczona, jezeli przedni i tylny system wi-
zyjny sg wytaczone lub nieodstepne.

22. Tryby inteligentnego lotu

|}
: Naciénij, aby wybra¢ tryby inteligentnego lotu.

23. Smart RTH

@‘\ : Nacisnij, aby rozpocza¢ procedure RTH i powrdci¢ od ostatniego zapisanego punktu home.

24. Auto Takeoff/Landing

é/& : Naciénij, aby rozpoczaé automatyczny start lub lgdowanie.

25. Powrot

&1 : Nacisnij, aby powrécié¢ do gtéwnego menu.

A Prosze zwrdéci¢ uwage na to, co nastepuje podczas uzywania trbu Panoramy:

* Uzyj trybu panoramy w srodowisku statycznym. Jezeli obiekt porusza sie w trakcie panoramy, zdjecie
bedzie wyglgdaé nieprawidtowo.

« Korzystaj z Panoramy na otwartej przestrzeni i wykonuj zdjecie na wysokosci 5 m lub wieksze;j.

* Korzystaj z panoramy na przestrzeni z wieloma obiektami i unikaj wykonywania jej nad powierzchnig wo-
dy lub $niegiem.

« Korzystaj z Panoramy, gdy dron moze zawisng¢ stabilnie w powietrzu. Nie korzystaj z Panoramy podczas
lotu w trybe attitude, badz przy obecnosci silnego wiatru.

Editor

Aplikacja DIl GO 4 posiada wbudowany inteligentny edytor wideo. Po nagraniu kilku filméw i pobraniu ich
na urzadzenie mobilne przejdz do zaktadki Editor na ekranie startowym. W tym miejscu mozesz wybrac¢
szablon i klipy, kt6re zostang automatycznie potaczone w krétki film. Film mozesz udostepni¢ natychmiast po
wykonaniu.

SkyPixel

Ogladaj oraz udostepniaj zdjecia i filmy w zaktadce Skypixel.

Me

Jezeli posiadasz konto DI, mozesz bra¢ udziat w dyskusjach na forum i dzieli¢ sie swoimi filmami i zdjeciami
ze spotecznoscia.
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o Nataduj do petna swoje urzadzenie mobilne przed uruchomieniem DIJ GO 4.

¢ Internet mobilny jest wymagany podczas korzystania z DJI GO 4. Skontaktuj sie ze swoim dostawca inter-
netu bezprzewodowego, aby uzyska¢ dane dotyczace optat.

e Jezeli korzystasz z telefonu jako swojego urzadzenia mobilnego, nie odbieraj potaczen i nie uzywaj funk-

cji odbierania i wystania SMS.

¢ Przeczytaj wszystkie porady bezpieczerstwa, wiadomosci ostrzegawcze i zastrzezenia prawne. Bgdz zaz-
najomiony z odpowiednimi regulacjami prawnymi na obszarze lotu. Jeste$ catkowicie odpowiedzialny za zaznajomie-
nie sie z odpowiednimi przepisami prawnymi i latanie w zgodzie z nimi.

a. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze i zastrzezenia prawne przed uzywaniem funkcji automatycznego
startu i automatycznego lagdowania

b. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze i zastrzezenia prawne przed ustawieniem putapu powy-
zej domyslnego limitu.

c. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze i zastrzezenia prawne przed zmiang trybu lotu.

d. Preczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze i okna dialogowe w poblizu i w strefach zakazu lotu.

e. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze przed korzystaniem z trybu inteligentnego lotu.

* Wyladuj dronem natychmiast w bezpiecznej lokalizacji, jezeli komunikat ostrzegawczy pojawi sie w aplikacji.

 Przeczytaj wszystkie wiadomosci ostrzegawcze na licie kontrolnej wyswietlane w aplikacji przed lotem.

 Skorzystaj z symulatora lotu w aplikacji, aby poc¢wiczy¢ swoje umiejetnosci latania, jezeli nigdy nie latates dronem lub
jesli nie masz wystarczajacego do$wiadczenia w operowaniu dronem.

* Tryb dla poczatkujacych (Begineer) jest domyslnie wtaczony, gdy uruchamiasz aplikacje po raz pierwszy. Putap i dys-
tans lotu drona s ograniczone w trybie dla poczatkujgcych. Zalecamy loty w trybie begineer, aby podszlifowaé swoje
umiejetnosci latania. Wytacz tryb dla poczatkujacych dopiero, gdy jestes pewny swoich umiejetnosci operowania dro-
nem.

* Zapisz mape obszaru, nad ktérym zamierzasz lata¢ poprzez potaczenie z internetem przed kazdym lotem

*Ta aplikacja zostata stworzona, aby poméc ci w kontrolowaniu urzadzenia. Prosimy, aby nie polega¢ wytacznie na apli-

kacji do sterowania dronem i zachowac¢ czujno$¢ podczas korzystania z urzadzenia. Korzystanie z aplikacji oznacza zgo-

de na warunki uzytkowania i polityke prywatnosci DJI. Prosimy, aby przeczytac je uwaznie w aplikacji.




Lot

Ten dziat przedstawia zasady bezpiecznego
latania i ograniczenia lotu.
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Lot

Po zakoriczeniu przygotowari do lotu zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu w aplikacji DJI GO 4, aby przetes-
towac i podszlifowac swoje umiejetnosci bezpiecznego latania. Wszystkie loty powinny by¢ przeprowadzane na
otwartej przestrzeni.

Warunki otoczenia podczas lotu

1. Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajagcym w podmuchach 10
m/s, opadach $niegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i wielkie metalowe konstrukcje moga wptynaé¢ na dok-
tadnos¢ kompasu poktadowego i systemu GPS.

3. Unikaj przeszkod, ttuméw, linii wysokiego napiecia i akwendw wodnych.

4. Unikaj terenéw, gdzie wystepuije silne promieniowanie elektromagnetyczne, w tym stacji bazowych i radio-
wych wiezy transmisyjnych.

5. Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw srodowiskowych np. gestosci i temperatury po-
wietrza. Zachowaj szczegdlng ostroznosé podczas lotu na wysokosciach wiekszych niz 5000 metréw n.p.m.,
gdyz dron i akumulator moga wéwczas dziata¢ wadliwie.

6. Mavic 2 nie jest w stanie korzysta¢ z GPS na obszarach polarnych. Korzystaj z dolnego systemu wizyjnego
podczas lotu w tych miejscach.

Limity lotu i strefy ograniczonego lotu (GEO)

Przestrzegaj wszystkich przepiséw prawnych podczas lotu Maviciem 2. Limity lotu sg zastosowane domysl-
nie w celu pomocy uzytkownikom w bezpiecznym i zgodnym z prawem uzytkowaniem drona. Do limitéw lotu
zaliczamy limity wysokosci, odlegtosci i stref GEO.

Podczas pracy w trybie P, limity wysokosci, odlegtosci i strefy GEO dziataja rownoczesnie w celu zapewnienia
bezpieczenstwa.

Putap lotu i limity odlegtosci
Putap lotu i odlegtosé¢ lotu mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO 4. Maksymalna wysokos¢ lotu nie moze przekro-
czy¢ 500 m. Na podstawie tych ustawieri Mavic Air bedzie latat w obrebie cylindra przedstawionego ponizej.

,— Maks. promien
Maks. putap lotu

——  Punkt home

Wysokos¢ drona

po uruchomieniu ~ ~—_ __~"
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Mavic 2 Pro/Zoom

Silny sygnat GPS G ------ Miga na zielono
Ograniczenia lotu

Putap lotu nie moze przekroczy¢

Maks. putap
okreslonej wartosci.

Lot musi odbywac sie w okreslo-
nej odlegtosci od punktu startu.

Maks. promien

Aplikacja DJI GO 4 Wskaznik statusu drona

Warning: Height

Niedost
limit reached. e

Warning: Distance

L Niedost
limit reached. pny

staby sygnatGPS (Y- -----. Miga na z6tto

Ograniczenia lotu

Putap ograniczony do 5 metréw, jezeli
sygnat GPS jest staby, a dolny system
wizyjny jest wigczony. Putap jest ogra-
niczony do 30 metréw, jezeli sygnat GPS
jest staby, a dolny system wizyjny jest

Maks. putap

nieaktywny.

Maks. promien  Brak ograniczen

AplikacjaDJI GO 4  Wskaznik statusu drona

Warning:
Height limit Niedostepny
reached.

A « Jezeli wyleciate$ poza granice lotu, mozesz wcigz kontrolowac orientacje drona, ale nie mozesz lecie¢ dalej

« Jezeli dron wyleci poza maks. promien, dron wrdci w jego granice automatycznie po przywrdceniu

silnego sygnatu GPS.

« Ze wzgleddw bezpieczeristwa nie lataj w poblizu lotnisk, autostrad, toréw i stacji kolejowych, w cen-
trach miast lub innych wrazliwych terenach. Utrzymuj drona w zasiegu wzroku.

Strefy GEO

Wszystkie strefy GEO znajduja sie na oficjalnej witrynie http://www.dji.com/flysafe. Strefy GEO sa podzielo-
ne na rézne kategorie, w tym lotniska, tereny do latania, gdzie zatogowe samoloty lataja na niskim putapie,
granice krajow i inne obszary wrazliwe, takie jak elektrownie.
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Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik Uzytkownika

Lista kontrolna

1. Kontroler, inteligentny akumulator i urzadzenie mobilne sg w petni natadowane.

2. Smigta s3 prawidtowo i pewnie przymocowane.

3. Karta Micro SD zostata umieszczona w kamerze.

4. Gimbal funkcjonuje prawidtowo.

5. Silniki uruchamiajg sie i funkcjonujg prawidtowo.

6. Aplikacja DJI GO zostata pomysInie podtaczona do drona.

7. Upewnij sie, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego s3 czyste.

8. Korzystaj jedynie z oryginalnych czesci DJI autoryzowanych przez DJI. Nieautoryzowane czesci wyproduko-
wane przez nieautoryzowanych przez DJI producentéw mogg spowodowac awarie systemu i stworzy¢ zagro-
zenie dla bezpieczenstwa.

Automatyczny start/ladowanie

Automatyczny start

1. Uruchom aplikacje DJI GO 4 i nacisnij GO FLY, aby przej$¢ do widoku z kamery.

2. Wykonaj wszystkie kroki z listy kontrolnej.

3. Naciénij &,

4. Jezeli warunki s bezpieczne do startu, przesun suwak, aby potwierdzi¢. Dron wzniesie sie i zawisnie na wysoko-
$ci 1,2 m nad ziemia.

A Wskaznik statusu drona sygnalizuje czy dron korzysta z GPS, czy z dolnego systemu wizyjnego do kontroli lotu. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w dziale poswieconym wskaznikom statusu i diodom LED. Zaleca sig, aby poczeka¢ na odpo-
wiednio silny sygnat GPS przed uzyciem funkcji automatycznego startu.

Automatyczne ladowanie

Uzywaj automatycznego lgdowania jedynie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na zielono. Postepuj wg ins-

trukcji ponizej, aby skorzystaé z funkcji automatycznego ladowania:

1. Naciénij &,

2. Jezeli warunki do lagdowania sg bezpieczne, przesun suwak, aby potwierdzié, a dron rozpocznie procedure
automatycznego ladowania. Ostrzezenia pojawig sie w aplikacji DJI GO 4, jezeli dron wykryje, ze warunki sa
nieodpowiednie do lgdowania. Postaraj sie potwierdzi¢ bezzwtocznie.

A Automatyczne lgdowanie moze zosta¢ przerwane natychmiastowo poprzez aplikacje DJI GO 4.




Mavic 2 Pro/Zoom

Uruchamianie / zatrzymywanie silnikow

Uruchamianie silnikow

Sekwencja ruchu drazkéw (CSC) stuzy do uruchomienia silnikéw. Przesun oba drazki w dolny rég do
wewnatrz lub na zewnatrz, aby uruchomic silniki. Gdy silniki rozpoczna prace, zwolnij oba drazki
jednoczesnie.

Zatrzymywanie silnikow

Istnieja dwa sposoby na zatrzymanie silnikow:

Metoda nr 1: Po wylagdowaniu, przesun lewy drazek w dét i przytrzymaj. Silniki wytacza sie po 3 sekundach.

Metoda nr 2: Po wyladowaniu, przesur lewy drazek w dot, a nastepnie zastosuj te sama kombinacje, ktéra
zostata uzyta do uruchomienia silnikéw (CSC), zgodnie z rysunkami ponizej. Silniki zostang na-
tychmiastowo zatrzymane. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikéw.

Metoda nr 1 Metoda nr 2

Zatrzymywanie silnikdw w locie

Zatrzymuj silniki w locie jedynie w sytuacjach awaryjnych, gdy takie zachowanie moze zredukowa¢ ryzyko
uszkodzen i obrazeri np. utrata kontroli nad dronem, dron wznosi sie/opada w szybkim tempie lub silnik
przestat pracowac. Aby zatrzymac silniki w locie, uzyj tej samej sekwencji ruchu drazkéw CSC.

Lot testowy

Procedura startu/lagdowania

1. Umies¢ drona na otwartej, ptaskiej przestrzeni ze wskaznikiem statusu drona zwréconym w twoja strone.
2. Uruchom inteligentny akumulator.

3. Uruchom aplikacje DJI GO 4 i przejdz do widoku z kamery - Camera View.

4. Poczekaj, az wskazniki drona beda miga¢ na zielono. Oznacza to, ze punkt home zostat zapisany i mozna
bezpiecznie lata¢. Uzyj automatycznego startu.

5. Przesun delikatnie drazek gazu, aby wystartowac¢ lub uzyj automatycznego startu.

6. Pociggnij drazek

7. Wyfgcz drona i nadajnik.
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Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik Uzytkownika

Porady i wskazowki

1. Sprawdz liste kontrolng przed kazdym lotem.

2. Wybierz pozadany tryb pracy gimbala w aplikacji DJI GO 4.

3. Nagrywaj video jedynie w trybie P lub T.

4. Staraj sie wykonywa¢ loty w dobrych warunkach atmosferycznych i unikaj lotu przy duzych opadach deszczu
lub silnym wietrze.

5. Dobierz ustawienia kamery do wtasnych potrzeb. W sktad ustawier wchodzi rowniez rozmiar zdjecia i kom-
pensacja ekspozycji.

6. Loty testowe stuzg aby ustalaniu trasy lotu i znajdowaniu najlepszych miejsc do fotografii.

7. Przesuwaj drazki sterujace ostroznie, aby ruch modelu byt ptynny i stabilny.
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Zatacznik

Specyfikacja
Dron
Masa startowa 907 g (Mavic 2 Pro); 905 g (Mavic 2 Zoom)
Wymiary Ztozony:
214x91x84 mm (dtugos¢ x szerokos¢ x wysokos¢)
Roztozony:
322x242x84 mm (dtugos¢ x szerokos¢ x wysokos¢)
Przekatna 354 mm

Maks. predko$¢ wznoszenia
Maks. predko$¢ opadania
Maks. predkos¢

Maks. wysoko$¢ bezwzgledna

Maks. czas lotu
Maks. czas zawisu
0golny czas lotu

Maks. dystans lotu
Maks. predkos¢ wiatru

Maks. kat nachylenia
Maks. predkos¢ katowa

Temperatura operacyjna

GNSS

Doktadno$¢ zawisu

Czestotliwo$¢ operacyjna
Moc nadajnika (EIRP)

Whbudowana pamig¢
Gimbal

Mechaniczny zakres obrotu
Kontrolowany zakres obrotu
Stabilizacja

Maks. predkos¢ obrotu (tilt)
Zakres wibracji katowych

5 m/s (tryb S), 4 m/s (tryb P)
3m/s (tryb S), 3 m/s (tryb P)
72 km/h (tryb S) (bezwietrznie, na poziomie morza)

6000 m n.p.m.

31 minut (bezwietrznie, przy statej predkosci 25 km/h)
29 minut (bezwietrznie)
25 minut (normalny lot, do 15% poziomu akumulatora)

18 km (bezwietrznie, przy statej predkosci 50 km/h)
29-38 km/h

35° (tryb S, z nadajnikiem), 25° (tryb P)
200°/s

-10°C - 40°C

GPS+GLONASS

Pionowo:

+ 0.1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+ 0.5 m (z pozycjonowaniem GPS)
Poziomo:

+0.3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+1.5 m (z pozycjonowaniem GPS)
2.400 - 2.4835GHz ;5.725 - 5.850 GHz
2.4 GHz

CE: <20 dBm

5.8 GHz

CE: <14 dBm

8GB

Tilt: -135 do 45°, Pan: -100 do 100°, Roll: -45 do 45°
Tilt: -90 do 30°, Pan: -75 do 75°

3-osiowa (tilt, roll, pan)

120°/s

+0.01° (Mavic 2 Pro) ; £0.005° (Mavic 2 Zoom)
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Mavic 2 Pro/Zoom

System czujnikéw
System czujnikow
FOV

Zakres wykrywania czujnikow

Warunki otoczenia

Zakres predkosci
Zasieg wysokosci
Zakres roboczy
Kamera
Matryca

Obiektyw

Zakres czutosci 1ISO

Predkos¢ migawki
Wielkos¢ zdjecia
Tryby zdjec¢ fotograficznych

Rozdzielczos¢ wideo

Wielokierunkowy system wykrywania przeszkod

Przednie: Poziome 40°, Pionowe: 70°%;

Tylne: Poziome: 60°, Pionowe: 77°;

Dolne: Przednie i tylne: 100°, Lewe i prawe: 83°

Boczne: Poziome: 80°, Pionowe: 65°

Przednie: Zakres precyzyjnego pomiaru: 0,5-20 m

Zakres detekcji: 20 - 40 m

Maksymalna predkos¢ detekcji: < 14m/s

Tylne: Zakres precyzyjnego pomiaru: 0.5- 16 m

Zakres detekcji: 16 - 32 m

Maksymalna predko$¢ detekcji : < 12m/s

Gérne: Zakres precyzyjnego pomiaru: 0,1 -8 m
Dolne: Zakres precyzyjnego pomiaru: 0,5- 11 m

Zakres detekcji: 11-22m

Boki: zakres precyzyjnego pomiaru: 0,5-10 m

Maksymalna predkos¢ detekcji: < 8 m/s

Powierzchnia o wyrazistym wzorze i przy odpowiednim oswietleniu (lux > 15)
Wykrywa powierzchnie rozpraszajace $wiatto (>20%) (Sciany, drzewa, ludzie, itd.)

<50 km/h, na wysokosci 2 m
01-11m

0,3-50m

Mavic 2 Pro

1"CMOS

Efektywne piksele: 20 millionéw
FOV: ok. 77°

35 mm odpowiednik formatu: 28 mm
Przystona: f/2.8—f/11

Ostrosé: 1 m to oo
Wideo: 100-6400

Zdjecia: 100-3200 (automatycznie)
100-12800 (recznie)

Elektroniczna migawka: 8-1/8000s
5472x3648

Pojedyncze zdjecie

Zdjecia seryjne: 3/5 klatek
Autobracketing ekspozycji (AEB): 3/5
klatek przy 0,7 EV

Interwat (JPEG:
2/3/5/7/10/15/20/30/6 0Os

RAW: 5/7/10/15/20/30/60s)

4K: 3840%x2160 24/25/30p
2.7K: 2688x1512
24/25/30/48/50/60p
FHD: 1920x1080
24/25/30/48/50/60/120p

Mavic 2 Zoom

1/2.3" CMOS

Efektywne piksele: 12 millionéw

FOV: ok. 83° (24 mm);

Ok. 48° (48 mm)

35 mm odpowiednik formatu: 24-48 mm
Przystona: /2.8 (24 mm)—f/11 (48 mm)
Ostros¢: 0,5 m do «

Wideo: 100-3200

Zdjecia: 100-1600 (automatycznie)
100-3200 (recznie)

Elektroniczna migawka: 8-1/8000s
4000x3000

Pojedyncze zdjecie

Zdjecia seryjne: 3/5/7 klatek
Autobracketing ekspozycji (AEB): 3/5
klatek przy 0,7 EV

Interwat (JPEG:
2/3/5/7/10/15/20/30/6 0s

RAW: 5/7/10/15/20/30/60s)

4K: 3840x2160 24/25/30p
2.7K: 2688x1512
24/25/30/48/50/6 Op

FHD: 1920x1080
24/25/30/48/50/60/120p




Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik Uzytkownika

Profil koloréw

Maks. predkos¢ zapisu wideo

Obstugiwane systemy plikéw

Format zdje¢
Format wideo

Obstugiwane karty SD

Temperatura pracy

HDR
Hyperlight
Panorama

Aparatura sterujaca
Czestotliwos¢ operacyjna

Maks. zasieg sygnatu

Temperatura pracy

Akumulator
Moc nadajnika (EIRP)

Napiecie / prad pracy
Obstugiwany rozmiar
urzadzeri mobilnych

Obstugiwane gniazda USB
tadowarka

Wejscie

Wyjscie

Napiecie
Moc znamionowa

Dlog-M (10-bit), obstuguje
(HLG 10-bit)

100 Mbps

FAT32: < 32 GB

exFAT: > 32 GB

JPEG / DNG (RAW)

MP4 / MOV (MPEG-4 AVC/H.264,
HEVC/H.265)

Micro SD

Obstuguje micro SD z pojemnoscig do
do 128 GB i predkoscig zapisu i odczytu
do UHS-I Klasy Predkosci 3.

-10°C do 40°C

Ulepszony HDR, 14 EV
8dB SNR

Pano (3x1):
4000x6000 (40°x80°)

W (3x3)):
8000x6000 (113°x80°)

180° (3x7)):
8192x2840 (240°x76°)

Sphere (3x8+1)):
8192x4096 (360°x126°, 360°x180°)

2,400 - 2,4835 GHz, 5,725 - 5,850 GHz

D-Cinelike

100 Mbps

FAT32: < 32 GB
exFAT: > 32 GB
JPEG / DNG (RAW)

MP4 / MOV (MPEG-4 AVC/H.264,
HEVC/H.265)

Micro SD

Obstuguje micro SD z pojemnoscia
do do 128 GB i predkoscia zapisu i
odczytu do UHS-I Klasy Predkosci 3.

-10°Cdo 40°C

HDR, 13 EV
8dB SNR

Pano (3x1)):
4000x6000 (41°x93°)

W (3x3)):
8000x6000 (117°x93°)

180° (3x7)):
8192x2840 (249°x87°)

Sphere): (3x8+1) 8192x4096
(360°x126°, 360°x180°)

Super rozdzielczos¢: 8000x6000 (48mm)

FCC: 8000 m; CE: 5000 m; SRRC: 5000 m; MIC: 5000 m

(bez przeszkod i zaktécen sygnatu)
0°C - 40°C

3950 mAh
2,400 - 2,4835 GHz

FCC:<26 dBm; CE:<20 dBm; SRRC: <20 dBm; MIC: <20 dBm

5,725 - 5,850 GHz

FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm; SRRC:<26 dBm

1800 mA @ 3.83V

Maks. dtugosé: 160 mm; maks. grubos¢: 6.5 —8.5 mm

Lightning, Micro USB (Type-B), USB-C

100-240V, 50/60 Hz, 1.8 A

Main: 17.6 V = 3.41Aor17.0V
USB:5V =2A

17.6£0.1Vor17.0V+0.1V
60 W

=3.53A
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Mavic 2 Pro/Zoom

Inteligentny akumulator

Pojemnos¢ 3850 mAh
Napiecie 154V
Maks. napiecie tadowania 176V
Typ akumulatora LiPo 4S
Energia 59.29 Wh
Masa 297 g

Maksymalna moc tadowania 80 W

Aplikacja
System transmisji wideo OcuSync 2.0
Nazwa DIIGO 4

Aparatura sterujgca: 720p@30fps / 1080p@30fps
Jakos¢ podgladu na zywo DJl Goggles: 720p@30fps / 1080p@30fps

DIl Goggles RE: 720p@30fps / 1080p@30fps
Opbznienie (zalezne od
czynnikéw $rodowiskowych 120-130ms
i urzadzenia mobilnego)
i0S 9.0 lub nowszy

Wymagany system operacyjny
Android 4.4 lub nowszy

Kalibracja kompasu

Zaleca sig, aby kompas zostat skalibrowany w sytuacjach opisanych ponizej:

1. Przed lotem w miejscu oddalonym od ponad 50 km od miejsca ostatniego lotu.

2. Jezeli dronem nie latano przez ponad 30 dni.

3. Ostrzezenia o zaktdceniach pracy kompasu pojawiaja sie w DJI GO 4 i/lub wskaznik statusu drona bedzie
migaé na przemian na czerwono i z6tto w szybkim tempie.

& * Nie wolno kalibrowaé kompasu w miejscach zagrozonych wystepowaniem silnych zaktécer magne-
tycznych np. w poblizu parkingéw, podziemnych konstrukcji zbrojonych, mostéw, samochoddéw, me-
talowych rusztowar itp.

« Nie nos ze sobg ferromagnetycznych materiatéw podczas kalibracji np. telefonu komérkowego.
« Nie ma koniecznosci kalibrowania kompasu przed lotami wewnatrz pomieszczen.

Procedura kalibracji

Wybierz otwartg przestrzen do przeprowadzania ponizszych procedur:

1. Nacisnij pasek statusu systemu w aplikacji DJI GO 4 i wybierz Calibrate, a nastepnie postepuj wg instrukcji.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obr6¢ o 360°. Wskazniki statusu drona zaswiecg sie na zielono.

3. Przytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w dét i obré¢ o 360° wokét osi pionowej.

4. Jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono, kalibracja nie powiodta sie. Wybierz inne miejsce i spro-
buj przeprowadzi¢ kalibracje ponownie.
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Mavic 2 Pro/Zoom Podrecznik Uzytkownika

Pozioma kalibracja Pionowa kalibracja

* Urzadzenie moze wystartowaé natychmiast po ukoficzeniu kalibracji. Jesli uptyng 3 minuty pomiedzy ka-
libracja a startem, moze wystapi¢ konieczno$é ponownej kalibracji. Gdy dron jest na ziemi moze pojawi¢
sie ostrzezenie o zaktéceniach, spowodowanych obecnoscig innego kompasu. Oznacza to, ze obecna lo-
kalizacja nie jest odpowiednia do latania z powodu wysokiego poziomu zaktéceri magnetycznych.

Aktualizacja oprogramowania

Uzyj programu DJI GO 4 lub DJI Assistant 2, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie.

DJIGO 4

Jezeli podtaczysz drona lub nadajnik do aplikacji DJI GO 4, zostaniesz powiadomiony, jezeli nowa aktualizacja
jest dostepna. Aby rozpocza¢ aktualizacje, potacz urzadzenie mobilne z internetem i postepuj wg ekranowych
instrukcji. Pamigtaj, ze nie mozesz przeprowadzi¢ aktualizacji, jezeli nadajnik nie jest potaczony z dronem.

DIJI Assistant 2

Gniazdo USB-C stuzy do aktualizacji oprogramowania drona przez komputer.
Postepuj wg instrukcji ponizej, aby zaktualizowaé oprogramowanie przez DJI Assistant 2:

. Podtacz drona (gdy jest wytaczony) do komputera przez gniazdo micro USB za pomoca kabla micro USB.
. Uruchom drona.

. Uruchom DJI Assistant 2 i zaloguj sie na swoje konto DJI.

. Wybierz Mavic 2 i kliknij Firmware Updates (aktualizacje oprogramowania) na lewym panelu.

. Wybierz wersje oprogramowania, kt6ra chcesz zaktualizowac.

. Poczekaj na pobranie oprogramowania. Aktualizacja rozpocznie sie automatycznie.

. Zrestartuj drona po ukorczeniu aktualizacji.
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« Upewnij sig, ze dron jest potaczony z komputerem przed uruchomieniem go.

* Aktualizacja oprogramowania zajmuje okoto 15 minut. Normalnym zjawiskiem jest wiotczenie gimbala,
miganie wskaznika i ponowne uruchamianie drona. Zaczekaj, az aktualizacja dobiegnie korica.

« Upewnij sig, ze komputer ma dostep do Internetu.

« Przed rozpoczeciem aktualizacji, upewnij sig, ze akumulator jest natadowany w co najmniej 50% , a
aparatura sterujaca w co najmniej 30%.

 Nie odfgczaj drona od komputera podczas aktualizacji.

« Dla zachowania bezpieczerstwa zawsze aktualizuj oprogramowanie do najnowszej wersji po pojawieniu
sie komunikatu w aplikacji DJI GO 4.

« Jesli pojawi sie komunikat o aktualizacji oprogramowania, nalezy niezwtocznie zaktualizowa¢ oprogramo-
wanie w ciggu 3 dni. Jesli zignorujesz aktualizacje wymagane jest zaakceptowanie wyswietlanego oswia-
dczenia o zrzeczeniu sie odpowiedzialnosci. Ponadto uzytkownik rozumie i zgadza sie, na to, aby dane,
obejmujace miedzy innymi zapis wyboru uzytkownika, moga by¢ przesytane i przechowywane na serwe-
rze DII.

« Aparatura sterujaca moze utraci¢ tacznos¢ z dronem po aktualizacji. Wéwczas nalezy ponownie potaczy¢
aparature sterujaca i drona.

« Przed przystapieniem do aktualizacji oprogramowania sprzetowego nalezy sprawdzi¢ wszystkie potaczenia
i zdja¢ $migta z silnikéw. Podczas aktualizacji oprogramowania sprzetowego NIE WYtACZAJ drona ani
aparatury sterujacej od komputera lub Internetu.

Informacje na ekranie LCD nadajnika

Informacje na ekranie LCD nadajnika

BAT xx PCT Poziom akumulatora nadajnika
SHUTDOWN_ Wytaczanie nadajnika
CHARGING_ tadowanie nadajnika

USB PLUGGED Mavic 2 zostat potaczony z komputerem
FC U-DISK Odczytywanie danych kontrolera lotu
UPGRADING Aktualizacja

BINDING Parowanie drona z nadajnikiem
Przed lotem

CONNECTING_ Nadajnik taczy sie z dronem
SYS INITING Uruchamianie systemu

READY TO GO Gotowy do lotu

Tryby lotu

BEGINNER Tryb poczatkujacy

GPS MODE Tryb P-GPS

OPTI MODE Tryb P-OPTI

ATTI MODE Tryb P-ATTI

SPORT MODE Tryb Sport

Status lotu

TAKING OFF Start

LANDING Ladowanie

GOING HOME Powrét do domu
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NAV GOHOME Powrét do domu

NAV LANDING Ladowanie

MAX ALT. Dron znajduje sie na maksymalnej wysokosci lotu
MAX RADIUS Dron dotart do maksymalnego promienia lotu
OBSTACLE Wykryto przeszkode

NO FLY ZONE Dron znajduje sie w strefie zakazu lotow

Statusy trybow inteligentnego lotu

TRIPOD Tryb statywu
ACTIVETRACK Tryb ActiveTrack

TAP FLY Tryb TapFly

COURSE LOCK Tryb Course Lock
HOME LOCK Tryb Home Lock

POI MODE Tryb Point of Interest
WAY POINT Tryb Waypoints
FOLLOW ME Tryb Follow Me
TERRAIN Tryb Terrain Follow

Ostrzezenia i informacje o btedach

SYS WARNING+CHECK APP

Ostrzezenie systemu. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.

UNACTIVATED+CHECK APP Dron nieaktywowany. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.
MAG INTERF+CHECK APP Btad kompasu. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.
BATTERY ERR+CHECK APP Btad akumulatora. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.

SD ERR+CHECK APP Btad karty micro SD. Wiecej informacji w aplikacji DJI GO 4.
CALIBRATING Kalibracja IMU / Nie przeprowadzono restartu drona po uko

kalibracji.

STICK ERR+RE-CTR STCK

Drazek sterujacy nie jest wysrodkowany. Wysrodkuj drazek.

WHEEL ERR+RE-CTR WHEL

Lewe pokretto nadajnika nie jest wysrodkowane. Wysrodkuj je.

STICK ERR Btad drazkéw. Skalibruj drazki sterujace w aplikacji DJI GO 4.

MECH ERR Bfad nadajnika. Skalibruj nadajnik w aplikacji DJI GO 4. Jezeli prob-
lem sie utrzymuje, skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI.

STICK EMI3+AUTO RTH Zaktocenia elektromagnetyczne nie pozwalaja na funkcjonowanie
drazkéw sterujgcych. Dron powrdci do punktu startu i wyladuje.

STICK EMI2+MANUAL RTH Zaktécenia elektromagnetyczne moga zaktécié funkcjonowanie draz-
kow sterujacych. Skorzystaj z funkcji Smart RTH, aby powrdcié¢ do
punktu startu i jak najszybciej wylagdowac.

STICK EMI1 Niewielkie zaktécenia elektromagnetyczne drazkéw sterujacych,
nalezy skierowac¢ drona w inng strone.

SD FULL Karta micro SD jest przepetniona

NO PROP Brak przymocowanych smigiet

BAT TEMP HI Zbyt wysoka temperatura akumulatora drona

BATTERY ERR Btad akumulatora drona

BAT TEMP LO Zbyt niska temperatura akumulatora drona

LOW BATTERY Niski poziom akumulatora drona

RC LOW BAT Niski poziom akumulatora nadajnika

NO RC SIGNL Utrata sygnatu nadajnika

RC TEMP HI Zbyt wysoka temperatura nadajnika

NO RTH Dron nie moze powrdci¢ do punktu startu
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Informacje posprzedazowe

Odwied? https://www.dji.com/support , aby dowiedzie¢ sie o polityce posprzedazowej, ustugach
naprawczych i wsparciu technicznym.
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DJI Support
http://www.dji.com/support

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscig firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

Tres¢ instrukcji moze ulec zmianie.

Najnowsza wersje mozna pobrac ze strony
http://www.dji.com/mavic-2

W przypadku jakichkolwiek pytar o niniejszy dokument, skontaktuj sie
z DJI, wysytajac wiadomos¢ mailowa na adres DocSupport@dji.com

MAVIC jest znakiem zastrzezonym DJI.
Copyright © 2018 DI All Rights Reserved.
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