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Mocowanie typu dovetail

. Uchwyt Ronin 2

. Gniazdo wyjsciowe SDI

. Przycisk zasilania

. Silnik osi pan

. Gorna poprzeczka mocowania kamery
. Wbudowany GPS

. Gniazdo wejsciowe SDI
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. Mocowanie Rod 15 mm i Focusa
Ptyta podstawy kamery

Hub zasilania kamery

Silnik osi tilt

Silnik osi roll

Gniazdo USB typ C

Otwor bezpieczenstwa

Gniazdo akumulatora/akumulator

Przycisk zwolnienia mocowania akumulatora
Dodatkowy przycisk zasilania

. Przyciski wyjmowania akumulatora

Gniazdo P-Tap 14,4V

Gniazdo wyjsciowe DC 22,8 V

Whbudowany panel dotykowy

Whbudowany anteny

Gniazdo D-Bus

Gniazdo zasilania akcesoriéw 14,4 V
Gniazdo wejsciowe DC

. Gniazdo zasilania akcesoriow 14,4 V
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Nadajnik
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1. Wbudowana antena 8. Pokretto osi roll 15. Wskazniki poziomu akumulatora
2. Pokretto kontroli predkosci osi pan 9. Joystick 16. Uchwyt

3. Pokretto kontroli predkosci osi tilt 10. Uchwyt na smycz 17. Gniazdo mocowania akcesoriow
4. Pokretto kontroli predkosci osi roll 11. Przetacznik profilu (1/4™-20)

5. Gniazdo zasilania 12. Przycisk C2 18. Gniazdo CAN

6. Wskaznik statusu LED 13. Przycisk nagrywania 19. Przycisk C1

7. Przetacznik trybu 14. Gniazdo USB typu C

Pierwsze kroki i E

A. Pobierz aplikacje Ronin 2 i zobacz filmy instruktazowe. -
Wyszukaj Ronin 2 w App Store lub Goggle Play i postepuj wg
instrukcji instalacji. Zobacz filmy instruktazowe na witrynie DJI Eb

http://www.dji.com/ronin-2 Ronin 2 App

B. Nataduj akumulatory

Skorzystaj z zataczonego huba tadowania, aby w petni natadowa¢ inteligentne akumulatory do Ronin 2 pierwszy raz.
a. Nacisnij przycisk zwolnienia i zdejmij ostone odpowiedniego portu tadowania.
b. Wt6z inteligentny akumulator do gniazda tadowania, aby rozpocza¢ tadowanie.

Nataduj nadajnik za pomoca tadowarki USB przez gniazdo USB typu C.

Y————— Gniazdo sieciowe

@ @6:0

Niski «—— Wysoki

Niski *—> Wysoki

Czas tadowania: 1,5 h Czas tadowania: 2 godziny (fadowanie pradem 2 A)
Nacisnij przycisk poziomu natadowania Nacisnij przycisk zasilania jednokrotnie, aby
akumulatora jednokrotnie, aby sprawdzi¢ sprawdzi¢ poziom akumulatora. Nacisnij i przytrzymaj,
poziom akumulatora. aby wtaczyé/wytaczyé.
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A ® Gdy ukoriczono tadowanie, wskazniki poziomu akumulatora wytgczy¢ sie i diody LED huba tadowania zmieni¢ kolor
na zielony i wyemitowany zostanie sygnat dzwigkowy.

© Pamietaj, aby nacisnaé przycisk zwolnienia akumulatora na gérze huba tgdowani

Montaz Ronina 2

A. Nacisnij przycisk na ndzkach uchwytu i roztoz je na zewnatrz. Przymocuj gérng i dolng czesé uchwytu i zakreé.

B. Osie pan, tilt i roll s3 domysInie zablokowane. Odblokuj osie tilt i roll, aby zmieni¢ ich pozycje w sposéb pokazany
na rysunkach ponizej.

C. Odblokuj drazek (D) . Nastepnie przymocuj gimbal do uchwytu (2), az zostanie bezpiecznie zamocowany.
Nastepnie zablokuj drazek.

o

. Odblokuj drazki (3) i zdejmij gérng poprzeczke. ®.

Blokada osi pan >

Blokada osi roll

Montaz kamery

A. Przymocuj gérng poprzeczke mocowania kamery do kmaery.
B. Przymocuj drazek 15 mm i drazek mocowania Focusa (focus rod mount) do kamery.

C. Przymocuj ptyte podstawy kamery do kamery.
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D. Wsun kamere do @ ptyty mocowania, az do zablokowania, a nastepnie zablokuj drazek @
E. Przymocuj gérna poprzeczke i zakre¢ pokretto zabezpieczajace (3) z kamera, a potem zablokuj drazek (@).

A 05 roll mozna roztozy¢, jezeli nie ma wystarczajgco miejsca na zamocowanie duzej kamery. Poluzuj srubki po obu stronach
osi roll, aby wyciagna¢ ramie.

® Przed wywazaniem kamery podfacz kabel SDI i kabel zasilajacy kamery oraz zainstaluj system Focus.

Wywazanie
A. Wywazanie pionu osi tilt
a. Odblokuj 05 tilt. Obrd¢ o$ tilt, tak aby obiektyw kamery byt skierowany w gére.

b. Nacisnij na dzwignie boczne (D), aby znalazty sie w pozycji odblokowanej. Nastepnie wywaz kamere poprzez
uzycie pokretta regulujgcego @ Dokonuj poprawej, az kamera bedzie wywazona tzn. nie bedzie sie przechy-
la¢ do przodu lub do tytu.

¢. Zablokuj dzwignie @) .

B. Wywazanie gtebi osi tilt
a. Obro¢ o$ tilt w taki sposdb, aby obiektyw kamery byt skierowany do przodu.

b. Przesur dzwignie () do odblokowanej pozycji, a nastepnie poluzuj gérne pokretto zabezpieczajace (2).
Dostosuj wywazenie kamery za pomoca pokretta @ , az kamera pozostanie nieruchoma podczas obrotu osi tilt
045° do gory lub na d6

c. Zakre¢ pokretto zabezpieczajace @ i przesun dZzwignie @ do pozycji zablokowanej.

d. Zablokuj o5 tilt.
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C. Wywazanie osi roll
a. Odblokuj o5 roll.
b. Przesun dzwignie @ do odblokowanej pozycji, a nastepnie poluzuj gérne pokretto @ Ustaw pozycje ka-

mery za pomocg pokretta regulujgcego @ , az kamera pozostanie nieruchoma podczas przechylania o 45°
w lewo lub w prawo.

¢. Zablokuj pokretto i przesurt (@) dzwignie (8 do zablokowanej pozycji.
d. Zablokuj 0s roll.

Sprawdz ponownie wywazenie osi tilt. Poluzuj pokretto i zmien pozycje kamery, jezeli o$ tilt nie jest prawidtowo
wywazona.

D. Wywazanie osi pan
* Zaleca sie mocowanie zatagczonego MotionBlock (bloku przesuwnego) przed wywazeniem osi pan, jezeli kamera
ma pracowac w sytuacjach z duza predkoscia, aby polepszy¢ prace gimbala. Przymocuj MotionBlock do osi pan
i zakre¢ sruby, jak pokazano na rysunku ponizej.

a. Odblokuj 0s pan. Podnies jedna strone uchwytu.

b. Przesun dzwignie @ do odblokowanej pozycji, a nastepnie ustaw pozycje kamery za pomoca pokretta
regulujacego osi ) , az kamera pozostanie nieruchoma podczas obracania osi pan o 45° z jednoczesnym
podniesieniem jednej strony uchwytu.

c. Zablokuj dzwignie (.
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Uruchamianie i aktywacja Ronina 2

A. Wtéz akumulatory do mocowania akumulatora, az do odblokowania przyciskéw wyjmowania akumulatora.

B. Zamocuj mocowanie akumulatora na gimbalu, az do odblokowania przycisku zwolnienia mocowania.

C. Pamietaj, aby odblokowac osie pan, tilt, roll przed uruchomieniem Ronina 2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania na gimbalu lub mocowaniu akumulatora, aby uruchomi¢ Ronina 2.

D. Wtacz Bluetooth i uruchom aplikacje Ronin na swoim urzadzeniu mobilnym. Z bezpiecznym potaczeniem
postepuj wg ekranowych instrukcji, aby aktywowac Ronina 2.

Ustawienia wbudowanego panelu dotykowego

A. Nacisnij przycisk trybu montazu, aby wybraé tryb montazu. Na ekranie
pojawig sie opcje recznego@, samochodowego®@® , lotniczego=

montazu lub statywu .

W

kownikéw doswiadczonych.

o

. Nacisnij przycisk trybu follow, aby wybrac tryb follow. Ekran wyswietli
opcje trybu blokady (&) , Follow @) , FPV ®) lub wysrodkowania (@.

C. Przejdz do strony ustawien silnika i wybierz Auto Tune. Mozesz réwniez

recznie ustawi¢ wartosci Stiffness, Strength, Filter i Control, ale sg to

ustawienia zaawansowane i powinny by¢ zmieniane tylko przez uzyt-

. Przejdz do strony ustawiert SmoothTrack, aby ustawi¢ wartosci Speed,

Deadband i Acceleration dla 0$ pan, tilt i roll oddzielnie.

E. Przejdz do stron ustawier nadajnika, aby ustawi¢ wartosci Deadband,
Max Speed i Smoothing dla osi pan, tilt i roll oddzielnie i przypisa¢

je do nadajnika.

F. Przejdz do strony ustawien, aby zmieni¢ Bind Remote (bindowanie na-
dajnika), Frequency Band (czestotliwos¢), Speaker (gtosnik) i Axis

(osie), Hasto Bluetooth jest dostepne w zaktadce "More" (wigcej).
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Przycisk trybu montazu
Przycisk trybu follow
Przycisk powrotu
Przycisk wyboru menu
Pokretto regulacji
Przycisk OK

Przycisk blokady
Przycisk pauzy silnika

BB e @20 ] B’ @ SO %00 Bl dP@ & @ %o | [FawZ@ N @20
3} Status potaczenia Bluetooth Motor SmoothTrack Remote Settings
Al : Sita sygnatu nadajnika Basic More Pan it Roll Motion Channel General  Profile  More
&2 : Sygnat GPS Stiffness SmoothTrack  Push Pan Pan Calibrate System
Pan Tit  Roll OFF Deadband Max Speed Smoothing
&Y : Tryb pauzy silnika m 6 10 10 50 15 BindRemote  Remote Freq
Power 0 6 -2 Speed Deadband  Accel Start 24Hz
o X wer Speed Deadband Accel Leit Right
& Tybosi aiee 19 o6 01| | 20 5 20 o 0 spesker A Mode
W2 :llos¢ praucjacych akumulatorow | A% 002 -066 -0.15 i ON 3-axis
Test Endpoint
60% : Poziom akumulatora Auto tune
2l <> « <> o <> o <>
© 2017 DJI OSMO All Rights Reserved 7



RONIN 2

Opis nadajnika

A. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtaczy¢ nadajnik. Wskaznik status LED zaswieci sie na zielono, sygna-
lizujac, ze urzadzenie jest potaczone z gimbalem.

. Ustawia predkos¢ dla kazdej osi.

. Przetacza pomiedzy trybami pracy.

. Zmienia profil pracy, aby ustawi¢ wybrane wczesniej parametry.

m o O W

. Obro¢ pokretto osi roll, aby sterowac ruchem osi roll. Przesun joystick do géry lub na dét, aby sterowaé ruchem w osi
tilt gimbala. Przesun joystick w lewo lub w prawo, aby sterowa¢ ruchem osi pan.

A Wskaznik statusu LED nadajnika jest odfaczony od gimbala, jezeli $wieci na czerwono, co oznacza konieczno$¢ po-
nownego bindowania. Przejdz do strony ustawien przez wbudowany panel dotykowy i wybierz "Bind device".
Nastepnie, masz 30 sekund, aby nacisna¢ jednoczesnie C1+C2 i przycisk nagrywania, az ustyszysz ciagty sygnat
dzwigkowy. Wskaznik statusu LED za$wieci sie na zielono po pomy$inym ustanowieniu potgczenia.

Cechy mechaniczne i elektryczne

Masa Z ucwytem: 6,4 kg
Bez uchwytu: 5 kg)
Wymiary Bez uchwytu: 350 mm (W) x 416 mm (D) x 530 mm (H)
Z uchwytem: 630 mm (W) x 416 mm (D) x 720 mm (H)
Zasilanie Inteligentny akumulator: 4280 mAh-22.8 V
Prad pracy Prad staty: ~300 mA (@22.8 V)

Prad szczytowy: ~500 mA (@22.8 V)
Locked motor current: Max 15 A (@22.8 V)

Czestotliwo$¢ pracy 2.4-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
Moc nadajnika (EIRP) 2.4 GHz
FCC: <25 dBm; CE: <20 dBm; SRRC: <20 dBm
5.8 GHz
FCC: <25 dBm; CE: <14 dBm; SRRC: <14 dBm
Temperatura pracy -20°to 50° C

Wigcej informacji znajduje sie w podreczniku uzytkownika dostepnego pod adresem:
http://www.dji.com/ronin-2

%% Zawartos¢ moze ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia
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DJI Support

Asistencia técnica de DJI
Service client DJI
Assistenza DJI
DJl-ondersteuning
Assisténcia da DJI
Suporte DJI
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