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Q_ Wyszukiwanie stow kluczowych

Szukaj stow kluczowych, np. "akumulator" lub "montaz", aby znalez¢ dany temat. W przegladarce plikéw
PDF nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

{F_n) Przechodzenie do tematu

Zobacz petng liste tematéw w spisie tresci.

= Drukowanie tego dokumentu
=
Niniejszy dokument mozna drukowaé w wysokiej rozdzielczosci.

Uwaga

W aplikacji DJI GS RTK wyrdznione sg dwa rodzaje wysokosci: wysokosé absolutna i wysoko$¢ wzgledna.
Wysoko$¢ absolutna: cecha geograficzna, okreslona w odniesieniu do dtugosci i szerokosci geograficznej.
Wysoko$¢ wzgledna: Wysokos¢, na ktére przeprowadzana jest operacja w odniesieniu do punktu Home. W tej
samej operacji wysokos¢ absolutna dla tego samego punktu podczas operacji bedzie sie r6znié, w zaleznosci od

tego z jakiej wysokosci startowat dron.

Korzystanie z podrecznika

Legenda

@ Ostrzezenie /\ Wazne XJ Wskazowkiiuwagi  [J] Odniesienie

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Przeczytaj ponizsze dokumenty przed pierwszym uzyciem Phantom'™ 4 RTK:

1. In the Box

2. User Manual (Instrukcja Obstugi)

3. Quick Start Guide (Instrukcja Szybkiego Startu)

4. Disclaimer and Safety Guidelines (Uwagi oraz wskazdwki dot. bezpieczenstwa)

5. Intelligent Flight Battery Safety Guidelines (Wskazoéwki oraz informacje got. akumulatoréw)

Zalecamy obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych na oficjalnej witrynie DJI™ i przeczytanie
wszystkich dokumentéw przed pierwszym lotem. Przygotuj sie do pierwszego lotu poprzez ponowne
przejrzenie instrukcji Szybkiego Startu Phantoma 4 RTK.

Filmy instruktazowe

Filmy instruktazowe z ponizszego linku pokazujg jak bezpiecznie korzystac z

Phantoma 4 RTK:
http://www.dji.com/product/phantom-4-rtk/info#video

Instalacja DJI Assistant 2
Pobierz DJI Assistant 2 :  http://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads
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Opis produktu

Dziat zapoznaje uzytkownika z dronem
Phantom 4 RTK, a takze zawiera opis
czesci drona oraz aparatury sterujgcej.
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Opis produktu
Wstep

Phantom 4 RTK jest inteligentnym dronem wykorzystywanym do mapowania oraz wykonywania zdjec.
Dzieki wbudowanemu DJI D-RTK pomiary wykonywane przez Phantom 4 RTKsg niezwykle doktadne
(doktadnos¢ do 1cm)*. Wielokierunkowe wykrywanie przeszkdd osigniete zostato dzieki inteligentnym
czujnikom wykrywania przeszkdd zaréwno podczas lotéw na zewnatrz, jak i w budynkach.

Najwazniejsze funkcje

Nowy modut RTK jest zintegrowany bezposrednio z modelem Phantom 4 RTK, zapewniajac pozycjonowa-
nie w czasie rzeczywistym z doktadnoscia co do centymetra dla osiagniecia niezréwnanej precyzji.

Phantom 4 RTK moze dopasowa¢ sie do kazdej sytuacji dzieki wspotpracy ze stacjg mobilng D-RTK 2,

NTRIP (Network Transport of RTCM via Internet Protocol), wykorzystujac ztacze 4G, potaczenie Wi-Fi lub

wykorzystujac dane satelitarne do PPK (Post Processed Kinematics).

Phantom 4 RTK moze unosic sie i lata¢ na bardzo niewielkich wysokosciach oraz wewnatrz budynkéw.
Wyposazony jest on w wielokierunkowe wykrywanie przeszkéd. Wykrywanie nawet bardzo odlegtych
przeszkdd oraz ochrona ladowania zwiekszajg bezpieczenstwo lotu.

Phantom 4 RTK posiada rowniez 24mm szerokokatny obiektyw (odpowiednik formatu 35) Przechwytuj
doktadne dane z obrazu dzieki 1-calowej, 20-megapikselowej matrycy CMOS. Mechaniczna migawka
pozwala na ptynne przechwytywanie obrazu i danych potozenia. Phantom 4 RTK moze wykonywac¢ zdjecia
bez ryzyka rozmycia obrazu.

System DJI OcuSync znajdujacy sie w aparaturze sterujacej zapewnia stabilny i niezawodny podglad w
jakosci HD, a takze transmisje wideo z zasiegiem do 5 km. Aparatura sterujaca zawiera takze 5.5-calowy
wyswietlacz oraz wyposazona jest ona w aplikacje DJI GS RTK, ktdra umozliwia transmisje wideo podczas
lotu. Uzywkownicy moga planowac droge lotu oraz wykonywac¢ inne czynnosci zwigzane zaréwno z
fotogrametria, jak i lotem przy uzyciu funkcji waypoint flight (lot po wyznaczonych punktach). Przy
wykonywaniu czynnosci foto grametrycznych wystarczy dotknaé mape, aby wyznaczyc obszar lotu. Funkcja
waypoint flight konfigurowana jest poprzez ustalenie punktéw podczas lotu oraz czynnosci, ktére
maja zosta¢ wtedy wykonane. Dron bedzie mégt wtedy wykonywac zapisane czynnosci.

Aparatura sterujaca posiada réwniez funkcje Multi-Aircraft Control. Pozwala ona na sterowanie pracg
maksymalnie pieciu urzadzen jednoczesnie, co znacznie zwieksza wydajnos¢ pracy pilota.

Ujecia wykonane dzieki Phantom 4 RTK moga zosta¢ wykorzystane do tworzenia map dla DJI AGRASTM.
Zdjecia mozna rowniez zaimportowa¢ do aplikacji DJI PC GS Pro (lub innej, niepochodzacej od DJI aplikacji)
w celu utworzenia niezwykle doktadnych map.

Przygotowanie do lotu

Przygotowanie drona
1. Zdejmij blokade gimbala z kamery, zgodnie z rysunkiem:

* Taka doktadno$¢ pomiaréw wystepuje jedynie podczas uzywania mobilnej stacji D-RTK2 (brak w zestawie) oraz danych PPK
(rekomendowane, gdy sygnat RTK jest staby.
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Phantom 4 RTK

2. Montaz $migiet
Przymocuj $migta z czarngnakretka do silnikdw z czarng kropka. Przymocuj $migta ze srebrng nakretka
do silnikéw bez czarnych kropek. Docisnij smigta do ptytki mocujgcej i dokre¢ w kierunku przeciwnym do

kierunku obrotu $Smigta.
/%
3. Instalacja akumulatora

Wsur akumulator do komory w kierunku wskazywanym przez strzatke ponizej.

A Upewnij sie, ze styszysz klikniecie, wskazujagce na to,ze akumulator zostat prawidtowo

zainstalowany. Wtozenie akumulatora w nieodpowiedni sposéb moze wptyna¢ na bezpieczeristwo
lotu.

Przygotowanie aparatury sterujace;j

1. Instalacja akumulatora aparatury sterujgcej
Aparatura sterujgca wykorzystuje tatwe w instalacji, wymienne akumulatory.

@ Sciaggnij pokrywe akumulatora znajdujaca sie na odwrocie aparatury.
@ Wi1éz akumulator, a nastepnie przesun go w gore.

@ Zamknij pokrywe.

5= Aby wyjac akumulator nalezy sciagna¢ pokrywe akumulatora, weisngé i przytrzymaé przycisk
pozwalajgcy na wyjecie baterii, a nastepnie przesung¢ akumulator w dét.

© 2018 DJI All Rights Reservec 7
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2. Instalacja Adaptera i karty SIM
Podwaz i sciggnij pokrywke zabezpieczajgca wejscie USB.

W16z karte SIM do adaptera, a nastepnie umies¢ adapter w porcie USB i przeprowadz test.”

®© ® o

Umies¢ pokrywke zabezpieczajgca wejscie USB w odpowiednim miejscu. Aby zabezpieczy¢ pokrywe
odchyl silikonowe zabezpieczenia, a nastepnie wkre¢ dwie Srubki Phillips w odpowiednie miejsca.

. ls
-

Aby przeprowadzi¢ test jednokrotnie wcisnij przycisk zasilania aparatury sterujacej, a nastepnie ponownie wcisnij i
przytrzymaj przycisk zasilania, aby wigczy¢ aparature sterujaca. W aplikacji DJI GS RTK wybierz => 8¢ ,a
nastepnie przejdz do Network Diagnostics. Jezeli statusy wszystkich urzadzen urzadzen w grupie uzywanych
urzadzen swieca sie na zielono - adapter i karta SIM dziataja poprawnie.

-I@?'Aparatura sterujaca moze uzyskac¢ dostep do Internetu za pomoca adaptera 4G z karta SIM lub
sygnatu Wi-Fi. W wersjach UK, EU, ACUK, oraz ACEU, dostep do serwera sieciowego RTK mozna
uzyskac jedynie za pomoca adaptera 4G z kartg SIM. W wersjach NA, AU oraz AFUS mozliwe jest
korzystanie z sygnatu Wi-Fi, jednakze zaleca sie uzywanie adaptera 4G z kartg SIM. Aby upewnic sie
o wersji urzadzenia wystarczy spojrze¢ na kod znajdujacy sie za nazwg produktu na opakowaniu.

Korzystanie z Wi-Fi zalecane jest podczas pobierania lub przesytania informacji lub raportéw
systemowych.

« Uzywaj tylko zatwierdzonych przez DJI adapteréw.

« Uzywaj karty SIM odpowiedniej do wybranej sieci oraz do wybranego pakietu danych.

« Adapter i karta SIM umozliwiajg dostep do réznych sieci i platform, takich jak DJI AG. Upewnij sie, ze
sg one zainstalowane poprawnie, w innym przypadku dostep do nich nie bedzie mozliwy.

3. Rozktadanie aparatury sterujacej

Przechyl urzadzenie mobilne lub ekran nadajnika do pozadanej pozycji, a nastepnie ustaw anteny
w sposoéb pokazany na rysunku ponizej.
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Schemat drona

1 1. Wbudowany nadajnik D-RTK

2. Smigta

3. Silniki

4. Przednie diody LED

5. Przednie czujniki optyczne

6. Kamera z gimbalem

7. Akumulator

i f (‘m = 7 8. Wskaznik Statusu Drona

1
9 E&? E——— 8 9. Tylne czujniki optyczne

10. Czujniki podczerwieni

11. Wskaznik statusu kamer/
taczenia i przycisk taczenia

12. Port Mikro USB

13. Gniazdo karty mikro SD

14. Dolne czujniki optyczne

14
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Schemat aparatury sterujacej

oo~ W

1. Anteny
Stuza do przesyfania sygnatu sterowania
i sygnatu wideo.

N

. Monitor
Monitor z systemem Android do uruchomienia
aplikacji DJI MG.

w

. Gtosnik
Wyijscie audio.

4. Drazki sterujace
Kontroluja orientacje i ruchy drona.

w

. Mocowanie smyczy

()]

. Przycisk zasilania
Stuzy do wtaczania i wytgczania aparatury.

~

. Wskaznik statusu LED
Wyswietla status nadajnika.

8. Port USB-C
Pozwala na taczenie z komputerem lub dronem w
celu konfiguracji/aktualizacji oprogramowania.

9. Wejscie Audio Jack 3.5mm
Umozliwia podtaczenie urzadzen audio.

10. Wskaznik LED poziomu akumulatora

Informuje o poziomie natadowania akumulatora.

11. Gniazdo Karty MikroSD

Rozszerza pamiec urzadzenia do 128GB.
10

12. Dioda LED funkcji RTH
Informuje o statusie RTH.

13. Przycisk funkcji RTH
Wecisnij i przytrzymaj, aby uruchomic funkcje
RTH.

14. Pokretto Gimbala
Kontroluje przechylenie gimbala w osi tilt.

15. Przycisk nagrywania wideo
Nacisnij, aby rozpocza¢ nagrywanie.
Nacisnij ponownie, aby przerwac nagrywanie.

16. Przetacznik "pauza”
Podczas manewru fotogrametrycznego lub w
trybie Waypoint przetgczenie spowoduje
pauze. W trybie RTH przetaczenie przerwie
powrot.

1

~

. Przycisk uspienia/wybudzenia
Nacis$nij, aby uspi¢/wybudzi¢ ekran. Nacisnij i
przytrzymaj zeby zrestartowac.

18. Spust migawki
Nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie.

1

o}

. Zarezerwowany przycisk

20. Przycisk przetaczania pomiedzy dronami
Przekrec i przytrzymaj, aby przetaczac
pomiedzy dronami dzieki funkcji
Multi-Aircraft Control.
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22

21. Przycisk C1
Wecisnij, aby przetaczy¢ pomiedzy widokiem mapy,
a podgladem z kamery.

22. Przycisk C2
Umozliwia dodawanie Punktéw Waypoint podczas
uzywania funkcji Waypoint Flight.

23. Pokrywa baterii
Otworz pokrywe aby wtozy¢ lub usung¢ akumulator

24. Zabezpieczenie pokrywy baterii
Przesun zabezpieczenie w doét, aby otworzy¢
pokrywe.

25. Zabezpieczenie pokrywy adaptera.
Otworz pokrywe, aby wtozy¢ lub usunaé adapter.



Dron

W tej czesci opisane zostang elementy sktadowe

drona, ich cechy i funkcje.
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Dron

Zestaw

Zestaw zawiera aparature sterujacg, system komunikacji, system pozycjonowania, system
napedowy oraz akumulator. Dziat ten opisuje fukncje wymienionych komponentéw.

Tryby lotu

Do modelu Phantom RTK dedykowana jest aparatura sterujaca DJI, ktdra pozwala na loty w
nastepujacych trybach:

Tryb P (Positioning): Tryb P dziata najlepiej kiedy sygnat GNSS jest silny. Dron wykorzystuje
modut GNSS/RTK oraz system wizyjny (czujniki optyczne) aby automatycznie ustabilizowaé
lot, unikaé przeszkdd oraz wykonywac operacje fotogrametryczne (Photogrammetry) lub
Waypoint Flight.

Jesli sygnat GNSS jest silny, dron wykorzystuje GNSS do pozycjonowania. Jesli modut RTK
jest wigczony i transmisja danych dyferencyjnych jest dobra, pozycjonowanie jest
doktadne co do centymetra. Gdy sygnat GNSS jest staby, a warunki oswietleniowe sg
dostateczne, dron wykorzystuje system wizyjny do pozycjonowania.

Gdy wiaczona jest funkcja wykrywania przeszkdd w przdd i warunki o$wietleniowe sg
wystarczajgce, maksymalny kat nachylenia wynosi 25°, a maksymalna predkos¢ lotu 50
km/h. Przy wytgczonym przednim wykrywaniu przeszkéd maksymalny kat nachylenia
wynosi 35°, a maksymalna predkosé¢ lotu 58 km/h.

Tryb A (Attitude): Gdy zaréwno GNSS, jak i system wizyjny sg niedostepne, dron bedzie
utrzymywac putap jedynie za pomoca poktadowego barometru. Dron przejdzie w tryb A
tylko jesli sygnat GNSS jest staby lub jesli kompas zostanie poddany zaktoceniom, co
sprawia, ze system wizyjny jest niedostepny.

Ostrzezenia w trybie A

Dron bedzie latat domysinie w trybie P. Przejdzie w tryb A tylko jesli sygnat GNSS bedzie
staby lub jesli kompas zostanie poddany zaktoceniom, co sprawia, ze system wizyjny jest
niedostepny.

W trybie A system wizyjny i niektére zaawansowane funkcje sg niedostepne. Dron nie jest
w stanie utrzymac pozycji lub automatycznie zahamowac w tym trybie i jest podatny na
warunki otoczenia, co moze spowodowac niestabilny lot w poziomie. Uzyj nadajnika do
kontrolowania drona.

Manewrowanie dronem w trybie A moze sprawiac trudnosci. Unikaj wykonywania lotéw w
miejscach, w ktorych sygnat GNSS jest staby lub w okreslonych miejscach. W przeciwnym
razie dron bedzie zmuszony do przejscia w tryb A, co moze doprowadzi¢ do potencjalnego
ryzyka w trakcie lotu. Wylgduj w bezpiecznym miejscu tak szybko jak to mozliwe.
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Wskaznik statusu drona

Phantom 4 RTK dysponuje przednimi diodami LED oraz wskaznikami statusu drona. Diody sa umieszczone w naste-
pujacy sposdb:

Wskazniki statusu drona
Przednie diody

LED

Przednie diody LED odpowieadaja za orientacje drona. Przednie diody LED $wieca $wiattem statym na czerwono w
momencie, gdy dron jest wigczony, aby zasygnalizowaé przednig pozycje drona. Wskazniki statusu drona the
system status of the flight controller.

Objasnienie wskaznikéw LED drona

Standardowe

- R - G 5 Y SRTTTT Miga na czerwono, zielono i zétto na zmiane Wi1gczanie i automatyczny test diagnostyki
G Y SR Miga na zielono i zétto na zmiane Rozgrzewanie urzadzenia

Gr--e-ee Miga powoli na zielono Tryb P z GNSS lub RTK

3 G XD s Dwie diody migajq na zielono Tryb P z systemem wizyjnym

- Y SEEEEE Miga powoli na zétto Tryb A bez GNSS i czujnikdw optycznych
G ------ Miga szybko na zielono Hamowanie

Ostrzegawcze

E Y ------ Miga szybko na zétto Utrata sygnatu z aparaturg

(g avoaaa Miga powoli na czerwono Niski poziom natadowania

: R SRTINS Miga szybko na czerwowo Krytyczny niski poziom natadowania

3 R ------ Miga na czerwono Btad IMU

R — Swieci na czerwono Btad krytyczny

3 R g Y e Miga na czerwono i z6tto na zmiane Wymagana kalibracja kompasu
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Powrot do punktu Home (RTH)

Funkcja Return to Home (RTH) umozliwia powrdt drona do ostatniego zapisanego punktu. Istnieja trzy rodza- je
RTH: Smart RTH, Low Battery RTH oraz Failsafe RTH.

GNSS Description

Jesli silny sygnat GNSS zostat zarejestrowany podczas startu drona, punktem Home
punkt Home .l jest lokalizacja, z ktérej dron wystartowat. Sygnat GNSS jest oznaczony ikong % uil .
Hl Wskaznik statusu drona bedzie migat szybko na zielono podczas zapisywania punktu

Home.

A * Dron wykrywa i omijna przeszkody, gdy przedni system wizyjny jest wigczony przy odpowiednim oswietle-
niu. Podczas powrotu do bazy dron automatycznie wzniesie sie, aby oming¢ przeszkode lub powoli obnizy
lot. Aby wroci¢ w kierunku do punkto home zwrécony czujnikami do przodu,dron nie moze sie obracac lub
latac na boki.

Aktualizacja punktu Home
Mozesz zaktualizowac¢ punkt Home w aplikacji DJI GS RTK podczas lotu. IStnieja dwie mozliwosci ustawienia punktu
Home.

1. Ustawienie obecnych wspotrzednych jako punkt home.
2. Ustawienie obecnych wsp6trzednych nadajnika jako punktu home.

A Upewnij sie, ze przestrzeri nad moduetm GNSS nadajnika (ponizej znaku logo) jest odkryta i w poblizu nie
ma wysokich budynkéw podczas aktualizacji punktu home.

Postepuj wg instrukcji ponizej, aby zaktualizowac¢ punkt home.

1. Przejdz do DJI GS RTK > Fly.
2. Nacisnij e e e > 3¢ , wybierz A\9 w ustawieniach punktu home, aby ustawi¢ obecne wspétrzedne jako no-
wy punktu home.

3. Naciénij @ ® @ > 38, wybierz 'ﬂ'v w ustawieniach punktu home, aby ustawi¢ obecne wspétrzedne nadajnika
jako nowy punkt home.

4. Wskaznik statusu nadajnika mignie na zielono, wskazujac, ze nowy punkt home zostat pomysinie zapisany.

Failsafe RTH

Przedni system czujnikéw optycznych pozwala na stworzenie mapy trasy lot w czasie rzeczywistym. Jezeli punkt
startowy (home) zostat pomyslnie zapisany, a kompas funkcjonuje prawidtowo, funkcja failsafe RTH zostanie
aktywowana automatycznie w przypadku utraty sygnatu nadajnika na ponad 3 sekundy. Dron zaplanuje droge
powrotng i powréci ta sama trasa. Dron zawisnie na 10 sekund w swojej obecnej lokalizacji. Procedura RTH moze
zostac przerwana, a operator odzyska kontrole nad dronem, jezeli taczno$¢ z nadajnikiem zostanie przywrécona
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Schemat procedury Failsafe RTH

1. Zapisywanie punktu home. 2.Zatwierdzanie punktu home. 3. Utrata sygnatu nadajnika.
®
ﬁ? ol « ‘%
g - =

Miga na zielono Miga na zielono Miga szybko na zétto
4. Utrata sygnatu trwa (3 sek.) 5. RTH (regulowana wysokosé lotu) | 6.Ladowanie (po 5 sek. zawisu).
>3 "% .
)(
ailsa \I;\(L(\e
\ @ b leight over HP<=Failsafe Altitude —
Miga szybko na zétto Miga szybko na zétto Miga szybko na zétto
Smart RTH

Uzyj przycisku RTH na nadajniku, gdy sygnat GNSS jest dostepny, aby zainicjowa¢ Smart RTH. Dron
automatycznie powrdéci do ostatniego zapisanego punktu startowego (Home Point). Kontroluj nadajnikiem
predkos¢ i wysokos¢ lotu podczas procedury RTH, aby uniknaé kolizji. Gdy dron wraca, uzyje swojej gtéwnej
kamery do wykrywania przeszk6d nawet 300 metrow przed sobg, pozwalajac na zaplanowanie bezpiczej trasy
lotu. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Smarth RTH ponownie, aby przerwa¢ procedure i odzyskac petna kontrole
nad dronem.

Low Battery RTH

Procedura low battery RTH tzn. powrotu do punktu startowego z powodu niskiego poziomu akumulatora zostaje
aktywowana, gdy poziom inteligentnego akumulatora jest na tyle niskim poziomie, ze moze to wptyna¢ na
bezpieczerstwo powrotu. Uzytkownik moze anulowa¢ procedure RTH poprzez nacisniecie przycisku RTH na
nadajniku. Funkcja Low Battery RTH zostanie wywotana tylko raz podczas tego samego lotu.

Model wyladuje automatycznie, jezeli biezacy poziom akumulatora wystarcza jedynie na wylgdowanie
z jego obecnej wysokosci. Uzytkownik wcigz moze zmieni¢ orientacje drona podczas procesu lagdowania.

W aplikacji DJI GS RTK znajduje sie wskaznik poziomu akumulatora, ktdry zostat opisany ponizej:

Ostrzezenie o krytycznie niskim Poziom akumulatora jest

poziomie akumulatora (Czerwony) wystarczajacy (Zielony)

Ostrzezenie o niskim poziomie
akumulatora (Z6tty)

Poziom natadowania
wymagany do powrotu
do punktu Home

Pozostaty czas lotu

Wskaznik poziomu akumulatora
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Battery Level
Warning

Ostrzezenie
0 niskim
poziomie
akumulatora

Ostrzezenie
o krytycznie
niskim
poziomie
akumulatora

Szacowany
czas lotu

Remark Aircraft Status
Indicator
Niski poziom Wskaznik
natadowania statusu
akumulatora. drona miga
Nalezy ) powoli na
wylagdowac. czerwono
N Wskaznik
natvchmiast statusu drona
Y : miga szybko na
wyladowac. czerwono
Szacowany czas
lotu na podstawie
biezacego Nie dotyczy
poziomu

DJI GS RTK
App

Nie dotyczy

Aplikacja DlI
GS RTK miga
na czerwono,
adron
rozpoczyna
obnizanie
lotu.
Nadajnik
wyemituje
sygnat

dzwiekowy.

Nie dotyczy

Flight Instructions

Dron autmoatycznie powrdéci do
punktu home i zawisnie na
wysokosci 2 metry nad punktem
home. Uzytkownicy moga réwniez
przerwac RTH i wylgdowac
manualnie. Uwaga: Ostrzezenie o
niskim poziomie akumulatora nie
wystapig po przerwaniu RTH i
odzyskaniu kontroli nad dronem.

Pozwél dronowi obnizyc putap

i wylgdowac automatycznie.

Nie dotyczy

O aktywacji ostrzezenia o krytycznie niskim poziomie akumulatora i rozpoczeciu procesuladowania,
mozesz wychyli¢ lewy drazek do géry, aby sprawi¢, ze dron zawisnie na obecnej wysokosci, dajac
mozliwos¢ skierowania drona w lokalizacje bardziej odpowiednia do ladowania.

*Kolorowe strefy i znaczniki na pasku wskaznika poziomu akumulatora odzwierceidlaja szacowany pozostaty
czas lotu. Sg one automatycznie ustawiane wedtug obecnej lokalizacji i statusu.

« Prég ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora ustawiony w zakfadce ustawieri akumulatora
dotyczy jedynie ostrzezenia, a nie wywota funkcji RTH

Precyzyjne lagdowanie

Dron automatycznie przeskanuje i sprébuje dopasowac cechy terenu ponizej podczas procedury RTH. Gdy
cechy terenu znajdujacego sie pod dronem w danej chwili zostang dopasowane do punktu home, dron
natychmiast zacznie procedure precyzyjnego lgdowania.
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A

« Dziatanie funkcji precyzyjnego Iadowania jest zalezne od ponizszych warunkéw:

a. Punkt bazowy zostat zapisany przy starcie i nie zostat zmieniony w trakcie lotu.

b. Dron musi wystartowa¢ pionowo na wysokos¢ wieksza niz 7 metréw.

c. Cechy terenu punktu bazowego nie moga ulec wigkszej zmianie.

d. Punkt bazowy, na ktérym grunt nie ma wyrdézniajacych sie cech moze pogorszy¢ dziatanie funkcji.
e. Warunki oswietleniowe musza by¢ odpowiednie.

Podczas ladowania mozna wykona¢ ponizsze dziatania:

a. Przesun drazek gazu w dot, aby zwiekszy¢ predkosé ladowania.
b. Przesun drazek gazu w inng strone, aby przerwa¢ proces precyzyjnego ladowania.

Uwagi bezpieczeristwa dotyczace funkcji Failsafe RTH

Dron nie moze omija¢ przeszkdd podczas procedury Failsafe RTH, jezeli przednie
czujniki optyczne sg wytaczone.. Z tego powodu, istotne jest, aby ustawic
odpowiedni putap dla funkcji Failsafe przed kazdym lotem. Otwoérz aplikacje DJI
GS RTK, nacisnij ® e ® , a nastepnie $¢ , aby ustawi¢ putap funkcji.

Jezeli dron leci na wysokosci ponizej 20 metréw i zostanie aktywowana funkcja
RTH (w tym Smart RTH i RTH niskiego poziomu akumulatora), dron najpierw
automatycznie wzniesie sie na wysokos¢ 20 metrow. Wznoszenie moze zostaé
przerwane poprzez opuszczenie trybu failsafe.

Dron automatycznie obnizy putap i wylgduje, gdy funkcja RTH zostanie
aktywowana, a dron znajduje sie w promieniu 5 metréw od punktu home na
putapie ponizej 30 m lub funkcja wykrywania przeszkdd jest wytaczona.
Dron nie bedzie sie wznosit i wylagduje automatycznie w danej lokalizacji.

Dron nie moze powréci¢ do punktu bazowego, jezeli sygnat GPS jest staby
(ikona[ & Il 1jest szara) lub niedostepny.

Jezeli przesuniesz lewy drazek na wysokosci powyzej 20 metrdw, ale ponizej
ustalonej wysokosci Failsafe RTH, dron przestanie wznosi¢ sig i natychmiast
powrdéci do punktu startowego.
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Unikanie przeszkdd podczas RTH

Dron wykrywa i moze podja¢ prébe aktywnego ominiecia przeszkody podczas funkcji RTH przy odpowiednich
warunkach oswietleniowych. Po wykryciu przeszkody, dron zachowa sie w nastepujacy sposéb:

1. Dron uzyje swojej gtéwnej kamery do identyfikowania przeszkdd nawet do 300 metréw do przodu, co
pozwala na zaplanowanie bezpiecznej trasy powrotnej do punktu startowego.

2. Dron zwalania, gdy wykryje przeszkode 15 metréw przed soba.

3. Dron zatrzyma sie i zawisnie, a nastepnie rozpocznie pionowe wznoszenie w celu ominiecia preszkody.
Dron zatrzyma wznoszenie, gdy znajdzie sie 5 metréw nad wykryta przeszkoda.

4. Procedura Failsafe RTH zostaje wznowiona i dron kontynuuje lot w strone punktu startowego na obecnej
WysoKosci.

15 metry

AN . Wykrywanie przeszkéd jest wytgczone podczas podchodzenia do lgdowania, zachowaj ostroznosé.
» Aby upewnic sie, ze dron wraca do punktu startowego przodem, nie mozna go obréci¢ podczas
procedury RTH, gdy przednie czujniki optyczne sa wigczone.
« Dron nie moze oming¢ przeszkéd nad, obok i za dronem.

Funkcja Landing Protection
Funkcja Landing Protection aktywuije sie podczas ladowania:

1. Landing Protection pomaga zidentyfikowac¢, czy podtoze nadaje sie do ladowania. Jesli tak, dron wyladuje
powoli.

2. Jesli podtoze jest nieodpowiednie do lagdowania
wait for pilot confirmation. The aircraft will hover if it detects the ground is not appropriate for landing
even with a critically low battery warning. Only when the battery level decreases to 0% will the aircraft
land. Users retain control of aircraft flight orientation.

3. If Landing Protection is inactive, the DJI GS RTK app will display a landing prompt when the aircraft
descends below 0.3 meters. Tap to confirm or pull down the control stick for 2 seconds to land when
the environment is appropriate for landing.

A « Landing Protection will not be active in the following circumstances:
a) When the user is controlling the pitch/roll/throttle sticks (Landing ground detection will re-activate
when control sticks are not in use)
b) When the positioning system is not fully functional (e.g. drift position error)
¢) When the Downward Vision System needs re-calibration
d) When light conditions are not sufficient for the Downward Vision System
« |f an obstacle is within 1-meter of the aircraft, the aircraft will descend to 0.3m above the ground
and hover. The aircraft will land upon with user confirmation.
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Zastosowania przemystowe

Phantom 4 RTK moze by¢ uzywany do zastosowar przemystowych, w tym, ale nie wytacznie, do fotogrametrii i ins-
pekgiji linii energetycznych. Wybierz opcje Fotogrametria lub Lot z punktem trasy, zaplanuj trase lotu, ustaw para-
metry, a nastgpnie dron wykona operacje automatycznie. Dostepne jest wznowienie operacji i unikanie przeszkod.
Uzytkownicy moga importowac obrazy do aplikacji DJI PC GS Pro lub innego oprogramowania mapujacego do two-
rzenia precyzyjnych map. Pliki KML/KMZ mogg by¢ zaimportowane do aplikacji DJI GS RTK, aby utatwi¢ planowanie
operacji.

Importowanie plikdow KML/KMZ

Aby zaplanowac operacje i rozpoczac¢ import plikéw do DJI GS RTK, umies¢ karte microSD zawierajaca
pliki KML/KMZ w odpowienim gniezdzie znajdujacym sie na aparaturze sterujacej. Dla plikdéw zawiera-
jacych poligony uzytkownik moze przeglada¢ dane na mapie i korzystac z nich do planowania lotu. Dla
plikéw z liniami uzytkownicy moga ich przegladac dane, ale nie mogg wykorzystac ich do planowania lotu.

Przygotowanie plikow

1. Stwérz folder o nazwie "DJI" w katalogu gtéwnym karty microSD, a nastepnie utwérz folder o nazwie
"KML" wewnatrz folderu DJI.

2. Przechowu;j pliki KML/KMZ w folderze "KML".

1.Wt6z karte microSD do odpowiedniego gniazda znajdujgcego sie na aparaturze sterujgcej. Na ekranie
gtéwnym aplikacji DJI GS RTK pojawi sig okno. Jezeli okno sig nie pojawi wcisnij = , a nastepnie E .
2.Kliknij na wybrany plik, aby go wyswietli¢. Aby usuna¢ pliki przeciagnij palcem w lewo, a nastepnie
kliknij @ . Aby zaimportowa¢ pliki wybierz odpowiednie pozycje i zaczekaj, az aplikacja poinformuje o
zakoriczonym imporcie.

Wyswietlanie plikéw

1. Aby wyswietlic pliki KML uruchom ekran gtowny aplikacji DJI GSRTK > = > (5], wybierz "Pliki KML"
(KML Files) w rozwijanym menu znajdujgcym sie u géry ekranu. Sg one utozone chronologicznie. Nazwa
plikéw wyswietlana w aplikacji to ich oryginalna nazwa. Pliki KMZ nazywane beda nastepujaco: doc, doc
(1), doc(2) itd.

2. Kliknij ikonke znajdujaca sie po prawej stronie pliku, aby wejs¢ w podglad mapy oraz aby wyswietli¢
informacje o pliku.

A Uzytkownicy mogg réwniez klikng¢ ikone (] znajdujacg sie po lewej stronie podczas korzystania
z trybu podgladu kamery lub mapy, a nastepnie wybra¢ Plik KML w rozwijanym menu, aby przejs¢
do listy plikdw.

Fotogrametria

Po ustawieniu obszaru operacyjnego i skonfigurowaniu ustawien aplikacja DJI GS RTK tworzy trase lotu na
podstawie danych wprowadzonych przez uzytkownika. Po zaplanowaniu dron moze wykonywa¢ zautomatyzowane
operacje zgodnie z trasg lotu. Istniejg dwa rodzaje operacji fotogrametrycznych: 2D i 3D. W 2D trasa ma ksztatt
litery s i moze by¢ uzywana do mapowania 2D. W przypadku 3D lot sktada sie z tras w ksztatcie litery s, ktdre sg
przecinane w celu utworzenia map 3D. Domysline wartosci kata nachylenia gimbala w obu przypadkach sa rézne.
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Planowanie trasy lotu
1. Dodaj punkty kraricowe obszaru operacji za pomoca dwdch ponizszych metod:

. Wyswietl importowany plik KML/KMZ, a nastepnie stuknij przycisk Edytuj. Wierzchotki wielokata w pliku
zostang przekonwertowane na punkty kraricowe obszaru operacji.

. Przejdz do ekranu gtéwnego aplikacji DJI GS RTK, dotknij przycisku Plan i wybierz opcje Photogrammetry, aby
wejs¢ do okna Planowanie. Nastepnie dotknij na mapie, aby doda¢ punkty kraricowe.

2. Edytowanie punktéw kraricowych
Move: Przegiagnij punkt po ekranie, aby przesuna¢.
Fine Tuning: Nacisnij na punkt, aby wyswietli¢ przycisku Fine Tuning. Nacisnij, aby dostosowac
punkty.
Delete: Nacisnij dwukrtonie, aby usuna¢ punkt.
3. Ustawienia:Po dodaniu punktéw, wyswietli sie lista ustawier po prawej stronie ekranu. Skonfiguruj ustawienia, a

aplikacja stworzy trase lotu.

4. Dostosowanie kierunku lotu: Nacisnij i przeciagnij d:i'ne w poblizu trasy, aby dostosowac kierunek lotu
wyznaczonej trasy.

5. Nacisnij Save, nazwij operacje, i nacisnij OK.

Przeprowadzanie operacji

Operacje moga zosta¢ przeprowadzone bezposrednio po ich zaplanowaniu. Postepuj wedtug ponizszych
instrukcji, aby wyknac je niezwtocznie.

1. Witacz nadajnik, a nastepnie uruchom drona.

2. Przejdz do ekranu gtownego w aplikacji DIl GS RTK, a nastepnie nacisnij FLy.

3. Nacisnij §§ w widoku z kamery, aby przejé¢ do ustawieri. Naciénij (E] po lewej stronie, aby wybra¢ Plan w
wysuwanym menu i zaznaczy¢ obszar roboczy. Nacisnij na mape, aby przej$¢ do Edit Status, ktéry umozliwia
edytowanie ustawien operacji. Nastepnie zapisz ustawienia.

4. Nacisnij Invoke, a nastepnie tap Start. Zaczekaj, az trasa lotu zataduje sie.
5.Wystartuj i przeprowad? operacje.
@Jes’li sterujesz dronem recznie, przeciagnij, aby rozpoczaé dziatania.
@Jes’li dron znajduje sie na podtozu, przeciagnij, aby wystartowac i rozpoczg¢ dziatania.

Waypoint Flight

Nakieruj drona na konkretna pozycje, dodaj punkty (waypoints) i skonfiguruj ustawienia i akcje dla kazdego punktu.

Punkty orientacyjne beda kolejno tworzy¢ trase lotu. Po rozpoczeciu operacji dron bedzie kierowat sie wzdtuz trasy i
wykonywat wczesniej ustalone czynnosci w kazdym punkcie.

Planowanie trasy

1. Przejdz do gtownego ekranu w aplikacji DJI GS RTK, nacisnij Plan i wybierz Waypoint Flight, aby uruchomi¢
Planning View.

2.Nakieruj drona na konkretna pozycje, nacisnij i przytrzymaj krétko przycisk C2 na nadajniku i dodaj punkt.

A Pozycje punktéw nie moga by¢ dostosowane. Uzytkownicy maja mozliwos¢ edytowania punktow dla
przerowadzenie innych konfiguracji.
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3. Edytowanie punktow

Naci$nij, aby doda¢ punkt na mapie a na ekranie pojawi sie lista ustawien. Nacisnij < / > aby zmienia¢ pomiedzy
punktami w trybie edytowania.

Putap (Altitude): Wzgledna wysokos¢ pomiedzy dronem a punktem Home. Dron bedzie stopniowo wznosi¢ sie i
opada¢ do ustawionej wczesniej wysokosci az do kolejnego punktu, jesli wartos¢ dwdch nastepujgcych po sobie
punktéw rdzni sie.

Pozycja drona (Heading): Dron jest skierowany w kierunku wybranego punktu. Péthoc wynosi 0° z wartoscig
dodatnig, wskazujaca kierunek zgodny z ruchem wskazéwek zegara i wartoscia ujemna wskazujgca kierunek
przeciwny do ruchu wskazéwek zegara. Dron bedzie stopniowo obracat sie w kierunku kolejnego punktu na
trasie, jesli wartos¢ tych dwdch punktow réznig sie. Nacisnij przycisk i przeciagnij w gére lub w dét w dowolne
miejsce na ekranie, aby dostosowac wartosé.

Kat nachylenia (Pitch): Kat nachylenia gimbala w wybranym punkcie. Kat nachylenia miesci sie w zakresie

od -90° do 0°, gdzie -90° reprezentuje pozycje dolng a 0° reprezentuje pozycje przednig. Gimbal pochyli sie do
wczesniej ustawionego kata po dotarciu do wyznaczonego punktu. Nacisnij przycisk i przeciagnij w gére lub w
dot w dowolne miejsce na ekranie, aby dostosowac wartosc.

Action: W trybie Waypoint mozliwe jest wykonanie pojedynczego zdjecia (single shot), 3 ciagtych uje¢ (3
continuous shots) lub brak dziatar (none).

@ : Nacisnij, aby usuna¢ konkretny punkt.

/\ Uzytkownicy nie maja mozliwosci dodania punktu w trybie Edit. Punkty moga zosta¢ dodane po nacis-
nieciu Save lub Cancel na liscie ustawien.

4. Ustawienia trasy: Po dodaniu punktéw trasy, nacisnij przycisk ustawieri trasy w prawym dolnym rogu, aby usta-
wic akcje koricowa,akcje po utracie sygnatu RC, kierunek, w ktorym skierowany jest dron, predkos¢ lotu i nagrywa-

nie trasy (Nalezy pamietaé, ze jesli nagrywanie trasy jest wtgczone, wykoywanie uje¢ ustawione dla wszystkich pun-
ktéw trasy jest wytgczone, a obserwacje satelitarne nie beda zapisane.

5. Nacisnij Save, nazwij operacje i nacisnij OK.

Przeprowadzanie operacji

Operacje moga zostaé przeprowadzone bezposrednio po ich zaplanowaniu. Postepuj wedtug ponizszych instrukcji,

aby wykna¢ je niezwtocznie.

1. Wtacz nadajnik, a nastepnie uruchom drona.

2. Przejdz do ekranu gtownego w aplikaciji DJI GS RTK, a nastepnie nacisnij FLy.

3. Nacisnij §§ w widoku z kamery, aby przejé¢ do ustawien. Naciénij (] po lewej stronie, aby wybrac Plan w wysu-
wanym menu i zaznaczy¢ obszar roboczy. Nacisnij na mape, aby przejs¢ do Edit Status, ktory umozliwia edytowanie
ustawieri operacji. Nastepnie zapisz ustawienia.

4. Nacisnij Invoke, a nastepnie tap Start. Zaczekaj, az trasa lotu zataduje sie.

5.Wystartuj i przeprowad? operacje.

@Jes’li sterujesz dronem recznie, przeciagnij, aby rozpocza¢ dziatania.

@Jeéli dron znajduje sie na podtozu, przeciagnij, aby wystartowac i rozpoczg¢ dziatania.
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Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

/\ e Startyj tylko na otwartych przestrzeniach.
* Operacja zostanie automatycznie anulowana, jesli silniki uruchomia sie przed rozpoczeciem operacji. Nalezy
wybrac operacje ponownie z listy.

« Podczas przeprowadzania operacji Photogrammetry, dron bedzie podazat wyznaczong trasa przodem do
kierunku lotu. Jednakze uzytkownicy moga kontrolowac kierunek, w ktorym skierowany jest dron (nie jest to
zalecane) i sterowa¢ dronem w przéd lub w tyt za pomocg drazkdw sterujacych.

* Podczas przeprowadzania operacji Waypoint Flight kierunek, w ktérym skierowany jest dron mozna ustawi¢
tak, aby byt zgodny z kierunkiem lotu lub dostosowac go do kazdego punktu w ustawieniach trasy. Jednakze
uzytkownicy nie mogg kontrolowac pozycji drona za pomoca drazkdéw. Moga natomiast kontrolowac
kierunek lotu (przdd lub tyt).

* Podczas trwania operacji, nacisnij Pause na ekranie, a dron zawisnie w powietrzu. Uzytkownicy mogg stero-
waé lotem w przéd lub w tyt wedtug trasy. Nacisnij Resume, a operacja zostanie wznowiona z aktualnej po-
zycji.

 Operacje mozna wstrzymaé, przetaczajac przycisk na Pause. Dron zawisnie i zarejestruje breakpoint, a
nastepnie bedzie mogt by¢ sterowany recznie. Aby kontynuowac operacje, wybierz jg ponownie z listy. Dron
automatycznie powrdci do breakpoint i wznowi operacje.

» Po zakonczeniu operacji, dron zawi$nie automatycznie w punkcie koricowym. Zamiast przeprowadzani
funkcji RTH, dron moze by¢ réwniez skonfigurowany do wykonywania innych dziata¢ za pomocg aplikacji.

Wznawianie operacji
Po wyjsciu z operacji dron rejestruje punkt, w ktérym lot zostat przerwany (tzw. breakpoint). Funkcja wznowienia

operacji pozwala na tymczasowe wstrzymanie operacji (np. w celu wymiany akumulatora i recznego ominiecia
przeszkéd), a nastepnie wznowienie operacji w breakpoint.

Zapisywanie breakpoint

Wyjdz z operacji za pomoca jednej z ponizszych metod, a dron zarejestruje swoja lokalizacje jako breakpoint, jesli
sygnat GNSS jest silny:

1. Nacisnij przycisk End w prawym dolnym rogu ekranu.

2. Uruchom funkcje RTH.

3. Ustaw przetacznik na pauze.

4. Jesli sygnat GNSS jest staby, dron przejdzie w tryb Attitude i wyjdzie z aktualnej operacji. Ostatnia zarejestrowana
pozycja przy silnym sygnale GNSS zostanie zapisana jako breakpoint.

A « Upewnij sie, ze sygnat GNSS jest silny przed wznowieniem akcji.W przeciwnym razie dron nie bedzie mogt
zapisa¢ pozycji i nastepnie wrdci¢ do punktu, w ktérym wczesniej przerwat lot.

* Punkt przerwania jest aktualizowany, o ile spetnia jeden z powyzszych warunkdéw.

Wznawianie operacji

1. Wyjdz z operacji za pomoca jednej z powyzszych metod. Dron zapisze aktualng lokalizacje jako breakpoint.
2. Dron zakonczy dang operacje i zapisze postep operacji. Uzytkownicy maja mozliwos¢ kontrolowania drona recz-
nie.

3. Wybierz ponownie operacje ze znacznikiem znaczniku Executing na liscie operacji. Dron automatycznie powréci
do breakpoint i wznowi operacje.
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Funkcja System Data Protection

Podczas operacji, funkcja System Data Protection umozliwia aplikacji DJI GS RTK zachowanie waznych danych
systemowych (np. postep operacji, breakpoint) po wytaczeniu drona w celu wymiany baterii. Aby wznowi¢
operacje po ponownym uruchomieniu drona, nalezy postepowa¢ zgodnie z instrukcjami zawartymi w

czesci "Wznawianie operacji”.

System wizyjny i system wykrywania na podczerwien

Gtéwne elementy czujnikéw optycznych zlokalizowane sa z przodu, z tytu i od spodu Phantoma 4 Pro/ Pro+, w
tym 3 czujniki optyczne stereo [1] [2] [4] i dwa czujniki ultradZzwiekowe [4]. System optyczny uzywa sonaru i
danych obrazowych do utrzymywania swojej obecnej pozycji, precyzyjnego zawisu lub w miejscach, w ktérych
GPS jest niedostepny. System wizyjny przez caty czas skanuje teren w poszukiwaniu przeszkod, aby umozliwi¢
dronowi przelot nad przeszkoda, dookota lub zawisniecie przed przeszkoda. System podczerwieni drona
sktada sie z dwdch modutéw z obu stron drona. Czujniki skanuja teren w poszukiwaniu przeszkdd z obu stron
statku powietrznego i sg aktywne w niektérych trybach lotu.

Zasieg wykrywania

Zasieg wykrywania systemu wizyjnego i systemu wykrywania na podczerwieri zostat wyszczeg6lniony ponizej.
System wizyjny i system czujnikéw podczerwieni przedstawiono ponizej. Nalezy pamietac, ze dron nie jest w
stanie wykry¢ i omina¢ przeszkdd, ktére nie znajduja sie w zasiegu detekcji.

6.8m—|

/N\ W trybie P, zar6wno przedni, jak i tylny system wizyjny dziataja, jesli predkos¢ miesci sie w granicach 22km/h.
Przy wyzszych predkosciach aktywny jest tylko system wizyjny skierowany w kierunku lotu.
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Kalibracja czujnikéw

Kamery systemu wizyjnego sg skalibrowane fabrycznie. Jednakze czujniki s3 wrazliwe na dziatanie sit zewne-
trznych i od czasu do czasu beda wymagaty kalibracji przez Dl Assistant 2 dla Phantoma. Postepuj wg instrukcji
ponizej, aby skalibrowac czujniki.

01 02 03

Skieruj drona w strone ekranu Zréwnaj ze soba ramki Obro¢ drona w osiach pan
i tilt (obrét w lewo/prawo
i przechyt do przodu/do tytu)

Korzystanie z pozycjonowania wizyjnego

System pozycjonowania wizyjnego wiacza sie automatyczne przy uruchamianiu drona. Pozycjonowanie wizyjne jest
zwykle uzywane w pomieszczeniach, gdzie sygnat GNSS nie jest dostepny. Korzystajac z czujnikéw wbudowanych w
system wizyjny, dron moze precyzyjnie zawisna¢, nawet bez GNSS. Dolny system wizyjny dziata najlepiej, gdy dron
la-ta na wysokosciach ponizej 10 m. Lataj ostroznie, gdy poruszasz sie na matej wysokosci (< 0,5m) z duza predko-
scia.

Postepuj wg instrukcji ponizej w celu korzystania z pozycjonowania wizyjnego:

1. Uruchom drona. Wskaznik statusu mignie dwukrotnie na zielono, co sygnalizuje, ze system pozycjonowania
wizyjnego jest gotowy do pracy.

2. Przesun powoli lewy drazek do gory, aby wznies¢ sie, a dron utrzyma pozycje.
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Hamowanie z asysta systemu wizyjnego

Dzieki systemowi wykrywania przeszkdd, dron bedzie w stanie zainicjowa¢ hamowanie, gdy wykryje przeszko-dy
dookota drona. Pamietaj, ze system pracuje najlepiej przy odpowiednim os$wietleniu i gdy przeszkoda posiada
wyrazny ksztatt. Dodatkowo dron nie powinien porusza¢ sie z predkoscig wieksza niz 50 km/h, aby zapewni¢
wystarczajaca droge hamowania.

AN . System czujnikéw podczerwieni 3D jest aktywny jedynie w trybach beginner* (poczatkujacy) i tripod*
(statyw).
* Skutecznos¢ systemu wizyjnego i podczerwieni jest zalezna od powierzchni, nad ktérymi dron przela-
tuje.Sonar moze nie by¢ w stanie okresli¢ doktadnie odlegtosci pomiedzy materiatami pochtaniajacy-
mi fale dzwiekowe. Kamera moze réwniez nie funkcjonowac prawidtowo w nieoptymalnych warun-
kach. Dron przejdzie ztrybu P do trybu A automatycznie, jezeli GPS, czujniki wizyjne i czujniki podczer-
wieni nie sg dostepne.Zachowaj szczegdlng ostroznosé: w ponizszych sytuacjach:

a) Lecac nad monochromatyczna powierzchnia (np. catkowicie czarna, bialg, czerwona, zielona).

b) Lecac nad powierzchnia silnie odbijajaca swiatto.

c) Lecac przy silnym wietrze (ponad 50 km/h na wysokosci 2 m lub ponad 18 km/h na wysokosci 1 m).
d) Lecac nad wodg lub innymi przezroczystymi powierzchniami.

€) Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami.

f) Lecac w miejscu, gdzie oswietlenie zmienia sie czesto lub gwattownie.

g) Lecac nad bardzo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 100 000 lukséw) powierzchniami.

h) Lecac nad powierzchniami, ktére pochtaniaja fale dzwiekowe (np. gruby dywan).

i) Lecac nad powierzchniami bez wyraznej rzezby lub faktury.

J) Lecac nad powierzchniami z powtrzajacymi sie, identycznymi wzorami lub faktura (np. kafelki).

k) Lecac nad pochyta powierzchnig, ktéra zmienia kierunek fal dzwiekowych emitowanych przez
drona.

1) Lecac nad nad przeszkodami z matg powierzchnia odbijajaca swiatto podczerwone.

m) Nie umieszczaj dwoch modeli obok siebie, aby unikng¢ zaktéceri miedzy ich modutami
podczerwieni 3D.

n) Nie zastaniaj ochronnego szkta modutu podczerwonego. Utrzymuj je w dobrym stanie i czystosci.

0) Lecac z wysoka predkoscia na matej wysokosci (ponizej 0,5 m).

Utrzymuj czujniki w czystosci. Brud lub inne zanieczyszczenia moga wptyna¢ na ich skutecznosc.
System wizyjny jest skuteczny jedynie, gdy dron znajduije sie na wysokosci 0,3 - 10 m.

System wizyjny moze nie funkcjonowa¢ poprawnie , gdy dron leci nad woda.

System wizyjny moze nie by¢ w stanie rozpoznac wzoru terenu przy stabym oswietleniu (ponizej
100 lukséw).

Nie uzywaj innych urzadzen z ultradzwiekami, pracujacych na czestotliwosci 40 KHz, gdy system
wizyjny jest aktywny.

*Ten tryb bedzie dostepny w pdzniejszym terminie.
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Funkcje RTK

Phantom 4 RTK posiada wbudowany poktadowy DJI D-RTK, ktéry dostarcza precyzynjnych danych z doktadnoscia
pozycjonowania rzedu centymetra w celu zwiekszenia doktadnosci precyzji operacji podczas korzystania razem ze
stacja mobilng D-RTK 2 GNSS lub sieci RTK. Poktadowe D-RTK dostarcza precyzyjnych informacji dotyczacychpozycji
i predkosci wraz ze zoptymalizowanymi algorytmami, jes doktadniejszy od standardowych czujnikéw kompasu i
dziata poprawnie nawet w przy zakléceniach magnetycznych zwiazanych z obecnosica metalowych struktur, co
zapewnia stabilny lot. Jezeli sygnat RTK jest staby i dane nie moga by¢ przestane podczas operacji fotogrametrii lub
lotu po punktach, uzytkownicy moga odczyta¢ surowe dane obserwacyjne z satelity, ktérezostaja zapisane na kar-
cie microSD w dronie, a potem skorzysta¢ z technologii PPK, aby uzyska¢ danepozycjonowania z doktadnoscia do
centrymetra.

Uruchamianie / wytaczanie RTK

Upewnij sie, ze "RTK Function" jest wtaczone i rodzaj ustugi RTK jest odpowiednio wybrany (D-RTK 2 Mobile Station
lub Network RTK service) przed kazdym uzyciem. Przejdz do widoku z kamery w DJI GSRTK e+« > RTK, aby spraw-

dzi¢ i zmieni¢ ustawienia.

Upewnij sie, ze funkcja RTK jest wytaczona, gdy nie jest uzywana. W innym wypadku dron nie bedzie w stanie wys-

tartowac, gdy nie uzyskuje danych RTK.

Korzystanie ze stacji mobilnej DJI D-RTK 2

1. Instrukcja taczenia stacji mobilnej D-RTK 2 z dronem znajduije sie w podreczniku uzytkownika Stacji Mobilnej
D-RTK 2.

2. Uruchom stacje mobilng i poczekaj na to, az system rozpocznie poszukiwanie satelit. lkona statusu RTK na gérze
widoku z kamery w aplikacji DJI GS RTK wyswietli A 4 co oznacza, ze dron uzyskat potaczenie i uzywa danych ze
stacji mobilnej.

A Po uruchomieniu funkcji RTK i podtaczeniu do zrédta danych, poczekaj na ukonczenie inicjalizacji modutu
RTK, a takze na to az ikona sity sygnatu RTK / GNSS w aplikacji pokazuje FIX. Nastepnie mozesz wystarto-
wac¢ dronem.

Korzystanie z ustugi sieci RTK

Ustuga sieci RTK korzysta z nadajnika jako stacji bazowej do potaczenia sie z zatwierdzong siecig RTK w celu pozyski-
wania danych. Nadajnik musi by¢ podtaczony do internetu podczas korzystania z tej funkcji.

Upewnij sie, ze nadajnik jest potaczony z dronem i posiada dostep do internetu.

2. Przejdz do widoku z kamery w aplikacji DJI GSRTK > <<« > RTK, wybierz typ ustugi RTK , aby potaczy¢ sie z siecia
RTK, a nastepnie wprowad? informacje o sieci.

3. Poczekaj na potaczenie sie nadajnika z serwerem sieci RTK. Ikona statusu RTK na gérze widoku z kamery w apli-
kacji DJI GS RTK pokaze ikone “4’, co sygnalizuje, ze dron uzyskat potaczenie i korzysta z danych RTK z serwera.

* Surowe dane z satelity s3 zapisywane w tym samym miejscu co zdjecia lotnicze. Beda zapisywanie podczas operacji
fotogrametrii lub lotu po punktach. Przy locie po punktach zapisywanie trasy powinno by¢ wytaczone w us-
tawieniach trasy (Route Settings). W innym wypadku surowe dane z satelity nie moga by¢ zapisywane. W innych
sytuacjach, takich jak latanie dronem i wykonywanie zdje¢ manualnie, dane nie beda zapisywane.
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Dane z lotu

Dane z lotu sg automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Gromadzone informacje to m.in.:
telemetria lotu, informacje o statusie samolotu i inne parametry. Aby uzyskac¢ dostep do tychdanych, podtacz
drona do PC przy pomocy portu Micro USB i wtacz DI Assistant 2.

Montaz i demontaz smigiet

Korzystaj jedynie z oryginalnych smigiet DJI do Phantoma 4 Pro / Pro+. Szary i czarny pierscien na $migle wska-
zuja, gdzie $migta powinny by¢ przymocowane i w jakim kierunku powinny sie obracac.

Smigla Srebrny pierscier Czarny pierscier
Rysunek il o — — oE.
Miejsce montazu  Silniki bez czarnych kropek Silniki z czarnymi kropkami

ﬁﬂ Blokada: Zakre¢ smigto we wskazanym kierunku.
Legenda ) Odblokowanie : Odkre¢ $émigta we wskazanym kierunku i zdejmij je.

Montaz $migiet

1. Zdejmij naklejki ostrzegawcze z silnikéw przed montazem smigiet.

2. Przymocuj $migta z czarnymi pierscieniami do silnikdw z czarng kropka. Przymocuj $migta ze srebrnymi pier-
$cieniami do silnikdw bez czarnej kropki. Wt6z $migto na ptyte mocujaca i obré¢ w kierunku blokady, az zos-

tanie zablokoane.

Demontaz $migiet
Przytrzymaj silnik, na ktérym jest zamocowane smigto i obré¢ je zgodnie z kierunkiem odblokowania.

/N« Pamietaj o ostrych krawedziach smigiet. Obchodz sie z nimi ostroznie.
« Uzywaj jedynie oryginalnych $migiet DJl. Nie mieszaj typow smigiet.
 Sprawdz czy $migta i silniki sg zainstalowane poprawnie przed kazdym lotem.
« Upewnij sie, ze wszystkie smigta s3 w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie uzywaj starych, wyszczer-
bionych badz uszkodzonych $migiet.
« Aby unikna¢ obrazen, trzymaj sie na dystans od smigiet i silnikéw w czasie pracy.
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Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator DJI posiada pojemnos¢ 5870 mAh, napiecie 15,2 V i funkcje inteligentnej tadowarki/
roztadowarki. Akumulator nalezy tadowa¢ tylko za pomoca odpowiedniej tadowarki DJI.

Intelligent Flight Battery AC Power Adapter Charging Hub

A * Ineligentny akumulator musi by¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem.
* Nie wktadaj i nie wyciaggaj akumulatora, gdy jest wiaczony,

* Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo zainstalowany. Dron nie wystartuje, jezeli akumulator nie jest

wiasciwie zamocowany.

F

1.
2.

~

8.
9.

Y

unkcje inteligentnego akumulatora DIl

Wyswietlanie poziomu akumulatora: Wskazniki LED wyswietlaja biezacy poziom akumulatora.

Funkcja autoroztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach bezczynnosci do pozio-

mu 65%, aby zapobiec puchnieciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje ok. 2 dni. Umiar-

kowane ciepto dobywajace sie w tym czasie z akumulatora to zjawisko normalne podczas procesu rozta-

procesu roztadowania.

. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie rownowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.

. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: Przerywa lagdowanie, gdy akumulator jest w petni natadowany

. Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie, gdy temperatura znajduje sie w zakresie
5°C-40°C.

. Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje wysokie natezenie pradu
(powyzej 8 A).

. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zostanie automatycznie przerwane,

gdy napiecie akumulatora spadnie do 12 V.

Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie, gdy zostanie wykryte zwarcie obwodu.

Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacjia DJI GS RTK wyswietli komunikat ostrze-

awczy w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

10. Tryb uspienia: Aby oszczedzi¢ energie, akumulator przejdzie w tryb uspienia po 20 minutach bezczynnosci.

1

1. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu itd. s3 przesytane do gt6-

wnego kontrolera lotu drona.

/\  Przed uzyciem przeczytaj Wskazowki bezpieczerstwa inteligentnego akumulatora do serii Phantom 4.
Uzytkownicy przyjmujg na siebie catkowita odpowiedzialnos¢ zwigzana z uzytkowaniem drona.
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Korzystanie z akumulatora

LED1
LED2
LED3
LED4
Przycisk zasilania (wbudowana dioda LED))

Wskazniki poziomu akumulatora

Wiaczanie / wytaczanie

Wiaczanie:  Nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk na 2 sekundy,
aby wigczy¢. Przycisk zasilania LED zmieni kolor na czerwony, a wskazniki poziomu akumulatora
wyswietla aktualny poziom akumulatora.

Wytaczanie Nacisnij jednokrotnie, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez 2 sekundy, aby wytaczy¢.
Wskazniki poziomu akumulatora beda miga¢ podczas wytgczania Phantoma 4 RTK, umozliwiajgc
automatyczne zatrzymanie nagrywania, jezeli nie zostato one zatrzymane wczesniej.

Korzystanie z akumulatora w niskich temperaturach:

1. Pojemnos¢ akumulatora jest znaczaco ograniczona podczas lotu w niskich temperatuach powietrza (< 0° C).

2. Nie zaleca sie uzywania akumulatora przy ekstremalnie niskich temperaturach (< 10° C) powietrza.
Napiecie akumulatora powinno osiggna¢ odpowiedni poziom, gdy temperatura powietrza wynosi od 10° C
do5°C.

3. Po wyswietleniu ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora przy niskiej temperaturze powietrza, nalezy
jak najszybciej zakoriczy¢ lot.

4. Ogrzej akumulator w pomieszczeniu przed wystawieniem go na niskie temperatury powietrza.

5. Akumulator dziata najefektywniej, jezeli jego temperatura przekracza 20° C.

6. tadowarka zatrzyma fadowanie, jezeli temperatura cel akumulatora znajdzie sie poza zakresem roboczym
(0°C-40°C).

/\  Przy niskich temperaturach, wtéz akumulator do komory akumulatora i wigcz drona na 1-2
minuty, aby akumulator rozgrzat sie przed startem.

Sprawdzanie poziomu akumulatora

Wskazniki poziomu akumulatora informujg o pozostatym w akumulatorze tadunku. Jezeli akumulator jest wy-
taczony, nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, Wskazniki poziomu akumulatora zapalaja sie, informujac 0 o-
becnym poziomie natadowania akumulatora. Szczegéty w tabeli ponizej:

Wskazniki poziomu akumulatora pokaza obecny poziom akumulatora podczas tadowaniai
roztadowywania. Objasnienie ikon wskaznikéw:
0 : Dioda LED éwieci I} : Dioda LED miga
() : Dioda LED jest wytaczona
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Wskazniki poziomu akumulatora

LED1

=

LED2

=

LED3

=

LED4

=

Poziom natadowania akumulatora

87.5%~100%
75%~87.5%
62.5%~75%
50%~62.5%
37.5%~50%
25%~37.5%

12.5%~25%
0%~12.5%

=0%

tadowanie inteligentnego akumulatora

/N e« Przestudz inteligentny akumulator po kazdym locie. Pozwél, aby temperatura akumulatora spadta do

temperatury pokojowej przed tadowaniem.

« Temperatura tadowania wynosi od 5° do 40°C. System zarzadzania energia akumulatora nie dopusci do
tadowania akumulatora, gdy temperatura celi akumulatora znajduje sie poza tym zakresem.

« Zawsze wytaczaj akumulator przed instalacja lub wyjeciem z drona.

Uzywanie jedynie zasilacza do tadowania
Podtacz zasilacz do gniazda sieciowego(100-240 V 50/60 Hz).

Podtacz inteligentny akumulator do zasilacza, aby rozpoczaé tadowanie. Jezeli poziom akumulatora przekracza

1
2.

95%, wiacz akumulator przed tadowaniem.

Inteligentny akumulator

Wskaznik poziomu akumulatora wyswietli obecny poziom akumulatora w trakcie tadowania.
Inteligentny akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie wskazniki poziomu akumulatora sg wytgczone.

Gniazdo sieciowe

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1
{f

LED2
)

LED3
)

LED4
)

Poziom akumulatora
0%~25%
25%~50%
50%~75%
75%~100%

Petne natadowanie
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Korzystanie z zasilacza i huba tadowania do tadowania.
1. Podtaczanie do zrédta zasilania.
Podtacz zasilacz do gniazda sieciowego (100-240V, 50/60Hz), a nastapnie hub do zasilacza.

Hub tadowania

2. Podtaczanie akumulatoréw
Tryb tadowania:
Zréwnaj rowki na akumulatorze ze slotem akumulatora, aby wtozy¢ akumulator i rozpocza¢ tadowanie.
Inteligentny akumulator z najwyzszym poziomem mocy bedzie tadowany pierwszy. Inne akumulatory beda
fadowane po kolei, wg ich poziomu natadowania.

Jezeli wskaznik statusu LED huba tadowania swieci na zielono, a diody LED na akumulatorze sa wytaczone, ozna-
cza to, ze tadowania zostato ukoriczone i akumulator moze zostac¢ odtaczony z huba tadowania.

Tryb przechowywania:

Hub tadowania wytaduje akumulatory, ktére maja powyzej 50% poziomu natadowania do 50%. Akumulatory z
poziomem natadowania ponizej 50% zostana natadowane do 50%.

& « Upewnij sig, ze rowki na inteligentnym akumulatorze s zréwnane ze slotem akumlatora. Wskaznik statusu
LED zaswieci sie na zielono, jezeli akumulator jest poprawnie wtozony.

« W trybie przchowywanie mozesz uruchomi¢ inteligente akumulatory w celu wytadowania bez koniecznosci
podtaczania do gniazdka sieciowego, jezeli wszystkie akumulatory maja powyzej 50% mocy.
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Objasnienia wskaznika statusu LED

Wskaznik statusu LED
Tryb tadowania

Y — Swieci na z6tto

(ORI Miga na zielono

Gr— Swieci na zielono

R — Swieci na czerwono

RRR Wszystkie migaja na
czerwono

Tryb przechowywania

Vi — Swieci na z6tto

B <o Miga na niebiesko

B — Swieci na niebiesko

R — Swieci na czerwono

BRIRE o Wszystkie migajg na

czerwono

Opis

W kolejce do tadowania
tadowanie

W petni natadowany.

Nie wykryto akumulatora.

Btad poboru pradu, sprawdz potaczenie z tadowarka.

Gotowy do tadowania lub roztadowania.
tadowanie lub roztadowanie.

Poziom akumulatora wynosi 50%.

Nie wykryto akumulatora.

Btad poboru pradu, sprawdz potaczenie z tadowarka.

Diody LED zabezpieczeri akumulatora

Tabela ponizej informuje o zabezpieczeniach akumulatora i odpowiadajacych im sekwencjom diod LED.

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1
)

O o .o O /&

LED2 | LED3 | LED4
el 0 0
i 0 0
[ 1 0
I [ 0
I 0 0
1 1] {f

Sekwencja migania Aktywowane zabezpieczenie

LED2 miga dwa razy na sekunde Nadmierny prad

LED2 miga trzy razy na sekunde Zwarcie obwodu

LED3 miga dwa razy na sekunde Nadmierne natadowanie
LED3 miga trzy razy na sekunde Nadmierne napiecie

LED4 miga dwa razy na sekunde Zbyt niska temperatura tadowania

LED4 miga trzy razy na sekunde Zbyt wysoka temperatura tadowania

Po rozwigzaniu problemoéw z akumulatorem, nacisnij przycisk zasilania, aby wytaczy¢ wskazniki poziomu aku-
mulatora. Odtacz inteligentny akumulator od tadowarki i podtacz ponownie, aby wznowi¢ tadowanie. Odta-
czenie i ponowne podtaczenie tadowarki nie jest konieczne w przypadku aktywacji zabezpieczenia przed zbyt
niska lub zbyt wysoka temperatura; tadowarka wznowi fadowanie, gdy temperatura znajdzie sie w dopusz-
czalnym zakresie.

A « DI nie przyjmuje odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane uzywaniem nieoryginalnych tadowarek.

« Jezeli poziom akumulatora wynosi powyzej 95%, wtacz akumulator przed tadowaniem.

Q Roztadowywanie inteligentnego akumulatora:

Umies¢ inteligentny akumulator w komorze akumulatora i wigcz go. Lataj dronem na zewnatrz, az do uzyska-
nia niskiego poziomu akumulatora (np. 20% pozostatej energii).




Nadajnik

Rozdziat opisuje cechy nadajnika
i zawiera instrukcje sterowania
dronem i kamera.
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Nadajnik

Opis nadajnika

Zdalny kontroler Phantoma 4 RTK jest wielofunkcyjnym urzadzeniem do komunikacji bezprzewodowej z mozliwo-
scig kontroli przechylenia kamery i wykonywania zdje¢. W aparature wbudowany jest najnowszy system tranmisji
danych OcuSync od DJI do stabilniejszego i ptynniejszego potaczenia wideo. Aparatura sterujaca posiada 5,5-calo-
wy monitor o wysokiej jasnosci. ze zintegrowang aplikacja DJI GS RTK. Uzytkownicy moga zaplanowac trase lotu i

wykonywac fotogrametrie i lot po punktach przez aplikacje. Tryb kontroli wielu dronéw moze zosta¢ wykorzystac¢
do skoordynowania pracy nawet do 5 dronéw jednoczesnie, co umozliwia wydajniejsza prace pilotow.

* Wersja zgodnosci: Zdalny kontroler jest zgodny z lokalnymi regulacjami
« Tryb pracy: Sterowanie moze odbywac sie w Mode 1, Mode 2 lub w trybie niestandardowym.
« Mode 1: Prawy drazek jest drazkiem throttle.
* Mode 2: Lewy drazek jest drazkiem throttle.

Korzystanie z nadajnika

Wiaczanie i wytaczanie nadajnika

Nadajnik Phantoma 4 RTK jest zasilany wymiennym, inteligentnym aksumulatorem. Poziom akumulatora
mozna odczytac za pomoca diod LED poziomu akumulatora na przednim panelu. Aby wtaczy¢ swoj nadajnik,
postepuj wg instrukcji ponizej:

1. Gdy nadajnik jest wytaczony, nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania. Diody LED poziomu akumulatora
wyswietlg obecny poziomy natadowania akumulatora.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtagczy¢ nadajnik.

3. Nadajnik wyemituje sygnat dZzwiekowy podczas wiaczania. Dioda statusu LED bedzie miga¢ w szybkim
tempie na zielono, sygnalizujac, ze nadajnik taczy sie z dronem. Dioda statusu LED bedzie swieci¢ na zielono
po ukoriczeniu taczenia.

4. Powtdrz krok 2, aby wytaczy¢ nadajnik.

Q Zapasowy, wbudowany akumulator pozwala uzytkownikowi na wymiane zewnetrznego inteligentnego
akumulatora podczas pracy urzadzenia. Urzadzenie przejdzie w tryb uspienia w celu oszczedzania
energii. Uzytkownicy powinni nastepnie wymieni¢ akumulator w ciagu trzech minut, aby nie dopusci¢
do wytaczenia nadajnika.
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tadowanie nadajnika

taduj nadajnik za pomocg zataczonego zasilacza AC i huba fadowania.

1. Umies¢ akumulator w hubie fadowania, podtacz zasilacz do huba tadowania, a nastepnie podtacz tadowarke do
gniazda sieciowego (100-240V, 50/60Hz).

2. Hub fadowania nataduje akumulatory po kolei, zaczynajac od akumulatoréw z najwyzszym poziomem natadowa-
nia.

3. Wskaznik statusu LEd miga na zielono podczas tadowania i $wieci na zielono po ukoriczeniu tadowania. Brzeczyk
wyemituje sygnat dzwiekowy po ukoriczeniu tadowania. Wyciagnij akumulator lub wytacz brzeczyk.

Gniazdo sieciowe

Hub tadowania

A Nie taduj inteligentnego akumulatora drona z inteligetnym akumulatorem nadajnika.

Q Port tadowania USB mozna wykorzysta¢ do tadowania urzadzeri mobilnych pradem 5V / 2A

Wskaznik statusu LED Objasnienie

Miga na zielono tadowanie
@ — Swieci na zielono W petni natadowany
® -+ Miga na czerwono Btad tadowania akumulatora
R — Swieci na czerwono Btad akumulatora

Temperatura akumulatora zbyt niska/wysoka. Temperatura musi by¢ w zakre-

) - Miga na zétto . .
sie operacjnym (5°C - 40°C)
¥ —  Swieci na zétto Gotowy do tadowania
@ - Miga na przemian na Nie wykryto inteligentnego akumulatora
zielono

Sterowanie kamera

Za pomoca przyciskéw spustu migawki, nagrywania video i
pokretta ustawier: kamery na nadajniku mozna wykonywac
zdjecia, nagrywad video i zarzadzac ustawieniami kamery.

[1] Pokretto gimbala

Steruj przechyleniem w osi tilt gimbala.
[2 Przycisk nagrywania

Nacisnij raz, aby rozpocza¢ nagrywanie wideo. Nacisnij ponownie, aby zakoriczy¢ nagrywanie.®
[3 Spust migawki

Nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie.
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Sterowanie dronem

Ta sekcja objasnia sposéb kontroli orientacji dron aprzez nadajnik. Urzadzenie moze pracowac w trybie Mode 1,
Mode 2, Mode 3 lub niestandardowym.

Mode 1

Lewy drazek Dg’d“ Prawy drazek Dﬁy
o | N
H l i ® ) —7
i ¥
¥ 3 ‘d
Do tytu |
@ { \ ) (cow) < | =
1 W lewo w prawo
Obrét w lewo Obrét w prawo !
Mode 2
Lewy drazek o i Prawy drazek D%iodu
&N 2. &
O] 3 ®
¥ | ¥
Na dét |
i Do tytu
@ Q \ )  Kew) G »
Obrét w lewo Obrét w prawo ! Wlewo W prawo
Mode 3
Lewy drazek Do przodu Prawy drazek
Do gory

O

| it
Di @&
G‘ii;

Do tyty

e <O » @Ql)

Nadjanik domyslInie pracuje w trybie Mode 2

Drazek jest w neutralnej /srodkowej pozycji: Drazki sterujace sa wysrodkowane.
Poruszanie drazkiem sterujacym: drazek sterujacy jest wychylony ze srodkowej pozycji.
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Nadajnik
(Mode 2) (

Dron
wskazuje przod drona)

Uwagi

Poruszanie drazkiem w goérei w dét zmienia putap
drona. Przesun drazek w gore, aby sie wznies¢ i w dot,
aby obnizy¢ putap. Gdy oba drazki znajda sie w pozycji
centralnej, Phantom 4 RTK zawishie w miejscu.

Im bardziej drazek jest wychylony z pozycji centralnej,
tym szybciej dron zmieni putap. Nalezy przesuwac
drazek ostroznie, aby zapobiec nagtym zmianom wy-
sokosci.

Przesuwanie lewego drazka w lewo lub w prawo
kontro-luje ster kierunku i w konsekwencji obrét
drona. Przesunidrazek w lewo, aby obréci¢ drona
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, przesun
drazek w prawo, aby obréci¢dronaw przeciwng
strone. Jezeli drazek jestw pozycjicentralnej,
Phantom 4 RTK utrzyma swoja pozycje. Im bardziej
drazek jest wychylony z pozycji centralnej,tym
szybciej dron sie obréci.

Przesuniecie prawego drazka w goére lub w dét prze-
chyla drona do przodu lub do tytu. Przesun drazek do
gory, aby lecie¢ do przodu, przesun drazek w dét, aby
leciec do tytu. Jezeli drazek jest w pozycji centralnej,
Phantom 4 RTK zawisnie w miejscu. Im bardziej draze k
jest wychylony z pozycji centralnej, tym wiek-

szy kat nachylenia osigga dron (maks. 30°)i szybciej
leci.

Przesuniecie prawego drazka sterujgcego w lewo lub
w prawo spowoduje przechylenie drona w lewo lub
w prawo. Przesun drazek w lewo lub w prawo, aby
lecie¢ w lewo lub w prawo. Jezeli drazek jest w pozycji
centralnej, Phnatom 4 RTK zawisnie w miejscu.

Nacisnij jednokrotnie przycisk pauzy inteligentnego
lotu, aby opusci¢ funkcje ActiveTrack, TapFly i tryb
inteligentnej nawigacji lotu. Dron zawisnie w swojej
obecnej pozycji.
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Zmiana dtugosci drazkow sterujacych

Przytrzymaj i obrd¢ drazki sterujagce zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara, aby zmieni¢ dtugos¢ drazkdw. Dostosowania dtugosci drazkéw sterujacych

moze zwiekszy¢ precyzje sterowania.
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Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpocza¢ procedure powrotu do punktu startowego (Return To Home-
RTH). Dioda otaczajaca przycisk RTH bedzie miga¢ na biato, co sygnalizuje przejscie do trybu RTH. Dron nastep-
nie powréci do ostatniego zapisanego punktu startowego. Nacisnij przycisk ponownie, aby przerwa¢ procedur
RTH i odzyska¢ petna kontrole nad dronem.

M M

Optymalny zasieg transmisji
Transmisja sygnatu pomiedzy dronem, a kontrolerem dziata najefektywniej w obszasze opisanym na rysunku
ponizej.

Optiymalny zasieg transmisji

Upewnij sie, ze dron znajduje sie w obrebie strefy optymalnego sygnatu. Zawsze utrzymuj odpowiednig pozycje,
aby uzyskac najlepsza jakos¢ sygnatu.

Wskaznik statusu nadajnika LED

Wskaznik statusu LED informuje o sile sygnatu taczacego nadajnik z dronem. Dioda LED przycisku RTH informuje o
statusie funkcji RTH drona. Tabela na nastepnej stronie zawiera szczegétowe informacje dotyczace znaczenia
wskaznikow.

Dioda LED funkcji RTH

Wskaznik statusu LED
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Wskaznik statusu LED Sygnat dzwiekowy Status nadajnika
F? - —Swieci na czerwono J Dzwonek Nadajnik nie jest potagczony z dronem
G — Swieci na zielono J' Dzwonek Nadajnik jest potaczony z dronem
=) SR Powoli miga na -
R DD
: CZerWono D-D-D Btad nadajnik
E" G % R y ......
Miga na czerwono i zielono/ Brak Btad sygnatu transmisji obrazu
€zerwono i zétto na przemian
Dioda LED RTH Sygnat dzwigkowy Status nadajnika
. vv —Swieci na biato J' Dzwonek Dron wraca do punktu bazowego
W e Miga na biato DEEE Wysytanie komendy RTH do drona
. W ------ Miga na biato DD - - Procedura RTH w toku

A Wskaznik statusu nadajnika bedzie migat na czerwono i wyemituje sygnat dzwigkowy, gdy poziom

akumulatora znajdzie sie na krytycznie niskim poziomie.

taczenie nadajnika

Nadajnik jest fabrycznie potaczony z twoim dronem. taczenie jest koniecznie j edynie, gdy korzysta sie po raz
pierwszy z nowego nadajnika. Postepuj wg instrukcji ponizej, aby potaczyc¢ sie z nowym nadajnikie. Jezeli korzystaszz
funkcji kontroli wielu dronéw, konieczne jest podtaczenie wszystkich dronéw do jednego nadajnika.

1. Uruchom nadajnik i otwérzy aplikacje DJI GS RTK. Uruchom drona.

2. Nacisnij Fly, aby przejs¢ do widoku zkamery  eee >¢n . Wybierz drona do potaczenia, nacisnij Single Link-
ing lur Multi Linking (jezeli chcesz sterowa¢ wieloma dronami), a nastepnie nacisnij parowanie. Wskazik statusu
LED miga na niebiesko, a nadajnik bedzie emitowat podwaéjny sygnat dzwiekowy. sygnalizujac gotowosc do po-

taczenia.

Linking

Press the aircraft’s linking button to
continue

‘ End linking ‘

3. Nacisnij przycisk taczenia na dronie. Nastepnie zwolnij przycisk i poczekaj kilka sekund.

4. Wskaznik statusu i taczenia zaswieca sie na zielono po pomysinym potaczenia. Jezeli wskaznik taczenia nie Swieci

na zielono, wystapit btad taczenia

5. Potwdrz kroki 3 i 4, aby dokorczyc¢ taczenie z wszystkimi dronami (maksymalnie 5) i nadajnikiem, w przypadku

korzystania z funkcji sterowania wieloma dronami. Nacisnij, aby zakoriczy¢ taczenie.
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Funkcja Multi-Aircraft Control

Nadajnik posiada funkcje Multi-Aircraft Control, ktéra pozwala na skoordynowanie operacji do 5 dronéw jedno-
czesnie, umozliwiajac pilotom wydajg prace. Przesuri pokretto sterowania dronem na nadajniku, aby przechodzi¢
pomiedzy réznymi dronami w celu kontroli wybranego drona.

Q Podczas korzystania z funkcji Multi-Aircraft w celu unikniecia zakt6ceri pomiedzy réznymi grupami operacyjny-
mi, nalezy korzysta¢ z maksyalnie trzech grup w promieniu 50 metréw. Jezeli nie korzystasz z Phantoma 4 RTK ze
stacja mobilng D-RTK 2, konieczna jest manualna konfiguracja numeru seryjnego kazdego nadajnika w aplikacjiDJI
GS RTK.

Przejscie w tryb Mult-Aircraft Control
1. Podtacz wsyzstkie drony (do pieciu) do nadajnika wg krokdw podanych w sekcjienie "taczenie nadajnika”

2. Zamknij menu ustawier po polaczeniu. Potaczone drony beda wypisane po lewej stronie ekranu i uporzadko-
wane wg numeru.

Przetaczanie sterowania

Uzytkownicy moga przefaczac sie pomiedzy réznymi drona przez okno statusu drona po lewej stronie w aplikacji lub
pokretto zmiany kontroli drona na nadajniku. Przednie diody LED wybranego drona beda swiecity na czerwono, pod-
czas gdy przednie diody LED innych dronéw beda $wieci¢ na z6tto.

Przetaczanie w aplikacji
Nacisnij okno statusu z numerem wybranego drona w aplikacji. Bok okna zaswieci sie na niebiesko i przednie diody
LED beda migaty na czerwono w szybkim tempie, sygnalizujac wybranie danego drona.

Przetaczanie drona

1. Uzyj przetacznika zmiany drona na nadajniku. Strzatka bedzie znajdowac sie w odpowiadjgcym dronowi oknie w
aplikacji, a przednie diody LED drona beda migaty szybko na z6tto, sygnalizujac przejscie danego drona w tryb
gotowosci do wybrania.

2. Nacisnij przetgcnzik jednkrotnie. Jedna strona okna w aplikacji zmieni kolor na niebieski i przednie diody LED drona
beda migaty szybko na czerwono przez kilka sekund, po czym bedg $wieci¢ na czerwono, sygnalizujgc wybranie da-

nego drona.
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Dziatanie funkcji Multi-Aircraft

1. Wybierz danego drona poprzez uzycie jednego ze sposobdw zmiany kontroli drona.

2. Naciénij okno statusu wybranego drona, a nastepnie (2 po lewej stronie ekranu lub nacisnij A na gérze ekra-
nu, aby wybrac i uzy¢ operacji w zaktadce Plan. Przeprowad? dang opracje po ustawieniu odpowiednich para-
metréw. Wybrane trasy lotu zostang przestane do drona.

3. Ustaw dziatanie dla kazdego drona. Naciénij ¢ , aby pokaza¢ okna statusu wszystkich drondw i naciénij inne
okno statusu, aby zmienic kontrole na wybranego drona.

4. Nacisnij Start po ustawieniu dziatar dla kazdego drona. Uzytkownicy moga uzy¢ suwaka dla kazdego drona w

odpowiednim oknie lub przesunac suwak dla wszystkich dronéw na dole, aby wystartowac¢ wszystkich dronami
i rozpocza¢ wykonywanie operacji w tym samym czasie.

5. Jezeli wystapi sytuacja awaryjna w trakcie pracy, uzyj przetacznika pauzy na nadajnika, aby zahamowac wszystkimi
dronami. Wszystkie operacije zostaja zatrzymane, a drony zawisng w miejscu i mozna nimi sterowac¢ manualnie.Aby
kontynuowac operacje, uzytkownicy musza funkcji ponownie w zaktadce Executng pod ikona (=] .

Q Podczas operacji w funkcji multi-aircraft, drony automatycznie unikaja siebie na podstawie informacji o
swojej pozycji. Jezeli odlegtos¢ pomiedzy dronami wynosi 15 m, urzadzenia zwolnia, a kiedy wynosi 5 metréw,
nie beda mogty sie do siebie bardziej zblizy¢.

Wyjscie z trybu Multi-Aircraft Control

Uzytkownicy moga opusci¢ tryb za pomoca jednej z trzech metod:

Metoda 1: Podtacz nadajnik do jednego, wybranego drona wedtug poprzednich instrukcji (parowanie z pojedynczym
urzadzenie powinno by¢ wybrane).

Metoda 2: Usuri inne drony, az pozostanie jeden dron w liscie potagczonych dronéw, tak aby nadajnik kontrolowat
tylko jednego drona.

Metoda 3: Wytacz inne drony, ktérymi nie chcesz sterowaé i pozostaw wiaczony tylko pozadany dron. Uwaga: Jezeli
ponownie wtaczysz pozostate drony, nadajnik i potaczone drony automatycznie przejda w tryb Multi-Aircraft Control.
Opusé ten tryb catkowicie metoda 1 lub 2 w razie potrzeby.
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Gimbal | kamera

Niniejszy dziat przybliza specyfikacje techniczna
kamery i objasnia tryby operowania gimbalem
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Opis

Kamera Phantoma 4 RTK korzysta z matrycy CMOS 1" z liczba efektywnych pikseli 20 M i szerokokgtnym
obiektywem 24 mm (odpowiednik formatu 24 mm). Zostat wyposazony w niebieski filtr, ktéry zapewnia lepsza

jakos¢ obrazu oraz filtr UV dla dodatkowej ochrony. Filtr ND moze by¢ uzywany, gdy wystepuja bardzo jasne
warunki oswietleniowe.

Phantom 4 RTK obstuguje nagrywanie w jakosci 4K przy 30 klatkach na sekunde oraz maksymalny bitrate 100
Mb/s.

20-megapikselowe zdjecia, ktére mozna wykona¢ Phantomem 4 RTK sa rezultatem zastosowania zaawansowanej
techniki przetwarzania zdje¢. Mechaniczna migawka z predkoscig maksymalng 1/2000 s eliminuje znieksztatcenia
podczas wykonywania zdje¢ szybko poruszajacych sie obiektow.

Slot na karte micro SD

Do przechowywania zdje¢ i filméw stuzy karta micro SD. W16z karte do gniazda, zgodnie z rysunkiem ponizej,
przed wtaczeniem Phantom 4 RTK. Dron posiada w zestawie karte micro SD 16 GB, a obstuguje karty do pojemno-
$ci 128 GB. Zaleca sie korzystanie z kart o standardzie UHS-1 lub wyzszym, poniewaz ich wysoka predkos¢ zapisu i
odczytu umozliwia nagrywanie wideo w wysokiej rozdzielczosci. Uzytkowicy majg mozliwos¢ odczytu zdjec i fil-
mdw oraz surowych obserwacji satelitarnych z karty micro SD podczas wykonywania operacji fotogrametrycznych
i lotu Waypoint.

i

@ Nie wyjmuj karty microSD card z drona podczas wykonywania ujec.

Q Aby zapewni¢ stabilnos¢ kamery, pojedyncze nagrania sg ograniczone do 30 minut.
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Port Micro USB

Witacz drona i podtacz kabel Micro USB do portu Micro USB, aby wykonac¢ aktualizacje oprogramowania,
uzyskac dostep do wykonanych filméw i zdjec¢ i surowych obserwacji satelitarnych podczas wykonywania
operacji fotogrametrycznych lub lotu Waypoint.

I S

Obstuga kamery

Uzyj spustu migawki i przycisku nagrywania na nadajniku, aby wykonywac zdjecia i nagrywac video przez aplikacje
DJI GS RTK.

Objasnienie sekwencji wskaznika statusu kamery LED

Wskaznik kamery LED zapala sie po uruchomieniu inteligentnego akumulatora. Wskaznik dostarcza informacji o sta-
tusie pracy kamery.

Wskaznik LED Status kamery

G ------ Miga szybko na zielono System rozgrzewa sie.

& Guitesi v el fSyst.em rozgr.zwa sie, karta microSD jest umieszczona
i i dziata prawidtowo.

G Mignie raz na zielono Wykonywanie pojedynczych zdjec.

3 R SEEERED Miga powoli na czerwono Nagrywanie

EGIREE Miga szybko na czerwono Btad karty microSD

3 R 5 R X2 e Mignie dwukrotnie na czerwono Kamera jest przegrzana.

R —— Swieci sie na czerwono Btad systemu

3 G £3 R e Miga na zielono i czerwono W trakcie aktualizacji oprogramowania
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Gimbal
Opis
3-osiowy gimbal zapewnia stabilizacje kamery, pozwalajac ci na nagrywanie przejrzystego, stabilnego obrazu i wideo.

Uzyj pokretta, aby dostosowac kat nachylenia gimbala. Zakres kontroli wynosi -90° to +30°. Domyslny zakres wynosi
-90° to 0°. Moze by¢ on dostosowany w aplikacji DJI GS RTK.

-90°

Tryby pracy

Dostepne sa 2 tryby pracy. Dostepne sa dwa tryby pracy gimbala. Przechodz pomiedzy dwoma réznymi trybami
pracy gimbala w zaktadce ustawieri w aplikaciji DJI GS RTK. Wiecej informacji znajduje sie w tabeli ponizej.

| Tryb Follow Kat pomiedzy orientacja gimbala, a przodem drona pozostaje staty.

Gimbal synchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, aby umozliwi¢ ogladanie lotu

$ Tryb FPV z widoku pierwszej osoby.

A . Btad gimbala moze wystapi¢ w dwoch sytuacjach:
(1) Dron zostat umieszczony na nieréwnej powierzchni lub ruch gimbala jest blokowany.
(2) Gimbal zostat poddany dziataniu nadmiernych sit zewnetrznych np. podczas kolizji. Nalezy startowa¢
z ptaskiej, otwartej przestrzeni i chroni¢ gimbala przez caty czas.
Lot w gestej mgle lub chmurach moze spowodowa¢ zamokniecie gimbala, powodujac czasowa awarie.

« Gimbal powréci do petnej sprawnosci po wyschnieciu.

« Gimbal podczas inicjalizacji wyemituje serie krétkich sygnatéw dzwiekowych.

« W przypadku czasu naswietlania (nie wiekszgo niz 1/200 sekundy) lub lotu w trybie S z nieograniczo-
nym ruchem drazkéw aparatury sterujacej, aerodynamiczne wibracje drona moga wzrosna¢ z powodu
sit aerodynamicznych. Moze to sprawic, ze gimbal bedzie bardziej podatny na wiatr, co sprawi, ze na
zdjeciach bedg widoczne odsksztatcenia (tzw. efekt rolling shutter). W takich przypadkach zaleca sie
wydtuzenie czasu naswietlania poprzez zastosowanie filtra lub zmniejszenie przystony obiektywu, lub
zredukowanie czasu naswietlania za pomoca mniejszego drgzka sterowania w celu uzyskania lepszej
jakosci obrazu.
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Niniejszy dziat przybliza funkcjonowanie
aplikacji DJI GS RTK
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Aplikacja DJI GS RTK
Aplikacja DJI GS RTK jest przeznaczony do mapowania aplikacji. Moze by¢ wykorzystywany do planowania obszaréw
dziatania i trasy lotu, ustawia¢ r6zne parametry i przeglada¢ stan operacji w czasie rzeczywistym.

Ekran gtowny

PHANTOM4 RTK
Broad Vision
Precision Targeting

1. Planowanie obszaru| Wykonywanie operacji
Plan: Nacisnij przycisk i wybierz Photogrammetry lub Waypoint Flight, a nastepnie przejdz do planowa-
nia (Planning View).
Fly: Nacisnij, aby przej$¢ do widoku z kamery (Camera View) lub mapy (Map View), aby zobaczy¢ status
drona, skonfigurowad ustawienia i przeproadzi¢ operacje.

2. Status potaczenia drona
O : Pokazuje status potaczenia z nadajnikiem.

3. Menu

Nacisnij = , aby zarzadza¢ dziataniami, uzyska¢ podglad informacji uzytkownika i skonfigurowac gtéwne
ustawienia.

&l : Zarzadzanie dziataniami — Podglad postepu operacji, planowanie operacji i importowanie plikéw KML
: Informacje uzytkownika— Podglad informacji zwigzanych z kontem, na ktéry jeste$ zalogowany.
3 : Informacje na temat drona — Podglad informacji zwigzanych z dronem.

%53 : Gtéwne ustawienia— Nacisnij, aby zmieni¢ ustawienia takie jak jednostka miary diagnostyka systemu
oraz ustawier systemu Android.
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Tryb planowania

Fotogrametria

Photogrammetry 122/2920

_+

Speed (M/s)

RET E v
Camera Settings
Advanced Settings

1. Ekran gtowny
&1 : Exran giowny

2. Tryb pracy

moogenmery - Pokazuje operacje, ktOra jest w danym czasie wykonywana.

3. Planowanie
Wyswietlanie obszaru roboczego, czasu lotu i liczby wykonanych zdjeé.

4. Wiecej ustawien
Nacisnij eee  aby przejs¢ do rozszerzonego menu, aby uzyskac podglad i dostosowac parametry.

Wiecej informacji we wstepie do rozdziatu Camera View.

5. Lokalizacja
@ : Nacisnij, aby wycentrowa¢ mape wokét lokalizacji drona lub ostatniego zapisanego punktu Home.

6. Tryb Map (tryb mapy)
& : Naciénij, aby zmienia¢ pomiedzy trybem Standard, Satellite lub Night.

7. Ustawienia parametrow
Lista ustawieri zostanie wyswietlona po wyznaczeniu punktéw na mapie.
Height:Wysoko$¢ na jakiej wznosi sie dron podczas wykonywania operacji.
Speed: Predkos¢ lotu w poziomie podczas wykonywania operacji.
Finish: Operacja zostata zakoriczona. Wybierz sposréd RTH, hovering (zawis), landing (ladowanie) i wré¢ do punktu
startowego.

Camera Settings: format zdje¢, balans bieli, kat pochylenia gimbala, czas otwarcia migawki i odksztatcenie.

- Jesli wigczona jest korekcja znieksztatcen, jako$¢ obrazu moze by¢ nizsza z powodu przetwarzania.
Zaleca sie wyfgczenie funkcji, jesli planuje sie obrabianie materiatéw w postprodukcji.
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Advanced Settings: Zawiera naktadanie sie obrazéw w poziomie, w pionie oraz marginesy. Pionowe naktadanie sie
obrazéw jest naktadaniem sie dwdch zdje¢ uchwyconych kolejno wzdtuz tej samej trasy.

8. Przyblizanie i oddalanie mapy
4 : Nacisnij, aby wyswietlit sie suwak. Nastepnie przeciggnij suwak po ekranie, aby przyblizy¢, badz oddali¢
obraz.
9. Kierunek trasy

System automatycznie ustawia trase lotu po wyznaczeniu punktow krancowych i ustawieniu parametrow.

Nacisnij i przeciagnij ikong, aby dostosowac kierunek lotu. Nacisnij na ikone, aby dostosowa¢ podreczne
menu.

Waypoint

P——
*) Boam ©tomizs @ 2020 BA99% e

oy InFlight (RTK) o g

Ji

Q- wn 6
=
HIDGH © 10w
VS 06w HS 33
—————— Roueseting | Save

1. Planowanie
Pokazuje zaplanowana dtugosc trasy, pozostaty czas lotu oraz pojemnos¢ karty microSD.
2. Tryb Map
& : Nacisnij, aby zmienia¢ miedzy trybem Standard, Satellite, lub Night.
3. Sledzenie lokalizacji
</ Naciénij, aby mapa byta wycentrowama wokét drona przez caty czas, $ledzac jego lokalizacje.
4. Lokalizacja
©: Naciénij, aby wycentrowa¢ mape wokét drona lub ostatnio zapisanego punktu Home.
5. Resetowanie
@ Naciénij, aby zresetowac trasy pokazane na mapie.
6. Waypoints
©: Punkty dodaje sie za pomocz przycisku C2 na aparaturze sterujacej. Nacisnij, aby ustawi¢ putap lotu,

kierunek, predkos¢, kat nachylenia i dostosowanie kazdego z punktéw, a takze zmieniaj punkty i usuwaj
je.

7. Ustawienia trasy | Zapis

Ustawienia trasy: Nacisnij, aby przejs¢ do menu ustawien,

Pozostate ikony pokrywaja sie z tymi, ktére znajduja sie w podgladzie z kamery.
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Podglad z kamery

Po nacisnieciu Fly w gtéwnym menu, istnieje mozliwo$¢ zmiany podgladu z kamery i widoku mapy. Ponizszy opis
zostat wykonany na przyktadzie widoku z kamery.

12

13

14
15

L 4
18 17 16

1. Ekran gtéwny

&1 : Nacisnij na ikone, aby powrdci¢ do gtéwnego ekranu.

2. Status drona

In Fight (RTK) : Wyswietla aktualny tryb lotu i komunikaty ostrzegawcze.

3. Wskaznik natadowania akumulatora

—o—o o : Wskaznik wyswietla aktualny stan natadowania akumulatora. Kolory na jaki $wieci sie wskaznik
reprezentujg poziom natadowania niezbedny do wykonania réznych funkcji.

4. Sita sygnatu RTK / GNSS

: Niniejsza ikona wyswietla sie, gdy RTK jest wtaczone i funkcjonuje prawidfowo. Liczba w prawym
goérnym rogu wskazuje na ilos¢ podtaczonych satelit. Ponizszy status RTK sktada sie z dwoch statusow:
FIX sygnalizuje rézne dane potrzebne do wykonania analizy, natomiast RTK moze by¢ uzyty w przypa-
dku pozycjonowania drona. Tylko w tym statusie dron jest zdolny wystartowac. FLOAT wskazuje, ze
dyferencyjne dane sa poddane analizie. Nalezy poczeka¢ na pojawienie sie napisu FIX.

& 1 - Ikona jest wyswietlana jedli RTK jest wiaczone, jedli RTK jest wytaczone, wskazujac na aktualng site
sygnatu GNSS i liczbe podtgczonych satelit.

5. RTK Data Source Status

Ikony wyswietlane podczas korzystania z danych RTK. Ekran r6zni sie w zaleznosci od tego, czy korzystamy z

D-RTK 2 czy ustugi Netowrk RTK.

Al : Wyéwietla site sygnatu RTK podczas uzywania D-RTK 2.

A o Sygnalizuje, jesli potaczenie z D-RTK 2 jest nieprawidtowe. Wiecej informacji na ten temat dostepne w aplikacji.

“ : Wyswietla site sygnatu RTK podczas korzystania z Network RTK Service.

) : Sygnalizuje, ze potaczenie z Network RTK jest nieprawidtowe. Wigcej informacji na ten temat dostepne w apli-
kacji.
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~

. Sterowanie i sita sygnatu HD Video Link

@l - Pokazuje site sygnatu i pofaczenie HD video downlink pomiedzy dronem a aparaturg sterujaca.

Ho.al *

. Status funkcji wykrywania przeszkéd

@) : Nacisnij na przycisk, aby wiaczy¢ lub wytgczyc funkcje zwiazane z systemem wizyjnym.

Parametry kamery
Wyswietla parametry kamery i pojemnos¢ karty microSD.

. Poziom akumulatora

BA999% : Sygnalizuje aktualny poziom natadowania. Naciénij, aby ustawic ostrzezenie o niskim poziomie aku-
mulatora oraz uzsykac¢ podglad informacji na temat akumulatora.

10. Wiecej ustawien
Nacisnije @ ® , aby przejs¢ do poszerzonego menu, aby uzyské podglad i dostosowad parametry ustawien.

36 : Ustawienia drona — Zawiera ustawienia punktu Home, putap drona podczas powrotu do punktu Home,
maksymalny putap, limit odlegtosci, czynnosci zwigzane z utratg sygnatu, zaawansowane ustawienia, itp.

RTK: Ustawienia RTK—Zawiera zmiane funkcji RTK, rodzaj funkcji RTK i odpowiadajagcym im ustawien.

®))) : Ustawienia czujnikdw — Zawiera wigczenie funkcji unikania przeszkéd, wyswietlanie mapy radarowej,

zaawansowane ustawienia, itp.

ﬁ : Ustawienia nadajnika— Kalibracja nadajnika, tryb sterowania, taczenie, itp.

HD : Ustawienia transmisji obrazu— Wybdr kanatu i zmiana czestotliwosci.

[A : Ustawienia akumulatora drona —Zawiera ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora, informacje na
temat akumulatora, itp. W przypadku wykrycia wysokiego pradu roztadowania, zwarcia, wysokiej lub
niskiej temperatury roztadowania lub uszkodzenia ogniw baterii, na ekranie pojawi sie komunikat.

@ : Ustawienia gimbala — Umozlwia zmiane trybu gimbala, zaawansowanych ustawieri, dostosowanie osi

roll i kalibracje gimbala.

e e o : Ustawienia ogdlne — Ustawienia mapy, wyswietlanie trasu lotu itp.

11. Blokada ekspozycji

& AE : Nacisnij, aby zablokowac wartos¢ ekspozycji.

12. Przycisk photo/video

=¥ : Nacisnij, aby zmienia¢ miedzy trybem photo i video.

13. Spust migawki

. / @ : Nacisnij, aby wykonac zdjecie lub rozpocza¢ nagrywanie. Podczas nagrywania, czas pod przy-
ciskiem jest dtugoscia nagrywania. Uzytkownicy moga réwniez nacisna¢ spust migawki lub przycisk Video
Recording na aparaturze sterujacej, aby wykonac zdjecie lub nagrac film.

14.Postep operacji

: Wyswietla postep operacji fotogrametrycznych i liczbg wykonanych zdjec.

15. Ustawienia kamery

(;3_3 : Nacisnij, aby ustawi¢ wartos¢ 1SO, czas otwarcia migawki, informacje OSD, ciagte skupianie ostrosci
(dostepne podczas recznego strowania i wykonywania ujec), itp.

16. Przyciski sterowania operacjami

52

Przyciski stuzg do sterowania podczas wykonywania réznych operacji, w tym uruchomienie, start, pauza
i zakoriczenie operaciji.
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17. Parametry lotu

H : Dystans drona od punktu Home w pionie.
[D: Dystans drona od punktu Home w poziomie.
V.S : Predkos$¢ lotu w pionie.

H.S : Predkos¢ lotu w poziomie.

18. Mapa

Naciénij na mini mape, aby zmienia¢ miedzy widokiem z kamery i widokiem mapy. lkony S €4 QO § ®
widoczne w widoku z kamery sa takie same jak w trybie planowania.

19. Lista operacji

{Z] : Nacisnij, aby zobaczy¢ zaplanowane dziatania, operacje w trakcie i zaimportowane pliki KML. Wybierz Plan
lub Executing z wysuwanego menu, aby uzy¢ funkcji. Wybierz plik KML, aby uzyskac podglad lub edytowac
dane i wykorzysta¢ je w planowaniu operacji fotogametrycznych.

20. Status wykrywania przeszkod

Wyswietla informacje o wykrywanych przeszkodach w momencie, gdy funkcja unikania przeszkdd jest wtaczona.
Informacje na temat przeszkdd znajdujacych sie z przodu wyswetlajg sie w gérnej czesci ekranu, a informacje na
temat przeszkdd znajdujacych sie w tytu wyswietlajg sie u dotu ekranu. Czerwone, pomaranczowe, zétte i zielone

paski wskazujg na dystans miedzy kolejnymi przeszkodami. Warto$¢ wskazuje na dystans pomiedzy dronem a naj-
blizszg przeszkoda.

21. Pasek statusu drona i tryb Multi-Aircraft Control

Wyswietla status wszystkich podtagczonych drondéw posortowane wedtug numeréw podczas uzycia trybu Multi-Aircraft
Control. Nacisnij, aby zmieni¢ drona, a lewa strona paska zmieni kolor na niebieski.




Lot

Ten dziat przedstawia zasady bezpiecznego
latania i ograniczenia lotu.
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Lot

Po zakorczeniu przygotowar do lotu, zaleca sie skorzystanie z symulatora lotu w aplikacji DJI GO 4, aby przetesto-
waci podszlifowaé swoje umiejetnosci bezpiecznego lotu. Maksymalny putap lotu wynosi 500 m. Unikaj latania na
wyzszym putapie. Wazne jest, aby zrozumie¢ podstawowe srodki ostroznosci, aby zapewni¢ bezpieczeristwo dla
siebie i 0s6b w poblizu. Wiecej informacji w wykluczeniu odpowiedzialnosci i srodkach bezpieczenstwa.

Warunki otoczenia podczas lotu

1. Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajacym w podmuchach 10 m/s,
opadach $niegu, deszczu i mgle.

2. Lataj tylko na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i wielkie metalowe konstrukcje moga wptynac na doktadnos¢
kompasu poktadowego i systemu GPS.

3. Unikaj przeszkdd terenowych, ttuméw, linii wysokiego napiecia i akwenéw wodnych.

4. Unikaj teren6w z silnym dziataniem promieni elektromagnetycznych, w tym stacji bazowych i radiowych wiezy
transmisyjnych.

5. Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw srodowiskowych np. gestosci i temperatury powietrza.
Zachowaj szczeg6lng ostroznos¢ podczas lotu na wysokosciach wiekszych niz 6000 metréw n.p.m., gdyz dron i aku-
mulator moga woéwczas dziata¢ nieprawidtowo.

6.Na obszarach polarnych, dron moze jedynie operowac w trybie Attitude lub z wykorzystaniem pozycjonowania
wizyjnego.

System GEO (Geospatial Environment Online)

Wprowadzenie

Geospatial Environment Online (GEO) System (Geospatial Environment Online) od DJI to globalny system informacyjny,
ktérego celem jest dostarczanie w czasie rzeczywistym informacji dotyczacych przestrzeni powietrznej w zakresie
miedzynarodowych przepiséw ustawowych i wykonawczych. GEO dostarcza informacji o locie, czasie lotu i lokalizacji,
aby pomaéc uzytkownikom dronéw (UAV) w podejmowaniu najlepszych decyzji zwigzanych z ich osobistym wykorzysta-
taniem UAV. Zawiera on réwniez unikalng funkcje regionalnych ograniczenlotéw, ktéra zapewnia w czasie rzeczywistym
aktualizacje informacji o bezpieczeristwie i ograniczeniach oraz blokuje drony przed lotem na przestrzeni powietrznej o
ograniczonym dostepie. Podczas gdy bezpieczenistwo i przestrzeganie przepiséw jest sprawa najwyzszej wagi, DIl
uznaje potrzebe wprowadzenia wyjatkéw w szczegélnych okolicznosciach. Wychodzac naprzeciw tej potrzebie, GEO
zawiera rowniez funkcje odblokowywania, ktéra umozliwia uzytkownikom odblokowywanie lotéw w obszarach o
ograniczonym dostepie. Przed rozpoczeciem lotu uzytkownicy musza ztozy¢ wniosek o odblokowanie w oparciu o
aktualny poziom ograniczeri na ich obszarze.

Strefy GEO

System GEO DJI wyznacza bezpieczne lokalizacje do wykonywania lotéw, ostrzega o poziomie ryzyka, zapewnia bezpie-
czenistwo dla poszczeg6lnych lotéw oraz oferuje ograniczone informacje o przestrzeni powietrznej, ktére uzytkownicy
moga przegladaé w czasie rzeczywistym w aplikacji DJI GS RTK. Lokalizacje wyznaczone przez GEO sa nazwane strefami
GEO. Strefy GEO to specificzne obszary, ktére sa skategoryzowane wedtug przepisdw i ograniczen. Strefy GEO, ktére
zakazuja lotéw, sa wdrazane wokot takich miejsc jak lotniska, elektrownie i wiezienia. Moga by¢ one réwniez czasowo
wdrazane wokét duzych imprez stadionowych, obiektéw lesnych lub innych sytuaciji kryzysowych. Niektore strefy GEO
nie zakazujg lotdw, ale emituja ostrzezenia informujace uzytkownikéw o potencjalnych zagrozeniach. Wszystkie obszary
objete ograniczeniami nazywane sa Strefami GEO i s3 dalej podzielone na Strefy ostrzegawcze, Strefy wzmozonej os-
troznosci, Strefy autoryzacji, Strefy ograniczonego putapu i Strefy zakazu lotéw. Domyslnie GEO ogranicza loty w stre-
fach, ktére moga powodowac zagrozenie bezpieczeristwa. Pod adresem https://www.dji.com/flysafe dostepna jest
mapa strefy GEO, ktéra zawiera kompleksowe informacje na temat globalnej strefy GEO.
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The GEO System stuzy wytacznie celom doradczym. Indywidualni uzytkownicy sa odpowiedzialni za sprawdze-
nie zrodet i okreslenie, ktore przepisy prawa lub regulacje moga mie¢ zastosowanie do ich lotu.W niektérych
przypadkach DJl ustalito parametry ogdlne (takie jak promieri ok. 2,5 km na lotniskach), bez okreslenia, czy
niniejsze wytyczne sa zgodne z przepisami majacymi zastosowanie do okreslonych przypadkéw.

Czym jest strefa GEO?

Strefa ostrzegawcza: UUzytkownicy otrzymuja ostrzezenie zawierajace istotne informacje dla lotu

Strefa wzmozonej ostroznosci: Uzytkownicy otrzymujg od systemu GEO informacje zwrotng w czasie

Uzytkownicy musza wystac prosbe o odblokowanie, aby lata¢ w strefie, na ktdrje potwierdzaja swoja trase.

Strefy autoryzacyjne: Uzytkownicy otrzymujg komunikat ostrzegawczy, a lot jest domyslnie zabroniony.

Strefy autoryzacji moga by¢ odblokowane przez uprawnionych uzytkownikéw z kontem zweryfikowanym przez DJI.
Przywileje samoodblokowania nalezy uzyskac online

Strefy ograniczonego putapu: Lot jest ograniczony do konkretnego putapu.

Strefy zakazu lotow: Loty sg zabronione. Jesli posiadasz zgode na lot w strefach zakazanych, odwiedz
https://www.dji.com/flysafe or contactflysafe@dji.com , aby odblokowa¢ strefe.

Strefy DJI GEO maja na celu zapewnienie bezpieczerstwa lotéw uzytkownikéw, jednak nie mozna zagwaranto-
wac petnej zgodnosci z lokalnymi przepisami ustawowymi i wykonawczymi. Uzytkownicy powinni zapoznac siez
lokalnymi przepisami prawa, regulacjami i wymogami regulacyjnymi przed kazdym lotem i s3 odpowiedzialni za
bezpieczeristwo.

Ograniczenia lotu

Wprowadzenie

Operatorzy UAV powinni przestrzegac¢ wszystkich przepiséw prawnych, ustanowionych przez wtasciwe organy
rzadowe i regulacyjne, w tym ICAO i FAA. Ze wzgledéw bezpieczeristwa loty sg domyslnie ograniczone, co po-

maga uzytkownikom w bezpiecznej i legalnej eksploatacji produktéw DJI. Ograniczenia dotyczgce lotow obej-

muja limity wysokosci i odlegtosci oraz strefy GEO.

Kiedy GNSS (Global Navigation Satellite Service) jest dostepny, limity dotyczace putapu, dystansu i stref GEO
sg brane pod uwage, aby zapewni¢ bezpieczny lot. W przeciwnym razie, wytacznie limity dotyczace putapu ma-
ja wptyw.

Maksymalny putap i maksymalny promier lotu

Maksymalny putap to ograniczenie wysokosci, na ktérej dron unosi sie w powietrzu, podczas gdy maksymalny
promier lotujest ograniczeniem dystansu lotu. Te limity moga by¢ ustawione za pomoca aplikacji DJI GS RTK.
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Maksymalny putap lotu

=

Maksymalny promien

Punkt Home

Putap drona po jego uruchomieniu

Silny sygnat GPS

Ograniczenia lotu

Opis

Aplikacja DJI GS RTK

Maximum Flight Altitude reached. Adjust

Nlel;symalny Riapllotiinielmoze|przekioczye your altitude using Aircraft Settings if
putap okreslonej wartosci. required.
, - Maximum Flight Distance reached. Adjust
Maksymalny Lot moze odbywWaC sie ylko w okre: our distance using Aircraft Settings if
promieri $lonej odlegtosci od punktu Home. y . 9 9
required.
Staby sygnat GPS

Ograniczenia

Maksymalny
putap

Opis

Putap ograniczony do 8 metréw, jezeli
sygnat GPS jest staby, a system wizyjny
jest wiaczony. Putap jest ograniczony do
30 metréw, jezeli sygnat GPS jest staby,a
system wizyjny jest nieaktywny.

Maksymalny promien  Brak limitow.

Aplikacja DJI GS RTK

Maximum Flight Altitude reached. Adjust
your altitude using Aircraft Settings if
required.

Nie dotyczy.

« Jesli dron przekroczy okreslone ograniczenia, mozesz wcigz kontrolowac orientacja drona, ale nie mozesz

A

polecie¢ nim dalej.

wystarczajgco silny.

o Jesli dron przekroczy maksymalny promien, automatycznie powrdci w jego granice, jesli sygnat GPS jest

« Ze wzgleddw bezpieczenstwa, nie wykonuj lotéw w poblizu autostrad, dworcOw kolejowych, linii kolejo-

wych, centrum miasta lub innych wrazliwych obszaréw. Miej drona zawsze w zasiegu wzroku podczas lotu.
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Strefy ograniczonego lotu (GEO)

Strefa GEO

Opis

Strefa zakazu lotow

Start: Silniki drona nie uruchamiaja sie.

Podczas lotu: Kiedy sygnat GNSS signal zmieni sie ze stabego w mocny, apli-
kacja DIl GS RTH rozpocznie 20-sekundowe odliczanie. Po jego zakoriczeniu,
dron niezwtocznie wyladuje w potautomatycznym trybie obnizenia putapu i
wytaczy silniki po ladowaniu.

Podczas lotu: Kiedy dron napotka na strefe zakazu lotéw dron automatycznie
zatrzyma sie i zawisnie w powietrzu.

Strefa autoryzacji
(Lot dozwolony za
pozwoleniem)

Start: Silniki drona nie uruchamiaja sie. Start jest dostepny tylko po zgtoszeniu
whniosku o odblokowanie za pomoca numeru telefonu.

Podczas lotu: Kiedy sygnat GNSS signal zmieni sie ze stabego w silny, aplikacja
DIl GS RTH rozpocznie 20-sekundowe odliczanie. Po jego zakoriczeniu, dron
niezwtocznie wyladuje w potautomatycznymthe trybie obnizenia putapu i wy-
taczy silniki po ladowaniu.

Strefa wzmozonej Dron wykonuje standardowy lot, jednak pilot jest zobowigzany do potwierdze-
0stroznosci nia trasy lotu.
Strefa ostrzegawcza Dron wykonuje standardowy lot, ale pilot otrzymuje komunikaty ostrzegawcze.

Strefa ograniczonej
wysokosci

Kiedy sygnat GNSS jest silny, dron nie przekroczy dozwolonego putapu.
Podczas lotu: Kiedy sygnat GNSS zmieni sie ze stabego w silny, dron obnizy
putap i zawisnie w powietrzu ponizej limitu wysokosci.

Kiedy sygnat GNSS jest silny, dron napotka the boundaryof the Altitude
Zone. Jesli znajduje sie ponad limitem wysokosci, dron zatrzyma sie i
zawisnie w powietrzu.

Gdy sygnat GNSS zmienia sie z stabego na silny, DJI GS RTK uruchamia
odliczanie 20 sekund. Po zakoriczeniu odliczania samolot zejdzie i zawisnie
ponizej limitu wysokosci.

Strefa dozwolona

Dron wykonuje standardowy lot bez ograniczen.

Odblokowanie stref GEO

Z powodu réznych praw i przepiséw pomiedzy krajami i regionami i réznymi ograniczeniami dotyczacymi lotéw
pomiedzy strefami GEO, DJI zapewnia uzytkownikom dwie metory odblokowania stref GEO: Self-Unlocking (samo-
czynne odblokowywanie) i Custom Unlocking (odblokowywanie niestandardowe)

Self-Unlocking jest uzywany w przypadku stref autoryzacji (Authorization Zones), w ktérych uzytkownik jest zobo-
wigzany potwierdzi¢ odblokowanie przez autoryzacje numeru telefonu, uzytego do rejestracji konta DJI. Ta funkcja

jest dostepna jedynie w niektérych krajach. Uzytkownik moze wybraé, czy chce odblokowac strefe za posredni-

ctwem strony internetowej https://www.dji.com/flysafe (zaplanowane odblokowanie) lub poprzez aplikacje DJI GS

RTK (odblokowanie samoczynne w czasie rzeczywistym).

Custom Unlocking (niestandardowe odblokowanie) opiera sie na specjalnych wymaganiach dla indywidualnych
uzytkownikdéw. Zostanie ustawiony specjalny obszar do lotu, ktéry uzytkownicy moga odblokowa¢ zapewniajgc
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dokumenty pozwalajace na lot w strefach GEO. Taka ustuga jest dostepna we wszystkich krajach i moze by¢
wykonana za posrednictwem strony internetowej: https://www.dji.com/flysafe.

Wiecej informacji dostepne na stronie https://www.dji.com/flysafe lub kierujac pytania droga mailowa na
adres: flysafe@dji.com.

Przed lotem

. Aparatura sterujaca i inteligentny akumulator sa w petni natadowane.

. Smigfa s3 zamontowane w sposob prawidfowy.

. Karta MicroSD zostata umieszczona w dronie.

. Gimbal i kamera funkcjonujg prawidtowo.

. Silniki moga uruchomic sie i funkcjonuja prawidtowo.
. Aplikacja DJI GS RTK zostata potgczona z dronem.

~N o OB W N P

. Upewnij sie, ze czujniki systemu wizyjnego i systemu wykrywania na podczerwieri.
Kalibracja kompasu

Wykonaj kalibracje kompasu, gdy aplikacja DJI GS RTK powiadomi cie o tym lub jesli wskazniki statusu zasygnalizujg
wykonanie kalibracji. Podczas kalibracji zastosuj sie do ponizszych zalecen:

LN Nie wolno kalibrowac¢ kompasu w miejscach zagrozonych wystepowaniem silnych zaktécer:
magnetycznych np. w poblizu parkingéw, podziemnych konstrukcji zbrojonych itp.
« Nie wolno nosi¢ ze sobg ferromagnetycznych materiatéw podczas kalibracji np. telefonu
komérkowego.

« Aplikacja DJI GS RTK poinformuje o koniecznosci rozwigzania problemu z kompasem, jezeli
kompas jest poddany dziataniu silnych zaktéceri magnetycznych po kalibracji.

Instrukcja kalibracji

Znajdz otwartg przestrzen do przeprowadzenia ponizszych czynnosci:

1. Dotknij paska statusu drona w aplikacji, wybierz Calibrate i postepuj wg instrukcji na ekranie.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ o 360°, jak przedstawiono na rysunku ponizej. Wskazniki statusu drona beda
Swieci¢ na zielono.

3. Przytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w dét i obré¢ o 360° wokét wiasnej osi.
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4. Skalibruj drona ponownie, jezeli wskazniki statusu drona migaja na czerwono.

& « Jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono i z6tto po procedurze kalibracji, nalezy przenies¢
drona w inne miejsce i sprébowac ponownie.

Q « Nie kalibruj kompasu w poblizu metalowych obiektéw np. mostow, samochodéw, rusztowan.
« Jezeli wskazniki statusu statku migaja na czerwono i z6tto naprzemiennie po ustawienia urzadzenia
na ziemi, oznacza to, ze kompas wykryt zaktécenia magnetyczne. Znajdz inne miejsce do kalibracji.

Uruchamianie/ zatrzymywanie silnikOw

Uruchamianie silnikéw

Opisana kombinacja ruchu drazkéw (CSC) stuzy do uruchomienia silnikdw. Przesur oba drazki w dolny rog do wew-
natrz lub na zewnatrz, aby uruchomic silniki. Gdy silniki rozpoczng prace, zwolnij oba drazki jednoczesnie.

AN AN N AN

" TN

Zatrzymywanie silnikow

Istnieja dwie metody na zatrzymanie silnikow.

Metoda nr 1: Po wylagdowaniu, przesur lewy drazek w dét (D, a nastepnie zastosuj te sama kombinacje, ktéra
zostata uzyta do uruchomienia silnikéw (CSC), zgodnie z rysunkami ponizej @ . Silniki zostang natychmiastowo
zatrzymanie. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikow.

Metoda nr 2: Po wylgdowaniu, przesur na dét lewy drazek i przytrzymaj. Silnik zatrzyma sie po 3 sekundach.

2 @ &) -6 & =
N I SO iy

Metoda 1 Metoda 2

Zatrzymywanie silnikdw w trakcie lotu

Zastosuj kombinacje CSC, aby zatrzymac silniki. Ta funkcja jest domysInie nieaktywna. Mozna jg aktywowac za pomo-
ca aplikacji. Przejdz do Camera View > o o ¢ > 3@ > Advanced Settings, aby ustawi¢ tryb Urgent Stop. Zatrzymuj
silniki w nagtych, awaryjnych sytuacjach, gdyz moze to zmniejszy¢ ryzyko spowodowania urazéw lub uszkodzen.
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Start /lgdowanie

1. Umie$¢ drona na otwartej, ptaskiej przestrzeni w taki sposéb, aby wskazniki poziomu akumulatora byty skierowane na
operatora.

Wi1gcz nadajnik i twoje urzgdzenie mobilne, a na koricu inteligentny akumulator.

Uruchom aplikacje DJI GO 4 i przejdz do zaktadki Camera.

Poczekaj, az wskazniki drona beda migaty na zielono. Oznacza to zapisywanie punktu bazowego.

Przesun powoli lewy drazek w gdre, aby wystartowaé lub uzyj automatycznego startu.

Wykonuj zdjecia i nagrywaj filmy video w aplikacji DJI GO 4.

Aby wylagdowac, zawisnij nad pozioma powierzchnig i delikatnie pociggnij na dét lewy drazek.

Po Igdowaniu, uzyj komendy CSC lub przytrzymaj lewy drazek w najnizszej pozycji, az silniki przestang pracowac.
Najpierw wytgcz inteligentny akumulator, a nastepnie nadajnik.

LW XN A WN

A « Jezeli wskaznik statusu drona miga na zétto w szybkim tempie podczas lotu, model przeszedt do trybu
Failsafe.
« Powolne lub szybkie miganie wskaznikow statusu drona na czerwono podczas lotu oznacza
ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora.

» Wiecej informacji o locie mozna znalez¢ w filmach instruktazowych DJI.

Porady i wskazéwki na temat nagrywania wideo

1.Zapoznaj sie z listg kontrolng przed kazdym lotem.

2. Wybierz tryb pracy w aplikacji.

3. Wykonuj zdjecia i nagrywaj filmy tylko w trybie P.

4.Steruj dronem tylko w dobrych warunkach pogodowych. Nie lataj dronem podczas deszczu i silnego
wiatru. Filtr ND moze by¢ uzyty podczas operowania w zbyt jasnych warunkach oswietleniowych.
5.Przejdz do ustawien kamery, aby dostosowac parametry, w tym 1SO, ekspozycje, itd.

6.Przeprowad? loty testowe, aby upewni¢ sie, ze trasa jest odpowiednia.

7. Steruj drazkami w sposéb delikatny, aby osiagna¢ ptynny i stabilny materiat.

Wazne jest, aby przestrzegac Srodkéw ostroznosci, aby zapewni¢ bezpieczerstwo
swoje i 0séb w twoim otoczeniu.




DJI Assistant 2
for Phantom

Niniejszy dziat przybliza funkcjonowanie
programu DJI Assistant 2.
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Za pomoca DJI Assistant 2 for Phantom mozesz zaktualizowac¢ oprogramowanie, skopiowac zapisy lotow i
wykonac kalibracje systemu wizyjnego. W przypadku uzytkownikéw drona Dl Agras, Dl Assistant 2 for MG
moze takze byc uzyte wyzej wymienione funkcje.

Instalacja i uruchamianie

1. Pobierz pakiet instalacyjny DJI Assistant 2 z oficjalnej strony Phantom 4 RTK:
http://www.dji.com/phantom-4-rtk/info#downloads

2. Zainstaluj program.

3. Uruchom DI Assistant 2 for Phantom.

Korzystanie z DJI Assistant 2 for Phantom

taczenie z dronem
Podtacz port Micro USB na dronie do komputera za posrednictwem kabla Micro USB. Nastepnie uruchom drona.

A Upewnij sie, ze $migta zostaty zdjete przed uzyciem programu DIl Assistant 2 for Phantom.

Aktualizacja oprogramowania

Konto DIl jest potrzebne do wykonania aktualizacji oprogramowania. Zaloguj sie na swoje konto DJl lub zarejestruj
sie, jesli jeszcze nie posiadasz konta.

Woysytanie danych

Zachowaj dane lotu zapisane przez kontroler lotu lub logi systemu do lokalnej sciezki lub przedlij je.

Dane dotyczace lotu

Przejdz do Open Data Viewer, aby mie¢ dostep do danych dotyczacych lotu. Data Viewer umozliwia podglad i
analize danych z lotu dronem dla analizy wydajnosci i rozwigzywania napotkanych probleméw.

Kalibracja
Skalibruj system wizyjny w momencie, jesli apliakcja powiadomi cie o wymaganej kalibracji.

taczenie z aparaturg sterujaca

Podtacz port USB-C na aparaturze sterujacej do komputera za posrednictwem kabla USB-C. Nastepnie uruchom
aparature sterujaca.
Aktualizacja oprogramowania

Konto DIl jest potrzebne do wykonania aktualizacji oprogramowania. Zaloguj sie na swoje konto DJI lub zarejestruj
sie, jesli jeszcze nie posiadasz konta.

/N« Nie wyfaczaj nadajnika podczas aktualizacji.
« Nie przeprowadzaj aktualizacji oprogramowania, podczas gdy dron znajduje sie w powietrzu.
Wykonuj aktualizacje oprogramowania w momencie, gdy dron znajduje sie na ptaskiej powierzchni.

« Aparatura sterujaca moze zosta¢ odtaczona od drona podczas aktualizacji oprogramowania. Potacz ponownie
aparature sterujaca do drona, jesli jest taka koniecznosé.




Zatgcznik
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Zatacznik

Specyfikacja

Dron

Wi k la-

X aga(y\{ra;za ymu a: 1391 ¢
orem i $migtami

Przekatna 350 mm

(bez $migiet)
Maks. predko$¢ wznoszenia 6m/s (zautomatyzowany lot); 5 m/s (sterowanie reczne)
Maks. predkos¢ opadania 3 m/s

Maks. predkos¢ 50 km/h (tryb P); 58 km/h (tryb A)

Maks. kat osi tilt 25° (tryb P); 35° (tryb A)

Maks.predkos¢ katowa  150°/s (tryb A)

Maks. wysokosé

6000 m

bezwzgledna
Maks. §¢

al s odpornosé¢ 10 m/s
na wiatr
Maks. czas lotu ok. 30 minut
Tem

emperatura 0° do 40° C
operacyjna

Czestotliwos¢ operacyjna 2 400 GHz do 2.483 GHz

2.4 GHz
EIRP CE: <20 dBm

RTK jest wigczony i funkcjonuje prawidtowo
Pionow: +0.1 m; Poziomo: 0.1 m

Doktadnos¢
zawisu RTK jest wytaczone
Pionowo: £0.1 m (z pozycj. wizyjnym); +0.5 m (z pozycj. GNSS)
Poziomo: +0.3 m (z pozycj. wizyjnym); +1.5 m (z pozycj GNSS)
Potozenie srodka kamery wzgledem $rodka fazy poktadowej anteny D-RTK pod osig
i L obudowy drona (36, 0i 192 mm) jest juz wziete pod uwage we wspotrzednych w
Pozycja zdjecia danych Exif. Pozytywne osie X, y i z obudwy drona sa skierowano kolejno w przéd,
prawag strone i w dot drona.
GNSS

Single-Frequency

High-Sensitivity GNSS GPS + BeiDou + Galileo* (Asia); GPS + GLONASS + Galileo* (other regions)

* Supported later.
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Multi-Frequency Multi-
System High-Precision
RTK GNSS

Funkcje mapowania
Doktadno$¢**

Rozmiar piksela
terenowego (GSD)

Efektywnos¢
gromadzenia
danych

Gimbal
Stabilizacja
Zakres kontroli

Maksymalna regulowana
predkos¢ katowa

Katowy zakres
wibracji

System wizyjny
Zakres predkosci
Zakres wysokosci
Zakres operacyjny

Zakres wykrywania
przeszkdd

Pole widzenia
Pomiar czestotliwosci

Warunki otoczenia

Czestotliwosci
GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo*: E1/ES
TTFF czasu dostrajania sie odbiornika: <50 s

Doktadno$¢ pozycjonowania: Pionowa 1.5 cm + 1 ppm (RMS); Pozioma 1 cm +
1 ppm

ﬁpﬁﬁﬁrwskazuje btad z przyrostem 1 mm na 1 km of ruchu
Doktadnos$¢ predkosci: 0.03 m/s

Doktadno$¢ mapowania spetnia standardcy doktadnosci ASPRS dla Ortomap Cyfrowych
Klasy Il

(H/36.5) cm/piksel
H oznacza wysokos¢ drona wzgledem sceny zdjeciowej (jednostka: m)

Maks. powierzchnia robocza ok. 1 km? dla pojedynczego lotu (na wysokosci 182 m.,
GSD wynosi ok. 5 cm/piksel, spetniajac norm doktadnosci ASPRS ortofotomap
cyfrowych klasy

3-axis (pitch, roll, yaw)
Pitch: -90° do +30°

Pitch: 90°/s

+0.02°

< 50 km/h na wysokosci 2 m nad powierzchnig z dostatecznym o$wietleniem
0-10m
0-10m

0,7-30m

Przedni/Tylny: 60° (w poziomie), £27° (w pionie)
Dolny: 70° (przedni i tylny), 50° (w lewo i w prawo)
Przedni/tylny: 10 Hz; Dolny: 20 Hz

Powierzchnie o wyraznym wzorze i dostatecznym o$wietleniu (> 15 lukséw)

System wykrywania na podczerwien

Zakres wykrywania
przeszkdd

Pole widzenia

Czestotliwosé pomiaru
Warunki otoczenia

Kamera
Matryca

0,2-7m

70°(w poziomie), £10°(w pionie)

10 Hz

Podtoze o niskim poziomie reflektywnosci > 8% (takie jak $ciany, drzewa, ludzie, itp.)

1" CMOS,; Efektywne piksele: 20M

* Obstugiwany w przysztosci

“*Rzeczywista doktadnos¢ zalezy od otaczajacego oswietlenia i wzoréw, wysokosci nad poziomem morza,
zastosowanego oprogramowania mapujacego i innnych czynnikow
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Obiektyw

Zakres ISO

Mechaniczna migawka

Elektryczna migawka

FOV (pole widzenia) 84°, 8,8 mm (35 mm odpowiednik formatu: 24 mm), f/2.8 -

/11, automatyczne skupianie ostrosci 1 m - e
Video: 100 - 3200 (Auto), 100 - 6400 (Reczny)
Photo: 100 - 3200 (Auto), 100 - 12800 (Reczny)

8-1/2000 s
8-1/8000 s

Maks. rozdzielczosé zdjec 4864x3648 (4:3); 5472x3648 (3:2)

Tryby zdje¢

Tryby nagrywania

Maks. bitrate wideo
Zdjecia

Filmy

Wspierany system
plikow
Temperatura
operacyjna
Nadajnik

Czestotliwos¢
operacyjna

EIRP

Maksymalny zasieg
transmisji

Pobér mocy
Wyswietlacz

Temperatura
operacyjna

Single shot

H.264, 4K: 3840x2160 30p

100 Mbps
JPEG
MOV

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

0°do40°C

2.400 GHz do 2.483 GHz

2.4 GHz
CE: <20 dBm

5km
(wolna od zaktoceri)

16 W (typowa wartosc)

5.5-calowy ekran, 1920x1080, 1000 cd/m?, system Android, 4G RAM + 16G ROM

0°do 40°C

Akumulator (PH4-5870mAh-15.2V)

Pojemnos¢
Napiecie

Typ akumulatora
Moc

Waga netto

Temperatura
operacyjna

Maks. moc fadowania
Hub tadowania (P4CH)
Napiecie

5870 mAh
15,2V

LiPo 45

89,2 Wh

468 g
-10°do 40°C

160 W

175V

Temperatura operacyjna 5°do 40° C
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Akumulator nadajnika (WB37-4920 mAh-7,6V)

Pojemnosé 4920 mAh
Napiecie 76V

Typ akumulatora LiPo 2S

Moc 37,39 Wh
Temperatura pracy -20°do 40°C
Akumulator (WCH2)

Napiecie wejsciowe 17,3do 26,2V

Napigcie wyjsciowe

. 87V,6A;5V,2A
i prad

Temperf‘ﬁura 5° do 40° C
operacyjna

Zasilacz (PH4C160)

Napiecie 17,4V

Moc znamionowa 160 W

Aktualizacja oprogramowania

Korzystaj z DIl Assistant 2 do aktualizacji. Aplikacja DJI GS RTK moze takze by¢ uzyta do aktualizacji
oprogramowania drona i aparatury sterujaacej, jesli wersja oprogramowania sprzetowego to 01.04.0330 lub
nowsza. Postepuj wedtug ponizszych instrukcji, aby wykona¢ aktualizacje.

1. Wtacz aparature sterujaca i drona. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca ma dostep do Internetu.

2. Podtacz port USB-C na apraturze sterujacej do portu Micro USB na dronie za posrednictwem kabla USB-C OTG i
kabla Micro USB.

3. W aplikacji DJI GS RTK pojawi sie komunikat w prawym dolnym rogu, jesli nowa wersja oprogramowania jest
dostepna. Naci$nij na komunikat, aby przejs¢ do menu oprogramowania.

4. Wybierz najnowsze oprogramowanie i kliknij "Update”, aby przejs¢ do informacji na temat oprogramowania.

5. Nacisnij "Download XXX" (XXX oznacza wersje oprogramowania), aby pobra¢ aktualizacje na wszystkie
urzadzenia.

6. Po zakoriczeniu pobierania, nacisnij "Update XXX" pod nazwa kazdego urzadzenia, aby przej$¢ do menu
aktualizacji konkretnego urzadzenia. Nastepnie nacisnij "Install" i poczekaj, az aktualizacja oprogramowania
zakonczy sie.

7. Po zainstalowaniu aktualizacji uruchom ponownie aparature sterujaca i drona.

A « Przed rozpoczeciem aktualizacji poziom akumulatora powinien wynosi¢ co najmniej 30%.

« Zaréwno aparatura sterujaca, jak i dron zrestartuja sie automatycznie podczas aktualizacji
oprogramowania. Upewnij sie, ze potaczenie pomiedzy aparatura sterujaca a dronem jest stabilne. Nie
uzywaj drona ani aparatury sterujgcej dopdki aplikacja powiadomi Cie o ukoriczonej aktualizacji.

« Aparatura sterujaca moze zosta¢ odfgczona od drona po wykonaniu aktualizacji oprogramowania. Potacz
ponownie drona z aparaturg sterujaca, jesli jest taka koniecznosc.




DJl Support
http://www.dji.com/support

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

Tres¢ podrecznika uzytkownika moze ulec zmianie.

Najnowszg wersje podrecznika mozna pobrac ze strony
http://www.dji.com/phantom-4-rtk

W przypadku jakichikolwiek pytari o niniejszy dokument, skonaktuj siez Dil,
wysytajac wiadomos¢ mailowa na adres DocSupport@dji.com.

PHANTOM jest znakiem towarowym DIl
Copyright © 2018 DJI Wszystkie prawa zastrzezone.





