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Ins‘pire 2

INSPIRE QTM jest zaawansowang platforma filmowa do nagrywania z powietrza o niezréwnanej zwrotnosci i szybkosci.
Dron posiada zapasowe moduty, ktére podnoszg bezpieczeristwo lotu, a takze nowe inteligentne funkcje, sprawiajace,
ze wykonywanie ztozonych ujec staje sie bajecznie proste. Nowa obudowa wraz z podwdéjnym akumulatorem wydtuza
czas Iotu\‘do 25 min.
Modut kaimery dziata teraz niezaleznie od procesora obrazu, co/daje elastycznos¢ przy wyborze gimbala i kamery, aby
\ dostosowac je idealnie do nagrywanych scen. Oznacza to, ze niezaleznie od tego, ktérg kamere wybierzesz, ten sam
potezny p“rocesor bedzie przetwarzac obraz, a przy uzyciu Zenmuse X5S bedziesz mogt nagrywac filmy w jakosci RAW.
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Nadajnik

Nadajnik Inspire 2 posiada wbudowany technologie transmisji obrazu Lightbridge 2, ktéry umozliwia przesytanie sygnatu na
odlegtos¢ do 7 km (3,5 km w UE). Podczas latania, mozesz oglada¢ obraz z kamery na zywo w jakosci HD dzieki aplikacji DJI
GO 4 na sparowym urzadzeniu mobilnym. W trybie dual, nadajnik gtéwny (master) i dodatkowy (slave) samodzielnie
kontrolujg odpowiednio drona i kamere, znajdujac sie w odlegtosci nawet 100 metréw od siebie.

Maksymalny czas pracy akumulatora LiPo nadajnika wynosi ok. 4 godziny.

1. Przycisk zasilania

2. Przycisk ztozenia

3. Przycisk RTH

4. Drazki sterujace

5. Wskaznik statusu LED

6. Wskazniki poziomu
akumulatora

7. Gniazdo zasilania

8. Uchwyt urzadzenia
mobilnego

9. Anteny

10. Uchwyt

Ztozony

11. Pokretto obrotu (gimbal/FPV)

12. Pokretto ustawier kamery

13. Przycisk nagrywania

14. Przetacznik trybu lotu

15. Spust migawki

16. Przycisk pauzy

17. Gniazdo micro USB

18. Gniazdo CAN BUS (gniazdo rozszerzeri)
19. Gniazdo HDMI A (wyjscie video)

20. Gniazdo USB (do podtaczenia urzadzenia mobilnego)
21. Przycisk C1

22. Przycisk C2

Podtacz swoje
urzadzenie mobilne

* Nadajnik moze uzyska¢ swoj maksymalny zasieg na otwartej przestrzeni bez zakt6ceri elektro-magnetycznych na wysokosci ok. 120 metrow.

** Maksymalny czas pracy uzyskano bez podtaczania urzadzenia mobilnego.



Podstawy

© Lataj bezpiecznie
DJl zacheca do bezpiecznego i odpowiedzialnego latania.

120 m
Zawsze
lataj ponizej

Bardzo wazne jest poznanie podstawowych

SPRAWDZAJ WYSOKOSCE zasaq Iataljia‘ pozwa’lajqcych zachowaé
Nie lataj w poblizu lub nad ludzmi, i lataj na wysokosci mniejszej niz 120 m. bezpieczeristwo zar6wno operatora drona,
. S jak i 0s6b w jego otoczeniu.
drzewami, budynkami i liniami
energetycznymi.

Strefy zakazu lotéw

UTRZYMUJ DRoNA W POLU WIDZENIA
Nie lataj w czasie opadéw deszczu, $niegu i unikaj latania za obiektami stojacymi Wigcej informaciji:
we mgle lub przy wiatrach > 10 m/s. na twojej linii wzroku. http://www.dji.com/flysafe

* Badz ostrozny podczas lotu na duzych wysokosciach, poniewaz osiagi drona moga by¢ zredukowane. Zaleca sie korzystanie ze $migiet specjalnie
zaprojektowanych do lotu na duzych wysokosciach.
* Kompas i GPS nie beda funkcjonowaty w regionach polarnych. Dron automatycznie przejdzie do lotu w trybie A i bedzie korzystat z czujnikéw optycznych.

® Tryby lotu
Tryb P (Positioning): Tryb P funkcjonuje najlepiej, gdy
sygnat GPS jest silny. Dron wykorzystuje GPS i system

optyczny do automatycznej stabilizacji, nawigowania po-
migdzy przeszkodami lub $ledzenia poruszajgcego sie obiek- @@ |I||| Q %
tu. Zaawansowane funkcje np. TapFly™ i ActiveTrack™ sg [ Pozycjonowanie GPS

wiaczone w trybie P

Tryb S (Sport): Wartosci nastaw regulatora lotu sg zmodyfiko-
wane, aby zwiekszy¢ zwrotnos¢ modelu w trybie S. Pamietaj, ze
system optyczny w trybie S jest wytaczony.

Tryb A (Attitude): Jezeli GPS i system optyczny sg niedo-
stepne, dron bedzie uzywat jedynie barometru do utrzymania
putapu lotu.

Efektywna wysokos¢
pozycjonowania optycznego:
) . (10 metréw)

Ustaw przetacznik trybu lotu na pozycje P

i poczekaj na stabilng ilo$¢ znalezionych

satelit przed odlotem.

* Aby ustawic tryby S i A, nalezy wiaczy¢ taka mozliwos¢ w aplikacji DJI GO 4.
* System dolnych czujnikéw optycznych nie bedzie funkcjonowat poprwanie podczas lotu nad powierzchniami bez wyraznej rzezby, nad woda
lub przy stabym $wietle (<15 luksow).

© Powr6t do punktu Home (Return-to-Home)

Istotne jest, aby startowa¢ z silnym sygnatem GPS (za
ikona GPS znajduija sie przynajmniej 4 kreski), aby punkt
Home zostat zapisany przez drona. Dron automatycznie
powrdci do punktu Home w nastepujacych przypadkach:

5 metrow

Inteligentne (smart) RTH: Nacisniecie przycisku RTH.
RTH poziomu akumulatora: Poziom akumulatora jest
niski lub krytycznie niski.

Awaryjne RTH: Sygnat nadajnik zostat utracony.

9 Dron wykrywa przeszkody z odlegtosci do 300 metréw,

anastepnie automatycznie omija przeszkode i wraca do
punktu Home.

Przedni system optyczny bedzie funkcjonowat prawidtowo nad powierzchniami z wyraznie zarysowana rzezba i odpowiednim o$wietleniem (> 15 luksow).



Korzystanie z Inspire 2

1. Aplikacja DJI GO 4 2. Filmy instruktazowe
Wyszukaj DJI GO 4 w App Store lub Google Zobacz filmy instruktazowe na www.dji.com
Play i pobierz aplikacje na urzadzenie mobilne. lub w aplikacji DJI GO 4.

Aplikacja DJI GO 4 Filmy instruktazowe

Aktywacja wymaga konta DJI i facznosci z internetem.

nternet

Aplikacja DJI GO 4 obstuguje iOS 9 lub Android 4.4 i ich nowsze wersje.

3. Sprawdzanie poziomu akumulatora i uruchamianie

* Nacisnij raz, aby sprawdzi¢
poziom akumulatora.

* Nacisnij dwukrotnie i przytrzymaj,
aby wiaczyé/wytaczy¢ akumulator.

AL
0 0@
Niski @—————— Wysoki

Y s

Jezeli zasilasz urzagdzenie jednym akumulatorem, uzywaj do tego celu jedynie gniazda A.

4. tadowanie akumulatoréow

= Nacisnij przycisk zwolnienia i otworz pokrywe odpowiadajgcego mu gniazda tadowania.
* Wioz inteligentny akumulator do gniazda fadowania, aby rozpocza¢ tadowanie.

Gniazdo sieciowe
100-240V

Czas tadowania: 1,5 godziny* Czas tadowania: 3 godziny*

 Inteligentny akumulator musi by¢ w petni natdowany przed pierwszym uzyciem. Upewnij sie, ze przycisnate$ przycisk zwolnienia akumulatora na
stacji tadowania podczas wyciggania w petni natadowanego akumulatora.
* Korzystaj jedynie z oficjalnej tadowarki i stacji tadowania DJI do tadowania inteligentnego akumulatora i nadajnika.

o Po ukoriczeniu tadowania diody LED na inteligentnym akumulatorze wylacza sie, a diody na stacji tadowania beda $wiecié na zielono.
* Wytacz nadajnik przed tadowaniem. Po ukoriczeniu tadowaniu diody LED nadajnika zgasna.
® Stacja tadowania wymietuje sygnat dzwiekowy po natadowaniu akumulatora do pefna. Sygnat mozna wiaczy¢ lub wytaczyé ikiem pod stacja tad

* Nacisnij jednokrotnie przycisk na akumulatorze, aby sprawdzi¢ poziom akumulatora.
* Zainstaluj akumulator w dronie i uruchom go. Jezeli temperatura akumulatora spadnie ponizej 15° C, przejdzie on w tryb samoogrzewania,
aby utrzymac temperature w zakresie 15-20° C.
* Zaleca sig parowanie akumulatoréw. Parowanie mozna przeprowadzi¢ w aplikacji DJI GO 4. Upewnij sig, ze sparowane akumulatory sg
tadowanie i roztadowywane jednoczesnie, aby przedtuzyc¢ ich zywotnos¢ i zapewni¢ stabilniejszy lot.
* Zafaczona tadowarka
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5. Przygotowanie nadajnika

Roztéz uchwyt urzadzenia mobilnego i anteny.

Lo s

y Postaraj sie utrzymywa¢ drona
w optymalnym zasiegu sygnatu.
Jezeli sygnat jest staby, zmien
popraw ustawienie antenek albo

Optymalny zasieg sygnatu lataj blizej nadajnika.

Umies¢ urzadzenie mobilne
w obejmie i zamknij klamre,

Nacisnij przycisk, aby aby zabezpieczyt

zwolni¢ obejme.

Podtacz urzadzenie mobilne
za pomoca kabla USB.

* Obstuga podwaéjnej czestotliwosci sprawia, ze sygnat obrazu HD jest bardziej stabilny.

* Na obszarze réwnym wielkoscig boisku pi iemu moga znaj ¢ sie

Roztozony

Tryb dual

Konieczne jest potgczenie ze sobg obu
nadajnikow (master i slave).

Uruchom aplikacje DJI GO 4 na gtéwnym
nadajnik i przejdz do GO FLY. Naci$nij
@ uill' na gorze ekranu, aby przejs¢ do
ustawien nadajnika (RC Settings). Ustaw
RC Status jako Master, a nastepnie ustal
hasto potaczenia.

Powtorz procedure, aby ustawié status
drugiego nadajnika na Slave. Nastepnie
nacisnij Search for Master RC i potacz
sie z gtéwnym nadajnikiem za pomoca
ustalonego wczesniej hasta.

1ie 3 drony, aby zapobiec zaktéceniom sygnatu.

Sterowanie

Drazki sterujace pracujg domysinie w trybie Mode 2 (lewy drazek to gaz). Lewy drazek steruje putapem i orientacjg
drona. Prawy drazek steruje lotem do przodu, do tytu i lotem bocznym. Aby ustawi¢ kamere FPV, przytrzymaj przycisk

C2, a nastepnie obrd¢ pokretto obrotu kamery.

Lewy drazek Prawy drazek

Gora

Tryb sterowania mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO 4.

Wskaznik statusu nadajnika

o 0000 @ Nadajnik nie taczy sig z dronem.

© Nadajnik funkcjonuje prawidtowo. ?\‘./i

s
@ Nadajnik pracuje w trybie slave (dodatkowy
nadajnik) i nie jest potaczony z dronem.

Przdd -
g

Sterowanie kamerg FPV

@  Nadajnik pracuje w trybie slave i jest potaczony z dronem.
(4 B...) Niski poziom akumulatora / Btad nadajnika.
(£ B-B-...) Nadajnik jest bezczynny od 5 minut.



7. Przygotowanie drona

Wt6z pare akumulatoréw Naciénij przycisk

Rozt6z podwozie do trybu
zasilania minimum 5 razy.

Iladowania i uruchom urzadzenie.

* Trzymaj dfonie z dala od mechanizmu podczas rozktadania podwozia.

* Nacisnij przycisk zasilania przynajmniej pigciokrotnie przed ztozeniem drona do trybu podrézy.
* Nacisnij przycisk ienia akt przed wyciagnieciem ake

zdrona.

8. Montaz kamery i gimbala

Nacisnij przycisk
odtaczania gimbala,
aby zdja¢ pokrywe.

Zréwnaj ze soba czerwone Obré¢ pokretto blokady,
oraz biate kropki i umies¢ aby zablokowac urzadzenie.
gimbala w mocowaniu.

® Zawsze wytaczaj drona przed demontazem gimbala. Upewnij sig, ze gimbal nie znajduje sie na dronie przy sktadaniu w tryb podrdzy.

* Pamietaj, aby wcisnaé przycisk zdejmowania gimbala podczas obracania pokretta blokady w celu demontazu gimbala. Pokretto blokady
powinno by¢ przekrecone do korica podczas zdejmowania gimbala.

9. Przygotowanie do lotu

Dopasuj $migta i silniki
ze strzatkami w tym

) N7

samym kolorze (biatym

lub czerwonym).
Przycisnij silnik oraz obré¢ Umiesé $migto na silniku. Ponownie obrd¢ blokade,
blokade $migta, az strzatki az ustyszysz kliknigcie.
zréwnajg sie i ustyszysz

klikniecie.

Pamietaj, aby przycisnac silnik przed obréceniem blokady $migiet.

DJIGO 4
App

Uruchom aplil_(ac_j_e;
Ustaw przetacznik trybu lotu Podtacz swoje urzadzenie Wtacz nadajnik, a nastepnie drona. DJI GO 4 i nacisnij
na najbezpieczniejszy tryb P. mobilne GO FLY.



10. Lot

Przed odlotem upewnij sig, ze pasek statusu w aplikacji DJI GO 4 pokazuje Ready to Go (GPS)
do lotdw na zewnatrz lub Ready to Go (Vision) w przypadku lotéw w pomieszczeniu.

Ready to Go (GPS)

Aplikacja DJI GO 4

‘ Automatyczny start = Automatyczne ladowanie
D Dron wzniesie sie i automatycznie (’) Dron wyladuje pionowo i wytaczy
zawisnie na wysokosci 1,2 metra. silniki.
’\ Powrét do punktu Home (RTH) Tryby pracy gimbala
@ Sprowadza drona z powrotem do punktu A Tryb $ledzenia, swobodnego ruchu

Home. Naci$nij ponownie, aby przerwaé i reset.

procedure.

Wigcej trybéw inteligentnego lotu
Naci$nij, aby skorzysta¢ z TapFly (tryb P), ActiveTrack (tryb P) iz innych trybéw inteligentnego lotu.

A * Zobacz film instruktazowy w aplikacji DJI GO 4 lub na oficjalnej witrynie DI, aby dowiedzie¢ sie wiecej.
* Zawsze ustawiaj odpowiednia wysokos¢ RTH przed startem.

=) &) >
d K - b |
Przesur powoli lewy

Sekwencja ruchu drazkéw do uruchomienia/zatrzymania silnikow drazek do gory, aby
wystartowac.

Manualny start Manualne lagdowanie

1. Upewnij sig, ze podwozie jest opuszczone
przed ladowaniem.

o Q

Podnies Opusé¢

~

. Przesun lewy drazek (na dét), ‘// \\‘
({
az wyladujesz. Przytrzymaj \ )
drazek na dole kilka sekund, \ =
aby zatrzymacé silniki.

Powr6t do punktu Home (RTH na nadajniku)

Dziata w taki sam sposéb jak przycisk RTH w aplikacji DJI GO 4.
Powoduje powrét drona do punktu Home.

Nacisnij i przytrzymaj, aby rozpoczaé¢ procedure RTH. Naci$nij ponownie,
aby anulowac.

Okresl status RTH na podstawie dzwigku:

& Pojedynczy sygnat bip... Wystano polecenie do drona, ale na razie
bez odpowiedzi

J Podwajny sygnat bip... Dron wraca do punktu Home

Zatrzymanie silnikow w locie:

Nacisnij przycisk RTH, przytrzymujac
jednoczesnie lewy drazek w dolnym
prawym rogu przez 3 sekundy.

Silniki w locie nalezy zatrzymywa¢
jedynie w sytuacjach awaryjnych, gdy
moze to zredukowac ryzyko uszkodzeri
i obrazeri ciata.

A * Obracajace sie $migta moga by¢ niebezpieczne. Nie uruchamiaj silnikow w waskich
przestrzeniach lub w poblizu ludzi.
* Zawsze trzymaj dionie na nadajniku, dopéki silniki sie obracaja.
* Po wylagdowaniu wytacz drona przed wytaczeniem nadajnika.
* Startuj z ptaskiej powierzchni na otwartej przestrzeni z tytem drona skierowanym

W twoja strone.
. i 1e podwozie autc ie podniesie sie po starcie i obnizy do lgdowania.
Podwoziem mozna réwniez manipulowaé recznie za pomoca przycisku sktadania.

* Dron nie bedzie mogt wr

¢, jezeli pod ie nie jest obniz
Wskaznik statusu drona

:\‘l/: -+ Gotowy (GPS dziata).

e

-+ Ostrzezenie o niskim poziome akumulatora.

Loy |
20-20- - - system optyczny whaczony, GPS wylaczony lub niedostepny. ~W< - Ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie akumulatora.

SIS T
N

?/Q\Z +++ Tryb P-ATTI lub ATTI. W — Bfad krytyczny.

:/:U\: Nie potaczony z nadajnikiem. 2*1/2/:\1 -+ Wymagana kalibracja kompasu.



Specyfikacja

© Dron (Model: T650)
Masa
Przekatna (bez $migiet)
Maks. masa startowa
Maks. putap startu
Maks. czas lotu
Maks. kat przechylenia w locie
Maks. predkos¢ wznoszenia
Maks. predkos¢ obnizania lotu
Doktadnos$é¢ zawisu GPS

Temperatura pracy

Gimbal

Zakres drgan katowych
Zakres obrotu

Maks. predkos¢ obrotu
Typ interfejsu

Dolny system czujnikéw optycznych
Zakres predkosci

Zakres wysokosci

Zakres pracy

Srodowisko operacyjne

Zasieg operacyjny sonaru

Srodowisko operacyjne sonaru

Przedni system czujnikéw optycznych
Zasigg wykrywania przeszkéd

FOV

Srodowisko pracy

Gorny system czujnikoéw podczerwieni
Zasieg wykrywania przeszkéd

FOV

Srodowisko pracy

Nadajnik

Czestotliwos¢ pracy

Maks. zasieg sygnatu

(otwarta przestrzen, bez zaktéceri)

3290 g (z dwoma akumulatorami, bez gimbala i kamery)

605 mm (tryb ladowania)

4000 g

2500 m (5000 m ze specjalnie zaprojektowanymi smigtami)

Ok. 25 min (z Zenmuse X5S)

Tryb P: 35° (25° z wiaczonym przednim system wizyjnym); Tryb A: 35°; Tryb S: 40°
Tryb P/A:5m/s; Tryb S: 6 m/s

Pionowo: 4 m/s; Pod katem: 4-9 m/s

Pionowa 0,5 m (0,1 m z wtgczonym dolnym systemem optycznym)
Pozioma: +1,5 m (0,3 m z wigczonym dolnym systemem optycznym)
-20°-40°C

+0,01°

Pitch: -130° - +40°; Roll: +20°; Pan: +320°
Pitch: 180°/s; Roll: 180°/s; Pan: 270°/s
DGC2.0

<10 m/s na wysokosci 2 m

<10m

<10m

Powierzchnie z wyrazna rzezba i odpowiednim o$wietleniem (> 15 luksow)
10-500 cm

Sztywna powierzchnia, niepochtaniajaca fali (grube dywany i wyktadziny zmniejsza skutecznos¢ sonaru)

0,7-30m
Poziomo: 60°; Pionowo: 54°
Powierzchnie z wyrazna rzeiba i odpowiednim o$wietleniem (> 15 lukséw)

0-5m
+5°
Duze, rozpraszajace i odbijajace Swiatto przeszkody (odbicie swiatta >10%)

2,400-2,483 GHz, 5,725-5,825 GHz
2,4 GHz: 7 km (FCC); 3,5 km (CE); 4 km (SSRC)
5,8 GHz: 7 km (FCC); 2 km (CE); 5 km (SSRC)

EIRP 2,4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
5,8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)
Akumulator 6000 mAh 2§ LiPo
Moc wyjsciowa 9 W (bez urzadzenia mobilnego)
Gniazdo zasilania USB i0S: 1A @ 5,2 V (Max); Android: 1,5A @ 5,2 V (Max)
Temperatura pracy -20°- 40°C
© tadowarka (Model: IN2C180)
Napiecie 26,1V
Moc znamionowa 180 W
© Intelligent Flight Battery (Model: TB50-4280mAh-22.8V)
Pojemnos¢ 4280 mAh
Napiecie 228V
Typ akumulatora LiPo 6S
Energia 97,58 Wh
Masa netto 515¢g
Temperatura fadowania 5°-40°C
Temperatura pracy -20°-40°C .
Maks. moc tadowania 180 W Hnml
® Stacja tadowania (Model: IN2CH) DIl korzysta z technologii HOMI™
: Terminy HOMI, HDMI High-Definition
Napiecie wejsciowe 26,1V Multimediainterface i HDMI Logo s
Prad wejéciowy 6,9A zarejestrowanymi znakami towarowymi

HDMI Licensing LLC w Stanach
Zjednoczonych i innych paristwach.

Pobierzy szczeg6tows instrukcje z:
www.dji.com/inspire-2

3 Tres¢ instrukcji moze ulec zmianie bez uprzedniego
powiadomienia

INSPIRE i DJI to znaki towarowe firmy DJI
Copyright © 2016 DJI Wszystkie prawa zastrzezone.

Zaprojektowano przez DJI.
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