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Mavic 3E/3T

DJI™ Mavic™ 3E/3T posiada system czujnikbw podczerwieni oraz
wielokierunkowy uktad systemoéw wizyjnych, co pozwala na zawis i lot
zarébwno wewnatrz pomieszczen, jak i warunkach zewnetrznych. Produkt
zostat wyposazony w funkcje Return to Home z mozliwoscig omijania
przeszkéd z kazdej strony. Aplikacja DJI Pilot™ 2 umozliwia podglad z
kamery w czasie rzeczywistym. Wbudowany DJI AirSense wykrywa
pobliskie obiekty w przestrzeni powietrznej w celu zapewnienia bezpie-
czenstwa, a wskaznik ostrzegawczy pomaga okres$li¢ status drona
podczas lotu. Dron wyposazony jest w port PSDK stuzgcy do podtgczenia
kompatybilnych akcesoriow.

Mavic 3E

. Gimbal i kamera

. Przedni wielokierunkowy system wizyjny
Dodatkowe o$wietlenie dolne

. Dolny system wizyjny

. System czujnikéw podczerwieni

. Przednie wskazniki LED

Silniki

Smigta

. Wskaznik statusu drona

10. N6zki do Iadowania (wbudowane antenty)
11. Gérny system wizyjny

12. Port USB-C

13. Gniazdo karty microSD
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14. Wskaznik poziomu natadowania akumulatora
15. Inteligentny akumulator

16. Przycisk zasilania

17. Uchwyty akumulatora

18. Wskaznik ostrzegawczy

19. Port PSDK

* Na systemy wizyjne i czujniki podczerwieni wptywajg czynniki zewnetrz-
ne. Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy przeczytac instrukcje obstugi.

** Mavic 3E i Mavic 3T zostaty wyposazone w rézne kamery. Nalezy
odniesc sie do rzeczywistego, zakupionego produktu.

Aparatura Sterujgca

Aparatura sterujgca zostata wyposazona w system O3 Enterprise, najnow-
szg wersje technologii transmisji obrazu OCUSYNC™. Autoryzowana
technologia DJI umozliwia transmisje wideo HD z kamery drona na
odlegto$¢ do 15 km*. Aparatura sterujgca pozwala na tatwe sterowanie
dronem i gimbalem w szerokim zakresie oraz posiada konfigurowalne
przyciski. Wbudowany mikrofon umozliwia nagrywanie gtosu, a 5,5-calowy
ekran o wysokiej jasnosci 1000 cd/mA2 wyréznia sie rozdzielczoscig
1920x1080 pikseli. Uzytkownik moze potaczyc sie z siecig internetowa za
posrednictwem Wi-Fi oraz korzysta¢ z funkcji systemu Android, jak np.
Bluetooth i GNSS.

. Drazki sterujace

. Przycisk Wstecz/funkcyjny
. Przycisk RTH

. Przycisk wstrzymania lotu
. Przetacznik trybu lotu

. Przycisk 5D

. Przycisk zasilania

. Przycisk potwierdzenia

. Ekran dotykowy

10. Otwor na $rube M4

11. Gniazdo karty microSD
12. Port USB-C

13. Port Mini HDMI

14. Mikrofon
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15. Pokretto gimbala

16. Przycisk nagrywania

17. Anteny

18. Wskaznik LED

19. Wskaznik poziomu
natadowania akumulatora
20. Przycisk ostrosci/migawki
21. Pokretto ustawien kamery
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22. Kratka wentylacyjna

23. Schowek na drazki

24. Konfigurowalny przycisk C1
25. Gtosnik

26. Konfigurowalny przycisk C2
27. Wlot powietrza

* Aparatura sterujgca moze osiggna¢ maksymalng odlegtos¢ transmisji
(FCC) w szeroko otwartym obszarze bez zaktécen elektromagnetycznych
na wysokosci okoto 120 m.

1. Zapoznanie sie z filmami instruktazowymi

Zeskanuj kod QR lub odwiedz oficjalng strone DJI, aby obejrze¢ filmy
instruktazowe.

https://www.dji.com/mavic-3-enterprise/video



2. tadowanie akumulatora

Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy natadowac Inteligentny akumu-
lator drona oraz akumulator aparatury sterujgce;j.

Naci$nij raz, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora.
Aby wigczy¢ lub wytgczy¢ zasilanie naci$nij raz, a nastepnie nacisnij i
przytrzymaj.

Roztéz przednie ramiona. Roztéz tylne ramiona.
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Zdejmij ostone gimbala z kamery.

Doci$nij Smigta i
obracaj, az zostang
prawidtowo
zamocowane.

Dron po roztozeniu.

/A Rozt6z najpierw przednie ramiona, a nastepnie tylne. Wszystkie
ramiona i Smigta muszg zostac roztozone przed wystartowaniem.



4. Przygotowanie aparatury sterujgcej do uzytkowania

Wyjmij drazki
sterujgce ze
schowka.

Zamocuj drazki
sterujgce wkrecajac
je do momentu
zablokowania.

Rozt6z anteny.

W celu uzyskania optymalnego zasiegu transmisji anteny muszg zostac
skierowane w strone drona, natomiast kat pomiedzy antenami a tylng
czescig aparatury sterujgcej powinien wynosi¢ 180° lub 270°.
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/\ - Nie nalezy uruchamiac¢ innych urzadzen bezprzewodowych o tej
samej czestotliwosci co aparatura sterujgca, aby unikng¢ zaktécen
sygnatu.

- W aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat ostrzegawczy, jesli sygnat
transmisji jest staby. Wyreguluj anteny, aby upewni¢ sie, ze dron
znajduje sie w optymalnym zasiegu transmisji.

5. Przygotowanie drona do startu

DJI Pilot 2
App

Wiacz aparature Wiacz zasilanie Uruchom aplikacje
sterujaca. drona. DJI Pilot 2.



@' Do aktywacji drona i aparatury sterujgcej wymagane jest konto DJI i

~ potaczenie internetowe. Przed aktywacjg drona w aplikacji DJI Pilot 2,
wigcz aparature sterujgcg i postepuj zgodnie z komunikatami w celu
aktywacji.

6. Lot
* Reczny start/ladowanie

Uruchomienie/zatrzymanie
silnikéw: wykonaj polecenie @ @ |Ub@ @
kombinacji drazkéw (CSC) i N\ 7 A

przytrzymaj przez dwie sekundy.

Internet

przesun lewy lewy drazek (tryb 2) w dét, az
drazek (tryb 2) dron wyladuje. Przytrzymaj
do gory, aby & przez trzy sekundy, aby
wystartowac. zatrzymac silniki.

4*  Start: powoli @ Ladowanie: powoli przesun

* Tryb pracy drazkow
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Domysinym trybem pracy drazkéw sterujacych jest tryb 2. Lewy drazek
sterujgcy odpowiada za wysokos$¢ i trase drona, podczas gdy prawy
drazek sterujgcy odpowiada za ruchy do przodu, do tytu i na boki.

/N - Przed rozpoczeciem lotu nalezy zawsze ustawi¢ odpowiedni tryb RTH
i wysoko$¢ RTH.
- Nacisnij przycisk wstrzymania lotu, aby wykona¢ zatrzymanie awaryj-
ne podczas lotu.



Specyfikacja produktu
Dron (Model: M3E/M3T)

Waga catkowita

(ze $Smigtami)

Maks. waga

Maks. predkosc
wznoszenia

Maks. predkos¢
opadania

Maks. predkos¢ lotu
(bez wiatru)

Maks. putap (bez
obcigzenia)

Maks. czas lotu

(bez wiatru)

Maks. czas zawisu
(bez wiatru)

Maks. odpornos¢
na wiatr
Temperatura robocza

GNSS
Czestotliwo$¢ robocza

Moc nadaijnika (EIRP)

Interfejs
Gimbal
Zakres drgan katowych

Zakres pracy

915 g (Mavic 3E), 920 g (Mavic 3T)

1050 g

8 m/s (Tryb S)

6 m/s (Tryb N)

6 m/s (Tryb S)

6 m/s (Tryb N)

21 m/s (Tryb S), 19 m/s (Tryb S, EU),
15 m/s (Tryb N)

6000 m n.p.m
45 min
38 min

12 m/s

-10°-40° C

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS (GLONASS jest
obstugiwany tylko, gdy wtgczony jest modut RTK)
2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: £33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
USB-C, gniazdo karty micro SD, port PSDK

+0.007°
Tilt: -90° - 35°

Kamera szerokokatna (Mavic 3E)

Sensor

Obiektyw

4/3 CMOS, rozdzielczos¢: 20 MP

FOV: 84°

Ekwiwalent formatu: 24 mm
Przystona: /2,8 do f/11

Ostros¢: od 1 m do « (z autofokusem)

Kamera z teleobiektywem (Mavic 3E/3T)

Sensor

Obiektyw

1/2" CMOS, rozdzielczos$¢: 12 MP
FOV: 15°

Ekwiwalent formatu: 162 mm
Przystona: /4,4

Focus: 3 m do «

Kamera szerokokatna (Mavic 3T)

Sensor

Obiektyw

1/2" CMOS, rozdzielczo$¢: 48 MP

FOV: 84°

Ekwiwalent formatu: 24 mm
Przystona: f/2,8

Ostroé¢: od 1 m do « (z autofokusem)




Kamera termowizyjna (Mavic 3T)

Kamera termowizyjna

Obiektyw

Doktadnos$¢ temperatury
w podczerwieni
Akumulator

Pojemnos¢ (mAh)
Napigcie

Maks. moc tadowania
Typ akumulatora
Pojemnos¢ (Wh)

Waga

Temperatura tadowania
tadowarka

Port wejsciowy

Port wyjsciowy

Uncooled VOx Microbolometer

DFOV: 61°

Ogniskowa: 9,1 mm (ekwiwalent: 40 mm)
Przystona: f/1,0

Focus: 5m do «

+/-2°C lub +/-2% (Wykorzystujac wiekszg wartosc)

5000 mAh
154V
176V
LiPo 4S
77 Wh
3355¢g
5°-40°C

100-240 V AC, 47-63 Hz, 2.0 A

Maks. 100 W (tgcznie) Podczas korzystania z obu
portéw maksymalna moc jednego z nich wynosi
82 W. tadowarka automatycznie rozdziela moc
obu portéw odpowiednio do obcigzenia.

Aparatura sterujaca (Model: RM510B)

Waga

Typ akumulatora
Pojemnos¢ pamieci
Czas pracy
Temperatura robocza
Temperatura tadowania
GNSS

O3 Enterprise
Czestotliwosc¢ robocza

Maks. odlegtos¢
transmisji (bez zaktocen)

Maks. odlegtos¢
transmisji** (z
zaktoceniami)

Ok. 680 g

Li-ion (5000 mAh @ 7.2 V)

ROM 64 GB + mozliwo$¢ umieszczenia karty microSD
Ok.3h

-10° - 40°C

5°-40°C

GPS + Galileo + GLONASS

2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Silne zaktécenia (teren miejski, ograniczona linia
widzenia, wiele wspoétzaleznych sygnatéw): 1,5-3 km
(FCC/CE/SRRC/MIC)

Srednie zaktécenia (teren przedmiejski, szeroka
linia widzenia, kilka wspoétzaleznych sygnatéw) 3-9
km (FCC), 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Stabe zaktécenia (otwarty teren, szeroka
widzenia, niewiele wspétzaleznych sygnatow):
9-15 km (FCC), 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

linia




Moc nadajnika (EIRP) 2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac/ax

Obstuguje 2x2 Mimo Wi-Fi

Czestotliwo$¢ robocza 2.400-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz*
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

Moc nadajnika (EIRP) 5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Protokot

Bluetooth

Wersja 5.1

Czestotliwos$¢ robocza 2.400-2.4835 GHz
Moc nadajnika (EIRP) <10dBm

* Czestotliwosci 58 GHz i 51 GHz sg niedozwolone w niektérych krajach. W
niektdérych krajach czestotliwo$¢ 5,1 GHz jest dozwolona wytacznie do uzytku
wewnetrznego.

** Dane zostaty przetestowane w $rodowisku bez przeszkéd dla réznych typowych
intensywnosci zaktécen, bez gwarancji rzeczywistej odlegtosci lotu, wytgcznie w
celach referencyjnych.

Aby uzyskac wiecej informacji, zapoznaj sie z instrukcjg obstugi dostepna na stronie:
https://www.dji.com/mavic-3-enterprise
# Tre$¢ moze ulec zmianie bez wczedniejszego powiadomienia.



