MAVIC MINI

Instrukcja obstugi

cip



Q_ Wyszukiwanie terminéw

Mozesz wyszukac¢ w dokumencie takich terminow jak ,akumulator” czy ,instalacja” aby
znalez¢ potrzebny temat. Jesli korzystasz z Adobe Acrobat Reader do czytania tego do-
kumentu, nacisnij Ctrl+F w Windows lub Command+F na MAC, aby wyszukac.

Nawigowanie do rozdziatu
Nacisnij na rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sie tam przenies¢.
Drukowanie dokumentu

Dokument ten mozna drukowac w wysokiej rozdzielczosci.

.

Korzystnie z instrukcji

Legenda

@Ostrzeieme AV\/azme {Q‘:—Porad\/ Odnos’m'\k

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Przeczytaj nastepujace dokumenty przed korzystaniem z DJI MAVIC Mini:
1. Zawarto$¢

2. Instrukcja obstugi

3. Instrukcja szybkiego startu

4. Instrukcja bezpieczenstwa

Zalecamy obejrzenia samouczkéw w formie wideo na oficjalnej stronie DJI i przeczytanie ostrzezen oraz wytycznych
na temat bezpieczenstwa przed pierwszym lotem. Przygotuj sie do swojego pierwszego lotu, czytajac ponownie in -
strukcje szybkiego startu i przeczytaj te instrukcje, aby dowiedzie¢ sie wigcej

Samouczki wideo

Wejdz na ponizszy adres lub zeskanuj kod QR po prawej, aby zobaczy¢ samouczki Mavic Mini, ktére
ucza bezpiecznego korzystania z urzadzenia.

http://www.dji.com/mavic-mini/info#video

Pobieranie aplikacji DJI Fly
Korzystaj z aplikacji DJI Fly podczas lotu. Zeskanuj kod QR po prawej, aby pobrac¢ aktualna wersje programu.

Wersja Android DJI Fly jest kompatybilna z Android 6.0 i nowszymi. Wersja iOS aplikacji jest kompatybilna z iOS
10.0.2 i nowszymi. E E

* Dla wigkszego bezpieczenstwa, wysokos¢ lotu jest ograniczona do 30m, a zasieg do 50m, gdy urza -
dzenie nie jest zalogowane w aplikacji podczas lotu. Ograniczenie to dotyczy DJI Fly oraz wszystkich
innych aplikacji obstugujacych droyn DJI

Pobierz asystenta DJI 2 dla Mavic

Asystenta DJI 2 dla Mavic mozna pobra¢ pod adresem http://www.dji.com/mavic-mini/info#downloads.



http://www.dji.com/mavic-mini/info#video
http://www.dji.com/mavic-mini/info#downloads
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Profil urzadzenia

Sekcja ta przedstawia Mavic Mini oraz wszystkie
komponenty drona jak i aparatury sterujace;.



Profil produktu

Wstep

Dzieki dolnemu systemu wizyjnemu i systemowi podczerwieni, DJI Mavic Mini moze zawisna¢ oraz lata¢ wewnatrz
budynkéw jak i na zewnatrz oraz powraca¢ do punktu startowego.Za pomoca 3-osiowego gimbala oraz kamerze
1/2.3", Mavic Mini wykonuje filmy w 2.7k oraz zdjecia w 12 mpix. Maksymalna szybkos¢ Mavic Mini wynosi 56.8
km/h, a maksymalny czas lotu wynosi 30 minut.

Cechy urzadzenia

Mavic Mini pochwali¢ sie moze sktadanym designem oraz ultralekka (249g) budowa, dzieki czemu jest wygodny
w transporcie. Inteligentny tryb latania QuickShots pozwalaja na automatycznie krecenie i tworzenie filmow w roz-
nym tylu.

Za pomocg zaawansowanego aparatury sterujacej DJI, Mavic Mini moze zapewnic¢ bezpieczny oraz stabilny lot. Dron
moze automatycznie powrdci¢ do punktu domowego, jesli sygnat z aparatury sterujacej zostat stracony lub poziom
akumulatora jest staby. Urzadzenie tez moze szybowa¢ wewnatrz na niskich wysokosciach.

Nowoczesna technologia Wi-Fi DJI wbudowana w pilocie, wspiera czestotliwosci zaréwno 2.4 GHz jak i 5.8 GHz
oraz zasieg transmisji 4km, co umozliwia odtwarzanie filméw 720p na zywo.

* Maksymalny czas lotu testowany byt w otoczeniu bez wiatru podczas lotu ze stata szybkoscia 14 km/h.
& Maksymalna szybkos¢ lotu byta testowana na wysokosci morza i bez wiatru. Wartosci te sa jedynie refe -

rencyjne.

« aparatura sterujaca osiaga swoj maksymalny zasieg na otwartych obszarach bez zaktécen elektromagne-

tycznych, na wysokosci ok. 120m. Maksymalny czas pracy byt testowany w warunkach laboratoryjnych.

Wartos¢ ta jest jedynie referencyjna.

* Czestotliwos¢ 5.8 GHz nie jest wspierana w niektorych regionach. Sprawdzaj lokalne prawa oraz rozpo-

rzadzenia.

Przygotowywanie drona

Wszystkie ramiona nalezy ztozy¢, zanim dron bedzie przechowywany. Podazaj za ponizszymi krokami, aby roztozy¢
ramiona.

1. Usun pokrywe gimbala z kamery.

2. Roztoz przednie ramiona.

3. Rozt6z tylne ramiona.




4. W celach bezpieczenstwa, wszystkie inteligentne akumulatory sa w trybie hibernacji przed wysytka. Uzyj dotaczo -
nej tadowarki USB, aby natadowac¢ oraz aktywowac inteligentny akumulator pierwszy raz.

* Roztdz przednie ramiona, przed rozktadaniem tylnych.

& * Upewnij sig, czy pokrywa gimbala jest zdjeta i czy wszystkie ramiona sg roztozone przed wtaczeniem
drona. W przeciwnym wypadku, mozZe to negatywnie wptynac¢ na auto-diagnostyke urzadzenia.

Przygotowywanie aparatury sterujacej
1. Roztdz uchwyty na telefon oraz anteny.
2. Wyjmij drazki ze schowka w pilocie i przykrec je do odpowiednich miejsc.

3. Dobierz odpowiedni kabel aparatury sterujacej w zaleznosci od uzywanego urzadzenia bezprzewodowego. W ze-
stawie znajduje sie kabel lightning, Micro USB oraz USB-C. Podtacz kabel z koricdwka DJI do aparatury sterujacej a
drugi koniec do swojego urzadzenia. Zabezpiecz swoje urzadzenie mobilne dociskajac na nim uchwyty.

« Jedli na urzadzeniu Android pojawi sie powiadomienie o pofaczeniu USB, wybierz opcje, by kabel byt
& uzywany tylko do tadowania. W innym przypadku moze pojawic sie btad potaczenia.




Budowa drona

1. Gimbal oraz kamera 7. Smigta

2. Przycisk zasilania 8. Anteny
3. Diody LED poziomu akumulatora
4. Dolny system wizyjny

5. System czujnikow podczerwieni

6. Silniki

Budowa aparatury sterujacej

9. Pokrywa akumulatora
10. Port tadowania Micro USB
11. Wejscie na karte MicroSD

12. Dioda statusu drona

1. Anteny
Odpowiedzialne za potaczenie z dronem.
2. Przycisk zasilania

Naciénij raz, aby sprawdzi¢ aktualny stan akumulatora.
Naciénij raz, ponownie i przytrzymaj, aby wtaczy¢ lub wy-
taczy¢ aparatura sterujaca.

3. Drazki sterowania

Uzywaj drazkow do sterowania ruchem drona. Ustaw
tryb sterowania w aplikacji DJI Fly. Drazki mozna wyjmo-
wac oraz przechowywac.

4. Diody LED akumulatora

Wyswietlajg obecny stan akumulatora aparatury steruja-
cej.

5. Zatrzymanie lotu oraz powrot do punktu domowego
(RTH). Nacisnij raz, aby dron sie zatrzymat. Jesli dron
przeprowadza Quickshot, RT lub automatyczne ladowa-
nie, nacisnij raz, aby dron przerwat czynnos¢ i by unosit
sie w powietrzu. Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby roz-
pocza¢ RTH. Dron bedzie wracat do ostatniego punktu
domowego. Nacisnij ponownie, aby przerwac.



6. Port Micro USB

Podtacz urzadzenie mobilne, aby uzyskac¢ potaczenie wi-
deo za pomocg kabla. Podtacz do fadowarki USB, aby na-

tadowac akumulator aparatury sterujacej.
7. Schowek na drazki

8. Uchwyty na urzadzenie mobilne

9. Pokretto gimbala

Steruje nachyleniem kamery

Aktywacja

10. Przycisk nagrywania

W trybie wideo, nacisnij raz aby rozpocza¢ nagrywanie.
Nacisnij ponownie, aby zakonczy¢ nagrywanie. W trybie
zdjeciowym, nacisnij raz aby przetaczy¢ sie na tryb wi-
deo.

11. Przycisk migawki

W trybie robienia zdje¢, naciénij raz, aby wykonac zdjecia
zgodnie z wybranym trybem w DJI Fly. W trybie wideo,
nacisnij raz, aby przetaczy¢ sie na tryb zdjeciowy.

Mavic Mini musi by¢ aktywowany przed pierwszym uzyciem. Po wiaczeniu drona oraz aparatury sterujacej, podazaj
za instrukcjami na ekranie aby aktywowac Mavic Mini za pomoca DJI Fly.

Wymagane jest pofaczenie internetowe w celu aktywacji.



Dron

Mavic Mini zawiera aparature sterujaca, system
wideo, wizyjny, napedowy oraz inteligentny
akumulator.
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Dron

Mavic Mini posiada aparatura sterujaca, system wideo, wizyjny, napedowy oraz inteligentny akumulator. Sprawdz
budowe drona w odpowiednim rozdziale, aby dowiedziec sie wiecej.

Tryby lotu

Mavic Mini ma trzy tryby lotu + jeden tryb, ktory jest aktywowany tylko w okreslonych sytuacjach:

Tryb pozycji (Position Mode): Tryb pozyciji dziata najlepiej, gdy sygnat GPS jest silny. Dron uzywa GPS oraz systemu
wizyjnego by zlokalizowac¢ swoje potozenie i by sie ustabilizowac. Inteligentny tryb lotu jest aktywowany w tym try-
bie. Gdy dolny system wizyjny jest wiaczony i warunki swietlne sa wystarczajace, maksymalne nachylenie w locie wy-
nosi 20° a maksymalna szybkos¢ lotu wynosi 8 m/s.

Dron automatycznie przefacza sie na tryb wysokosci (ATTI)jesli system wizyjny jest niedostepny/wytaczony, sygnat
GPS jest staby lub kompas ma zaktécenia. Gdy system wizyjny jest niedostepny, dron nie moze si¢ pozycjonowac
i automatycznie hamowac, co zwigksza ryzyko podczas lotu. W trybie ATTI, otoczenie moze tatwiej wptynaé na dzia-
tanie drona. Czynniki otoczenia takie jak wiatr moga wptynac¢ na potozenie drona w poziomie, co moze by¢ niebez-
pieczne, gdy dron porusza sie w ciasnych obszarach.

Tryb sport (Sport Mode): W trybie sport, dron uzywa GPS oraz systemu wizyjnego w celu pozycjonowania. Reakcje
drona sg zoptymalizowane pod wzgledem zwrotnosci oraz szybkosci i dron gwattowniej reaguje na ruchy drazka.
Maksymalna szybkos¢ lotu wynosi 13 m/s, maksymalna szybko$¢ wznoszenia sie wynosi 4 m/s a maksymalna szyb-
kos¢ obnizania sie wynosi 3 m/s.

Tryb CineSmooth (CineSmooth Mode): Tryb CineSmooth opiera sie na trybie pozycji i szybkosc lotu jest ograniczona,
dzieki czemu ujecia z drona sa ptynniejsze i bardziej stabilne. Maksymalna szybkosc lotu wynosi 4 m/s, maksymalna
szybkos¢ wznoszenia sie wynosi 1.5 m/s a maksymalna szybkos¢ obnizania sie wynosi 1 m/s.

* Maksymalna szybkos¢ oraz dystans hamowania w trybie sport sa znacznie podwyzszone. Gdy nie ma
A wiatru, nalezy oczekiwa¢ 30m dystansu hamowania.

* Szybkos¢ obnizania jest znacznie podwyzszona w trybie Sport. Dystans hamowania wynosi 10m w bez-

wietrznych warunkach.

* Reakcja na na ruchy drazka jest znacznie zwigkszona w trybie sport. Oznacza to, Zze nawet maty ruch

drazkiem powoduje u drona pokonanie duzego dystansu. Badz ostrozny i zachowuj odpowiedni dystans

od przeszkad podczas lotu.
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Dioda stanu LED

Dioda LED ulokowana z tytu drona informuje o obecnym stanie urzadzenia. Sprawdz ponizsza tabele, aby zrozumiec
Swiatta LED.

Dioda drona

Stany diody LED drona

R

® Na  zmiane Miganie Wiaczanie i przeprowadzanie diagnostyki
o~ czerwony,
zielony, zotty

Zotty Miganie (4 razy) Rozgrzewanie sie

©
@ Zielony Powolne miganie Tryb pozycji z GPS
@
i\

Zielony Cykliczne  podwdjne  Tryb pozycji z dolnym systemem wizyjnym
migniecia
Zotty Powolne miganie Brak GPS lub dolnego systemu wizyjnego (tryb
ATTI)
Zielony Szybkie miganie Hamowanie

Zotty Szybkie miganie Utracono sygnat aparatury sterujacej
Czerwony Powolne miganie Niski stan akumulatora

Czerwony Szybkie miganie Krytycznie niski stan akumulatora
Czerwony Miganie Btad IMU

Czerwony State $wiatto Krytyczny btad

Na  zmiane Szybkie miganie Wymagana kalibracja kompasu
czerwony

izotty

Powrét do punktu domowego

Funkcja powrotu do punktu domowego (RTH) sprawia, ze dron wraca do ostatnio ustawionego punktu domowego.
Sa trzy typy RTH: Smart RTH, RTH z powodu niskiego stanu akumulatora oraz zabezpieczajagce RTH. Rozdziat ten
omawia te trzy typy RTH. Powrét do punktu domowego zostanie réwniez aktywowany, gdy potaczenie wideo zosta -
nie przerwane.
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Punkt domowy ?MII Domyslnym punktem domowym jest pierwsze miejsce, gdzie dron uzyskat
silny sygnat GNSS?..” (biata ikona GNSS ma przynajmniej cztery biate
paski). Dioda statusu miga szybko po potwierdzeniu punktu domowego.

Inteligentne RTH

Jesli sygnat GPS jest wystarczajaco silny, Inteligentne RTH moze zosta¢ uzyte, aby dron automatycznie powrécit do
punktu domowego. Inteligentne RTH moze zosta¢ aktywowane po nacisnieciu & w DJI FLY lub poprzez przytrzyma-
nie przycisku RTH na aparaturze sterujacej. RTH mozna przerwac naciskajac @ w DJI FLY lub poprzez nacisniecie
przycisku RTH na aparaturze sterujacej.

RTH ze wzgledu na niski poziom mocy

RTH ze wzgledu na niski poziom mocy jest aktywowane, gdy inteligentny akumulator zostat roztadowany do takiego
poziomu, Zze powr6t do punktu domowego moze by¢ utrudniony. Nalezy wtedy natychmiast powraci¢ dronem lub
wyladowac, jesli jest to mozliwe.

DJI Fly wyswietli ostrzezenie, jesli poziom mocy akumulatora jest niski. Dron automatycznie powréci do punktu do-
mowego, jesli zadna akcja nie zostata wykonana po 10 sekundach.

Uzytkownik moze przerwac¢ RTH, naciskajac przycisk RTH na aparaturze sterujacej. Jesli RTH jest przerwane i pojawi
sie ostrzezenie dotyczace niskiego poziomu mocy akumulatora, urzadzenie moze nie mie¢ wystarczajaco duzo mocy,
aby dron wyladowat bezpiecznie, co moze doprowadzi¢ do upadku lub zagubienia drona.

Dron wyladuje automatycznie jesli obecny poziom mocy akumulatora wystarczy jednie na ladowanie. Uzytkownik nie
moze przerwac automatycznego ladowania, moze jednak uzywac aparatury sterujacej do sterowania kierunkiem lg-
dowania.

Awaryjne RTH

Jesli punkt domowy zostat zapisany i kompas dziata poprawnie, awaryjne RTH automatycznie aktywuije sie, jesli pota -
czenie z aparatura sterujaca zostato utracone na dtuzej niz 11 sekund.

Inne scenariusze RTH

Jesli potaczenie wideo zostato utracone podczas lotu, podczas gdy aparatura moze nadal sterowac ruchem drona,
pojawi sie sie powiadomienie o aktywowaniu RTH. Powrot do punktu moze zostac przerwany.

Proces RTH
1. Punkt domowy zostat zapisany.
2. RTH jest aktywowane.

3. Jesli wysokos¢ jest nizsza niz 20m, dron wzleci na wysokos$¢ RTH lub 20m i nastepnie dopasuje swdj kierunek. Je -
$li obecna wysokos$¢ drona jest wyzsza niz 20m, dron natychmiast dopasuje swoj kierunek.

4. Jesli dron jest dalej niz 20m od punktu domowego, rozpocznie sie proces RTH - dron obnizy sie do ustawionej
wysokosci RTH i poleci do punktu domowego z szybkoscia 8 m/s. Jesli obecna wysokos¢ przewyzsza wysokosé RTH,
dron nie bedzie sie obnizat i natychmiast poleci do punktu domowego.

Jesli punkt domowy jest mniej niz 20m od urzadzenia, dron natychmiast rozpocznie ladowanie.

5. Po dotarciu do punktu domowego, dron wyladuje i wytaczy silniki.
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Eeasy Wl sy
=0 ® ®
4 Sygnal utracony przez diuzszy czas 5RTH 6 Ladowanie
= o I e TR
EEES ¥ Vit 1sdPD > \ysckoic o s
x x < X .
i ® T ot o e | [ &Y é
@ Vivaoio el PD < Wy ooecns

« Dron nie moze powroci¢ do punktu domowego, jesli sygnat GPS jest staby lub niedostepny. Jesli sygnat
GPS jest staby lub niedostepny po aktywowaniu sie RTH, dron bedzie przez chwile unosit sie w miejscu
i nastepnie rozpocznie ladowanie.

* Przed kazdym lotem, nalezy ustawi¢ odpowiednia wysoko$¢ RTH. Wtacz DJI Fly i nastepnie ustaw wy-
sokos¢ RTH. W Smart RTH i Low Battery RTH, dron automatycznie obniza sie do wysokosci RTH. Jesli
dron jest na wysokosci 20m+ i nadal nie osiagnat wysokosci RTH, drazkiem mozna przerwac wzlatywanie
drona. Dron nastepnie bedzie leciat do punktu domowego utrzymujac obecna wysoko$c.

* Podczas RTH, szybkos¢, wysokos¢ oraz kierunek drona moze by¢ kontrolowany za pomoca aparatury
sterujacej lub DJI Fly, jesli sygnat jest normalny. Nie mozna jednak zmienic kierunku lotu.

* Strefy GEO moga mie¢ wptyw na RTH.

« Dron moze miec problem powroci¢ do punktu domowego, jesli szybkos¢ wiatru jest zbyt wysoka. Lataj
ostroznie.

Ochrona ladowania

Ochrona ladowania aktywuje sie podczas podczas Smart RTH.

1. Podczas ochrony ladowania, dron automatycznie wykryje i wyladuje na odpowiedniej powierzchni.

2. Jesli ochrona ladowania stwierdzi, Zze nie powierzchnia nie jest odpowiednia do ladowania, Mavic Mini bedzie uno -
sit sie w miejscu i bedzie czekat na potwierdzenie ze strony uzytkownika.

3. Jesdli ochrona ladowania nie dziata, DJI Fly wyswietli powiadomienie o ladowaniu, gdy Mavic Mini obnizy sie na
wysoko$¢ ponizej 0.5 metra. Przesun drazek w dot lub uzyj przetacznika automatycznego ladowania, aby wyladowaé.
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System wizyjny

Mavic Mini jest wyposazony w dolny system wizyjny oraz sensor na podczerwien. Dolny system wizyjny skfada sie
z jednej kamery, a sensor posiada dwa 3D modut na podczerwien. Dolny system wizyjny oraz sensor na podczerwien
pomagaja dronowi utrzymac jego obecna pozycje, lata¢ stabilnie w miejscu i lata¢ wewnatrz budynkéw, gdzie sygnat
GPS jest niedostepny.

Modut podczerwieni

Pola wykrywania

Dolny system wizyjny dziata najlepiej, gdy dron jest na wysokosci od 0.5 do 10m i znajduje sie na odlegtosci 0.5 do
30m.

Uzywanie systemu wizyjnego

Gdy sygnat sygnat GPS jest niedostepny, aktywowany jest dolny system wizyjny, jesli powierzchnia nad ktora lata
dron jest widoczna i rozpoznawalna. Dolny system wizyjny dziata najlepiej na wysokosciach od 0.5 do 10m. Powyzej
tych wysokosci nalezy lata¢ ostroznie, poniewaz system wizyjny moze dziata¢ niedokfadnie.

. e
~ Pz
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Podazaj za ponizszymi krokami, aby uzy¢ dolnego systemu wizyjnego
1. Upewnij sie, czy dron jest na ptaskiej powierzchni. Wtacz drona.

2. Dron bedzie unosit sie w miejscu po wystartowaniu. Dioda LED stanu drona bedzie miga¢ dwa razy na zielono, co
oznacza ze system wizyjny zostat aktywowany.

* Maksymalna wysokos$¢ zawisu drona wynosi 5m, jesli nie ma sygnatu GPS. System wizyjny dziata najefek-
& tywniej, jesli dron jest na wysokosci od 0.5 do 10m. Jesli dron znajduje sie na wysokoéci powyzej 10 m,
system wizyjny moze dziata¢ nieprawidtowo, nalezy wiec latac ostroznie.

« System wizyjny moze nie dziata¢ poprawnie, jesli dron lata nad woda lub terenem pokrytym sniegiem.

« System wizyjny moze nie dziata¢ poprawnie, jesli dron leci zbyt szybko. Badz ostrozny lecac 10m/s na
wysokosci 2m kub 5 m/s na wysokosci 1m.

* System wizyjny nie bedzie dziatat poprawnie nad powierzchniami bez rozpoznawalnej tekstury i nie
dziata poprawnie w ponizszych warunkach:

a. lot nad monochromatyczng powierzchnia (np. jednolicie biata)

b. Lot nad lustrzang powierzchnig

c. Lot nad woda lub przezroczysta powierzchnig

d. Lot nad ruchoma powierzchnia lub ruchomy obiektami

e. Lot w otoczeniu, gdzie oswietlenie drastycznie i nagle sie zmienia

f. Lot nad bardzo ciemna (< 10 lux) lub zbyt jasna (> 40,000 lux) powierzchnia

g. Lot nad powierzchnia pochfaniajaca promienie podczerwieni (np. lustra)

h. Lot nad powierzchniag bez rozpoznawalnej tekstury

i. Lot nad powierzchnia z powtarzajacym sie wygladem (np. kostki z identycznymi wzorami)
j. Lot nad przeszkodami z mata powierzchnia (np. gatezie)

« Sensory powinny by¢ zawsze czyste NIE PROBUJ MODYFIKOWAC SENSOROW. NIE uzywaj drona w
otoczeniu, gdzie jest petno kurzu oraz wilgoci. NIE blokuj sensorow na podczerwien

« NIE lataj dronem w deszczu, smogu, mgle lub w inny sposéb ograniczonej widocznosci
* Sprawd? nastepujace rzeczy przed kazdym startem:
a. Nic nie powinno by¢ naklejone ani nic nie powinno zastania¢ modut podczerwieni ani system wizyjny

b. Jesli sa jakiekolwiek zabrudzenia, kurz lub woda na sensorze lub systemie wizyjnym, wyczysc je za po-
moca miekkiej szmatki. Nie uzywaj srodkow czyszczacych z alkoholem.

c. Skontaktuj sie z pomoca DJI, jesli sa jakiekolwiek uszkodzenia na szkle sensora lub na systemie wizyj-
nym.

Tryb inteligentnego lotu (Smart Flight Mode)

Mavic Mini wspiera inteligentny tryb lotu QuickShots. W tryby QuickShots wlicza sie Dronie, Rocket, Circle oraz He -
lix. Mavic Mini nagrywa film wedtug wybranego trybu krecenia i automatycznie tworze filmy trwajace okoto 15 se-
i’kumdA Film moze zosta¢ obejrzany, edytowany i mozna sie nim dzieli¢ w social media.

Dronie: Dron leci do tytu i sie wznosi, a kamera jest skierowana na celu.

1

Rocket: Dron bedzie sie wznosit, a kamera jest skierowana w dét.

B
©
Circle: Dron krazy wokot celu.
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4
Helix: Dron wznosi sig i robi spirale wokoét celu.

Korzystanie z QuickShots

1. Upewnij sie, czy inteligentny akumulator jest w petni natadowany. Wystartuj i unos sie przynajmniej 2m nad zie-
mia.

2. W DJI Fly, wybierz opcje QuickShots i podazaj za powiadomieniami. Upewnij sie, ze w petni rozumiesz sposob
dziatania trybdw QuickShot i czy w poblizu nie ma Zadnych przeszkéd.

3. Wybierz swoj cel w widoku kamery, dotykajac kotka na celu lub rysujac wokoét niego prostokat. Wybierz tryb ujec
i nacisnij ,Start” aby rozpoczac¢ nagrywanie. Dron poleci do swojej oryginalnej pozycji po ukoficzeniu krecenia.

< /P | InFlight el e E 2426 e
2

A
L

Rocket

O

Cricle

@

o Oom/s om/s
&/ H33m D10m

4. Nacisnij E’ aby uzyskac¢ dostep do nagranego filmu. Film moze by¢ edytowany i mozna sie nim dzieli¢ na social
mediach, po pobraniu go na telefon.

Opuszczanie QuickShots
Nacisnij przycisk pauzy/RTH lub nacisnij @ w DJI Fly, aby wyjs¢ z QuickShots. Dron bedzie unosit sie w miejscu.
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« Uzyj funkcji QuickShots w miejscach z dala od budynkéw oraz innych przeszkdd. Upewnij sie, czy nie
A ma zadnych ludzi, zwierzat lub innych przeszkod na trasie lotu.

+ Uwazaj na obiekty w poblizu drona i uzywaj aparatury sterujacej, aby unikna¢ wypadkéw z dronem.
« NIE uzywaj QuickShots w nastepujacych sytuacjach:

a. Jedli cel QuickShots jest za przeszkoda przez dtuzszy czas lub poza zasiegiem wzroku

b. Jesli cel jest dalej niz 50m od drona

c. Jesli cel ma podobny kolor lub teksture co otoczenie

d. Jedli cel jest w powietrzu

e. Jesli cel porusza sie szybko

f. Jesli oswietlenie jest ekstremalnie stabe (<300 lux) lub wysokie (> 10,000 lux)

« NIE uzywaj QuickShots w miejscach, ktére sa blisko budynkow, lub gdzie sygnat GPS jest staby. W in-
nym przypadku, trasa lotu moze

Nagrywanie lotu

Dane z lotu takie jak telemetria, status drona, oraz inne parametry zostajg automatycznie zapisane w wewnetrznym
rejestrze danych drona. Dane mozna pozyskac korzystajac z DJI Assistant 2.

Smigta
Istnieja dwa rodzaje $migiet, ktore zostaty przeprojektowane, aby obracac sie w réznych kierunkach. Biate oznaczenia
zostaty uzyte, aby zamontowac odpowiednie smigta do odpowiadajacych im silnikdw.

o a__ C

Pozycja Zamontuj na  silnikach  z  biatymi | Zamontuj na silnikach nieoznaczonych.
montowania oznaczeniami.

Montaz $migiet

Zamontuj $migta z biatymi oznaczeniami do silnikow z biatymi oznaczeniami. Natomiast $migta bez oznaczen zamon-
tuj do silnikéw nieoznaczonych. Dociénij kazde $migto do silnika i obroc, aby je zabezpieczyc.
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Demontaz $migiet
Uzyj érubokreta do wymontowania $migiet z silnikow.
* topatki Smigiet sa ostre. Obchodz sie z nimi w sposéb ostrozny.
« Srubokret stuzy wytacznie do montazu $migiet. NIE KORZYSTAJ z niego do rozkrecania drona.

« Jedli $migto zostato uszkodzone, wymontuj oba skrzydta oraz $ruby z tej samej pary oraz zutylizuj je.
Zamontuj nowe $migta tego samego rodzaju.

* Pamietaj uzywac $migiet DJI. Nie mieszaj roznych typow $migiet.

« Jedli to konieczne kup $migta osobno.

* Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta i silniki sa zainstalowane i zabezpieczone. Dodatkowo
sprawdzaj czy Sruby na skrzydtach sa dobrze zacisniete, po 30 godzinach uzywania drona (ok. 60
lotow).

* Przed kazdym lotem upewnij sie, ze $migta sa w dobrym stanie. Nie uzywaj przestarzatych, wy-
szczerbionych lub uszkodzonych $migiet.

*  Aby uniknac urazow, trzymaj sie z dala od obracajacych sie $migiet i silnikow.

« Podczas transportowania lub przechowywania smigiet nie zwiazuj ich ze soba, ani nie $ciskaj ich w
Zzaden sposob.

« Upewnij sie, ze $migta sa zamontowane w sposob bezpieczny i obracaja sie ptynnie. Wyladuj dro-
nem natychmiast, jesli silnik zablokowat sie i nie jest w stanie swobodnie sie obracac.

+ Nie prébuj modyfikowac silnikow

+ Nie dotykaj silnikéw po przeprowadzonym locie, poniewaz moga by¢ gorace.

+ Nie blokuj zadnych otworéw wentylacyjnych.

« Upewnij sie, ze ESC funkcjonuje prawidtowo, podczas gdy dron jest wiaczony.

Akumulator

Zasilanie Mavica Mini to 7.2 V akumulator o pojemnosci 2400 mAh z funkcja inteligentnego fadowania oraz roztado -
wywania.

Funkcje akumulatora
1. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie rownowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania
2. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: Przerywa tadowanie, gdy akumulator jest w petni natadowa-
ny.
3. Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie, gdy temperatura wynosi 5° C - 40°
C.
4. Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje zbyt wysokie natezenie
pradu.
5. Zabezpieczenie nadmiernego roztadowania: Akumulator nie dopuszcza do nadmiernego roztadowa-
nia.
6. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie po wykryciu zwarcia obwodu.
7. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacja DJI Fly wys$wietli komunikat ostrze -
gawczy w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.
8. Tryb hibernacji: Jesli napiecie jest nizsze niz 3.0 V, akumulator przechodzi w stan hibernacji aby
unikna¢ nadmiernego roztadowania. Nataduj akumulator, aby wybudzi¢ go z hibernacji.

9. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu i innych danych sa
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przesytane do drona.

Zapoznaj sie ze srodkami ostroznosci przed korzystaniem z inteligentnego akumulatora. Uzytkownik
bierze petna odpowiedzialnos¢ za dziatania zwiazane z uzytkowaniem produktu,

Akumulator Mavica Mini nie roztadowuje sie sam. Jesli nie bedzie uzywany przez wiecej niz 10 dni,
zalecamy roztadowac go recznie dopoki poziom akumulatora nie znajdzie sie w granicach 39% do 75%.

Korzystanie z akumulatora

W16z akumulator do komory w dronie i zabezpiecz go zaciskiem. Gdy ustyszysz klikniecie oznaczac to bedzie, ze aku-
mulator jest docisniety. Upewnij sie, ze akumulator jest wcisniety do konca, a jego pokrywa jest zatrzasnieta.

Aby wyciggnac akumulator wcisnij zacisk pokrywy i go z komory.
« Nigdy nie wktadaj ani nie wyjmuj akumulatora, gdy jest wiaczony.

*  Upewnij sie, ze akumulator jest bezpiecznie zamocowany.

LED1

— LED2
LED3

r LED4

ESEST N
. Sa= %@
@)

‘:j‘

LEDy akumulatora

Pryzcisk zasilania
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LEDy poziomu mocy akumulatora

O Dioda sie $wieci Dioda miga O Dioda jest wytaczona

poziom akumulatora > 88%

75% < poziom akumulatora < 88%

63% <poziom akumulatora < 75%

O O O O

50% < poziom akumulatora < 63%

38% < poziom akumulatora = 50%

O O O O O

O O O ©

25% < poziom akumulatora < 38%

13% < poziom akumulatora < 25%

O
O

O 06 0 0 0 0o O O
O O O O ¢ 0 0 O

0% < poziom akumulatora s 13%

Wiaczanie/wytaczanie

Nacisnij przycisk zasilania jednokrotnie, a nastepnie znowu i przytrzymaj na 2 sekundy, aby wiaczy¢/wytaczyc.
Wskazniki LED na akumulatorze ukaza poziom natadowania, gdy dron sie uruchomi.

Wcisnij przycisk zasilania raz, a cztery diody LED zapala sie na trzy sekundy. Jesli 4 i 3 LED beda migac jednoczesnie
bez wciskania przycisku zasilania, oznaczac bedzie to, ze co$ jest nie tak z akumulatorem.
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Uwagi dotyczace pracy w niskiej temperaturze

1. Pojemnos¢ akumulatora jest znacznie zredukowana podczas lotu w niskiej temperaturze (-10° C do
5° (). Zaleca sie, aby zawisnac¢ dronem w miejscu na pare chwil, aby ogrza¢ akumulator. Upewnij sie,
ze akumulator jest w petni natadowany przed startem.

2. Aby zapewni¢ optymalne dziatanie, utrzymuj minimalna temperature akumulatora 20° C.

3. Zredukowana pojemnos¢ akumulatora w niskich temperaturach oznacza rowniez mniejsza odpor -
nos¢ na podmuchy wiatru, dlatego zaleca sie szczegdlna ostroznosc.

4. Lataj ze szczegolna ostroznosci na wysoko pofozonych terenach.

* Przy niskich temperaturach wi6z akumulator do komory i wiacz drona na ok. 1-2 minuty przed startem,
& w celu rozgrzania akumulatora

tadowanie akumulatora
Nataduj do petna inteligentny akumulator przed pierwszym uzyciem.
1. Podtacz zasilacz AC od Zrodta zasilania (100-240 V, 50/60 Hz).
Podtacz drona do tadowarki USB.

2
3. Diody poziomu akumulatora wyswietlaja obecny poziom natadowania podczas tadowania.
4

Inteligentny akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie diody poziomu natadowania wiacza
sie. Odfacz zasilacz od tadowarki po zakonczeniu tadowania.

+ Akumulator nie moze by¢ tadowany, gdy dron jest uruchomiony. Nie mozna réwniez uruchamia¢ drona
A podczas tadowania.

« Nie faduj akumulatora natychmiast po locie, poniewaz jego temperatura moze by¢ zbyt wysoka. taduj
akumulator dopiero, gdy ostygnie do temperatury pokojowej.

« Zasilacz AC zatrzyma fadowanie akumulatora, jezeli temperatura celi nie znajduje sie w zakresie 5° do
40° C. Idealna temperatura fadowania wynosi od 22°C do 28°C.

+ Opcjonalny hub tadowania moze natadowac¢ do 3 akumulatoréw. Odwiedz oficjalny sklep DJI, aby do-
wiedzie¢ sie wiece].

« DJI nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia zwiazane z uzywaniem nieoryginalnych tadowarek.
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Diody LED poziomu akumulatora podczas tadowania

Ponizsza tabela przedstawia oznaczenia LED podczas tadowania.

:O O O 0% < poziom akumulatora < 50%

O O O O 50% < poziom akumulatora < 75%

O 75% <poziom akumulatora < 100%

O O O O W petni natadowany

* Czestotliwos¢ migania diod LED na akumulatorze bedzie rézna. Zalezy to od rodzaju fadowarki. Jesli
predkos¢ fadowania bedzie szybka, diody LED beda migaty szybko. Jesli predkosé¢ bedzie bardzo powolna,
diody LED beda migaty powoli (raz na dwie sekundy). Rekomenduje sie tadowanie kablem Micro USB lub
tadowarka USB.

 Jesli akumulator nie jest podtaczony do drona, LED 3 i 4 beda migaty naprzemiennie.

+ Jesli 4 diody LED beda migaty jednoczes$nie oznacza to, ze akumulator jest uszkodzony.

Zabezpieczenia akumulatora

Diody LED wyswietlaja stan akumulatora, jesli pojawiaja sie problemy.

O g O Dioda LED2 miga 2 razy na se- Nadmierny prad
O kunde

Dioda LED2 miga 3 razy na se- Zwarcie obwodu
kunde

Dioda LED3 miga 2 razy na se- Nadmierne natadowanie
kunde

Dioda LED3 miga 3 razy na se- Nadmierne napiecie

O
O
O
O

@)
O
O
O

kunde
O O O Dioda LED4 miga 2 razy na se- Zbyt niska temperatura tadowa-
Rt kunde nia
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Dioda LED4 miga 3 razy na se- Zbyt wysoka temperatura tado-
kunde wania

Gimbal i kamera
Gimbal

3-osiowy gimbal Mavica Mini pozwala na stabilizacje kamery, dzieki czemu mozliwe jest wykonywanie stabilnych i
czystych zdjec oraz filmow. Uzyj pokretta na aparaturze sterujacej, aby sterowac osia tilt. Mozna regulowac osia tilt
rowniez przez aplikacje DJI Fly. Uruchom program, nastepnie na podgladzie kamery przytrzymaj palec na ekranie do-
poki nie pojawi sie okrag. Przeciagnij okrag do gory, lub w dot, aby sterowac osia tilt gimbala.

Os tilt gimbala posiada zakres od -90° do +20°. Przed uzyciem jednak nalezy odblokowac tryb w aplikacji DJI Fly po-
przez zaznaczenie “Allow Upward Gimbal Rotation”. Domyslny zakres kontroli to od -90° do O°.

20°

0°

Tryby pracy gimbala
Dostepne sa dwa tryby pracy gimbala. Zmien tryb pracy w zaktadce ustawien kamery w DJI Fly.
Tryb Follow: Kat pomiedzy orientacja gimbala a przodem drona pozostaje staty przez caty lot

Tryb FPV: Gimbal zsynchronizuje swoje ruchy z ruchami drona, aby umozliwi¢ ogladanie lotu z widoku pierwszej oso -
by.

é + Gdy dron jest wiaczony, nie dotykaj i nie powoduj ruchu gimbala. Aby chroni¢ gimbala podczas startu,
zawsze startuj z otwartej przestrzeni na ptaskiej powierzchni.

« Precyzyjne komponenty gimbala moga ulec uszkodzeniu podczas kolizji lub uderzenia, co moze spowo -
dowac nieprawidtowe dziatanie gimbala.

« Nie dopusc do przedostania sie kurzu lub piasku do gimbala, w szczegolnosci do silnikow gimbala.

+ Bfad silnika gimbala moze wystapi¢ w ponizszych sytuacjach:
a. Dron zostat umieszczony na nieréwnej powierzchni lub ruch gimbala jest blokowany.
b. Gimbal zostat poddany dziataniu nadmiernych sit zewnetrznych np. podczas kolizji.

+ Gimbal nie moze zosta¢ poddany zadnemu dziataniu sit zewnetrznych po uruchomieniu. Nie dodawaj
Zadnego obciaZenia do gimbala, gdyz moze spowodowac to nieprawidtowe funkcjonowanie gimbala, a na-
wet doprowadzi¢ do permanentnego uszkozenia silnika.
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C « Upewnij sie, Ze zdjate$ ostone gimbala przed uruchomieniem drona. Pamietaj rowniez, aby zamontowac
ostone gimbala, gdy dron nie jest uzywany.

* Lot w gestej mgle lub chmurach moze spowodowac zawilgocenie gimbala, co prowadzi do tymczasowej
awarii. Gimbal odzyska petna sprawno$¢ po wysuszeniu.

Kamera

Mavic Mini korzysta z 1/2.3” matrycy CMOS, ktora moze nagrywac wideo w jakosci 2.7K oraz robic zdjecia z 12 MP.
Kamera umozliwia réwniez robienie pojedynczych zdjec jak réwniez robienie zdje¢ zekfencyjnie. Kamera obstuguje
automatyczny fokus, ktéry skupia ostros¢ w zakresie od 1 m - nieskornczonosc.

A « Upewnij sie, ze temperatura i wilgotnosc jest odpowiednia dla kamery podczas uzycia i przechowywania.
« Uzywaj $rodka do czyszczenia obiektywdw, aby zapobiec uszkodzeniom.

+ Nie zastaniaj otwordéw wentylacyjnych kamery, poniewaz ciepto generowane przez urzadzenie moze
spowodowac uszkodzenia lub urazy.

Przechowywanie zdje¢ i wideo

Mavic Mini posiada mozliwos¢ zamontowania karty microSD w celu przechowywania zrobionych zdje¢ oraz wideo.
Karta micro SD UHS-I o klasie szybkosci 3 jest konieczna do szybkiego zapisu i odczytu danych w wysokiej rozdziel -
czosci.

2 « Nie wyciagaj karty micro SD z drona, gdy jest wiaczony. Grozi to uszkodzeniem karty micro SD.
* Aby zapewnic stabilnos¢ systemu, dtugosc pojedynczego wideo jest ograniczona do 30 minut.
* Sprawdz ustawienia kamery przed uzyciem, aby upewnic sig, Ze sa skonfigurowane wg potrzeb.

* Przed wykonywaniem zdjec¢ lub filméw, wykonaj kilka zdje¢ testowych, aby upewnic¢ sie, ze kamera jest
skonfigurowana poprawnie.

« Zdjecia i wideo nie moga zosta¢ przeniesione ani skopiowane z kamery, jezeli inteligentny akumulator
jest wytaczony

« Pamietaj, aby wytaczy¢ inteligentny akumulator poprawnie. W innym wypadku parametry kamery nie
zostana zapisane, a nagrany film moze ulec uszkodzeniu. Pamietaj: Niezaleznie od przyczyny, DJI nie jest
odpowiedzialny za niepowodzenie w wykonywaniu zdjecia lub filmu lub nagranie w sposéb uniemozliwia -
jacy odczyt pliku.

25



Aparatura sterujgca

Ten dziat opisuje funkcje aparatury sterujacej
oraz zawiera instrukcje na temat tego, jak
sterowac dronem oraz kamera.
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Aparatura sterujaca

Profil aparatury sterujacej

Whudowana do aparatury ulepszona technologia Wi-Fi oferuje czestotliwos¢ transmisji 2.4 GHz oraz 5.8 GHz, mak-
symalny dystans transmisji 2 km oraz podglad wideo z drona w 720p. Aparature tatwiej sie przechowywuje dzieki
wykrecanym drazka.

Whudowany akumulator posiada pojemnos¢ 2600 mAh i maksymalny czas pracy 4 godziny i 30 minut na urzadze-
niach z systemem iOS. Na urzadzeniach z systemem android urzadzenie pracuje przez godzine i 40 minut. Aparatura
sterujaca faduje urzadzenie mobilne pradem 500mA@5V. Aparatura automatycznie taduje urzadzenia na systemie
operacyjnym Android

* Wersja zgodnosci: Aparatura sterujaca jest zgodna z lokalnymi przepisami

* Tryb kontroli drazkéw: Tryb kontroli drazkéw okresla funkcje kazdego ruchu drazkéw. Urzadzenie posia-
da trzy zaprogramowane tryby (mode 1, mode 2 oraz mode 3). Istnieje mozliwos¢ zdefiniowania wiasnych
w aplikacji DJI Fly. Domyslnie ustawiony jest tryb mode 2.

Korzystanie z aparatury sterujacej
Wiaczanie/wytaczanie
Wecidnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ status akumulatora.

Wcidnij raz, a nastepnie przytrzymaj przycisk zasilania na aparaturze, aby ja wtaczy¢, lub wytaczy¢. Jesli poziom aku-
mulatora jest niski, nataduj go przed uzyciem.

tadowanie akumulatora

Uzyj kabla Micro USB, aby potaczyc¢ tadowarke z portem micro USB w aparaturze sterujacej.

(" -
OEEE
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Kontrola kamery

1. Przycisk nagrywania: Wcisnij, aby wiaczy¢/wytaczy¢ nagrywanie, lub zmienic tryb ze zdjec¢ na nagry-
wanie wideo.
2. Spust migawki: Wcisnij, aby zrobi¢ zdjecie lub zmieni¢ tryb nagrywania wideo, na robienie zdjec.

Przycisk nagrywania [

Sterowanie dronem

Dostepne sa trzy fabryczne tryby (mode 1, mode 2 oraz mode 3) oraz istnieje mozliwos¢ zdefiniowania wiasnych w

Przycisk migawk!

aplikacji DJI Fly. W przyktadzie podany jest tryb 2 (mode 2).
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Rysunki na dole przedstawiaja jak korzystac z drazkow aparatury. W przykfadzie pokazane jest ich uzycie w trybie 2.

; )

Poruszanie drazkiem w gore i w dét zmienia putap drona. Prze-
sun drazek w gore, aby sie wznies¢ i w dot, aby obnizy¢ putap.
Im bardziej drazek jest wychylony z pozycji centralnej, tym
szybciej dron zmieni putap. Zawsze przesuwaj drazek ostroznie,
aby zapobiec nagtym zmianom wysokosci.

Poruszanie lewym drazkiem w lewo lub w prawo zmienia orien-
tacje drona. Przesun drazek w prawo, aby obréci¢ drona zgod-
nie z ruchem wskazéwek zegara i w lewo, aby obraci¢ w druga
strone. Im bardziej drazek wychylony jest z pozycji centralnej,
tym szybciej dron sie obroci.

Poruszanie prawym drazkiem do gory i na dot zmienia przechy-
lenie drona. Przesun drazek do gory, aby lecie¢ do przodu i na
dot, aby leciec do tytu. Im bardziej drazek jest wychylony z po-
zycji centralnej, tym szybciej porusza sie dron.

Przesuniecie prawego drazka w lewo lub w prawo powoduje
przechylenie drona w lewo lub w prawo. Przesun drazek w
lewo lub w prawo, aby lecie¢ w lewo lub w prawo.
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Zawis/przycisk RTH

Wcisnij raz, aby sprawi¢, ze dron wyhamuje i zawisnie w jednym miejscu. Jesli dron wykonuje QuickShot, RTH, lub
automatyczne ladowanie, wcisnij raz aby wyjs¢ z danej procedury i zawisnac w powietrzu.

Wecisnij i przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpocza¢ RTH. Gdy wcisniesz ten przycisk ponownie, operacja zostanie
przerwana i odzyskasz kontrole nad dronem.

Optymalny zasieg sygnatu

Jakos¢ transmisji sygnatu pomiedzy dronem i nadajnikiem jest najlepsza w obszarze zaznaczonym na rysunku ponizej.

taczenie nadajnika

Aparatura jest potaczona z dronem fabrycznie. taczenie jest wymagane jedynie w przypadku, gdy korzystasz z nowe-
go nadajnika po raz pierwszy. Podazaj za nizej wymienionymi krokami, aby sparowac nowa aparature sterujaca.

1. Whtacz aparature oraz drona.

2. Uruchom DJI Fly. W widoku kamery wcisnij ikone i wybierz “Shortcuts” oraz “Connect to Aircraft”,
lub wcisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na aparaturze sterujacej przez ponad cztery sekundy. Na-
dajnik wyda co jaki$ czas sygnaty dzwiekowe, ktore oznaczaja, ze jest gotowy do sparowania.

3. Wcisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez dtuzej niz cztery sekundy. Dron wyda sygnat
dzwigkowy, ktory oznacza, ze jest gotowy do sparowania. Dron sygnalizuje podwojnym sygnatem
dzwiekowym, Ze zostat poprawnie sparowany.

30



« Upewnij sie, ze dron znajduje sie w odlegtosci do 0,5 m od drona podczas taczenia.

« Aparatura sterujaca rozfaczy sie samoczynnie z dronem, jezeli nowa aparatura zostanie potaczona z tym
samym dronem

c + Nataduj do petna aparature sterujaca przed kazdym lotem.

« Jezeli aparatura sterujaca jest wiaczona i bezczynna przez pie¢ minut, wyemitowany zostanie sygnat
dzwigkowy. Dron wytaczy sie po é minutach bezczynnosci. Poruszaj drazkami, lub wcisnij dowolny przy-
cisk, jesli chcesz anulowac alarm.

« Ustaw obejme urzadzenia mobilnego, aby bezpiecznie umiesci¢ urzadzenie mobilne.

« Upewnij sie, ze anteny aparatury sterujacej sa roztozone i ustawione w odpowiedniej pozycji, aby uzy -
skac¢ optymalna jakos¢ sygnatu

* Napraw lub wymien aparature sterujaca, jezeli jest uszkodzona. Uszkodzona antena aparatury znacznie
pogarsza dziatanie urzadzenia.

+ Nataduj do petna akumulator co najmniej raz na trzy miesiace, aby przedtuzy¢ jego zywotnosé. Upewnij
sie, ze drazki sterujace sg bezpiecznie zamocowane.
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Aplikacja DJI Fly

Ta sekcja poswiecona jest gtéwnym funkcjom
aplikacji DJI Fly
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Aplikacja DJI Fly

Poczatek
Uruchom aplikacje DJI Fly i przejdz do ekranu gtownego.

Skypixel

Akademia

Aby przejs¢ do akademii nacisnij ikonke w prawym gornym rogu. Znajdziesz tam szkolenia, wskazowki dotyczace lata-
nia, bezpieczenstwa oraz instrukcje obstugi.

Album

Pozwala Ci przejrze¢ album z Twojego telefonu oraz z aplikacji DJI Fly. QuckShoty moga zosta¢ odtworzone po $cia -
gnieciu ich na Twoj telefon. Opcja “create” zawiera szablony oraz tryb Pro. Szablony zapewniaja funkcje automatycz-
nej edycji nagranego materiatu, natomiast tryb Pro pozwala edytowac dany materiat recznie.

SkyPixel
Przejdz do SkyPixel, aby zobaczy¢ wideo oraz zdjecia, ktérymi dziel sie uzytkownicy.

Profil

Sprawd? informacje o koncie, nagrania lotu, forum DJI, sklep online, funkcje “Find My Drone” oraz inne ustawienia.
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Podglad z kamery

16 In Flight % s Wl = EP 22'26 e

8
15 9
10
0.8m/s 4.5m/s
H 33m D 105m . "
14 13 12
1. Tryby lotu
P: Nacisnij, aby zmienic tryb miedzy “Position”, “Sport” oraz CineSmooth.
2. Pasek statusu
In flight: Wskazuje status lotu drona i wy$wietla rozne ostrzezenia.
3. Sita sygnatu GPS
&l Pokazuje biezaca site sygnatu GPS.
4. Sita sygnatu Wi-Fi
& Wyswietla moc sygnatu Wi-Fi pomiedzy dronem a aparatura sterujaca.
5. Poziom akumulatora
20b Pokazuje obecny poziom natadowania akumulatora.
6. Informacje o akumnulatorze:
22'26: Wyswietla informacje na temat akumulatora takie jak temperatura, napiecie i czas lotu.
7. Ustawienia systemu
® Znajduija sie tutaj panele takie jak “Safety”, “Control”, “Transmission” oraz "About”.
Safety

Ochrona lotu: Maksymalna wysokos¢, maksymalny dystans, wysokos¢ RTH, przypisywanie punktu startowego.
Sensory
Sprawdz IMU oraz status kompasu i rozpocznij kalibracje, jesli jest konieczna.

Zaawansowane ustawienia wiaczajac w to awaryjne zatrzymanie sie $migiet oraz tryb payload. “Emergency Only”
oznacza, ze silniki moga zostac zatrzymane w trakcie lotu, jesli nastapita kolizja, silnik utknat w martwym punkcie,
dron zatacza sie w powietrzu, lub gdy dron znajduje sie poza kontrola uzytkownika i zaczyna bardzo szybko opadac.
“Anytime” oznacza, Ze silniki moga zostac zatrzymane w trakcie lotu, gdy tylko uzytkownik wykona okreslona kombi -
nacje ruchow drazkow (CSC). Zatrzymanie silnikow w trakcie lotu spowoduje upadek drona.
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Jesli do Mavica Mini zamontowane sa akcesoria, rekomenduje sie aktywowac tryb payload, aby zapewni¢ mu bezpie -
czenstwo. Po wystartowaniu, tryb payload aktywuje sie automatycznie, gdy tylko wykryje obciazenie. Pamietaj o tym,
ze w trybie payload maksymalna wysokos¢, na ktora moze wzbic sie dron to 1500 m n.p.m., a jego maksymalna pred -
kos¢ réwniez zostaje ograniczona. Funkcja “Find My Drone” pomaga w namierzeniu drona, ktory znajduje sie na zie-
mi

Control
Aircraft Settings: Wybierz tryb lotu oraz wyswietlane jednostki.

Gimbal Settings: Wybierz tryb gimbala i skalibruj go. Zaawansowane ustawienia zawieraja predkos¢ przejscia, ptyn-
nos¢ przejscia oraz pozwalaja na obracanie gimbala w gore.

Remote Controller Settings: Ustawienia drazkow oraz kalibracja aparatury.
Beginner Flight Tutorial: szkolenie dla poczatkujacych

Connect to Aircraft: Gdy dron nie jest potaczony do aparatury sterujacej, wcisnij aby potaczyc.

Camera
Zmien rozmiar zdje¢ oraz wybierz ustawienia karty microSD.
Zaawansowane ustawienia takie jak Histogram, Gridllines, Overpresure Warning, oraz Anti-Flicker.

Wecisnij Reset Camera Settings, aby przywrdci¢ domysine ustawienia kamery.

Transmission

Czestotliwos¢ oraz ustawienia trybow kanatdw.

About

Sprawd? informacje o urzadzeniu, informacje o oprogramowaniu, wersje aplikacji, wersje akumulatora i wiele innych.

8. Tryby nagrywania

IEI Zdjecia: Wybierz pomiedzy pojedynczym zdjeciem, a sekwencja.

Wideo: Wybierz rozdzielczos¢ 2.7K 25/30 k/s lub 1080P 25/30/50/60 fps.

QuickShots: Wybierz pomiedzy Dronie, Circle, Helix oraz Rocket.

9. Przyciski migawki/nagrywania

. Nacisnij, aby rozpocza¢ nagrywanie wideo, lub robienie zdjec.

10. Odtwarzanie

u Wecisnij, aby przejs¢ do podgladu zrobionych zdjec lub nagranych wideo.

11. Przetacznik trybéw kamery

Wybierz pomiedzy trybem automatycznym lub recznym, gdy jestes w trybie robienia zdje¢. W trybie

recznym, migawka oraz ISO moga zosta¢ dostosowane. W trybie automatycznym, mozna ustawi¢ AE lock
oraz EV.

12. Orientacja drona

D Wyswietl rzeczywista orientacje drona.

35



13. Telemetria lotu

Pokazuje dystans pomiedzy dronem a punktem startowym, wysoko$¢ punktu startowego, predkos¢ pozioma
drona oraz predkoé¢ pionowa.

14. Mapa
Naciénij, aby zobaczy¢ mape.
15. Automatyczny start / ladowanie / Inteligentne RTH

C‘) / Cb Wciénij te ikone. Kiedy pojawi sie komunikat, nacisnij i przytrzymaj przycisk aby rozpoczac auto-
matyczny start drona lub ladowanie.

@ Wcisnij te ikone, aby dron rozpoczat automatyczny powrét do punktu domowego.
16. Powrét

<: Wcisnij, aby powrdcic¢ do gtownego ekranu.

« Nataduj do petna swoje urzadzenie mobilne przed uruchomieniem DJI Fly.

+ Internet mobilny jest wymagany podczas korzystania z DJI Fly. Skontaktuj sie ze swoim dostawca inter -
netu bezprzewodowego, aby uzyska¢ dane dotyczace optat.

« Jezeli korzystasz z telefonu jako swojego urzadzenia mobilnego, nie odbieraj potaczen i nie uzywaj funk -
cji odbierania i wysytania SMS.

* Przeczytaj wszystkie porady bezpieczenstwa, wiadomosci ostrzegawcze i zastrzezenia prawne. Badz za-
znajomiony z odpowiednimi regulacjami prawnymi na obszarze lotu. Jeste$ catkowicie odpowiedzialny za
zaznajomienie sie z odpowiednimi przepisami prawnymi i latanie w zgodzie z nimi.

a. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze i zastrzezenia prawne przed uzywaniem funkcji automa-
tycznego startu i automatycznego ladowania

b. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze i zastrzezenia prawne przed ustawieniem putapu powyzej
domyslnego limitu.

c. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze i zastrzezenia prawne przed zmiang trybu lotu.
d. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze i okna dialogowe w poblizu i w strefach zakazu lotu
e. Przeczytaj uwaznie wiadomosci ostrzegawcze przed korzystaniem z trybu inteligentnego lotu.

* Wyladuj dronem natychmiast w bezpiecznej lokalizacji, jezeli komunikat ostrzegawczy pojawi sie w apli-
kacji.

* Przeczytaj wszystkie wiadomosci ostrzegawcze na liscie kontrolnej wyswietlane w aplikacji przed lotem.
* Skorzystaj z symulatora lotu w aplikacji, aby po¢wiczy¢ swoje umiejetnosci latania, jezeli nigdy nie latates
dronem lub jesli nie masz wystarczajacego doswiadczenia w operowaniu dronem.

« Zapisz mape obszaru, nad ktorym zamierzasz lata¢ poprzez potaczenie z internetem przed kazdym lo-
tem.

« Ta aplikacja zostata stworzona, aby pomoc ci w kontrolowaniu urzadzenia. Prosimy, aby nie polega¢ wy -
tacznie na aplikacji do sterowania dronem i zachowac czujno$¢ podczas korzystania z urzadzenia. Korzy-
stanie z aplikacji oznacza zgode na warunki uzytkowania i polityke prywatnosci DJI. Prosimy, aby przeczy -
tac je uwaznie w aplikacji.
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Lot

Ten dziat przedstawia zasady bezpiecznego
latania i ograniczenia lotu
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Lot

Po zakonczeniu przygotowan do lotu zaleca sie przetestowac i podszlifowac swoje umiejetnosci bezpiecznego lata-
nia. Wszystkie loty powinny by¢ przeprowadzane na otwartej przestrzeni.

Warunki otoczenia podczas lotu

1

Nie korzystaj z drona w trudnych warunkach pogodowych m.in. wietrze przekraczajacym w podmu-
chach 8 m/s, opadach $niegu, deszczu i mgle.

Lataj tylko na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i wielkie metalowe konstrukcje moga wptynac
na doktadnos¢ kompasu poktadowego i systemu GPS.

Unikaj przeszkad, ttumow, linii wysokiego napiecia i akwendw wodnych.

Unikaj terendw, gdzie wystepuje silne promieniowanie elektromagnetyczne, w tym stacji bazowych i
radiowych wiezy transmisyjnych.

Dziatanie drona i akumulatora jest zalezne od czynnikéw srodowiskowych np. gestosci i temperatury
powietrza. Zachowaj szczegdlng ostroznos¢ podczas lotu na wysokosciach wigkszych niz 3000 me -
trow n.p.m., gdyz dron i akumulator moga woéwczas dziata¢ wadliwie.

Mavic Mini nie jest w stanie korzysta¢ z GPS na obszarach polarnych. Korzystaj z dolnego systemu
wizyjnego podczas lotu w tych miejscach.

Limity lotu i strefy ograniczonego lotu (GEO)

Przestrzegaj wszystkich przepiséw prawnych podczas lotu Maviciem Mini. Limity lotu sa zastosowane domyslnie w
celu pomocy uzytkownikom w bezpiecznym i zgodnym z prawem uzytkowaniem drona. Do limitow lotu zaliczamy li-
mity wysokosci, odlegtosci i stref GEO. Podczas pracy w trybie P, limity wysokosci, odlegtosci i strefy GEO dziataja
réwnoczesnie w celu zapewnienia bezpieczenstwa.

Putap lotu i limity odlegtosci
Putap lotu i odlegtos¢ lotu mozna zmieni¢ w aplikacji DJI GO 4. Maksymalna wysokos¢ lotu nie moze przekroczyé
500 m. Na podstawie tych ustawiert Mavic Air bedzie latat w obrebie cylindra przedstawionego ponizej.

Maksymalny zasieg
Maks. putap lotu

Wysokos¢ drona
po uruchomieniu

Punkt domowy
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Gdy dostepny jest sygnat GPS

Maks.
wysokos¢

Maks.
zasieg

Dron nie moze przekroczy¢ Warning: Height limit reached
okreslonej wysokosci
Miga na przemian na zielono i
Lot musi odbywa¢ sie w Warning: Distance limit reached Czerwono
okreslonej odlegtosci od punktu
startu.

Tylko dolny system wizyjny jest dostepny

Maks.
wysokos¢

Maks.
odlegtosc

Wysoko$¢ jest ograniczona do  Warning: Height limit reached. Miga na zielono i czerwono na
5m gdy sygnat GPS jest staby i zmiane

dolny system  wizyjny jest

aktywowany.

Miga na z6tto

+ Jesli dron w strefie GEO ma staby sygnat GPS, to jego dioda zapali sie na czerwono przez 5 sekund, co
A 12 sekund.

« Jesli dron osiagnie limit, mozesz wciaz go kontrolowac, jednak nie mozesz poleciec¢ dalej. Jesli dron wyle-
ci poza maksymalny limit, automatycznie powroci do strefy limitu, gdy tylko ztapie sygnat GPS.

+ Dla bezpieczenstwa, nie lataj dronem w poblizu lotnisk, autostrad, linii kolejowych, centréw miasta, lub
innych wrazliwych regionéw. Lataj dronem w zasiegu swojego wzroku.

Strefy GEO

Wszystkie strefy GEO znajduja sie na oficjalnej witrynie http://www.dji.com/flysafe. Strefy GEO sa podzielone na
rozne kategorie, w tym lotniska, tereny do latania, gdzie zatogowe samoloty lataja na niskim putapie, granice krajow i
inne obszary wrazliwe, takie jak elektrownie.

Lista kontrolna

1.

© N o wN

Kontroler, inteligentny akumulator i urzadzenie mobilne sa w petni natadowane.
Smigta s prawidfowo i akumulator sa pewnie zamocowane.

Ramiona drona sa wyciagniete.

Gimbal i kamera funkcjonuje prawidtowo.

Silniki uruchamiaja sie i funkcjonuja prawidtowo.

Aplikacja DJI Fly zostata pomysInie podtaczona do drona.

Upewnij sie, Ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego s czyste.

Korzystaj jedynie z oryginalnych czesci DJI autoryzowanych przez DJI. Nieautoryzowane czesci wy -
produkowane przez nieautoryzowanych przez DJI producentow moga spowodowac awarie systemu
i stworzyc zagrozenie dla bezpieczenstwa.



Automatyczny start/ladowanie

Automatyczny start
1. Uruchom aplikacje DJI Fly i przejdZ do widoku z kamery.
2. Wykonaj wszystkie kroki z listy kontrolnej.
3. Nacisnij “@&". Jesli sa dobre warunki do wystartowania - wcisnij i przytrzymaj przycisk, aby potwier -

dzi¢ operacje.

4. Dron wzniesie sie i zawisnie na wysokosci 1,2 m nad ziemia.

« Dioda stanu drona informuije, czy dron uzywa GPS i/lub dolnego systemu wizyjnego do sterowania lo-
A tem. Zaleca sie czekac, az sygnat GPS bedzie dobry, przed aktywowaniem automatycznego startu.

« NIE startuj z ruszajacej sie powierzchni, jak np. todzi lub pojazdu.

Automatyczne ladowanie

Uzyj automatycznego ladowania, gdy dioda stanu miga na zielona.

1. Naciénij ,&,. Jesli warunki nadaja sie na ladowania, naciénij i przytrzymaj przycisk aby potwierdzi¢.
2. Automatyczne lagdowanie moze zosta¢ przerwane naciskajac °

3. Jesli system wizyjny dziata normalnie, Ochrona Ladowania zostanie wtaczona.

4. Silniki zatrzymaja sie po ladowaniu.

A Wybierz odpowiednie i bezpieczne miejsce do ladowania.

Uruchamianie / zatrzymywanie silnikow
Uruchamianie silnikéw

Sekwencja ruchu drazkéw (CSC) stuzy do uruchomienia silnikdw. Przesun oba drazki w dolny rég do wewnatrz lub na
zewnatrz, aby uruchomic silniki. Gdy silniki rozpoczna prace, zwolnij oba drazki jednoczesnie.

Zatrzymywanie silnikow

Istnieja dwa sposoby na zatrzymanie silnikow:

Metoda nr 1:

Po wyladowaniu, przesun lewy drazek w dét i przytrzymaj. Silniki wytacza sie po 3 sekundach.
Metoda nr 2:

Po wyladowaniu, przesun lewy drazek w dét, a nastepnie zastosuj te sama kombinacje, ktéra zostata uzyta do uru-
chomienia silnikow (CSC), zgodnie z rysunkami ponizej. Silniki zostana natychmiastowo zatrzymane. Zwolnij oba draz -
ki po zatrzymaniu silnikow.

U]

Metoda 1 Metoda 2
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Zatrzymywanie silnikdw podczas lotu

Zatrzymuj silniki w locie jedynie w sytuacjach awaryjnych, gdy takie zachowanie moze zredukowac ryzyko uszkodzen
i obrazen np. utrata kontroli nad dronem, dron wznosi sie/opada w szybkim tempie lub silnik przestat pracowac. Aby
zatrzymac silniki w locie, uzyj tej samej sekwencji ruchu drazkéw CSC

Lot testowy

Procedura startu/ladowania

1.

2
3.
4

Umies¢ drona na otwartej, ptaskiej przestrzeni skierowany dioda do Ciebie.
Wiacz aparature sterujaca oraz drona.
Uruchom aplikacje DJI Fly i przejdZ do podgladu kamery.

Nie startuj dronem, dopdki dioda znajdujaca sie na nim nie zapali si¢ na zielono. Oznaczac to bedzie,
Ze Punkt Startowy zostat zapisany i mozna bezpiecznie wystartowac.

Delikatnie pchnij drazki aparatury, aby wystartowac. Mozesz tez uzy¢ funkcji automatycznego sta-
rtu.

Pociagnij drazki aparatury, lub uzyj automatycznego ladowania, w celu umieszczenia drona z powro -
tem na ziemi.

Po wyladowaniu, pociagnij za drazki w dot i przytrzymaj. Silniki powinny sie zatrzymac po uptywie 3
sekund.

Wytacz drona oraz aparature sterujaca.

Sugestie i wskazéwki dotyczace wideo

1

2
3.
4

Sprawd? liste kontrolna przed kazdym lotem.
Wybierz pozadany tryb pracy gimbala w aplikacji DJI Fly.
Nagrywaj wideo latajac w trybie "P” lub “C".

Staraj sie wykonywac loty w dobrych warunkach atmosferycznych i unikaj lotu przy duzych opadach
deszczu lub silnym wietrze.

Dobierz ustawienia kamery do wtasnych potrzeb. W skfad ustawiert wchodzi réwniez rozmiar zdje-
cia i kompensacja ekspozycji.

Loty testowe stuza aby ustalaniu trasy lotu i znajdowaniu najlepszych miejsc do fotografii.

Uzywaj drazkow delikatnie, tak aby zachowac stabilny i ptynny ruch drona.
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Zatacznik



Specyfikacja

Dron

Masa startowa: 249 g

Wymiary

Ztozony: 140x82x57 mm (dtugosc x szerokos¢ x wysokosc)
Roztozony: 160x202x55 mm (dtugo$c¢ x szerokos¢ x wysokosc)
Roztozony z ostonami $migiet: 245x290x55 mm dtugosc x szeroko$¢ x wysokosc)
Przekatna 354 mm

Maks. predkos¢ wznoszenia:

4m/s (tryb S),

2m/s (tryb P),

1m/s (tryb C),

Maks. predkos¢ opadania

3m/s (tryb S),

1.8 m/s (tryb P),

1m/s (tryb C)

Maks. predkos¢ (bezwietrznie, na poziomie morza):

13 m/s (tryb S),

8m/s (tryb P),

4m/s (tryb C)

Maks. wysokos¢ bezwzgledna: 3000 m n.p.m.

Maks. czas lotu: 30 minut (bezwietrznie, przy statej predkosci 14 km/h)
Maks. predkos¢ wiatru: 8 m/s km/h

Maksymalne nachylenie osi tilt:

30° (tryb S),

20° (tryb P),

20° (tryb C)

Maks. predkos¢ katowa

150°/s (tryb S)

130°/s (tryb P)

30°/s (tryb C)

Temperatura operacyjna: 0° to 40° C

GNSS: GPS+GLONASS

Czestotliwos¢ operacyjna:

Model MT1SS5: 5.725-5.850 GHz

Model MT1SD25: 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
Moc nadajnika:

Model MT1SS5

5.8 GHz: <30 dBm (FCC); <28 dBm (SRRC)

Model MT1SD25

2.4 GHz: <19 dBm (MIC/CE)

5.8 GHz: <14 dBm (CE)

Dokfadnos¢ zawisu:

Pionowo: + 0.1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym) + 0.5 m (z pozycjonowaniem GPS) Poziomo: + 0.3 m (z pozycjo -
nowaniem wizyjnym) + 1.5 m (z pozycjonowaniem GPS)

Gimbal

Mechaniczny zakres obrotu:

Tilt: -110 do 35°,

Roll: -35 do 35°,

Pan: -20 do 20°,

Kontrolowany zakres obrotu:

Tilt: -90° do 0° (ustawienia domysine), -90° do 20° (rozszerzone)
Stabilizacja: 3-osiowa (tilt, roll, pan)

Maks. predkos¢ obrotu (tilt) 120°/s
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Zakres wibracji katowych +0.01°

System czujnikéw

Tylne: Zakres precyzyjnego pomiaru: 0.5 - 10 m

Warunki otoczenia:

Powierzchnia o wyrazistym wzorze i przy odpowiednim oéwietleniu (lux > 15)
Wykrywa powierzchnie rozpraszajace $wiatto (>20%) (Sciany, drzewa, ludzie, itd.)

Kamera

Kamera: 1/2.3 CMOS
Efektywne piksele: 122MP

Obiektyw:

FOV: 83°,

35 mm, odpowiednik formatu 24 mm,
Przystona: f/2.8

Ostroéc¢:: 1 m do e

Zakres czutosci I1SO:

Wideo: 100-3200 (automatycznie)

Zdjecia: 100-3200

Predkos¢ migawki

Elektroniczna migawka:

Wideo: 1-1/8000s

Zdjecia: 4-1/8000s (recznie), 1-1/8000s (automatycznie)
Wielkos¢ zdjecia

4:3: 4000x3000 16:9: 4000x2250

Tryby zdje¢ fotograficznych

Pojedyncze zdjecie

Zdjecia seryjne: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Rozdzielczos¢ wideo

2.7K: 2720x1530 25/30p

FHD: 1920x1080 25/30/50/60 p

Maks. predkos¢ zapisu wideo: 40 Mbps
Obstugiwane systemy plikow:

FAT32: < 32 GB

exFAT: > 32 GB

Format zdje¢: JPEG

Format wideo: MP4 (H.264/MPEG-4 AVC)

Aparatura sterujaca

Czestotliwos¢ operacyjna:

Model MR1SS5: 5.725 - 5.850 GHz

Model MR1SD25: 2.400 - 2.4835 GHz, 5.725 - 5.850 GHz
Maks. zasieg sygnatu:

Model MR1SS5: 5.8 GHz: 4000 m (FCC); 2500 m (SRRC)
Model MR1SD25: 2.4 GHz: 2000 m (MIC/CE)

5.8 GHz: 500 m (CE) (bez przeszkad i zaktdcen sygnatu)
Temperatura pracy 0°C - 40°C

Moc nadajnika (EIRP):

Model MR1SS5:

5.8 GHz: <30 dBm

(FCC); <28 dBm (SRRC)

Model MR1SD25:

2.4 GHz: <19 dBm (MIC/CE)
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5.8 GHz: <14 dBm (CE)

Akumulator: 2600 mAh

Napiecie / prad pracy:

1200 mA 3.6 V (Android)

450 mA 8.6V (i0S)

Obstugiwany rozmiar urzadzen mobilnych:

Maks. dtugosé: 160 mm;

maks. grubos¢: 6.5 - 8.5 mm

Obstugiwane gniazda: USB Lightning, Micro USB (Type-B), USB-C
System transmisji wideo: Wi-Fi

Podglad na zywo:

Aparatura sterujaca: 720p@30fps
Maks. predkos¢ przesytu: 4 Mb/s
Opdznienie (w zaleznosci od warunkow srodowiskowych oraz rodzaju telefonu): 170-240 ms

+tadowarka

Wejscie: 100 - 240V, 50/60 Hz, 0.5A
Wyjscie: 12V 1.5A / 9V 2A / 5V 3A
Moc znamionowa 18 W

Inteligentny akumulator

Pojemnosc: 2400 mAh

Napiecie: 7.2 V

Maks. napiecie tadowania: 8.4V

Typ akumulatora: Li-ion 25

Energia: 100 g

Masa: 297 g

Zakres temperatury fadowania: 5° do 40° C (41° to 104° F)
Maksymalna moc tadowania 24 W

Aplikacja

Nazwa DJI Fly

Wymagany system operacyjny: iOS v10.0.2 lub nowszy; Android v6.0 lub nowszy
Karty SD

Obstugiwane karty SD:

MicroSD klasy 10 lub UHS-1 z predkoscia zapisu wyzsza niz 20MB/s

Rekomendowane karty SD:

16G: Sandisk Extreme, Lexar 633x

32G: SamSung Pro Endurance, SamSung Evo Plus, Sandisk Industrial, Sandisk Extreme V30 A1, Sandisk Extreme
Pro V30 A1, Lexar 633, Lexar 667x

64G: SamSung Pro Endurance, SamSung Evo Plus, Sandisk Extreme V30 A1, Lexar 633x, Lexar 667x, Lexar 1000x,
Toshiba EXCERIA M303 V30 A1, Netac Pro V30 Al

128G: SamSung Pro Plus, SamSung Evo Plus, Sandisk Extreme V30 A1, Sandisk Extreme Plus V30 A1, Lexar 633x,
Lexar 667x, Lexar 1000x, Toshiba EXCERIA M303 V30 A1, Netac Pro V30 Al 256G: Sandisk Extreme V30 A1l
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Kalibracja kompasu

Zaleca sie, aby kompas zostat skalibrowany w sytuacjach opisanych ponizej:

1. Przed lotem w miejscu oddalonym od ponad 50 km od miejsca ostatniego lotu.
2. Jezeli dronem nie latano przez ponad 30 dni.
3. Ostrzezenia o zaktoceniach pracy kompasu pojawiaja sie w DJI Fly i/lub wskaznik statusu drona be -

dzie miga¢ na przemian na czerwono i zotto w szybkim tempie.

+ Nie wolno kalibrowac¢ kompasu w miejscach zagrozonych wystepowaniem silnych zaktocen magnetycz-
A nych np. w poblizu parkingdéw, podziemnych konstrukcji zbrojonych, mostow, samochodow, metalowych
rusztowan itp.

+ Nie nos ze soba ferromagnetycznych materiatéw podczas kalibracji np. telefonu komérkowego.

+ Nie ma koniecznosci kalibrowania kompasu przed lotami wewnatrz pomieszczen.

Procedura kalibracji
Wybierz otwarta przestrzen do przeprowadzania ponizszych procedur:

1. Nacisnij pasek statusu systemu w aplikacji DJI Fly i wybierz “Control”, a nastepnie “Calibrate”. Postepuj wg instruk-
cji. Dioda zapali sie na zotto, co oznacza, ze rozpoczat sie proces kalibracji

2. Przytrzymaj drona poziomo i obrac¢ o 360°. Wskazniki statusu drona zaswieca sie na zielono.
3. Przytrzymaj drona pionowo z przodem skierowanym w dét i obré¢ o 360° wokodt osi pionowej.

4. Jezeli wskaznik statusu drona miga na czerwono, kalibracja nie powiodta sie. Wybierz inne miejsce i sprobuj prze-
prowadzi¢ kalibracje ponownie.

Jesli dioda znajdujaca sie na dronie miga na przemian na czerwono i z6tto po zakonczeniu kalibracji, ozna -
A cza to, ze obecna lokalizacja nie jest odpowiednia do latania dronem, w zwiazku z poziomem pola magne -
tycznego.

W aplikacji DJI Fly pojawi sie komunikat, jesli wymagana jest kalibracja kompasu przed rozpoczeciem lotu.

Dron moze rozpoczac lot natychmiast po skalibrowaniu kompasu. Jesli nie rozpoczniesz lotu po trzech mi-
nutach od kalibracji, moze by¢ wymagana ponowna kalibracja.
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Aktualizacja oprogramowania

W celu zaktualizowania urzadzen mozesz skorzystac z aplikacji DJI Fly oraz DJI Assistant 2

Korzystanie z DJI Fly

Gdy nawiazesz potaczenie miedzy dronem, aparatura sterujaca i aplikacja DJI Fly, zostaniesz poinformowany, jesli po-
jawi sie nowa aktualizacja systemu. Aby rozpoczac proces aktualizacji, potacz swoj telefon z internetem i podazaj za
instrukcjami pojawiajacymi sie na ekranie. Zwré¢ uwage na to, ze nie mozesz zaktualizowac oprogramowania apara-
tury sterujacej jesli nie jest potaczona z dronem.

Korzystanie z aplikacji DJI Assistant 2
Za pomoca aplikacji DJI Assistant 2 mozesz zaktualizowac osobno drona jak i aparature sterujaca.
1. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 dla Mavica i zaloguj sie na swoje konto DJI.

2. Uruchom drona, nastepnie podfacz go do komputera przy pomocy kabla USB w przeciagu 20 se-
kund.

W panelu po lewej stronie wybierz “Mavic Mini" i kliknij w Firmware Updates.
Wybierz wersje oprogramowania, ktéra chcesz zaktualizowac.

Zaczekaj az oprogramowanie sie pobierze. Aktualizacja rozpocznie sie automatycznie.

S

Dron wytaczy sie automatycznie po zakonczeniu procesu aktualizacji.

Aby zaktualizowac oprogramowanie dla aparatury sterujacej, podazaj za instrukcjami:

1. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 dla Mavica i zaloguj sie na swoje konto DJI.
Uruchom aparature sterujaca, nastepnie podtacz ja do komputera przy pomocy kabla micro USB.
W panelu po lewej stronie wybierz “Mavic Mini remote controller” i kliknij w Firmware Updates.
Wybierz wersje oprogramowania, ktéra chcesz zaktualizowac.

Zaczekaj az oprogramowanie sie pobierze. Aktualizacja rozpocznie sie automatycznie.

oA wN

Dron wytaczy sie automatycznie po zakonczeniu procesu aktualizacji.
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« Upewnij sie, ze przy aktualizacji oprogramowania podazasz za wyzej przedstawionymi krokami.

* Aktualizacja powinna zaja¢ ok. 10 minut. Normalnym zjawiskiem jest wiotczenie gimbala, miganie wskaz-
nika i ponowne uruchamianie drona. Zaczekaj, az aktualizacja dobiegnie konca.

* Upewnij sie, ze komputer ma dostep do Internetu.

* Przed rozpoczeciem aktualizacji, upewnij sig, ze akumulator jest natadowany w co najmniej 50% , a apa-
ratura sterujaca w co najmniej 30%.

+ Nie odtaczaj drona od komputera podczas aktualizacji.

* Aparatura sterujaca moze utracic¢ tacznos¢ z dronem po aktualizacji. Wowczas nalezy ponownie pota-
czy¢ aparature sterujaca i drona. Aktualizacja moze przywrocic¢ niektore ustawienia takie jak wysokos¢

RTH, czy maksymalny dystans, do ustawien domyslnych. Przed aktualizacja sprawdz jakie sa Twoje ulubio -
ne ustawienia DJI Fly, a nastepnie wprowad?z je po aktualizacji.

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci
instrukcji bez zezwolenia zabronione.

48



	Korzystnie z instrukcji
	Legenda
	Przeczytaj przed pierwszym lotem
	Samouczki wideo
	Pobieranie aplikacji DJI Fly
	Pobierz asystenta DJI 2 dla Mavic

	Profil produktu
	Wstęp
	Cechy urządzenia
	Przygotowywanie drona
	Przygotowywanie aparatury sterującej
	Budowa drona
	Budowa aparatury sterującej
	Aktywacja

	Dron
	Tryby lotu
	Dioda stanu LED
	Powrót do punktu domowego
	System wizyjny
	Tryb inteligentnego lotu (Smart Flight Mode)
	Nagrywanie lotu
	Śmigła
	Akumulator
	Gimbal i kamera

	Aparatura sterująca
	Profil aparatury sterującej
	Korzystanie z aparatury sterującej
	Optymalny zasięg sygnału
	Łączenie nadajnika

	Aplikacja DJI Fly
	Początek
	Podgląd z kamery

	Lot
	Warunki otoczenia podczas lotu
	Limity lotu i strefy ograniczonego lotu (GEO)
	Lista kontrolna
	Automatyczny start/lądowanie
	Uruchamianie / zatrzymywanie silników
	Test latania
	Kalibracja kompasu
	Aktualizacja oprogramowania




