MAVIC AIR

Skrocona instrukcja

V1.0

cip



Dron

DJI Mavic Air posiada nowa sktadang budowe i tréjosiowy gimbal z kamerg, ktéra umozliwia
nagrywanie wideo w jakosci 4K i wykonywanie 12-megapikselowych zdje¢. Charakterystyczne
technologie dronéw DIl tzn. system unikania przeszkéd i tryby inteligentnego lotu SmartCap-
ture, 8K Panorama, Advanced Pilot Assistance Systems, QuickShot, ActiveTrack i TapFly spra-
wiajg, ze wykonywanie ztozonych ujec¢ staje sie dziecinnie proste. Maksymalna predkos¢ lotu
wynosi 68,4 km/h, a maksymalny czas lotu 21 minut.

o AW

1. Przedni system wizyjny** 10. Zatrzaski akumulatora

2. Smigta 11. Dolny system wizyjny**

3. Silniki 12. Anteny GPS

4. Kamera z gimbalem 13. Otwory wentylacyjne

5. Przednie diody LED 14. Gniazdo USB-C

6. Podwozie (wbudowane anteny) 15. Slot na karte micro SD

7. Przycisk zasilania 16. Wskaznik statusu drona/przycisk funkcyjny
8. Diody LED poziomu natadowania 17. Tylny system wizyjny**

9. Inteligentny akumulator

* Maksymalnyy czas lotu zostat uzyskany w warunkach bezwietrznych ze stata predkoscia 25 km/h. Wartos¢ ma jedynie
charakter pogladowy.

** Dziatanie przedniego, dolnego i tylnego systemu wizyjnego jest zalezne od warunkéw otoczenia. Przeczytaj instrukcje i
uwagi bezpieczeristwa, a takze zobacz filmy instruktazowe w DIl GO 4 lub na oficjalnej witrynie DJI, aby dowiedzie¢ sie
wigcej http://www.dji.com/mavic-air.



Nadajnik

Whbudowana w nadajnik ulepszona technologia Wi-Fi pozwala na transmisje sygnatu z odlegtosci
do 2 km i transmisje sygnatu wideo do aplikacji DJI GO 4 na twoim urzgdzeniu w rozdzielczosci
1080p na krétkich dystansach i 720p z wiekszej odlegtosci. Zdejmowalne drazki sterujace spra-
wiaja, ze nadajnik jest tatwiejszy w przechowywaniu i transporcie. Mavic Air obstuguje réwniez

sterowanie za pomocg wirtualnych drazkéw.

Maksymalny czas pracy: 2,5 godziny*

1. Anteny

2. Wskazniki statusu LED

3. Przycisk RTH

4. Port fadowania / Gtéwnego
potaczenia wideo (micro USB)

5. Drazki sterujace

6. Przycisk pauzy lotu

7. Przetacznik trybu lotu

8. Port USB / Potaczenia dodatkowego
wideo

9. Diody LED poziomu akumulatora
10. Przycisk zasilania

11. Przycisk funkcyjny

12. Uchwyt urzadzenia mobilnego

Ztozony

13. Pokretto gimbala

14. Przycisk nagrywania

15. Przycisk konfigurowalny
16. Spust migawki

* Nadajnik jest w stanie uzyska¢ maksymalny zasieg sygnatu na otwartej przestrzeni bez zaktocen

elektromagnetycznych na wysokosci okoto 120 metrow.

Maksymalny czas pracy zostat uzyskany w warunkach laboratoryjnych, wartos¢ ma jedynie charakter pogladowy.



Specyfikacja

* Dron
Masa
Maks. predkos¢
Maks. czas lotu
Temperatura pracy
GNSS
Czestotliwos¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)

* Gimbal

Kontrolowany zakres obrotu

* Kamera
Matryca
Maks. rozmiar zdje¢

Tryby fotograficzne

Tryby nagrywania wideo

Predkos¢ zapisu wideo
Foto
Wideo
Obstugiwane karty SD
* Nadajnik
Wymiary
Czestotliwos¢ operacyjna

Maks. zasieg sygnatu

Temperatura pracy

Akumulator

4309

68,4 km/h

21 minut (bezwietrznie, stata predkos¢ 25 km/h)
0°-40°C

GPS / GLONASS

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: 19 dBm (CE)

5.8 GHz: 14 dBm (CE)

Pitch: -90° do +0° (domyslInie)
-90° do +17° (rozszerzony)

CMOS
4056x3040

Pojedyncze zdjecie

HDR

Zdjecia seryjne: 3/5/7 klatek
Autobracketing ekspozycji (AEB):
3/5 klatek przy 0,7 EV

Interwat: 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s
Panorama (3x1, 3x3, 3x7, Sferyczna)

4K Ultra HD: 3840x2160 24 / 25 / 30p
2,7K: 2720x1530 24 / 25/ 30/ 48 /50 / 60p
FHD: 1920x1080 24 /25 /30 /48 /50 /60 / 120p

100 Mbps

JPEG, DNG

MP4, MOV (MPEG-4 AVC / H.264)
Micro SD klasy 10 lub UHS-1

143,9%78,3x61,2 mm (ztozony)

2,4-2,4835 GHz; 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: 2 km (CE)

5,8 GHz: 0,5 km (CE)

(nieprzestoniety teren, wolny od zaktdcen)
0°-40°C

2970 mAh



Moc nadajnika (EIRP) 2,4 GHz: 18 dBm (CE)
5,8 GHz: 14 dBm (CE)

Napiecie pracy 1000mA @ 3,7V
Obstugiwane urzadzenia Obstugiwana grubos¢: 6,5 - 8,5 mm, Maks. dtugo$é: 156 mm
mobilne Obstugiwane typu portéw USB: Lightning, Micro USB, USB-C
o Zasilacz
Napiecie 132V
Moc znamionowa 50 W

« Inteligentny akumulator

Pojemnos¢ 2375 mAh

Napiecie 11,55V, Maks. 13,2V
Typ akumulatora LiPo 3S

Energia 27,43 Wh

Masa netto Ok. 1409

Zakres temperatury tadowania  5° - 40°C

Maks. moc tadowania 60 W

Wiecej informacji w podreczniku uzytkownika:
http://www.dji.com/mavic-air

3% Tres¢ instrukeji moze ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.



1. Aplikacja DJI GO 4 i filmy instruktazowe
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Wyszukaj "DJI GO 4" w App Store lub Goggle Play r
lub zeskanuj kod QR, aby pobra¢ aplikacje na swoje H
urzadzenie mobilne. E !

DIIGO 4

Zobacz filmy instruktazowe na www.dji.com/mavic-air
lub w aplikacji DJI GO 4 poprzez nacisniecie ikony w
prawym gérnym rogu ekranu.

Filmy instruktazowe

A DII GO 4 wspiera systemy i0S 9.0 i Android 4.4 oraz ich nowsze wersje.

o
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Zdejmij ostone gimbala. Rozt6z tylne ramiona Roztéz przednie Roztozony
ramiona | pOdWOZIe.

Zaleca sie montaz oston $migiet podczas lotu w trybie dla
poczatkujacych (beginner) lub w pomieszczeniach, aby
zwiekszy¢ bezpieczenstwo lotu. Wiecej informacji w ins-
trukcji do oston smigiet.

+ Zaleca sig instalacje ostony gimbala, gdy dron nie jest uzywany. Upewnij sig, ze gimbal jest potozony
w poziomie podczas montazu lub demontazu ostony gimbala.

+ Upewnij sie, ze podwozie jest odpowiednio roztozone przed uzyciem. W innym wypadku wbhudowa-
ne anteny moga mie¢ problemy z potaczeniem wideo. Zt6z podwozie w pierwszej kolejnosci przed
sktadaniem ramion drona.



3. tadowanie akumulatorow

Korzystaj z zataczonej tadowarki, aby w petni
natadowac inteligentny akumulator przed

pierwszym uzyciem.

Wyciaganie inteligentnego
akumulatora z drona.

Kabel USB-C

Zamontuj inteligentny akumulator w tadowarce zgodnie z rysunkiem powyzej.

Czas tadowania inteligentnego akumulatora:
53 minuty w temperaturze 15-40°C.
1 godzina i 40 minut w temperaturze 5-15°C.

Czas tadowania nadajnika: 2,5 godziny

*Po natadowaniu inteligentnego akumulatora do petna, wtdz go do drona, az ustyszysz klikniecie,co sygnalizuje
poprawne zamocowanie akumulatora.

*Opcjonalny hub tadowania akumulatora moze natadowa¢ do czterech akumulatoréw jednoczesnie. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w oficjalnym sklepie DJI.

+ Odfacz kabel taczacy nadajnik z urzadzeniem mobilnym przed fadowaniem. Podtacz zataczony kabel z adapterem
USB do tadowarki.

© Sprawdzanie poziomu akumulatora i wtaczanie / wytaczanie

Poziom
akumulatora

0 0:0:@

Niski o —» Wysoki Niski o~ -+ Wysoki

Poziom
akumulatora

® ©©:0

Nacisnij raz, aby sprawdzié¢ poziom
akumulatora. Nacisnij raz, a potem
ponownie i przytrzymaj, aby wtaczy¢
/wytaczyé.

Nacisnij raz przycisk zasilania, aby
sprawdzi¢ poziom akumulatora.
Nacisnij raz, a potem ponownie i
przytrzymaj, aby wigczyé/wytaczy¢
nadajnik.



4. Przygotowanie nadajnika

Roztoz anteny i obejme urza- Umiesc¢ jeden koniec przewodu Umies¢ swoje urzadze-
dzenia mobilnego, a potem nadajnika do gniazda na boku nie mobilne w obejmie.
przymocuj drazki sterujace. urzadzenia.
M X i
Silny Staby Sl
Ustaw anteny réwnolegle do siebie Optymalny zasieg sygnatu

ﬁ *Upewnij sig, ze drazki sterujgce sa odpowiednio zamocowane.

* Domyslnie zamocowany w nadajniku jest kable z konektorem Lightning. Uzyj odpowiednio kabla do faczenia
nadajnik ze swoim urzagdzeniem mobilnym.

*Korzystajac z iPadu lub tableta, uzyj gniazda USB na nadajniku.

« Nie korzystaj z gniazda micro USB i gniazda USB jednoczesnie, aby potaczyc sie z urzadzeniem wideo. Odtacz
jedno gniadzo z podtaczonym urzadzeniem wideo, jezeli drugie gniazdo jest uzywane.

5. Przygotowanie do startu

DIGO4
App

Uruchom nadajnik Uruchom drona Uruchom aplikacje DJI GO 4

£ J Uzyj swojego konta Dil, aby aktywowac drona. Aktywacja wymaga potaczenia internetowego.
Internet



6. Lot
Przed odlotem upewnij sie, ze pasek statusu drona ReadytoGo (GPS)
w aplikacji DJI GO 4 wyswietla "Ready to Go".
* Automatyczny Start / Ladowanie
4 ¥ ,
( = D Automatyczny start @b} Automatyczne lagdowanie

* Manualny Start / Ladowanie

Sekwencja ruchu drazkéw do @ @ LUB @ @
uruchamiania/zatrzymywania % l I? \

silnikow.

@ Przesun lewy drazek na dét (powoli),
az dron wyladuje.
Przesun lewy drazek do Przytrzymaj drazek na dole przez kilka
gory (powoli), aby wys- & sekund, aby zatrzymac silniki.
tartowac.

A Silniki mozna tylko zatrzyma¢ w locie, jedynie jesli kontroler lotu wykryje btad krytyczny.

© Obstuga nadajnika

DomysInym trybem kontroli lotu jest Mode 2. Lewy drazek kontroluje wysokos¢
drona i kierunek lotu, a prawy drazek ruch do przodu, do tytu w lewo i w prawo.
Pokretto gimbala kontroluje przechylenie kamery w osi tilt.

Lewy drazek ) | Prawy drazek Do przodu
5 R S |
M | 3
i Do tytu
& A @ ol
Obrétwlewo  Obrétwprawo | Lewo Prawo

A Naciénij przycisk pauzy lotu, aby zahamowac awaryjnie podczas lotu



© Sterowanie lotem za pomoca wirtualnych drazkéw na twoim urzadzeniu mobilnym.

H:@ DIIGO 4 -~ 4+
App o

1. Uruchom drona.

2. Nacisnij i przytrzymaj przycisk funkcyjny drona przez 4 sekundy, az ustyszysz podwdjny
sygnat dzwiekowy ('bip'), co sygnalizuje przejscie w tryb sterowania Wi-Fi.

3. Uruchom aplikacje DJI GO 4 i nacisnij ikone w prawym gérnym rogu ekranu.
Nastepnie zeskanuj kod Wi-Fi QR na dronie, aby sie potaczy¢.

4. Naciénij ikone automatycznego startu.

5. Teraz mozesz latac¢ za pomocg wirtualnych drazkéw na ekranie dotykowym.

A *Wtacz Wi-Fi na twoim urzadzeniu mobilnym i wprowadz klucz zabezpieczer, znajdujacy sie na dronie, aby pota-
czyc sie z siecia Mavica Air, jezeli masz problemy ze skanowaniem kodu QR.

*Korzystajac z sieci Wi-Fi na duzej, otwartej przestrzeni pozbawionej zaktocen elektromagnetycznych, zasieg
sygnatu wynosi ok. 80 m na wysokosci 50 m.

*Aby powrdci¢ do trybu sterowania nadajnikiem nalezy potaczy¢ urzadzenia. Czestotliwos¢ Wi-Fi twojego smart-
fona mozna ustawi¢ na 2,4 GHz lub 5 GHz. Czestotliwos¢ 5 GHz posiada mniej zaktdcen sygnatu. Po potaczeniu
z dronem Mavic Air mozesz zmienic¢ hasto do sieci Wi-Fi lub zresetowac potaczenie Wi-Fi.
(Wiecej informacji w podreczniku uzytkownika)
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Normal QuickShot ActiveTrack

& @ L)

TapFly Tripod SmartCapture

n *Zobacz film instruktazowy w aplikacji DJI GO 4 lub na oficjalniej witrynie DJI, aby dowiedziec sie wiecej.
+ Zawsze ustawiaj odpowiedni putap funkcji RTH przed startem. Podczas automatycznego powrotu do
punktu startowego, wcigz nalezy sterowaé¢ dronem za pomoca drazkow sterujacych.



7. Lataj bezpiecznie

!

Lataj na otwartej Lataj z silnym Utrzymuj drona Lataj ponizej
Przestrzeni sygnatem GPS W zasiegu wzroku wysokosci 120 m
=7
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Unikaj lotéw nad lub w poblizu przeszkéd, ttuméw, linii wysokiego napiecia,
drzew lub zbiornikéw wodnych.

Nie nalezy lata¢ w poblizu Zzrédet silnego promieniowania elektromagnetycznego
np. linii wysokiego napiecia i stajci bazowych, gdyz moga spowodowaé nieprawi-
dtowe dziatanie kompasu poktadowego.

OO = O =
=
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Nie uzywaj drona w niekorzystnych warunkach pogodowych, takich jak opady
deszczu, $niegu, mgta badz wiatr, ktéry w porywach przekracza 10 m/s.

@ Strefy zakazu lotéw

Utrzymaj bezpieczna odlegtos¢ Dowiedz sie wiecej na:
od $migiet i silnikéw w ruchu. http://flysafe.dji.com/no-fly

Dla bezpieczeristwa swojego i innych, istotne jest, aby pozna¢ podstawowe zasady
bezpiecznego latania. Przeczytaj o nich w dokumentach Disclaimer i Safety Guidelines
(wytaczenie odpowiedzialnosci | uwagi bezpieczenstwa).

MAVIC jest znakiem zastrzezonym DJI.
Copyright © 2018 DJI Wszystkie prawa zastrzezone.



MAVIC AIR

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy INNPRO.
Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

W celu uzyskania pomocy online,
zeskanuj kod powyzej za pomoca
Facebook Messenger.





