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Niniejszy dokument jest chroniony prawem autorskim przez firme DJI z zachowaniem wszelkich praw.
O ile firma DJI nie udzielita innego upowaznienia, nie mogg Panstwo korzysta¢ ani zezwala¢ innym na
korzystanie z tego dokumentu lub jakiejkolwiek jego czesci poprzez reprodukcje, przekazywanie lub
sprzedaz tego dokumentu. Uzytkownicy powinni odnosi¢ sie do tego dokumentu i jego tresci wytacznie
jako do instrukcji obstugi DJI UAV. Dokument ten nie powinien by¢ wykorzystywany do innych celéw.

Q_ Wyszukiwanie stéw kluczowych
Prosze wyszukac stowa kluczowe, takie jak ,akumulator” i ,instalacja”, aby znalez¢
temat. Jezeli czytajg Panstwo ten dokument za pomocg programu Adobe Acrobat
Reader, prosze nacisng¢ Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie
Mac, aby rozpoczg¢ wyszukiwanie.

¥ Nawigacja do rozdziatu
Petng liste rozdziatbw mozna zobaczy¢ w spisie tresci. Kliknij na rozdziat, aby przejs¢
do tej czesci.

& Drukowanie tego dokumentu
Niniejszy dokument umozliwia drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z niniejszej instrukgji
Legenda

/\ Wazne Q Wskazowki i porady

Przeczytaj przed uzyciem

DJI™ udostepnia uzytkownikom filmy instruktazowe oraz nastepujgce dokumenty.
1. Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa

2. Instrukcja skréconej obstugi

3. Instrukcja obstugi

Przed pierwszym uzyciem zaleca sie obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych i przeczytanie
wskazoéwek bezpieczefstwa. Prosze przygotowac sie do pierwszego lotu, przegladajac instrukcje skréconej
obstugi i zapoznac sie z niniejszg instrukcja, aby uzyskac wiecej informacji.

Filmy instruktazowe

WejdZ na ponizszy adres lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy instruktazowe DJI Inspire 3, ktére
pokazujg, jak bezpiecznie korzystac¢ produktu.
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https://s.dji.com/guide26
Pobieranie DJI Assistant 2

Pobierz i zainstaluj DJI ASSISTANT™ 2 (Inspire Series) korzystajgc z ponizszego linku: https://www.dji.
com/inspire-3/downloads

/\ * Temperatura pracy tego produktu wynosi -20° do 40°C (-4° do 104°F). Nie spetnia wymagan
standardowej temperatury pracy dla zastosowan wojskowych (-55° do 125°C/-67° do
257°F), ktéra musi wytrzymac wiekszg zmienno$¢ otoczenia. Produkt nalezy eksploatowac
w odpowiedni sposéb i tylko do zastosowan, ktére spetniajg wymagania dotyczace zakresu
temperatur roboczych dla danej klasy.
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Profil produktu

W tym rozdziale przedstawiono gtéwne cechy produktu.



Opis produktu
Wprowadzenie

DJI INSPIRE™ 3 to system do filmowania z powietrza wyposazony w kamere z gimbalem DJI ZENMUSE™
X9-8K Air, ktoéry sktada sie z drona, kamery z gimbalem oraz aparatury sterujgcej za pomoca aplikacji
DJI Pilot 2.

W dronie zintegrowano system kontrolera lotu z wieloma redundancjami, system poziomej wizji dookéInej,
system wykrywania podczerwieni oraz system lotu z noktowizjg, umozliwiajacy zawisanie i latanie zaréwno
w pomieszczeniach, jak i na zewnatrz oraz automatyczng funkcje Return to Home przy jednoczesnym
omijaniu przeszkdd we wszystkich kierunkach. Produkt jest zintegrowany z modutem RTK na poziomie
centymetra, ktéry pomaga w doktadnym pozycjonowaniu do poziomu centymetra.

Dzieki 3-osiowemu systemowi stabilizacji gimbal Zenmuse X9-8K Air obstuguje podwdjne natywne 1ISO
i nagrywanie z predkoscig do 8K 75fps ProRes RAW lub 8K 25fps CinemaDNG, jak réwniez wideo 4K 120fps.
[1] Mocowanie DL obstuguje rézne obiektywy DJI DL.

Lekki korpus i klasyczny optywowy ksztatt pozwalaja na wystarczajacg redundancje zasilania, aby poprawic¢
manewrowos¢ lotu. Nowo zaprojektowany transformacyjny korpus moze zagwarantowac niezaktécony
widok kamery gimbala podczas lotu z duzg predkoscia, dzigki czemu kamera gimbala moze sie swobodnie
poruszac, aby nagrywac wiecej zapierajgcych dech w piersiach filmow.

Aparatura sterujgca DJI RC Plus posiada funkcje transmisji wideo O3 Pro i przekazuje do dwéch obrazéw
HD na zywo z drona do aparatury sterujacej. Dzieki aplikacji DJI Pilot 2 przeznaczonej dla DJI Inspire
3, uzytkownicy moga w czasie rzeczywistym przegladac obrazy i dane za pomocg widoku z kamery.
Aparatura sterujgca wyposazona jest w szeroki zakres elementéw sterujgcych dronem i gimbalem,
a takze w konfigurowalne przyciski, dzieki ktérym mozna tatwo sterowa¢ dronem i obstugiwa¢ kamere.

[1] Formaty CinemaDNG i ProRes RAW bedg dostepne po zakupie i zastosowaniu odpowiedniej licencji.



Pierwsze uzycie

Aktywacja i tadowanie akumulatora

Inteligentne akumulatory oraz wewnetrzny akumulator aparatury sterujgcej wymagaja aktywacji przed
pierwszym uzyciem. Przed aktywacjg akumulatora wewnetrznego nie mozna wiaczy¢ aparatury sterujgcej.
Wt6z inteligentne akumulatory do tadowarki, podtacz tadowarke do aparatury sterujgcej za pomoca kabla
USB-C do USB-C, a nastepnie podtacz tadowarke do gniazdka elektrycznego. Inteligentny akumulator jest
aktywowana po podtaczeniu huba tadowania do gniazdka. Diody LED poziomu natadowania akumulatora
zaczynajg migac, sygnalizujac, ze wewnetrzny akumulator aparatury sterujacej jest aktywny.

Przygotowanie drona

1. Zdejmij ostony z komory akumulatora drona i wtéz dwa aktywowane inteligentne akumulatory. Upewnij
sie, ze akumulatory sg solidnie zamontowane.




2. Nacisnij przycisk zasilania minimum pie¢ razy, aby przetgczy¢ drona w tryb lgdowania i wiaczy¢ zasilanie.
W tym czasie wskazniki przycisku zasilania zapalaja sie kolejno.

Q + Nacisnij, a nastepnie naciénij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtaczy¢ drona.

3. Zdejmij ostony ochronne obiektywu i mocowania obiektywu kamery gimbalowej. Zamontuj obiektyw
(sprzedawany oddzielnie) do kamery gimbala i zdejmij ostone ztacza gimbala.

+ Przed zamontowaniem obiektywu kamery nalezy upewnic sie, ze dzwignia blokady obiektywu
jest w pozycji odblokowanej i ze obie czerwone kropki na uchwycie obiektywu sg wyréwnane.

+ NIE WOLNO naciskac przycisku zwalniania obiektywu podczas montazu obiektywu kamery.

+ Po zamontowaniu obiektywu w kamerze zawsze nalezy przesunac dzwignie blokady obiektywu
tak, aby zakryta pomaranczowy znak na kamerze, az dzwignia bedzie napieta i bezpieczna.
W przeciwnym razie mogg wystapi¢ drgania obiektywu podczas lotu.

+ Podczas demontazu kamery gimbala lub wymiany obiektywu nalezy uwazac na piasek, kurz
i wode. Nalezy pamietac, aby pracowa¢ w Srodowisku wolnym od kurzu, poniewaz kurz, ktéry
dostanie sie do mocowania obiektywu kamery gimbala lub obiektywu moze spowodowac
zarysowania i wptynac¢ na uzywanie.

+ Nalezy przestrzega¢ wskazoéwek zawartych w niniejszej instrukcji, aby prawidtowo

zamontowac¢ wymienne obstugiwane obiektywy i powigzane akcesoria, aby unikna¢ uszkodzen

spowodowanych niewtasciwg obstuga.

Powierzchnie obiektywu kamery nalezy czysci¢ miekka, sucha, czystg szmatka. Do czyszczenia

lub konserwacji kamery NIE nalezy uzywac substancji zawierajacych alkohol, benzen,

rozcienczalniki lub inne substancje tatwopalne.




/\ * NIEWOLNO wystawiac obiektywu kamery na dziatanie silnych zrédet energii, takich jak storice,
lawa czy promienie laserowe. W przeciwnym razie spowoduje to uszkodzenie kamery.

4. Nalezy zdja¢ ostone ochronng drona i przymocowac kamere gimbala do drona.

+ Nalezy pamieta¢, aby podczas demontazu lub montazu gimbala mocno go trzymac.

+ Podczas montazu nalezy upewnic sie, ze ztgcze gimbala na dronie jest prawidtowo ustawione,
w przeciwnym razie kamera gimbala nie zostanie odpowiednio zamontowana.

+ Aby zdja¢ kamere gimbala, nalezy przytrzymac przycisk odtgczania kamery gimbala na dronie

iobréci¢ kamere.

NIE WOLNO demontowac gimbala bez upowaznienia.
+ Elementy precyzyjne w gimbalu mogg zosta¢ uszkodzone w wyniku kolizji lub uderzenia, co
moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie gimbala. Nalezy pamieta¢, aby chroni¢ gimbal

B

przed uszkodzeniem.

Amortyzatory gimbala i ztacze miedzy gimbalem a dronem sa delikatne. Nalezy chroni¢ je przed
uszkodzeniem. W razie potrzeby nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem lub autoryzowanym
dealerem DJI. Prosze przeczytac instrukcje konserwacji, aby uzyskac wiecej informacji na temat

wymiany amortyzatora gimbala.

5. W6z DJI PROSSD do drona. Wskaznik na urzadzeniu DJI PROSSD zapala sie, wskazujac, ze jest
prawidtowo wtozony.




6. Po ustawieniu w jednej linii $migta i znaku montazowego silnika, nalezy odpowiednio wtozy¢ cztery
$migta w silniki, a nastepnie nacisngc i obrécic, aby zablokowac.

Nalezy upewnic sie, ze szybko zwalniany adapter $migta jest obrécony w celu zamontowania
na miejscu, a adapter $migta odskakuje od gérnej czesci watu silnika.
Przed zdjeciem $migta nalezy najpierw docisng¢ adapter Smigta.

B

Przy sprawdzaniu, montazu lub demontazu $migiet nalezy uwazac na ostre krawedzie Smigiet.




Przygotowanie aparatury zdalnego sterowania

Aparatura zdalnego sterowania jest juz potgczona z dronem, gdy jest on kupowany razem jako zestaw.
Przed pierwszym uzyciem aparatura wymaga aktywacji, a do aktywacji wymagane jest potgczenie
z Internetem. Nacisnij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wiaczy¢ aparature. Aby
aktywowac aparature, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

Po wylaczeniu aparatury nalezy nacisng¢ przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ poziom natadowania
akumulatora.

Aktywacja drona

Przed pierwszym uzyciem dron wymaga aktywacji. Po wtgczeniu zasilania drona i aparatury sterujacej,
nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby aktywowac drona uzywajgc
aplikacji DJI Pilot 2. Do aktywacji wymagane jest potgczenie internetowe.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego
W aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat, gdy dostepne bedzie nowe oprogramowanie sprzetowe. Zaleca

sie aktualizacje oprogramowania sprzgtowego, gdy tylko pojawi sig taki monit, aby zapewni¢ najlepsze
mozliwe wrazenia z uzytkowania.



Przeglad

Dron

1. Przednie wskazniki LED

2. Poziomy wielokierunkowy system wizyjny
3. Silniki

4. Smigta

5. Kamera FPV

6. Przycisk zwalniania gimbala

7. Port szybkiego mocowania kamery gimbala
8. Kamera gimbala

9. Tylne wskazniki LED

10. Poziomy wielokierunkowy system wizyjny
11. Przycisk/wskaznik zasilania drona

12. Gniazdo DJI PROSSD

13. Gérny system wizyjny
14. Wskaznik LED w ksztatcie litery Y

15. Inteligentne akumulatory
16. Przycisk zwalniajgcy akumulator



17. Port pomocniczy USB-C 21. Port wejsciowy Timecode

18. Dolny system czujnikéw podczerwieni 22. Dodatkowe o$wietlenie
19. Dolny system wizyjny 23. Port rozszerzen
20. Port USB-C 24. Mechanizm transformacji

Aparatura zdalnego sterowania

ol

)
©led

1. Zewnetrzne anteny RC
Przesytaja bezprzewodowo sygnaty sterujace i wideo miedzy aparaturg a dronem.

2. Ekran dotykowy

Wyswietla widoki systemu i aplikacji oraz obstuguje do 10 punktéw dotykowych. Przed uzyciem nalezy

upewnic sig, ze ekran dotykowy jest czysty i catkowicie suchy. W przeciwnym razie moze doj$¢ do

pogorszenia jakosci funkcji dotykowych.

3. Przycisk sterowania dronem

Przycisk sterowania dronem jest uzywany do przejmowania kontroli nad dronem i wskazywania statusu

sterowania dronem. Wiecej informacji mozna znalez¢ w Przewodniku na ekranie gtéwnym.

4. Drazki sterujace
Tryb drazka sterujgcego mozna ustawi¢ w aplikacji DI Pilot 2.

5. Wewnetrzne anteny Wi-Fi

NIE WOLNO blokowa¢ anten Wi-Fi podczas uzytkowania. W przeciwnym razie moze dojé¢ do zaktécenia sygnatu.
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6. Przycisk Wstecz/Funkcja

Nacisnij raz, aby powrdci¢ do poprzedniego ekranu. Naci$nij dwa razy, aby powrécic¢ do ekranu gtéwnego.
Uzyj przycisku wstecz i innego przycisku, aby aktywowac¢ przyciski kombinacji. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w Przewodniku na ekranie gtéwnym.

7. Przyciski L1/L2/L3/R1/R2/R3
Prosze przejs¢ do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2, aby zobaczy¢ konkretne funkcje tych przyciskow.

8. Przycisk Return to Home (RTH)
Nacisnij i przytrzymaj, aby rozpoczaé RTH. Nacisnij ponownie, aby anulowac RTH.

9. Mikrofony
Nie wolno zastania¢ mikrofonéw podczas uzytkowania.

10. Wskazniki LED statusu
Wskazujg status aparatury. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Wskazniki LED i alarmy aparatury
sterujgcej lub w Przewodniku na ekranie gtéwnym.

11. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
Wskazujg aktualny poziom natadowania akumulatora w aparaturze. Wiecej informacji na ten temat
znajduje si¢ w rozdziale Wskazniki LED i alarmy aparatury sterujgcej.

12. Wewnetrzne anteny GNSS
NIE WOLNO blokowa¢ wewnetrznych anten GNSS podczas uzytkowania. W przeciwnym razie moze to
mie¢ wptyw na doktadno$¢ pozycjonowania.

13. Przycisk zasilania

Naciénij raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Naciénij, a nastepnie nacisnij
i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ zasilanie aparatury. Gdy aparatura jest
wigczona, naciénij raz, aby wtaczy¢ lub wytgczy¢ ekran dotykowy.

14. Przycisk 5D
Wyswietl domysine funkcje przycisku 5D w aplikacji DJI Pilot 2. Wigcej informacji mozna znalez¢
w Przewodniku na ekranie gtéwnym.

15. Przycisk Wstrzymania Lotu
Nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu (tylko gdy dostepne sg systemy GNSS lub Vision).

16. Przycisk C3
Dostosowywanie funkgji w aplikacji D) Pilot 2.

17. Lewe pokretto
Kontroluje nachylenie gimbala.
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18. Przycisk nagrywania
Nacisnij raz, aby rozpoczg¢ lub zatrzymac nagrywanie.

19. Przetacznik trybu lotu
Przetgczanie pomiedzy réznymi trybami lotu. Uzytkownicy moga przetacza¢ miedzy trybem Normal, Sport
i Function. Tryb Function mozna skonfigurowac w aplikacji.

20. Wewnetrzne anteny RC
Przesytajg bezprzewodowe sygnaty sterowania dronem i wideo. NIE WOLNO blokowa¢ wewnetrznych
anten RC podczas uzytkowania. W przeciwnym razie moze doj$¢ do zaktécenia sygnatu.

21. Gniazdo karty microSD

22. Port USB-A
Uzytkownik moze podtaczy¢ aparature do huba TB51 w celu aktualizacji oprogramowania huba. Mozna
réwniez wiozy¢ urzadzenia innych firm, takie jak pamie¢ USB lub karta pamieci.

23. Port HDMI
Do wyprowadzania sygnatow HDMI do monitora zewnetrznego

24. Port USB-C
Do tadowania aparatury poprzez podtaczenie do huba tadujgcego

25. Przycisk Focus/Shutter
Nacisnij przycisk do potowy, aby uzyska¢ autofokus, i do konca, aby zrobi¢ zdjecie.

26. Prawe pokretto
Steruje obrotem gimbala.

27. Kétko przewijania

Po nacis$nigciu wyznaczonego przycisku bocznego na ekranie, obré¢ kétko przewijania, aby dostosowaé
parametry kamery. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Obstuga kamery gimbala. Mozna ja
ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2.
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28. Uchwyt
29. Glosnik

30. Wentylacja
Do odprowadzania ciepta. NIE WOLNO blokowa¢ otworu wentylacyjnego podczas uzytkowania.

31. Zarezerwowane otwory montazowe
Do montazu urzadzen zewnetrznych

32. Przycisk C1
Dostosowywanie funkgji w aplikacji DJI Pilot 2

33. Przycisk C2
Dostosowywanie funkcji w aplikacji DJI Pilot 2

34. Pokrywa tylna
35. Przycisk zwalniajacy akumulator

36. Komora na akumulator
Do zainstalowania akumulatora WB37 (nalezy zakupi¢ osobno)

37. Przycisk zwalniajacy tylng pokrywe
38. Alarm

39. Wlot powietrza
Do odprowadzania ciepta. NIE WOLNO blokowa¢ wlotu powietrza podczas uzytkowania.

40. Komora na klucz sprzetowy @
Do wtozenia klucza sprzetowego do ztgcza USB-C. S 2

41. Podpérka na talie
Do podtaczenia paska do aparatury




Opcjonalne akcesoria (sprzedawane oddzielnie)

Obiektyw DJI DL
Kamera gimbala DJI Zenmuse X9-8K Air jest wyposazona w mocowanie DL wspierajgce instalacje obiektywu
DJI DL. Prosze przeczytac rozdziat Kamera gimbala, aby zapoznac sie z instalacjq i uzyskac wiecej informacji.

Profesjonalny ekosystem DJI

DJI Inspire 3 moze by¢ uzywany z innymi produktami DJI, takimi jak DJI Video Transmitter, DJI High-Bright
Remote Monitor, DJI Three-Channel Follow Focus oraz D)l Master Wheels, tworzac profesjonalny ekosystem
filmowy. Przeczytaj rozdziat Profesjonalny ekosystem DJI, aby uzyskac wiecej informacji.
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Dron

W tym rozdziale przedstawiono gtéwne cechy drona.
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Dron

Profil drona

Dron Inspire 3 sktada sig gtéwnie z systemu kontroli lotu, systemu komunikacji, systemu wizyjnego,
systemu przetwarzania obrazu, systemu napedowego, mechanizmu transformacji oraz systemu zasilania
i akumulatoréw. Niniejszy rozdziat zawiera szczegbétowe wprowadzenie do komponentéw drona i jego
funkdji.

Tryby lotu

Tryb N (Normal)

Dron wykorzystuje GNSS oraz gérny, dolny i boczny system wizyjny oraz system czujnikéw podczerwieni
do lokalizacji i stabilizacji. Gdy sygnat GNSS jest silny, dron uzywa sygnatu GNSS do lokalizacji i stabilizacji.
Gdy sygnat GNSS jest staby, ale oswietlenie i inne warunki srodowiskowe sg wystarczajgce, dron uzywa
systemoéw wizyjnych do lokalizacji i stabilizacji. Gdy wiaczone jest wykrywanie przeszkdd, a o$wietlenie
i inne warunki Srodowiskowe sg wystarczajgce, maksymalna predkos$¢ lotu drona wynosi 15 m/s,
a maksymalny kat nachylenia 35°. Gdy sygnat GNSS jest staby, a o$wietlenie i inne warunki otoczenia s
niewystarczajace, dron nie moze zawisng¢ doktadnie i moze jedynie utrzymywac wysokos¢.

Tryb S (Sport)

Dron wykorzystuje sygnat GNSS i dolny system wizyjny, aby zawisna¢ precyzyjnie. Regulujgc ustawienia
gain i expo, mozna zwiekszy¢ maksymalng predkos¢ lotu drona do 26 m/s. W trybie S, wykrywanie
przeszkéd w czterech kierunkach poziomych jest wytgczone i dron nie moze wykrywaé ani omijac
przeszkéd w tych kierunkach. Gérny i dolny system wizyjny dziataja normalnie, aby osiggnac¢ precyzyjne
pozycjonowanie w zawisie.

Tryb F (Function)

Tryb Function mozna ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2 na tryb T (tryb Tripod) lub tryb A (tryb Attitude). Tryb
T jest oparty na trybie N. Predkos¢ lotu jest ograniczona, aby umozliwi¢ tatwiejszg kontrole nad dronem.
Trybu Attitude nalezy uzywac z zachowaniem ostroznosci.

/\ * Wykrywanie przeszkod jest wytgczone w trybie S, co oznacza, ze dron nie moze automatycznie
wyczuwac przeszkéd i hamowac w celu ich unikniecia. Nalezy zwraca¢ uwage na otoczenie i
przeszkody na trasie podczas lotu dronem w trybie S.

+ Nalezy pamieta¢, ze podczas lotu w trybie S, predkos¢ lotu drona znacznie wzros$nie w
poréwnaniu z predkoscig w trybie N (Normal). Droga hamowania znacznie sie wydtuzy. Podczas
lotu w bezwietrznym otoczeniu wymagana jest minimalna droga hamowania 55 m (180 stép).

+ Podczas lotu w bezwietrznych warunkach, gdy dron wznosi sie i opada w trybie S, wymagana
jest minimalna droga hamowania wynoszaca 15 m (49 stép).
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Tryb A (tryb Attitude)

W trybie Attitude systemy wizyjne i niektére inteligentne funkcje sg wytaczone. W tym trybie dron nie
moze sie ustawi¢ ani automatycznie hamowac i tatwo ulega wptywom otoczenia, co moze spowodowac
przesuniecie w poziomie. Do sterowania i pozycjonowania drona nalezy uzywac aparatury zdalnego
sterowania. Lataj ostroznie.

/N * NIEWOLNO przetaczac sig z trybu N na tryb S lub F, jezeli nie znaja Panistwo w wystarczajacym
stopniu zachowania drona w kazdym z trybéw lotu. Nalezy pamietac o wtgczeniu funkgji Multiple
Flight Modes w aplikacji DJI Pilot 2 przed przetagczeniem z trybu N na inne tryby.

Nalezy unikac latania w miejscach, gdzie sygnat GNSS jest staby lub w waskich i zamknigtych
przestrzeniach. W przeciwnym razie, dron bedzie zmuszony do przejscia w tryb Attitude,
co prowadzi do potencjalnych zagrozen dla lotu. Nalezy jak najszybciej wylagdowac¢ dronem
w bezpiecznym miejscu.
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Przycisk zasilania drona/Wskazniki drona

1. Przycisk zasilania (po zamontowaniu inteligentnych akumulatoréw):

a. Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora drona.

b. Nacisnij, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wtgczy¢ lub wytaczy¢ drona.

c. Nacisnij przycisk zasilania minimum pig¢ razy, aby odblokowa¢ lub wej$¢ w tryb podrozy.
2. Wskazniki: wyswietlajg aktualny poziom natadowania akumulatora drona lub status drona.
Wskazniki poziomu natadowania akumulatora pokazujg réwniez aktualny poziom natadowania
akumulatora podczas roztadowywania. Wskazniki sg zdefiniowane ponizej.

@= \Wskaznik LED jest wigczony.  —— Wskaznik LED jest wytgczony. —:ﬁ)} Wskaznik LED miga.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora

- - 88% - 100%

- ey 75% - 87%

-—) -—) -—) [qum] 63% - 74%

- St > 50% - 62%

[c ) (e} (e} 38% - 49%

Semsbt- [ ) 25% - 37%

[ ) o [aum] [aum] 13% - 24%
Sembt- — [ ) 0% - 12%

Status drona
LED1 LED2 LED3 LED4 Opis
Btad stanu drona. Podtgcz drona do aparatury
{(jl:i)} 53 5(?1:1)} 5(?1:1)} sterujgcej, uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i naci$nij
HMS, aby zdiagnozowac btad.
— - Eﬁf — Trwa aktualizacja oprogramowania sprzetowego drona.

o o oD {ﬁézf Dron i aparatura sterujaca taczg sie.
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Wskazniki drona

Dron posiada przednie wskazniki LED, tylne wskazniki LED i wskazniki LED w ksztatcie litery Y.

1. Przednie wskazniki LED
2. Tylne wskazniki LED
3. Wskaznik LED w ksztatcie litery Y

Gdy dron jest wigczony, ale silniki nie pracuja, przednie wskazniki LED $wieca na czerwono, aby pokazac

orientacje drona.

Gdy dron jest wtaczony, ale silniki nie pracuja, tylne wskazniki LED pokazuja status systemu kontroli lotu.
Wiecej informacji na temat wskaznikéw stanu drona znajduje sie w ponizszej tabeli.

Statusy normalne

Miga na przemian na
czerwono, z6tto i zielono

Miga na zétto cztery razy

Miga powoli na zielono

Miga dwa razy na zielono
Miga powoli na zétto

Miga szybko na zétto

Miga powoli na czerwono

Miga szybko na czerwono

Miga szybko na czerwono

® Staty czerwony

i z6tto

(podczas wykonywania CSC)

Wigczenie zasilania i przeprowadzenie testow
autodiagnostycznych

Rozgrzewanie

Sygnat GNSS aktywny

Wigczone systemy wizyjne

Sygnat GNSS i systemy wizyjne wytgczone (tryb
Attitude wigczony)

Utrata sygnatu z aparatury

Niski poziom natadowania akumulatora, start
jest niemozliwy*.

Krytycznie niski poziom akumulatora

Btad IMU

Btad krytyczny *

Miga na przemian na czerwono Wymagana kalibracja kompasu

* Jedli dron nie moze wystartowac, a tylny wskaznik miga powoli na czerwono lub jest o$wietlony stale na czerwono,

nalezy podtagczy¢ drona do aparatury, uruchomic aplikacje DJI Pilot 2 i obejrzec¢ szczegoty.
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Po uruchomieniu silnika, przednie wskazniki LED migajg na przemian na czerwono i zielono, a tylne
wskazniki LED migaja na zielono. Zielone wskazniki wskazuja, ze dron jest gotowy do lotu, a czerwone
wskazniki wskazujg kierunek i pozycje drona.

Wskaznik LED w ksztatcie litery Y jest uzywany do pomocy przy wskazywaniu kierunku tytu drona. Po
wigczeniu zasilania drona, wskaznik LED w ksztatcie litery Y bedzie Swiecit na zielono.

/\ * Wymagania dotyczace oswietlenia roznig sie w zaleznosci od regionu. Nalezy przestrzega¢
lokalnych praw i przepiséw.

Podwozie drona

Przed dostawg dron znajduje si¢ w trybie podréznym. Nalezy wykonac ponizsze kroki, aby przed pierwszym
uzyciem przetaczy¢ go w tryb Igdowania.

Przetaczanie trybu podréznego

Przed przetgczeniem miedzy trybem podréznym a trybem lgdowania nalezy umiesci¢ dron na ptaskiej
powierzchni (np. na stole).

Odblokowanie trybu podréznego: po zamontowaniu akumulatoréw nalezy nacisna¢ przycisk zasilania
minimum piec razy, aby przetgczy¢ dron z trybu podréznego na tryb lagdowania i wigczy¢ zasilanie.

Wejécie w tryb podrézy: wyjmij kamere gimbalowa przy wigczonym dronie, naciénij przycisk zasilania
minimum piec razy, poczekaj, az dron przejdzie w tryb podroézy i wytgcz go. Przed wyjeciem akumulatora
nalezy nacisng¢ przycisk zwalniajgcy.

+ Po co najmniej pieciokrotnym nacisnieciu przycisku zasilania z podtgczong kamerg gimbala, dron

przejdzie w tryb podrézy po wyjeciu kamery gimbala. Dron nie moze przejs¢ z trybu ladowania
do trybu podrézy z zatozong kamerg na gimbalu.
+ Podczas transformacji drona nalezy trzymac rece z dala od mechanizmu transformacji.

/\ * W sytuacjach, gdy trzeba recznie wyregulowac podwozie, nalezy wtozy¢ krzyzowy koniec
dotgczonego Srubokreta do matego otworu na spodzie drona i powoli obréci¢ koto zebate
serwo przektadni.
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Inteligentne podwozie

PrzejdZ do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2 i naci$nij (!\1 , aby wyswietli¢ przetacznik
inteligentnego podwozia.

Intellig —

1. Przetgcznik inteligentnego trybu podwozia: gdy jest wigczony, dron automatycznie podnosi lub
opuszcza podwozie podczas startu lub lagdowania. Gdy jest wytgczony, zaleca sie przejs¢ do podgladu
kamery i nacisngé==+ > E)Q > Land Gear Settings (Ustawienia podwozia), aby wtgczy¢ Precision Landing
(Precyzyjne ladowanie), dzieki czemu wtaczone zostanie unikanie przeszkéd w dét. Gdy podwozie zostanie
podniesione podczas lgdowania, dron automatycznie wyhamuje na wysokosci 1 m nad terenem, aby
chroni¢ kamere gimbalowa.

2. Przyciski przetaczania trybu podwozia: podczas lotu, nacisnij przyciski, aby podnie$¢ lub opusci¢
podwozie.

+ Podwozie mozna réwniez podnies¢ lub opusci¢, naciskajgc przycisk R1 na aparaturze sterujacej.
Aby uzyskac wiecej informagcji, prosze przeczyta¢ Wprowadzenie do widoku kamery gimbalowej

w rozdziale aplikacji DJI Pilot 2.

+ Podwozie zostanie automatycznie zablokowane, gdy dron pozostaje na terenie. Nalezy je
odblokowac w Ustawieniach podwozia w aplikacji przed uzyciem aparatury lub aplikacji do
obstugi podwozia, jesli to konieczne.
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Return to Home

Return to Home (RTH) powoduje powrét drona do ostatnio zarejestrowanego punktu Home, gdy system
pozycjonowania dziata normalnie. Istniejg trzy rodzaje RTH: Smart RTH, Low Battery RTH i Failsafe RTH.
Dron automatycznie leci z powrotem do Punktu Home i lgduje, gdy zostanie zainicjowany Smart RTH, dron
przejdzie w Low Battery RTH lub gdy sygnat miedzy aparaturg a dronem zostanie utracony podczas lotu.

Opis

Pierwsza lokalizacja, w ktérej dron odbierze silny lub umiarkowanie
silny sygnat GNSS (wskazany przez biatg ikone), zostanie
zapisana jako domysiny Punkt Home. Punkt Home moze zostac

Punkt Home Q‘ 10 zaktualizowany przed startem, jezeli dron odbierze kolejny silny

lub umiarkowanie silny sygnat GNSS. Jezeli sygnat jest staby, punkt

poczatkowy nie zostanie zaktualizowany. Aplikacja DJI Pilot 2 wyda
komunikat gtosowy, gdy Punkt Home zostanie ustawiony.

Smart RTH

Jesli sygnat GNSS jest wystarczajgco silny, Smart RTH moze by¢ uzywany do sprowadzenia drona do
punktu poczgtkowego. Smart RTH inicjuje sie poprzez nacisniecie przycisku RTH & w aplikacji DJI Pilot
2 lub poprzez nacisniecie i przytrzymanie przycisku RTH na aparaturze sterujgcej do momentu ustyszenia
sygnatu dZwiekowego. Podczas procesu RTH, aparatura bedzie wydawac sygnat dZzwiekowy. Aby zakorczy¢
RTH, nalezy nacisna¢ przycisk &, RTH lub przycisk wstrzymania lotu na aparaturze lub nacisna¢ ikong stop
na podgladzie kamery w aplikacji DJI Pilot 2. Po wyjsciu z RTH, uzytkownik odzyska kontrole nad dronem.

Advanced RTH

Zaawansowane RTH jest wigczone, jezeli odwietlenie jest wystarczajace, a Srodowisko jest odpowiednie dla
systemow wizyjnych, gdy uruchomione jest Smart RTH. Dron automatycznie zaplanuje najlepszg Sciezke
RTH, ktéra zostanie wyswietlona w aplikacji DJI Pilot 2 i dostosuje sie do otoczenia.

Ustawienia RTH

Ustawienia RTH sg dostepne dla funkcji Advanced RTH. PrzejdZ do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot
2, nacignij ==+ > g)@, a nastepnie ustaw Return to Home na Preset lub Optimal.

1. Preset: gdy dron znajduje sie w odlegtosci od 20 do 50 m od punktu Home w momencie rozpoczecia
RTH, dron nie wzniesie sig na wysoko$¢ RTH i zamiast tego powréci do domu uzywajac najlepszej sciezki na
aktualnej wysokosci. Jezeli dron znajduje sie dalej niz 50 m od Punktu Home w momencie rozpoczecia RTH,
dron zaplanuje $ciezke RTH, poleci na otwartg przestrzen unikajgc przeszkod, wzniesie sie na Wysokos¢
RTH i wréci uzywajac najlepszej Sciezki. Gdy dron znajdzie sie w poblizu Punktu Home, dron bedzie sie
znizat, lecac do przodu, jezeli aktualna wysokos¢ jest wyzsza niz wysokos$¢ RTH.

2. Optimal: niezaleznie od ustawiert Wysokosci RTH, dron automatycznie planuje optymalng $ciezke
RTH i dostosowuje wysokos$¢ do czynnikdw srodowiskowych, takich jak przeszkody i sygnaty transmisji.
Optymalna $ciezka RTH oznacza, ze dron pokona najkrétszy mozliwy dystans, zmniejszajac ilo$¢ uzywanego
akumulatora i wydtuzajgc czas lotu.
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Preset Optimal
Procedura Advanced RTH
1. Punkt Home jest zapisywany.
2. Uruchamia sie zaawansowane RTH.
3. Dron hamuje i zawisa w miejscu.
a. Dron laduje natychmiast, jezeli w momencie rozpoczecia RTH znajduje sie w odlegtosci mniejszej
niz 20 m od Punktu Home.
b. Jezeliw momencie rozpoczecia RTH dron znajduje sie dalej niz 20 m od Punktu Home, dron zaplanuje
najlepsza $ciezke zgodnie z ustawieniami RTH i poleci do Punktu Home, unikajac przeszkéd i stref GEO
Przéd drona bedzie zawsze skierowany w tym samym kierunku, co kierunek lotu.
4. Dron bedzie leciat automatycznie zgodnie z ustawieniami RTH, srodowiskiem i sygnatem transmisji
podczas RTH.
5. Dron laduje i silniki zatrzymuja sie po osiggnigciu Punktu Home.

Straight Line RTH
Dron przejdzie do Straight Line RTH, gdy oswietlenie nie jest wystarczajace, a otoczenie nie jest
odpowiednie dla Advanced RTH.

Procedura Straight Line RTH:

1. Zapisuje sie Punkt Home.

2. Wtacza sie Straight Line RTH.

3. Dron hamuje i zawisa w miejscu.
a. Jezeli w momencie rozpoczecia RTH dron znajduje sie dalej niz 50 m od Punktu Home, najpierw wznosi
sie na wysokos¢ 20 m (ten krok jest pomijany, jezeli aktualna wysokos¢ jest wigksza niz 20 m), nastepnie
dron dostosowuje swojg orientacje i wznosi si¢ na zadang wysoko$¢ RTH i leci do Punktu Home. Jezeli
aktualna wysokos¢ jest wyzsza niz wysokos¢ RTH, dron poleci do Punktu Home na aktualnej wysokosci.
b. Jezeli w momencie rozpoczecia RTH dron znajduje sie w odlegtosci 20-50 m od Punktu Home, dron
najpierw wznosi sie na wysokos$¢ 20 m (ten krok jest pomijany, jezeli aktualna wysokos¢ jest wyzsza niz
20 m), nastgpnie dron dostosowuje swojg orientacje i leci do Punktu Home. Jezeli w momencie
rozpoczecia RTH aktualna wysoko$¢ jest mniejsza niz 5 m, dron wzniesie sie na wysoko$¢ 5 m i poleci
do Punktu Home.
c. Dron laduje natychmiast, jezeli w momencie rozpoczecia RTH znajduje sie w odlegtosci mniejszej
niz 20 m od Punktu Home.

4. Dron lgduje i silniki zatrzymuijg sie po osiggnieciu Punktu Home.
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Podczas zaawansowanego RTH dron automatycznie dostosowuje predko$¢ lotu do czynnikéw
Srodowiskowych, takich jak predkos¢ wiatru i przeszkody.

Dron nie moze omija¢ matych lub drobnych obiektéw, takich jak gatezie drzew lub linie
energetyczne. Przed uzywaniem Smart RTH nalezy wyprowadzi¢ drona na otwartg przestrzen.
Ustaw Advanced RTH jako Preset, jezeli na trasie RTH znajduja sie linie energetyczne lub wieze,
ktérych dron nie moze omingc i upewnij sie, ze wysoko$¢ RTH jest ustawiona wyzej niz wszystkie
przeszkody.

Dron wyhamuje i powréci zgodnie z ostatnimi ustawieniami, jezeli ustawienia RTH zostang
zmienione podczas RTH.

Jezeli podczas RTH maksymalna wysoko$¢ zostanie ustawiona ponizej aktualnej wysokosci,
dron zejdzie do maksymalnej wysokosci i wréci do domu.

Wysokosci RTH nie mozna zmieni¢ podczas RTH.

Jezeliistnieje duza réznica miedzy aktualng wysokosciag a wysokoscig RTH, nie mozna doktadnie
obliczy¢ ilodci uzywanego akumulatora ze wzgledu na predkos¢ wiatru na réznych réznych
wysokosciach. Nalezy zwraca¢ szczeg6lng uwage na komunikaty dotyczgce mocy akumulatora
i ostrzezenia w aplikacji DJI Pilot 2.

Funkcja Advanced Smart RTH nie bedzie dostepna, jezeli warunki oswietleniowe i Srodowisko
nie bedg odpowiednie dla systeméw wizyjnych podczas startu lub RTH.

Podczas Zaawansowanego RTH, dron przejdzie w RTH po linii prostej, jezeli warunki
oswietleniowe i $Srodowisko nie sg odpowiednie dla systeméw wizyjnych i dron nie moze unikng¢
przeszkdd. Przed rozpoczeciem RTH nalezy ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH.

Gdy sygnat z aparatury jest normalny podczas zaawansowanego RTH, drgzek sterujgcy moze
by¢ uzywany do sterowania predkoscig lotu, ale nie mozna kontrolowac orientacji i wysokosci,
a dron nie moze lecie¢ w lewo lub w prawo. Przyspieszenie uzywa wiecej mocy. Dron nie
moze unikac przeszkdd, jezeli predkosc lotu przekracza efektywng predkos$¢ wykrywania. Dron
wyhamuje i zawi$nie w miejscu oraz wyjdzie z RTH, jezeli drgzek sterowniczy zostanie Sciggniety
do konica. Dron moze by¢ sterowany po zwolnieniu drazka sterujgcego.

Gdy sygnat z aparatury sterujacej jest normalny podczas RTH w linii prostej, mozna sterowac
predkoscia lotu i wysokoscig za pomoca aparatury, ale nie mozna sterowac orientacjg drona i
nie mozna lecie¢ w lewo lub w prawo. Dron nie moze unikac przeszkéd, jezeli do przyspieszania
uzywany jest drazek sterowniczy, a predkos¢ lotu przekracza efektywna predkos¢ wyczuwania.
Gdy dron wznosi sie lub leci do przodu, nalezy przesung¢ drazek sterujgcy w przeciwnym
kierunku, aby wyjs¢ z RTH. Zwolnij drazek sterujacy, aby odzyskac kontrole nad dronem. Jezeli
podczas RTH dron osiggnie maksymalng wysoko$¢ podczas wznoszenia, dron zatrzyma sie i
powrdéci do Punktu Home na aktualnej wysokosci.

Dron zawi$nie w miejscu, jezeli osiggnie maksymalng wysokos¢ podczas wznoszenia po wykryciu
przeszkdd przed nim.

Dron hamuije podczas RTH po linii prostej, gdy znajduje sie w odlegtosci mniejszej niz 50 m od
punktu Home i wykryje obiekt.
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Low Battery RTH

Gdy poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski i nie ma wystarczajacej mocy, aby wréci¢ do domu,
nalezy jak najszybciej wyladowac¢ dronem.
Aby unikna¢ niepotrzebnego niebezpieczeristwa spowodowanego niewystarczajgca iloscig energii, dron
automatycznie obliczy, czy ma wystarczajgco duzo energii, aby polecie¢ do Punktu Home z aktualnej
lokalizacji. W aplikacji DI Pilot 2 pojawi sie ostrzezenie, gdy poziom natadowania akumulatora bedzie
niski i wystarczy energii tylko na wykonanie lotu RTH.
Dron automatycznie poleci do Punktu Home, jesli po 10-sekundowym odliczaniu nie zostang podjete zadne
dziatania. Anuluj RTH naciskajac przycisk RTH lub przycisk wstrzymania lotu na aparaturze.
Jezeli odliczanie niskiego poziomu natadowania akumulatora RTH zostanie anulowane, po 60 sekundach
od ostatniego odliczania, gdy aktualny poziom natadowania akumulatora stanie sie nizszy niz poziom
natadowania akumulatora Smart RTH, aplikacja wyswietli odliczanie przez 10 sekund. Jezeli po tym
ostrzezeniu RTH zostanie anulowane, akumulator moze nie mie¢ wystarczajacej mocy, aby dron mogt
bezpiecznie wylgdowac, co moze doprowadzi¢ do rozbicia sig lub utraty drona.
Dron wylgduje automatycznie, jezeli aktualny poziom natadowania akumulatora moze podtrzymac drona
tylko na tyle ditugo, aby zej$¢ z aktualnej wysokosci. Automatycznego lagdowania nie mozna anulowac, ale
za pomocq aparatury sterujgcej mozna zmienic ruch poziomy i predkos$¢ opadania drona.
Jezeli jest wystarczajaca moc, mozna uzywac drgzka, aby dron wznosit sie z predkoscig 1 m/s.
Podczas automatycznego ladowania nalezy porusza¢ dronem w poziomie, aby jak najszybciej znalez¢
odpowiednie miejsce do lgdowania. Dron spadnie, jezeli uzytkownik bedzie naciskat drazek do goéry, az
do wyczerpania mocy.

Ostrzezenie o krytycznie

niskim poziomie natadowania

Wystarczajacy poziom
akumulatora

. natadowania akumulatora
Ostrzezenie o niskim

poziomie natadowania
akumulatora Pozostaty czas lotu

) ® b
Moc potrzebna do I
powrotu drona 12229

Automatyczne ladowanie

Wskaznik poziomu natadowania akumulatora

Ostrzezenie o
poziomie natadowania Oznaczenie Lot
akumulatora

Jezeli wybrano RTH, dron poleci do
Punktu Home automatycznie, a ochrona przed
lagdowaniem zostanie wigczona. Uzytkownik moze
odzyskac kontrole nad dronem i wylgdowac nim
recznie podczas RTH.

& Ostrzezenie nie pojawi sie ponownie po podjeciu
decyzji o nieuzywaniu RTH. Prosze podja¢ przemyslang
decyzje i zapewnic sobie bezpieczenstwo lotu.

Pozostaty poziom
natadowania
akumulatora wystarcza
Low Battery RTH tylko na to, aby dron
mogt bezpiecznie
dolecie¢ do Punktu
Home.
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Pozostaty poziom
natadowania

Automatyczne Dron wyladuje automatycznie i
: akumulatora wystarcza . . - .
ladowanie [ zabezpieczenie podczas lagdowania zostanie wigczone.
tylko na zejscie drona z
aktualnej wysokosci.
Szacowany pozostaty
czas lotu
Szacowany pozostaty drona opiera sie na /

czas lotu aktualnym poziomie

natadowania
akumulatora.

Nacisnij === > [l w
podgladzie kamery,
aby ustawi¢ warto$¢
progowa niskiego
poziomu natadowania
akumulatora.*

Ostrzezenie o niskim
poziomie natadowania
akumulatora

Aparatura sterujaca emituje dugie sygnaty
dzwiekowe. Uzytkownik moze nadal sterowac
dronem.

Nacisnij ==« > w
podgladzie kamery,
aby ustawi¢ warto$¢
progowa krytycznie
niskiego poziomu
natadowania
akumulatora.*

Ostrzezenie o
krytycznie niskim
poziomie natadowania
akumulatora

Aparatura sterujaca emituje krétkie sygnaty
dzwiekowe. Uzytkownik moze nadal sterowac
dronem. Kontynuowanie lotu drona jest
niebezpieczne. Wyladuj natychmiast.

* Warto$¢ progowa jest inna niz w przypadku Low Battery RTH lub automatycznego lagdowania.

/\ * Kolorowe strefy i szacowany pozostaty czas lotu na wskazniku poziomu natadowania
akumulatora sg automatycznie dostosowywane do aktualnej lokalizacji i statusu drona.

Failsafe RTH
Dziatanie drona w przypadku utraty sygnatu z aparatury sterujgcej mozna ustawi¢ na RTH, lgdowanie
lub zawisanie w aplikacji DJI Pilot 2. Jezeli Punkt Home zostat pomyslinie zarejestrowany i kompas dziata
normalnie, Failsafe RTH aktywuje si¢ automatycznie po utracie sygnatu z aparatury lub tacza komend i
kontroli na dtuzej niz sze$¢ sekund.
Gdy oswietlenie jest wystarczajgce i systemy wizyjne dziatajg normalnie, aplikacja DJI Pilot 2 wyswietli
Sciezke RTH, ktéra zostata wygenerowana przez dron przed utratg sygnatu z aparatury i powréci do
domu uzywajac Advanced RTH zgodnie z ustawieniami RTH. Dron pozostanie w RTH, nawet jesli sygnat z
aparatury zostanie przywrécony. Aplikacja DI Pilot 2 odpowiednio zaktualizuje $ciezke RTH.
Gdy oswietlenie nie jest wystarczajace, a systemy wizyjne nie sg dostepne, dron przejdzie na Original
Route RTH.
Procedura Original Route RTH:
1. Wywotuje sie Original Route RTH.
2. Dron hamuje i zawisa w miejscu.
a. Jezeli dron znajduje sie dalej niz 50 m od Punktu Home, dron dostosowuje swoja orientacje i leci do
tytu przez 50 m po pierwotnej trasie lotu, zanim przejdzie do RTH po linii prostej.
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b. Jezeli dron znajduje si¢ w odlegtosci 20-50 m od Punktu Home, wchodzi w RTH po linii prostej.
c. Dron laduje natychmiast, jezeli w momencie rozpoczecia RTH znajduje sie w odlegtosci mniejszej
niz 20 m od Punktu Home.
3. Dron laduje i silniki zatrzymuja sie po osiggnigciu Punktu Home.
Dron wejdzie lub pozostanie w RTH po linii prostej, jezeli podczas RTH zostanie przywrécony sygnat z
aparatury sterujacej.

/\ * Dron moze nie by¢ w stanie normalnie wréci¢ do Punktu Home, jezeli sygnat GNSS jest staby
lub niedostepny. Dron moze wej$¢ w tryb Attitude, jezeli po wprowadzeniu Failsafe RTH sygnat
GNSS stanie sie staby lub niedostepny. Dron zawisnie na jaki$ czas w miejscu przed lgdowaniem.
Wazne jest, aby ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH przed kazdym lotem. Uruchom aplikacje
DJI Pilot 2 i ustaw wysoko$¢ RTH. DomysIna wysoko$¢ RTH to 100 m.

Dron nie moze unikac przeszkéd podczas Failsafe RTH, jezeli systemy wizyjne sg niedostepne.
Strefy GEO moga mie¢ wptyw na RTH. Unikaj lotéw w poblizu stref GEO.

Dron moze nie by¢ w stanie wréci¢ do Punktu Home, gdy predkos¢ wiatru jest zbyt duza.
Lataj ostroznie.

Podczas RTH nalezy uwazac¢ na mate lub cienkie obiekty (takie jak gatezie drzew lub linie
energetyczne) lub obiekty przezroczyste (takie jak woda lub szkto). W nagtych przypadkach
nalezy wyjs$¢ z RTH i sterowac¢ dronem recznie w sytuacji awaryjnej.

RTH moze by¢ niedostepne w niektérych Srodowiskach, nawet jezeli systemy wizyjne dziataja.
W takich przypadkach dron wyjdzie z RTH.

Zabezpieczenie podczas | lia

Jezeli uzytkownik uruchomi RTH lub automatyczne lgdowanie uzywajgc aparatury lub aplikacji,
zabezpieczenie podczas lgdowania zostanie aktywowane podczas inteligentnego RTH. Gdy dron zaczyna
ladowac, zabezpieczenie podczas lgdowania jest wigczone.

1. Podczas Zabezpieczenia podczas lgdowania, dron automatycznie wykryje i ostroznie wyladuje na
odpowiednim terenie.

2. Jezeli teren zostanie uznany za nieodpowiedni do lgdowania, dron zawisnie i bedzie czekat na
potwierdzenie pilota.

3. Jesli zabezpieczenie podczas lagdowania nie dziata, aplikacja DJI Pilot 2 wyswietli monit o lgdowanie, gdy
dron zejdzie na odlegto$¢ 1 m od terenu. Prosze nacisngc przycisk potwierdzenia lub przesunac¢ drazek
do konca i przytrzymac przez jedng sekunde, a dron wylgduje.

/\ * Zabezpieczenie podczas ladowania nie dziata w nastepujacych okolicznosciach:

+ a. Gdy dolny system wizyjny jest wytgczony.

+ b. Gdy uzytkownik obstuguje drazek sterujgcy (zabezpieczenie podczas lagdowania zostanie
reaktywowane, gdy drazek sterujgcy nie bedzie uzywany).
c. Gdy system pozycjonowania nie dziata prawidtowo (np. btedy dryfu pozycji).
d. Gdy system wizyjny wymaga kalibracji. Gdy oswietlenie jest zbyt ciemne, aby system
wizyjny mogt dziatac.
e. Jezeli nie uzyska sie waznych danych obserwacyjnych i nie mozna wykry¢ warunkéw
terenowych, dron znizy sie do 1 m nad terenem i zawisnie w oczekiwaniu na potwierdzenie przez
uzytkownika, ze chce wylgdowac.
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Precyzyjne lagdowanie

Podczas RTH dron automatycznie skanuje i prébuje dopasowac sie do ponizszych cech terenu. Dron

wylgduje, gdy aktualny teren bedzie pasowat do Punktu Home. Jesli dopasowanie terenu nie powiedzie

sie, w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat.

/\ * Zabezpieczenie podczas Precyzyjnego Ladowania jest aktywne.
+ Wykonanie Precyzyjnego Lagdowania podlega nastepujgcym warunkom:

a. Punkt Home musi by¢ zarejestrowany przy starcie i nie moze by¢ zmieniany podczas lotu.
W przeciwnym razie dron nie bedzie miat zapisanych cech terenu Punktu Home.

b. Podczas startu dron musi wznie$¢ sie na wysokos¢ co najmniej 7 m przed wykonaniem
ruchu poziomego.

c. Uksztattowanie terenu Punktu Home musi pozosta¢ w duzej mierze niezmienione.

d. Cechy terenu Punktu Home muszg by¢ wystarczajaco charakterystyczne. Nie nadaje sie
teren taki jak pokryte $niegiem pole.

e. Warunki oéwietleniowe nie moga by¢ zbyt jasne ani zbyt ciemne.

+ Podczas Lagdowania Precyzyjnego mozna wykona¢ nastepujace czynnosci:

a. Pociggnad w dot drazek, aby przyspieszy¢ lgdowanie.

b. Przesung¢ drazek sterujgcy w dowolnym kierunku poza kierunkiem pracy drazka, aby
zatrzymac Precyzyjne Lgdowanie. Dron bedzie opadat pionowo po zwolnieniu drgzkéw
sterujgcych, a zabezpieczenie podczas lgdowania jest wigczone.
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Systemy wizyjne i system czujnikéw podczerwieni

Dron jest wyposazony w system czujnikéw podczerwieni oraz przedni, tylny, boczny, gérny i dolny system
wizyjny.

Gorny i dolny system wizyjny sktadajg sie z dwoéch kamer, a przedni, tylny i boczny system wizyjny sktadajg
sie tacznie z czterech kamer.

System czujnikéw podczerwieni sktada sie z dwéch modutéw podczerwieni. Dolny system wizyjny i system
czujnikéw podczerwieni pomagajg dronowi utrzymac aktualng pozycje, zawisna¢ bardziej precyzyjnie i
lata¢ w pomieszczeniach lub w innych $rodowiskach, gdzie sygnat GNSS jest niedostepny.

Ponadto, dodatkowe o$wietlenie dolne umieszczone na spodzie drona poprawia widoczno$¢ systemu
wizyjnego w dot w stabych warunkach os$wietleniowych.

1. Poziomy wielokierunkowy system wizyjny
2. Gorny system wizyjny

3. Dolny system czujnikéw podczerwieni

4. Dolny system wizyjny

Zasieg detekcji

Przedni system wizyjny

Zakres precyzyjnych pomiaréw: 1.5-48 m
Skuteczna predko$¢ wykrywania: <15 m/s
FOV: 90° (poziomo, podwozie podniesione)
72° (poziomo, podwozie opuszczone), 103° (pionowo)

Tylny system wizyjny

Zakres precyzyjnych pomiaréw: 1.5-48 m

Skuteczna predko$¢ wykrywania: <15 m/s

FOV: 90° (poziomo), 103° (pionowo) Boczny system wizyjny

Zakres precyzyjnych pomiaréw: 1.5-42 m
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Boczny system wizyjny

Zakres precyzyjnych pomiaréw: 1.5-42 m
Efektywna predko$¢ wyczuwania: <15 m/s
FOV: 90° (poziomo), 85° (pionowo)

Gorny system wizyjny

Zakres precyzyjnych pomiaréw: 0.2-13 m
Efektywna predko$¢ wykrywania: <6 m/s
FOV: 100° (przéd i tyh), 90° (lewo i prawo)

Dolny system wizyjny

Zakres precyzyjnych pomiaréw: 0.3-18 m

Zakres precyzyjnych pomiaréw: 0.5-30 m

Efektywna predko$¢ wykrywania: <6 m/s

FOV (do wizyjnego omijania przeszkéd): 130° (przéd i tyt), 160° (lewo i prawo)

FOV (do pozycjonowania wizyjnego lub wykrywania terenu): 90° (przéd i tyt), 70° (lewo i prawo)

Podniesione podwozie

0318m

0318m
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/\ * Wielokierunkowe wykrywanie przeszkéd jest dostgpne w kierunku poziomym, gdy podwozie

jest podniesione. Gdy podwozie jest opuszczone, istniejg dwa martwe pola o zakresie 20°
czujnikéw z przodu po lewej i prawej stronie, ktére moga wptywac na wykrywanie przeszkod.
Patrz rysunek powyzej. Nalezy latac ostroznie.

+ Szary obszar to martwe pole systemu wizyjnego, gdzie dron nie moze wykry¢ obiektéw. Lataj
z zachowaniem ostroznosci.

+ Rozne obroty gimbala i dtugo$¢ obiektywu zmieniajg FOV dolnego systemu wizyjnego i
odpowiednio zmienia sie martwe pole dolnego systemu wizyjnego. Lataj ostroznie.

Uzywanie systemu wizyjnego

Funkcja pozycjonowania dolnego systemu wizyjnego ma zastosowanie, gdy sygnat GNSS jest niedostepny
lub staby. Jest ona automatycznie wtgczana w trybie N lub T.

System wizyjny dookélny poziomy oraz gérny system wizyjny aktywujg sie automatycznie po wtaczeniu
zasilania, jezeli dron pracuje w trybie N lub T, a opcja Obstacle Avoidance (Unikanie przeszkéd) jest
ustawiona na Brake (Hamulec) w aplikacji DI Pilot 2. Dron moze aktywnie hamowa¢ podczas wykrywania
przeszkdd, gdy uzywany jest system wielokierunkowy poziomy oraz gorny system wizyjny. Poziomy system
dookélny i gérny system wizyjny dziatajg najlepiej przy odpowiednim oswietleniu i wyraZnie zaznaczonych
przeszkodach. Ze wzgledu na bezwtadnos¢, uzytkownicy muszg pamigta¢ o wyhamowaniu drona w
rozsadnej odlegtosci.

A

Nalezy zwraca¢ uwage na srodowisko lotu. System wizyjny i system czujnikéw podczerwieni
dziatajg tylko w okredlonych warunkach i nie moga zastapic¢ ludzkiego sterowania i oceny.
Podczas lotu, nalezy zawsze zwraca¢ uwage na otaczajace Srodowisko i ostrzezenia w aplikacji
DJI Pilot 2 oraz by¢ odpowiedzialnym za dron i utrzymywac jego sterowanie przez caty czas.
Funkcja Obstacle Avoidance (Unikanie przeszkdd) jest wytgczona podczas transformacji
podwozia. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

Dron nie moze unika¢ ruchomych przeszkéd, takich jak ludzie, zwierzeta lub pojazdy. Lataj z
zachowaniem ostroznosci.

Dolny system wizyjny dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,5 do 30 m, jezeli
nie ma dostepu do sygnatu GNSS. Nalezy zachowac¢ szczegdlng ostroznos¢, jezeli wysokos¢
drona jest wieksza niz 30 m, poniewaz moze to mie¢ wptyw na wydajnosc systemu.
Dodatkowe oswietlenie dolne mozna ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2. Jezeli ustawione jest na
Auto, jest ono automatycznie wtaczane, gdy Swiatto otoczenia jest zbyt stabe. Nalezy pamietac,
ze wydajnos¢ systemu wizyjnego moze nie zostac przywrécona do najlepszego stanu. Lataj
ostroznie, jezeli sygnat GNSS jest staby.

System wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo nad woda. Dlatego dron moze nie by¢ w stanie
aktywnie unika¢ wody pod sobg podczas lgdowania. Zaleca sie zachowanie statego sterowania
lotem, dokonywanie rozsadnych ocen na podstawie otoczenia i unikanie nadmiernego polegania
na dolnym systemie wizyjnym.

System wizyjny nie moze dziata¢ prawidtowo na powierzchniach o wyraznych réznicach wzoréw
lub gdy $wiatto jest zbyt stabe lub zbyt silne. System wizyjny nie moze dziata¢ prawidtowo w
nastepujgcych sytuacjach:
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a. Latanie w poblizu powierzchni monochromatycznych (np. czysta czern, biel, czerwien lub zieler)
lub takich, ktére nie majg wyraznej faktury lub majg bardzo powtarzalng fakture (np. mate cegietki
w tym samym kolorze).
b. Latanie w poblizu powierzchni z silnie odbitym $wiattem lub obrazami (np. woda, 16d lub
powierzchnie przezroczyste).
c. Latanie w poblizu ruchomych powierzchni lub obiektéw (np. thumu ludzi lub kotyszacych sie trzcin,
krzewéw lub trawy).
d. Latanie w obszarze o czestych i drastycznych zmianach o$wietlenia.
e. Latanie w poblizu bardzo ciemnych (< 10 lukséw) lub bardzo jasnych (> 40 000 lukséw) powierzchni.
f. Drobne przeszkody (np. zelazne przewody, kable, gatezie drzew).
g. Zabrudzenie obiektywu (np. przez krople deszczu lub odciski palcow).
h. W warunkach stabej widocznosci ponizej 100 m (np. przy silnej mgle lub $niegu).
Prosze zachowac czujnos¢ podczas sterowania dronem, zamiast polegac na funkgji unikania przeszkéd,
ktorg zapewniaja systemy wizyjne i system czujnikéw podczerwieni.
Funkcja unikania przeszkéd nie moze wykry¢ niektérych przeszkéd, takich jak zelazne przewody,
kable, gatezie drzew, martwe pola i lustrzane powierzchnie. Nalezy utrzymywac dron w zasiegu VLOS i
zwracac baczng uwage na lot. Uzywaj podgladu na zywo, aby poméc w obstudze drona i recznie omijac¢
przeszkody w odpowiednim czasie.
Jedli dron uczestniczy w kolizji, moze by¢ konieczne wystanie drona do dystrybutora w celu kalibracji
systemow wizyjnych. NIE WOLNO wieszad ani umieszczac niczego w miejscu, ktére bedzie blokowac
systemy wizyjne, czujniki podczerwieni i inne elementy.
Upewnij sie, ze obiektyw czujnika jest czysty i wolny od plam. Przed kazdym startem sprawdz
nastepujace elementy:
a. Upewnij sie, ze na powierzchni systemoéw wizyjnych i czujnikéw podczerwieni nie ma zadnych
naklejek ani innych elementéw.
b. Uzywaj miekkiej szmatki, jezeli na powierzchni systemdéw wizyjnych i systemu czujnikéw
podczerwieni znajduje sie brud, kurz lub woda. NIE uzywaj zadnych $rodkéw czyszczacych
zawierajacych alkohol.
c. Skontaktuj sie z dziatem pomocy technicznej DJI, jesli wystapia jakiekolwiek uszkodzenia obiektywow
systemow wizyjnych i czujnikéw podczerwieni.
Jezeli kat nachylenia drona jest wiekszy niz 30° lub predkos¢ przekracza 15 m/s, systemy czujnikéw
podczerwieni nie sq w stanie wykry¢ przeszkdd na czas, aby dron moégt wyhamowac i zawisng¢ w
bezpiecznej odlegtosci.
Nalezy pamieta¢ o martwych polach (zaznaczonych na szaro) systeméw wizyjnych i czujnikoéw
podczerwieni. Dron nie moze wykry¢ przeszkdd, ktére znajdujg sie poza zasiegiem detekgji. Zakres
obserwacji czujnika podczerwieni wynosi od 0,1 do 10 m.
NIE WOLNO zastania¢ systemu czujnikéw podczerwieni.
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Rejestrator lotu

Dane dotyczace lotu, w tym telemetria lotu, informacje o statusie drona i inne parametry sg automatycznie
zapisywane w wewnetrznej pamieci masowej drona. Dostep do danych mozna uzyskac uzywajac aplikacji
DJI Assistant 2 (seria Inspire). Nalezy postepowac¢ zgodnie z instrukcjami w aplikacji DJI Assistant 2, aby
wyeksportowac zapis lotu.

Kamera FPV w dronie

Dron DJI Inspire 3 jest wyposazony w kamere FPV uzywajaca czujnika 1/1.8", ktéra moze zoptymalizowac
obraz w warunkach stabego oswietlenia w nocy. Uzywajac 161° FOV, pomaga to uzytkownikowi mie¢
lepszg widocznos¢ srodowiska lotu i lata¢ bezpiecznie.

Gdy podwozie jest podniesione, a dron leci poziomo, zakres sterowania nachyleniem gimbala wynosi od
-60° do +45°. Gdy podwozie jest opuszczone lub dron jest nachylony, zakres sterowania nachyleniem
gimbala bedzie mniejszy ze wzgledu na wptyw kata Smigta.

I —_
P —_— S
— - o

+45° o — J \n\?\ /JWM Sl
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Anteny dronéw

NIE WOLNO zakrywac ani blokowac zadnej anteny podczas uzytkowania, aby nie wptywac na komunikacje
lub pozycjonowanie.

1. Wewnetrzne anteny O3 Pro do transmisji wideo

2. Wewnetrzne anteny DJI AirSense

3. Wewnetrzne Anteny RTK

RTK drona

Wprowadzenie do modutu RTK

Whbudowany w dron modut RTK obstuguje trzy rodzaje globalnych systeméw pozycjonowania, w tym
BeiDou, GPS i Galileo, ktére sa odporne na silne zaktécenia magnetyczne ze strony konstrukcji metalowych
i linii wysokiego napiecia, zapewniajac bezpieczny i stabilny lot. Uzywajgc stacji ruchomej D-RTK 2 High
Precision GNSS (sprzedawanej oddzielnie) lub ustugi niestandardowej RTK, mozna uzyska¢ doktadniejsze
dane pozycyjne. *

* Obstugiwane sg zaréwno stacja ruchoma D-RTK 2 High Precision GNSS, jak i stacja ruchoma D-RTK 2 High Precision
GNSS dla serii Matrice.

+ Pozycjonowanie RTK musi odbywac sie w Srodowisku o dobrym sygnale GNSS (na otwartej
przestrzeni bez przeszkéd), aby zapewni¢ wysokg precyzje pozycjonowania. Rozwigzanie RTK
jest state, aby uzyskac¢ doktadno$¢ na poziomie centymetrow.

+ Na doktadno$¢ pozycjonowania RTK ma wptyw sytuacja atmosferyczna i nie mozna jej ustali¢
w przypadku migotania jonosfery lub wystapienia duzych btedéw.

Wigczanie/wytgczanie RTK

Przed kazdym uzyciem nalezy upewnic¢ sig, ze funkcja RTK jest wtaczona, a typ ustugi RTK jest prawidtowo
ustawiony (Stacja ruchoma D-RTK 2 lub niestandardowa sie¢ RTK). W przeciwnym razie nie mozna uzywac
RTK do pozycjonowania. PrzejdZ do podgladu kamery w aplikacji DI Pilot 2, nacisnij =« > , aby
sprawdzi¢ ustawienia. Upewnij sie, ze funkcja RTK jest wytgczona, jesli nie jest uzywana. W przeciwnym
razie, dron nie bedzie moégt wystartowac, gdy nie ma danych réznicowych.
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Pozycjonowanie RTK mozna wiaczyc¢ i wytgczy¢ podczas lotu. Nalezy pamietac, aby najpierw

wybrac typ ustugi RTK.

Przetaczanie typu ustugi RTK podczas lotu nie jest obstugiwane.

+ Jezeli funkcja pozycjonowania RTK jest wtgczona podczas uzywania Waypoint Pro, nalezy
uzywac tego samego typu ustugi RTK dla tego samego typu trasy lotu, aby unikna¢ odchylen
W pozycjonowaniu.

+ Jezeli typem ustugi RTK jest Mobilna Stacja D-RTK 2, nalezy upewnic sie, ze doktadnos¢ lokalizacji

stacji bazowej jest na poziomie centymetra, a nastepnie skonfigurowac wspoétrzedne lokalizacji

Stacja mobilna DJI D-RTK 2

1.

Zapoznaj sie z instrukcjg obstugi stacji mobilnej D-RTK 2 High Precision GNSS (dostepna na stronie
https://.www.dji.com/inspire-3/downloads), aby skonfigurowa¢ mobilng stacje D-RTK 2 i potaczy¢
drona ze stacja. Wtacz zasilanie mobilnej stacji D-RTK 2 i przetacz na tryb transmisji w Inspire 3.
W ustawieniach RTK w aplikacji, wybierz D-RTK 2 Mobile Station jako typ ustugi RTK, potacz sie ze
stacjg mobilng postepujac zgodnie z instrukcjami na ekranie i poczekaj, az system wyszuka satelity.
W ustawieniach RTK, gdy status pozycjonowania drona w tabeli statusu pokazuje FIX, oznacza to,
ze dron uzyskat i uzywa danych réznicowych z Network RTK.

Odlegtos¢ komunikacji stacji ruchomej D-RTK 2: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/MIC).

Stacja ruchoma D-RTK 2 moze $wiadczy¢ jedynie ustugi lokalizacyjne o stosunkowo wysokiej
precyzji. Jezeli wymagana jest absolutna doktadnos$¢ lokalizacji, konieczne jest skalibrowanie
absolutnej lokalizacji stacji ruchomej i zapewnienie doktadnosci instalacji stacji ruchome;j.

Sie¢ niestandardowa RTK

Aby uzywac niestandardowej sieci RTK, nalezy upewnic sie, ze aparatura sterujgca ma potgczenie Wi-Fi. Sie¢
niestandardowa RTK moze by¢ uzywana zamiast stacji ruchomej D-RTK 2. Podtacz konto niestandardowej
sieci RTK do wyznaczonego serwera NTRIP, aby wysyta¢ i odbiera¢ dane réznicowe. Nalezy pamigtac, aby
pozostawic aparature sterujacg wigczong i podtaczong do Internetu, gdy uzywamy tej funkgji.

1.
2.

Upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest podtaczona do drona i do Internetu.

PrzejdZ do podgladu kamery w aplikacji DJI Pilot 2, naci$nij s+ 3 I:'l . Wybierz sie¢
niestandardowa RTK jako typ ustugi RTK i wypetnij wymagane informacje, a nastepnie nacisnij
Save (Zapisz).

Zaczekaj na potgczenie z serwerem NTRIP. W ustawieniach RTK, gdy status pozycjonowania
drona w tabeli statusu pokazuje FIX, oznacza to, ze dron uzyskat i uzywa danych réznicowych z
niestandardowej sieci RTK.
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Smigta
Przeczytaj rozdziat Pierwsze uzycie, aby uzyskac informacje na temat instalacji $migiet.
DJI Inspire 3 obstuguje zaréwno sktadane $migta Quick-Release do pracy na duzych wysoko$ciach 1676
jak i sktadane $migta Quick-Release 1671 (sprzedawane oddzielnie). * Prosze zapoznac sie z ponizszym
diagramem, aby wybra¢ odpowiednie $migta w zaleznosci od wagi drona (zawierajgcej kamere gimbala,
dwa akumulatory, obiektyw, PROSSD i $migta) oraz oczekiwanej maksymalnej wysokosci lotu.
Putap to teoretyczna maksymalna wysokos¢, na ktérej dron moze normalnie lata¢, pod warunkiem, ze
predkos¢ wiatru nie przekracza 14 m/s podczas lotu i 12 m/s podczas startu lub Igdowania. Zdolnos$¢ drona
do hamowania i przyspieszania bedzie zmniejszona podczas lotu w poblizu putapu. Podczas lotéw na
wysokosciach wiekszych niz 3000 m (9 842,5 stép) nad poziomem morza nalezy uzywac $migiet sktadanych
do duzych wysokosci.

* Niedostepne w niektérych krajach i regionach.

Putap Inspire 3 . Skladane $migta Quick-Release do pracy na duzych wysokosciach 1676
utap Inspire === Skladane $migta Quick-Release 1671
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Po zamontowaniu niektérych tadunkéw i zastosowaniu sktadanych $migiet Quick-Release lub sktadanych Smigiet
Quick-Release do lotéw na duzych wysokosciach, zmienia sie masa drona i zalecana wysokos¢ startu i lotu.
Ponizsze typowe dane zostaty przetestowane w $rodowisku z delikatng bryza i maja charakter pogladowy.

Uzywanie sktadanych $migiet Quick- Uzywanie sktadanych $migiet
Release Quick-Release do pracy na duzych
wysokosciach
Masa Minimalna | Maksymalna | Maksymal- | Minimalna Maksy- Maksy-
startowa wysokos¢ wysokos¢ ny putap wysoko$¢ malna malny
(kg) startu (m) startu (m) (m) startu (m) wysokos¢ putap
startu (m) (m)
4 0 3200 3700 3000 6500 7000
4.3 0 2500 3000 1900 5400 5900

Maksymalna wysokos¢ lotu po starcie jest zgodna z przepisami krajowymi.
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W poréwnaniu ze zwyktymi $migtami, jezeli Smigta do pracy na duzych wysokosciach s
uzywane do lotéw na wysokosciach mniejszych niz 3000 m (9 842,5 stép) nad poziomem morza,
temperatura silnika wzrasta, co moze skréci¢ zywotnos¢ silnika lub nawet go uszkodzi¢. Dlatego
nalezy uzywac $migiet do lotéw na duzych wysokosciach tylko na zalecanej wysokosci lub w
odpowiednich warunkach pracy.

Nalezy uzywac wytgcznie oficjalnych $migiet DJI. NIE WOLNO mieszac typow Smigiet.

W razie potrzeby zakup dodatkowe $migta.

Upewnij sig, ze $migta i silniki sg bezpiecznie zainstalowane i roztozone przed kazdym lotem.
Upewnij sie, ze wszystkie $migta sg w dobrym stanie przed kazdym lotem.

NIE UZYWAJ $migiet starych, wyszczerbionych lub uszkodzonych. Przed sprawdzeniem lub
wymiang $migiet nalezy odtgczy¢ drona z pradu.

Regularnie sprawdzaj zuzycie szczek adaptera $migta. Jedli grubosc zuzycia szczek adaptera
$migta przekracza 0,5 mm (okoto 1/4 grubosci oryginalnej), nalezy go wymienic¢ przed uzyciem.
Zaleca sie sprawdzanie $migiet raz w miesigcu.

Aby unikna¢ obrazen, nalezy trzymac sie z dala od obracajgcych sie $migiet lub silnikéw.
Wytrzyj $migta do sucha przed kazdym lotem, gdy temperatura otoczenia wynosi okoto 0°C
(32°F), aby uniknac¢ zamarznigcia $migiet. Przed i po kazdym locie upewnij sie, ze na $migtach
nie ma lodu. Usun 16d znajdujgcy sie na $migtach przed lotem. Lataj z zachowaniem ostroznosci.
Jezeli w aplikacji pojawi sie komunikat ostrzegajacy o przecigzeniu silnika, nalezy jak najszybciej
wroéci¢ do domu i wylagdowac dronem.

Po uzyciu, nalezy pamietac o przechowywaniu $migiet zgodnie z wymogami. Nieprawidtowe
przechowywanie $migiet moze spowodowac uszkodzenie obudowy walizki na kétkach lub
deformacje $migiet.
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Porty rozszerzen




Inteligentny
hub tadujacy
akumulator

W tym rozdziale przedstawiono funkcje inteligentnego
huba tadowania akumulatoréw.
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Inteligentny hub tadujgcy akumulatory

Przeglad huba

Inteligentny hub fadujacy DJI TB51 posiada osiem portéw akumulatora TB51 i jeden port tadowania USB-C.
Moze on tadowac jednoczesnie dwa akumulatory TB51 i jeden DJI RC Plus.

1. Wskaznik LED statusu systemu 4. Port tadowania USB-C
2. Wskazniki LED statusu portu fadowania 5. Port akumulatora TB51
3. Przetacznik trybu tadowania 6. Port zasilania

Ostrzezenia

+ Trzymaj ptyny z dala od wnetrza huba fadujacego.

+ NIE WOLNO blokowa¢ otworu wentylacyjnego huba tadujgcego podczas tadowania. Upewnij sie, ze
otwoér wentylacyjny jest dobrze wentylowany i moze odprowadzac ciepto.

+ Hub fadujacy jest kompatybilny tylko z akumulatorem TB51. NIE UZYWA] huba tadujacego z innymi
modelami akumulatoréw.

+ Podczas uzywania hub tadujgcy nalezy umiesci¢ na ptaskiej i stabilnej powierzchni. Upewnij sig, ze
urzadzenie jest odpowiednio zaizolowane, aby zapobiec ryzyku pozaru.

+ NIE WOLNO prébowac dotykac metalowych koricowek portu akumulatora w hubie tadujagcym. Wyczysé

metalowe zaciski czystg, sucha $ciereczka, jezeli po wytaczeniu zasilania pojawi sie na nich zauwazalny

osad.

Ostroznie wtéz akumulator po wyréwnaniu portéw akumulatora i huba tadujgcego, aby unikng¢

uszkodzenia akumulatora.
Podczas otwierania huba fadujgcego trzymaj palce z dala od miejsca podtaczenia pokrywy, aby uniknac

obrazen.
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tadowanie akumulatoréw w parach

il

i

Hub tadujacy bedzie traktowat priorytetowo sparowane porty akumulatora i tadowat akumulatory zgodnie
z diagramem. Istniejg cztery pary w kolejnosci A, B, Ci D.
a. W przypadku wielu par akumulatoréw, para o najwiekszej mocy bedzie tadowana w pierwszej
kolejnosci. (Rysunek a)
b. Pomiedzy akumulatorami sparowanymi i pojedynczymi, najpierw tadowane sg akumulatory
sparowane. (Rysunek b)
c.Jezeli zaden z akumulatoréw nie jest sparowany, dwa akumulatory o najwiekszej mocy beda tadowane
w pierwszej kolejnosci. (Rysunek c)

Rysunek a Rysunek b Rysunek ¢

i' Akumulator, ktéry bedzie tadowany jako pierwszy.

Q + Gdy moc sparowanych akumulatoréw nie jest taka sama, hub fadujacy bedzie tadowat ten o
mniejszej mocy jako pierwszy.
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Tryby tadowania

Przesuwajgc przetgcznik trybu tadowania, mozna wybrac jeden z trzech rodzajéw trybéw tadowania.

Baq @
i

. Tryb Fast: kazda para akumulatoréw jest tadowana kolejno do 90%, a nastepnie razem do 100%.
Natadowanie jednej pary akumulatoréw do 90% trwa okoto 35 minut, a czterech par akumulatoréw
do 100% - okoto 160 minut.

. Tryb Standard: kazda para akumulatoréw jest kolejno tadowana do 100%. Natadowanie jednej pary
akumulatoréw do 100% trwa okoto 55 minut.

. Tryb Silent: kazda para akumulatoréw jest tadowana kolejno do 100% w wolniejszym tempie.
Natadowanie jednej pary akumulatoréw do 100% zajmuje okoto 80 minut.

Q + W trybie cichym, jezeli temperatura jest wysoka lub otwér wentylacyjny jest zablokowany,

szum wentylatora moze by¢ nadal gtosny, aby spetni¢ wymagania dotyczace tadowania
i odprowadzania ciepta.

Uzywanie huba tadujacego

|

%

L

. Otwdrz hub tadujgcy, wtdz akumulatory i przesun przetacznik, aby wybrac tryb tadowania.
Podtagcz hub tadujgcy do gniazdka elektrycznego uzywajac kabla AC, aby natadowac¢ akumulatory.

Podtacz port USB-C huba tadujgcego do aparatury sterujgcej DJI RC Plus w celu natadowania
akumulatoréw.

N

w

. Po zakonczeniu tadowania wyjmij akumulatory z huba tadujacego, a nastepnie odtgcz kabel AC.

+ Gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 10°C (50°F), hub tadujgcy automatycznie rozgrzeje
sie do 18°C (64,4°F) przed tadowaniem.

+ Hub fadujgcy nie moze tadowac¢ akumulatoréw, gdy temperatura akumulatora jest wyzsza
niz 45°C (113°F). Podczas tadowania, hub tadujgcy przerwie tadowanie akumulatoréw, jesli
temperatura akumulatora przekroczy 50°C (122°F).
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Wskazniki LED huba tadujacego

Wskaznik LED

Status tadowania
ﬁ_ Staty zielony

Miga na zielono

%
ﬁ — Staty z6tty

ﬁ Miga na z6tto

ﬁ Staty czerwony
# AAAAAAA Miga na czerwono
Status systemu
#_ Staty zielony

1%

# — Staty czerwony

Miga na zétto

Opis

Zakoniczenie tadowania (w trybie szybkim akumulatory sg
natadowane do 90%, a w petni natadowane, gdy wszystkie
wskazniki LED $wiecg sie na zielono).

tadowanie, a predkos¢ migania wskazuje predkos¢
tadowania.

Oczekiwanie na tadowanie.
Rozgrzewanie/chtodzenie akumulatora.

Btad portu tadowania *

W16z akumulator ponownie po wyczyszczeniu portu
fadowania.

Normalna praca
Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Btad systemu *

* Podtacz sie do aparatury sterujgcej, uruchom aplikacje D)l Pilot 2 i naci$nij HMS, aby zdiagnozowac btad.

49



Inteligentny
akumulator

Ten rozdziat przedstawia funkcje inteligentnego
akumulatora.
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Inteligentny akumulator

Wprowadzenie

Inteligentny akumulator TB51 jest wyposazony w wysokoenergetyczne ogniwa i uzywa zaawansowanego
system zarzgdzania akumulatorem w celu zasilania drona. Do tadowania akumulatora nalezy uzywac
wytacznie tadowarki zatwierdzonej przez DJI. Oprogramowanie sprzetowe dla akumulatora jest zawarte
w oprogramowaniu sprzetowym drona. Nalezy upewnic sie, ze oprogramowanie sprzetowe wszystkich
akumulatoréw zostato zaktualizowane do najnowszej wersji.

Cechy akumulatora

Inteligentny akumulator posiada nastepujgce cechy:

1.

Wskaznik poziomu natadowania akumulatora: wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
wskazujg aktualny poziom natadowania akumulatora.

Samoroztadowanie akumulatora: zostanie uruchomione, jezeli poziom natadowania akumulatora
bedzie wyzszy niz 60%. Roztadowanie poziomu natadowania akumulatora do 60% moze wydtuzy¢
jego zywotnos¢.

Zréwnowazone ogniwa akumulatora: napiecie ogniw akumulatora jest automatycznie réwnowazone,
aby unikna¢ przetadowania lub nadmiernego roztadowania.

Ochrona przed przetadowaniem: akumulator przestaje si¢ automatycznie tadowac po petnym
natadowaniu.

Wykrywanie temperatury: zapobiega uszkodzeniom, akumulator taduje sie tylko wtedy, gdy
temperatura wynosi od -20° do 45°C (-4° do 113°F).

Ochrona przed nadmiernym prgdem: akumulator przerywa tadowanie w przypadku wykrycia
nadmiernego pradu.

Ochrona przed nadmiernym roztadowaniem: zapewnia bezpieczenstwo lotu i pozwala uzytkownikom
miec jak najwiecej czasu na radzenie sobie z sytuacjami awaryjnymi. Ochrona przed nadmiernym
roztadowaniem jest wytaczona, aby umozliwi¢ ciggta prace. Nalezy zwraca¢ uwage na pozostaty
poziom natadowania akumulatora podczas lotu i natychmiast wylgdowac¢ lub wréci¢ dronem,
gdy pojawi sig taki monit w aplikacji. W przeciwnym razie akumulator moze by¢ niebezpiecznie
nadmiernie roztadowany. tadowanie nadmiernie roztadowanego akumulatora moze stanowic
zagrozenie pozarowe. Aby temu zapobiec, akumulator zostanie zablokowany i nie bedzie mozna
go tadowac ani uzywac. Gdy akumulator nie jest uzywany podczas lotu, ochrona przed nadmiernym
roztadowaniem zostanie wtgczona, gdy poziom natadowania akumulatora bedzie nizszy niz 5%, aby
unikna¢ uszkodzenia akumulatora.

Ochrona przed zwarciem: zasilanie jest automatycznie odcinane w przypadku wykrycia zwarcia.
Ochrona przed uszkodzeniem ogniw akumulatora: aplikacja wyswietli komunikat ostrzegawczy w
przypadku wykrycia uszkodzenia ogniwa akumulatora.

. Tryb Hibernacji: akumulator przechodzi w tryb Hibernacji, gdy nie jest uzywany, aby oszczedzac

energie. Akumulator przejdzie w tryb gtebokiej hibernacji, gdy poziom energii bedzie zbyt niski. W tym
czasie wskazniki LED akumulatora nie bedg dziata¢ po naciénieciu przycisku poziomu natadowania
akumulatora. Wtéz akumulator do huba tadujgcego, aby natadowac go do aktywacji.
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11. Komunikacja: informacje o napieciu, pojemnosci i pradzie akumulatora sg przekazywane do drona.
12. 12. Rozgrzewanie: zapewnia normalng prace akumulatora w niskiej temperaturze. Wiecej informacji
na ten temat znajduje si¢ w rozdziale Rozgrzewanie akumulatora.

A

Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z instrukcjg obstugi, wskazéwkami bezpieczenstwa i
etykietami akumulatoréw. Uzytkownicy biorg petng odpowiedzialnos¢ za wszystkie operacje
i uzytkowanie.

Jesli po starcie tylko jeden akumulator nadaje sie do uzytku, nalezy niezwtocznie wylagdowac
dronem i wymieni¢ akumulator.

Nalezy uzywa¢ akumulatoréw dostarczonych przez DJI. NIE WOLNO uzywac innych
akumulatoréw.

NIE WOLNO upuszczac ani uszkadza¢ akumulatora. NIE WOLNO umieszczad ciezkich
przedmiotéw na akumulatorze lub hubie tadujgcym.
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Uzywanie akumulatora

Uzywanie sparowanych akumulatoréw

Nalezy tadowac i roztadowywa¢ oba akumulatory razem, aby zoptymalizowa¢ wydajnos¢ lotu i
zmaksymalizowa¢ zywotno$¢ akumulatoréw. Po wtozeniu akumulatoréw i wigczeniu drona, gdy jest
duza réznica migdzy czasem pracy akumulatoréw, aplikacja wyswietli komunikat ostrzegajgcy uzytkownika.
W takim przypadku zaleca sie wymiane akumulatoréw o podobnej wydajnosci przed ich uzywaniem.
Przed uzyciem, oba akumulatory mozna oznaczy¢ naklejkg parowania akumulatoréw. Zalecane miejsce
do umieszczenia naklejki pokazano na ponizszym rysunku.

Naklejka

/\ * NIEWOLNO umieszcza¢ naklejki w innych miejscach, aby nie wptywac na instalacje i uzywanie

akumulatora.

Montaz/demontaz akumulatora

Przeczytaj rozdziat Pierwsze uzycie, aby uzyskac informacje dotyczgce montazu akumulatora.

Po uzyciu, nalezy przeciagng¢ przycisk zwalniajgcy akumulator, aby go odblokowac i wyja¢ z komory
akumulatora.

+ Do czyszczenia zaciskow akumulatora nalezy zawsze uzywac czystej, suchej szmatki. W

przeciwnym razie moze to spowodowac pogorszenie kontaktu, a w konsekwencji utrate energii
lub brak tadowania.
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Wigczanie/wytgczanie zasilania i sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Przed wigczeniem lub wytaczeniem zasilania nalezy zainstalowac akumulatory w dronie.
Wiaczanie/wytgczanie zasilania: naciénij przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przez dwie
sekundy. Wskaznik moze pokaza¢ aktualny poziom natadowania akumulatora po wtgczeniu drona.
Wskaznik wytacza sie po wytaczeniu drona.

Przycisk poziomu
natadowania
akumulatora

Nacisnij przycisk poziomu natadowania akumulatora, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania
akumulatora, gdy zasilanie jest wytgczone.

Po wigczeniu zasilania, sprawdz aktualny poziom natadowania akumulatora w gérnym pasku aplikacji.
Wskazniki poziomu natadowania akumulatora pokazujg réwniez aktualny poziom natadowania
akumulatora podczas roztadowywania. Wskazniki sg zdefiniowane ponizej.

mmm Wskaznik LED jest whaczony. =1 Wskaznik LED jest wylaczony. e Wskaznik LED miga.

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
— — — — 88% - 100%

=] — o= f=— 75% - 87%

[ =] [ =] [ =] [ | 63% - 74%

— = E — 50% - 62%

— — — — 38% - 49%

=] e — — 25% - 37%

[ =] [ | | [ | 13% - 24%
E = — — — 0% - 12%

+ Regularnie sprawdzaj poziom natadowania akumulatora i liczbe jego cykli. Akumulator jest

przewidziany na 200 cykli. Nie zaleca sie dalszego uzywania po tym czasie.

Wymiana akumulatora sposobem Hot Swap
Po wylgdowaniu dronem, aby wymieni¢ akumulatory, dron nie musi by¢ wytaczony. Najpierw nalezy wiozy¢
w petni natadowany akumulator i odczekac trzy sekundy przed wtozeniem kolejnego.
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Rozgrzewanie akumulatora

Akumulator ma wbudowang funkcje samonagrzewania sie podczas pracy w niskich temperaturach:
Gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 18°C (64,4°F), samonagrzewanie rozpoczyna sie po
wiozeniu akumulatora do drona i wtgczeniu zasilania.

1.

Jezeli akumulator nie jest wtozony do drona, nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk poziomu

natadowania akumulatora przez pie¢ sekund, aby rozpocza¢ samonagrzewanie. Akumulator bedzie
sie nadal nagrzewat do temperatury pomiedzy 18° a 20°C (64,4° a 68°F) przez okoto 30 minut.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk poziomu natadowania akumulatora przez pie¢ sekund, aby zatrzymac

samonagrzewanie.

Jezeli temperatura akumulatora wynosi ponizej 10°C (50°F), hub tadujacy ogrzeje akumulator po

wiozeniu go do wigczonego huba tadujacego.

Gdy akumulator sie rozgrzewa i pozostaje ciepty, wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora

bedg miga¢ w nastepujacy sposoéb.

e e e

* -

Rozgrzewanie Utrzymanie ciepta

W temperaturze ponizej 10°C (50°F) wzrasta opér akumulatora i znacznie spada jego napiecie,
co z kolei zmniejsza pojemno$¢ akumulatora i jego wydajnos¢. Przed uzyciem nalezy upewnic¢
sie, ze akumulator jest w petni natadowany, a napiecie ogniw wynosi 4,4 V.

Gdy aplikacja DJI Pilot 2 wys$wietli ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie natadowania
akumulatora, zaleca sie natychmiastowe przerwanie lotu i wylgdowanie dronem w odpowiednim
miejscu. Podczas automatycznego ladowania, uzytkownicy nadal mogg uzywac aparatury
sterujgcej do sterowania orientacjg drona i naciska¢ drazek sterujgcy, aby podnies¢ drona.

W ekstremalnie niskich temperaturach temperatura akumulatora moze nie by¢ wystarczajaco
wysoka, aby mogt on dziata¢, nawet po rozgrzaniu. W takich sytuacjach nalezy zwiekszy¢ izolacje
akumulatora.

Aby zapewnic¢ optymalne dziatanie, przed lotem nalezy utrzymywac temperature akumulatoréw
powyzej 18°C (64,4°F).

W niskich temperaturach okres wstepnego nagrzewania moze by¢ dtuzszy. Zaleca sie
wczedniejsze zaizolowanie akumulatoréw, aby skréci¢ okres wstepnego nagrzewania.
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Przechowywanie akumulatora

Zaleca sie przechowywanie akumulatora oddzielnie w suchym Srodowisku, w temperaturze
pokojowej (okoto 25°C/77° F). NIE WOLNO wktada¢ akumulatora do drona lub huba tadujgcego w
celu przechowywania.

Samoczynne roztadowanie akumulatora zostanie uruchomione, jezeli poziom natadowania
akumulatora bedzie wyzszy niz 60%. Roztadowanie poziomu natadowania akumulatora do 60% moze
wydtuzy¢ jego zywotnosc¢. Strategia samoroztadowania akumulatora jest przedstawiona ponizej.

Akumulator
1ecTh
- "'-"Lq..‘
-
o
T
-ﬁ‘
=
-
-
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-
2 1 [} T 12 Dzief

Przechowywanie akumulatoréw na odpowiednim poziomie moze wydtuzy¢ ich zywotnos¢. Zaleca sie
przechowywanie na poziomie 60% (wskazniki poziomu natadowania akumulatora wyswietlajg dwa
state wskazniki i jeden migajacy).

Maksymalny okres

Poziom natadowania przechowywania

akumulatora

(dzien)
0% 20
5% 40
10% 60
20% 120
40% 200
60% 280

Akumulator nie powinien by¢ dtuzej uzywany.

Po przekroczeniu maksymalnego okresu przechowywania akumulator moze ulec uszkodzeniu.

Rzeczywisty maksymalny okres przechowywania moze sie nieznacznie rézni¢, poniewaz

akumulatory pochodzg z réznych partii produkcyjnych i sg przechowywane w réznych

warunkach.




Kamera
gimbala

W tym rozdziale przedstawiono funkcje kamery gimbala.
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Kamera gimbala

Przeglad

Przeczytaj rozdziat Pierwsze uzycie, aby zapoznac sie z informacjami dotyczgcymi instalacji obiektywu

i gimbala.

1. Port szybkiego mocowania kamery gimbala 4. Kamera
Zdejmij naktadke ochronna przed 5. Dzwignia blokujaca obiektyw
zamontowaniem na dronie. 6. Mocowanie obiektywu

2. Silnik Pan Zatéz obiektyw po zdjeciu ostony obiektywu.
Do sterowania osig Pan. 7. Silnik Tilt

3. Silnik Roll Do sterowania osig Tilt.
Do sterowania osig Roll. 8. Przycisk zwalniania obiektywu

+ Kamera gimbala Zenmuse X9-8K Air obstuguje obiektywy z mocowaniem DL. Opisy i diagramy w
tym dokumencie sg uzywane jako przyktad obiektywu DJI DL. Wiecej informacji mozna znalez¢
w instrukcji obstugi obiektywu DJI DL.
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Kamera gimbala X9-8K Air

Kamera X9-8K Air umozliwia nagrywanie z predkoscig do 8K 75 klatek na sekunde w formacie ProRes
RAW oraz wykonywanie zdje¢ o rozdzielczo$ci 44MP. Kamera posiada 12+ stopni zakresu dynamiki przy
nagrywaniu wideo powyzej 30 klatek na sekunde i podwojnej natywnej czutosci ISO 320/1600 oraz 14+
stopni zakresu dynamiki przy nagrywaniu wideo 30 klatek na sekunde lub ponizej i podwdjnej natywnej
czutosci 1SO 800/4000.

Specyfikacja kamery
Specyfikacje nagrywania
Wiecej informacji mozna znalez¢ w czesci Specyfikacja dotyczacej nagrywania.

El Skala szarosci
EI800 (natywna)

Lt L] [ 1] m [ 1 [ L]
(natywna) (natywna)

51 &l 71 71 71 71 21

R wwr W ) L Wl T
Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie

EI320 (natywna)

- MY W Y O EW W e
(natywna) (natywna)

W M -] e Ll L1} E L
Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie  Stopnie
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Rozdzielczo$¢ czujnika obrazu

CinemaDNG Full Frame 8.1K 17:9 - 8192x4320
CinemaDNG Full Frame 8K 16:9 - 7680x4320
CinemaDNG Full Frame 4.1K 17:9 - 4096x2160
CinemaDNG Full Frame 4K 16:9 - 3840x2160
CinemaDNG Super 35 5.5K 17:9 - 5568x2952
CinemaDNG Super 35 5.2K 16:9 - 5248x2952

Apple ProRes RAW Full Frame 8.1K 17:9 - 8192x4320
Apple ProRes RAW Full Frame 8K 16:9 - 7680x4320
Apple ProRes RAW Full Frame 8K 2.39:1 - 8192x3424
Apple ProRes RAW Full Frame 4.1K 17:9 - 4096x2160
Apple ProRes RAW Full Frame 4K 16:9 - 3840x2160
Apple ProRes RAW Super 35 5.5K 17:9 - 5568x2952
Apple ProRes RAW Super 35 5.2K 16:9 - 5248x2952
Apple ProRes 422HQ Full Frame 8.1K 17:9 - 8192x4320
Apple ProRes 422HQ Full Frame 8K 16:9 - 7680x4320
Apple ProRes 422HQ Full Frame 4.1K 17:9 - 4096x2160
Apple ProRes 422HQ Full Frame 4K 16:9 - 3840x2160
Apple ProRes 422HQ Super 35 4K 17:9 - 4096x2160
Apple ProRes 422HQ Super 35 4K 16:9 - 3840x2160
H.264 Full Frame 4.1K 17:9 - 4096x2160

H.264 Full Frame 4K 16:9 - 3840x2160

H.264 Super 35 4.1K 17:9 - 4096x2160

H.264 Super 35 4K 16:9 - 3840x2160

Wielkos$¢ czujnika obrazu

CinemaDNG Full Frame 8.1K 17:9 - 36x19 mm
CinemaDNG Full Frame 8K 16:9 - 33,8x19 mm
CinemaDNG Full Frame 4.1K 17:9 - 36x19 mm
CinemaDNG Full Frame 4K 16:9 - 33,8x19 mm
CinemaDNG Super 35 5,5K 17:9 - 24,5x12,98 mm
CinemaDNG Super 35 5.2K 16:9 - 23.1x12.98 mm
Apple ProRes RAW Full Frame 8.1K 17:9 - 36x19 mm
Apple ProRes RAW Full Frame 8K 16:9 - 33,8x19 mm
Apple ProRes RAW Full Frame 8K 2,39:1 - 36x15,06 mm
Apple ProRes RAW Full Frame 4.1K 17:9 - 36x19 mm
Apple ProRes RAW Full Frame 4K 16:9 - 33,8x19 mm
Apple ProRes RAW Super 35 5.5K 17:9 - 24.5x12.98 mm
Apple ProRes RAW Super 35 5.2K 16:9 - 23.1x12.98 mm
Apple ProRes 422HQ Full Frame 8.1K 17:9 - 36x19 mm
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Apple ProRes 422HQ Full Frame 8K 16:9 - 33.8x19 mm
Apple ProRes 422HQ Full Frame 4.1K 17:9 - 36x19 mm
Apple ProRes 422HQ Full Frame 4K 16:9 - 33.8x19 mm
Apple ProRes 422HQ Super 35 4K 17:9 - 24.5x12,98 mm
Apple ProRes 422HQ Super 35 4K 16:9 - 23.1x12.98 mm
H.264 Full Frame 4.1K 17:9 - 36x19 mm

H.264 Full Frame 4K 16:9 - 33.8x19 mm

H.264 Super 35 4.1K 17:9 - 24.5x12.98 mm

H.264 Super 35 4K 16:9 - 23.1x12.98 mm

Przechowywanie zdjec i filméw
Przeczytaj rozdziat Pierwsze uzycie, aby uzyskac informacje dotyczace instalacji DJ PROSSD.

Dotgczony dysk DJI PROSSD 1TB obstuguje wewnetrzny zapis w najwyzszym formacie, a materiat filmowy

mozna odczyta¢ w komputerze bezposrednio za pomocg dostarczonego kabla USB-C do USB-C o duzej
szybkosci transmisji danych. Nie jest wymagany zaden czytnik kart.

Uwagi dotyczace uzywania DJI PROSSD

Aby zapewnic¢ stabilnos$¢ i niezawodno$¢ podczas nagrywania, D)l Inspire 3 nie obstuguje dyskow
SSD innych firm.

Aby sformatowac DJI PROSSD, nalezy wtozy¢ DJI PROSSD do drona i sformatowac go w aplikacji.
Aby zapewni¢ wysoka wydajnos$¢ nagrywania, nie zaleca sie zapisywania danych na DJI PROSSD
uzywajac urzadzen innych firm (takich jak komputery lub iPady). Jesli dojdzie do jakiejkolwiek operacji
zapisu w ten sposob, zaleca sie sformatowanie go za posrednictwem drona przed uzyciem.

Zaleca sie sformatowanie DJI PROSSD przed nagrywaniem filméw i robieniem zdje¢. Przed
formatowaniem, nalezy wyeksportowac istniejacy materiat na DJI PROSSD.

NIE WOLNO zdejmowac DJI PROSSD ani wytaczac drona z zasilania podczas inicjowania lub
formatowania DJI PROSSD, ani podczas nagrywania wideo.

Nalezy pamietac, aby eksportowac zdjecia i filmy z DJI PROSSD w temperaturze od -10° do 40°C
(14° do 104°F).

Nalezy przechowywac DJI PROSSD w temperaturze otoczenia od -40° do 80°C (-40° do 176°F).
Nalezy pamietac, ze pojemnosc¢ dysku DJI PROSSD wynosi 1 TB, podczas gdy rzeczywista pojemnosc
wynosi 935 GB.

NIE NALEZY zakrywa¢ metalowej powierzchni DJl PROSSD (naklejkami), aby zapewni¢ odprowadzanie
ciepta.
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Powierzchnia metalowa

Obstuga kamery

Sterowanie kamera za pomocg aparatury sterujacej

Do sterowania kamerg mozna uzywac nastepujgcych przyciskéw i kotka przewijania na aparaturze
sterujgcej.

1. Przycisk Focus/Shutter
Nacisnij do potowy, aby ustawi¢ autofokus i nacisnij do konca, aby zrobic zdjecie. Tryb
fotografowania mozna ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2.

2. Przycisk nagrywania
Nacisnij raz, aby rozpoczg¢ lub zatrzymac nagrywanie.
3. Kotko przewijania

Po wigczeniu za pomocg przyciskéw z boku ekranu, parametry kamery mozna regulowac,
obracajgc kétko przewijania. Ustawienia domysine to:

a. Nacisnij przycisk L1, aby wtaczy¢ kdtko przewijania w celu regulacji El lub 1SO.

b. Nacisnij przycisk L2, aby umozliwi¢ regulacje migawki poprzez kétko przewijania.

. Nacisénij przycisk L3, aby umozliwic¢ regulacje przystony poprzez kétko przewijania.

4. Przyciski C1/C2/C3 (mozliwosé¢ dostosowania)

Wejdz do podgladu kamery w aplikacji D)I Pilot 2, naci$nij# B &> . , aby wybra¢ Customize
RC Buttons (Dostosuj przyciski RC). Ustaw funkcje przyciskéw C1, C2 i C3, aby szybko i tatwo
sterowac kamera.

+ Nalezy pamietac¢ o prawidtowym wytgczeniu zasilania drona. W przeciwnym razie parametry
kamery nie zostang zapisane i moze to mie¢ wptyw na nagrane filmy. Firma DJI nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty spowodowane obrazem lub filmem nagranym
w spos6b uniemozliwiajacy odczytanie go przez urzgdzenie.

/\ * NIEWOLNO przechowywac¢ kamery gimbala w poblizu zrédta ciepta, takiego jak grzejnik.
+ NIE WOLNO dopusci¢, aby kamera miata kontakt lub byta zanurzona w wodzie lub innej cieczy.
W razie zamoczenia kamery wytrzyj jg do sucha migkka, chtonng szmatka.
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Sterowanie kamerg za pomoca aplikacji DJI Pilot 2
Informacje na temat sterowania kamerg w aplikacji DJI Pilot 2 znajdujg sie w rozdziale Podglad kamery z
gimbala w rozdziale Aplikacja DJI Pilot 2.

Gimbal

Kontrolowany zakres obrotu

3-osiowy gimbal stabilizuje kamere, umozliwiajac uzytkownikowi wykonywanie wyraznych i stabilnych
zdjec i filméw podczas lotu. Zakres osi Tilt, Pan i Roll gimbala przedstawiono na ponizszym rysunku.
Tilt: -115° do +100° (podwozie opuszczone); -140° do 75° (podwozie podniesione)

Roll: +20°

Pan: £300°

Zakres sterowania obrotem przy opuszczonym podwoziu

Tilt Pan Roll

Tilt Pan Roll

Q + Zakres sterowania obrotem osi Tilt gimbala wynosi od -90° do +30°, jezeli limit nachylenia osi
Tilt gimbala jest wytagczony w aplikacji.
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Obstuga Gimbala

Sterowanie Gimbalem za pomocg aparatury sterujacej

1.  Lewe pokretto

Lewe pokretto stuzy do sterowania osig Tilt gimbala. Po przekreceniu pokretta w lewo, gimbal bedzie
nachylony w dét. Po przekreceniu pokretta w prawo, gimbal bedzie nachylony do gory.

2. Prawe pokretto

Prawe pokretto stuzy do sterowania obrotem osi Pan gimbala. Po przekreceniu pokretta w lewo,
o$ Pan gimbala obraca sie w lewo. Po przekreceniu pokretta w prawo, o$ Pan gimbala obraca sie

W prawo.

Tryb gimbal

Gimbal moze pracowa¢ w dwéch trybach dla réznych potrzeb fotografowania.

Gdy dron obraca sie poziomo, gimbal obraca sie odpowiednio,

LR Tryb Follow | przy czym kat miedzy osig Pan gimbala a kursem drona pozostaje
niezmieniony.
. Gdy dron obraca sie poziomo, orientacja gimbala nie podgza za
s Tryb Free y <P ja g poda

obrotem drona.

/\ * Upewnijsig, ze nic nie blokuje gimbala. NIE WOLNO naciskac lub uderza¢ gimbala po wiaczeniu
drona. Startuj dronem z otwartego i ptaskiego terenu, aby chroni¢ gimbal podczas startu.
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Aparatura
sterujgca

Ten rozdziat przedstawia funkcje aparatury sterujacej.
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Aparatura sterujaca

Przygotowanie aparatury sterujgcej

Montaz inteligentnego akumulatora WB37
Inteligentny akumulator WB37 (dostepny osobno) mozna zamontowac¢ na aparaturze sterujgcej w
nastepujacy sposéb.

Przycisk zwal L el
Y aamaator @
1. Dociénij przycisk zwalniajacy tylng pokrywe do korica, aby otworzy¢ tylng pokrywe.
2. Wi6z akumulator WB37 do komory akumulatora i przesun go do goéry. Pojawi sie dzwiek klikniecia
oznaczajgcy, ze akumulator jest dobrze zainstalowany.
3. Zamknij tylng pokrywe.

« Aby wyja¢ akumulator WB37, nalezy nacisngc i przytrzymac przycisk zwalniajgcy akumulator
i popchngc go w dot.
« Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji bezpieczenstwa akumulatora WB37.

Specyfikacja inteligentnego akumulatora WB37

Pojemnos¢ 4920 mAh
Napiecie 7.6V
Typ akumulatora Li-ion
Energia 37.39Wh
Uktad chemiczny LiCo02
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Montaz klucza sprzetowego
W nastepujgcych krokach mozna zamontowac klucz sprzetowy (do nabycia osobno) na aparaturze
sterujgcej.

1. Docisnij przycisk zwalniajgcy tylng pokrywe do konca, aby otworzy¢ tylng pokrywe. Wykreci¢ $ruby,
aby otworzy¢ komore na klucz sprzetowy.

2. W6z klucz sprzetowy do ztgcza USB-C. Zamknij komore na klucz sprzetowy.

3. Przymocuj komore na klucz sprzetowy za pomocg $rub. Zamknij tylng pokrywe.

Uzywanie paska i podpérki na talie
Pasek mozna zamontowac na podpérce na talii, wykonujgc ponizsze kroki.

i ]“’r' 4

£ - 3

~ v =
— .

1. Roztéz dwa uchwyty.
2. Zatéz pasek i zamocuj zaczepy paska do otworéw w uchwytach.
3. Roztéz podpérke na talie.

Q + Po uzyciu przytrzymaj jedna rekg aparature sterujaca, drugg reka odblokuj zaczepy paska, aby
wyjac aparature sterujgca, a nastepnie zdejmij pasek.
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Regulacja anten
Podnies i wyreguluj anteny. Sita sygnatu aparatury sterujacej zalezy od potozenia anten.

g ue e

Wyreguluj kierunek zewnetrznych anten RC i upewnij sig, ze ich ptaska strona jest skierowana w strone
drona, tak aby sterowanie i dron znajdowaty sie w optymalnej strefie transmisji.

+ NIE WOLNO nadmiernie rozcigga¢ anten, aby unikng¢ ich uszkodzenia. W przypadku

uszkodzenia anten nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem w celu naprawy aparatury
sterujacej. Uszkodzona antena znacznie obnizy wydajnos¢ aparatury sterujgcej i moze wptynac
na bezpieczenstwo lotu.

Podczas lotu NIE WOLNO uzywac jednoczes$nie innych urzadzen komunikacyjnych 2,4 GHz, 5,1
GHz lub 5,8 GHz w tym samym pasmie czestotliwosci, aby nie zaktécac sygnatu komunikacyjnego
aparatury sterujacej, na przyktad wigczy¢ Wi-Fi w telefonie komérkowym. Jezeli podczas lotu
aparatura sterujgca musi by¢ podtgczona do Wi-Fi, nalezy sprawdzi¢ sygnat w ustawieniach HD
w aplikacji. Ustaw czestotliwo$¢ Wi-Fi na pasmo czestotliwosci, w ktérym wystepuja najwieksze
zaktocenia (zaleca sie ustawienie czestotliwosci Wi-Fi na 2,4 GHz, poniewaz moze mie¢ najwiecej
zaktocen).

Jesli sygnat transmisji jest staby podczas lotu, w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie komunikat. Nalezy
wyregulowac anteny, aby upewnic sie, ze dron znajduje sie w optymalnym zakresie transmisji.

Regulacja drazkéw
Ustaw drazki w odpowiedniej pozycji, jak pokazano na rysunku, zgodnie z osobistymi przyzwyczajeniami.




Uruchomienie i aktywacja aparatury sterujgcej

Wiaczanie/wytgczanie zasilania
Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ aparature
sterujgca.

Aktywacja aparatury sterujacej

IE : Przed pierwszym uzyciem nalezy aktywowac aparature sterujgca. Podczas aktywacji

nalezy upewnic sie, ze aparatura sterujgca ma dostep do Internetu.

Aby aktywowac aparature sterujgca, nalezy wykonac ponizsze kroki:

1.

1. Wiacz aparature sterujaca. Wybierz opcje jezykowa i nacisnij Next (Dalej). Przeczytaj uwaznie
Warunki

Uzywania oraz Polityke Prywatnosci i nacisnij Agree (Zgadzam sie), a nastepnie wybierz swoj kraj/
region.

2. Podtacz sig do sieci Wi-Fi, aby uzyska¢ dostep do Internetu. Nastepnie ustaw strefe czasowa,
date i godzine.

3. Jesli posiadaja Panstwo konto DJI, prosze zalogowac sie przy uzyciu hasta. Jesli sa Panstwo nowym
uzytkownikiem, prosze utworzy¢ konto DJI i zalogowac sie.

4. Po zalogowaniu sig, naci$nij Activate (Aktywuj) na interfejsie aktywacji.

5. Na ekranie pojawi sie¢ komunikat informujacy, ze aparatura sterujgca zostata aktywowana.

6. Po aktywacji aparatury sterujgcej, prosze wybra¢, czy chcag Panstwo dotgczy¢ do DJI Product
Improvement Project. Dotacz do tego projektu, aby pomaéc firmie DJI lepiej zrozumiec Twoje potrzeby.

/N * Jezeli aktywacja nie powiedzie sig, nalezy sprawdzi¢ pofaczenie internetowe. Upewnij sig, ze
dostep do Internetu jest mozliwy i sprébuj ponownie aktywowac¢ aparature sterujaca. Jesli
aktywacja nie powiedzie sie wielokrotnie, nalezy skontaktowac sie z dystrybutorem.
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Interfejs uzytkownika

Ekran gtéwny

Po wigczeniu zasilania aparatury sterujgcej, na ekranie gtéwnym wyswietli sie godzina, sygnat Wi-Fi, poziom
natadowania akumulatora i aplikacje.

Obstuga dotykowa

> « .
* S

Powrét do poprzedniego Powr6t do ekranu gtéwnego: Dostep do ostatnio

ekranu: Przesuf od lewe] przesun w gore od dotu. otwartych aplikacji: przesur
w gére od dotu i przytrzymaj.

lub prawej strony do $rodka
ekranu.

70



Ustawienia skrétéw

1
5
L
T
1. Powiadomienia

Wyswietlanie powiadomien systemowych lub z aplikacji

2. Ostatnie
Nacisnij o, aby wyswietli¢ i przetaczy¢ sie na ostatnio otwarte aplikacje.

3. Ekran gtowny
Nacisnij . aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego.

4, Ustawienia systemu
Nacisnij - , aby uzyskac¢ dostep do ustawien systemowych.

5. Skroty

"‘:-’ Nacisnij, aby wtaczy¢ lub wytgczyc¢ sie¢ Wi-Fi. Nacisnij i przytrzymaj, aby wejs¢ do ustawien
i potgczyc sie lub dodac sie¢ Wi-Fi.
' Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ Bluetooth. Nacisnij i przytrzymaj, aby otworzy¢ ustawienia
i potgczyc sie z pobliskimi urzagdzeniami Bluetooth.
ﬂ Nacisnij, aby wigczy¢ tryb Nie przeszkadzac. W tym trybie komunikaty systemowe beda
wytgczone.
. Wzmocnienie wyswietlacza. Po wiaczeniu tej funkgji, jasnos¢ wyswietlacza zostanie
zwigkszona, aby utatwic¢ fotografowanie. Istniejg jednak réznice migdzy efektem wyjsciowym
a efektem wyswietlania, natomiast wyjsciowe zdjecie lub film zrobione przez drona pozostaje
bez zmian.
. Nacisnij, aby rozpocza¢ nagrywanie ekranu.
B Nacisnij, aby wykonac zrzut ekranu.
'|_'l Nacisnij, aby wtaczy¢ lub wytgczy¢ dane komérkowe. Nacisnij i przytrzymaj, aby ustawi¢ dane
komérkowe i zdiagnozowac stan potgczenia sieciowego.
'- Nacis$nij, aby wtgczy¢ tryb samolotowy. Wi-Fi, Bluetooth i dane komdrkowe zostang
wytgczone.
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6. Regulacja jasnosci
Przesun pasek, aby wyregulowac jasnos¢. Nacisnij ﬂ' aby ustawic tryb jasnosci automatycznej.
Nacisnij ﬂ' lub przesun pasek, aby przetaczy¢ sie na reczny tryb jasnosci.

7. Regulacja gtosnosci
Przesun pasek, aby dostosowac¢ gtosnos¢ i nacisnij ﬁ , aby wyciszy¢. Nalezy pamieta¢, ze po
wyciszeniu wszystkie dzwieki aparatury sterujacej zostana catkowicie wytaczone, tgcznie z dzwiekami
alarmoéw. Prosze wiaczy¢ wyciszenie z zachowaniem ostroznosci.

Transmisja wideo

Uzywanie pojedynczej aparatury sterujacej

Dron DJI Inspire 3 uzywa technologii transmisji wideo O3 Pro, ktéra obstuguje dwie jednoczesne transmisje
wideo HD. Dla kamery FPV, rozdzielczo$¢ transmisji wideo wynosi 1080p, a domysina czestotliwo$¢
ods$wiezania to 60 klatek na sekunde. W przypadku kamery gimbala, rozdzielczo$¢ transmisji wideo
moze miec rozdzielczo$¢ do 4K przy czestotliwosci od$wiezania do 30 klatek na sekunde, a czestotliwos¢
odswiezania moze wynosi¢ do 60 klatek na sekundg, jezeli uzywana jest rozdzielczo$¢ 1080p.

Transmisje wideo w rozdzielczosci 4K z DJI Inspire 3 mozna wigczy¢ tylko wtedy, gdy
czestotliwo$¢ nagrywania nie przekracza 30 klatek na sekunde.

Rozdzielczo$¢ transmisji wideo nie obstuguje automatycznej regulacji. Poniewaz transmisja
wideo w rozdzielczosci 4K zalezy w duzym stopniu od szybkosci transmisji wideo, gdy szybko$¢
transmisji wideo jest mniejsza niz 10Mb/s, zaleca sie reczne ustawienie rozdzielczosci na 1080p.
Gdy jako$¢ komunikacji jest staba, czestotliwos¢ od$wiezania transmisji wideo kamery FPV
i kamery gimbala zostanie automatycznie dostosowana, aby poprawic jako$¢ wyswietlania.
Po poprawieniu sie jakosci komunikacji, czestotliwo$¢ odswiezania zostanie automatycznie
dostosowana do domyslnej czestotliwosci od$wiezania.

W celu zapewnienia bezpieczerstwa lotu, gdy jakos¢ komunikacji jest staba, priorytetem bedzie
transmisja wideo z kamery FPV.

Uzywanie dwéch aparatur sterujacych

Uzywajgc dwoch aparatur sterujgcych, dron w sposéb ciggly i automatyczny oblicza jako$¢ komunikacji
miedzy dwoma aparaturami sterujgcymi a dronem, automatycznie dostosowuje szybkos¢ transmisji
wideo, aby obie aparatury mogty dobrze odbierac sygnat.

+ Maksymalna odlegto$¢ transmisji przy uzywaniu dwéch aparatur zmniejsza sie 0 20% w
poréwnaniu z transmisjg za pomoca jednej aparatury.

/\ * Uzywajac dwoch aparatur, nalezy upewnic sig, ze anteny obu aparatur sq skierowane na dron
(patrz rozdziat Regulacja anten w celu uzyskania szczegétowych informacji), oraz ze pomigdzy
kazda z aparatur sterujgcych a dronem nie ma zadnych przeszkdd. W przeciwnym razie, ta ze
stabym sygnatem moze pogorszy¢ jakos¢ komunikacji drugiej aparatury.
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Wprowadzenie

Wskazniki LED aparatury sterujacej i alarmy
Wskazniki LED aparatury sterujacej

1. Wskazniki LED statusu 1 '2
Wskaznik LED statusu wskazuje status t"' @- “j
aparatury, drona i potaczenia miedzy nimi.

Wz6r wskaznika Opis

[ ] Swieci stale na czerwono  Brak potaczenia z dronem
* Miga na czerwono Niski poziom natadowania akumulatora drona
[ ] Swieci stale na zielono  Potaczono z dronem
* Miga na niebiesko Aparatura jest potagczona z dronem
Swieci stale na z6tto Aktualizacja oprogramowania sie nie powiodta
ﬂ Miga na 76tto Niski poziom natadowania akumulatora w aparaturze
2 sterujgcej
* Mg wliGilere Drazki sterujace nie sq wysrodkowane

jasnoniebieskim

1. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
Wskazniki LED informujg o poziomie natadowania akumulatora w aparaturze.

Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora Poziom natadowania akumulatora

[ | [ | [ | [ | 88% - 100%
[ | [ | [ | E 75% - 87%
[ | [ | [ | u] 63% - 74%
[ | | E o 50% - 62%
[ | [ | i} i} 38% - 49%
[ | E i} o 25% - 37%
[ | i i 4] 13% - 24%
E o o o 0% - 12%

Alert aparatury sterujacej
Aparatura zawibruje lub wyda dwa sygnaty dZzwiekowe, aby wskazac btad lub ostrzezenie. Aby uzyskac
szczegotowe informacje, nalezy zapoznac sie z komunikatami wyswietlanymi w czasie rzeczywistym na
ekranie dotykowym lub w aplikacji DJI Pilot 2. Przesur palcem w dét od goéry ekranu, aby otworzy¢ Shortcut
Settings (Ustawienia skrotéw) i uruchomic tryb wyciszenia, aby wytaczy¢ wszystkie alerty glosowe.
W trybie wyciszenia wszystkie komunikaty gtosowe i alerty zostang wytgczone, w tym alerty podczas
RTH oraz alerty o niskim poziomie akumulatora w aparaturze lub dronie. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢
podczas uzywania.
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tadowanie aparatury sterujacej i sprawdzanie poziomu akumulatora

tadowanie aparatury sterujjcej
Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale ,Korzystanie z huba”. Petne natadowanie wewnetrznego
akumulatora aparatury wymaga okoto 2 godzin.

Wskazane jest uzywanie huba tadujgcego do tadowania. W przeciwnym razie nalezy uzy¢
certyfikowanej tadowarki USB-C o maksymalnej mocy znamionowej 65 W i maksymalnym
napieciu 20V, takiej jak tadowarka sieciowa DJI 65W.

Nalezy catkowicie roztadowywac i tadowac aparature co trzy miesigce. Akumulator wyczerpuje
sie podczas dtuzszego przechowywania.

Jesli w aparaturze zamontowany jest akumulator WB37, bedzie on tadowany w tym samym

czasie.

Aparatura nie moze by¢ wigczona przed aktywacjg akumulatora wewnetrznego.
Do optymalnego tadowania nalezy uzywac dotgczonego kabla USB-C do USB-C o wysokiej
predkosci transmisji danych.

A

Opcje tadowania
1. Wewnetrzny akumulator aparatury moze by¢ tadowany za pomoca tadowarki lub wtozonego
zewnetrznego akumulatora WB37. Petne natadowanie akumulatora wewnetrznego za pomocg
tadowarki trwa okoto dwéch godzin. Akumulator wewnetrzny mozna natadowac do 50% za pomocg
akumulatora zewnetrznego. tadowanie akumulatora zewnetrznego nie jest mozliwe po wytgczeniu
aparatury.
2. Czas trwania petnego tadowania akumulatora WB37 przy 0% mocy:
+ Pozamontowaniu na aparaturze, gdy poziom natadowania akumulatora wewnetrznego wynosi
0%, petne tadowanie akumulatora wewnetrznego trwa okoto 2 godzin.
+ Gdy jest zamontowany na aparaturze, a poziom natadowania akumulatora wewngtrznego wynosi
100%, trwa to okoto 1 godziny i 10 minut.

+ Czas tadowania moze sie rézni¢ w zaleznosci od temperatury otoczenia.

%

Mechanizm tadowania

1. Gdy aparatura jest potgczona zaréwno z urzagdzeniem tadujacym, jak i zakumulatorem zewnetrznym,
aparatura bedzie zasilana przez urzadzenie tadujace.

2. Gdy akumulator zewnetrzny jest zamontowany, a aparatura sterujaca nie jest potgczona z
urzadzeniem tadujgcym, wtedy aparatura jest zasilana z akumulatora zewnetrznego. Po wyczerpaniu
sie zewnetrznego akumulatora, aparatura bedzie zasilana z wewngtrznego akumulatora.

Spr ie poziomu natad ria akumulatora
Sprawdzanie poziomu natadowania wewnetrznego akumulatora
Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
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Spr ie poziomu natad lia zewnetrznego akumulatora

Nacis$nij przycisk na zewnetrznym akumulatorze, a wskazniki LED wskazg jego aktualny poziom

E¥D

Niski By Wysoki

natadowania.

Wskazniki LED informuja o poziomie natadowania akumulatora WB37.

Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora Poziom natadowania akumulatora

[ | [ | [ | [ | 88% - 100%
[ | [ | [ | E 75% - 87%
[ | [ | [ | o 63% - 74%
| [ | ¥ o 50% - 62%
[ | [ | a a 38% - 49%
| E o o 25% - 37%
[ | u] o o 13% - 24%
E o o o 0%-12%

+ Mozna réwniez przej$¢ do ekranu gtéwnego aparatury i sprawdzi¢ poziom natadowania

akumulatora wewnetrznego i zewngtrznego na pasku statusu.
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taczenie z aparaturg sterujacg i tryby drazka sterujgcego

taczenie z aparaturg sterujaca

Aparatura sterujgca jest fabrycznie potagczona z dronem, jezeli zostata zakupiona razem jako cze$¢ combo.
W przeciwnym razie nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi krokami, aby potgczy¢ aparature z dronem
po aktywacji.

1. Wigcz zasilanie drona i aparatury sterujacej.

2. Uruchom DJI Pilot 2 i naciénij ,Link Remote Controller” (Potgcz z aparatura sterujaca), aby nawigzac
potaczenie. Wskaznik LED statusu aparatury bedzie migac na niebiesko, a aparatura bedzie wydawac
sygnaty dzwiekowe podczas tgczenia.

3. Przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co najmniej pie¢ sekund. Wskaznik zasilania drona
zacznie migac i wyda dwa sygnaty dzwiekowe, aby wskazac, ze tgczenie zostato rozpoczete. Po
pomyslnym potaczeniu tylne wskazniki drona bedg migac na zielono, a wskaznik LED statusu
aparatury wyda dwa sygnaty dzwiekowe i zaswieci si¢ na zielono.

+ Obstuguje wytgcznie stuchawki typu C i adaptery stuchawkowe z wbudowanym przetwornikiem

DAC (cyfrowo-analogowym).
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Tryby drazka sterujacego

Drazek sterujgcy moze pracowac w Trybie 1, Trybie 2 lub Trybie 3, jak pokazano ponizej. Domysinym

trybem drazka sterujacego jest Tryb 2. W niniejszej instrukcji Tryb 2 jest uzywany jako przyktad

przedstawiajacy sposéb uzywania drazkéw sterujacych.

. Naprzéd
Lewy drazek G
Tryb 1 ﬁ
o
Wstecz

&4

Skret w lewo Skret W prawo

b2 Lewy drazek W gére
> i
® _—
L/ 2
W dot

@ )

Skretw lewo Skret w prawo

Tryb 3 Lewy drazek Naprzéd

eom) G »

W lewo W prawo

Prawy drazek W gére

o
® <
\ 4 : 2

W dot
@ <:‘
W lewo W prawo
Naprzéd
Prawy drazek
©
¥
Wstetz
W lewo W prawo
Prawy drazek W gére
> <
® —
4 14
W dot

@ )
Skret w lewo Skret w prawo
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DAC (cyfrowo-analogowym).

+ Obstuguje wytgcznie stuchawki typu Ci adaptery stuchawkowe z wbudowanym przetwornikiem

Aparatura sterujgca
(tryb 2)

Dron (+ wskazuje przéd
drona)

Opis

o

)

Przesuniecie lewego drazka w gore lub w
dot (drazek przepustnicy - throttle) zmienia
wysokos¢ drona. Nalezy przesunac drazek
w gore, aby sie wznies¢ i w dot, aby sie
obnizy¢. Im bardziej drazek jest odsuwany
od pozycji Srodkowej, tym szybciej dron
zmienia wysokos$¢. Nalezy delikatnie
przesuwac drazek, aby unikng¢ nagtych i
niespodziewanych zmian wysokosci.

(=]
=

i

Przesuniecie lewego drazka w lewo lub
w prawo (pan) steruje orientacjg drona.
Przesuniecie drazka w lewo spowoduje
obrét drona w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara, a w prawo - w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara. Im bardziej drazek jest odsuniety
od pozycji Srodkowej, tym szybciej dron
bedzie sie obracat.

| N

Przesuniecie prawego drazka w gore i

w doét (pitch) zmienia nachylenie drona.
Nalezy przesungc¢ drazek w gore, aby lecie¢
do przodu, a w dét, aby lecie¢ do tytu. Im
bardziej drazek jest odsuniety od pozycji
$rodkowej, tym szybciej dron bedzie sie
poruszat.

Przesuniecie prawego drazka w lewo lub

w prawo (roll) zmienia nachylenie drona.
Nalezy przesung¢ drazek w lewo, aby lecie¢
w lewo i w prawo, aby lecie¢ w prawo. Im
bardziej drazek jest odsuwany od pozycji
$rodkowej, tym szybciej dron bedzie sie
poruszat.

/\ * Aby unikna¢ zaktocen magnetycznych, aparature nalezy utrzymywac z dala od materiatéw
magnetycznych, takich jak magnesy i gtosniki.
« Aby unikng¢ uszkodzenia drazkéw sterujgcych, wskazane jest, aby podczas przenoszenia lub
transportu aparatura byta przechowywana w etui.
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Opis przyciskéw

Przycisk RTH

Przytrzymaj przycisk RTH, az aparatura wyda dwa sygnaty dZzwiekowe, aby rozpoczg¢ RTH. Dron poleci
do ostatnio zaktualizowanego punktu Home. Nacisnij ponownie przycisk, aby anulowa¢ RTH i odzyskac
kontrole nad dronem.

A\ * Wtrybie podwéjnego sterowania uzytkownicy nie mogg uruchomic lub anulowa¢ RTH uzywajac
przycisku RTH na aparaturze, ktéra nie steruje dronem.

Przyciski L1/L2/L3/R1/R2/R3

Opisy funkdji tych przyciskéw znajduja sie obok przyciskéw L1/L2/L3/R1/R2/R3 po uruchomieniu DJI Pilot
2. Nacisnij # m &> il > Customize RC Buttons (Dostosuj przyciski RC), aby ukry¢ opisy przyciskéw po
obu stronach ekranu.

Konfiguracja i kombinacje przyciskéw
Przyciski L1, L2, L3, R1, R2, R3, C1, C2, C3i 5D sa konfigurowalne. Nalezy otworzy¢ DJI Pilot 2 i wej$¢ w
podglad kamery, nacisng¢ 4 B > - , aby skonfigurowac funkcje tych przyciskow.
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Kombinacje przyciskéw

Niektére czesto uzywane funkcje mozna aktywowac uzywajac przyciskow kombinacji. Aby uzywac
przyciskéw kombinacji, nalezy przytrzymac przycisk wstecz i uruchomic inny przycisk w kombinacji. W
trakcie uzytkowania nalezy wejs¢ na ekran gtéwny aparatury i nacisna¢ Guide (Przewodnik), aby szybko
sprawdzi¢ wszystkie dostepne przyciski kombinacji.

Przycisk sterowania dronem

W przypadku uzywania dwéch aparatur sterujacych, przycisk sterowania dronem stuzy do przejecia
sterowania dronem i wskazuje status sterowania. Jesli sterowanie dronem nie jest zablokowane przez
zadng z aparatur:

1. Jezeli przycisk sterowania dronem s$wieci sie na zielono, nalezy przytrzymac przycisk sterowania
dronem, aby zablokowa¢ sterowanie dronem. Przycisk sterowania zmieni kolor na niebieski, gdy
sterowanie dronem zostanie zablokowane.

2. Jezeli przycisk sterowania dronem $wieci sie na biato, nalezy nacisna¢ przycisk sterowania, aby
zablokowa¢ sterowanie dronem. Przycisk sterowania dronem zmieni kolor na niebieski, gdy
sterowanie dronem zostanie zablokowane.

Aby odblokowac sterowanie dronem, nalezy ponownie nacisng¢ przycisk sterowania dronem. W aplikacji
pojawi sie komunikat o odblokowaniu. Po odblokowaniu, druga aparatura moze przejac i zablokowac
sterowanie dronem.

Kolor przycisku Opis

Czerwony Aparatura nie jest potgczona z dronem.

Zielony Aparatura jest potgczona i steruje dronem.

Niebieski Sterowanie dronem jest zablokowane. Aparatura steruje dronem.

Aparatura jest potgczona z dronem bez mozliwosci sterowania nim.
Biaty Jezeli sterowanie dronem jest zablokowane przez innego uzytkownika,
przycisk sterowania dronem bedzie migat po jego nacisnieciu.

+ Do uruchomienia lub anulowania RTH mozna uzywac wytgcznie aparatury sterujacej dronem.

+ Gdy aparatura posiada mozliwo$¢ sterowania w petnym zakresie, drazki sterujgce sa uzywane
do sterowania dronem, a pokretta do regulacji ruchu gimbala.
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Przetgcznik trybu lotu (N/S/F)

Przetacz przetacznik, aby wybrac tryb lotu. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale , Tryby lotu”.

lkona Tryb lotu
F Tryb F (Function)
S Tryb S (Sport)
N Tryb N (Normal)

Kalibracja kompasu

Kalibracja kompasu moze by¢ konieczna, jezeli aparatura jest uzywana w miejscach, gdzie wystepuja
zaktécenia elektromagnetyczne. Jezeli kompas aparatury wymaga kalibracji, pojawi sie komunikat
ostrzegawczy. Nacisnij na komunikat ostrzegawczy, aby rozpocza¢ kalibracje. W innych przypadkach
nalezy wykonac ponizsze kroki, aby skalibrowac aparature.

Wejdz na ekran gtéowny.
Otwérz opcje ,Settings” (Ustawienia), przesun palcem w gére i wybierz ,Compass” (Kompas).
Postepuj zgodnie z diagramem na ekranie, aby skalibrowac aparature.

MW=

Uzytkownik otrzyma komunikat o pomys$inym zakonczeniu kalibracji.

Q + Jezeli kompas aparatury dziata prawidtowo, po wejsciu do podgladu kalibracji pojawi sig
komunikat ,Calibration Success” (Prawidtowa kalibracja). Nie jest konieczne przeprowadzanie
kalibracji.

Ustawienia HDMI

Ekran dotykowy moze by¢ udostepniony na monitorze za pomocg kabla HDMI. Rozdzielczos¢ mozna
ustawi¢ w ,Settings” (Ustawienia), ,Display” (Ekran), a nastepnie ,HDMI" lub w ,,Camera View" (Podglad
kamery), ,HD settings” (Ustawienia HD), a nastepnie ,Video Output Resolution” (Rozdzielczo$¢ wyjscia
wideo) w aplikacji.

Tryb podwdjnego sterowania

Inspire 3 obstuguje tryb podwdjnego sterowania, ktéry umozliwia dwém uzytkownikom jednoczesng
obstuge drona za pomoca aparatury sterujgcej A i B. W tym trybie aparatury majg rowng kontrole
nad dronem. Role obu aparatur obstugujacych drona nie sg z géry przypisane. Zamiast tego kazdy z
uzytkownikéw moze w razie potrzeby przeja¢ sterowanie nad dronem lub kamerg gimbala, co pozwala
na wiekszg elastyczno$¢ podczas operacji.

Sterowanie dronem jest niezalezne od sterowania kamera gimbala.
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+ W trybie podwojnego sterowania, dron moze by¢ potgczony z aparaturg DJI RC Plus i monitorem
DJI High-Bright Remote Monitor. Zapoznaj sie z rozdziatem ,Profesjonalny ekosystem DJI”, aby
uzyskac wiecej informacji na temat DJI High-Bright Remote Monitor.

Ustawianie trybu podwéjnego sterowania

Przed rozpoczeciem uzytkowania trybu podwdéjnego sterowania, uzytkownik musi potaczy¢ dron z
obydwoma aparaturami sterujgcymi A i B. Aby potgczy¢ aparature sterujgca, nalezy wykonac ponizsze
kroki.

Uruchom DJI Pilot 2.

Wejdz na ekran gtéwny i nacisnij ,Remote Controller A/B” (,Aparatura sterujgca A/B"), aby rozpoczac
taczenie. Podczas taczenia, wskaznik LED statusu aparatury sterujgcej bedzie miga¢ na niebiesko,
a aparatura bedzie wydawac sygnaty dzwiekowe. Przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co
najmniej pie¢ sekund. Wskaznik zasilania drona zacznie miga¢ i wyda dwa sygnaty dZzwiekowe, co
oznacza, ze rozpoczeto sie fgczenie. Po pomysinym potaczeniu tylne wskazniki LED drona beda migac
na zielono, aparatura sterujagca wyda dwa sygnaty dzwiekowe, a wskaznik LED statusu aparatury
sterujgcej zmieni kolor na zielony.

Nastepnie przycisk sterowania dronem na aparaturze sterujacej zmieni kolor na zielony lub niebieski,
a uzytkownik bedzie mogt przejac kontrole nad dronem, podczas gdy przycisk sterowania dronem
na drugiej aparaturze sterujacej zmieni kolor na biaty. Nacis$nij ikone kamery gimbala na podgladzie
kamery w DJI Pilot 2, aby uzyska¢ mozliwo$¢ sterowania kamera gimbala.

/\ * Pofacz pojedynczo obie aparatury sterujace. Nalezy pamigtac, aby najpierw potaczy¢ aparature
sterujgcg A z dronem, a nastepnie potaczy¢ aparature sterujgcg B.

Uzywanie trybu podwéjnego sterowania

1.
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Przed uzyciem trybu podwéjnego sterowania nalezy upewnic¢ sig, ze obie aparatury sterujace sg
potaczone z dronem. DomyslInie pierwsza aparatura sterujgca potgczona z dronem uzyskuje kontrole
zaréwno nad dronem, jak i kamerg gimbala, natomiast druga aparatura nie otrzymuje zadnej kontroli.
Gdy aparatura sterujgca steruje urzagdzeniem, czy to dronem, czy kamerg gimbala, uzytkownik moze
sterowac urzadzeniem naciskajgc drazki sterujace, obracajgc pokretto, naciskajgc przyciski skrotow
lub naciskajac interfejs uzytkownika aplikacji. Obstuga jest taka sama, jak w przypadku uzywania
pojedynczej aparatury sterujgcej. Jednakze, gdy aparatura sterujaca nie steruje urzadzeniem,
uzytkownik nie jest w stanie sterowac urzadzeniem. Tylko aparatura sterujgca dronem moze by¢
uzywana do uruchomienia lub anulowania RTH.

Kazdy uzytkownik moze w razie potrzeby przejg¢ sterowanie urzgdzeniem. Przycisk sterowania
dronem zmieni kolor na niebieski, gdy sterowanie dronem jest zablokowane. Naciénij ikone kamery
gimbala na podgladzie kamery gimbala w DJI Pilot 2, aby uzyskac sterowanie kamera gimbala. Drazki
sterujgce sg uzywane do obstugi gimbala, jezeli aparatura sterujgca steruje tylko kamerg gimbala.
Gdy aparatura sterujaca posiada petng kontrole, drazki sterujgce sg uzywane do sterowania dronem,
a pokretta do regulacji ruchu gimbala.

W trybie podwdjnego sterowania, w przypadku odtgczenia od drona aparatury sterujacej, zostanie



uruchomiony mechanizm przekazywania sterowania dronem. W takim przypadku, potgczona
aparatura otrzyma powiadomienie, ze uzytkownik moze recznie przejgc sterowanie. Jezeli uzytkownik
potaczonej aparatury sterujgcej nie zdecyduje sie na przejecie sterowania, dron automatycznie
wykona akcje awaryjna. Jezeli uzytkownik potgczonej aparatury sterujgcej nie wybierze zadnej z opcji
w okreslonym czasie, dron réwniez aktywuje dziatanie awaryjne.

Gdy odtgczona aparatura sterujgca ponownie potaczy sie z dronem podczas lotu, to jezeli sterowanie
dronem nie zostanie przejete przez potgczong aparature sterujaca, sterowanie dronem zostanie
domyslnie przywrécone do aparatury sprzed roztaczenia.

Do regulacji odpowiednich ustawier gimbala i kamery oraz do pobierania lub odtwarzania plikéw
multimedialnych mozna uzywac wytgcznie aparatury sterujgcej z kamerg gimbala.

W prawidtowych warunkach uzytkownicy obu aparatur sterujgcych moga regulowac ustawienia
zwigzane z lotem, takie jak system kontroli lotu, systemy wizyjne, akumulatory i transmisja wideo.
Jezeli jednak sterowanie dronem jest zablokowane, do regulacji tych ustawiert mozna uzywac tylko
aparatury sterujgcej dronem.

Inne operacje, niezwigzane z lotem, mozna wykonywac za pomoca kazdej z aparatur sterujgcych.
Uzytkownik aparatury sterujacej B nie moze regulowac ustawien dla sieci niestandardowej RTK.

. Aparatura sterujgca A moze by¢ uzywana do aktualizacji oprogramowania wszystkich modutéw

jednoczesnie, gdy jest potgczona z dronem, ale aparatura sterujgca B moze by¢ uzywana tylko do
aktualizacji wkasnego oprogramowania.

. Przesytanie rejestréw za pomocg DJI Pilot 2: uzytkownik moze przesytac rejestry zaréwno drona, jak

i aparatury sterujgcej A oraz aparatury sterujgcej B.

. Aparatura sterujgca B nie moze by¢ uzywana do aktualizacji bazy danych Fly Safe.
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Profesjonalny
ekosystem D]l

W tym rozdziale przedstawiono mozliwosci utworzenia
profesjonalnego ekosystemu DJI z wykorzystaniem
pozostatych produktéw DJI.
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Profesjonalny ekosystem D]l

DJI Inspire 3 moze by¢ uzywany z pozostatymi produktami D) (sprzedawanymi oddzielnie), takimi jak DJI
Video Transmitter, DJI High-Bright Remote Monitor (w skrécie zdalny monitor), pokretto DJI Three-Channel
Follow Focus oraz DJI Master Wheels, tworzac profesjonalny ekosystem do realizacji materiatéw filmowych.

DJI Video Transmitter

Potgczenie: potacz aparature sterujgca z nadajnikiem wideo DJI, uzywajac kabla HDMI.
Zastosowanie: po potgczeniu, podglad na zywo bedzie dostepny do wyswietlania na zdalnym monitorze
po potaczeniu zdalnego monitora z nadajnikiem wideo.

* Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi DJI Video Transmitter.

+ Podczas uzywania aparatury sterujgcej z nadajnikiem wideo, nalezy zachowa¢ miedzy nimi
odlegtos¢ co najmniej 50 cm, aby uniknac zaktécen sygnatu. Jesli sygnat z aparatury sterujacej
nadal jest zaktdcany, nalezy ustawic tryb kanatu nadajnika wideo na kanat DFS. Wiecej informacji
mozna znalez¢ w instrukcji obstugi DI High-Bright Remote Monitor.

DJI High-Bright Remote Monitor

W trybie podwdéjnego sterowania, dron moze tgczyc sie z aparaturg sterujaca DJI RC Plus i monitorem DJI
High-Bright Remote Monitor, podczas gdy monitor moze by¢ uzywany do podgladu na zywo i regulacji
parametrow.

taczenie

1. Wigcz zasilanie zdalnego monitora. Nacisnij 4 B ¥ , aby wejs¢ do ,System Settings” (Ustawienia
systemowe), a nastepnie ,Connection Settings” (Ustawienia potaczenia). Wybierz ,Control Mode” (Tryb
sterowania), ustaw monitor jako Control Monitor B, a nastepnie nacisnij ,Link to Control Monitor B”
(Potgcz z Control Monitor B), aby wprowadzi¢ status potaczenia.

2. Przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co najmniej pie¢ sekund. Wskaznik zasilania drona
zacznie miga¢ i wyda dwa sygnaty dZzwiekowe, aby wskaza¢, ze rozpoczeto taczenie. Gdy potgczenie sie
powiedzie, tylne wskazniki drona beda migac na zielono, a zdalny monitor pokaze status potaczenia.
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/\ * Nawet jezeli zdalny monitor zostat wybrany jako monitor sterujacy A, po potaczeniu z dronem
bedzie on réwniez dziatat jako monitor sterujgcy B.

+ Podczas taczenia nalezy upewnic sie, ze zdalny monitor znajduje sie w odlegtosci 50 cm od

drona.

Podglad na zywo z monitora zdalnego

Poziom natadowania akumulatora w zdalnym
monitorze

Poziom natadowania akumulatora w dronie
Status potaczonych urzadzen (takich jak DJI
Three-Channel Follow Focus i DJl Master Wheels)
Wskaznik karty SD zdalnego monitora

Sita sygnatu transmisji wideo i bitrate
Parametry nagrywania

7.

9.

10.

11.
12.

Odczyty MF

Ustawienia Asystenta ekspozycji/Asystenta
ostrosci

Aktualna informacja o rolce

Przycisk nagrywania, kod czasowy i aktualna
Sciezka zapisu

Ustawienia systemu zdalnego monitora
Wyswietlacz nawigacyjny

na temat uzytkowania.

+ Przeczytaj instrukcje obstugi DJI High-Bright Remote Monitor, aby uzyskac wigcej informacji




DJI Three-Channel Follow Focus

Montaz i sprawdzenie: zamontuj zdalny monitor z DJI Three-Channel Follow Focus, a nastepnie go
uruchom.

Zastosowanie: uzywaj pokretta ostrosci na DJI Three-Channel Follow Focus do sterowania ostroscig
obiektywu kamery X9-8K Air.

+ Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji obstugi DJI Three-Channel Follow Focus.

DJI Master Wheels

Podtaczenie: zamontuj ptytke rozszerzajgcg DJI Remote Monitor Expansion Plate do zdalnego monitora.
Podtacz dowolny port DC-OUT na DJI Master Wheels do portu DC-IN na ptytce rozszerzajgcej, uzywajac
kabla DJI High-Bright Remote Monitor Controller Cable.

Zastosowanie: po podtaczeniu, nalezy uzy¢ pokretta do sterowania obrotem gimbala.

+ Przeczytaj instrukcje obstugi DJI Master Wheels, aby uzyskac wigcej informaciji.
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Typowe scenariusze zastosowan

DJI Inspire 3 oraz powyzsze produkty DJl mogg by¢ wykorzystywane w réznych scenariuszach zastosowarn.
Umozliwiajag dwém lub trzem osobom obstuge drona i gimbala, podczas gdy inne moga wyswietla¢ obraz
na zywo uzywajac bezprzewodowych monitoréw innych producentéw.

Scenariusz 1: uzywanie podwdjnych aparatur sterujacych do sterowania dronem i gimbalem. Stosuje sig
go w przypadku fotografowania przez 2 osoby, podczas gdy ostros¢ jest regulowana za pomocg pokretta
aparatury sterujacej przez uzytkownika gimbala. Umozliwia innym osobom bezprzewodowe wyswietlanie
obrazu na zywo z monitoréw innych producentéw.

#—s O3 Pro
#—7 Tryb transmisji
— HDMI

——4 HDMI/SDI
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Scenariusz 2: uzywanie podwdjnych aparatur sterujacych do sterowania dronem i gimbalem. Stosuje sie
go do fotografowania w 3 osoby, a ostro$¢ jest regulowana przy uzyciu trzykanatowego pokretta follow
focus podtaczonego do zdalnego monitora za pomocg regulatora ostrosci. Dzieki temu pozostate osoby
moga bezprzewodowo wyswietla¢ podglad na zywo z monitoréw innych producentéw.

+—#Tryb transmisji

——= HDMI
T #4— USB-A do USB-C
—HDMI/SDI

Q + Podczas podtaczania aparatury sterujgcej do zdalnego monitora nalezy uzywac portu USB-A.
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Scenariusz 3: uzywanie aparatury sterujgcej, nadajnika wideo, trzykanatowego pokretta follow focus i
wielu zdalnych monitoréw. Stosuje sie go do fotografowania w 2 lub 3 osoby, podczas gdy ostros¢ jest
regulowana przez regulator ostrosci. Umozliwia podglad obrazu na zywo z monitoréw innych producentéw
bezprzewodowo lub przez potaczenie przewodowe.

#— O3Pro
A— Tryb transmisji
——&% HDMI/SDI

. — D) High-Bright
Zdalny monitor
Kabel do kontrolera

Tryb transmisji

Kabel sterujgcy do monitora zdalnego DJI High-Bright

Do podtaczenia z monitorem zdalnym mozna réwniez wybrac nastepujace rozwigzania:
1. Lewy uchwyt (sterowanie gimbalem), prawy uchwyt (regulacja ostrosci)

2. Trzykanatowy Follow Focus (regulacja ostrosci)

3. System sterowania Master Wheels (sterowanie gimbalem)
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Aplikacja DJI
Pilot 2

Ten rozdziat opisuje funkcje aplikacji DJI Pilot 2.
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Aplikacja DJI Pilot 2
Aplikacja DJI Pilot 2 umozliwia korzystanie z réznych profesjonalnych funkcji w celu zapewnienia prostej
i efektywnej obstugi. Parametry kamery mozna ustawi¢ uzywajgc panelu ustawien kamery.

/\ * Uzywanie aplikacji podlega Warunkom uzytkowania DJI Pilot 2 oraz Polityce prywatnosci DJI.
Nalezy je doktadnie przeczytac w aplikacji DJI Pilot 2.

+ Nalezy uwaznie przeczytac wszystkie komunikaty bezpieczenstwa, ostrzezenia i zastrzezenia
w aplikacji DJI Pilot 2. Nalezy zapoznac sie z odpowiednimi przepisami obowigzujacymi w danym
regionie. Uzytkownik ponosi wytgczng odpowiedzialnos$¢ za znajomos¢ wszystkich stosownych
przepiséw i latanie w sposéb zgodny z nimi.

a.Przed zresetowaniem Punktu Home nalezy przeczyta¢ i zrozumie¢ komunikaty
ostrzegawcze.

b. Nalezy zapoznac sie z komunikatami ostrzegawczymi i zastrzezeniami przed ustawieniem
wysokosci ponad domysiny limit.

c. Nalezy przeczytac i przestrzega¢ komunikatéw ostrzegawczych oraz zastrzezenia przed
przetgczaniem pomiedzy trybami lotu.

d.Tryb Failsafe to sposéb dziatania drona po roztgczeniu sie z aparaturg sterujgca. Trybu
Failsafe nie mozna anulowac przed ponownym potaczeniem z aparaturg sterujgca.
Domyslinym ustawieniem failsafe jest funkcja Return-to-Home (RTH).

Strona gtéwna
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Profil

Nacisnij, aby wyswietli¢ rejestry lotéw, pobra¢ mapy offline, zarzagdza¢ odblokowaniem strefy GEO,
przeczyta¢ dodatkowe wskazéwki, wybrac jezyk i wyswietli¢ informacje o aplikacji.

Dane i prywatno$¢

Naciénij, aby zarzgdza¢ trybami bezpieczeristwa sieci, zarzadza¢ pamiecia aplikacji i wyczysci¢
rejestry urzadzenia DJI.

Mapa Strefy GEO

Nacisnij, aby wyswietli¢ mape Strefy GEO i sprawdzi¢, czy dana lokalizacja jest strefg ograniczong
lub strefg autoryzacji. Uzytkownicy moga réwniez sprawdzi¢ maksymalng wysokos$¢ lotu, wybierajgc
strefe wysokosci.
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+ Nacisnij, aby zaktualizowac¢ baze danych stref GEO w aparaturze sterujgcej, jesli dostepna jest
aktualizacja.

Nacisnij, aby zaktualizowac baze danych strefy GEO drona, jesli dostepna jest aktualizacja.
Naciénij, aby wprowadzi¢ i zarzadzac certyfikatem odblokowania. Jesli dron jest juz potaczony
z aparaturg sterujaca, uzytkownicy moga wybrac certyfikat odblokowujgcy bezposrednio, aby
odblokowac¢ drona.

Livestream

W przypadku potaczenia z ustugg transmisji na zywo, takg jak RTMP lub RTSP, wy$wietlony zostanie

odpowiedni adres URL na Zzywo i status potgczenia.

Biblioteka tras lotu

Naci$nij, aby wejs¢ do biblioteki tras lotu. Uzytkownicy mogg tworzy¢ i przegladac wszystkie zadania

lotu. Zadania lotu mozna importowac i eksportowac partiami do aparatury sterujacej lub innego

zewnetrznego mobilnego urzadzenia posiadajacego pamie¢ masowa.

Album

Nacisnij, aby wyswietli¢ zdjecia i filmy z drona oraz z lokalnej pamieci podrecznej wideo aparatury

sterujgcej. Obstuga zapisywania zdje¢ z drona na aparaturze sterujacej. Jesli dron jest roztgczony
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9.

94

z aparaturg sterujacg, mozna ogladac tylko filmy z pamieci podrecznej aparatury.

Funkcja Academy

Naci$nij, aby obejrze¢ samouczki dotyczace Inspire 3, porady dotyczace lotu oraz pobrac instrukcje
obstugi do aparatury sterujgcej.

System Health Management

Wyswietla stan techniczny drona, aparatury sterujgcej i dodatkowych akcesoriow.

P e p——— w

Link i Srera
DUlisAPIRE 3
T Buticn to link to skcraft
"

K A L]

bl

Jezeli aktualna aparatura sterujgca nie jest potgczona z dronem, wyswietli sie jej ilustracja.
Naciénij, aby potgczy¢ aparature sterujgcg z dronem, po potgczeniu zostanie wyswietlony model
i zdjecie drona.

Jezeli akcesorium jest nieprawidtowe, nazwa akcesorium bedzie wyswietlana na zétto lub
czerwono. Nacisnij , aby wyswietli¢ informacje o btedzie.

Aktualna pozycja aparatury sterujacej jest wyswietlana jako A lub B. Naci$nij, aby wyswietli¢
informacje o aparaturze sterujacej lub zmienic jej pozycje.

Informacje o stanie technicznym drona i aparatury sterujgcej. Nacisnij, aby przejs¢ do podgladu
systemu Health Management. Aby uzyskac wiecej informacji, nalezy przeczytac rozdziat ,System
Zarzadzania Stanem Technicznym” (HMS).

W tym miejscu wyswietlane sg informacje dotyczgce obstugi technicznej biezacego drona. Jesli
dron posiada program DJI Care Pro, wy$wietlony zostanie réwniez okres jego waznosci. Naci$nij,
aby wyswietli¢ informacje o urzadzeniu, w tym liczbe cykli, czas trwania lotu, historie lotu, czas
aktywacji, przebieg lotu itp.

Skrét do aktualizacji oprogramowania

Jesli aktualizacja jest konieczna, pojawi sie komunikat informujacy uzytkownika, ze dostepne
jest nowe oprogramowanie lub konieczna jest zgodna aktualizacja oprogramowania dla drona
i aparatury sterujacej.

Niezgodnos¢ wersji oprogramowania wptywa na bezpieczenstwo lotu. Aplikacja bedzie traktowac
priorytetowo uaktualnienia oprogramowania. Nacisnij na komunikat, aby wej$¢ na strone z
aktualizacjg oprogramowania.
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+ Zgodna aktualizacja oprogramowania jest wymagana, gdy wersje oprogramowania
niektérych modutéw drona sg niezgodne z kompatybilng wersja systemu. W typowej sytuacji
aktualizacji oprogramowania, dron, aparatura sterujgca i zainstalowane akumulatory zostang
zaktualizowane do najnowszej wersji. Wszelkie inne akumulatory muszg zostac zaktualizowane
oddzielnie. W przypadku korzystania z tych akumulatoréw, pojawi sie komunikat o koniecznosci
przeprowadzenia zgodnej aktualizacji oprogramowania w celu zapewnienia bezpieczenstwa lotu.

Wiaczenie podgladu kamery
Nacisnij, aby wejs¢ w podglad kamery FPV lub kamery gimbala. Wiecej szczegétow mozna znalez¢
w rozdziatach “Podglad kamery gimbala” i “Podglad kamery FPV".
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Podglad kamery gimbala

Wprowadzenie

Po naci$nieciu przycisku Enter Camera View (Wigczenie podgladu kamery) na stronie gtéwnej aplikacji
DJI Pilot 2, podglad kamery gimbala X9-8K Air zostanie wyswietlony jako gtéwny podglad przy pierwszym
uzyciu.
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Podglad na zywo z kamery gimbala X9-8K Air.
Gorny pasek: wyswietla informacje o produkcie, takie jak status drona, tryb lotu i jako$¢ sygnatu.
Wiecej szczegdtéw mozna znalez¢ w punkcie ,Gorny pasek”.

Parametry kamery: wyswietla aktualne parametry kamery, ktére mozna regulowac¢ w panelu
skréconych ustawiert kamery. Gdy uzywane sg przyciski skrétéw aparatury sterujacej, aby

umozliwi¢ regulacje parametréw ekspozycji, odpowiednie wartosci parametréw zostang
podswietlone na z6tto.
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a. Wyswietla aktualne parametry ekspozycji kamery, w tym ISO (zdjecia) / El (wideo), czas otwarcia
migawki/kat, przystone i EV/M.M.
. Wyswietla aktualne informacje o kolorze.

o

W trybie fotograficznym: wyswietla balans bieli, w tym temperature barwowa i tonacje barw.
W trybie wideo: wyswietla balans bieli i zapis LUT.

c. Wyswietla aktualny format kodowania.

W trybie foto: wyswietla klatke, format zapisu i rozdzielczo$¢ zdjecia.

W trybie wideo: wyswietla klatke, kodowanie wideo, rozdzielczo$¢ i stosunek klatek oraz



10.
11.

16.
17.
18.
19.

czestotliwo$¢ odswiezania (czestotliwo$¢ odswiezania obrazu/sensora w trybie S&Q).

. Wyswietla nazwe pliku aktualnie wykonywanego lub majgcego by¢ wykonanym zdjecia lub filmu,
pozostatg liczbe zdjec/czas nagrywania oraz pozostatg pojemnos¢.

. Wyswietla aktualng dtugo$¢ ogniskowej obiektywu.
Wyswietla aktualny kod czasowy. Format wyswietlania kodu czasowego to ,godzina: minuta:
sekunda: klatka bez przerwy” lub ,godzina: minuta: sekunda; klatka bez przerwy".

. Wyswietla aktualny tryb ustawiania ostrosci. Nacisnij, aby przetaczy¢ na AFS lub MF.

. Przetacznik blokady AE.

Odtwarzanie: nacisnij, aby wej$¢ do albumu drona, aby wyswietli¢ zdjecia lub filmy w dysku SSD
drona i w lokalnej pamieci podrecznej wideo aparatury sterujgcej. Wéréd nich:
JPEG: umozliwia pobieranie i odtwarzanie.
RAW: mozliwos¢ pobierania, mozliwo$¢ odtwarzania tylko miniatur.
J+R: tylko zdjecia JPEG moga by¢ pobierane i odtwarzane.
Ustawienia trybu foto/wideo: nacisnij, aby przetgczy¢ sie miedzy trybami foto i wideo i wybra¢
rézne opcje fotografowania.
Przycisk migawki/nagrywania: nacisnij, aby zrobic zdjecie lub rozpocza¢ badz zatrzymac nagrywanie.
Ustawienie nachylenia gimbala: wyswietla kat nachylenia gimbala.
Panel skréconych ustawien kamery: nacisnij, aby ustawi¢ ekspozycje kamery, kolor i specyfikacje
nagrywania. Wiecej informacji mozna znalez¢ w czesci ,Panel skréconych ustawier kamery”.
Pasek regulacji MF: uzywany do recznego ustawiania ostrosci.
Domyslnie, naciskajgc przycisk R1 mozna opusci¢ lub podnies¢ podwozie.
Domyslnie, naciskajac przycisk R2, mozna przetaczac sie miedzy podgladem kamery a podgladem
mapy.
Domyslnie, naciskajac przycisk R3, mozna przetacza¢ miedzy podglagdem z kamery gimbala a
podgladem z kamery FPV.
Asystent podgladu kamery: nacisnij, aby przetgczy¢ gtéwny podglad kamery na podglad kamery
FPV lub podglad kamery gimbala. Obstuguje powiekszanie.
Parametry OSD: wyswietla odlegto$¢ pozioma, odlegtos¢ pionowa, predkos¢ poziomg i predkosé
pionowa.
Odlegtos¢ pozioma: wyswietla odlegto$¢ poziomg miedzy dronem a punktem Home.
Odlegtos¢ pionowa: wyswietla wysoko$¢ drona w stosunku do punktu startu. Predkos¢ pozioma:
wyswietla aktualng predkos$¢ poziomg drona.
Predkos¢ pionowa: wyswietla aktualng predkosc¢ pionowg drona.
Wyswietlacz nawigacyjny: wyswietla informacje o dronie, statusie gimbala, aparaturze sterujacej,
Punkcie Home i unikaniu przeszkéd. Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy zapoznac sie z
rozdziatem ,Wyswietlacz nawigacyjny”.
DomysInie, naciskajac przycisk L3, mozna wigczy¢ pokretto przewijania w celu regulacji przystony.
Domyslnie, naciskajgc przycisk L2, mozna wigczy¢ pokretto przewijania w celu regulacji migawki.
Domyslnie, naciskajgc przycisk L1, mozna witaczy¢ pokretto przewijania w celu regulacji EI/ISO.
Spotlight Pro: nacisnij, aby wtaczy¢ funkcje Spotlight Pro w celu zablokowania orientacji kamery i
skierowania na wybrany cel. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, nalezy przeczytac rozdziat ,Spotlight
Pro”.
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20.

21.

22.

Waypoint Pro: nacisnij, aby wej$¢ do biblioteki tras lotu, uzytkownicy moga przegladac i edytowac
trasy lotu lub tworzy¢ nowe trasy lotu. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, nalezy przeczytac rozdziat
+Waypoint Pro”.

Tryb gimbala: informuje o tym, ze aktualnym stanem gimbala jest tryb Follow. Nacisnij, aby
przetgczy¢ na tryb Free. Szczegdtowy opis kazdego trybu znajduje sie w rozdziale ,Kamera gimbala”.
Automatyczny start/Automatyczna funkcja RTH: naci$nij ikone iy a nastepnie przytrzymaj,
aby wigczy¢ funkcje automatycznego startu/Automatycznej funkcji RTH.

+ Naci$nij w dowolnym miejscu ekranu i przytrzymaj, az pojawi sie niebieski okrag, przeciagnij
go w dowolnym kierunku, a gimbal odpowiednio sie obroci lub przechyli.
+ Obserwujac kolor ramki ostrosci, mozna rozpoznac aktualny stan ostrosci w trybie AF.

Goérny pasek
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Powrét: nacis$nij, aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego aplikacji DJI Pilot 2.
Pasek statusu systemu: wyswietla status lotu drona i rézne komunikaty ostrzegawcze. Jesli podczas

lotu pojawi sie alert, zostanie on wy$wietlony na pasku statusu systemu i bedzie migat. Nacisnij,
aby wyswietli¢ komunikat, a miganie zatrzyma sie.

Status lotu:
a. Statusy lotu obejmujg stan czuwania, przygotowanie do startu, przygotowanie do lotu, lot reczny,

RTH, ladowanie, przymusowe lgdowanie i pozycjonowanie wizji.
a. Gdy dron znajduje sie w stanie pozycjonowania wizyjnego, czuwania lub lotu recznego,
wyswietlany jest aktualny tryb lotu, w tym tryby N, S, Ai T.

Informacja o inteligentnym akumulatorze: wy$wietla poziom natadowania akumulatora i
pozostaty czas pracy inteligentnego akumulatora. Rdzne poziomy natadowania akumulatora s
reprezentowane przez rézne kolory. Gdy poziom natadowania akumulatora jest nizszy od wartosci
ostrzegawczej, ikona akumulatora po prawej stronie zmieni kolor na czerwony, przypominajac
uzytkownikowi o koniecznosci jak najszybszego lgdowania drona i wymiany akumulatoréw.
Podwozie: wyswietla aktualny stan podwozia. Nacisnij, aby ustawic inteligentne podwozie.
Status unikania przeszkéd: wyswietla aktualny status unikania przeszkdd przez systemy wizyjne
drona.

a. Biaty: unikanie przeszkdd jest wtgczone i dziata prawidtowo.

b. Szary: unikanie przeszkoéd jest wytgczone.

c. Czerwony: unikanie przeszkéd jest wigczone, ale nie dziata prawidtowo.

Status pozycjonowania GNSS: wyswietla liczbe wyszukanych satelitow. Gdy modut RTK drona jest
wytgczony, ikona RTK zmieni kolor na szary. Po wigczeniu, ikona RTK zmieni kolor na biaty. Nacisnij
ikone statusu pozycjonowania GNSS, aby wyswietli¢ informacje o trybie RTK i pozycjonowaniu
GNSS.



8. Sita sygnatu: wyswietla jakos$¢ sygnatu O3 Pro. Trzy biate paski oznaczajg mocny sygnat, dwa zétte
paski - Srednig moc sygnatu, a czerwony pasek - stabg moc sygnatu. W przypadku utraty sygnatu,
wyswietlana jest czerwona ikona roztgczenia.

9. Poziom natadowania inteligentnego akumulatora: wyswietla poziom natadowania akumulatora w
dronie. Nacis$nij, aby wyswietli¢ poziom natadowania akumulatora, napiecie i temperature.

10.  Ustawienia: naci$nij, aby otworzy¢ menu ustawiers w celu ustawienia parametréw kazdego modutu.
Skonfiguruj ustawienia, postepujgc zgodnie z odpowiednimi wskazéwkami w aplikacji.

a. # Ustawienia systemu sterowania lotem: obejmujg ustawienia Punktu Home, przetacznik
trybu multiple flight, tryb lotu, RTH, wysoko$¢ RTH, wysoko$¢ maksymalna, przetacznik limitu
odlegtosci, maksymalng odlegtos¢ lotu, ustawienia podwozia, status czujnikéw, regulacje
wzmocnienia i ekspozycji, dziatanie w przypadku utraty sygnatu, przetacznik koordynacji skretu
i przetacznik skanowania celu.

b. m Ustawienia systemu czujnikéw: obejmuja tryb unikania przeszkéd, przetacznik unikania
przeszkdd i przetacznik pozycjonowania wizyjnego.

[ i Ustawienia aparatury sterujacej: obejmujg kanat aparatury sterujgcej, tryb drgzka
sterujgcego, kalibracje aparatury sterujacej, konfigurowalne przyciski RC, wskazéwki dotyczace
przetgczania przyciskéw bocznych oraz proces taczenia.

d. [d Jstawienia transmisji wideo: obejmujg czestotliwos¢ pracy, site sygnatu, typ wyjscia wideo,
tryb wyswietlania wideo i rozdzielczo$¢ wyjécia wideo.

e. l Ustawienia inteligentnego akumulatora: obejmuja informacje o akumulatorze, przetgcznik
Smart RTH, wartosci ostrzegawcze niskiego poziomu akumulatora i czas do catkowitego
roztadowania akumulatora.

f. i Ustawienia gimbala: obejmujg ustawienia osi pitch, pan i roll gimbala, przetgcznik
ograniczenia osi pitch gimbala, kalibracje gimbala i regulacje gimbala.

g D Ustawienia RTK: obejmuja przetacznik pozycjonowania RTK, typ ustugi RTK oraz
odpowiadajgce im ustawienia i wskazniki stanu.

h. - Zaawansowane ustawienia kamery: obejmujg funkcje monitorowania, przechowywania
iinne.

i. @& Ustawienia ogdlne: obejmuja wybor mapy, przetagcznik wyswietlania trasy lotu, ustawienia
urzadzenia, ustawienia wskaznikéw LED i przetgcznik sygnatow dzwiekowych ESC.

Wyswietlacz nawigacyjny
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Nacisnij, aby przejs¢ do podgladu mapy.

0$ Pan gimbala: wyswietla kierunek ustawienia gimbala wzgledem drona w czasie rzeczywistym.

Ikona obraca sie wraz z gimbalem.

Wyswietla kierunek pétnocny.

Pozycje aparatury sterujgcej:

a. Wyswietla pozycje punktu Home w stosunku do potozenia drona. Gdy odlegtos¢ pozioma punktu
Home przekracza 16 m, ikona punktu Home pozostanie na krawedzi ekranu nawigacyjnego.

. Gdy odlegtos¢ wzgledna miedzy punktem Home a aparaturg sterujgcg jest nie wieksza niz
5 metréw, na wyswietlaczu nawigacyjnym bedzie wyswietlany wytgcznie punkt Home. Gdy

o

odlegtos¢ wzgledna jest wieksza niz 5 metréw, aparatura sterujgca zostanie wyswietlona
jako niebieska kropka wskazujgca jej potozenie. Gdy odlegto$¢ pozioma miedzy aparaturg
sterujgcg a dronem przekracza 16 metréw, ikona pozycji drona pozostanie na krawedzi ekranu
nawigacyjnego.

c. Wskazéwka na niebieskiej kropce moze by¢ uzywana do wskazywania kierunku, w ktérym
zwrécona jest aparatura sterujgca, jezeli kompas aparatury sterujgcej dziata prawidtowo. Jezeli
podczas lotu sygnat jest staby, nalezy skierowac strzatke aparatury sterujgcej na wyswietlaczu
nawigacyjnym w kierunku drona.

Nacisnij, aby pomniejszyc.
Wyswietla nastepny punkt trasy podczas zadania lotu Waypoint Pro.
Wyswietla aktualny Punkt Home.
Informacja o przeszkodach: wyswietla informacje o przeszkodach w kierunku pionowym i poziomym,
status przetacznika unikania przeszkdd, status pracy systemu wizyjnego i zachowanie drona.
Nie wyswietla sie informacji o przeszkodach, jezeli zaréwno unikanie przeszkod, jak i wyswietlanie
informacji o przeszkodach sg wytgczone. NA pokazuje, ze pionowe unikanie przeszkod sie nie
powiodto. TOF pokazuje, ze gérne i dolne systemy wizyjne nie zadziataty, ale system czujnikéw
podczerwieni dziata prawidtowo.
Po wykryciu przeszkody w kierunku poziomym, przeszkoda zostanie oznaczona ikong ramki.
Po wykryciu przeszkody w kierunku pionowym, w prawym gérnym lub dolnym rogu pojawi
sie odlegtos¢ od przeszkody. Gdy dron osiggnie odlegtos¢ ostrzegawczg, ikona bedzie Swieci¢
na pomaranczowo, a aparatura sterujaca bedzie wydawac dtugie sygnaty dZzwiekowe. Gdy dron
osiggnie odlegto$¢ hamowania przed przeszkoda, ikona bedzie $wieci¢ na czerwono, a aparatura
sterujgca bedzie wydawac krotkie sygnaty dzwiekowe. Zaréwno odlegtos¢ hamowania przed
przeszkodg, jak i odlegtos¢ ostrzegawczg mozna ustawi¢ w aplikacji DJI Pilot 2. Aby je ustawic,
nalezy postepowac zgodnie z poleceniami w aplikacji.




Panel skréconych ustawien kamery
Nacisnij JE , aby wejs¢ do panelu skroconych ustawier kamery i ustawi¢ ekspozycje dla zdje¢ lub filméw
oraz parametry obrazu.

1. Nacisnij , aby ustawi¢ parametry ekspozycji zdjecia lub filmu. Nacisnij, aby przetaczy¢ sie miedzy

ustawieniami kata migawki i czasu otwarcia migawki.

2. Nacisnij jg* , aby ustawi¢ parametry obrazu, takie jak balans bieli, wyostrzenie i redukcja szumoéw. W

trybie wideo mozna réwniez ustawi¢ opcje LUT nagrywania i LUT monitorowania.

3. Nacisnij, aby ustawi¢ parametry zdjecia i wideo.

. W trybie Foto mozna ustawi¢ format zdjecia.

- W trybie wideo mozna ustawic klatke, kodek nagrywania, rozdzielczos¢, FPS oraz wiaczy¢ lub wytgczyc
funkcje S&Q.
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Panel zaawansowanych ustawieri kamery

Wejdz w podglad kamery w aplikacji DJI Pilot 2, naciénij +==> [l >, a nastepnie panel ,Advanced Camera
Settings” (Zaawansowane ustawienia kamery), aby ustawi¢ funkcje monitorowania, przechowywania i inne.

Ustawienia monitorowania

Nacisnij, aby ustawi¢ asystenta ekspozycji, asystenta wyswietlania i asystenta ostrosci.
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Asystent ekspozycji: nacisnij, aby wigczy¢ opcje Histogram, Waveform i Zebra Stripes (Histogram
i Waveform nie mogg by¢ wtgczone jednoczesnie).

a. Histogram: po wigczeniu wyswietla histogram w podgladzie kamery.

b. Waveform: wskazuje jasng i ciemng relacje obrazu, uzywajgc ksztattu fali. Ksztatt fali od lewej
do prawej wskazuje kolor obrazu od lewej do prawej. Jasnos¢ jest przedstawiana w postaci
ksztattu fali. Przebieg jest podzielony na cztery kratki. Gorne kratki wskazujg na przeswietlenie,
a dolne na czysta czern.

c. Zebra Stripes: obszar bedzie wyswietlany w postaci paskéw zebry, jezeli po wigczeniu
ekspozycja przekroczy ustawiony poziom.

Asystent wyswietlania: obejmuje prowadnice kadru, strefe bezpieczenstwa, linie siatki i oznaczenie
srodka.

a. Frame Guide: funkcje mozna wiaczy¢ lub wytgczy¢ w podgladzie na zywo, a ustawienia nie
beda miaty wptywu na nagrany materiat. Frame Guide jest uzywana tylko do monitorowania
podgladu na zywo i regulacji kadru. Funkcja Frame Guide jest domyslnie wytgczona.
Inspire 3 posiada rézne wspotczynniki proporgji dla standardéw filmowych, telewizyjnych
i internetowych. Nalezy ustawi¢ wspétczynnik frame guide i przezroczystos¢ po wigczeniu.

. Strefa bezpieczenstwa: strefa bezpieczenstwa jest domysinie wiaczona. Strefa bezpieczenstwa
jest pomocna podczas regulacji ramki, pozwala uzytkownikom zachowac miejsce na dodatkowe

o

informacje, takie jak podpisy lub ikony. Nalezy ustawi¢ proporcje strefy bezpieczefstwa i
przezroczystos$¢ po wigczeniu.

c. Nacisnij, aby wybrac tryb linii siatki.

d. Znacznik $rodka: wskazuje pozycje srodkowa podgladu na zywo. Wybierz znacznik $rodkowy
i ustaw kolor po wiaczeniu.

Asystent ostrosci: narzedzia pomocnicze do ustawiania ostrosci.

a. MF Zoom w obszarze ostrosci: po wigczeniu, obszar ramki ostro$ci moze by¢ automatycznie



powigkszony, gdy uzywany jest tryb MF.

b. Szczytowa ostros¢: po wigczeniu, obszar ogniskowania bedzie pokazywany z ostroscig, ale
nie bedzie to miato wptywu na nagrany materiat. Mozna ustawic tryb ostrosci, kolor i poziom
ostrosci.

Ustawienia pamieci i j
Nacisnij, aby ustawi¢ informacje o rolce i DJI
PROSSD.

1. Ustawienia informacji o rolce:

a. Nrkamery: nacisnij, aby ustawi¢ numer kamery, ktéry mozna ustawi¢ od A do Z. Numer kamery
bedzie zawarty w nazwie materiatu filmowego.

b. Nastepna liczba rolek: nacisnij, aby ustawic liczbe rolek nastepnego urzadzenia pamieci
masowej. Zakres ustawiert wynosi od 1 do 999, a liczba nastepnych rolek zostanie uwzgledniona
W nazwie nagranego materiatu.

W ponizszych scenariuszach kamera rozpoznaje urzgdzenie pamieci masowej jako nowg
pamiec. Biezgca liczba nastepnych rolek bedzie uzywana w nastepnej liczbie rolek, gdy
rozpocznie sie nagrywanie i bedzie kontynuowane od poprzedniej liczby rolek.

Wybrana pamie¢ nie zapisata niczego w danej kamerze, uzywajgc tego numeru kamery.
Wybrana pamiec jest pusta po sformatowaniu.

c. Film: wyswietla numer ostatnio nagranego filmu w kamerze, uzywajgc aktualnego numeru
kamery. Zakres numeréw nagran wynosi od 0000 do 9999 i nie mozna ich ustawi¢. Nazwa
folderu materiatu filmowego sktada sie z numeru kamery, liczby rolek i rozszerzenia numeru
seryjnego Inspire 3.

Nazwa pliku z materiatem filmowym sktada sie z numeru kamery, liczby rolek, numeru filmu,
daty i numeru seryjnego Inspire 3.

BO21C0001_211212_BD13.MOVY

Nr kamery
Liczba r

Jezeli nagranie przekracza 3 godziny, materiat zostanie zapisany jako nowy plik, a nazwa pliku zostanie
zapisana jako nastepujacy numer nagrania.

B021C0001...

B021C0002...
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2. Informacje o przechowywaniu:
a. DJI PROSSD: wyswietla pozostatg pojemnos¢ i catkowita pojemnoscé.
b. Naciénij, aby sformatowac dysk DJI PROSSD.

Inne ustawienia
Nacisnij, aby ustawi¢ kod czasowy, obiektyw, LUT, tryb pomiaru i funkcje anti-flicker.

1. Kod czasowy

a. Kod czasowy: wyswietla aktualny kod czasowy drona. Ikona EXT wskazuje, ze do drona podtaczony
jest zewnetrzny synchronizator kodu czasowego.

b. Tryb pracy
Tryb pracy mozna ustawi¢ na tryb Free Run lub Recording Run. Przy ustawieniu Free Run kod czasowy
dodaje jedng klatke za kazdg klatke wygenerowang przez czujnik, niezaleznie od tego, czy kamera
nagrywa, czy nie. Gdy czestotliwo$¢ odswiezania obrazu jest inna niz czestotliwo$¢ odswiezania
sensora, kamera automatycznie przetgczy sie na tryb nagrywania, poniewaz czestotliwo$c
odswiezania kodu czasowego nie moze by¢ dopasowana do czestotliwosci od$wiezania sensora.
Po ustawieniu na tryb nagrywania, kod czasowy bedzie dodawat tylko jedng klatke do kazdej klatki
wygenerowanej przez sensor podczas nagrywania, a kod czasowy bedzie ciagly w catym nagrywanym
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materiale.

c. Tryb
Tryb mozna ustawi¢ na Preset lub Jam Synced.
Tryb Preset mozna wybra¢ w obu trybach pracy. W trybie Preset, nacisnij na TC settings (Ustawienia
TC) lub Reset TC, aby dostosowac warto$¢ poczgtkowa. Jam Synced mozna wybrac tylko w trybie Free
Run i wymaga on podtaczenia do drona zewnetrznego synchronizatora kodu czasowego.

d. Tryb liczenia
Tryb liczenia mozna ustawi¢ na Drop Frame lub Non-Drop Frame. W trybie Drop Frame kod czasowy
pomija dwie pierwsze klatki kazdej minuty, z wyjgtkiem co 10. minuty. Drop Frame bedzie uzywany,
gdy czestotliwo$¢ od$wiezania obrazu wynosi 29,97fps lub wielokrotno$¢ 29,97fps. W trybie Non-
Drop Frame kod czasowy bedzie zliczat kazda klatke wygenerowang przez sensor.

e. Ustawienia kodu czasowego.

f.  Wyswietlanie TC na podgladzie kamery
Nacisnij, aby wigczy¢ wyswietlanie kodu czasowego w podgladzie na zywo.

g. Reset kodu czasowego
Nacisnij, aby zresetowac kod czasowy.

2. Profil obiektywu
Nacisnij, aby wyswietli¢ model obiektywu i status kalibracji. Dostepna jest kalibracja ostrosci.
3. Ustawienia LUT

Obstuguje niestandardowe ustawienia LUT. Nacisnij LOOK, aby wybrac i zarzadza¢ ustawieniami
LUT. Inspire 3 obstuguje do 16 plikéw LUT do odczytania i wyswietlenia.

a. LOOK
Obstuguje niestandardowe ustawienia LUT uzytkownika. Niestandardowe ustawienia LUT zostang

L=

zastosowane po wybraniu LOOK.

b. Import LUT
Aby dodac plik LUT, nalezy wybrac import i wybra¢ plik LUT.
Skopiuj nazwe 33-punktowego pliku 3D LUT z .CUBE do gtéwnego katalogu pamigci masowej
i podtgcz pamie¢ masowa do korpusu. W nazwie pliku LUT nalezy uzywac wytgcznie liter lub cyfr
i NIE NALEZY uzywa¢ znakéw specjalnych lub spacji. Nalezy upewni¢ sig, ze pamie¢ masowa zostata
sformatowana przed zapisaniem niestandardowego LUT.

c. Usuwanie LUT
Aby usunac plik LUT, nalezy wybrac plik, nacisna¢ ,delete” (usur), a nastepnie ,cancel” (anuluj), aby
sprawdzi¢ zaktualizowanag liste.
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Tryb pomiaru

Nacisnij, aby ustawi¢ na pomiar $redni lub punktowy.

Funkcja anti-flicker

Funkcja anti-flicker (zapobiegajgca drganiom obrazu) jest dostepna tylko w trybie fotograficznym i
mozna ja wytgczy¢, ustawi¢ na Auto, 50Hz lub 60Hz.

Resetowanie ustawier kamery

Nacisnij, aby zresetowac ustawienia kamery.



Waypoint Pro

Wprowadzenie

Funkcja Waypoint Pro moze by¢ uzywana do planowania trasy lotu drona z wyprzedzeniem. Dodaj recznie
punkty trasy lub wigcz funkcje Auto Add Waypoint (Automatyczne dodawanie punktu trasy), aby utworzy¢
trase lotu. Nastepnie edytuj punkty trasy, a dron bedzie mégt polecie¢ do wszystkich punktéw trasy i
wykonac zaprogramowane czynnosci, aby zrealizowac lot automatyczny.

Funkcja Waypoint Pro oferuje dwa tryby, w tym Repeatable Routes (Powtarzalne trasy) i 3D Dolly. W trybie
Repeatable Routes dron moze automatycznie lecie¢ po tej samej trasie i automatycznie utrzymywac
wszystkie ustawione parametry, takie jak wysokos¢ lotu, predkos¢ lotu i kat gimbala. W trybie 3D Dolly,
dron moze by¢ sterowany za pomocg aparatury sterujgcej, aby lecie¢ po tej samej trasie. W przeciwienstwie
do trybu Repeatable Routes, w trybie 3D Dolly mozna utrzymac te sama trase lotu przez caty czas i
swobodnie sterowac¢ dronem, aby poruszat sie wielokrotnie do przodu i do tytu po ustalonej trasie.

Prawidtowa obstuga
Nacisnij , aby otworzy¢ panel ustawien funkcji Waypoint Pro w podgladzie kamery lub podgladzie
mapy. Jako przyktad uzywany jest podglad z kamery.

1. 1. Po starcie, jezeli status drona wyswietlany na gérnym pasku to lot reczny, nacisnij , aby
wyswietli¢ panel biblioteki tras lotu i nacisnij ﬂ aby utworzy¢ nowa trase lotu. Punkty trasy mozna
dodawac uzywajac ponizszej metody.

A. A.Reczne dodawanie punktu trasy: nacisnij przycisk C1 na aparaturze sterujgcej, aby utworzy¢ punkt
trasy, a nastepnie nacisnij przycisk C2 na aparaturze sterujacej, aby usung¢ aktualny punkt trasy.

B. Auto Add Waypoint (Automatyczne dodawanie punktéw trasy): po witgczeniu funkcji Auto Add
Waypoint, aplikacja DJI Pilot 2 bedzie regularnie zapisywac¢ pozycje drona, orientacje, kat gimbala i
inne informacje zgodnie z ustawionym interwatem czasowym i odpowiednio tworzy¢ punkty trasy.

2. Wyswietl liste ostatnich tras lotu. Naci$nij £ , aby otworzy¢ edytor tras lotu, jedli trasa lotu wymaga
edycji. Wiecej informacji mozna znalez¢ w punkcie , Edytor tras lotu”.

3. Wybierz zgdana trase lotu z listy tras lotu. Naci$nij - , aby wejs¢ do panelu ustawiert waypoint Pro,
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wybrac tryb Repeatable Routes lub tryb 3D Dolly i ustawi¢ odpowiednio parametry.

+ Gdy uzywa sie trybu 3D Dolly, tryb sterowania mozna ustawi¢ jako Auto lub Manual. W trybie
automatycznym, dron automatycznie utrzymuje ustawiong orientacje oraz obrét i nachylenie
gimbala zgodnie z pozycja na trasie. W trybie Manual, uzytkownicy mogg uzywac¢ drazkéw
sterujgcych i pokretet do sterowania orientacjg drona oraz obrotem i nachyleniem gimbala.

4. Naciénij Start, aby rozpoczg¢ i wykona¢ misje trasy lotu, panel postepu trasy lotu zostanie
odpowiednio wyswietlony w podgladzie na zywo. Jako przyktad moze postuzy¢ wyswietlanie trybu
Repeatable Routes.

T G

Nty 2 100307 P13

2 Postep realizacji trasy lotu s g;aukgoonécézgr;iydlloutiosc trasy lotu/Catkowita
Numer ukoriczonego punktu trasy/ i
. Catkowita liczba punktéw trasy 7 Predkos¢ trasy lotu
D Nacisnij, aby wstrzymac lot Miniony czas/Szacowany czas catkowity

5. Naci$nij w podgladzie kamery, aby zakonczy¢ lot.

Edytor tras lotéw
Po wybraniu trasy lotu w bibliotece tras lotu, nacis$
mapy.

£ , aby otworzy¢ edytor tras lotu na podgladzie

1. Edycja punktéw trasy na mapie: nacisnij, aby wtgczy¢ dodawanie tras i przesuwanie tras na mapie.
Nacisnij te ikone ponownie, aby wytaczy¢ edycje tras.

2. Odwrdé¢ trase lotu: naci$nij, aby odwrdcic trase lotu poprzez zmiane punktu poczatkowego i
koricowego.

3. Wyczys¢ punkty na trasie: naci$nij, aby wyczysci¢ wszystkie dodane punkty trasy.
Usun wybrane punkty na trasie: naci$nij, aby usuna¢ wybrane punkty trasy.
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5. Ustawienia trasy lotu: ustawienia trasy lotu sg stosowane do catej trasy.

6. Ustawienia pojedynczego punktu trasy: wybierz punkt trasy i ustaw parametry stosowane dla tego
punktu.

7. Ustawienia ogélne: ustawienia innych parametréw, takich jak nazwa trasy lotu i tryb wysokosci.

8. Zapisz: nacisnij, aby zapisac trase lotu.

9. Informacje o trasie lotu: wyswietla dtugos¢ trasy lotu, numer punktu trasy, szacowany czas lotu i
ilos¢ zdjec.

Spotlight Pro

Wprowadzenie

Spotlight Pro uzywa systemoéw wizyjnych do rozpoznawania i planowania, aby utrzymac¢ cel w polu
widzenia. W tym czasie gimbal automatycznie ustawi kamere i utrzyma jg skierowang na cel. Tryb
ten umozliwia uchwycenie zaréwno nieruchomych, jak i ruchomych obiektéw. Ruchome obiekty to w
szczegolnosci pojazdy, todzie i ludzie, ktére moga by¢ automatycznie identyfikowane.

Gdy gimbal jest w trybie Follow: gdy dron obraca sie poziomo, gimbal obraca sie analogicznie, przy czym
kat miedzy obrotem gimbala a kierunkiem drona pozostaje niezmieniony. Uzywajac drazkéw sterujgcych
do poruszania dronem: poruszaj drazkiem roll, aby okrazy¢ obiekt, drazkiem pitch, aby zmienic¢ odlegtos¢
od obiektu, drazkiem throttle, aby zmieni¢ wysoko$¢, a drazkiem yaw, aby dostosowac kadr.

Gdy gimbal jest w trybie Free: gdy dron sie obraca, orientacja gimbala jest caty czas skierowana na cel,
bez $ledzenia obrotu drona.

W trybie Spotlight Pro, gdy systemy wizyjne dziataja prawidtowo, a unikanie przeszkéd jest ustawione w
aplikacji na Brake (Hamowanie), dron zatrzyma lot w przypadku wykrycia przeszkody. Uwaga: w trybie
Sport unikanie przeszkoéd jest wytaczone.

Wskazane jest, aby lokalizowa¢ wytgcznie pojazdy, todzie i ludzi (z wyjatkiem dzieci). Przy

A

$ledzeniu innych obiektéw nalezy zachowac ostroznos¢.

W przypadku $ledzenia obiektéw ruchomych, przez pojazdy okresla sie samochody oraz mate
i $rednie jachty.
Sledzony obiekt moze przypadkowo zamieni¢ sie z innym obiektem, jezeli beda znajdowa¢

sie w poblizu siebie.
Tryb Spotlight Pro jest niedostepny, gdy dron znajduje sie na powierzchni gruntu.
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Uzytkowanie trybu Spotlight Pro

Wiaczenie Spotlight Pro: nacisnij o, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ Spotlight Pro.

Wybor celu:

a. Wybér celu metoda przeciggania: po wigczeniu trybu Spotlight Pro, nalezy nacisna¢ i przeciagnac
na ekranie, aby wybrac cel. Jezeli cel jest zbyt maty lub nie zostat zidentyfikowany, wybér celu
metodg przeciggania moze sie nie udac.

Wybér celu przez nacisnigcie: po wigczeniu skanowania celu w ustawieniach sterowania lotem, cel
zostanie rozpoznany i wy$wietlony w aplikacji. Nacis$nij 3, aby $ledzic cel.

Sledzenie celu: po wybraniu celu, nacisnij przycisk Track obok ramki celu lub naciénij przycisk C2
na aparaturze sterujgcej, aby rozpoczgc¢ éledzenie celu.

Naciénij 3 , aby ponownie wybrac cel.

£
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+ Tryb gimbala mozna przetgcza¢ podczas $ledzenia:

“ Tryb Free: ruchy drona w trybie Free s3 takie, jak opisano ponizej:
Drazek roll: zmiana obrotu drona wokoét celu.
Drazek pitch: zmiana odlegtosci drona od celu.



Drazek Throttle: zmiana wysokosci drona.
Drazek Yaw: zmiana potozenia, aby dostosowac widok poziomy.
Pokretto nachylenia gimbala: przesun, aby ustawi¢ widok w pionie.

+ 1ETryb Follow: pokretto obrotu gimbala reguluje widok w poziomie, a pokretto nachylenia gimbala
reguluje widok w pionie. Wiecej informacji na temat sterowania dronem mozna znalez¢ w sekji , Tryby
drazka sterujgcego” w rozdziale ,Aparatura sterujaca”.

Podglad z kamery FPV

Po przetgczeniu kamery FPV na tryb pracy jako gtéwny podglad, wyswietlany jest podglad na zywo z
kamery FPV.

1 i
1. Sztuczny horyzont: wy$wietla aktualng pozycje horyzontu.
2. Wskaznik kursu drona: wyswietla kat nachylenia korpusu drona.
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Tryb petnoekranowy

W podgladzie kamery gimbala lub kamery FPV, nalezy przesung¢ dwoma palcami w dét po ekranie, aby
wejs¢ lub wyjs¢ z trybu petnego ekranu.

Podglad mapy

1. Warstwy mapy strefy GEO: nacisnij, aby wyswietli¢ wszystkie warstwy strefy GEO i wigczy¢ lub
wytgczy¢ wyswietlanie warstwy strefy GEO na mapie.

2. Wysrodkowanie podgladu: nacisnij, aby wysrodkowac lokalizacje aparatury sterujacej w podgladzie.

Blokada mapy: gdy jest wtgczona, mapy nie mozna obracac. Po wytgczeniu, mapg mozna dowolnie

obracac.

Wybor warstwy mapy: nacisnij, aby wybra¢ mape satelitarng lub uliczng (tryb standardowy) zgodnie

z wymaganiami operacyjnymi.

5. Wyczyszczenie trasy lotu: nacisnij, aby wyczyscic trase lotu drona.
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System Zarzadzania Stanem Technicznym (HMS)

System HMS obejmuje diagnostyke btedéw, DJI Care Pro, serwis podstawowy, aktualizacje oprogramowania
i zarzadzanie rejestrami.
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1. Diagnoza btedéw: stuzy do sprawdzania aktualnego stanu kazdego modutu drona. Uzytkownicy
moga rozwigzywac problemy, postepujac zgodnie z odpowiednimi instrukcjami.

Kolor Status
Zielony Prawidtowy
Pomaranczowy Uwaga
Czerwony Ostrzezenie
2. 2. DJI Care Pro: mozliwos¢ przegladania waznych informaciji, jesli urzadzenie jest potaczone z D)l
Care Pro.
3. 3. Podstawowy serwis: uzytkownicy mogg przegladac archiwalne dane dotyczace lotéw i zapoznac

sie z instrukcjg konserwacji, aby okresli¢, czy wymagana jest konserwacja.
4. Aktualizacja oprogramowania: naciénij, aby wejs¢ na strone aktualizacji oprogramowania.

5. 5. Zarzadzanie rejestrami: wyswietlanie danych z rejestru aparatury sterujacej i drona z ostatnich
lotéw. Uzytkownicy mogg udzieli¢ informacji, eksportujgc i zapisujgc odpowiednie rejestry lokalnie
lub przesytajac je bezposrednio do chmury DJI Support, aby poméc serwisowi DJI w rozwigzywaniu
probleméw.

+ Funkcja zarzadzania rejestrami jest dostepna dla akumulatoréw i huba (hub akumulatora musi
by¢ podtgczony do aparatury sterujacej za pomocg kabla USB-C do USB-A).
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Status huba i zarzadzanie rejestrami

Aby sprawdzi¢ status huba w systemie HMS w DJI Pilot 2, nalezy podtgczy¢ hub do aparatury sterujacej
za pomoca kabla USB-C do USB-A. Uzytkownik moze réwniez zaktualizowa¢ oprogramowanie huba i
akumulatora oraz eksportowac rejestry huba i akumulatora w seriach.

Sprawdzanie statusu huba

Po uruchomieniu DJI Pilot 2, naci$nij HMS, aby sprawdzi¢ stan huba i akumulatoréw. Jesli pojawi sie
ostrzezenie, naci$nij je, aby uzyskac bardziej szczegétowe informacje i postepuj zgodnie z wyswietlanymi
instrukcjami, aby rozwigzac problem.

Eksportowanie rejestréw huba akumulatora
1. Uruchom DJI Pilot 2, naci$nij HMS, nastepnie ,Manage Logs" (Zarzadzanie rejestrami) i wybierz
.Battery Hub Logs” (Rejestry huba akumulatora).
2. Sprawdz rejestry huba i wszystkich akumulatoréw.
3. Nacisnij ,Upload Log" (Przeslij rejestr) i postepuj zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami, aby
przesta¢ wybrane rejestry.
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Lot

W tym rozdziale opisano zasady bezpiecznego
wykonywania lotéw i ograniczenia lotow.
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Lot

Przed przystapieniem do rzeczywistego lotu nalezy odby¢ szkolenie i ¢wiczenia. Nalezy przeprowadzi¢
¢wiczenia na symulatorze w DJI Assistant 2 lub lata¢ pod nadzorem doswiadczonych profesjonalistow.
Nalezy wybra¢ odpowiedni obszar do latania zgodnie z ponizszymi wymaganiami i ograniczeniami
dotyczacymi lotu. Nalezy lata¢ dronem ponizej 120 m (400 stép). Kazda wysokos¢ lotu powyzej tej
wartosci moze naruszac lokalne prawa i przepisy. Przed lotem nalezy upewnic sig, ze rozumie sie i
przestrzega lokalnych praw i przepiséw. Przed lotem nalezy doktadnie przeczyta¢ wskazéwki dotyczgce
bezpieczenstwa, aby zapoznac sie ze wszystkimi Srodkami ostroznosci.

Wymagania dotyczgce Srodowiska lotu

. Nie nalezy lata¢ dronem w trudnych warunkach atmosferycznych, w tym przy silnym wietrze
(predkos¢ powyzej 14 m/s), burzy piaskowej, $niegu, deszczu, smogu, gradzie, btyskawicach,
tornadach lub huraganach.

. Nalezy lata¢ wytgcznie na otwartych przestrzeniach. Wysokie budowle i duze konstrukcje metalowe
moga wptywac na doktadnos¢ poktadowego kompasu i systemu GNSS. Wskazane jest, aby dron
znajdowat sie w odlegtosci co najmniej 5 m od budowli.

. Nalezy unika¢ przeszkéd, tumoéw, linii wysokiego napiecia, drzew i zbiornikéw wodnych. Wskazane
jest, aby dron znajdowat sig co najmniej 3 m nad wodg.

. Minimalizacja zaktécen poprzez unikanie obszaréw o wysokim poziomie elektromagnetyzmu, takich
jak miejsca w poblizu linii energetycznych, stacji bazowych, stacji elektrycznych i wiez nadawczych.

. Wydajnos¢ drona i akumulatora zalezy od czynnikéw Srodowiskowych, takich jak gestos¢ powietrza
i temperatura. Nie nalezy lata¢ dronem wyzej niz 3.800 m (12.467 stép) nad poziomem morza, jezeli
uzywa sie sktadanych $migiet quick-release, lub wyzej niz 7.000 m (22.965 stép) nad poziomem
morza, jezeli uzywa sie sktadanych $migiet quick-release dla duzych wysokosci. *

. Dron nie moze korzysta¢ z GNSS w regionach polarnych. Podczas lotéw w takich miejscach nalezy
uzywac systemu wizyjnego.

. Nie nalezy startowac z ruchomych obiektéw, takich jak samochody, statki i samoloty.

. Aby nie wptywac¢ na zywotnosc¢ silnika, nie nalezy startowac ani lgdowac¢ dronem na terenach
piaszczystych lub zakurzonych.

. Nie nalezy uzywac drona, aparatury sterujacej, akumulatora i hubu tadujacego w poblizu wypadkéw,
pozaréw, eksplozji, powodzi, tsunami, lawin, osunie¢ ziemi, trzesien ziemi, kurzu lub burz piaskowych.

. Nalezy uzywac huba tadujgcego w zakresie temperatur od -20° do 40° C (-4° do 104° F).

. Dron, akumulator, aparatura sterujaca i hub tadujgcy muszg by¢ uzytkowane w suchym $rodowisku.
Nie nalezy uzywac drona w $rodowisku zakurzonym lub wilgotnym.

. Nie nalezy uzywac huba tadujgcego w wilgotnym srodowisku.

. Nalezy upewnic sie, ze temperatura i wilgotnos¢ sg odpowiednie dla kamery gimbala podczas
uzytkowania.

. Nie nalezy uzywac tego produktu w $rodowisku zagrozonym wybuchem.

* Zmierzone przy tagodnym wietrze, z kamerg gimbala i obiektywem zamontowanym na dronie. Podanej wartosci
nalezy uzywac wytacznie jako referencyjnej.
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Odpowiedzialne uzytkowanie drona

Nalezy przestrzegac nastepujacych zasad, aby unikna¢ nieprawidtowego zachowania, powaznych obrazen

i szkéd materialnych:

Nie nalezy wykonywac lotéw w poblizu innych obiektéw powietrznych. Nie nalezy zaktécac pracy
pozostatych obiektéw powietrznych. Nalezy zachowac czujnos¢ i stale omija¢ pozostate obiekty
powietrzne. W razie potrzeby nalezy natychmiast lagdowac.

Nie nalezy lata¢ dronem w miejscach, gdzie odbywajg sie duze imprezy, w tym miedzy innymi
imprezy sportowe i koncerty.

Nie nalezy lata¢ dronem bez upowaznienia w miejscach zabronionych przez lokalne prawo.
Do obszaréw zakazanych nalezg lotniska, granice panstw, duze miasta i obszary o duzej liczbie
mieszkancdw, miejsca waznych wydarzen, obszary, w ktérych wystapity sytuacje kryzysowe (np.
pozary laséw) oraz miejsca z wrazliwymi strukturami (np. elektrownie atomowe, elektrownie
wodne, zaktady karne, drogi o duzym natezeniu ruchu, obiekty rzgdowe i strefy wojskowe).

Nie nalezy lata¢ dronem powyzej dozwolonej wysokosci.

Nalezy utrzymywac dron w zasiegu wzroku (VLOS).

Nie nalezy uzywac drona do transportu nielegalnych lub niebezpiecznych towaréw lub tadunkéw.
Nalezy upewnic sie, ze jest zrozumiaty charakter lotu (np. rekreacyjny, publiczny lub komercyjny),
oraz ze przed lotem uzyskano odpowiednia zgode i zezwolenie od stosownych instytucji
panstwowych. Szczegdtowe regulacje i wymagania nalezy konsultowac z lokalnymi instytucjami
nadzorujacymi. Nalezy pamieta¢, ze w niektérych krajach i regionach moze by¢ zabronione
prowadzenie dziatalnosci komercyjnej przy uzyciu dronéw. Przed lotem nalezy sprawdzi¢ i
przestrzegac wszystkich lokalnych przepiséw i rozporzadzen, poniewaz zasady te mogg sie réznic¢
od podanych w niniejszej instrukji.

Podczas uzywania kamery nalezy szanowac¢ prywatnos$¢ innych oséb. Nie nalezy prowadzi¢ dziatan
inwigilacyjnych, takich jak nagrywanie lub fotografowanie oséb, podmiotéw, wydarzen, spektakli,
wystaw lub wtasnosci bez upowaznienia lub w sytuacji, gdy istnieje oczekiwanie prywatnosci, nawet
jesli obraz lub film jest nagrywany do uzytku osobistego.

Nalezy pamieta¢, ze w niektérych regionach fotografowanie i nagrywanie kamerg zdje¢ i filméw z
imprez, przedstawien, wystaw lub obiektéw handlowych moze naruszac prawa autorskie lub inne
prawa, nawet jezeli zdjecie lub film zostaty wykonane na uzytek wtasny.
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Ograniczenia lotu i strefy GEO

System GEO (Geospatial Environment Online)

System Geospatial Environment Online (GEO) DJI to globalny system informacyjny, ktéry w czasie
rzeczywistym informuje o bezpieczenstwie lotéw i aktualizacjach ograniczen oraz zapobiega lotom UAV
w ograniczonej przestrzeni powietrznej. W wyjatkowych okolicznosciach, obszary ograniczone mogg zostac
odblokowane, aby umozliwic¢ loty. Wczesniej uzytkownik musi ztozy¢ wniosek o odblokowanie w oparciu
o aktualny poziom ograniczen w planowanym obszarze lotu.

System GEO moze nie odpowiada¢ w petni lokalnym prawom i przepisom. Uzytkownicy sg odpowiedzialni
za whasne bezpieczenstwo podczas lotu i muszg skonsultowac sie z lokalnymi wtadzami w sprawie
odpowiednich wymogéw prawnych i regulacyjnych przed ztozeniem wniosku o odblokowanie lotu w
obszarze objetym ograniczeniami. Wiecej informacji o systemie GEO mozna znaleZ¢ na stronie https://
fly-safe.dji.com.

Ograniczenia lotu

Ze wzgleddw bezpieczenstwa ograniczenia lotu sg domysinie wigczone, aby poméc uzytkownikom w
bezpiecznym uzytkowaniu tego drona. Uzytkownicy mogg ustawi¢ ograniczenia lotu dotyczace wysokosci
i odlegtosci. Ograniczenia wysokosci, odlegtosci i strefy GEO dziatajg jednoczes$nie, aby zarzadzac
bezpieczenstwem podczas lotu, gdy GNSS jest dostepny. Gdy GNSS jest niedostepny, mozna ograniczy¢
tylko wysokos¢.

Ograniczenia wysokosci i odlegtosci lotu

Maksymalna wysokos¢ lotu ogranicza wysoko$¢
lotu drona, natomiast maksymalna odlegtos¢
lotu ogranicza promien lotu drona wokét

punktu Home. Ograniczenia te mozna ustawi¢ Maksymalna

. . I . . . wysokos¢ "
uzywajac aplikacji DJI Pilot 2 w celu zwigkszenia Home Point
bezpieczenstwa podczas lotu. Maks. odlegtos¢

. . . . , b Wysokos$¢ drona

Punktu Home nie mozna recznie zaktualizowac po wiaczeniu
podczas lotu. Zzasilania

Silny sygnat GNSS

Ograniczenia Komunikat w DJI Pilot 2

Dron zbliza sie do maksymalnej
wysokosci lotu. Nalezy zachowa¢
ostroznosc.

Wysokos¢ drona nie moze przekroczy¢

Maks. wysokos¢ wartosci ustawionej w DJI Pilot 2.

Odlegtos¢ w linii prostej od drona do
punktu Home nie moze przekroczy¢
maksymalnej odlegtosci lotu ustawionej
w DJI Pilot 2.

Dron zbliza sie do maksymalnej
odlegtosci lotu. Nalezy zachowa¢
ostroznos¢.

Maks. odlegtos¢
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Staby sygnat GNSS

Ograniczenia Komunikat w DJI Pilot 2

Gdy sygnat GNSS jest staby, czyli gdy ikona
GNSS jest z6tta lub czerwona, a oswietlenie
otoczenia jest zbyt ciemne, maksymalna
wysokos¢ wynosi 3 m (9,84 ft). Maksymalna Dron zbliza sie do maksymalnej

Maks. wysokos¢ wysokos¢ to wysoko$¢ wzgledna zmierzona wysokosci lotu. Nalezy zachowac

przez czujnik podczerwieni. Gdy sygnat ostroznosc.
GNSS jest staby, ale owietlenie otoczenia

jest wystarczajgce, maksymalna wysokos¢

wynosi 30 m (98,43 ft).

Maks. odlegtos¢ Bez ograniczen. Nie dotyczy.

B

W przypadku, gdy dron przekroczy okreslony limit, uzytkownik moze nadal sterowac dronem,
ale nie moze lecie¢ blizej obszaru ograniczonego.

- Ze wzgledow bezpieczenistwa nie nalezy lata¢ dronem w poblizu lotnisk, autostrad, stacji
kolejowych, stacji metra, centréw miast lub innych wrazliwych obszaréw. Nalezy lata¢ dronem
wytgcznie w miejscach, ktére znajdujg sie w zasiegu wzroku.

- Nie nalezy lata¢ powyzej 120 m (400 stop) nad poziomem ziemi. Nalezy unika¢ wszelkich
otaczajgcych przeszkod.

- Aby lata¢ powyzej domyslnego ograniczenia wysokosci, nalezy zaakceptowac¢ komunikat o
zastrzezeniach, aby aktywowac nowe ograniczenie wysokosci.

Ograniczenia wysokosci lotu réznig sie w poszczegélnych regionach. Nie nalezy lata¢ powyzej
maksymalnej wysokosci okreslonej przez lokalne prawo i przepisy.

Strefy GEO
Wszystkie strefy GEO sg wymienione na oficjalnej stronie internetowej DJI pod adresem https://fly-safe.

dji.com i moga by¢ w kazdej chwili aktualizowane. Strefy GEO sg podzielone na rézne kategorie i obejmujg

takie miejsca jak lotniska, pola lotnicze, na ktérych obiekty powietrzne operuja na niskich wysokosciach,

granice miedzy krajami oraz miejsca, takie jak elektrownie.

W aplikacji DJI Pilot 2 pojawig sie komunikaty dotyczace lotéw w strefach GEO.

Eo N

Ustawienia i alerty dostarczane przez DJI dotyczgce operacji w Strefach GEO stuzg wytgcznie do
pomocy uzytkownikowi w zapewnieniu bezpieczenstwa podczas lotu i nie gwarantujg petnej
zgodnosci ze wszystkimi lokalnymi prawami i przepisami. Przed kazdym lotem, uzytkownik jest
odpowiedzialny za uzyskanie informacji na temat odpowiednich lokalnych praw, przepiséw i
wymagan dotyczacych bezpieczefstwa drona.

- Funkcje zwigzane z lotem beda w réznym stopniu ograniczone, gdy dron znajdzie sie w poblizu
lub wewnatrz strefy GEO. Obejmuje to migdzy innymi spowolnienie drona, brak mozliwosci
utworzenia Punktu Home lub zadania lotu, przerwanie zadania lotu.
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Kalibracja kompasu

Kalibracje kompasu nalezy przeprowadza¢ wytacznie wtedy, gdy w aplikacji DJI Pilot 2 pojawi sie
odpowiedni komunikat lub wskazg to tylne wskazniki drona. Podczas kalibracji kompasu nalezy
przestrzega¢ nastepujacych zasad:

Q + Wskazane jest skalibrowanie kompasu, aby zapewni¢ jakos$¢ zdjec i filméw, gdy funkcje
wymagaja duzej doktadnosci orientacji drona, np. dtugotrwata ekspozycja podczas zawisu.

- Nie nalezy przeprowadza¢ kalibracji kompasu w miejscach, gdzie wystepuija silne zaktécenia
magnetyczne, takich jak okolice pél magnetycznych, parkingi lub place budowy z podziemnymi
konstrukcjami zelbetowymi.

- Podczas kalibracji nie nalezy nosi¢ przy sobie materiatéw ferromagnetycznych, takich jak
telefony komérkowe.

- DJI Pilot 2 wyswietli komunikat, jesli po zakorczeniu kalibracji kompas bedzie narazony na
silne zaktdcenia. Nalezy postepowac zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami, aby rozwigzac
problem z kompasem.

Procedura kalibracji
Nalezy przeprowadzi¢ kalibracje w srodowisku zewnetrznym i wykonac ponizsze kroki, aby zakonczy¢
kalibracje.

1. Nalezy uruchomic aplikacje DJI Pilot 2 i wej$¢ w podglad kamery na ekranie gtéwnym. Naci$nij s >
H > Sensor Status (Status czujnika), nastepnie Compass, i Calibrate Compass (Kalibracja kompasu),
aby rozpocza¢ kalibracje. Tylne wskazniki LED drona beda stale $wieci¢ na zétto, co oznacza, ze
kalibracja zostata rozpoczeta.

2. Utrzymuijac drona poziomo 1,5 m (4,92 ft) nad
terenem, obré¢ drona o 360 stopni. Wskazniki

LED z tytu drona beda $wieci¢ na zielono. #
3. Utrzymujac drona w pozycji pionowej, obréc¢
=

g0 0 360 stopni.

4. Nalezy ponownie skalibrowac¢ drona,
jezeli tylne wskazniki LED drona migajg na

czerwono.

/\ * Jezeli po zakonczeniu kalibracji tylne wskazniki LED drona migaja na przemian na czerwono i
26tto, oznacza to silne zaktdcenia w aktualnej lokalizacji. Nalezy przenies¢ drona w inne miejsce
i sprobowac ponownie.

+ Jesli przed startem wymagana jest kalibracja kompasu, w programie DJI Pilot 2 pojawi sie

komunikat. Komunikat zniknie po zakoriczeniu kalibracji.

« Jedli kalibracja kompasu zostata zakoriczona, nalezy umiesci¢ drona na powierzchni terenu. Jesli
komunikat pojawi sie ponownie w DJI Pilot 2, nalezy sprobowac przenie$¢ drona w inne miejsce
przed ponowng kalibracjg kompasu.
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Lista kontrolna przed lotem

11.
12.

13.

14,

15.
16.

Nalezy uzywac wytgcznie oryginalnych czesci, ktére sg w prawidtowym stanie. Nie nalezy modyfikowac
ani zmienia¢ drona, jego komponentéw lub czesci. Przy montazu wszelkich akcesoriéw nalezy upewnié
sie, ze catkowita masa drona nie przekracza maksymalnej masy startowej. Ponadto, akcesoria muszg
by¢ zamontowane w takim miejscu, aby $rodek ciezko$ci znajdowat sie w zasiegu goérnej czesci drona,
co zapewni jego stabilnos¢, oraz aby systemy wizyjne, systemy czujnikéw podczerwieni i dodatkowe
odwietlenie nie byty zastoniete.

Nalezy upewnic sie, ze wszystkie urzadzenia, takie jak aparatura sterujaca i inteligentne akumulatory,
sg w petni natadowane.

Nalezy upewnic sie, ze wewnatrz drona lub jego komponentéw nie znajdujg sie zadne elementy, takie
jak woda, olej, ziemia lub piasek. Nalezy upewnic sie, ze otwory wentylacyjne drona, otwory chfodzace
kamery i otwory wentylacyjne silnika nie sg zastoniete.

Nalezy upewnic¢ sie, ze Smigta sa prawidtowo zamontowane i nie sg uszkodzone lub znieksztatcone.
Nie nalezy uzywac wyszczerbionych lub ztamanych $migiet.

Nalezy upewnic sie, ze silniki dronéw sg czyste i w prawidtowym stanie. Nalezy obréci¢ $migto w
celu sprawdzenia silnika i upewnic sie, ze silnik moze obracac sie ptynnie, bez nietypowego dzwieku.
W przeciwnym razie nalezy natychmiast zakonczy¢ uzywanie drona i skontaktowac sie z dziatem
obstugi technicznej DJI.

Nalezy upewnic¢ sie, ze obiektyw kamery jest czysty i w prawidtowym stanie, a gimbal moze obracac
sie bez przeszkdd.

Nalezy upewnic sie, ze obiektywy systeméw wizyjnych, kamera gimbala, kamera FPV, obiektywy
czujnikéw podczerwieni oraz dodatkowe oswietlenie sg czyste i nie sq w zaden sposéb zastoniete.
Nalezy upewni¢ sie, ze pokrywy portéw sg szczelnie zamkniete.

Nalezy upewnic sie, ze obszar lotu znajduje sie poza strefami GEO, a warunki lotu s3 odpowiednie
do lotu dronem.

. Nalezy ustawi¢ drona na otwartym i ptaskim terenie. Nalezy upewnic sie, ze w poblizu nie wystepuja

przeszkody, budynki lub drzewa, oraz ze dron znajduje sie w odlegtosci 5 m od uzytkownika. Dron
powinien by¢ odwrécony tytem do uzytkownika.

Nalezy upewnic¢ sie, ze uktad ESC wydaje sygnaty dZzwiekowe po wtaczeniu zasilania drona.

Nalezy upewnic sie, ze aplikacja DI Pilot 2 jest prawidtowo uruchomiona. Bez danych dotyczacych lotu
zarejestrowanych przez aplikacje DJI Pilot 2 w pewnych sytuacjach (w tym w przypadku utraty drona),
firma DJI moze odméwic udzielenia obstugi serwisu lub przyjecia odpowiedzialnosci.

Upewnij sie, ze DJI Pilot 2 oraz oprogramowanie drona zostaty zaktualizowane do najnowszej wersji.
Jesli jest to wymagane przed rozpoczeciem lotu, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami w aplikacji,
aby usung¢ wszelkie nieprawidtowosci w ESC.

Nalezy upewnic sie, ze aplikacja DJI Pilot 2 wySwietla co najmniej 6 satelitow.

Nalezy sprawdzi¢, czy Remote ID jest aktualny i dziata prawidtowo.
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Automatyczny start/RTH

Automatyczny start

Uzywanie funkcji automatycznego startu:

1. Nalezy uruchomic DJI Pilot 2 i wej$¢ w podglad kamery gimbala.

2 Nalezy wykona¢ wszystkie kroki z listy kontrolnej przed lotem.

3. Nacisnij c!;.JeéIi warunki sg odpowiednie do startu, przytrzymaj przycisk, aby potwierdzic.
4 Dron wystartuje i zawisnie na wysokosci okoto 1,2 m (3,9 stopy) nad terenem.

Automatyczne RTH

Uzywanie funkcji Auto RTH:

1. Naciénij & .Jezeli warunki do ladowania s odpowiednie, przytrzymaj przycisk, aby potwierdzi¢.
2 Auto RTH mozna anulowac, naciskajac F.

3. Jezelidolny system wizyjny dziata prawidtowo, zabezpieczenie podczas lgdowania zostanie wigczone.
4, Silniki zatrzymaja sie automatycznie po wylgdowaniu.

/N\ * Nalezy wybra¢ odpowiednie miejsce do ladowania.

Uruchamianie/wytaczanie silnikéw

Uruchamianie silnikéw
Do uruchamiania silnikéw uzywa sie kombinacji drazkéw (CSC). Aby uruchomic silniki, nalezy przesuna¢
oba drazki do wewnetrznych lub zewnetrznych dolnych rogéw. Gdy silniki zaczng sie kreci¢, nalezy zwolnic¢
oba drazki jednoczesnie.

e ©Q

Zatrzymanie silnikéw

Silniki mozna wytgczy¢ na dwa sposoby:

Sposéb 1: Po wylgdowaniu drona nalezy wcisnac drazek przepustnicy (throttle) w doti przytrzymac. Silniki
zatrzymajq sie po trzech sekundach.

Sposéb 2: Po wyladowaniu drona, nalezy wcisnac drazek przepustnicy (throttle stick) w dét i wykonac te
samg kombinacje CSC, ktéra byta uzywana do uruchomienia silnikéw. Po zatrzymaniu silnikéw nalezy
zwolni¢ oba drazki.

@ eo 2@

/\ * Jezeli silnik zostanie uruchomiony w sposéb nieprawidtowy, nalezy uzy¢ CSC do
natychmiastowego zatrzymania silnikow.
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Test lotu

Procedury startu i lagdowania

1. Umies¢ drona na otwartej, ptaskiej powierzchni, tak aby tyt drona byt skierowany w strone
uzytkownika.

2. Wiacz zasilanie aparatury sterujgcej i drona.

3. Uruchom DJI Pilot 2 i wejdZz w podglad kamery.
Poczekaj na zakoriczenie autodiagnostyki drona. Jesli DJI Pilot 2 nie wyswietli zadnego nieprawidtowego
ostrzezenia, uzytkownik moze uruchomic silniki.

5. Powoli wcisnij drazek przepustnicy (throttle) do goéry, aby wystartowac.

6. Aby wyladowac, nalezy zawisnag¢ nad réwng powierzchnia i nacisng¢ drazek przepustnicy w dét,
aby sie obnizy¢.

7. Po wylgdowaniu wcisnij drazek przepustnicy w dét i przytrzymaj. Silniki zatrzymaja sie po trzech
sekundach.

8. Wytacz najpierw zasilanie drona przed aparaturg sterujgca.

Lista kontrolna po zakonczeniu lotu:

Nalezy sprawdzi¢, czy dron, aparatura sterujgca, kamera gimbala, akumulatory i $migta sg w
prawidtowym stanie. W przypadku zauwazenia wszelkich uszkodzen nalezy skontaktowac sig
z obstuga techniczng DJI.

Nalezy upewnic sig, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sg czyste.

Przed transportem nalezy upewnic sie, ze dron jest prawidtowo przechowywany.

Nalezy natychmiast wylagdowac¢ dronem w bezpiecznym miejscu, jesli pojawi sie taki komunikat
w aplikacji DJI Pilot 2.

Nalezy upewnic sig, ze dron znajduje sie w zasiegu transmisji aparatury sterujgcej. W przeciwnym
razie moze dojs¢ do roztgczenia aparatury sterujgcej i drona, co spowoduje uruchomienie funkji
failsafe (domysIne ustawienie to RTH). Nalezy nacisngc¢ przycisk RTH na aparaturze sterujacej,
aby uruchomi¢ RTH (domysine ustawienie failsafe), zamiast wytgcza¢ aparature.

Wysokie budynki moga mie¢ negatywny wptyw na funkcje failsafe. Dlatego wazne jest, aby
przed kazdym lotem ustawi¢ odpowiednig wysokos¢ funkgji failsafe. Wysokos$¢ RTH jest zalezna
od punktu Home. Nalezy upewni¢ sie, ze wysoko$¢ RTH jest wyzsza niz przeszkody w okolicy.
Dron nie moze unika¢ przeszkéd podczas failsafe RTH, jezeli nie ma odpowiedniego oswietlenia.
Nalezy zakonczy¢ RTH i uzywac aparatury sterujgcej do sterowania dronem, gdy sygnat z
aparatury jest prawidtowy.

Podczas RTH nalezy nadal sprawdzac¢ podglad na zywo i wysokos¢ drona, jezeli failsafe jest
wytgczony z powodu niskiego poziomu sygnatu GNSS.

Punkt Home moze by¢ aktualizowany recznie. Nalezy unika¢ ustawiania Punktu Home wewnatrz
lub w poblizu budynku, aby unikng¢ kolizji podczas RTH lub lagdowania.

Nalezy uruchomi¢ funkcje RTH i wylagdowac¢ dronem, jesli w DJI Pilot 2 pojawi sie ostrzezenie ESC
dotyczgce temperatury, napiecia lub przecigzenia. Po rozpoczeciu RTH, nalezy zwréci¢ uwage
na wskaznik stanu lotu w DJI Pilot 2, aby zapewni¢ bezpieczerstwo podczas lotu.

B
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Zatgcznik




Zatacznik

Specyfikacja
Dron
Model T740
Ok. 3.995 g (zawiera kamere gimbala, dwa akumulatory, obiektyw,
Waga drona

Maks. masa startowa

Zakres doktadnosci zawisu

Doktadnos¢ pozycjonowania RTK

(RTK fix)

Maks. predkos¢ katowa

Maks. kat nachylenia

Maks. predkos¢ wznoszenia [
Maks. predkos¢ znizania ™

Maks. predkos¢ pozioma [
Maks. putap uzytkowy nad
poziomem morza 2!

Maks. odpornos¢ na wiatr &

Maks. czas zawisu
Maks. czas lotu®

Model silnika

System GNSS

Model $migiet

PROSSD i $migta)

4310g

W pionie:

+0,1 m (przy pozycjonowaniu wizyjnym) 0,5 m (przy
pozycjonowaniu GNSS) 0,1 m (przy pozycjonowaniu RTK)
W poziomie:

+0,3 m (przy pozycjonowaniu wizyjnym) 0,5 m (przy
pozycjonowaniu GNSS) 0,1 m (przy pozycjonowaniu RTK)
1cm+ 1 PPM (poziomo)

1,5cm + 1 PPM (pionowo)

Pitch: 200°/s

Roll: 200°/s

Yaw: 150°/s

Tryb N: 35°

Tryb S: 40°

Tryb A: 35°

Tryb T: 20°

Hamulec awaryjny: 55°

8 m/s

W pionie: 8 m/s

Nachylenie: 10 m/s

94 kph

Smigta standardowe: 3800 m

Smigta dla duzych wysokosci: 7000 m

250°/s (tryb sportowy) 250°/s (tryb standardowy) 250°/s (tryb Cine)
Ok. 25 minut

Ok. 28 minut (podwozie opuszczone)

Ok. 26 minut (podwozie podniesione)

DJI 3511s

GPS + Galileo + BeiDou

Smigta standardowe: DJI 1671
Smigta dla duzych wysokosci: DJI 1676
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Temperatura robocza

Odlegtosc po przekatnej

Wymiary (w trybie Travel)

Kamera gimbala

-20° do 40° C (-4° do 104° F)
Podwozie podniesione: 695 mm
Podwozie opuszczone: 685 mm
Wysokos$¢: 176 mm

Szerokos$¢: 709,8 mm

Dtugosc: 500,5 mm

Matryca

Petnoklatkowa matryca CMOS 35 mm

Maks. rozdzielczos¢

Zdjecie: 8192x5456
Wideo: 8192x4320

Rozdzielczos¢ wideo

Zapoznaj sie z tabelg specyfikacji nagrywania

Obstugiwane obiektywy

Obiektyw DL 18 mm F2.8 ASPH

Obiektyw DL 24 mm F2.8 LS ASPH
Obiektyw DL 35 mm F2.8 LS ASPH
Obiektyw DL 50 mm F2.8 LS ASPH

Format zdje¢

JPG, DNG

Format wideo

MOV, CinemaDNG

Tryb pracy Fotografowanie, nagrywanie, odtwarzanie
Tryb ekspozycji P,A 'S, M
Typ migawki Migawka elektroniczna
Czas otwarcia migawki 8-1/8000 s
i~ AWB
Balans bieli
MWB (2000K-10000K)
Zdjecie
ISO: 100-25600
Zakres ISO .
Wideo
El: 200-6400
Anti-flicker Tryb fotografowania: Auto, 50 Hz, 60 Hz, Wytgczony

Zakres wibracji kagtowych

Zawis: +0,002°
Podczas lotu: +0,004°

Sposéb montazu

Szybki montaz (Quick release)

Zakres mechaniczny

Tilt:

-128° do +110° (podwozie opuszczone)
- 148° do +90° (podwozie podniesione)
Roll: -90° do +230°

Pan: +330°

126



Zakres sterowania

Tilt (podwozie opuszczone): Przed rozszerzeniem limitu wychylenia
gimbala: od -90° do 30°, po rozszerzeniu limitu wychylenia gimbala:
od -115° do 100°

Tilt (podwozie podniesione): Przed rozszerzeniem limitu gimbala:
od -90° do 30°, po rozszerzeniu limitu gimbala: od -140° do 75°
Roll: +20°

Pan: +300°

Maks. predko$¢ sterowania

Z DJI RC Plus:

Tilt: 120°/s

Roll: 180°/s

Pan: 270°/s

Z DJI Master Wheels:
Tilt: 432°/s

Roll: 432°/s

Pan: 432°/s

Waga

Ok. 516 g (bez obiektywu)

Transmisja wideo

System transmisji wideo

O3 Pro

Jakos$¢ podgladu na zywo

Kamera FPV: Do 1080p/60fps
Kamera gimbala: Do 1080p/60fps, 4K/30fps

Maks. predkos$¢ transmisji wideo
na zywo

50 Mb/s

Maks. zasieg transmisji ©

Tryb Single Control:

Kamera FPV: ok. 15 km (FCC), 8 km (CE / SRRC / MIC)

Kamera z gimbalem (transmisja wideo 1080p/60FPS): ok. 13 km
(FCC), 7 km (CE / SRRC/ MIC)

Kamera z gimbalem (transmisja wideo 4K/30FPS): ok. 5 km (FCC), 3
km (CE / SRRC/ MIC)

Tryb Dual-Control:

Kamera FPV: ok. 12 km (FCC), 6,4 km (CE / SRRC/ MIC)

Kamera z gimbalem (transmisja wideo 1080p/60FPS): ok. 11,2 km
(FCC), 5,6 km (CE / SRRC/ MIC)

Kamera z gimbalem (transmisja wideo 4K/30FPS): ok. 4 km (FCC),
5,6 km (CE / SRRC / MIC)

Najnizsze op6Znienie

Kamera FPV: 90 ms
Kamera z gimbalem: 90 ms

Czestotliwosc¢ robocza®

2.4000-2.4835 GHz
5.150-5.250 GHz (CE: 5.170-5.250 GHz) 5.725-5.850 GHz
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Moc nadajnika (EIRP)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Akumulator

Model Inteligentny akumulator TB51
Pojemnos¢ 4280 mAh

Napigcie znamionowe 231V

Rodzaj Litowo-jonowy

Uktad chemiczny LiCo02

Moc 98.8 Wh

Waga Ok.470 g

Temperatura robocza

-20° do 40°C (-4° do 104°F)

Temperatura tadowania

-20° do 40°C (-4° do 104°F)

Maks. moc tadowania

411 W

tadowanie przy uzyciu drona

Nie jest obstugiwane

Hub tadujacy

Port wejsciowy

100-240 V AC, maks. 8 A

Port wyjsciowy

26.4V,78A

Catkowita moc znamionowa

476 W, wliczajac szybkie tadowanie 65 W PD (port USB-C)

Czas tadowania 1'%

Tryb Fast: ok. 35 min do 90%
Tryb Standard: ok. 55 min do 100%
Tryb Silent: ok. 80 min do 100%

Temperatura tadowania

-20° do 40° C (-4° do 104° F)

Waga

ok. 1.680 g

Karta pamieci

Rodzaj karty pamieci

DJI PROSSD 1TB

System czujnikéw

Zakres pomiaru: 1,5-48 m
Efektywna predko$¢ wykrywania: < 15 m/s

Przedni Pole widzenia (FOV): 90° w poziomie, 103° w pionie (podwozie
podniesione), 72° w poziomie, 103° w pionie (podwozie
opuszczone)

Zakres pomiaru: 1,5-48 m
Tylny Efektywna predko$¢ wykrywania: < 15 m/s

Pole widzenia (FOV): 90° w poziomie, 103° w pionie
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Boczny

Zakres pomiaru: 1,5-42 m
Efektywna predko$¢ wykrywania: < 15 m/s
Pole widzenia (FOV): 90° w poziomie, 85° w pionie

Gorny

Zakres pomiaru: 0,2-13 m

Efektywna predkos¢ wykrywania: < 6 m/s

Pole widzenia (FOV): 100° z przodu i z tytu, 90° z lewej i z prawej
strony

Dolny

Zakres pomiaru: 0,3-18 m

Efektywna predko$¢ wykrywania: < 6 m/s

Pole widzenia (FOV): 130° z przodu i z tytu, 160° z lewej i z prawej
strony

Srodowisko robocze ['"

Przedni, tylny, lewy, prawy i gérny: powierzchnie o wyraznych
wzorach i odpowiednie o$wietlenie (luksy > 15)

Dolny: powierzchnie o wyraznych wzorach i wspétczynniku odbicia
rozproszonego > 20% (np. $ciany, ludzie, drzewa); odpowiednie
osdwietlenie (luksy > 15) Wykrywanie przeszkdd jest wytgczone, gdy
podwozie jest w trakcie podnoszenia lub opuszczania.

Zasieg pomiaru czujnika

0-10m
podczerwieni ToF
Aparatura sterujgca
Model RM700B
Whbudowane akumulatory: ok. 3,3 h
Czas pracy

Whbudowane akumulatory + zewnetrzny akumulator: ok. 6 h

Czestotliwo$c¢ robocza

2.4000-2.4835 GHz 5.725 GHz-5.850 GHz

Port wyjsciowy wideo

HDMI

Zasilanie

Whbudowany akumulator lub akumulator zewnetrzny

Skoordynowana praca

Obstuguje podwdjne sterowanie i koordynacje pracy wielu
operatorow.

Pobér mocy

125W

Temperatura robocza

-20° do 50°C (-4° do 122° F)

Temperatura przechowywania

-30° do 45° C (-22° do 113° F) (w ciggu jednego miesigca)
-30° do 35° C(-22° do 95° F) (od jednego do trzech miesiecy)
-30° do 30° C (-22° do 86° F) (od trzech miesigcy do jednego roku)

Akumulator

Whbudowany akumulator: 3250mAh-7,2V (zestaw) Akumulator
zewnetrzny: Inteligentny akumulator WB37

Protokét Wi-Fi

Wi-Fi 6

Czestotliwo$c¢ robocza Wi-Fi

2.4000-2.4835 GHz
5.150-5.250 GHz
5.725-5.850 GHz
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Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP)

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC) 5.1 GHz: <26 dBm
(FCC), <23 dBm (CE/SRRC/MIC) 5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14
dBm (CE)

Protokét Bluetooth

Bluetooth 5.1

Czestotliwo$¢ robocza Bluetooth

2.4000-2.4835 GHz

Moc nadajnika Bluetooth (EIRP) <10 dBm
Aplikacja

Aplikacja DJI Pilot 2
Kamera FPV

FOV 161°
Rozdzielczos¢ 1920x1080@60fps
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Zmierzono podczas lotu w bezwietrznym $rodowisku na poziomie morza, z kamerg gimbala i
obiektywem zamontowanymi na dronie i bez innych akcesoriéw. Dane te maja charakter referencyjny.
Zmierzone w $rodowisku o stabym wietrze, z kamerg gimbala i obiektywem zamontowanymi na
dronie i bez innych akcesoriéw. Dane te majg charakter referencyjny.
Zmierzone podczas lotu na poziomie morza, z kamerg gimbala i obiektywem zamontowanymi na
dronie i bez innych akcesoriéw. Dane te majg charakter referencyjny.
Zmierzono podczas lotu w bezwietrznym $rodowisku na poziomie morza, z kamerg gimbala
i obiektywem zamontowanymi na dronie i bez innych akcesoriéw, z podniesionym podwoziem i
nagrywaniem wideo 4K/24fps H.264 (S35) do momentu, gdy akumulator osiggnie 0%. Dane te maja
charakter referencyjny. Nalezy zapoznac sie z rzeczywistymi wartosciami w aplikacji.
Zmierzone podczas lotu do przodu ze statg predkoscig 36 km/h w bezwietrznym otoczeniu na
poziomie morza, z kamera gimbala i obiektywem przymocowanymi do drona i bez innych akcesoriéw,
inagrywajace filmy 4K/24fps.
H. 264 (S35), az akumulator osiggnie 0%. Dane te maja charakter pogladowy. Prosze zapoznac sie z
rzeczywistymi wartosciami w aplikacji.
Zmierzono w wolnym od zaktdcen Srodowisku zewnetrznym, z kamerg gimbala i obiektywem
przymocowanymi do drona i bez innych akcesoriéw. Powyzsze dane przedstawiajg najdtuzszy zasieg
transmisji dla lotéw w jednga strone, bez powrotu, w ramach kazdego standardu. Podczas lotu nalezy
zwraca¢ uwage na komunikaty w aplikacji.
Najnizsze opéZnienie kamery gimbala zmierzono podczas nagrywania wideo 4K/60fps ProRes RAW.
Najnizsze opé6Zznienie kamery FPV zostato zmierzone przy silnych sygnatach transmisji wideo.
W niektérych krajach i regionach czestotliwosci 5,11 5,8 GHz sg zabronione lub czestotliwos¢ 5,1 GHz
jestdozwolona wytgcznie do uzywania w pomieszczeniach. Nalezy zapoznac sie z lokalnymi przepisami
i regulacjami.
Jezeli temperatura akumulatora jest nizsza niz 10° C (50° F), akumulator uruchomi funkcje
automatycznego nagrzewania. tadowanie w Srodowisku o niskiej temperaturze ponizej 0° C (32° F)
moze skroci¢ zywotno$¢ akumulatora.
Testowane w temperaturze pokojowej 25° C (77° F) i w prawidtowo wentylowanym $rodowisku. W
trybie Fast, kazda para akumulatoréw jest kolejno tadowana do 90%, a nastepnie osiem akumulatoréw
jest tadowanych tacznie do 100%.
Wykrywanie przeszkoéd jest wytgczone, gdy podwozie jest podnoszone lub opuszczane.
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Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Do aktualizacji aparatury sterujacej, drona i innych urzgdzen DJI nalezy uzywac aplikacji DJI Pilot 2 lub
DJI Assistant 2 (seria Inspire).

Korzystanie z aplikacji DJI Pilot 2
Aparatura sterujgca i dron

1.

Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujacej. Nalezy upewnic sie, ze dron jest potaczony z aparaturg
sterujgcg, poziom natadowania akumulatora jest wyzszy niz 25%, a aparatura sterujgca jest
potgczona z siecig internetowg.

Uruchom DJI Pilot 2. Na stronie gtéwnej pojawi sie komunikat o dostepnosci nowego
oprogramowania. Naci$nij, aby wej$¢ na strone aktualizacji oprogramowania.

Nacisnij przycisk Update All (Aktualizuj wszystko), a DI Pilot 2 pobierze oprogramowanie i zaktualizuje
aparature sterujgca oraz drona.

Dron i aparatura sterujgca zostang automatycznie uruchomione ponownie po zakonczeniu
aktualizacji oprogramowania.

/\ * Przed aktualizacjq nalezy upewnic sig, ze poziom natadowania akumulatora w aparaturze
sterujacej jest wyzszy niz 25%. Aktualizacja trwa okoto 15 minut (w zaleznosci od natgzenia
sygnatu sieciowego). Nalezy upewni¢ sie, ze podczas aktualizacji aparatura sterujaca jest
potaczona z siecig internetowa.

+ Kamera gimbala i inteligentne akumulatory TB51 zamontowane w dronie zostang
zaktualizowane do najnowszej wersji oprogramowania.

Hub tadujacy i inteligentne akumulatory

Uzyj aplikacji D)l Pilot 2, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie huba fadujgcego, jak réwniez oprogramowanie

o$miu akumulatoréw TB51 w tym samym czasie.

Rort wyjsciowy
65W

Wit6z akumulatory TB51 w odpowiednie miejsca i podtgcz zasilanie hubu tadujacego.

Podtacz port USB-C huba tadujgcego do portu USB-A aparatury sterujgcej, uzywajgc kabla USB-C
do USB-A.

Wiacz aparature sterujgcg i upewnij sie, ze jest ona potaczona z siecig internetowa.

Uruchom aplikacje DJI Pilot 2. Jesli dostepna jest aktualizacja wersji oprogramowania, na stronie
gtéwnej pojawi sie komunikat, ze wymagana jest aktualizacja oprogramowania huba tadujacego.
Nacis$nij na komunikat, aby wej$¢ na strone aktualizacji.

Nacisnij przycisk Update All (Aktualizuj wszystko), aby rozpocza¢ aktualizacje, ktéra trwa okoto 10
minut. Aktualizacja zostanie zakoriczona, gdy pojawi sie komunikat o pomysinej aktualizacji.
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/\ * Podczas aktualizacji oprogramowania nie nalezy wktada¢ ani wyjmowa¢ akumulatoréw, aby
unikna¢ niepowodzenia aktualizacji.
+ Podczas aktualizacji oprogramowania nie nalezy odtgczac kabla USB-C do USB-A, aby unikng¢
niepowodzenia aktualizacji.

Korzystanie z aplikacji DJI Assistant 2 (seria Inspire)
DJI Assistant 2 (seria Inspire) obstuguje aktualizacje aparatury sterujgcej i drona, ale nie hubu fadujgcego.
Nalezy uzy¢ aplikacji DJI Pilot 2, aby zaktualizowa¢ hub tadujacy.

Aparatura sterujaca i dron

1.

Podtacz aparature sterujgcg lub drona do portu USB-A komputera za pomocg kabla USB-C do
USB-A, pojedynczo, poniewaz to oprogramowanie nie obstuguje aktualizacji wielu urzadzen DJI w
tym samym czasie.

Upewnij sie, ze komputer jest podtgczony do sieci internetowej i urzadzenie DJI jest wtaczone, a
poziom natadowania akumulatora jest wyzszy niz 25%.

Uruchom oprogramowanie, zaloguj sie za pomocg swojego konta DJI i wejdz do ekranu gtéwnego.
Nacisnij przycisk aktualizacji oprogramowania po lewej stronie.

Wybierz wersje oprogramowania i kliknij na aktualizacje. Oprogramowanie zostanie pobrane i
zaktualizowane automatycznie.

Urzadzenie DJI uruchomi sie ponownie automatycznie, gdy pojawi sie komunikat Update Successful
(Aktualizacja zakorczona sukcesem) oraz aktualizacja urzadzenia zostanie zakoriczona.

Oprogramowanie akumulatora jest czescig oprogramowania drona. Nalezy pamietac
o aktualizacji wszystkich akumulatoréw.

Przed aktualizacjg nalezy upewnic sig, ze poziom natadowania akumulatora w dronie
i aparaturze sterujacej jest wyzszy niz 25%.

Nalezy upewnic sie, ze urzadzenia DJI sq prawidtowo podtaczone do komputera podczas
aktualizacji.

Podczas procesu aktualizacji, normalnym zjawiskiem jest zawieszenie sie gimbala, miganie
wskaznikéw LED drona oraz ponowne uruchomienie drona. Nalezy poczeka¢ na zakonczenie
aktualizacji.

Nalezy pamieta¢, aby podczas aktualizacji oprogramowania, kalibracji systemu lub konfiguracji
parametréw dron znajdowat sie z dala od ludzi i zwierzat.

Dla bezpieczenstwa nalezy upewnic sie, ze uzywana jest najnowsza wersja oprogramowania.
Po zakoniczeniu aktualizacji oprogramowania, aparatura sterujgca i dron moga sie roztgczyc.
W razie potrzeby nalezy ponownie potaczy¢ urzagdzenia.

Nie nalezy uzywac innego sprzetu i oprogramowania niz wskazane przez producenta.

A

133



Przechowywanie i transport oraz konserwacja

134

Nie nalezy przechowywac produktu w wilgotnym lub zakurzonym miejscu. Najlepiej przechowywac
dron w chtodnym i suchym miejscu, w temperaturze pokojowej 25° C (77° F), nalezy unika¢
bezposredniego dziatania promieni stonecznych.

Nie nalezy przechowywac kamery gimbala w miejscach wilgotnych lub zakurzonych. Wskazany
zakres wilgotnosci otoczenia to 20-90% RH.

Temperatura przechowywania produktu (z wytaczeniem inteligentnych akumulatoréw TB51) wynosi
od -35° do 40° C(-31° do 104° F).

Podczas przechowywania lub transportu przez dtuzszy czas nalezy wyja¢ kamere gimbala z drona.
W przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia amortyzatora gimbala.

Podczas transportu nalezy upewnic sie, ze dron znajduje sie w trybie Travel. Wskazane jest, aby
podczas transportu drona uzywac walizki transportowej.

Wskazane jest przeprowadzanie regularnej konserwacji drona. Nalezy sprawdzi¢ kazdg cze$¢ drona
po kazdym wypadku lub kolizji. W przypadku wystapienia probleméw lub pytan, prosimy o kontakt
z dziatem pomocy technicznej DI lub autoryzowanym sprzedawcg DJI.

Konserwacja produktu po uzywaniu go przez dtuzszy czas ma na celu utrzymanie go w jak najlepszym
stanie i zmniejszenie potencjalnych zagrozen dla bezpieczenstwa. Czestotliwos¢, z jaka nalezy
przeprowadzac konserwacje, zalezy od tego, jak czesto produkt jest uzywany. Konserwacje nalezy
przeprowadza¢ przynajmniej raz na sze$¢ miesiecy. Standardowa zywotno$¢ mechanizmu wynosi
ponad 3 lata. Wewnetrzna przektadnia i Srodek konserwujacy przektadni sterujgcej, stuzacy do
podnoszenia lub opuszczania podwozia, ulegajg pewnemu zuzyciu w ciggu okoto szesciu miesiecy.
Normalnym zjawiskiem jest wiec, ze dzwiek podczas transformacji staje sie po pewnym czasie
gtosniejszy. W przypadku wszelkich probleméw lub pytan nalezy skontaktowac sie z dziatem pomocy
technicznej DJI w celu dokonania zakupu i wymiany.

Nie nalezy smarowac wysiegnikéw ramy drona.

Nie nalezy dotykac ostony zabezpieczajacej przed kurzem poza pretem Sruby.

Nie nalezy smarowac zawiasow.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji dotyczacej konserwacji.



Specyfikacja

Walizka transportowa
Uzywanie walizki transportowej do przechowywania

1. Srubokret 7. Pokrowiec na kamere gimbala (dotaczona kamera gimbala)
2. Hub tadujgcy (zapiety pasem zabezpieczajgcym) 8. Kable/amortyzatory gimbala

3. Inteligentne akumulatory 9. Aparatura sterujgca

4. Pasek do aparatury sterujgcej/Dokumenty 10. DJI PROSSD

5. Dron 11. Pokrowiec na obiektyw

6. Sktadane $migta Quick-Release

Przechowywanie $migiet: Dron z zamontowanymi $migtami nadaje sie wytacznie do chwilowego
transportu. Nalezy przechowywac je zgodnie z ponizszym schematem, aby unikna¢ uszkodzenia $migta
lub obudowy walizki. W przypadku przechowywania przez dtuzszy czas, wskazane jest zdemontowanie i
ztozenie $Smigiet, a nastepnie umieszczenie ich w odpowiednim miejscu w walizce.

Przechowywanie kamery gimbala i obiektywu: umies¢ je w walizce i zabezpiecz pasami.

Po schowaniu kamery gimbala i obiektywu, hub tadujgcy nie moze by¢ umieszczony w walizce.

Q + Po schowaniu kamery gimbala i obiektywu, hub tadujacy nie moze by¢ umieszczony w walizce.
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Blokada walizki transportowej

< doo

1. Przetgcznik ustawien
2. Pokretta
3. Przycisk

Ustawianie kombinacji kodu

Kombinacja kodu pierwotnie ma wartos¢ 000. Nalezy wykona¢ ponizsze kroki, aby zresetowa¢ kombinacje
kodu:

1. Ustaw przetacznik ustawien w pozycji SET.

2 Za pomoca pokretet ustaw osobistg kombinacje kodu.

3. Przetacz przetgcznik ustawien do pozycji OFF, aby zakonczy¢ ustawianie.

4, Nalezy pamieta¢, aby dobrze zapamigta¢ nowg kombinacje kodu.

Stosowanie kombinacji kodu
1. Ustaw pokretta na odpowiednie numery i nacisnij przycisk, aby otworzy¢ blokade.
2. Nacisnij blokade i ustaw pokretta na przypadkowe cyfry, aby zablokowa¢ walizke.

Jezeli blokada zostanie otwarta, nalezy uzy¢ narzedzia do obrécenia
TF jej do pozycji czerwonej kropki zgodnie z kierunkiem strzatki, aby
ponownie jg zablokowac.
(5 * Kazde narzedzie, ktére mozna witozy¢ do zamka blokady
jest odpowiednie.

Procedury rozwigzywania probleméw

1. Dlaczego akumulator nie moze by¢ uzyty przed pierwszym lotem?
Przed pierwszym uzyciem akumulator musi by¢ uruchomiony poprzez tadowanie.

2. Jak rozwigzac problem z ruszajgcym sie gimbalem podczas lotu?
Nalezy skalibrowac IMU i kompas w DJI Pilot 2. Jesli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac
sie z dziatem pomocy technicznej DJI.
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3. Urzadzenie nie dziata prawidtowo.
Nalezy sprawdzi¢, czy inteligentne akumulatory i aparatura sterujgca zostaty uruchomione poprzez
tadowanie. Jedli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z dziatem pomocy technicznej DJI.
4.  Problemy z wigczeniem i uruchomieniem.
Nalezy sprawdzi¢, czy akumulator jest natadowany. Jedli tak, nalezy skontaktowac sie z dziatem
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Certyfikacja C3

Inspire 3 jest zgodny z certyfikatem C3, istniejg pewne wymagania i ograniczenia w przypadku uzywania
Inspire 3 w Europejskim Obszarze Gospodarczym (EOG, tj. UE plus Norwegia, Islandia i Liechtenstein).

Klasa UAS (ec)
Poziom mocy dzwieku 98 dB(A)
Maksymalna predko$¢ obrotowa $Smigiet 7100 RPM

Podwozie podniesione: 860,7x927,71x508,85 mm

Maksymalne wymiary (z zamontowanymi Podwozie opuszczone: 860,7x927,71x508,85 mm

akcesoriami i obracajgcymi sie Smigtami)

Oswiadczenie MTOM

MTOM Inspire 3 (model T740), w tym dwa akumulatory, kamera gimbala, obiektyw (z pierscieniem

wywazajacym i ostong), DJI PROSSD i cztery $migta, nie jest wieksza niz 4310 g, aby spetni¢ wymagania

standardu C3.

Uzytkownicy muszg przestrzegac ponizszych instrukcji, aby spetni¢ wymagania MTOM C3. W przeciwnym

razie, dron nie moze by¢ uzywany jako standard C3 UAV:

1. Nie nalezy dodawac do drona zadnego innego obcigzenia uzytkowego, nalezy upewnic sie, ze wartos¢
MTOM nie jest wieksza niz 4310 g dla zadnego lotu.

2. Nie nalezy uzywac zadnych nieoryginalnych czesci zamiennych, takich jak inteligentne akumulatory
lub $migta itp.

3. Nie nalezy modyfikowac drona.

Identyfikacja bezposrednia (Direct Remote ID)

1. Metoda transmisji: Wi-Fi

2. Metoda wgrywania numeru identyfikacyjnego operatora UAS do drona: WejdZ do DJI Pilot 2 > GEO
Zone Map (Mapa stref GEO) > UAS Remote Identification (Zdalna identyfikacja UAS), a nastepnie
wegraj numer identyfikacyjny operatora UAS.

Lista przedmiotéw, w tym zakwalifikowanych akcesoriéw

Przedmiot Waga Wymiary

Kamera gimbala Zenmuse X9-8K Air Ok.516 g 127.5%120.6x156.0 mm
Obiektyw DL 18mm F2.8 ASPH Ok.182¢g $64.5x62.8 mm
Obiektyw DL 24mm F2.8 LS ASPH Ok.178 g ®55.0x71.2 mm
Obiektyw DL 35mm F2.8 LS ASPH Ok.179¢g ®55.0x71.2 mm
Obiektyw DL 50mm F2.8 LS ASPH Ok.182¢g ®55.0x71.2 mm
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Filtr DL Lens ND4 (®46mm) Ok.9g D46 mm

Filtr DL Lens ND8 (®46mm) Ok.9g ®46 mm

Filtr DL Lens ND16 (®46mm) Ok.9g ®46 mm

Filtr DL Lens ND32 (®46mm) Ok.9g »46 mm

Filtr DL Lens ND64 (®46mm) Ok.9g ®46 mm

Filtr DL Lens ND128 (d46mm) Ok.9g ®46 mm

Pierscier wywazajacy Ok.9g ®46 mm

Ostona obiektywu DL (®46mm) Ok.9g ®46 mm

Inspire 3 Sktadane Smigta Quick-Release Ok.12,7 g 40.6x18 cm
PROSSD 1TB Ok.455¢g 96%29.4x10.3 mm
Inteligentny akumulator TB51 Ok.470 g 117.3x90%33.3 mm
Hub tadujacy inteligentne akumulatory TB51 Ok. 1680 g 84x97x243,1 mm (po ztozeniu)

Lista czesci zamiennych i zapasowych
Inspire 3 Sktadane $Smigta Quick-Release (para) (Model: DJI 1671)
Inteligentny akumulator TB51 (Model: TB51-4280-23.1)

Ostrzezenia dotyczace aparatury sterujacej

Wskaznik aparatury sterujgcej bedzie Swiecit na czerwono po roztaczeniu sie z dronem na dtuzej niz

dwie sekundy.

DJI Pilot 2 wyswietli ostrzezenie po roztaczeniu sie z dronem.

Pojawi sie alert, jesli aparatura sterujgca nie bedzie uzywana przez pie¢ minut, gdy jest wigczona, ale

ekran dotykowy jest wytgczony i nie jest potgczona z dronem. Po uptywie kolejnych 30 sekund wytaczy

sie automatycznie. Aby anulowac alarm, nalezy przesung¢ drazek sterujacy lub wykonac inng czynno$¢

W aparaturze sterujacej.

. Nalezy unika¢ zaktécer miedzy aparaturg sterujacg a innymi urzagdzeniami bezprzewodowymi.
Nalezy wytaczy¢ Wi-Fi w pobliskich urzadzeniach mobilnych. W przypadku wystgpienia zaktoécen
nalezy jak najszybciej wylagdowac¢ dronem.

Nie nalezy obstugiwac drona, jezeli warunki o$wietleniowe sg zbyt jasne lub ciemne, gdy uzywa
sie aparatury sterujgcej do monitorowania lotu. Uzytkownicy sa odpowiedzialni za prawidtowe
ustawienie jasnosci wyswietlacza, jezeli uzywajq aparatury sterujgcej w bezposrednim swietle
stonecznym podczas lotu.

Jesli wystapi nieoczekiwane dziatanie, nalezy zwolni¢ drazek sterujacy lub nacisna¢ przycisk
wstrzymania lotu.
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Informacja o wersji oprogramowania

Oprogramowanie drona v01.00.00.10
Oprogramowanie aparatury sterujgcej v01.04.03.00
Inteligentny akumulator TB51 v04.01.00.51
DJI Pilot 2 v5.0.1.10

Wiecej informacji na temat aktualizacji oprogramowania mozna znalez¢ w informacjach dotyczacych
Inspire 3: www.dji.com/inspire-3/downloads

Informacje dotyczace GEO (GEO Awareness)

Strefy Geo dla dronéw i DJI

Producent DJI jest zobowigzany do utrzymania bezpiecznego $rodowiska lotniczego. Obejmuje to
przestrzeganie lokalnych przepisow i stref geograficznych dla dronéw (UGZ) okreslonych przez wtadze
krajowe UE. DJI posiada wtasny system Geospatial Environment Online (GEO) z szerszymi strefami
geograficznymi, w tym obszarami regulowanymi, gdzie lot moze stanowi¢ niebezpieczenstwo. System
GEO DJI dziata z powodzeniem od wielu lat, skutecznie chronigc bezpieczerstwo lotéw i bezpieczenstwo
publiczne w przypadku braku oficjalnych baz danych UGZ.

W przysztosci strefy DJI Geo beda wspoétpracowad z unijnymi UGZ, poniewaz UGZ nadal nie s dostepne w
wielu krajach. Uzytkownicy s odpowiedzialni za sprawdzenie lokalnych przepiséw i wszelkich ograniczen
dotyczacych lotéw w miejscach, w ktérych zamierzaja dziatac. Strefy GEO, o ktérych mowa w instrukcji i na
oficjalnej stronie internetowej DJI, odnosza sie do stref DJI Geo i funkcji Geo fencing, a nie do wymaganych
przepisami stref UGZ dla funkcji Geo awareness.

Oswiadczenie AGL (Above Ground Level)

W pionowych granicach Geo-awareness mozna uzywac wysokosci AMSL lub wysokosci AGL. Wybor
pomiedzy tymi dwoma odniesieniami jest okreslany indywidualnie dla kazdego UGZ. Ani wysoko$¢ AMSL,
ani wysokos$¢ AGL nie sg obstugiwane przez ten produkt. H (Height) pojawia sie w podgladzie kamery
aplikacji, jest to wysokos$¢ od punktu startowego do drona. Wysoko$¢ nad punktem startowym moze by¢
uzywana jako przyblizenie, ale moze réznic¢ sie mniej lub bardziej od podanej wysokosci/wysokosci dla
danego UGZ. Uzytkownik pozostaje odpowiedzialny za to, aby nie przekroczy¢ pionowych granic UGZ.

E -
4

AGL (nieobstugiwany)

Btad wysokosciowy
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Strefy DJI Geo z funkcjg Geo fencing

Strefy DJI Geo sg podzielone na siedem kategorii, przy czym tylko pie¢ z nich jest aktywnych. Jesli w
tej samej pozycji ustawione jest wiecej niz jedno ograniczenie, generowany jest alarm w nastepujacej
kolejnosci:

Strefy ograniczone > Strefy autoryzacji > Strefy wysokosci > Rozszerzone strefy ostrzegawcze > Strefy
ostrzegawcze.

Strefy ograniczone

W aplikacji DJI pojawiajg sie na czerwono. Uzytkownicy otrzymaja komunikat ostrzegawczy, a lot jest
uniemozliwiony. Dron nie moze lata¢ ani startowac w tych strefach. Strefy ograniczone mozna odblokowac,
aby to zrobi¢ nalezy skontaktowac sie z flysafe@dji.com lub wejs¢ na strone Unlock A Zone (Odblokuj
strefe) https://fly-safe.dji.com/

20m P o
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{__[Ograniczenie predkosci
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x_ Przy zblizaniu sie:

1. Pojawia si¢ komunikat ostrzegawczy.

] h
100 m maksymalnej

Strefa ograniczona

2. Nie mozna wykonac lotu w tej strefie.
3. Uzytkownicy mogg ztozy¢ wniosek na oficjalnej stronie

w DJI po recznym zatwierdzeniu.

Grunt

Podczas startu:

1. Pojawia sie komunikat ostrzegawczy.

2. Nie mozna wystartowac.

3. Uzytkownicy mogg ztozy¢ wniosek na oficjalnej stronie DJI po recznym zatwierdzeniu.

Strefy autoryzacji

W aplikacji pojawiajg sie na niebiesko. Uzytkownicy otrzymuja komunikat ostrzegawczy, a loty s domysinie
ograniczone. Dron nie moze lata¢ lub startowac w tych strefach, chyba ze posiada autoryzacje. Strefy
autoryzacji mogg by¢ odblokowane przez uprawnionych uzytkownikéw uzywajgcych zweryfikowanego
konta DJI.

—t

4 ]
x—. Przy zblizaniu sie:
N Pojawia sie komunikat ostrzegawczy.
2. Nie mozna wykonac lotu w tej strefie.
3. Uzytkownicy mogg zgtaszac sie w aplikacji DJI podajgc

numer telefonu.

N
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Strefy wysokosci
Strefy wysokosci to strefy o ograniczonej wysokosci, ktére na mapie sa wyswietlane w kolorze szarym. W
momencie zblizania sie do nich, uzytkownicy otrzymujg w aplikacji komunikat ostrzegawczy.

20m o .
4 vi__ 1 Pojawia sig ostrzezenie
Strefa wysokosci Wi
Ogranlczkone 100m | Ograniczenie predkosci
WysOKosC -~ maksymalnej
0m * =
= — Ograniczenie

"— predkosci 1. Drony moga startowac i lata¢ w tych strefach na

maksymalﬂ okreslonej wysokosci z komunikatem ostrzegawczym.
I 2.Uzytkownik moze ubiegac sie o zezwolenie na oficjalnej

Grunt stronie internetowej DJI po recznym zatwierdzeniu.

Rozszerzone strefy ostrzegawcze
Komunikat ostrzegawczy wyswietli sie uzytkownikom, gdy dron dotrze do krawedzi stref.

Rozszerzona strefa T
|
ostrzegawcza E -

1. Dron moze startowac i latac
E w tych strefach z komunikatem
I ostrzegawczym, ktory wymaga
potwierdzenia przez uzytkownika.

Grunt

Strefy ostrzegawcze
Komunikat ostrzegawczy wyswietli sie uzytkownikom, gdy dron dotrze do krawedzi stref.

Strefy ograniczone —

przepisami 3 L

1. Dron moze startowac i lata¢

; w tych strefach z komunikatem

I ostrzegawczym, ktéry wymaga

potwierdzenia przez uzytkownika.
Grunt

142



Strefy ograniczone przepisami
Ze wzgledu na lokalne przepisy i polityke, w niektérych strefach specjalnych loty sg zabronione. (Przyktad:
wiezienia)

Strefy zatwierdzone dla lekkich dronéw UAV (Chiny):

W strefach zatwierdzonych uzytkownicy lekkich UAV latajgcych na wysokosci do 120 m nie muszg
uzyskiwac zezwolenia na lot. Uzytkownicy, ktérzy planuja loty srednich wielkosci dronéw UAV w strefach
zatwierdzonych na wysokosci powyzej 120 m lub w strefach GEO innych niz strefy zatwierdzone, musza
przed startem uzyskac¢ pozwolenie poprzez UTMISS.

Strefa UGZ dla funkcji Geo-awareness

Wzmocnione ostrzezenie

Strefa —220m by

(SLEEefy) U(?Z Wz 1. Dron moze startowac

L i lata¢ w tych strefach
z komunikatem
ostrzegawczym, ktory

40m : wymaga potwierdzenia
- przez uzytkownika.

Powiadomienie EASA

Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z dokumentem ,Drone Information Notices” (Informacje o dronie)
dotaczonym do opakowania.

Wiecej informacji na temat zawiadomien EASA dotyczgcych identyfikowalnosci mozna znalez¢ pod
ponizszym adresem.
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
Oryginalna instrukcja

Niniejsza instrukcja jest tumaczeniem opracowanej przez SZ DJI Technology, Inc. oryginalnej instrukgji.
Tred¢ moze ulec zmianie.

Adres: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District,
Shenzhen, China, 518057.

Informacje o zgodnosci z FAR Remote ID

Dron spetnia wymagania 14 CFR cze$¢ 89:

. Dron automatycznie uruchamia przed startem autotest (PFST) systemu Remote ID i nie moze
wystartowac, jesli wynik jest negatywny. Wyniki PFST systemu Remote ID mozna obejrze¢ w aplikacji
DJI (np. DJI Pilot 2).

. Dron monitoruje funkcjonalno$¢ systemu Remote ID od lotu wstepnego do wytgczenia. Jesli system
Remote ID dziata nieprawidtowo, informacja o alarmie zostanie wyswietlona w aplikacji DJI (np.
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DJI Pilot 2)
. Uzytkownik powinien pozostawi¢ aplikacje DJI do sterowania lotem wigczong na gtéwnym ekranie i
zawsze pozwalac jej na uzyskiwanie informacji o lokalizacji aparatury sterujacej.

[1]1 Kryterium akceptacji dla PFST jest to, ze sprzet i oprogramowanie wymaganego zrédta danych Remote
ID i radia nadawczego w systemie Remote ID dziatajg prawidtowo.

Informacje posprzedazowe

Odwied? https://www.dji.com/support, aby dowiedzie¢ sie wiecej o polityce dotyczacej obstugi klienta,
ustugach serwisowych i pomocy technicznej.
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Sensor FPS/Rate

Codec Fov | Sensor Resolution
23.976 24 25 29.97 30 48 50 59.94
8192x4320 | 17:9 | 849MBps | 849MBps | 849MBps
7680x4320 | 16:9 | 796MBps | 796MBps | 829MBps
FF
4096x2160 | 17:9 | 212MBps | 212MBps | 221MBps | 265MBps | 265MBps | 425MBps | 442MBps | 531MBps
CINEMA DNG
3840x2160 | 16:9 | 199MBps | 199MBps | 207MBps | 249MBps | 249MBps | 399MBps | 415MBps | 498MBps
5568x2952 | 17:9 | 394MBps | 394MBps | 411MBps | 493MBps | 493MBps | 789MBps | 822MBps
S35
5248x2952 | 16:9 | 372MBps | 372MBps | 387MBps | 465MBps | 465MBps | 744MBps | 775MBps
8192x4320 | 17:9 | 425MBps | 425MBps | 442MBps | 265MBps | 265MBps | 425MBps | 442MBps | 531MBps
7680x4320 | 16:9 | 398MBps | 398MBps | 415MBps | 249MBps | 249MBps | 398MBps | 415MBps | 498MBps
FF | 8192x3424 |2.39:1
ProRes Raw 4096x2160 | 17:9 | 106MBps | 106MBps | 111MBps | 133MBps | 133MBps | 212MBps | 221MBps | 265MBps
3840x2160 | 16:9 | 100MBps | 100MBps | 104MBps | 124MBps | 124MBps | 199MBps | 207MBps | 249MBps
5568x2952 | 17:9 | 198MBps | 198MBps | 206MBps | 247MBps | 247MBps | 395MBps | 412MBps | 494MBps
S35
5248x2952 | 16:9 | 186MBps | 186MBps | 194MBps | 232MBps | 232MBps | 372MBps | 387MBps | 465MBps
8192x4320 | 17:9 | 377MBps | 377MBps | 393MBps | 471MBps | 471MBps
7680x4320 | 16:9 | 352MBps | 352MBps | 396MBps | 442MBps | 442MBps
FF
4096x2160 | 17:9 | 94MBps | 94MBps | 98MBps | 118MBps | 118MBps | 189MBps | 197MBps | 236MBps
ProRes 422
HQ
3840x2160 | 16:9 | 88MBps | 88MBps | 92MBps [ 111MBps | 111MBps | 177MBps | 184MBps | 221MBps
4096x2160 | 17:9 | 94MBps | 94MBps | 98MBps | 118MBps | 118MBps | 189MBps | 197MBps | 236MBps
S35
3840x2160 | 16:9 | 88MBps | 88MBps | 92MBps | 118MBps | 111MBps | 177MBps | 184MBps | 221MBps
4096x2160 | 17:9 | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 26MBps | 26MBps 26MBps
FF
3840x2160 | 16:9 | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 26MBps | 26MBps | 26MBps
H.264
4096x2160 | 17:9 | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 26MBps | 26MBps 26MBps
S35
3840x2160 | 16:9 | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 19MBps | 26MBps | 26MBps 26MBps
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Sensor FPS/Rate

*Choose after enabling S&Q mode

60
72 75 96 100 119.88 120

531MBps | 637MBps | 663MBps | 849MBps | 885MBps

498MBps | 597MBps | 872MBps | 796MBps | 829MBps

531MBps

498MBps

505MBps [ 526MBps

265MBps | 319MBps | 332MBps | 425MBps | 442MBps | 265MBps | 265MBps
249MBps | 299MBps | 311MBps | 398MBps | 415MBps | 249MBps | 249MBps
494MBps

265MBps

236MBps | 283MBps | 295MBps | 377MBps | 393MBps | 471MBps | 471MBps
221MBps | 265MBps | 265MBps | 354MBps | 369MBps | 442MBps | 442MBps
236MBps

221MBps

26MBps | 38MBps | 38MBps | 38MBps | 38MBps | 38MBps | 38MBps
26MBps | 38MBps | 38MBps | 38MBps | 38MBps | 38MBps | 38MBps
26MBps

26MBps
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Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
RoadNanshan XiliDistrictShenzhenChina

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéow DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesiace od daty sprzedazy (zgodnie z data na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory,
kable, obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia
pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz
waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowic¢
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad
produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi
materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja miedzy innymi podrecznik
uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i ko-
munikaty serwisowe.
5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwiacymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdlnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badz przepisami bezpieczenstwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywce).
Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwa instalacja urzadzen, wspoétpracuja-
cych z produktem.
Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowy instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem
niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub nie-
wiasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.
148



Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu
lub burzach piaskowych itp.)

Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

zaktdcenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,
przewodow wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktécenia
z innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)
* Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa,
ktdra okreslono w instrukcji uzytkowania.

Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sa zuzyte lub uszkodzone.

* Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscia podczas korzystania
z nieautoryzowanych czesci.

Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-
latorze.

Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

Awarii lub uszkodzer spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczyé
lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

Produktéw lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-
cyjna.

Czesci i akcesoriéw podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegdlnosci zarysowan,
trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw, itp.

« Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.
Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powédz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
whnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne
w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub
oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrétszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostep-
noscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant nie moze
podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego
serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI
samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas
transportu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszko-
dzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowiazany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczng podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odméwi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do serwi-
su, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pismie iz usuniecie
wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompleto-
wanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.
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14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak i do-
wod zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.

16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich starar aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.

17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.

Dowdd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.

Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkdéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.

Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nychwad.

Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piaskuy, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.

Etykiety produktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.
Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.

18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:

Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informa-
cji osobistych zawartych w produkcie.

Obrazenia ciata (w tym $mierc), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.

Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.

19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnier kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przed-
sigbiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPROE

INNPRO Robert Btedowski Sp. z 0.0.
ul. Rudzka 65¢c
44-218 Rybnik



Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
Adres: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili
Street, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China

Produkt: DJI Inspire 3
Model: T740

Czestotliwos¢ radiowa: 2.4000-2.4835 GHz
5.150-5.250 GHz (CE: 5.170-5.250 GHz) 5.725-5.850 GHz

Maks. moc czestotliwosci radiowej: 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Wyréb jest zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z dnia 16 kwietnia 2014 r. w
sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich dotyczgcych udostepniania na rynku urzadzen
radiowych i uchylajaca dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowej:
https://files.innpro.pl/DJI
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