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Instrukcja obstugi




Niniejszy dokument jest objety prawami autorskimi producenta DJI z zastrzezeniem wszelkich praw.
Jezeli producent nie udzielit zgody, uzytkownik nie jest uprawniony do uzywania lub zezwalania innym na
korzystanie z tego dokumentu lub dowolnej jego czesci poprzez reprodukcje, przekazywanie lub sprzedaz
dokumentu. Uzytkownicy powinni odnosic sie do tego dokumentu i jego tresci wytgcznie jako instrukgji
obstugi DJI. Dokument nie powinien by¢ wykorzystywany do innych celéw.

Q_ Wyszukiwanie stéw kluczowych
Szukaj stow kluczowych, takich jak ,akumulator” i ,montaz”, aby znalez¢ odpowiedni
temat. Jesli do czytania tego dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader,
nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpoczg¢
wyszukiwanie.

{ Nawigowanie do rozdziatu

Nacisnij rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sie tam przenies¢.

& Drukowanie

Dokument ten mozna drukowa¢ w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z instrukcji
Legenda

/N Wazne

5 Wskazowki Odniesienie

Przeczytaj przed pierwszym uzytkowaniem

Przed rozpoczeciem uzytkowania produktu DJI nalezy zapoznac sie z ponizszymi dokumentami:

1. Instrukcja bezpieczenstwa
2. Skrécona instrukcja obstugi
3. Instrukcja obstugi

Wskazane jest, aby przed pierwszym uzyciem zapoznac sie z wszystkimi filmami instruktazowymi
i przeczytac wskazoéwki dotyczgce bezpieczerstwa. Do pierwszego lotu nalezy sie przygotowac, zapoznajgc
sig ze skrécong instrukcjg obstugi, a wigcej informacji mozna znalez¢ w niniejszej instrukgji obstugi.

Filmy instruktazowe

Przejdz pod ponizszy adres lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy instruktazowe, ktére przedstawiajg
bezpieczne uzytkowanie Air 3.

AIR3

e

https://s.dji.com/guide58

Pobieranie aplikacji DJI Fly

Upewnij sie, ze korzystasz z DJI Fly podczas lotu. Zeskanuj QR kod powyzej, aby $ciggnac
najnowsza wersje.

/\ * Aparatura sterujaca DJI RC 2 posiada juz zainstalowang aplikacje DJI Fly. Uzytkownicy sa
zobowigzani do pobrania DJI Fly na swoje urzgdzenie mobilne podczas korzystania z aparatury
sterujgcej DJI RC-N2.

+ Wersja DJI Fly na Androida jest kompatybilna z systemem Android v7.0 i nowszymi. Wersja DJI
Fly na iOS jest kompatybilna z i0S v11.0 i nowszymi.

* W celu zwigkszenia bezpieczenistwa, lot jest ograniczony do wysokosci 98,4 ft (30 m) i zasiegu 164 ft (50 m), gdy nie
jest podtgczony lub zalogowany do aplikacji podczas lotu. Dotyczy to DJI Fly i wszystkich aplikacji kompatybilnych

z dronami DJI.



Pobieranie programu DJI Assistant 2

Pobierz DJI ASSISTANT™ 2 (Consumer Drones Series)
https://www.dji.com/air-3/downloads

A .

Temperatura robocza tego produktu wynosi od -10° do 40° C. Nie spetnia ona standardowych
temperatur roboczych dla zastosowan wojskowych (-55° do 125° C), ktére wymagajq wiekszej
odpornosci na zmiennos¢ Srodowiska. Nalezy obstugiwac produkt w odpowiedni sposéb i wytgcznie
w przypadku zastosowan spetniajgcych wymagania dotyczace zakresu temperatur roboczych
dla danej klasy.
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Opis produktu

W tym rozdziale przedstawiono gtéwne cechy produktu.



Opis produktu

Wprowadzenie
DJI Air 3 posiada zaréwno wielokierunkowy system wizyjny, jak i tréjwymiarowy system czujnikéw
podczerwieni, co pozwala na zawis i lot zaréwno wewngtrz pomieszczen, jak i warunkach zewnetrznych.
Produkt zostat wyposazony w funkcje Return to Home z mozliwoscig omijania przeszkéd z kazdej strony.
Dron osigga maksymalng predkos¢ lotu 47 mph (75,6 km/h), a maksymalny czas lotu wynosi do 46 minut.
DJI Air 3 jest kompatybilny zaréwno z aparaturg sterujacg DJI RC 2, jak i DJI RC-N2. Wigcej informacji
znajduje si¢ w rozdziale dotyczagcym aparatury sterujacej.

Najwazniejsze funkcje
Gimbal i kamera: DJI Air 3 jest wyposazony w system dwéch kamer z czujnikami 1/1,3 cala. Oprécz
szerokokatnej kamery 24mm F1.7, zastosowano réwniez kamere ze $rednim teleobiektywem 70mm
F2.8. Obie kamery wykonujg zdjecia w rozdzielczosci 48 MP i nagrywaja filmy 4K/60 klatek na sekunde, a
takze obstuguja 10-bitowy tryb koloréw D-Log M. Kamera szerokokatna umozliwia 3-krotny zoom, podczas
gdy kamera ze $rednim teleobiektywem pozwala uzyskac nawet 9-krotny zoom.

Transmisja wideo: dzieki technologii transmisji o duzym zasiegu 04 (OCUSYNC 4.0) opracowanej przez
DJI, DJI Air 3 oferuje maksymalny zasieg transmisji wynoszacy 20 km i jako$¢ wideo w rozdzielczosci do
1080p 60fps z drona do aplikacji DJI Fly. Aparatura sterujgca obstuguje czestotliwosci 2,4, 5,8 1 5,1 GHz
oraz jest w stanie automatycznie wybrac najlepszy kanat transmisji.

Inteligentne tryby lotu: uzytkownik moze skupi¢ sie na obstudze drona, podczas gdy zaawansowany
system APAS 5.0 wspomaga drona w omijaniu przeszkéd z kazdej strony. Dzieki inteligentnym trybom
lotu, takim jak FocusTrack, MasterShots, QuickShots, Hyperlapse i lot z punktem waypoint, uzytkownik
moze z tatwoscig wykonywac zdjecia lub filmy.

/\ * Maksymalna predkos¢ lotu zostata przetestowana na poziomie morza bez wiatru. Maksymalny
czas lotu zostat przetestowany w Srodowisku bez wiatru podczas lotu ze statg predkoscig 17,9
mph (28,8 km/h).

Aparatura sterujgca osigga maksymalng odlegtos¢ transmisji (FCC) na otwartej przestrzeni bez

zaktocen elektromagnetycznych na wysokosci okoto 120 m (400 stép). Maksymalna odlegtos¢
transmisji odnosi sie do maksymalnej odlegtosci, na jaka dron moze nadal wysytac i odbierac
transmisje. Nie odnosi sie do maksymalnej odlegtosci, jaka dron moze wykona¢ podczas jednego
lotu.

Czestotliwo$c 5,8 GHz nie jest obstugiwana w niektérych regionach. Nalezy przestrzegac lokalnych
przepiséw i regulacji.

Czestotliwo$c 5,1 GHz moze by¢ uzywana tylko w krajach i regionach, w ktérych jest to dozwolone
przez lokalne przepisy i regulacje.

Maksymalna predkos$¢ lotu wynosi 42,5 mph (68,4 km/h) w UE i 47 mph (75,6 km/h) w innych
krajach i regionach.




Pierwsze uzytkowanie

Odwiedz ponizszy link, aby obejrze¢ film instruktazowy przed pierwszym uzytkowaniem.

https://s.dji.com/guide58

Przygotowanie drona
Wszystkie ramiona drona sa fabrycznie ztozone. Wykonaj ponizsze czynnosci, aby je roztozyc.

1. Zdejmij ostone gimbala.Najpierw odwréc¢ dron. Nacisnij lekko ostone gimbala, aby zwolni¢ zaciski z
wycie¢ w dolnej czesci drona @ , a nastepnie zdejmij ostone gimbala @ .

2. Wszystkie inteligentne akumulatory fabrycznie znajduja sie w trybie hibernacji w celu zapewnienia
bezpieczenstwa. Aby aktywowac¢ akumulatory po raz pierwszy, nalezy je natadowac. W zestawie nie
znajduje sie tadowarka. Wskazane jest uzycie przenos$nej tadowarki DJI 65W lub zasilacza USB-C DJI
100W. Uzytkownicy mogg réwniez korzystac z innych tadowarek USB Power Delivery. Akumulator
zostanie uruchomiony po rozpoczeciu tadowania.

a. Po podtgczeniu przenosnej tadowarki DJI 65W lub zasilacza DJI 100W USB-C do ztgcza USB-C w
dronie, petne natadowanie akumulatora zamontowanego w dronie zajmuje okoto 1 godziny i
20 minut.




b. W przypadku podtgczenia zasilacza DJI 100W USB-C do huba tadujgcego akumulatory DJI Air 3,
petne natadowanie akumulatora umieszczonego w hubie tadujacym zajmuje okoto 1 godziny.

. Zamocuj $migta.

W opakowaniu DJI Air 3 znajdujg sie dwa rodzaje Smigiet, sq to Smigta A i Smigta B. Opakowanie obu
typow $migiet jest oznaczone odpowiednio literami A i B, wraz z ilustracjami lokalizacji instalacji.
Przymocuj $migta A z szarymi okraglymi oznaczeniami do silnikéw z szarymi oznaczeniami. Podobnie,
$migta B bez oznaczen nalezy przymocowac do silnikéw bez oznaczen. Przytrzymaj silnik jedng reka,
docisnij $migto druga reka i obracaj w kierunku &/ &t oznaczonym na $migle, az zostanie umieszczony
w odpowiednim miejscu. Roztéz $migta.




Do tadowania akumulatoréw wskazane jest uzywanie oryginalnych tadowarek DJI, takich jak
Przenosna tadowarka DJI 65W lub Zasilacz USB-C DJI 100W. W przypadku korzystania z tadowarek,
ktére nie sg oryginalnie dostarczane przez DJI, nawet jesli ich maksymalna moc wyjsciowa spetnia
wymagania, moga one nie utrzymac¢ maksymalnej mocy wyjsciowej podczas catego procesu
tadowania ze wzgledu na ograniczenie wydajnosci termicznej tadowarki, co moze spowodowac
przegrzanie tadowarki i spowolnienie predkosci tadowania.

- Podczas tadowania akumulatora umieszczonego w dronie, maksymalna obstugiwana moc
tadowania wynosi 65 W. Oznacza to, ze petne natadowanie akumulatora umieszczonego w dronie
zajmuje tyle samo czasu przy uzyciu przenosnej tadowarki DJI 65 W lub zasilacza USB-C DJI 100
W, czyli 1 godzine i 20 minut.

Przed roztozeniem tylnych ramion nalezy roztozy¢ przednie ramiona.

Upewnij sig, ze ostona gimbala jest zdemontowana, a wszystkie ramiona sg roztozone przed
wigczeniem drona. W przeciwnym razie moze to wptyng¢ na autodiagnostyke drona.

Wskazane jest zatozenie ostony gimbala w celu jego zabezpieczenia, gdy dron nie jest uzywany.
Najpierw nalezy odwréci¢ dron i obréci¢ kamere tak, aby byta ustawiona poziomo i skierowana
do przodu. Aby przymocowac ostone gimbala, najpierw wtdz dwa zatrzaski ostony gimbala w dwa
wyciecia w dolnej czesci przodu drona @ , upewnij sig, ze zakrzywiony ksztatt ostony gimbala
pasuje do osi nachylenia gimbala @ , a nastepnie lekko doci$nij ostone gimbala, aby wsuna¢
zaciski w dwa wyciecia w dolnej czesci drona 3.




+ Upewnij sig, ze przednie $migta zostaty umieszczone w dwéch otworach po obu stronach tylnej czesci
drona. Nie nalezy wciskac $migiet w tylng cze$¢ drona, gdyz moze to spowodowac ich znieksztatcenie.

Przygotowanie drona
Wykonaj ponizsze czynnosci, aby przygotowac aparature sterujgcg DJI RC 2.

1. Wyjmij drazki sterujace ze schowkéw w aparaturze sterujgcej i przykrec je w odpowiednim miejscu.

2. Roztéz anteny.

3. Aparatura sterujgca musi zosta¢ aktywowana przed pierwszym uzyciem, a do aktywacji wymagane
jest potgczenie z siecig internetowa. Nacisnij, a nastepnie ponownie nacisnij i przytrzymaj przycisk
zasilania, aby wigczy¢ aparature sterujacg. Postepuj zgodnie z komunikatami na ekranie, aby
aktywowac aparature sterujaca.



Wykonaj ponizsze czynnosci, aby przygotowac aparature sterujgca DJI RC-N2.

1. Wyjmij drazki sterujace ze schowkéw w aparaturze sterujacej i przykrec je w odpowiednim miejscu.

2. Wyciagnij uchwyt na urzgdzenie mobilne. Wybierz odpowiedni kabel aparatury w zaleznosci od typu
portu urzadzenia mobilnego (kabel ze ztgczem Lightning i kabel USB typu C znajduja sie w opakowaniu).
Umies¢ urzadzenie mobilne w uchwycie, a nastepnie podtacz koniec kabla bez oznaczenia aparatury
do urzadzenia mobilnego. Upewnij sie, ze urzadzenie mobilne jest prawidtowo zamocowane.

/N -+ Jesli podczas korzystania z urzadzenia mobilnego z systemem Android zostanie wyswietlony
komunikat o potaczeniu USB, nalezy wybrac tylko opcje tadowania. Inne opcje mogg spowodowac
btad potaczenia.

Aktywacja drona DJI Air 3

DJI Air 3 wymaga aktywacji przed pierwszym uzyciem. Nacisnij, a nastepnie ponownie nacisnij i przytrzymaj
przycisk zasilania, aby wtaczy¢ odpowiednio dron i aparature sterujgca, a nastepnie postepuj zgodnie
z komunikatami na ekranie, aby aktywowac DJI Air 3 za pomocg DJI Fly. Do aktywacji wymagane jest
potaczenie internetowe.

taczenie drona i aparatury sterujacej

Po aktywacji dron zostanie automatycznie potgczony z aparatura sterujgca. Jesli automatyczne potgczenie
nie powiedzie sig, nalezy postepowac zgodnie z komunikatami na ekranie aplikacji D)I Fly, aby potgczy¢
dron z aparaturg sterujgca w celu uzyskania optymalnej obstugi gwarancyjnej.

Aktualizacja oprogramowania
Komunikat pojawi sie w DJI Fly, gdy dostepne bedzie nowe oprogramowanie. Nalezy zaktualizowac
oprogramowanie, gdy tylko pojawi sie taki komunikat, aby zapewni¢ prawidtowa obstuge.



Opis elementéw

Dron

No v kAW

Wielokierunkowy system wizyjny "

Gimbal z kamerg

A. Kamera ze $rednim teleobiektywem

B. Kamera szerokokgtna

Dolny system wizyjny

Dodatkowe o$wietlenie

Tréjwymiarowy system czujnikéw podczerwieni
Uchwyty akumulatora

Podwozie (wbudowane anteny)

8.  Przednie wskazniki LED
9.  Wskazniki statusu drona

10.  Silniki

1. Smigta

12, Inteligentny akumulator

13.  Przycisk zasilania

14, Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
15. Port USB-C

16.  Gniazdo kart microSD

[1] Wielokierunkowy system wizyjny moze
wykrywa¢ przeszkody w kierunku poziomym
i powyzej.



DJIRC 2

. Drazki sterujace

Drazki sterujgce stuzg do sterowania ruchami
drona. Drazki sterujace sa wyjmowane i tatwe
do przechowywania. Ustaw tryb sterowania
lotem w aplikacji DJI Fly.

. Anteny

Przekazuja sygnat do operowania dronem oraz
obraz.

. Wskaznik LED statusu

Wskazuje status aparatury sterujgcej.

. Wskaznik LED poziomu natadowania
akumulatora

Wyswietla aktualny poziom natadowania
akumulatora aparatury sterujgcej

. Przycisk wstrzymania lotu/przycisk RTH
(Return to Home)

Nacisnij raz, aby dron zatrzymat sie i zawist w
miejscu (wytgcznie gdy dostepne sg systemy
GNSS lub wizyjne). Naciénij i przytrzymaj, aby
rozpocza¢ funkcje RTH. Naciénij ponownie, aby
anulowac RTH.

. Przefacznik trybu lotu

Przetgczanie pomiedzy trybem Cine, Normal
i Sport.

. Przycisk zasilania

Naciénij raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora. Naciénij, a nastepnie
nacisnij i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytgczy¢
aparature. Gdy aparatura sterujaca jest
wigczona, nacisnij raz, aby wigczy¢ lub wytgczyc
ekran dotykowy.

8. Ekran dotykowy
Nacisnij ekran, aby sterowac aparaturg
sterujaca. Nalezy pamietac, ze ekran dotykowy
nie jest wodoodporny. Nalezy zachowac

ostroznos¢.
9. Port USB-C
Stuzy do tadowania i podtgczania aparatury
sterujgcej do komputera.
10.Gniazdo karty microSD
Stuzy do wktadania karty microSD.
11.Pokretto gimbala
Stuzy do sterowania nachyleniem kamery.
12.Przycisk nagrywania
Nacisnij raz, aby rozpoczg¢ lub zatrzymac
nagrywanie.
13.Pokretto sterowania kamera
Umozliwia sterowanie zoomem. Ustaw funkcje
w aplikacji DJI Fly, wchodzac w ,Camera View
> Settings > Control > Button Customization”
(Podglad kamery > Ustawienia > Sterowanie >
Konfiguracja przyciskéw).
14.Przycisk ostrosci/migawki
Nacisnij przycisk do potowy, aby automatycznie
ustawi¢ ostros¢ i nacisnij do konca, aby zrobi¢
zdjecie.
15.Gtosnik



G BC

16.Schowek na drazki sterujgce 18.Przycisk C1 z mozliwoscig konfiguracji
Stuzy do przechowywania drazkéw sterujgcych. Przetgczanie pomiedzy wysrodkowaniem

17.Przycisk C2 z mozliwoscig konfiguracji gimbala a skierowaniem gimbala w dot.
Nacisnij raz, aby wtaczy¢ lub wytgczyc Nalezy ustawi¢ funkcje w DJI Fly wchodzac w
dodatkowe oswietlenie. Ustaw funkcje w DJI Fly ,Camera View > Settings > Control > Button
wchodzgc w ,,Camera View > Settings > Control Customization” (Podglad kamery > Ustawienia
> Button Customization” (Podglad kamery > Sterowanie > Konfiguracja przycisku).

> Ustawienia > Sterowanie > Konfiguracja
przycisku).



DJI RC-N2

. Przycisk zasilania

Naciénij raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora. Naciénij, a nastepnie
nacisnij i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytgczy¢
aparature sterujaca.

. Przefacznik trybu lotu

Przetgczanie pomiedzy trybem Cine, Normal
i Sport.

. Przycisk wstrzymania lotu/przycisk RTH
(Return to Home)

Nacisnij raz, aby dron zatrzymat sie i zawist w
miejscu (wytgcznie gdy dostepne sg systemy
GNSS lub wizyjne). Naciénij i przytrzymaj, aby
rozpocza¢ funkcje RTH. Naciénij ponownie, aby
anulowac RTH.

. Wskaznik LED poziomu natadowania
akumulatora

Wyswietla aktualny poziom natadowania
akumulatora w aparaturze sterujgcej.

. Drazki sterujgce

Drazki sterujgce sa wyjmowane i tatwe do
przechowywania. Umozliwiajg ustawienie trybu
sterowania lotem w aplikacji D)I Fly.

. Przycisk konfigurowalny

Naciénij raz, aby wysrodkowa¢ gimbal
lub skierowa¢ gimbal w doét (ustawienia
domysine). Ustaw funkcje w DJI Fly wchodzac
w ,Camera View > Settings > Control > Button
Customization” (Podglad kamery > Ustawienia >
Sterowanie > Konfiguracja przycisku).

. Przetaczanie zdjeé/wideo

s

Nacisnij raz, aby przetaczy¢ miedzy trybem
fotografowania i wideo.
8. Kabel aparatury sterujacej
Podtgcz do urzadzenia mobilnego w celu
przesytania obrazu wideo za pomoca kabla do
aparatury sterujgcej. Wybierz kabel zgodnie z
typem portu w urzadzeniu mobilnym.
9. Uchwyt urzadzenia mobilnego
Umozliwia bezpieczne zamocowanie
urzgdzenia mobilnego na aparaturze
sterujacej.
10.Anteny
Przekazujg sygnat do operowania dronem
oraz obraz.
11.Port USB-C
Stuzy do tadowania i podtgczania aparatury
sterujgcej do komputera.
12.Schowek na drazki sterujgce
Stuzy do przechowywania drazkéw sterujgcych.
13.Pokretto gimbala
Stuzy do sterowania nachyleniem kamery.
Przytrzymayj przycisk konfigurowalny, aby uzy¢
pokretta gimbala do sterowania zoomem.
14.Przycisk migawki/nagrywania
Nacisnij raz, aby zrobic zdjecie, rozpoczag¢ lub
zatrzymac nagrywanie.
15.Gniazdo urzadzenia mobilnego



Bezpieczenstwo
podczas lotu

W tej sekgji opisano zasady bezpiecznego wykonywania lotow,
ograniczenia lotéw, podstawowe czynnosci zwigzane z lotem

oraz inteligentne tryby lotu.



Bezpieczenstwo podczas lotu

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem wskazane jest przeszkolenie swoich umiejetnosci pilotazu i
przecwiczenie bezpiecznego lotu. Wybierz odpowiedni obszar do lotu zgodnie z ponizszymi wymaganiami i
ograniczeniami. Podczas lotu nalezy $cisle przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji. Przed lotem nalezy
zapoznac sie ze wskazéwkami dotyczacymi bezpieczenstwa, aby zapewni¢ bezpieczng obstuge produktu.

Wymagania dotyczace srodowiska lotu

1. Nie nalezy obstugiwa¢ drona w trudnych warunkach pogodowych, takich jak wiatr o predkosci
przekraczajgcej 12 m/s, $nieg, deszcz, mgta, grad, 16d i burza z piorunami.

N

. Nalezy latac¢ wytgcznie na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i duze metalowe konstrukcje mogg
wptywac na doktadnos$¢ kompasu poktadowego i systemu GNSS. Wskazane jest utrzymywanie drona
w odlegtosci co najmniej 5 m od konstrukji.

. Omijaj przeszkody, skupiska ludzi, linie wysokiego napiecia, drzewa i zbiorniki wodne (wskazana
wysokos¢ to co najmniej 3 m nad woda).

4. Minimalizuj zaktécenia, unikajgc obszaréw o wysokim poziomie elektromagnetyzmu, takich jak

w

lokalizacje w poblizu linii energetycznych, stacji bazowych, stacji elektroenergetycznych i wiez
nadawczych.

v

. Nie nalezy startowac z wysokosci wiekszej niz 6000 m nad poziomem morza. Wydajnos¢ drona i
jego akumulatora jest ograniczona podczas lotéw na duzych wysokosciach. Nalezy lata¢ ostroznie.
6. GNSS nie moze by¢ uzywany w regionach polarnych. Zamiast tego nalezy uzywac systeméw wizyjnych.

Nie startuj z poruszajacych sie obiektéw, takich jak samochody, statki i samoloty.

7. Nie uzywaj drona, aparatury sterujgcej, akumulatora, huba tadujgcego akumulator w poblizu
wypadkéw, ognia, eksplozji, powodzi, tsunami, lawin, osunie¢ ziemi, trzesien ziemi, pytu, burz
piaskowych, mgty solnej lub plesni.

8. Dron, aparatura sterujgca, akumulator, tadowarka akumulatora i hub tadujgcy powinny by¢ uzytkowane
w suchym otoczeniu.

9. Nie uzywaj drona w Srodowisku zagrozonym pozarem lub wybuchem.

10.Nie uzywaj drona w poblizu stad ptakéw.

Odpowiedzialna obstuga drona

Aby unikng¢ powaznych obrazen i szkéd materialnych, nalezy przestrzega¢ ponizszych zasad:

1. Uzytkownik ma obowigzek upewnic sie, ze nie znajduje sie pod wptywem znieczulenia, alkoholu lub
narkotykéw ani nie odczuwa zawrotéw gtowy, zmeczenia, mdtosci lub innych dolegliwosci, ktére
mogtyby wptyng¢ na zdolno$¢ do bezpiecznej obstugi drona.

2. Podczas lgdowania nalezy najpierw wytaczyc zasilanie drona, a nastepnie wytaczy¢ aparature sterujaca.

3. Nie nalezy zrzuca¢, uruchamia¢, odpalac ani w inny sposéb wysytac¢ zadnych niebezpiecznych tadunkéw
na budynki, osoby lub zwierzeta, poniewaz mogtoby to spowodowac obrazenia ciata lub szkody
materialne.

4. Nie nalezy uzywac drona, ktéry ulegt awarii lub przypadkowemu uszkodzeniu.

5. Nalezy pamietac o wystarczajacym przeszkoleniu i posiadac plany interwencyjne na wypadek sytuacji

awaryjnych lub w razie wystgpienia wypadku.
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6. Nalezy upewni¢ sig, ze caly lot jest zaplanowany. Nie nalezy lata¢ dronem w sposéb nieprzemyslany.

7. Podczas uzywania kamery nalezy szanowac prywatnosc innych oséb. Nalezy przestrzegac lokalnych
praw, przepiséw i zasad moralnych dotyczgcych prywatnosci.

8. Nie nalezy uzywac tego produktu do celéw innych niz ogdlny uzytek osobisty.

9. Nie nalezy uzywac tego produktu do celéw nielegalnych lub niestosownych, takich jak szpiegostwo,
operacje wojskowe lub nieuprawnione $ledztwa.

10.Nie nalezy uzywac tego produktu do zniestawiania, wykorzystywania, nekania, przesladowania,
grozenia lub innego naruszania praw prawnych, takich jak prawo do prywatnosci i reklamy innych oséb.

11.Nie nalezy wkraczac¢ na teren prywatnej wtasnosci innych oséb.

Ograniczenia dotyczace lotéw

System GEO (Geospatial Environment Online)

System GEO DJI to globalny system informacyjny, ktéry w czasie rzeczywistym dostarcza informacje
dotyczgce bezpieczenstwa lotéw i aktualizacji ograniczen oraz zapobiega lotom UAV w ograniczonej
przestrzeni powietrznej. W wyjatkowych okoliczno$ciach, ograniczone obszary moga zosta¢ odblokowane,
aby umozliwi¢ loty. Przedtem jednak uzytkownik musi ztozy¢ wniosek o odblokowanie w oparciu o aktualny
poziom ograniczen w obszarze planowanego lotu. System GEO moze nie spetnia¢ wszystkich wymogéw
lokalnego prawa i przepiséw. Uzytkownicy ponosza petng odpowiedzialnos¢ za wtasne bezpieczenstwo lotu
i przed ztozeniem wniosku o odblokowanie lotu w obszarze objetym ograniczeniami musza skonsultowac
sie z lokalnymi wtadzami w sprawie odpowiednich wymogoéw prawnych i regulacyjnych. Wiecej informacji
o systemie GEO mozna znaleZ¢ na stronie https:/fly-safe.dji.com.

Ograniczenia lotu

Ze wzgleddw bezpieczenstwa ograniczenia lotu sg domysinie wigczone, aby poméc uzytkownikom w
bezpiecznym uzytkowaniu drona. Uzytkownicy moga ustawi¢ ograniczenia lotu na wysokos¢ i odlegtos¢.
Ograniczenia wysokosci, odlegtosci i strefy GEO dziatajg jednoczesnie, aby zwiekszy¢ bezpieczenstwo
podczas lotu, gdy GNSS jest dostepny. Gdy GNSS jest niedostepny, mozna ograniczy¢ jedynie wysokos¢.

Ograniczenia wysokosci i odlegtosci lotu

Maksymalna wysoko$¢ ogranicza wysokos¢ lotu drona, natomiast maksymalna odlegtos¢ ogranicza
promien lotu drona wokét punktu Home. Limity te mozna zmieni¢ w aplikacji DJI Fly w celu zwiekszenia
bezpieczenstwa podczas lotu.

20



Silny sygnat GNSS

Maksymalna wysoko$¢

Punkt Home

Maksymalna odlegto$¢

Wysokos¢ drona po wigczeniu zasilania

Punktu Home nie mozna manualnie aktualizowa¢ podczas

Ograniczenia lotu

Komunikat w aplikacji DJI Fly

Maks. wysokos¢

Wysokoé¢ drona nie moze
przekroczy¢ wartosci ustawionej
w aplikacji DJI Fly.

Dron zbliza sie do maks. wysokosci
lotu. Zachowaj ostroznos$¢.

Maks. odlegtos¢

Odlegtos¢ w linii prostej od
drona do punktu Home nie
moze przekroczy¢ maksymalnej
odlegtosci lotu ustawionej w

Dron zbliza sie do maksymalnej
odlegtosci lotu. Zachowaj
ostroznos¢.

aplikacji DJI Fly.

Staby sygnat GNSS

Ograniczenia lotu Komunikat w aplikacji DJI Fly

* Wysokos¢ jest ograniczona do
30 m od miejsca startu, jezeli
odwietlenie jest wystarczajgce.

* Wysokos$¢ jest ograniczona
do 5 m nad terenem, jezeli
oswietlenie jest niewystarczajace
i jest aktywny system czujnikéw|Dron zbliza sie do maks. wysokosci
podczerwieni. lotu. Zachowaj ostroznos¢.

* Wysoko$¢ jest ograniczona do
30 m od miejsca startu, jezeli
oswietlenie jest niewystarczajgce
i system czujnikéw podczerwieni
nie jest aktywny.

Maks. wysokos¢

Maks. odlegtos¢ Bez ograniczen

B

Limit wysokosci 3 m lub 30 m przy stabym sygnale GNSS zostanie zniesiony, jesli w momencie
wigczenia zasilania dron posiadat silny sygnat GNSS (sita sygnatu GNSS = 2).

Jesli dron osiagnie limit, nadal mozna nim sterowac, ale nie mozna kontynuowac lotu. Jesli dron
znajdzie sie poza maksymalnym promieniem, automatycznie powrdci do zasiegu, gdy sygnat GNSS
bedzie silny.

Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie nalezy lata¢ w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, linii
kolejowych, centréw miast lub innych wrazliwych obszaréw. Nalezy lata¢ dronem wytgcznie w
zasiegu wzroku.
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Strefy GEO

System GEO DJI wyznacza bezpieczne obszary lotdéw, wskazuje poziomy ryzyka, powiadamia o
bezpieczenstwie dla poszczegélnych lotéw oraz oferuje informacje o ograniczonej przestrzeni powietrznej.
Wszystkie obszary ograniczonego lotu sg okreslane jako strefy GEO, ktére sa dodatkowo podzielone
na strefy ograniczone, strefy autoryzacji, strefy ostrzegawcze, rozszerzone strefy ostrzegawcze oraz
strefy wysokosci. Uzytkownicy mogag wyswietla¢ takie informacje w czasie rzeczywistym w aplikacji
DJI Fly. Strefy GEO to okre$lone obszary lotéw, w tym miedzy innymi lotniska, miejsca duzych imprez,
miejsca, w ktérych wystapity sytuacje kryzysowe (takie jak pozary laséw), elektrownie jadrowe, wiezienia,
nieruchomosci rzadowe i obiekty wojskowe. Domyslnie system GEO ogranicza starty i loty w strefach,
ktére mogg powodowac problemy zwigzane z bezpieczeristwem lub ochrong. Mapa stref GEO, ktéra
zawiera kompleksowe informacje na temat stref GEO na catym $wiecie jest dostepna na oficjalnej stronie
internetowej DJI: https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Lista kontrolna przed lotem

. Upewnij sie, ze ostona gimbala jest zdemontowana.

. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca, urzadzenie mobilne i akumulator sg w petni natadowane.
. Upewnij sie, ze ramiona drona s roztozone.

. Upewnij sie, ze inteligentny akumulator i $migta sa prawidtowo zamontowane.

. Upewnij sie, ze gimbal i kamera dziatajg prawidtowo.

. Upewnij sie, ze nic nie blokuje silnikéw, oraz ze dziatajg one prawidtowo.

. Upewnij sie, ze aplikacja DJI Fly zostata pomysInie potgczona z dronem.

. Upewnij sie, ze wszystkie obiektywy i czujniki kamery sg czyste.

O N UAWN

. Uzywaj wytgcznie oryginalnych czesci DJI lub czedci autoryzowanych przez DJI. Nieautoryzowane czesci
moga spowodowac nieprawidtowe dziatanie systemu i zagrozi¢ bezpieczenstwu lotu.

10. Upewnij sie, ze funkcja omijania przeszkéd jest ustawiona w aplikacji DJI Fly, a maksymalna wysokos¢

lotu, maksymalna odlegtos¢ lotu i wysoko$¢ RTH sg prawidtowo ustawione zgodnie z lokalnymi

przepisami i regulacjami.

Lot podstawowy

Automatyczny start/lgdowanie

Automatyczny start

Uzywanie funkcji automatycznego startu:

1. Uruchom aplikacje DJI Fly i wejdz do podgladu kamery.

2. Wykonaj wszystkie czynnosci z listy kontrolnej przed lotem.

3. Nacisnij & Jesli warunki sa odpowiednie do startu, nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby potwierdzi¢.
4. Dron wystartuje i zawi$nie na wysokosci okoto 1,2 m (3,9 stopy) nad powierzchnig terenu.
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Automatyczne lgdowanie
Uzywanie funkcji automatycznego lagdowania:

1. Nacisnij <!%Jeieli warunki sg odpowiednie do lgdowania, nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby potwierdzic.
2. Automatyczne lagdowanie mozna anulowac, naciskajac @.

3. Jezeli dolny system wizyjny dziata prawidtowo, zabezpieczenie podczas lgdowania zostanie witgczone.
4. Silniki zatrzymaja sie automatycznie po wyladowaniu.

/N + Nalezy wybra¢ odpowiednie miejsce do lgdowania.

Uruchamianie/zatrzymywanie silnikéw

Uruchomienie silnikéw

Aby uruchomic silniki, nalezy wykona¢ polecenie Combination Stick Command (CSC), jak pokazano ponizej.
Gdy silniki zaczng sie kreci¢, nalezy pusci¢ oba drazki jednoczesnie.

)

Zatrzymywanie silnikéw

Gdy dron znajduje sie na powierzchni, a silniki sie obracajg, mozliwe sg dwa sposoby zatrzymania silnikow:
Silniki mozna wytgczy¢ na dwa sposoby:

Sposéb 1: Po wylgdowaniu drona nalezy wcisnac drazek przepustnicy (throttle) i przytrzymac do momentu
zatrzymania silnikow.

Sposéb 2: Po wylgdowaniu drona, nalezy wykonac te samg kombinacje CSC, ktérej uzywano do
uruchomienia silnikéw, az do zatrzymania silnikow.

LUB )

%&1 "

Metoda 1 Metoda 2

Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu

Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu spowoduje awarie drona. Domysinym ustawieniem dla awaryjnego
zatrzymania $migiet w aplikacji DJI Fly jest ,Emergency Only”, co oznacza, ze silniki mogg zostac
zatrzymane w trakcie lotu tylko wtedy, gdy dron wykryje, ze znajduje sie w sytuacji awaryjnej, takiej
jak kolizja, zgasnigcie silnika, obracanie si¢ drona w powietrzu lub utrata sterowania dronem i bardzo
szybkie wznoszenie lub opadanie. Aby zatrzymac silniki w trakcie lotu, nalezy wykonac to samo polecenie
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CSC, ktére zostato uzyte do uruchomienia silnikéw. Nalezy pamigtac, ze uzytkownik musi przytrzymac
drazki sterujgce przez dwie sekundy podczas wykonywania CSC, aby zatrzymac silniki. Opcja awaryjnego
zatrzymania $migiet moze zosta¢ zmieniona przez uzytkownika w aplikacji na Anytime. Z tej opcji nalezy
korzystac ostroznie.

Sterowanie dronem

Drazki sterujgce aparatury sterujgcej mogg by¢ uzywane do sterowania ruchami drona. Drazki sterujgce
mogg pracowac w trybie 1, 2 lub 3, jak pokazano ponizej. Domysinym trybem sterowania aparatury
sterujgcej jest tryb 2. Wiecej szczegbtoéw znajduje sig w rozdziale ,Aparatura sterujgca”.

Tryb 1 Do przodu

Lewy drazek o i Prawy drazek W gore
T T i
: \ | ® /
\J M 1 A4 3
Wstecz § Wdst
G 0] ) (omye)m
Skret w lewo Skret w prawo : Wlewo W prawo
Tryb 2 '
Lewy drazek W gére i Prawy drazek Do przodu
I 15 | N
4 3 | L
W dot : ‘
! Wstecz
Eo i) Gl
Skret w lewo Skret w prawo | Wlewo W prawo
Tryb3 '
Lewy drazek Do przodu Prawy drazek W gére
o | & &
3 l | ® _—
L4 i ¥ T
¥ : W dét
Wstecz !
o o e ()
Wlewo W prawo | Skret w lewo  Skret w prawo
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Procedury startu/lgdowania

1. Umie$¢ drona na otwartej, ptaskiej powierzchni, tak aby tyt drona byt skierowany w strone uzytkownika.

2. Wiacz zasilanie aparatury sterujacej i drona.

3. Uruchom aplikacje DJI Fly i wejdZ w podglad kamery.

4. Nacisnij Settings > Safety (Ustawienia > Bezpieczenstwo), a nastepnie ustaw Obstacle Avoidance Action
(Omijanie przeszkdd) na Bypass (Ominiecie) lub Brake (Hamowanie). Nalezy pamietac o ustawieniu
odpowiedniej wysokosci maksymalnej i wysokos$ci RTH.

5. Poczekaj na zakoriczenie autodiagnostyki drona. Jesli DJI Fly nie wyswietli zadnego nieprawidtowego
ostrzezenia, uzytkownik moze uruchomic silniki.

6. Naci$nij powoli drazek przepustnicy (throttle) w gére, aby wystartowac.

7. Aby wylgdowag, nalezy zawisnac¢ nad réwna powierzchnig i nacisng¢ drazek przepustnicy (throttle)
w dét, aby sie obnizyc.

8. Silniki zatrzymajg sie automatycznie po wylgdowaniu.

9. Wylgcz zasilanie drona przed wytgczeniem aparatury sterujgcej.

Sugestie i wskazéwki dotyczace filméw wideo

1. Lista kontrolna przed lotem ma na celu pomdc uzytkownikowi w bezpiecznym wykonywaniu lotéw
i nagrywaniu filméw podczas lotu. Przed kazdym lotem nalezy wykonac petng liste kontrolng przed
lotem.

. Nalezy wybra¢ preferowany tryb pracy gimbala w DI Fly.
. Wskazane jest fotografowanie lub nagrywanie filméw podczas lotu w trybie Normal lub Cine.

. Nalezy wybrac ustawienia kamery, ktére najlepiej odpowiadaja potrzebom uzytkownika.

2

3

4. Nie nalezy lata¢ podczas ztej pogody, np. w deszczowe lub wietrzne dni.

5,

6. Nalezy wykonac proby lotéw, aby ustali¢ trasy lotéw i sprawdzi¢ podglad poszczegdlinych miejsc.
7.

. Nalezy lekko naciskac drazki sterujgce, aby zapewnic¢ ptynny i stabilny ruch drona.

+ Przed startem nalezy ustawi¢ drona na ptaskiej i stabilnej powierzchni. Nie nalezy uruchamiac
drona trzymajac go w dtoni.

Inteligentne tryby lotu

FocusTrack
FocusTrack obejmuje Spotlight 2.0, Point of Interest 3.0 i ActiveTrack 5.0.

Q + Wiecej informacji na temat drazkéw sterujgcych obrotem (roll), nachyleniem (pitch), przepustnica
(throttle) i kierunkiem lotu (yaw) mozna znalez¢ w rozdziatach , Aparatura sterujgca” i ,Sterowanie
dronem”.

+ Dron nie wykonuje automatycznie zdje¢ ani nie nagrywa filméw podczas korzystania z funkcji
FocusTrack. Uzytkownicy muszg recznie sterowac dronem, aby wykonac zdjecia lub nagrac filmy.
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dron zawidnie w
przypadku wykrycia
przeszkody, niezaleznie
od tego, czy czynnos$c
omijania przeszkéd jest
ustawiona na Bypass
(Omijanie) lub Brake
(Hamowanie) w DJI Fly.
Uwaga: funkcja omijania
przeszkdd jest wytgczona
w trybie Sport.

Spotlight 2.0 Point of Interest 3.0 | ActiveTrack 5.0
(POI 3.0)

Opis Dron nie leci|Dron namierza | Dron utrzymuje pewng
automatycznie, a | obiekt po okregu na | odlegto$¢ i wysokos$¢ od
sterowanie dronem | podstawie ustawionego | $ledzonego obiektu, a do
jest manualne, podczas | promienia i predkosci | dyspozycji sg dwa tryby: Trace
gdy kamera pozostaje | lotu. Maksymalna | iParallel.
skierowana na obiekt. predkos¢ lotu wynosi | Maksymalna predkos$¢ lotu

12m/s, a predkos¢ lotu | wynosi 12 m/s.
moze by¢ regulowana
dynamicznie w

zaleznos$ci od
rzeczywistego

promienia.

Obiekty + Obiekty stacjonarne « Obiekty ruchome, takie jak
+ Obiekty ruchome, takie jak pojazdy, todzie i ludzie pojazdy, todzie i ludzie

Sterowanie Uzywanie drazkéw Uzywanie drgzkéw Uzywanie drazkéw
sterujgcych do sterujgcych do sterujgcych do sterowania
sterowania dronem: sterowania dronem: dronem:

« Przesun drazek roll, | * Przesun drazek roll, | « Przesun drazek roll, aby
aby okrazy¢ obiekt. aby zmieni¢ predkos¢ okrazy¢ obiekt.

* Przesun dragzek pitch, obrotu drona wokét | ¢ Przesun drgzek pitch,
aby zmieni¢ odlegtos¢ obiektu. aby zmieni¢ odlegtos¢ od
od obiektu. * Przesun drazek obiektu.

« Przesun drazek pitch, aby zmieni¢ | « Przesun drazek throttle, aby
throttle, aby zmieni¢ odlegtos¢ od obiektu. zmieni¢ wysokos¢.
wysokos¢. * Przesun drazek | « Przesun drazek yaw, aby

* Przesun drazek yaw, throttle, aby zmieni¢ dostosowac kadr.
aby dostosowac kadr. wysokos¢.

+ Przesun drazek yaw,
aby dostosowac
kadr.

Omijanie Gdy systemy wizyjne | Dron bedzie omijat przeszkody niezaleznie od trybéw lotu

przeszkod dziatajg prawidtowo, | lub ustawien czynnosci omijania przeszkéd w DJI Fly, gdy

systemy wizyjne dziataja prawidtowo.

26




ActiveTrack 5.0

Trace

Istnieje osiem typow kierunkéw $ledzenia:
Przedni, Tylny, Lewy, Prawy, Przedni skosny lewy,
Przedni skosny prawy, Tylny skosny lewy i Tylny
skodny prawy. Po ustawieniu kierunku $ledzenia,
dron bedzie $ledzit obiekt zgodnie z kierunkiem
$ledzenia wzgledem kierunku ruchu obiektu.

Parallel

Dron $ledzi obiekt, utrzymujac te sama orientacje
geograficzng w stosunku do obiektu.

A .

W trybie Trace ustawienie kierunku jest skuteczne tylko wtedy, gdy obiekt porusza sie w statym

kierunku. Jesli kierunek ruchu obiektu nie jest staty, dron bedzie $ledzi¢ obiekt z okreslonej
odlegtosci i wysokosci. Po rozpoczeciu $ledzenia, kierunek mozna regulowac za pomoca pokretta.

W ActiveTrack obstugiwane sg nastepujgce zakresy $ledzenia drona i obiektu:

Obiekt Ludzie Pojazdy/todzie
Kamera Kamera Kamera ze $rednim|Kamera Kamera ze $rednim
szerokokatna teleobiektywem szerokokatna teleobiektywem
420 m 6-100 m

Odlegtosé (Optymalnie: 5-10{7-20 m
m)

(Optymalnie: 20-50
m)

16-100 m

Wysokos¢ 2-20 m (optymalnie: 2-10 m)

6-100 m (optymalnie: 10-50 m)

/N * Dron poleci na obstugiwang odlegtosc i wysokos¢, jezeli odlegtosc i wysokos¢ jest poza zakresem
w momencie rozpoczecia ActiveTrack. Aby uzyskac najlepsze efekty, nalezy lecie¢ dronem w

optymalnej odlegtosci i na optymalnej wysokosci.
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Korzystanie z FocusTrack
Korzystanie z FocusTrack
1. Uruchom drona.

2. Przeciagnij i wybierz obiekt w podgladzie kamery lub wtacz opcje Subject Scanning (Skanowanie
obiektu) w ustawieniach sterowania w DJI Fly i naciénij na rozpoznany obiekt, aby wtaczy¢ funkcje
FocusTrack.

Q + Funkcja FocusTrack musi by¢ uzywana w ramach obstugiwanego wspotczynnika zoomu. W
przeciwnym razie rozpoznawanie obiektu bedzie zaktécone.
a. Spotlight/Point of Interest: obstuga do 9-krotnego zoomu dla poruszajgcych sie obiektow,
takich jak pojazdy, todzie, ludzie i obiekty nieruchome.
b. ActiveTrack: obstuga do 3-krotnego zoomu dla poruszajacych sie obiektow, takich jak pojazdy,
todzie i ludzie.

a. Dron domyslnie przechodzi w tryb Spotlight i nie wykonuje lotu automatycznie. Uzytkownik musi
manualnie sterowac lotem za pomoca drazkoéw sterujacych. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania
w podgladzie kamery w aplikacji DI Fly lub naciénij przycisk migawki/nagrywania na aparaturze,
aby rozpocza¢ nagrywanie.

b.  Naciénij dolng cze$¢ ekranu, aby przetaczy¢ na funkcje Point of Interest. Po ustawieniu kierunku
i predkodci lotu nacisnij “GO”, a dron automatycznie zacznie krazy¢ wokoét obiektu na aktualnej
wysokosci. Uzytkownik moze réwniez porusza¢ drgzkami sterujgcymi, aby recznie sterowac lotem,
podczas gdy dron leci automatycznie. Naci$nij przycisk migawki/nagrywania na podgladzie kamery
w aplikacji DJI Fly lub naciénij przycisk migawki/nagrywania na aparaturze sterujacej, aby rozpoczgé
fotografowanie.
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Nacis$nij na dole ekranu, aby przetaczy¢ na ActiveTrack. W trybie $ledzenia, kierunek
$ledzenia mozna zmienia¢ uzywajgc koétka kierunkowego (przéd, tyt, lewo, prawo, przéd
po przekatnej w lewo, przéd po przekatnej w prawo, tyt po przekatnej w lewo i tyt po
przekatnej w prawo). Kétko kierunkowe zostanie zminimalizowane, jesli przez dtuzszy
czas nie bedzie wykonywane zadne dziatanie lub zostanie naci$niety inny obszar ekranu.
Przesun ikone trybu na $rodku kota kierunkowego w lewo lub w prawo, aby przetaczy¢ miedzy
trybem Trace lub Parallel. Kierunek $ledzenia zostanie automatycznie ustawiony na tyt po
ponownym wybraniu trybu Trace. Naci$nij ,GO”", a dron automatycznie rozpocznie $ledzenie
obiektu. Uzytkownik moze réwniez poruszac¢ drazkami sterujgcymi, aby recznie sterowac lotem,
gdy dron leci automatycznie. Naci$nij przycisk migawki/nagrywania na podgladzie kamery w
aplikacji DJI Fly lub naci$nij przycisk migawki/nagrywania na aparaturze sterujacej, aby rozpoczaé
fotografowanie.
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Wyjscie z FocusTrack

W Point of Interest lub ActiveTrack, nacis$nij raz przycisk wstrzymania lotu na aparaturze sterujgcej lub

nacisnij Stop na ekranie, aby powréci¢ do trybu Spotlight.

W trybie Spotlight, nacisnij raz przycisk wstrzymania lotu na aparaturze sterujgcej, aby wyjs¢ z FocusTrack.

Po wyjéciu z aplikacji FocusTrack nacisnij przycisk El aby wyswietli¢ nagranie w trybie odtwarzania.

A

Nie nalezy uzywac trybu FocusTrack w miejscach, gdzie poruszajg sie ludzie i zwierzeta lub pojazdy.
Nie nalezy uzywac trybu FocusTrack w miejscach, gdzie znajdujq sie mate lub cienkie obiekty
(np. gatezie drzew lub linie energetyczne) lub obiekty przezroczyste (np. woda lub szkto) lub
powierzchnie monochromatyczne (np. biate Sciany).
Zawsze nalezy by¢ przygotowanym na nacisniecie przycisku wstrzymania lotu na aparaturze
sterujacej lub nacisniecie przycisku Stop w aplikacji DJI Fly, aby manualnie sterowa¢ dronem w
przypadku wystapienia sytuacji awaryjnej.
Nalezy zachowac szczegdlng ostrozno$¢ podczas uzywania trybu FocusTrack w kazdej z ponizszych
sytuacji:

a. Sledzony obiekt nie porusza sie po réwnej ptaszczyznie.
. S$ledzony obiekt zmienia drastycznie ksztatt podczas ruchu.
. Sledzony obiekt pozostaje poza zasiegiem wzroku przez dtuzszy czas.
. Sledzony obiekt porusza sie po zasniezonej powierzchni.

o a0 o

. Sledzony obiekt ma kolor lub wzér podobny do otoczenia.

f.  Oswietlenie jest bardzo niskie (<300 lukséw) lub wysokie (>10.000 lukséw).
Podczas uzywania FocusTrack nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych
prywatnosci.
Wskazane jest $ledzenie tylko pojazdéw, todzi i ludzi (z wyjatkiem dzieci). Podczas $ledzenia innych
obiektéw nalezy zachowac ostroznos¢.
W poruszajacych sie obiektach, pojazdy i todzie odnosza sie do samochodéw oraz matych i $rednich
jachtéw. Nie nalezy $ledzi¢ zdalnie sterowanego modelu samochodu lub todzi.
Sledzony obiekt moze przypadkowo zamieni¢ sie z innym obiektem, gdy beda sie mija¢.
Funkcja ActiveTrack jest nieaktywna, gdy oswietlenie jest niewystarczajgce, a systemy wizyjne sq
niedostepne. Spotlight i POI dla nieruchomych obiektéw mogg by¢ nadal uzywane, ale wykrywanie
przeszkéd nie jest dostepne.
Tryb FocusTrack jest niedostepny w nocnym trybie wideo.
Tryb FocusTrack jest niedostepny, gdy dron znajduje sie na powierzchni.
FocusTrack moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci w poblizu ograniczen lotu lub w strefie GEO.
Jesli obiekt zostanie zastoniety i utracony przez dron, dron bedzie kontynuowat lot z biezacg
predkoscia i orientacjg przez 8 sekund, prébujgc ponownie zidentyfikowac obiekt. Jesli dronowi
nie uda sie ponownie zidentyfikowa¢ obiektu w ciggu 8 sekund, automatycznie wytaczy funkcje
ActiveTrack.
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MasterShots

MasterShots utrzymuje obiekt w srodku kadru, wykonujgc kolejno rézne manewry, aby wygenerowac
krotki film.

Korzystanie z MasterShots

1. Uruchom drona i ustaw go w zawisie na wysokosci co najmniej 2 m nad terenem.

2. W aplikacji DJI Fly, naci$nij ikone trybu fotografowania, aby wybra¢ MasterShots i przeczytaj wskazéwki.
Upewnij sie, ze rozumiesz, jak uzywac tego trybu, oraz ze w otoczeniu nie ma zadnych przeszkéd.

3. Przeciagnij obiekt w podgladzie kamery i ustaw zasieg lotu. PrzejdZ do podgladu mapy, aby sprawdzi¢
szacowany zasieg i trasy lotu oraz upewnic sie, ze w zasiegu lotu nie znajduija sie zadne przeszkody,
takie jak wysokie budynki. Naci$nij Start, aby dron rozpoczat lot i nagrywanie automatycznie. Po
zakonczeniu nagrywania dron wréci do pierwotnej pozycji.

K% 150w oo

Nacisnij 2], aby uzyska¢ dostep, edytowa¢ lub udostepni¢ film w mediach spotecznosciowych.
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Wyjscie z MasterShots

Naciénij raz przycisk wstrzymania lotu lub naciénij @ w DJI Fly, aby wyj$¢ z MasterShots. Dron wyhamuje
i zawisnie.

+ MasterShots nalezy uzywa¢ w miejscach oddalonych od budynkéw i innych przeszkéd. Nalezy
upewnic sie, ze na trasie lotu nie znajdujg sie ludzie, zwierzeta lub inne obiekty. Jezeli oswietlenie
jest wystarczajace, a otoczenie odpowiednie dla systeméw wizyjnych, dron wyhamuije i zawisnie
w miejscu, jezeli zostanie wykryta przeszkoda.

Nalezy zawsze zwraca¢ uwage na obiekty znajdujgce sie wokét drona i uzywac aparatury sterujgcej,
aby uniknac kolizji lub utrudnier w locie.

Nie nalezy uzywa¢ MasterShots w zadnej z ponizszych sytuacji:
a. Gdy obiekt jest zablokowany przez dtuzszy czas lub znajduje sie poza zasiegiem wzroku.
b. Gdy obiekt posiada kolor lub wzér podobny do otoczenia.
c. Gdy obiekt znajduje sie w powietrzu.
d. Gdy obiekt porusza sie szybko.
e. Gdy oswietlenie jest bardzo ciemne (<300 lukséw) lub jasne (>10.000 lukséw).
Nie nalezy uzywac¢ MasterShots w poblizu budynkéw lub w miejscach, gdzie sygnat GNSS jest staby,
w przeciwnym razie tor lotu moze stac sie niestabilny.

Podczas uzywania MasterShots nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji dotyczgcych
prywatnosci.

Wytgcznie w przypadku korzystania z kamery szerokokatnej do zdje¢ MasterShots, dron
automatycznie wybierze jedng z trzech tras lotu w zaleznosci od typu obiektu i odlegtosci (portret,
zblizenie lub krajobraz). W przypadku korzystania z kamery ze $rednim teleobiektywem do zdje¢
MasterShots dostepna jest tylko jedna trasa lotu, niezaleznie od typu obiektu i odlegtosci.

QuickShots

Tryby QuickShots obejmujg Dronie, Rocket, Circle, Helix, Boomerang i Asteroid. Dron nagrywa zgodnie z
wybranym trybem i automatycznie generuje krotki film. Film mozna obejrze¢, edytowac lub udostepnic
w mediach spotecznosciowych z poziomu odtwarzania.

Z Dronie: Dron leci do tytu i wznosi sie z kamerg skierowang na obiekt.

JA_ Rocket: Dron wznosi sie z kamera skierowang w dot.

O circle: bron krazy wokoét obiektu.

19 Helix: Dron wznosi sie i spiralnie okragza obiekt.

) Boomerang: Dron leci wokét obiektu po owalnej Sciezce, wznoszac sie w miare oddalania od punktu
poczatkowego i znizajac sie w miare cofania. Punkt startowy drona tworzy jeden koniec dtugiej osi owalu,
podczas gdy drugi koniec znajduje sie po przeciwnej stronie obiektu niz punkt startowy.

&) Asteroid: Dron leci do tytu i do gory, wykonuije kilka zdje¢, a nastepnie wraca do punktu poczatkowego.
Film rozpoczyna sie od panoramy najwyzszej pozycji, a nastepnie pokazuje widok z drona podczas
obnizania sie.
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Podczas uzywania trybu Boomerang nalezy zapewni¢ odpowiednia przestrzen. Nalezy zapewnic¢
promier co najmniej 30 m wokét drona i przestrzer co najmniej 10 m nad dronem.

Nalezy upewni¢ sie, ze przy uzywaniu trybu Asteroid jest odpowiednia przestrzen. Nalezy
pozostawi¢ co najmniej 40 m (131 stép) za i 50 m (164 stopy) nad dronem.

Kamera ze $rednim teleobiektywem nie obstuguje trybu Asteroid w QuickShots.

Korzystanie z QuickShots

1. Uruchom drona i ustaw go w zawisie na wysokosci co najmniej 2 m nad terenem.

2. W aplikacji DJI Fly, nacisnij ikone trybu fotografowania, aby wybra¢ QuickShots i postepuj zgodnie
z komunikatami. Nalezy upewnic¢ sie, ze uzytkownik rozumie, jak uzywac trybu fotografowania i ze
w otoczeniu nie ma zadnych przeszkéd.

2. Wybierz tryb, a nastepnie wybierz metodg przeciggania obiekt docelowy w podgladzie kamery i nacisnij
przycisk Start, aby rozpoczg¢ nagrywanie. Po zakorczeniu nagrywania dron wrdci do swojej pierwotnej
pozycji.

4. Nacisnij ], aby uzyskac¢ dostep, edytowac lub udostepnic film w mediach spotecznosciowych.
Wyjscie z QuickShots

Naci$nij raz przycisk wstrzymania lotu lub nacinij @ w DJI Fly, aby wyjé¢ z QuickShots. Dron wyhamuje
i zawisnie. Nalezy ponownie nacisng¢ ekran, a dron bedzie kontynuowat nagrywanie.

Uwaga: jesli przypadkowo przesunie sie drazek sterujgcy, dron wyjdzie z trybu QuickShots i zawisnie
W miejscu.
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Trybéw QuickShots nalezy uzywa¢ w miejscach wolnych od budynkéw i innych przeszkéd. Nalezy

upewnic sie, ze na trasie lotu nie ma ludzi, zwierzat lub innych obiektéw. Dron wyhamuje i zawisnie
w przypadku wykrycia przeszkody.

Nalezy zawsze zwraca¢ uwage na obiekty znajdujace sie wokét drona i uzywac aparatury sterujgcej,

aby unikngc kolizji lub utrudnien w locie.

a.

f.

Nie nalezy uzywac trybow QuickShots w zadnej z ponizszych sytuacji:

Gdy obiekt jest zablokowany przez dtuzszy czas lub znajduje sie poza zasiegiem wzroku.

b. Gdy obiekt znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 50 m od drona.

c. Gdy obiekt jest podobny pod wzgledem koloru lub wzoru do otoczenia.
d.

e. Gdy obiekt porusza sie szybko.

Gdy obiekt znajduje sie w powietrzu.

Gdy oswietlenie jest bardzo ciemne (<300 lukséw) lub jasne (>10 000 lukséw).

Nie nalezy uzywac QuickShots w poblizu budynkéw lub w miejscach, gdzie sygnat GNSS jest staby,

w przeciwnym razie tor lotu stanie sie niestabilny.

Uzywajac trybow QuickShots, nalezy przestrzegac lokalnych praw i przepiséw dotyczacych ochrony

prywatnosci.

Hyperlapse

Tryby Hyperlapse obejmujg Free, Circle, Course Lock i Waypoint.

£: Po wybraniu trybu fotografowania Hyperlapse, przejdz do ,Settings > Camera > Hyperlapse”
(Ustawienia > Kamera > Hyperlapse) w DJI Fly, aby wybrac typ oryginalnych zdje¢ hyperlapse,
ktére majg by¢ zapisywane, lub wybierz ,Off” (Wyt.), aby nie zapisywac zadnych oryginalnych zdjec¢
hyperlapse.

Free

H150m DE0'm

Dron automatycznie wykonuje zdjecia i nagrywa film poklatkowy. Trybu Free mozna uzywac, gdy dron
znajduje sie na terenie. Po starcie mozna sterowa¢ ruchami drona i nachyleniem gimbala, uzywajgc
aparatury sterujgcej.

Wykonaj ponizsze kroki, aby uzywac trybu Free:

1. Ustaw czas interwatu, czas trwania filmu i maksymalng predkos¢. Na ekranie zostanie wyswietlona
liczba zdjec, ktére zostang wykonane i czas fotografowania.

2. Nacis$nij przycisk migawki/nagrywania, aby rozpoczac.
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Circle

Dron automatycznie wykonuje zdjecia podczas przelotu wokdt wybranego obiektu, tworzac film

poklatkowy.

Nalezy postepowac zgodnie z ponizszymi krokami, aby uzywac trybu Circle:

1. Ustaw czas interwatu, czas trwania wideo, maksymalng predkos¢ i kierunek. Na ekranie zostanie
wyswietlona liczba zdje¢, ktére zostang wykonane i czas fotografowania.

2. Wybierz obiekt na ekranie metodg przeciggania. Uzyj drazka yaw i pokretta gimbala, aby dostosowac kadr.

3. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby rozpoczac.

Course Lock

Course Lock pozwala uzytkownikowi zablokowa¢ kierunek lotu. W tym czasie uzytkownik moze wybrac
obiekt, na ktéry kamera ma by¢ skierowana podczas zdje¢ hyperlapse, lub nie zaznacza¢ zadnego obiektu,
dzieki czemu uzytkownik moze sterowac orientacjg drona i gimbala.

Wykonaj ponizsze kroki, aby obstugiwac Course Lock:

1. Ustaw dron w odpowiednim potozeniu, a nastepnie zablokuj biezace potozenie jako kierunek lotu.

2. Ustaw czas interwatu, czas trwania filmu i maksymalng predkos¢. Na ekranie zostanie wy$wietlona
liczba zdjec, ktére zostang wykonane, oraz czas fotografowania.

3. Jeslima to zastosowanie, wybierz obiekt metoda przeciggania. Po wybraniu obiektu dron automatycznie
bedzie sterowat orientacjg lub gimbalem, aby wy$rodkowac¢ obiekt. W tym czasie nie mozna recznie
wyregulowac kadru.

4. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby rozpoczg¢. Poruszaj drazkiem pitch i dragzkiem roll, aby
sterowac poziomg predkoscia lotu i na chwile zmienic¢ orientacje drona. Przesun drazek throttle
(przepustnicy), aby sterowac pionowa predkoscig lotu.

Waypoints

Dron automatycznie wykonuje zdjecia na trasie lotu sktadajgcej sie z wielu punktéw waypoint i generuje

film poklatkowy. Dron moze lecie¢ w sekwencji od pierwszego do ostatniego punktu waypoint lub w

odwrotnej kolejnosci.

Wykonaj ponizsze kroki, aby uzywa¢ Waypoints:

1. Ustaw wybrane punkty waypoint. Skieruj dron w wybrane miejsce i dostosuj jego orientacje oraz kat
nachylenia gimbala.

2. Ustaw czas interwatu, czas trwania filmu i maksymalng predkos¢. Na ekranie wyswietlana jest liczba
zdje¢, ktére zostang wykonane, oraz czas fotografowania.

3. Nacisnij przycisk migawki/nagrywania, aby rozpoczac.

Dron automatycznie wygeneruje film poklatkowy, ktéry bedzie mozna obejrze¢ w funkcji odtwarzania.

A\ * W celu uzyskania optymalnej wydajnosci wskazane jest uzywanie Hyperlapse na wysokosci
wiekszej niz 50 m oraz ustawienie co najmniej dwusekundowej réznicy miedzy interwatem
a czasem migawki.

Wskazane jest wybranie statycznego obiektu (np. wysokie budynki, gérzysty teren) znajdujgcego
sie w bezpiecznej odlegtoéci od drona (dalej niz 15 m). Nie nalezy wybierac obiektu, ktéry znajduje

sie zbyt blisko drona.
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Gdy odwietlenie jest wystarczajace, a otoczenie odpowiednie dla systeméw wizyjnych, dron wyhamuje
i zawidnie w miejscu, jesli podczas Hyperlapse zostanie wykryta przeszkoda. Jesli oswietlenie stanie sie
niewystarczajace lub Srodowisko nie bedzie odpowiednie dla systeméw wizyjnych podczas Hyperlapse,
dron bedzie kontynuowat fotografowanie bez omijania przeszkéd. Nalezy lata¢ z zachowaniem
ostroznosci.

Dron wygeneruje film dopiero po wykonaniu co najmniej 25 zdje¢, co jest iloscig wymagang do
wygenerowania jednosekundowego filmu. Film zostanie wygenerowany domysinie niezaleznie od
tego, czy Hyperlapse zakonczy sie prawidtowo, czy dron wyjdzie z trybu niespodziewanie (np. po
uruchomieniu Low Battery RTH).

Lot z punktem Waypoint
Lot z punktem Waypoint umozliwia dronowi wykonywanie zdje¢ podczas lotu zgodnie z trasg lotu
wygenerowana przez ustawione punkty Waypoint. Punkty POl moga by¢ powigzane z punktami Waypoint.
Podczas lotu kierunek bedzie skierowany w strone punktu POI. Trasa lotu z punktami Waypoint moze
by¢ zapisana i powtarzana.

Korzystanie z lotu z punktem Waypoint

1. Wiacz funkcje lotu z punktem Waypoint.
Nacisnij{lj po lewej stronie podgladu kamery w DJI Fly, aby wtaczy¢ funkcje lotu z punktem Waypoint.

2. Zaplanuj lot z punktem Waypoint
Nacisnij e e e na panelu operacyjnym, aby ustawi¢ parametry trasy lotu, takie jak predkos¢ catkowita,
kamera, czynnosci po zakonczeniu lotu, po utracie sygnatu i punkt poczatkowy. Ustawienia dotyczg
wszystkich punktéw Waypoint.

Predkos¢ catkowita DomyslIna predkosc lotu dla catej trasy lotu. Przesun pasek predkosci, aby
ustawi¢ predkosc catkowita.

Kamera Wybierz kamere, ktéra bedzie wykonywac ustawione zdjecia podczas catej trasy
lotu: 1-3x (kamera szerokokgtna) lub 3-9x (kamera ze $rednim teleobiektywem).

Zakonczenie lotu Dziatanie drona po zakonczeniu zadania lotu. Moze by¢ ustawione na Hover,
RTH, Land lub Back to Start (zawis, RTH, lgdowanie lub powrét do startu).

Utracony sygnat Dziatanie drona w przypadku utraty sygnatu z aparatury sterujacej podczas

lotu. Mozna ustawi¢ na RTH, Hover, Land lub Continue (RTH, zawis, lgdowanie
lub kontynuacja).

Punkt poczatkowy Po wybraniu punktu poczatkowego trasa lotu zostanie rozpoczeta od tego
punktu do kolejnych punktéw Waypoint.
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+ Przed wybraniem punktéw Waypoint nalezy wybra¢ kamere. Jesli wybrano opcje 1-3x (kamera
szerokokatna), niestandardowy zakres wspoétczynnika zoomu dla wszystkich punktéw Waypoint
na tej trasie wynosi 1-3x. Jesli wybrano 3-9x (Kamera ze $rednim teleobiektywem), niestandardowy
zakres wspotczynnika zoomu dla wszystkich punktéw Waypoint na tej trasie wynosi 3-9x.

« W przypadku korzystania z funkcji Waypoint Flight (Lot z punktem Waypoint) w UE nie mozna
ustawi¢ opcji Continue (Kontynuuj) dla czynnosci drona w przypadku utraty sygnatu z aparatury
sterujgcej.

3. Ustawienia punktu Waypoint
a. Przypiecie punktu Waypoint
Punkty Waypoint moga by¢ przypiete do mapy
przed startem.
Punkty Waypoint mozna przypig¢ za pomoca
aparatury sterujacej, panelu operacyjnym i
mapy po starcie. W tym przypadku wymagany
jest sygnat GNSS. o

+ Korzystanie z aparatury sterujgcej: nacisnij raz przycisk Fn (RC-N2) lub C1 (DJI RC 2), aby przypig¢
punkt Waypoint.

+ Uzywajac panelu operacyjnego: nacisnij _na panelu operacyjnym, aby przypia¢ punkt waypoint.
Uzywanie mapy: wejdz do podglagdu mapy i nacisnij na mapie, aby przypig¢ punkt Waypoint.

+  Przytrzymaj punkt Waypoint, aby przesungc jego pozycje na mapie.

+ Podczas ustawiania punktu Waypoint wskazany jest lot do danej lokalizacji w celu uzyskania
doktadniejszego i ptynniejszego obrazu.

+ Pozioma pozycja GNSS drona, wysoko$¢ od punktu startu, kierunek, nachylenie gimbala i
wspotczynnik zoomu kamery zostang zapisane, jesli punkt Waypoint zostanie przypiety za pomocq
aparatury sterujacej lub panelu operacyjnego.

« Jesli uzytkownik chce dodac¢ punkty Waypoint podczas lotu, powinien upewni¢ sig, ze korzysta

z kamery wybranej w parametrach trasy lotu. Gdy uzytkownik przetgczy sie na inng kamere w

podgladzie kamery podczas dodawania punktéw Waypoint w trakcie lotu, wspétczynnik zoomu

punktéw Waypoint utworzonych za pomocg innej kamery nie moze zostac zapisany przez dron,
wiec przywrdcone zostanie reczne ustawienie zoomu tych punktéw Waypoint.

Przed uzyciem mapy do przypiecia punktu Waypoint nalezy potgczy¢ aparature sterujgcg z siecig

internetowg i pobra¢ mape. Gdy punkt Waypoint jest przypiety za pomocg mapy, mozna zapisac¢

tylko poziomg pozycje GNSS drona, a domysina wysoko$¢ punktu Waypoint jest ustawiona na 50 m.

A . Trasalotu bedzie zakrzywiona pomiedzy punktami Waypoint, wiec wysoko$¢ drona pomiedzy
punktami Waypoint moze stac sie nizsza niz wysokos$¢ punktéw Waypoint podczas lotu. Upewnij
sie, ze podczas ustawiania punktu waypoint ominiesz wszelkie przeszkody znajdujace sie ponizej.
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b. Ustawienia

Naci$nij numer punktu waypoint w celu dokonania ustawien, parametry punktéw waypoints sg

opisane w nastepujacy sposob:

Camera Action
(Akcja kamery)

Altitude (Wysokos¢)

Speed (Predkosc)

Heading (Kierunek)

Gimbal Tilt
(Nachylenie gimbala)

Zoom

Hovering Time
(Czas zawisu)

Akcja kamery w punkcie waypoint. Wybieraj miedzy opcjami None (Brak), Take

Photo (Zréb zdjecie) oraz Start or Stop Recording (Rozpocznij lub zatrzymaj
nagrywanie).

Wysoko$¢ w punkcie waypoint od punktu poczgtkowego. Upewnij sie, ze

startujesz na tej samej wysokosci startowej, aby uzyskac lepsze wyniki podczas
powtarzania lotu z punktem waypoint.

Predkos¢ lotu w punkcie waypoint.

* Global Speed: dron bedzie leciat z tg samg predkoscig podczas trasy lotu
z punktem waypoint.

+ Custom: dron bedzie przyspieszat lub zwalniat ze statg predkoscig podczas
lotu pomiedzy punktami waypoints. Ustawiona predkosc zostanie osiggnigta,
gdy dron znajdzie sie¢ w punkcie waypoint.

Kierunek drona w punkcie waypoints.

Follow Course: kierunek drona po linii poziomej do trasy lotu.

POI [ nacisnij na numer punktu POI, aby skierowac drona w jego strone.

Manual: kierunek drona moze zosta¢ dostosowany przez uzytkownika
podczas lotu z punktem waypoint.

Custom: przeciagnij pasek, aby dostosowac kierunek. Kierunek mozna
wyswietli¢ w podgladzie mapy.

Nachylenie gimbala w punkcie waypoint.

« POI 1" nacisnij numer POI, aby skierowa¢ kamere w strong okreslonego
punktu POL.

Manual: nachylenie gimbala moze by¢ regulowane przez uzytkownika
podczas lotu z punktem waypoint.

Custom: przeciagnij pasek, aby dostosowa¢ nachylenie gimbala.

Zoom kamery w punkcie waypoint.

Digital (1-3x): przeciagnij pasek, aby dostosowa¢ wspdtczynnik zoomu.
Manual: wspétczynnik zoomu moze by¢ regulowany przez uzytkownika
podczas lotu z punktem waypoint.

Auto 2 wspotczynnik zoomu zostanie dostosowany przez drona podczas
lotu pomigdzy dwoma punktami waypoints.

Czas trwania zawisu drona w biezacym punkcie waypoint.

[1] Przed wybraniem punktu POI dla kierunku lub nachylenia gimbala, upewnij sie, ze na trasie lotu znajduja sie
punkty POI. Jesli punkt POI jest potgczony z punktem waypoint, kierunek i nachylenie gimbala punktu waypoint
zostang zresetowane do kierunku punktu POI.

[2] Zoom punktu poczatkowego i koricowego nie moze by¢ ustawiony na automatyczny.
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Wszystkie ustawienia oprécz akcji kamery mogg by¢ zastosowane do wszystkich punktéw waypoints po
wybraniu opcji Apply to All (Zastosuj do wszystkich). Nacisnij @, aby usunac aktualnie wybrany punkt

waypoint.

4.

Ustawienia punktéw POI

Naciénij punkt POI na panelu operacyjnym, aby przej$¢ do ustawiers POI. Aby przypig¢ punkt POI,
uzyj tej samej metody, co w przypadku punktéw waypoints.

Nacis$nij numer punktu POI, aby ustawi¢ wysoko$¢ punktu POI, punkt POl moze by¢ potgczony
z punktem waypoint. Z tym samym punktem POl mozna powigza¢ wiele punktéw waypoints, kamera
bedzie kierowac sie w strong punktu POI podczas funkdji Lotu z punktem waypoint.

Wykonaj lot z punktem waypoint.

SprawdzZ ustawienia dziatania omijania przeszkéd w Settings > Safety (Ustawienia >
Bezpieczenstwo) na stronie DJI Fly przed wykonaniem lotu z punktem waypoint. Po ustawieniu
na Bypass (Omijanie) lub Brake (Hamowanie), dron wyhamuje i zawisnie w miejscu, jesli podczas
lotu z punktem waypoint zostanie wykryta przeszkoda. Dron nie moze wykry¢ przeszkéd, jesli
funkcja Omijania przeszkdd jest wytgczona. Nalezy latac z zachowaniem ostroznosci.

Obserwuj otoczenie i upewnij sie, ze na trasie nie ma zadnych przeszkéd przed wykonaniem
Lotu z punktem waypoint.

Upewnij sig, ze utrzymujesz kontakt wzrokowy (VLOS) z dronem. W sytuacji awaryjnej nacisnij
przycisk wstrzymania lotu.

Nacisnij ,GO", aby dron automatycznie przetgczyt sie na kamere wybrang na stronie ustawien
parametréw trasy lotu. Nie nalezy recznie przetaczac na inng kamere.
Gdy sygnat z aparatury sterujacej zostanie utracony podczas lotu, dron wykona czynnos¢

ustawiong w opcji On Signal Lost (Utrata sygnatu).

[

. Nacisnij przycisk Next lub ®®® na panelu operacyjnym, aby przej$¢ do strony ustawien
parametréw trasy lotu i sprawdz ponownie. W zaleznosci od potrzeb uzytkownik moze zmieni¢
punkt poczatkowy. Naciénij ,GO", aby przesta¢ zadanie lotu z punktem Waypoint. Naci$nij [} ,
aby anulowac proces przesytania i powréci¢ do ustawien parametréw lotu punktu waypoints.

=

Zadanie lotu z punktem waypoint zostanie wykonane po przestaniu, czas trwania lotu, punkty
waypoints oraz odlegtoé¢ zostang wyswietlone na podgladzie kamery. Ruch drazka sterujgcego
spowoduje zmiang predkosci lotu z punktem waypoint.

c. Nacisnij n, aby wstrzymac Lot z punktem waypoint po rozpoczeciu zadania. Naciénij u, aby
kontynuowac Lot z punktem waypoint. Naci$nij °, aby zatrzymac Lot z punktem waypoint i
powrdcic¢ do stanu edycji lotu z punktem waypoint.

6. Biblioteka

Podczas planowania lotu z punktem waypoint, zadanie bedzie generowane automatycznie i zapisywane
co minute. Nacisnij B po lewej stronie, aby wejs¢ do Biblioteki i zapisa¢ zadanie recznie.
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¥ 17im

< 100m

W bibliotece tras lotu uzytkownicy moga sprawdzi¢ zapisane zadania i nacisna¢, aby otworzy¢ lub
edytowac zadanie.

Nacisnij /', aby edytowa¢ nazwe zadania.

Przesun w lewo, aby usung¢ zadanie.

Nacisnij ikone w prawym gérnym rogu, aby zmieni¢ kolejno$¢ zadan.

(] : zadania zostang posortowane wedtug daty ich zapisania.

f]}: zadania zostang posortowane na podstawie odlegtosci miedzy biezgcym potozeniem aparatury
sterujgcej a poczatkowymi punktami Waypoint, od najblizszego do najdalszego.

7. Wyjscie z Lotu z punktem waypoint.

Nacisnij £1J, aby zakonczy¢ lot z punktem waypoint. Naci$nij opcje Save and Exit (Zapisz i wyjdz), aby
zapisac¢ zadanie w Bibliotece i wyjs¢.

Cruise Control

Funkcja cruise control umozliwia dronowi zablokowanie aktualnego ruchu drazka sterujgcego w aparaturze

sterujgcej, gdy pozwalajg na to warunki oraz automatyczny lot z predkoscig odpowiadajacg aktualnemu
ruchowi drazka sterujgcego. Bez koniecznosci ciggtego poruszania drazkami sterujgcymi, loty na dugich

dystansach stajg sie tatwiejsze, a takze mozna unikng¢ drgan ekranu, ktére czesto zdarzaja sie podczas

sterowania recznego. Mozliwe jest uzyskanie wiekszej liczby ruchéw kamery, takich jak wznoszenie sie w
spirali, poprzez zwiekszenie sity nacisku na drazek sterujacy.

Korzystanie z funkgcji Cruise Control

1.
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1. Ustaw przycisk ustawien Cruise Control.
Przejdz do aplikacji DJI Fly, wybierz System Settings > Control > (Ustawienia systemu > Sterowanie >),
a nastepnie ustaw konfigurowalny przycisk aparatury sterujgcej na funkcje Cruise Control.

. Wiaczenie funkgji Cruise Control

«  Wciénij przycisk Cruise Control jednoczesnie wciskajac drazek sterujgcy, wtedy dron bedzie leciat
z aktualng predkoscig zgodng z ustawieniami drazka sterujacego. Po ustawieniu Cruise Control,
drazek sterujgcy mozna zwolnic.

+ Zanim drazek sterujacy powrdci do $rodka, nacisnij przycisk Cruise Control ponownie, aby
zresetowac predkos¢ lotu w oparciu o aktualne ustawienia drgzka sterujgcego.



+  Wcisnij drazek sterujacy po jego powrocie do srodka, a dron bedzie leciat ze zwigkszong predkoscia
w oparciu o poprzednig predko$¢. W tym przypadku nacisnij ponownie przycisk Cruise Control, a
dron bedzie leciat ze zwigkszong predkoscia.
3. Wyjscie z funkgji Cruise Control
Naciénij przycisk Cruise Control bez uzycia drazka sterujgcego, nacisnij przycisk wstrzymania lotu
na aparaturze sterujacej lub naci$nij € na ekranie, aby wyjé¢ z funkcji. Dron wyhamuije i zawisnie.

A

Funkcja Cruise control jest dostepna, gdy uzytkownik recznie steruje dronem w trybie Normal,
Cine i Sport. Funkcja jest rowniez dostepna podczas korzystania z APAS, Free Hyperlapse i
Spotlight 2.0.

Funkcja Cruise control nie moze by¢ uruchomiona bez wcisniecia drazka sterujgcego.

Dron nie moze uruchomi¢ lub wyjdzie z funkgji Cruise Control w nastepujacych sytuacjach:

a. Gdy zbliza sie do maksymalnej wysokosci lub maksymalnej odlegtosci.

b. Gdy dron roztgczy sie z aparaturg sterujgca lub DJI Fly.

c. Gdy dron wykryje przeszkode, hamuje i zawisnie w miejscu.

d. Podczas RTH lub automatycznego lgdowania.

Funkcja Cruise control zakoniczy sie automatycznie podczas przetaczania trybow lotu.

+ Wykrywanie przeszkéd w Cruise Control jest zgodne z aktualnym trybem lotu. Nalezy zachowac¢

ostrozno$¢ podczas lotu.
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Dron

DJI Air 3 jest wyposazony w kontroler lotu, system
transmisji wideo, systemy wizyjne, system czujnikéw
podczerwieni, system napedowy oraz inteligentny
akumulator.
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Dron

DJI Air 3 jest wyposazony w kontroler lotu, system transmisji wideo, systemy wizyjne, system czujnikow
podczerwieni, system napedowy oraz inteligentny akumulator.

Tryby lotu

DJI Air 3 posiada trzy tryby lotu oraz czwarty tryb lotu, do ktérego dron przetacza sie w okreslonych
sytuacjach. Tryby lotu mozna przetgcza¢ za pomoca przetacznika trybu lotu na aparaturze sterujgcej.

Tryb Normal

Dron wykorzystuje sygnat GNSS, wielokierunkowy system wizyjny, dolny system wizyjny i tréjwymiarowy
system czujnikéw podczerwieni do lokalizacji i stabilizacji. Gdy sygnat GNSS jest silny, dron wykorzystuje
GNSS do lokalizacji i stabilizacji. Gdy sygnat GNSS jest staby, ale oswietlenie i inne warunki $rodowiskowe sg
wystarczajgce, dron wykorzystuje systemy wizyjne do pozycjonowania. Gdy systemy wizyjne sa wigczone,
a oswietlenie i inne warunki srodowiskowe sg wystarczajgce, maksymalny kat nachylenia wynosi 30°, a
maksymalna predkos¢ lotu to 12 m/s.

Tryb Sport

W trybie Sport dron wykorzystuje GNSS i dolny system wizyjny do pozycjonowania, a jego reakcje
sg zoptymalizowane pod katem zwinnosci i predkosci, dzieki czemu lepiej reaguje na ruchy drazka
sterujgcego. Maksymalna predkos¢ lotu wynosi 21 m/s. W trybie Sport wykrywanie przeszkéd jest
wytgczone.

Tryb Cine

Tryb Cine opiera sie na trybie Normal z ograniczong predkoscig lotu, dzieki czemu dron jest bardziej
stabilny podczas fotografowania.

Dron automatycznie przechodzi w tryb Attitude (ATTI), gdy systemy wizyjne sg niedostepne lub wytaczone
oraz gdy sygnat GNSS jest staby lub kompas do$wiadcza zaktécen. W trybie ATTI dron moze tatwiej ulegac
wptywom otoczenia. Czynniki Srodowiskowe, takie jak wiatr, moga powodowac przesuniecie w poziomie,
co moze stanowi¢ zagrozenie, zwtaszcza podczas lotu w ograniczonych przestrzeniach. Dron nie bedzie w
stanie zawisng¢ ani wyhamowac automatycznie. Dlatego uzytkownik powinien jak najszybciej wylgdowac
dronem, aby unikng¢ wypadkow.

Eed
A

Tryby lotu dotyczg wytgcznie lotu recznego i sterowania za pomoca funkcji cruise control.

W trybie Sport systemy wizyjne sg wytgczone, co oznacza, ze dron nie moze automatycznie
wykrywac przeszkéd na swojej trasie. Uzytkownik musi zachowac czujno$¢ w stosunku do
otoczenia i sterowac dronem tak, aby omija¢ przeszkody.

W trybie Sport znacznie wzrasta predko$¢ maksymalna i odlegto$¢ zatrzymania drona. W

warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna odlegtos¢ zatrzymania 30 m.

Podczas wznoszenia i znizania sie drona w trybie Sport lub w trybie Normal, w warunkach
bezwietrznych wymagana jest minimalna odlegto$¢ zatrzymania 10 m.

W trybie Sport reakcja drona znacznie wzrasta, co oznacza, ze maty ruch drazka sterujgcego na
aparaturze przektada sie na duzg odlegtos¢ poruszania sie drona. Upewnij sie, ze zachowujesz
odpowiednig przestrzeri manewrowg podczas lotu.

Maksymalna predkos¢ lotu w UE wynosi 19 m/s.
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Wskaznik statusu drona

DJI Air 3 posiada przednie wskazniki LED oraz wskazniki statusu drona.

Przednie wskazniki LED

Wskaznik statusu drona

Gdy dron jest wigczony, ale silniki nie pracuja, przednie wskazniki LED $wiecg na zielono.
Gdy dron jest wigczony, ale silniki nie pracuja, wskazniki statusu drona wyswietlajg aktualny status systemu
sterowania lotem. Wiecej informacji na temat wskaZnikéw statusu drona znajduje sie w ponizszej tabeli.

Opisy wskaZznikéw statusu drona

i Miga na przemian na czerwono, Wiaczanie zasilania i wykonywanie testéw auto

z6tto i zielono diagnostycznych
Miga powoli na zielono Wigczenie systemu GNSS
®© D e Dwukrotnie miga na zielono Wigczenie systemow wizyjnych
O Miga szybko na z6tto Brak sygnatu z aparatury
Nie mozna rozpoczg¢ lotu, np. niski poziom
FO— Miga powoli na czerwono [eXeE) P p

natadowania akumulatora*®

. Bardzo niski poziom natadowania
@ - Miga szybko na czerwono
akumulatora

o — Stale $wieci na czerwono Istotny btad

®

Miga na przemian na czerwono . .
iitﬁgko P Wymagana kalibracja kompasu

* Jesli dron nie moze wystartowac, a wskazniki statusu migaja powoli na czerwono, sprawdz komunikat
ostrzegawczy w aplikacji DI Fly.

Po uruchomieniu silnikéw przednie wskazniki LED migajg na przemian na czerwono i zielono, a wskazniki
statusu drona migaja na zielono. Zielone wskazniki informuja, ze dron jest przygotowany do rozpoczecia
lotu, a czerwone wskazuja kierunek i pozycje drona.

A\ * Aby uzyskac lepsze materiaty, przednie wskazniki LED wytaczaja sie automatycznie podczas
fotografowania, jesli przednie wskazniki LED sg ustawione na tryb Auto w aplikacji DJI Fly.
Wymagania dotyczgce oswietlenia réznig sie w zaleznosci od regionu. Przestrzegaj lokalnych
praw i przepisow.




Procedura RTH (Return to Home)

Procedura RTH sprowadza drona do ostatniego zarejestrowanego punktu Home, gdy system
pozycjonowania dziata prawidtowo. Wyréznia sie trzy rodzaje RTH: Smart RTH, Low Battery RTH i Failsafe
RTH. Dron automatycznie wraca do punktu Home i lgduje, gdy uruchomiony zostanie tryb Smart RTH,
tryb Low Battery RTH lub gdy sygnat pomiedzy aparaturg a dronem zostanie utracony podczas lotu.

GNSS Opis
Pierwsza lokalizacja, w ktérej dron odbierze silny lub
Punkt Home @10 umiarkowanie silny sygnat GNSS (wskazany przez biatg ikone)

zostanie zapisana jako domysiny punkt Home. Punkt Home moze
zostac zaktualizowany przed startem, o ile dron otrzyma kolejny
silny lub umiarkowanie silny sygnat GNSS. Jesli sygnat jest staby,
punkt Home nie zostanie zaktualizowany. Po zapisaniu punktu
Home Point, w DJI Fly pojawi sie komunikat.

Jesli konieczne jest zaktualizowanie punktu Home podczas lotu
(np. gdy zmienita sie pozycja uzytkownika), punkt Home moze
zostac recznie zaktualizowany w opcji Settings > Safety page
(Ustawienia > Bezpieczerstwo) w DI Fly.

Tryb Smart RTH

Jesli sygnat GNSS jest wystarczajaco silny, Smart RTH moze by¢ uzywany do przywrécenia drona do
punktu Home. Smart RTH jest uruchamiany poprzez nacisniecie ¢& w DJI Fly lub poprzez nacisniecie
i przytrzymanie przycisku RTH na aparaturze sterujacej do momentu ustyszenia sygnatu dZzwiekowego.
Wyjécie z funkcji Smart RTH nastgpuje poprzez nacisniecie O woj Fly lub poprzez nacisnigcie przycisku
RTH na aparaturze sterujgcej. Po wyjsciu z RTH, uzytkownicy odzyskajg sterowanie nad dronem.

Tryb Advanced RTH

Tryb Advanced RTH jest wiaczony, jesli oSwietlenie jest wystarczajace, a otoczenie jest odpowiednie dla
systemoéw wizyjnych, gdy Smart RTH jest uruchomiony. Dron automatycznie zaplanuje najlepszg trase
RTH, ktéra zostanie wyswietlona w aplikacji DJI Fly i dostosuje si¢ w zaleznosci od otoczenia.
Ustawienia RTH

Ustawienia RTH sg dostepne dla trybu Advanced RTH. Przejdz do podgladu kamery w DJI Fly, nacisnij
Settings > Safety (Bezpieczenistwo), a nastepnie RTH.

1. Optymalna trasa: niezaleznie od ustawier wysokosci RTH, dron automatycznie planuje optymalng trase
RTH i dostosowuje wysoko$¢ zgodnie z czynnikami Srodowiskowymi, takimi jak przeszkody i sygnaty

transmisji. Optymalna trasa RTH oznacza, ze dron pokona najkrétszy mozliwy dystans, zmniejszajac
ilos¢ uzywanej mocy akumulatora i wydtuzajgc czas lotu.

~ L,
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. Preset:

a. Jezeli dron znajduje sie dalej niz 50 m od punktu Home w momencie rozpoczecia RTH, dron
zaplanuje trase RTH, poleci na otwarty teren unikajgc przeszkéd, wzniesie sie na ustawiong
wysokos$¢ RTH i wréci do punktu Home, uzywajac najlepszej trasy.

o

. Jezeli dron znajduje sie w odlegtosci od 5 do 50 m od punktu Home w momencie rozpoczecia
RTH, dron nie wzniesie sie na wysokos$¢ RTH i zamiast tego powrdci do punktu Home, uzywajgc
najlepszej trasy na aktualnej wysokosci. Gdy dron znajduje sie w poblizu punktu Home, bedzie
obnizat sig, lecgc do przodu, jezeli aktualna wysokos¢ jest wyzsza niz ustawiona wysokos$¢ RTH.

- J_}A
Y

Procedura trybu Advanced RTH

5.

. Punkt Home zostanie zapisany.
. Zostanie uruchomiony tryb Advanced RTH.
. Dron wytraci predko$¢ i zawisnie nieruchomo.
a. Dron wyladuje natychmiast, jezeli w momencie rozpoczecia RTH znajdzie sie w odlegtosci mniejszej

niz 5 m od punktu Home.

a. Jedlidron znajdzie sie dalej niz 5 m od punktu Home w momencie rozpoczecia RTH, dron zaplanuje

najlepszg trase zgodnie z ustawieniami RTH i poleci do punktu Home, jednoczes$nie wykrywajac
przeszkody i strefy GEO. Przéd drona bedzie zawsze wskazywat kierunek lotu.

. Dron bedzie leciat automatycznie zgodnie z ustawieniami RTH, otoczeniem i sygnatem transmisji
podczas RTH.
Dron wyladuje, a silniki zatrzymaja sie po dotarciu do Punktu Home.

Straight Line RTH (Trasa po linii prostej)

Dron rozpocznie trase po linii prostej, gdy o$wietlenie nie bedzie wystarczajgce, a otoczenie nie bedzie
odpowiednie dla trybu Advanced RTH.
Procedura Straight Line RTH:

1.

Punkt Home zostanie zapisany.

2. Zostanie uruchomiona procedura Straight Line RTH.
3. Dron wyhamuje i zawi$nie w miejscu.
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a. Jezeliw momencie rozpoczecia RTH dron znajduje sig dalej niz 50 m od Punktu Home, to najpierw

wzniesie sie na wysokos$¢ 20 m (ten krok zostanie pominiety, jezeli aktualna wysokos¢ jest wieksza
niz 20 m), nastepnie dron dostosuje swoje potozenie i wzniesie sie na ustawiong wysoko$¢ RTH
oraz poleci do Punktu Home. Jezeli aktualna wysokos$¢ jest wyzsza niz wysoko$¢ RTH, dron poleci
do Punktu Home na aktualnej wysokosci.

b. Jezeli dron znajduje sie w odlegtosci 5 do 50 m od Punktu Home w momencie rozpoczecia RTH,

dron dostosuje swoje potozenie i poleci do Punktu Home na aktualnej wysokosci. Jezeli aktualna
wysokos$¢ jest nizsza niz 2 m w momencie rozpoczecia RTH, dron wzniesie sie na 2 m i wréci do



C.

Punktu Home.
Dron wylgduje natychmiast, jezeli w momencie rozpoczecia RTH znajduje sie w odlegto$ci mniejszej
niz 5 m od Punktu Home.

4. Dron wyladuje, a silniki zatrzymaja sie po dotarciu do Punktu Home.

A

Podczas trybu Advanced RTH dron automatycznie dostosowuje predkosc lotu do czynnikéw
Srodowiskowych, takich jak predko$¢ wiatru i przeszkody.

Dron nie bedzie mégt unika¢ matych lub drobnych obiektéw, takich jak gatezie drzew lub linie
energetyczne. Przed rozpoczeciem trybu Smart RTH nalezy skierowac¢ drona na otwarty teren.
Ustaw tryb Advanced RTH jako Preset, jezeli na trasie RTH znajdujg si¢ linie energetyczne lub
wieze, ktérych dron nie moze oming¢ i upewnij sig, ze wysoko$¢ RTH jest ustawiona wyzej niz
wszystkie przeszkody.

Dron zatrzyma sie i wréci do punktu Home wedtug ostatnich ustawien, jezeli ustawienia RTH
zostang zmienione podczas funkcji RTH.

Jezeli maksymalna wysokos¢ jest ustawiona ponizej aktualnej wysokosci podczas RTH, dron zejdzie
do maksymalnej wysokosci i wréci do punktu Home.

Wysoko$¢ RTH nie moze by¢ zmieniona podczas uzywania funkcji RTH.

Jesliistnieje duza réznica pomiedzy aktualng wysokoscig a wysokoscig RTH, moc uzywanego
akumulatora nie moze by¢ doktadnie obliczona ze wzgledu na predkos¢ wiatru na réznych
wysokosciach. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na komunikaty dotyczace mocy akumulatora i
ostrzezenia w aplikacji DJI Fly.

Tryb Advanced RTH nie bedzie dostepny, jedli warunki oswietlenia i otoczenia nie bedg
odpowiednie dla systeméw wizyjnych podczas startu lub RTH.

Podczas trybu Advanced RTH, dron uruchomi funkcje Straight Line RTH, jesli warunki
oswietleniowe i otoczenie nie bedg odpowiednie dla systemdw wizyjnych i dron nie bedzie mégt
unikng¢ przeszkod. Przed wejsciem w funkcje RTH nalezy ustawi¢ odpowiednig wysokos$¢ RTH.
Jesli sygnat z aparatury jest prawidtowy podczas Advanced RTH, drazek sterujacy moze by¢
uzywany do sterowania predkoscig lotu, ale nie bedzie mozliwe sterowanie potozeniem i
wysokoscig, a dron nie bedzie mégt lecie¢ w lewo lub w prawo. Przyspieszenie wymaga uzycia
wiekszej mocy. Dron nie moze unikac¢ przeszkéd, jesli predkos¢ lotu przekracza rzeczywistg
predkos$¢ wykrywania. Dron wytraci predko$¢ i zawisnie w miejscu oraz wyjdzie z RTH, jezeli drazek
sterujacy zostanie maksymalnie wcisniety. Po zwolnieniu drazka bedzie mozna sterowac dronem.
Jezeli punkt Home znajduje sie w strefie wysokosci, a dron znajduje sie w warunkach
zewnegtrznych, w trybie Advanced RTH poleci ponizej limitu wysokosci, ktéry moze by¢ nizszy niz
ustawiona wysoko$¢ RTH. Nalezy zachowac ostrozno$¢ podczas lotu.

Jedli sygnat z aparatury jest prawidtowy podczas Straight Line RTH, przy uzyciu aparatury mozna
sterowac predkoscig i wysokoscig lotu, ale nie mozna sterowac potozeniem drona i nie mozna
lecie¢ w lewo lub w prawo. Dron nie moze unikac¢ przeszkéd, jezeli do przyspieszania uzywany
jest drazek sterujacy, a predkos¢ lotu przekracza rzeczywistg predko$¢ wykrywania. Jezeli dron
wznosi sie lub leci do przodu, wcisnij drazek sterujacy catkowicie w przeciwnym kierunku, aby
wyjé¢ z RTH. Zwolnij drazek sterujacy, aby odzyska¢ sterowanie nad dronem.

Jezeli dron osiggnie maksymalng wysokos$¢ podczas wznoszenia w trakcie RTH, dron zatrzyma
sie i powréci do Punktu Home na aktualnej wysokosci.
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Tryb low battery RTH

Jesli poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski i nie ma wystarczajacej mocy, aby wréci¢ do punktu
Home, wylgduj dronem tak szybko, jak to mozliwe.

Aby unikna¢ niepozgdanego zagrozenia spowodowanego niewystarczajgcg mocg, dron automatycznie
oblicza, czy moc akumulatora jest wystarczajaca, aby powrdéci¢ do punktu Home zgodnie z aktualng
pozycjg, srodowiskiem i predkoscig lotu. Komunikat ostrzegawczy pojawi si¢ w DJI Fly, gdy poziom
natadowania akumulatora bedzie niski i wystarczy tylko na ukoniczenie lotu RTH. Dron automatycznie
poleci do Punktu Home, jesli po 10-sekundowym odliczaniu nie zostanie podjeta zadna czynnosc.

Uzytkownik moze anulowa¢ RTH naciskajac przycisk RTH na aparaturze sterujgcej. Ostrzezenie o niskim
poziomie natadowania akumulatora zostanie wyswietlone tylko raz podczas lotu. Jesli RTH zostanie
anulowane po ostrzezeniu, akumulator moze nie mie¢ wystarczajgcej mocy, aby bezpiecznie wylgdowac,
co moze doprowadzi¢ do rozbicia drona lub jego utraty.

Dron wyladuje automatycznie, jezeli aktualny poziom akumulatora moze utrzymac drona tylko na czas,
aby zej$¢ z aktualnej wysokosci. Automatycznego lagdowania nie mozna anulowac, ale za pomocg aparatury
mozna zmienia¢ ruch poziomy i predko$¢ opadania drona podczas lagdowania. Jesli moc jest wystarczajaca,
mozna uzywac drgzka przepustnicy, aby dron wznosit sig z predkoscig 1 m/s.

Podczas automatycznego lagdowania nalezy porusza¢ dronem w poziomie, aby jak najszybciej znalez¢
odpowiednie miejsce do lgdowania. Dron spadnie, jesli uzytkownik bedzie stale wciskat drazek
przepustnicy do goéry, az do wyczerpania mocy akumulatora.

Tryb Failsafe RTH

Czynnos¢ drona po utracie sygnatu z aparatury sterujagcej mozna ustawic na RTH, lagdowanie, lub zawis w
Setting > Safety > Advanced Safety Settings (Ustawienia > Bezpieczenstwo > Zaawansowane ustawienia
bezpieczenstwa) w D)l Fly. Jesli punkt Home zostat pomysinie zapisany i kompas dziata prawidtowo, Failsafe
RTH automatycznie aktywuje sie po utracie sygnatu z aparatury sterujgcej na dtuzej niz sze$¢ sekund.
Jesli odwietlenie jest wystarczajgce, a systemy wizyjne dziatajg prawidtowo, DJI Fly wyswietli trase RTH,
ktora zostata wygenerowana przez drona przed utratg sygnatu z aparatury i powréci do punktu Home
uzywajac trybu Advanced RTH zgodnie z ustawieniami RTH. Dron pozostanie w RTH, nawet jesli sygnat z
aparatury zostanie przywrécony. DJI Fly odpowiednio zaktualizuje trase RTH.

Jesli odwietlenie nie jest wystarczajace, a systemy wizyjne nie sg dostepne, dron przejdzie do opgji Original
Route RTH (pierwotna trasa RTH).

Procedura Original Route RTH:
1. Dron wytraci predko$¢ i zawisnie w miejscu.
2. Porozpoczeciu RTH:
a. Jezeli dron znajduje sie dalej niz 50 m od punktu Home, dron dostosuje swoje potozenie i cofnie sie
0 50 m na swojej pierwotnej trasie lotu przed wejsciem w funkcje Straight Line RTH.
b. Jezeli dron znajduje sie dalej niz 5 m, ale mniej niz 50 m od punktu Home, uruchomiona zostanie
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funkcja Straight Line RTH.
c. Dron wyladuje natychmiast, jezeli w chwili rozpoczecia RTH znajduje sie w odlegtosci mniejszej
niz 5 m od Punktu Home.
3. Dron wyladuje, a silniki zatrzymajg sie po dotarciu do Punktu Home.
Dron uruchomi lub pozostanie w funkcji Straight Line RTH, jezeli podczas RTH zostanie przywrécony
sygnat z aparatury.

A\ + Jesli RTH zostanie uruchomione poprzez DJI Fly, a dron znajdzie sie dalej niz 5 m od punktu Home,
w aplikacji pojawi sie komunikat o koniecznosci wyboru opcji lagdowania.

Dron moze nie by¢ w stanie prawidtowo powréci¢ do punktu Home, jezeli sygnat GNSS jest staby
lub niedostepny. Dron moze wejs¢ w tryb ATTI, jezeli sygnat GNSS stanie sie staby lub niedostepny
po wprowadzeniu trybu Failsafe RTH. Dron zawisnie w miejscu na chwile przed lagdowaniem.
Wazne jest, aby ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH przed kazdym lotem. Uruchom DJI Fly i ustaw
wysokos¢ RTH. Domysina wysoko$¢ RTH to 100 m.

Dron nie moze unikac przeszkéd podczas trybu Failsafe RTH, jesli systemy wizyjne sg wytaczone.
Strefy GEO moga mie¢ wptyw na procedure RTH. Unikaj lotéw w poblizu stref GEO.

Dron moze nie by¢ w stanie wréci¢ do punktu Home, gdy predkos¢ wiatru jest zbyt duza. Nalezy
lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

Nalezy uwazac¢ na mate lub cienkie obiekty (takie jak gatezie drzew lub linie energetyczne) oraz
obiekty przezroczyste (takie jak woda lub szkto) podczas RTH. WyjdZ z procedury RTH i steruj
dronem recznie w sytuacji awaryjnej.

Zabezpieczenie podczas lagdowania
Jesli uzytkownik uruchomi RTH lub automatyczne lgdowanie uzywajac aparatury sterujacej lub aplikacji,
Zabezpieczenie podczas lgdowania wigczy sie podczas Smart RTH.

Zabezpieczenie podczas lgdowania zostanie wigczone, gdy dron zacznie Igdowac.

Zabezpieczenie podczas lgdowania nie bedzie dziata¢ w nastepujacych sytuacjach:

1. W trakcie zabezpieczenia podczas lgdowania, dron automatycznie wykryje i ostroznie wyladuje na
odpowiednim terenie.

2. Jesliteren zostanie uznany za niewtasciwy do lagdowania, dron zawisnie i bedzie czekat na potwierdzenie
uzytkownika.

3. Jesli zabezpieczenie podczas ladowania nie dziata, aplikacja DI Fly wyswietli komunikat o lagdowaniu,
gdy dron zejdzie do wysokosci 0,5 m od podtoza. Nacisnij przycisk potwierdzenia lub wcisnij catkowicie
drazek przepustnicy i przytrzymaj przez jedng sekunde, aby dron wylgdowat.

Precyzyjne lagdowanie

Dron podczas procedury RTH automatycznie skanuje i probuje dopasowac sie do ponizszych cech
terenu. Dron wyladuje, gdy aktualny teren bedzie pasowat do punktu Home. Jedli dopasowanie terenu
nie powiedzie sie, w aplikacji D)I Fly pojawi sie komunikat.
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/\ -+ Zabezpieczenie podczas ladowania jest aktywowane podczas precyzyjnego ladowania.
+ Wykonanie precyzyjnego ladowania podlega nastepujgcym warunkom:
a. Punkt Home musi by¢ zapisany przy starcie i nie moze by¢ zmieniany podczas lotu. W
przeciwnym razie dron nie bedzie zapisywat cech terenu punktu Home.
b.Podczas startu dron musi wznie$¢ sie na wysokos¢ co najmniej 7 m przed wykonaniem lotu
poziomego.
c. Cechy terenu punktu Home muszg pozostac w przewazajgcej czesci niezmienione.
d. Cechy terenu punktu Home muszg by¢ wystarczajgco charakterystyczne. Teren typu pola
pokrytego $niegiem nie jest odpowiedni.
e. Warunki o$wietleniowe nie moga by¢ zbyt jasne ani zbyt ciemne.
+ Podczas precyzyjnego lgdowania dostepne sg nastepujgce czynnosci:
a. Przesuniecie drazka przepustnicy w dot, aby przyspieszy¢ lagdowanie.
b. Przesuniecie drazka sterujacego w dowolnym kierunku poza kierunkiem przepustnicy, aby
zatrzymac precyzyjne lgdowanie. Dron bedzie obnizat si¢ pionowo po zwolnieniu drgzkéw
sterujgcych.
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Systemy wizyjne i system czujnikéw podczerwieni

DJI Mavic 3 Pro wyposazony jest zaréwno w system czujnikéw podczerwieni, jak i poziome, gérne i doine
systemy wizyjne.

Gorne i dolne systemy wizyjne posiadajg po dwie kamery, natomiast przednie, tylne i boczne systemy
wizyjne sktadajg sie tacznie z czterech kamer.

System czujnikéw podczerwieni sktada sie z dwdch modutéw podczerwieni 3D. Dolny system wizyjny
i system czujnikéw podczerwieni pomagajg dronowi utrzymac aktualng pozycje, uzyskac bardziej
precyzyjny zawis i lata¢ w pomieszczeniach lub w innych $rodowiskach, gdzie sygnat GNSS jest niedostepny.

Dodatkowe oswietlenie znajdujace sie w dolnej czesci drona moze wspomagac dolny system wizyjny.
DomysInie wiaczy sie automatycznie w warunkach stabego odwietlenia, gdy wysokos¢ lotu wynosi ponizej
5 m. Uzytkownicy moga réwniez wigczy¢ lub wytgczy¢ je recznie w aplikacji DJI Fly. Za kazdym razem, gdy
dron zostanie ponownie uruchomiony, dodatkowe dolne oswietlenie powréci do domysinego ustawienia
automatycznego.

/\ * Dodatkowy wskaznik LED jest ustawiony na funkcje automatyczna, gdy jest uzywany w UE i nie
mozna go zmieni¢. Przednie wskaZniki LED wysiegnikéw drona sg zawsze wigczone, gdy sg
uzywane w Unii Europejskiej i nie mozna ich modyfikowac.

) Tréjwymiarowy system
Dodatkowe oswietlenie czujnikéw podczerwieni

T
Dolny system wizyjny Wielokierunkowy system wizyjny

Zakres wykrywania

Przedni system wizyjny Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,5-18 m; FOV: 90° (poziomo),
72° (pionowo)

Tylny system wizyjny Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,5-18 m; FOV: 90° (poziomo),
72° (pionowo)

Boczny system wizyjny Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,5-30 m; FOV: 90° (poziomo),
72° (pionowo)

Gorny system wizyjny " Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,5-18 m; FOV: 72° (przéd i tyt),
90° (lewo i prawo)

Dolny system wizyjny Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,3-14 m; FOV: 106° (przdd i tyt),
90° (lewo i prawo)

Tréjwymiarowy system czujnikow Zakres pomiaréw precyzyjnych: 0,1-8 m (> 10% wspoétczynnika

podczerwieni odbicia); FOV: 60° (przéd i tyt), 60° (lewo i prawo)

[1] Wielokierunkowy system wizyjny moze wykrywac przeszkody w kierunku poziomym i powyzej.
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Korzystanie z systemu wizyjnego

Funkcja pozycjonowania dolnego systemu wizyjnego jest stosowana, gdy sygnaty GNSS sg niedostepne

lub stabe. Jest ona automatycznie wtaczana w trybie Normal lub Cine.

Wielokierunkowy system wizyjny aktywuje sie automatycznie, gdy dron jest w trybie Normal lub Cine, a

funkcja omijania przeszkéd jest ustawiona na Bypass lub Brake w DJI Fly. Wielokierunkowy system wizyjny

dziata najlepiej przy odpowiednim o$wietleniu i wyraznie oznaczonych lub teksturowanych przeszkodach.

Ze wzgledu na efekt inercji, uzytkownicy musza pamigtac o zatrzymaniu drona w odpowiedniej odlegtosci.

A
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Nalezy zwraca¢ uwage na warunki srodowiska lotu. Systemy wizyjne i system czujnikow
podczerwieni dziataja tylko w okreslonych sytuacjach i nie moga zastepowac kontroli i oceny
sytuacji przez cztowieka. Podczas lotu nalezy zawsze zwraca¢ uwage na otaczajgce srodowisko
i ostrzezenia w aplikacji DJI Fly, a takze by¢ odpowiedzialnym za drona i utrzymywac¢ nad nim
kontrole przez caty czas.

Dolny system wizyjny dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,5 do 30 m, jesli
nie ma dostepnego sygnatu GNSS. Nalezy zachowac szczeg6lng ostroznos¢, jesli wysokos¢ drona
przekracza 30 m, poniewaz moze to mie¢ wptyw na wydajnos$¢ pozycjonowania obrazu.

W warunkach stabego oswietlenia systemy wizyjne moga nie osiggng¢ optymalnej wydajnosci
pozycjonowania, nawet jesli wigczone jest dodatkowe oswietlenie dolne. Nalezy zachowac¢
ostroznos¢, jesli sygnat GNSS jest staby w takich srodowiskach.

Dolny system wizyjny moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci nad woda. Dlatego dron moze
nie by¢ w stanie skutecznie unika¢ wody znajdujacej sie ponizej podczas lgdowania. Wskazane jest
zachowanie kontroli nad lotem przez caty czas, dokonywanie przemyslanych decyzji na podstawie
otaczajgcego Srodowiska i unikanie nadmiernego korzystania z dolnego systemu wizyjnego.
Systemy wizyjne nie sa w stanie dokfadnie zidentyfikowa¢ duzych konstrukcji ramowych z ramami
i kablami, takich jak zurawie wiezowe, wieze przesytowe wysokiego napiecia, linie przesytowe
wysokiego napiecia, mosty wantowe i mosty wiszace.



System wizyjny nie dziata prawidtowo nad powierzchniami bez wyraznych zmian wzoru lub gdy $wiatto
jest zbyt stabe lub zbyt silne. System wizyjny nie dziata prawidtowo w nastepujacych sytuacjach:

a. Lot nad powierzchniami monochromatycznymi (np. czysta czern, biel, czerwien lub zielen).

b. Lot nad powierzchniami silnie odbijajgcymi $wiatto.

c. Lot nad woda lub przezroczystg powierzchnig.

d. Lot nad ruchomymi powierzchniami lub obiektami.

e. Lot w obszarze o czestych i gwattownych zmianach oswietlenia.

f. Lot nad wyjgtkowo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 40 000 lukséw) powierzchniami.

g. Lot nad powierzchniami silnie odbijajacymi lub pochtaniajgcymi fale podczerwieni (np. lustra).

h. Lot nad powierzchniami bez wyraznych wzordéw lub tekstury.

i. Lot nad powierzchniami o powtarzajacych sie identycznych wzorach lub fakturach (np. ptytki o
tym samym wzorze).

j. Lot nad przeszkodami o matej powierzchni (np. gatezie drzew).

Nalezy zawsze utrzymywac czujniki w czystosci. Nie nalezy dopuszczac do zarysowania czujnikéw oraz
nie nalezy ich modyfikowac. Nie nalezy uzywac drona w zapylonym lub wilgotnym $rodowisku.
Kamery systemu wizyjnego mogg wymagac kalibracji po przechowywaniu przez dtuzszy czas. W aplikacji
DJI Fly pojawi sie komunikat i kalibracja zostanie przeprowadzona automatycznie.

Nie nalezy wykonywac lotow, gdy pada deszcz, pojawia sie smog lub widoczno$¢ jest mniejsza niz 100 m.
Za kazdym razem przed startem nalezy sprawdzi¢ nastepujace elementy:

a. Upewnij sig, ze ostony systemu wizyjnego i systemu czujnikdw podczerwieni nie sg zaklejone ani
zablokowane w zaden inny sposéb.

b. Uzywaj miekkiego materiatu, jesli na ostonach systeméw wizyjnych i systemu czujnikéw podczerwieni
znajdujg sie zabrudzenia, kurz lub woda. Nie nalezy uzywa¢ zadnych $rodkéw czyszczgcych
zawierajacych alkohol.

c. Skontaktuj sie z pomocg techniczng DJI, jesli wystapig uszkodzenia ostony systemoéw czujnikéw
podczerwieni i systemoéw wizyjnych.

Nie nalezy zastania¢ systemu czujnikéw podczerwieni.

53



System APAS 5.0

System APAS 5.0 jest dostepny w trybie Normal i Cine. Po wigczeniu systemu APAS, dron bedzie nadal
reagowat na polecenia uzytkownika i planowat swojg trase wedtug ruchéw drgzka sterujgcego oraz
Srodowiska lotu. System APAS ufatwia unikanie przeszkéd, uzyskanie stabilnego nagrania oraz zapewnia
lepsze wrazenia podczas lotu.
Poruszaj dragzkami sterujgcymi w dowolnym kierunku. Dron bedzie omijat przeszkody lecgc nad, pod,
w lewo lub prawo od przeszkody. Dron moze réwniez reagowac na ruchy drazka sterujgcego podczas
omijania przeszkéd.
Kiedy system APAS jest wtaczony, mozna zatrzymac drona poprzez nacisniecie przycisku wstrzymania lotu
na aparaturze. Dron wytraci predkos¢ i zawisnie na trzy sekundy oraz bedzie oczekiwat na dalsze polecenia.
Aby wigczy¢ APAS, otwoérz D)l Fly, wejdZ w opcje Settings > Safety (Ustawienia > Bezpieczenstwo) i wigcz
APAS wybierajgc Bypass (Omijanie). Podczas uzywania opcji Bypass wybierz tryb Normal lub Nifty. W trybie
Nifty, dron moze lata¢ szybciej, ptynniej i blizej przeszkéd uzyskujac lepszy materiat filmowy podczas funkcji
omijania przeszkod. Wzrasta jednak ryzyko zderzenia z przeszkodami. Zachowaj ostroznos¢.
Tryb Nifty nie dziata prawidtowo w nastepujacych sytuacjach:

1. Gdy orientacja drona zmienia sie gwattownie lecgc w poblizu przeszkéd.

2. Podczas przelotu z duzg predkoscia przez waskie przeszkody, takie jak daszki lub krzewy.

3. Podczas lotu w poblizu przeszkdd, ktore sg zbyt mate, aby je wykryc.

4. Podczas latania z ostong $migiet.

Zabezpieczenie podczas lgdowania

Zabezpieczenie podczas ladowania zostanie aktywowane, jesli opcja Obstacle Avoidance (Omijanie

przeszkdd) jest ustawiona na Bypass (Omijanie) lub Brake (Hamowanie), a uzytkownik przesunie drazek

przepustnicy w dot, aby wylgdowac dronem. Zabezpieczenie podczas lgdowania uruchamia sie, gdy dron

zaczyna lagdowac.

1. Po uruchomieniu zabezpieczenia podczas lagdowania dron automatycznie wykryje, czy obszar nadaje
sig do lagdowania, a nastepnie wyladuje.

2. Jesli teren zostanie okreslony jako nieodpowiedni do ladowania, dron zawisnie po osiggnieciu
wysokosci 0,8 m nad powierzchnig terenu. Przesun drgzek przepustnicy w dét na dtuzej niz piec¢
sekund, a dron wyladuje bez funkgji unikania przeszkéd.

Upewnij sie, ze korzystasz z systemu APAS, gdy systemy wizyjne sg wigczone. Upewnij sie, ze wzdtuz
trasy lotu nie znajduja sie ludzie, zwierzeta, obiekty o matej powierzchni (np. gatezie drzew) lub
obiekty przezroczyste (np. szkto lub woda).

Upewnij sie, ze korzystasz z systemu APAS, gdy systemy wizyjne sg wigczone lub gdy sygnat GNSS
jest silny. APAS moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci nad wodg lub terenem pokrytym
$niegiem.

Zachowaj szczegélng ostroznos$¢ podczas latania w ekstremalnie ciemnym (<300 lux) lub jasnym
(>10,000 lux) otoczeniu.

Zwrd6c¢ uwage na aplikacje DJI Fly i upewnij sig, Ze APAS dziata prawidtowo. System APAS moze nie
dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci w poblizu ograniczen lotu lub w strefie GEO.

A
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Rejestrator lotéw

Dane dotyczace lotu, w tym telemetria lotu, informacje o statusie drona i inne parametry, s automatycznie
zapisywane w wewnetrznym rejestratorze danych drona. Dostep do danych mozna uzyska¢ uzywajac
programu DJI Assistant 2.

Smigta
Wyréznia sie dwa rodzaje $migiet DJI Air 3 typu Quick-Release zaprojektowanych do obracania sie¢ w

réznych kierunkach. Oznaczenia wskazuja, ktére Smigta powinny by¢ przymocowane do jakich silnikdw.
Nalezy upewnic¢ sie, ze Smigta i silnik sa dopasowane zgodnie z instrukcja.

Montaz $migiet

W opakowaniu DI Air 3 znajduja sie dwa rodzaje $migiet, sg to $migta A i $migta B. Opakowanie obu typéw
$migiet jest oznaczone odpowiednio literami A i B, wraz z ilustracjami lokalizacji instalacji. Przymocuj
$migta A z szarymi okragtymi oznaczeniami do silnikéw z szarymi oznaczeniami. Analogicznie, przymocuj
$migta B bez oznaczen do silnikéw bez oznaczen. Przytrzymaj silnik jedna reka, docisnij Smigto drugg reka i
obracaj w kierunku 'jﬁ / Qr oznaczonym na $migle, az wyskoczy i zablokuje sie na miejscu. Rozt6z $migta.

-3 >

Demontaz $migiet
Zatdz $migta na silniki i obré¢ je w kierunku odblokowania.
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/N\ * Krawedzie $migta sa ostre. Nalezy obchodzic sig z nimi ostroznie.

Uzywaj wytacznie oryginalnych $migiet DJI. Nie nalezy mieszac rodzajow $migiet.

Smigta sa elementami podlegajacymi zuzyciu. W razie potrzeby nalezy zakupi¢ dodatkowe $migta.
Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie, ze Smigta i silniki s prawidtowo zamontowane.

Przed kazdym lotem nalezy upewnic sie, ze wszystkie Smigta sg w prawidtowym stanie. Nie nalezy
uzywac zuzytych, wyszczerbionych lub ztamanych $migiet.

Aby unikngc obrazen, nie nalezy zbliza¢ sie do obracajacych sie Smigiet lub silnikow.

Aby unikna¢ uszkodzenia $migiet, podczas transportu lub przechowywania ustaw drona w kierunku
wskazanym w torbie transportowej. Nie nalezy $ciskac¢ ani zgina¢ $migiet. Jesli $migta zostang
uszkodzone, wptynie to na wydajnos¢ lotu.

Nalezy upewnic sie, ze silniki sg prawidtowo zamontowane i obracajg sie swobodnie. Natychmiast
wyladuj dronem, jesli silnik zablokowat sie i nie moze sie swobodnie obracac.

Nie nalezy modyfikowac konstrukcji silnikdw.

Nie nalezy dotykac ani dopuszczac do kontaktu rak lub czesci ciata z silnikami po locie, poniewaz
moga by¢ nagrzane.

Nie nalezy blokowa¢ zadnych otworéw wentylacyjnych na silnikach ani na korpusie drona.

Upewnij sie, ze regulatory ESC brzmig prawidtowo po wigczeniu zasilania.

Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator DJI Air 3 to akumulator o napieciu 14,76 V i pojemnosci 4241 mAh z funkcjg
inteligentnego tadowania i roztadowywania.

Wiasciwosci akumulatora

1. Wskaznik poziomu natadowania akumulatora: wskazniki poziomu natadowania akumulatora
wyswietlajg aktualny poziom natadowania akumulatora.

2. Automatyczne roztadowywanie: aby zapobiec puchnieciu, akumulator automatycznie roztadowuje
sie do 96% poziomu natadowania, gdy pozostaje nieuzytkowany przez trzy dni i automatycznie
roztadowuje sie do 60% poziomu natadowania, gdy pozostaje nieuzytkowany przez dziewie¢ dni
(domyslnie jest to dziewie¢ dni, ale mozna ustawi¢ na 4-9 dni w aplikacji). Normalnym zjawiskiem jest
odczuwanie umiarkowanego ciepta emitowanego z akumulatora podczas procesu roztadowywania.

3. Funkcja réwnomiernego tadowania: podczas tadowania napiecia ogniw akumulatora sg automatycznie
réwnowazone.

4. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: akumulator przestaje sie automatycznie tadowac po petnym
natadowaniu.

5. Wykrywanie temperatury: aby zapobiec uszkodzeniom, akumulator taduje sie tylko wtedy, gdy
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temperatura wynosi od 5° do 40° C (41° do 104° F).

6. Zabezpieczenie przed przecigzeniem pragdowym: akumulator przestaje sie tadowac w przypadku
wykrycia przecigzenia pradowego.

7. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: roztadowywanie zostaje zakorczone
automatycznie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy akumulator nie jest uzywany.
Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem nie jest wtgczone, gdy akumulator jest uzywany.

8. Zabezpieczenie przed zwarciem: zasilanie jest automatycznie odcinane w przypadku wykrycia zwarcia.

9. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem ogniwa akumulatora: aplikacja wyswietli komunikat ostrzegawczy
po wykryciu uszkodzenia ogniwa akumulatora.

10.Tryb hibernacji: akumulator wytgcza sie po 20 minutach od ostatniej aktywnosci, aby zaoszczedzi¢ moc.
Jedli poziom natadowania akumulatora wynosi mniej niz 5%, akumulator wejdzie w tryb hibernacji, aby
zapobiec nadmiernemu roztadowaniu po okresie nieaktywnosci przez szes¢ godzin. W trybie hibernacji
wskazniki poziomu natadowania akumulatora nie $wieca. Nataduj akumulator, aby wyprowadzi¢ go
z trybu hibernacji.

11.Przekazywanie informacji: informacje o napieciu, pojemnosci i pradzie akumulatora sg przekazywane
do drona.

12.Uwagi dotyczgce konserwacji: akumulator automatycznie sprawdza réznice napie¢ miedzy ogniwami
akumulatora i okreéla, czy wymagana jest konserwacja. Jesli wymagana jest konserwacja, cztery
wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora bedg miga¢ dwa razy na sekunde i miga¢ przez
dwie sekundy, gdy uzytkownik naci$nie przycisk zasilania w celu sprawdzenia poziomu natadowania
akumulatora. W takim przypadku, jedli akumulator jest wtozony do drona i wigczony, dron nie
bedzie mogt wystartowac, a w aplikacji D)l Fly pojawi sie komunikat o koniecznosci przeprowadzenia
konserwacji. Jesli wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora migajg w celu konserwacji lub
w aplikacji DJI Fly pojawi sie komunikat o koniecznosci konserwacji. Nalezy postepowac zgodnie z
komunikatem, aby w petni natadowa¢ akumulator, a nastepnie pozostawi¢ go na 48 godzin. Jesli
akumulator nadal nie dziata po dwukrotnej konserwacji, skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

/N * Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy zapoznac sie z wytycznymi dotyczacymi bezpieczenstwa
oraz z naklejkami na akumulatorze. Uzytkownicy ponoszg petng odpowiedzialno$¢ za wszystkie
czynnosci i uzytkowanie.

Prawidtowa obstuga akumulatora

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora
Nacisnij przycisk zasilania jeden raz, aby sprawdzi¢ poziom natadowania akumulatora przy wytgczonym
zasilaniu.
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Wskazniki poziomu natadowania akumulatora informujg o poziomie mocy akumulatora podczas
tadowania i roztadowywania. Statusy wskaznikéw LED sg opisane ponizej:

Wskaznik LED sie Swieci. @ Wskaznik LED miga. © Wskaznik LED jest wytaczony.

® 88% - 100%
76% - 87%
63% - 75%
® ® ® O 51% - 62%
® ® © @] 38% - 50%
O © © 26% - 37%
© 13% - 25%
O ©) 0% - 12%

Poziom natadowania akumulatora

Nacisnij przycisk zasilania raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby

wiaczy¢ lub wytaczy¢ akumulator. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora wyswietlajg

poziom natadowania akumulatora, gdy akumulator jest wtgczony. Wskazniki LED poziomu natadowania

akumulatora wytaczajg sie, gdy akumulator jest wytgczony.

Powiadomienie o niskiej temperaturze

1. Pojemnos$¢ akumulatora ulega znacznemu zmniejszeniu podczas lotéw w niskich temperaturach od
-10° do 5° C(14° do 41° F). Wskazane jest zawieszenie drona w miejscu na pewien czas w celu ogrzania
akumulatora. Nalezy pamietac o petnym natadowaniu akumulatora przed startem.

2. Akumulatoréw nie mozna uzywac w $rodowiskach o ekstremalnie niskich temperaturach nizszych
niz-10° C(14°F).

3. Podczas przebywania w Srodowisku o niskiej temperaturze, nalezy zakoriczy¢ lot, gdy tylko aplikacja
DJI Fly wyswietli ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora.

4. Aby zapewnic¢ optymalng wydajnos¢, nalezy utrzymywac temperature akumulatora powyzej 20° C
(68° F).

5. Zmniejszona pojemno$¢ akumulatora w Srodowiskach o niskiej temperaturze zmniejsza wydajnos¢
drona w zakresie odpornosci na wiatr. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

6. Nalezy zachowac szczegdlng ostroznos¢ podczas lotéw na wysokim poziomie morza przy niskiej
temperaturze.

tadowanie akumulatora

Przed kazdym uzyciem nalezy w petni natadowac¢ akumulator. Wskazane jest korzystanie z urzadzen
tadujacych dostarczonych przez DJI, takich jak DJI Air 3 Battery Charging Hub, DJI 100W USB-C Power
Adapter, DJI 65W Portable Charger lub innych tadowarek USB Power Delivery. Odwied? oficjalny sklep
internetowy DJI, aby uzyskac¢ wiecej informacji na temat oficjalnych urzadzen tadujacych DJI.
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Korzystanie z tadowarki

1. Podtacz tadowarke do zrédta zasilania prgdem zmiennym (100-240 V, 50/60 Hz; uzyj kabla zasilajacego
o odpowiednich parametrach do tadowania, a w razie potrzeby uzyj zasilacza).

2. Podtacz dron do tadowarki za pomocg kabla do tadowania akumulatora przy wytaczonym zasilaniu
akumulatora.

3. Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora wyswietlajg aktualny poziom natadowania
akumulatora podczas tadowania.

4. Akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora
sg wytgczone. Odtgcz tadowarke, gdy akumulator jest w petni natadowany.

/\ * Nie nalezy tadowa¢ akumulatora bezposrednio po locie, poniewaz moze on by¢ zbyt goracy.

Przed ponownym tadowaniem nalezy poczekac, az akumulator ostygnie do temperatury roboczej.

tadowarka zatrzymuje tadowanie akumulatora, jesli temperatura ogniw akumulatora nie miesci

sie w zakresie roboczym od 5° do 40° C. Optymalna temperatura tadowania wynosi od 22° do

28° C.

+ Aby zachowac prawidtowe parametry akumulatora, nalezy tadowac go catkowicie co najmniej
raz natrzy miesiace.

Q Przed transportem wskazane jest roztadowanie akumulatoréw do poziomu 30% lub nizszego. Mozna
to zrobi¢ wykonujac lot dronem w $rodowisku zewnetrznym do momentu, gdy poziom natadowania
spadnie ponizej 30%.

Ponizsza tabela przedstawia wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora podczas tadowania.

© @) 0% - 50%
® ® 51% - 75%
76% - 99%

100%

Korzystanie z huba tadujacego

Kliknij ponizszy link, aby obejrze¢ filmy instruktazowe dotyczace DJI Air 3 Battery Charging Hub.
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DJI Air 3 Battery Charging Hub jest przeznaczony do tadowania maksymalnie trzech inteligentnych
akumulatoréw. Po zainstalowaniu akumulatoréw, hub tadujacy moze zasila¢ urzadzenia zewnetrzne za
posrednictwem portu USB-C, takie jak aparatura sterujgca lub telefony komérkowe. Hub tadujacy moze
réwniez korzystac z funkgji akumulacji energii, aby przenies¢ pozostata moc wielu akumulatoréw o niskim
poborze mocy do akumulatora o najwyzszej pozostatej mocy.

a5
%" |

7

Hub tadujacy jest kompatybilny wytgcznie z inteligentnym akumulatorem BWX233-4241-14.76. Nie
nalezy uzywac huba fadujacego z innymi modelami akumulatoréw.

ﬁ’ 1. Zigcze USB-C
r,fj“l 2. Wskaznik LED statusu
] W | 3. Przycisk funkcyjny
2 } ‘ d‘ 4. Przycisk zwalniania akumulatora
3 O 4 5. Port akumulatora

B>

Umie$¢ hub tadujacy na ptaskiej i stabilnej powierzchni z odpowiednia wentylacjg podczas
tadowania urzadzenia zewnetrznego lub akumulacji energii. Nalezy upewnic sie, ze urzagdzenie
jest odpowiednio izolowane, aby zapobiec ryzyku pozaru.
Nie nalezy dotyka¢ metalowych zaciskéw portéw akumulatora. Wyczys¢ metalowe zaciski czystq i
sucha $ciereczkg, jesli pojawi sie na nich zauwazalny osad.
Nalezy pamietac¢ o terminowym fadowaniu akumulatoréw o niskim poziomie natadowania.

Wskazane jest przechowywanie akumulatoréw w hubie tadujacym. Hub tadujacy automatycznie
sprawdza poziom natadowania akumulatora co siedem dni. Gdy poziom natadowania akumulatora
wynosi 0%, akumulator o wysokim poziomie natadowania bedzie tadowat akumulator o niskim
poziomie natadowania, az jego poziom natadowania osiggnie 5%, aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu.

tadowanie inteligentnego akumulatora

1. Wi6z akumulatory do huba tadujgcego, az ustyszysz klikniecie.

2. Podtacz hub tadujacy do gniazda zasilania za pomocg tadowarki. Wskazane jest uzycie zasilacza D)l
100W USB-C. Akumulator o najwyzszym poziomie natadowania zostanie natadowany jako pierwszy, a
nastepnie pozostate bedg tadowane w kolejnosci zgodnie z ich poziomami natadowania. Wskaznik LED
statusu wskazuje poziom natadowania akumulatora podczas tadowania. Wiecej informacji na temat
migania wskaznika LED statusu mozna znalez¢ w rozdziale ,Wskaznik statusu drona”.

3. Po natadowaniu akumulator mozna przechowywac w hubie tadujgcym. Przytrzymaj przycisk zwalniania
akumulatora, aby wyja¢ odpowiedni akumulator z huba tadujgcego.
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Korzystanie z huba tadujacego jako Power Bank

1. Wi6z jeden lub wiecej akumulatoréw do huba tadujgcego. Podtacz urzgdzenie zewnetrzne przez port
USB-C, takie jak telefon komérkowy lub aparatura sterujaca.

2. Nacisnij przycisk funkcyjny, a wskaznik LED statusu huba tadujgcego zaswieci sie na zielono. Najpierw
roztadowany zostanie akumulator o najnizszym poziomie natadowania, a nastepnie kolejno pozostate
akumulatory.

3. Aby zakonczy¢ tadowanie urzadzenia zewnetrznego, odtacz urzadzenie zewnetrzne od huba tadujacego.

/\ * Jesli pozostaly poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 7%, akumulator nie moze tadowac

urzgdzenia zewnetrznego.

Akumulacja mocy

1. Wi6z wigcej niz jeden akumulator do huba tadujgcego, a nastepnie przytrzymaj przycisk funkcyjny,
az wskaznik LED statusu zmieni kolor na zielony. Wskaznik LED statusu huba tadujgcego pulsuje
na zielono, a zasilanie jest przekazywane z akumulatora o najnizszym poziomie natadowania do
akumulatora o najwyzszym poziomie natadowania.

2. Aby zatrzymac akumulacje energii, przytrzymaj przycisk funkcyjny, az wskaznik LED statusu zmieni
kolor na z6tty. Po zatrzymaniu akumulacji energii nacisnij przycisk funkcyjny, aby sprawdzi¢ poziom
natadowania akumulatoréw.
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/N *+ Akumulacja mocy zatrzymuje sie automatycznie w nastepujacych sytuacjach:
a. Akumulator jest w petni natadowany lub moc akumulatora wyjsciowego jest nizsza niz 5%.
b.tadowarka lub urzgdzenie zewnetrzne zostanie podtgczone do huba tadujgcego lub dowolny
akumulator zostanie umieszczony lub wyjety z huba tadujgcego podczas akumulacji energii.
c. Akumulacja energii zostata przerwana na ponad 15 minut z powodu nieprawidtowej temperatury

akumulatora.

+ Po akumulacji energii nalezy jak najszybciej natadowac¢ akumulator z najnizszym poziomem mocy,

aby unikna¢ roztadowania.

Opis wskaZnikéw LED statusu

Wz6r migania

Miga na zielono

Miga na z6tto

Stale $wieci na zétto

Stale $wieci na zielono

Stale $wieci na czerwono

Opis

Hub tadujacy jest nieaktywny

tadowanie akumulatora lub akumulacja energii

Wszystkie akumulatory sg w petni natadowane lub zasilaja
urzadzenia zewnetrzne

Temperatura akumulatoréw jest zbyt niska lub zbyt wysoka
(nie wymaga dalszych czynnosci)

Btad zasilania lub btad akumulatora (wyjac¢ i ponownie

wiozy¢ akumulatory lub odtaczy¢ i podigczyc¢ tadowarke)

Zabezpieczenia akumulatora

Wskazniki poziomu natadowania akumulatora mogg wyswietla¢ powiadomienia o zabezpieczeniach
akumulatora uruchamiane przez nieprawidtowe warunki tadowania.

LED1 | LED2 | LED3 | LED4
O ®
(@)
©
© ©
(@)
©
@

Wz6r migania
LED2 miga dwa razy na sekunde
LED2 miga trzy razy na sekunde
LED3 miga dwa razy na sekunde
LED3 miga trzy razy na sekunde
LED4 miga dwa razy na sekunde

LED4 miga trzy razy na sekunde

Status
Wykryto nadmiar pradu
Wykryto zwarcie w obwodzie

Wykryto nadmierne obcigzenie

Wykryto nadmierne napiecie
w tadowarce

Zbyt niska temperatura tadowania

Zbyt wysoka temperatura
tadowania

Jesli dowolne zabezpieczenie akumulatora zostanie uruchomione, odtgcz tadowarke i podtgcz ja ponownie,
aby wznowic tadowanie. Jesli temperatura tadowania jest nieprawidtowa, nalezy poczekac na jej powrot
do normy. Akumulator automatycznie wznowi tadowanie bez koniecznosci odtgczania i ponownego

podtaczania tadowarki.
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Montaz akumulatora
Wi6z akumulator do komory akumulatora w dronie. Upewnij sie, ze akumulator zostat catkowicie wsuniety
i stychac klikniecie, ktére oznacza, ze uchwyty akumulatora sg prawidtowo zamocowane.

Demontaz akumulatora
Nacis$nij uchwyty akumulatora po bokach, aby wyja¢ go z komory.

/N * Nie nalezy wktadac ani wyjmowa¢ akumulatora, gdy dron jest wigczony.
+ Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo zamontowany.

63



Gimbal z kamerg

Opis gimbala
3-osiowy gimbal zapewnia stabilizacje kamery, umozliwiajagc wykonywanie wyraznych i stabilnych zdje¢
oraz filméw. Zakres nachylenia wynosi od -90° do +35°, a zakres obrotu - od -5° do +5°.

Uzyj pokretta gimbala na aparaturze sterujgcej, aby sterowac nachyleniem kamery. Opcjonalnie, mozna
to zrobi¢ poprzez podglad kamery w aplikacji DJI Fly. Przytrzymaj ekran, az pojawi sie pasek regulacji
kamery. Przeciggnij pasek w gore lub w dét, aby sterowac nachyleniem oraz w lewo lub w prawo, aby
sterowac obrotem.

Tryby gimbala

Dostepne sa dwa tryby pracy gimbala. Przetgczaj pomiedzy trybami pracy w aplikacji DI Fly.

Tryb Follow: kat nachylenia gimbala pozostaje stabilny wzgledem ptaszczyzny poziomej. Uzytkownicy
moga regulowac¢ nachylenie gimbala. Ten tryb jest odpowiedni do wykonywania zdjec¢ nieruchomych.
Tryb FPV: gdy dron leci do przodu, gimbal synchronizuje sie z ruchem drona, aby zapewni¢ wrazenia
z pierwszej osoby podczas lotu.

/N * Nie nalezy obija¢ ani uderza¢ w gimbal po wiaczeniu zasilania drona. Startuj dronem z otwartego
i ptaskiego terenu, aby chroni¢ gimbal podczas startu.

Po zamontowaniu obiektywu szerokokatnego, przed startem upewnij sig, ze gimbal jest
wysrodkowany i ustawiony naprzéd, aby dron mégt prawidtowo wykry¢ status montazu obiektywu
szerokokatnego. Gimbal bedzie wypoziomowany po wigczeniu zasilania drona. Jesli gimbal obraca
sie, ponownie ustaw gimbal uzywajgc aparatury sterujgcej lub aplikacji DJI Fly, w nastepujacy
sposob:

a. Naci$nij Recenter Gimbal (Wysrodkuj Gimbal) w zaktadce Settings > Control (Ustawienia >

Sterowanie) w DJI Fly.
b. Nacisnij przycisk Fn (DJI RC-N2) lub przycisk konfigurowalny C1 (DJI RC 2) na aparaturze sterujgcej.
DomyslIng funkcja jest wysrodkowanie lub skierowanie gimbala w dét, ktérg mozna dostosowac.

Funkcje Pano i Asteroid nie beda dostepne po zamontowaniu obiektywu szerokokgtnego.

Precyzyjne elementy w gimbalu mogg zosta¢ uszkodzone w wyniku zderzenia lub uderzenia, co
moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie gimbala.

Nalezy unika¢ przedostawania sie kurzu lub piasku do wnetrza gimbala, zwtaszcza do silnikéw
gimbala.

Silnik gimbala moze przejs¢ w tryb zabezpieczenia, jesli gimbal zostanie zablokowany przez inne
obiekty, gdy dron zostanie umieszczony na nieréwnym terenie lub na trawie, lub jesli gimbal
doswiadczy nadmiernej sity zewnetrznej, na przyktad podczas kolizji.
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Nie nalezy wywierac sity zewnetrznej na obudowe gimbala po jego wiaczeniu. Nie nalezy dodatkowo
obcigzac gimbala, poniewaz moze to spowodowac jego nieprawidtowe dziatanie, a nawet doprowadzi¢
do trwatego uszkodzenia silnika.

Nalezy upewnic sie, ze usunieto ostone gimbala przed wtaczeniem zasilania drona. Nalezy réwniez
pamieta¢ o zamontowaniu ostony gimbala, gdy dron nie jest uzywany.
Latanie w silnej mgle lub chmurach moze spowodowa¢, ze gimbal bedzie mokry, co doprowadzi do

tymczasowej awarii. Gimbal odzyska petng funkcjonalno$¢ po wyschnieciu.

Opis kamery

DJI Air 3 posiada system dwoch kamer, ktéry sktada sie z kamery szerokokatnej i kamery ze $rednim
teleobiektywem, odpowiednich do realizacji réznorodnych ujec.

Kamera szerokokatna posiada matryce CMOS 1/1,3 cala o efektywnej rozdzielczosci 48 MP. Z przystong
/1.7 i ekwiwalentem ogniskowej 24 mm, kamera szerokokatna moze fotografowa¢ od 1 m do
nieskofnczonosci. Umozliwia nagrywanie filméw w rozdzielczosci 4K 60 klatek na sekunde i fotografowanie
w rozdzielczo$ci 48 MP, a takze obstuguje 3-krotny zoom.

Kamera ze $rednim teleobiektywem jest wyposazona w matryce CMOS 1/1,3 cala z efektywng liczbg pikseli
48 MP. Z przystong /2.8 i ekwiwalentem ogniskowej 70 mm, kamera ze $rednim teleobiektywem moze
wykonywac zdjecia z odlegtoéci od 3 m do nieskoficzonosci. Umozliwia nagrywanie filméw 4K 60 klatek na
sekunde i fotografowanie w rozdzielczosci 48 MP, a takze obstuguje nawet 9-krotny zoom.

/N + Nalezy upewnic sie, ze temperatura i wilgotno$¢ sa odpowiednie dla kamery podczas jej uzywania
i przechowywania.
+ Aby unikna¢ uszkodzenia lub pogorszenia jakosci obrazu, do czyszczenia obiektywu nalezy uzywac
odpowiedniego preparatu.
+ Nie nalezy zastania¢ zadnych otworéw wentylacyjnych w kamerze, poniewaz wytwarzane ciepto
moze uszkodzi¢ urzagdzenie i spowodowac obrazenia uzytkownika.
+ Kamery moga nie ustawi¢ prawidtowo ostrosci w nastepujacych sytuacjach:
a. Fotografowanie ciemnych obiektéw znajdujacych sie daleko.
b. Fotografowanie obiektéw z powtarzajgcymi sie identycznymi wzorami i teksturami lub bez
wyraznych wzoréw i tekstur.
c. Fotografowanie btyszczacych lub odbijajacych $wiatto obiektow (takich jak oswietlenie uliczne
i szkto).
d. Fotografowanie migajgcych obiektéw.
e. Fotografowanie szybko poruszajgcych sie obiektow.
f. Gdy dron/gimbal porusza sie szybko.
g. Fotografowanie obiektéw o zmiennych odlegtosciach w zakresie ostrosci.
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Zapisywanie i eksportowanie zdjec¢ oraz filméw
Zapisywanie zdjec i filméw

DJI Air 3 posiada 8GB wbudowanej pamieci masowej i obstuguje karty microSD do przechowywania
zdjec i filmdw. Karta SDXC, lub UHS-I microSD jest wymagana ze wzgledu na szybkie predkosci odczytu
i zapisu niezbedne dla danych wideo w wysokiej rozdzielczosci. Wigcej informacji na temat wskazanych
kart microSD mozna znalez¢ w rozdziale ,Specyfikacja”.

Eksportowanie zdjec i filméw

+  Uzyj trybu QuickTransfer, aby wyeksportowac¢ materiat filmowy do telefonu komérkowego.

+ Podtacz drona do komputera za pomocg kabla do transmisji danych, wyeksportuj materiat z
wbudowanej pamieci drona lub karty microSD zamontowanej w dronie. Dron nie musi by¢ wtgczony
podczas procesu eksportowania.

+ Wyjmij karte microSD z drona i wtdz jg do czytnika kart, a nastepnie wyeksportuj materiat z karty
microSD przez czytnik kart.

B

Podczas nagrywania nie nalezy wyjmowac karty microSD z drona. W przeciwnym razie karta
microSD moze zosta¢ uszkodzona.

Aby zapewni¢ stabilno$¢ systemu kamer, pojedyncze nagrania wideo sg ograniczone do 30 minut.
Przed rozpoczeciem uzywania sprawdz ustawienia kamery, aby upewni¢ sie, ze sg one
skonfigurowane prawidtowo.

Przed wykonaniem waznych zdjec lub filméw wideo nalezy wykonac kilka zdje¢, aby sprawdzic,
czy kamera dziata prawidtowo.

Upewnij sie, ze zasilanie drona zostato prawidtowo wytaczone. W przeciwnym razie parametry
kamery nie zostang zapisane, a wszelkie nagrane filmy mogg zosta¢ uszkodzone. Producent DI
nie ponosi odpowiedzialnosci za wszelkie straty spowodowane przez obraz lub film nagrany w
sposob, ktéry nie jest mozliwy do odczytania komputerowo.
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QuickTransfer

DJI Air 3 moze tgczy¢ sie bezposrednio z urzadzeniami mobilnymi za posrednictwem Wi-Fi, umozliwiajgc
uzytkownikom pobieranie zdjec i filméw z drona na urzadzenie mobilne poprzez DJI Fly bez uzywania
aparatury sterujacej. Uzytkownicy mogg cieszy¢ sie szybszym i wygodniejszym pobieraniem dzieki
predkosci transmisji do 30 MB/s.

Uzytkowanie

Metoda 1: urzadzenie mobilne nie jest potgczone z aparaturg sterujaca

1. Wiacz zasilanie drona i poczekaj, az zakonczg sie testy autodiagnostyczne drona.

2. Upewnij sie, ze Bluetooth i Wi-Fi sa wigczone na urzadzeniu mobilnym. Uruchom DJI Fly. Pojawi sie
komunikat, aby potgczy¢ sie z dronem.

3. Nacisénij przycisk Connect (Potacz). Po pomysinym potgczeniu, pliki na dronie mogg by¢ dostepne i
pobierane z duzg predkoscia. Podczas podtaczania urzadzenia mobilnego do drona po raz pierwszy,
przytrzymaj przycisk zasilania drona przez dwie sekundy, aby potwierdzi¢.

Metoda 2: urzadzenie mobilne jest potgczone z aparaturg sterujgca

1. Upewnij sig, ze dron jest potgczony z urzagdzeniem mobilnym za posrednictwem aparatury sterujgcej,
a silniki sa wytaczone.

2. Wigcz Bluetooth i Wi-Fi w urzadzeniu mobilnym.

3. Uruchom aplikacje DJI Fly, wejdZ do odtwarzania i nacisnij i, w prawym gérnym rogu, aby uzyskac
dostep do plikéw zapisanych w dronie do pobrania z duzg predkoscia.

/\ * DJIRC 2 nie obstuguje funkcji QuickTransfer.

» Maksymalng predkos$¢ pobierania mozna osiggnac tylko w krajach i regionach, w ktérych
czestotliwos¢ 5,8 GHz jest dozwolona przez prawo i przepisy, podczas korzystania z urzadzen
obstugujgcych pasmo czestotliwosci 5,8 GHz i potaczenie Wi-Fi oraz w Srodowisku bez zaktécer lub
przeszkod. Jesli czestotliwo$¢ 5,8 GHz nie jest dozwolona przez lokalne przepisy (np. w Japonii) lub
urzgdzenie mobilne uzytkownika nie obstuguje pasma czestotliwosci 5,8 GHz, lub w srodowisku
wystepujg powazne zaktdcenia, funkcja QuickTransfer bedzie korzysta¢ z pasma czestotliwosci 2,4
GHz, a maksymalna predkos¢ pobierania zostanie zmniejszona do 6 MB/s.

Przed uzyciem trybu QuickTransfer upewnij sig, Zze w urzadzeniu mobilnym wtgczone sa funkcje
Bluetooth, Wi-Fi i ustugi lokalizacji.

Podczas uzywania trybu QuickTransfer, nie jest konieczne wprowadzanie hasta Wi-Fi na stronie
ustawien urzadzenia mobilnego w celu potgczenia. Uruchom DJI Fly, a pojawi sie komunikat o
koniecznosci potgczenia drona.

Uzywaj QuickTransfer w srodowisku bez zaktdcen i pozostan z dala od zrédet zaktécen, takich jak
routery bezprzewodowe, gtosniki Bluetooth lub stuchawki.
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Aparatura
sterujaca

W tej czesci opisano funkcje aparatury
sterujacej oraz zawarto wytyczne dotyczace
sterowania dronem i kamerg.
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Aparatura sterujaca

DJI RC Pro

Aparatura sterujgca DJI RC 2 umozliwia transmisje wideo w technologii O4, gdy jest uzywana z DJI Air 3, i
dziata w pasmach czestotliwosci 2,4 GHz, 5,8 GHz i 5,1 GHz. Jest w stanie automatycznie wybrac najlepszy
kanat transmisji i moze przesyta¢ obraz HD 1080p 60fps na zywo z drona do aparatury sterujgcej na
odlegtos¢ do 20 km (12,4 mil) (zgodnie z normami FCC, zmierzono w szerokim otwartym obszarze bez
zaktdcen). Wyposazony w 5,5-calowy ekran dotykowy (rozdzielczo$¢ 1920x1080 pikseli) oraz szeroka game
elementéw sterujacych i konfigurowalnych przyciskéw, DJI RC 2 umozliwia uzytkownikom tatwe sterowanie
dronem i zdalng zmianeg ustawien. DJI RC 2 posiada wiele innych funkcji, takich jak wbudowany GNSS
(GPS+Galileo+BeiDou), Bluetooth i Wi-Fi.

Aparatura sterujgca posiada wyjmowane drazki sterujgce, wbudowane gtosniki, 32 GB pamieci
wewnetrznej i obstuguje karte microSD w celu zapewnienia dodatkowej pamieci.

Akumulator o pojemnosci 6200 mAh 22,32 W zapewnia maksymalny czas pracy aparatury sterujgcej
wynoszacy trzy godziny.

A\ + Pasmo 5,1 GHz moze by¢ uzywane tylko w krajach i regionach, w ktérych jest to dozwolone przez
lokalne przepisy i regulacje.

Prawidtowa obstuga
Wiaczanie/wytgczanie zasilania

Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ aparature sterujaca.

odbe- =
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tadowanie akumulatora
Podtacz tadowarke do portu USB-C w aparaturze sterujacej. Petne natadowanie aparatury sterujacej trwa

okoto 1 godziny i 30 minut (przy uzyciu tadowarki USB 9V/3A).

Sterowanie gimbalem i kamerg

1.

70

Przycisk ostrosci/migawki: nacisnij do potowy, aby ustawi¢ ostro$¢ automatycznie i wcisnij do konca,
aby zrobi¢ zdjecie.

. Przycisk nagrywania: nacisnij raz, aby rozpocza¢ lub zatrzymac nagrywanie.
. Pokretto sterowania kamerg: domysinie uzywane do regulacji zoomu. Funkcja pokretta moze by¢

ustawiona do regulacji ogniskowej, EV, przystony, czasu otwarcia migawki i ISO.

. Pokretto gimbala: stuzy do regulacji nachylenia gimbala.

Pokretto sterowania

Pokrett bal
okretto gimbala kamera

Przycisk nagrywania Przycisk ostrosci/migawki




Sterowanie dronem

Dostepne sg trzy wstepnie zaprogramowane tryby (Tryb 1, Tryb 2i Tryb 3), a tryby niestandardowe mozna
skonfigurowac w aplikacji DJI Fly.

Tryb 1 Lewy drazek bo godu i Prawy drazek W gére
T T i
s \ 3 ® _—
\ 4 M 1 \ 4 . 1
Wstecz i Wdst
@ ¢ [ ) (cow) \ »
Skret w lewo Skret w prawo : Wlewo W prawo
Tryb 2 '
Lewy drazek W gére i Prawy drazek Do przodu
N 5 | N
4 3 | $
W dot : ‘
! Wstecz
SRR
Skret w lewo Skret w prawo | Wlewo W prawo
Tryb 3 '
Lewy drazek Do przodu : Prawy drazek W gére
o | N o
3 l ? ® _—
g § ¥ '
¥ : W dot
Wstecz !
o) < | » @ CA)
Wlewo W prawo : Skret w lewo Skret w prawo

Domyélnym trybem sterowania aparatury jest tryb 2. W niniejszej instrukcji tryb 2 jest wykorzystywany
jako przyktad stuzacy do przedstawienia sposobu uzywania drazkéw sterujgcych.

« Punkt neutralny/punkt $rodkowy drazka sterujacego: drazek sterujgcy znajduje sie w Srodku
+ Przesuniecie drazka sterujgcego: drazek sterujacy jest przesuwany z pozycji srodkowej.
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Aparatura sterujgca
(Tryb 2)

Dron

Uwagi

«or)>

Drazek przepustnicy (Throttle): przesuniecie lewego

drazka w gore lub w dét zmienia wysokos¢ drona.

« Przesun drazek w gore, aby sie wznies¢, lub w dét, aby
sie obnizy¢.

« Dron zawisa w miejscu, jesli drazek znajduje sie na
Srodku.

+ Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym
szybciej dron zmienia wysokos¢.

Uzyj lewego drazka do startu, gdy silniki obracaja sie z

poczatkowg predkoscig. Przesun drazek tagodnie, aby

zapobiec nagtym i niespodziewanym zmianom wysokosci.

e 2

Drazek Yaw: przesunigcie lewego drazka

w lewo lub w prawo steruje kierunkiem lotu drona.

« Przesun drazek w lewo, aby obréci¢ drona w lewo, lub
w prawo, aby obréci¢ drona w prawo.

« Dron unosi si¢ w miejscu, jesli drazek znajduje sie w

$rodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym

szybciej dron sie obraca.

o>

Drazek Pitch: przesuniecie prawego drazka w gore i w dot

zmienia nachylenie drona.

« Przesun drgzek w gore, aby leciec¢ do przodu, lub w dét,
aby lecie¢ do tytu.

+ Dron unosi sie¢ w miejscu, jesli drazek znajduje sie na

Srodku

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym

szybciej dron sie porusza.

Low

@\»

Drazek Roll: przesuniecie prawego drazka w lewo lub w

prawo zmienia przechylenie drona.

« Przesun drazek w lewo, aby lecie¢ w lewo lub w prawo,
aby lecie¢ w prawo.

« Dron unosi si¢ w miejscu, jesli dragzek znajduje sie na

srodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym

szybciej dron sie porusza.

Przetgcznik trybu lotu

Przetacz przetacznik, aby wybra¢ odpowiedni tryb lotu.

S
N
C

Tryb Sport
Tryb Normal
Tryb Cine




Pauza lotu/przycisk RTH

Nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Przytrzymaj przycisk RTH, az aparatura wyda sygnat
dzwiekowy, aby rozpocza¢ procedure RTH. Dron poleci do ostatnio zaktualizowanego punktu Home.
Wciénij przycisk ponownie, aby anulowa¢ RTH i odzyskac kontrole nad dronem.

Przyciski konfigurowalne
Przejdz do Ustawien w DJI Fly i wybierz Sterowanie, aby ustawi¢ funkcje konfigurowalnych przyciskow

crica

Przycisk konfigurowalny C1

Przycisk konfigurowalny C2
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Wskazniki LED aparatury sterujgcej
Status wskaznikéw LED

Wzér migania Opis
Stale $wieci na czerwono Roztaczenie aparatury z dronem.
Miga na czerwono Poziom natadowania akumulatora w dronie jest niski.
Stale $wieci na zielono Aparatura jest potagczona z dronem.
..... Miga na niebiesko Aparatura taczy sie z dronem.
& — Stale $wieci na zétto Aktualizacja oprogramowania sie nie powiodta.
__ Stale $wieci na niebiesko Aktualizacja oprogramowania sie powiodta.
Miga na z6tto Poziom natadowania akumulatora w aparaturze jest niski.

Miga w odcieniu jasno niebieskim Drazki sterujgce nie sq wysrodkowane.

Zniki pozi tad IEEL latora
Wz6ér migania Poziom natadowania akumulatora
® 76% - 100%
51% - 75%
26% - 50%
0% - 25%

Alert aparatury sterujacej

Aparatura sterujaca wibruje lub wydaje dwa sygnaty dZzwiekowe, aby wskazac btad lub ostrzezenie. Zwréc
uwage, gdy komunikaty pojawiajg si¢ na ekranie dotykowym lub w aplikacji DJI Fly. Przesur z dotu do
gory ekranu i wybierz opcje Mute (Wycisz), aby wytgczy¢ powiadomienia lub przesun pasek gtosnosci do
0, aby wytaczy¢ niektore alerty.

Aparatura sterujgca wydaje sygnat alarmowy podczas RTH. Alarmu nie mozna anulowa¢. Aparatura
sterujgca emituje alarm, gdy poziom natadowania akumulatora jest niski (6% do 10%). Alarm niskiego
poziomu natadowania akumulatora mozna anulowac naciskajgc przycisk zasilania. Nie mozna anulowac
krytycznego alarmu niskiego poziomu natadowania akumulatora, ktéry jest wyzwalany, gdy poziom
natadowania akumulatora jest nizszy niz 5%.

Optymalna strefa transmisji

Sygnat miedzy dronem a aparaturg sterujacg jest najskuteczniejszy, gdy anteny sq ustawione w stosunku
do drona, jak pokazano ponizej.

Optymalny zasieg transmisji jest wtedy, gdy anteny sg skierowane w strone drona, a kat miedzy antenami
a tylem aparatury sterujgcej wynosi 180° lub 270°.
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/N + Nie nalezy obstugiwa¢ innych urzadzen bezprzewodowych na tej samej czestotliwosci co aparatura
sterujgca, aby unikngc zaktdcen sygnatu.
+ Komunikat zostanie wyswietlony w aplikacji DI Fly, jesli sygnat transmisji jest staby podczas lotu.
Ustaw anteny, aby upewni¢ sie, ze dron znajduje sie¢ w optymalnym zasiegu transmisji.

Parowanie drona z aparatura sterujacg

Aparatura jest fabrycznie potgczona z dronem w przypadku zakupu zestawu combo. Jesli dron i aparatura

zostaty zakupione osobno, nalezy wykonac ponizsze kroki, aby potaczyc je ze sobg po aktywacji.

1. Wiacz zasilanie drona i aparatury sterujacej.

2. Uruchom aplikacje DJI Fly.

3. W podgladzie kamery nacisnij e e i wybierz Sterowanie, a nastepnie Ponowne parowanie z dronem.
Podczas taczenia wskaznik LED statusu pilota zdalnego sterowania miga na niebiesko, a pilot zdalnego
sterowania emituje sygnat dzwiekowy.

4. Przytrzymaj przycisk zasilania drona przez ponad cztery sekundy. Dron wyemituje dwa krétkie sygnaty
dzwiekowe, a jego wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora beda migac¢ sekwencyjnie,
wskazujgc gotowos¢ do nawigzania potgczenia. Aparatura sterujgca wyda dwa sygnaty dzwiekowe, a
jej wskaznik LED statusu zaswieci sie na zielono, wskazujac, ze taczenie sie powiodto.

Q « Upewnij sig, ze podczas tgczenia aparatura znajduje sie w odlegtosci 0,5 m od drona.
« Aparatura sterujgca automatycznie roztgczy sie z dronem, jesli nowa aparatura sterujgca zostanie
potaczona z tym samym dronem.
« Wytacz funkcje Bluetooth i Wi-Fi aparatury sterujgcej, aby uzyska¢ optymalng transmisje wideo.
A\ -+ Przed kazdym lotem nalezy w petni natadowac aparature sterujgcg. Aparatura sterujgca emituje

alert, gdy poziom natadowania akumulatora jest niski.

Jedli aparatura sterujgca jest wigczona i nie jest uzywana przez pie¢ minut, rozlegnie sie sygnat
dzwiekowy. Po szesciu minutach dron automatycznie sie wytaczy. Przesun drazek sterujgcy lub
nacisnij dowolny przycisk, aby anulowac alert.

Nie nalezy obstugiwac drona, gdy oswietlenie jest zbyt jasne lub zbyt ciemne, uzywajac aparatury
sterujacej do monitorowania lotu. Uzytkownik jest odpowiedzialny za prawidtowg regulacje jasnosci
wyswietlacza i powinien uwazac na bezposrednie nastonecznienie ekranu podczas lotu.
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Ekran dotykowy
Strona gtéwna

Obstuga ekranu dotykowego

Przesun od lewej lub prawej strony
do $rodka ekranu, aby powroéci¢ do
poprzedniego ekranu.

v

Przesun w dét od géry ekranu, aby
otworzy¢ pasek stanu podczas pracy w
aplikacji DJI Fly. Pasek stanu wys$wietla
informacje takie jak czas, sygnat Wi-Fi
oraz poziom natadowania akumulatora
aparatury sterujacej.

76

Przesun w goére od dotu ekranu, aby
powrdci¢ do DJI Fly

Przesun w dét dwa razy od gory
ekranu, aby otworzy¢ opcje szybkich
ustawien podczas uzywania D)l Fly.



Szybkie ustawienia

[E—

1. Powiadomienia

Nacisnij, aby sprawdzi¢ powiadomienia systemowe.

Ustawienia systemowe

Nacisnij, aby uzyska¢ dostep do ustawien systemowych i skonfigurowac ustawienia, takie jak
Bluetooth, gtosnos¢ i sie¢. Uzytkownicy moga rowniez zapoznac sie z Przewodnikiem, aby dowiedzie¢
sie wiecej na temat sterowania i wskaznikéw LED statusu.

Skréty

2 : Naciénij, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ sie¢ Wi-Fi. Przytrzymaj, aby wejé¢ w ustawienia i potaczy¢ sie
z siecig Wi-Fi lub jg dodac.

3: Nacisnij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ Bluetooth. Przytrzymaj, aby wejs¢ w ustawienia i potgczyc¢ sie
z pobliskimi urzgdzeniami Bluetooth.

S: Naciénij, aby wigczy¢ tryb Do Not Disturb (Nie przeszkadzac). W tym trybie komunikaty systemowe
beda wytaczone.

@®: Naci$nij, aby rozpocza¢ nagrywanie ekranu. Podczas nagrywania na ekranie wyswietlany jest
czas nagrywania. Nacisnij Stop, aby zatrzymac nagrywanie.

IX: Nacisnij, aby wykonac zrzut ekranu.

Regulacja jasnosci

Przesun pasek, aby dostosowac jasno$¢ ekranu.

Regulacja gtosnosci

Przesun pasek, aby wyregulowac gtosnosc.

Zaawansowane funkcje
Kalibracja kompasu
Po zakonczeniu uzytkowania aparatury w miejscach, w ktérych wystepuija zaktécenia elektromagnetyczne,

konieczna moze by¢ kalibracja kompasu. Jesli kompas aparatury wymaga kalibracji, zostanie wyswietlony

komunikat ostrzegawczy. Nacisnij komunikat ostrzegawczy, aby rozpocza¢ kalibracje. W innych
przypadkach wykonaj ponizsze kroki, aby skalibrowa¢ aparature.

1.

2.
3.
4

Wiacz zasilanie aparatury i wejdz w Quick Settings (Szybkie Ustawienia).

Wybierz opcje System Settings (Ustawienia systemu) @, przewir w dét i naci$nij Compass (Kompas).
Postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie, aby skalibrowa¢ kompas.

Po pomysinym przeprowadzeniu kalibracji zostanie wyswietlony odpowiedni komunikat.
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DJI RC-N2

Aparatura sterujgca DJI RC-N2 posiada funkcje transmisji wideo 04, gdy jest uzywana z D)l Air 3, dziata na
pasmach czestotliwosci 2,4 GHz, 5,8 GHz i 5,1 GHz. Aparatura sterujgca jest w stanie automatycznie wybrac
najlepszy kanat transmisji i moze przesytac obraz HD 1080p 60fps na zywo z drona do DJI Fly na urzgdzeniu
mobilnym (w zaleznosci od wydajnosci urzadzenia mobilnego) przy maksymalnym zasiegu transmisji 20 km
(12,4 mil) (zgodnie z normami FCC i mierzone w szerokim otwartym obszarze bez zaktécen). Uzytkownicy
moga tatwo sterowac dronem i zmienia¢ ustawienia w tym zasiegu.

Whbudowany akumulator ma pojemnos¢ 5200 mAh i moc 18,72 Wh, ktéra zapewnia maksymalny czas
pracy wynoszacy sze$¢ godzin (bez tadowania urzadzenia mobilnego).

A\« Pasmo 5,1 GHz moze by¢ uzywane tylko w krajach i regionach, w ktérych jest to dozwolone przez
lokalne przepisy i regulacje.

Obstuga

Wiaczanie/wytgczanie zasilania

Nacisnij raz przycisk zasilania, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski, nalezy go natadowac przed uzywaniem.

Nacisnij raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wigczy¢ lub wytgczyc
aparature sterujaca.

tadowanie akumulatora

Uzywaj kabla USB-C do podtaczenia tadowarki USB do portu USB-C w aparaturze sterujgcej.
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Sterowanie gimbalem i kamerg

1. Przycisk nagrywania/migawki: nacisnij raz, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpocza¢ badz zatrzymac
nagrywanie.

2. Przefgcznik foto/wideo: naciénij raz, aby przetaczy¢ miedzy trybem fotografowania i wideo.

3. Pokretto gimbala: do sterowania nachyleniem gimbala.
Przycisk konfigurowalny: nacisnij i przytrzymaj przycisk konfigurowalny, a nastepnie uzywaj pokretta
gimbala do przyblizania lub oddalania.

g Z S Przycisk
Pokretto gimbala %@ @73 nagyryvvama/

migawki
Przycisk
konfigurowalny

Przetacznik foto/
wideo
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Sterowanie dronem

Dostepne sa trzy wstepnie zaprogramowane tryby (Tryb 1, Tryb 2i Tryb 3), a tryby niestandardowe mozna
skonfigurowac w aplikacji DJI Fly.

Tryb 1 Lewy drazek  °° g"d“ | Prawydrazek Wgbre
5 T 5
s l 3 ® -
\4 M 1 A4 3
Wstecz i Wdst
SRS RE
Skret w lewo Skret w prawo : Wlewo W prawo
Tryb 2 :
Lewy drazek W gére Prawy drazek Do %odu
a 5 | D
4 3 | L
W dot : ‘
! Wstecz
SIS RS
Skret w lewo Skret w prawo | Wlewo W prawo
Tryb3 '
Lewy drazek Do przodu Prawy drazek W gére
o | D i)
H l | ® _—
\4 | ¥ 3
¥ : W dét
Wstecz !
Com) < | » @ €A
Wlewo W prawo | Skret w lewo Skret w prawo

Domyslnym trybem sterowania aparatury jest tryb 2. W niniejszej instrukcji tryb 2 jest wykorzystywany
jako przyktad stuzacy do przedstawienia sposobu uzywania drazkéw sterujgcych.

+ Punkt neutralny/punkt $rodkowy drazka sterujacego: drazek sterujgcy znajduje sie w srodku
+ Przesuniecie drazka sterujgcego: drazek sterujacy jest przesuwany z pozycji srodkowej.
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Aparatura sterujgca
(Tryb 2)

Dron

Uwagi

o

Drazek przepustnicy (Throttle): przesunigcie lewego

drazka w gore lub w dét zmienia wysoko$¢ drona.

+ Przesun drazek w gore, aby sie wznies¢, lub w dét, aby
sie obnizyc¢.

+ Dron zawisa w miejscu, jesli drazek znajduje sie na
$rodku.

« Im bardziej drgzek jest odsunigty od $rodka, tym
szybciej dron zmienia wysokos¢.

Uzyj lewego drazka do startu, gdy silniki obracajg sie z

poczatkowg predkoscig. Przesun drazek tagodnie, aby

zapobiec nagtym i niespodziewanym zmianom wysokosci.

o

Drazek Yaw: przesunigcie lewego drazka

w lewo lub w prawo steruje kierunkiem lotu drona.

« Przesun drgzek w lewo, aby obréci¢ drona w lewo, lub
w prawo, aby obréci¢ drona w prawo.

Dron unosi sie w miejscu, jesli drazek znajduje sie w
Srodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym
szybciej dron sie obraca.

e

Drazek Pitch: przesuniecie prawego drazka w gore i w dot
zmienia nachylenie drona.

Przesun drazek w gore, aby lecie¢ do przodu, lub w dét,
aby lecie¢ do tytu.

Dron unosi sie w miejscu, jesli drazek znajduje sie na
srodku

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym
szybciej dron sie porusza.

Lo

Drazek Roll: przesuniecie prawego drazka w lewo lub w
prawo zmienia przechylenie drona.

Przesun drazek w lewo, aby lecie¢ w lewo lub w prawo,
aby lecie¢ w prawo.

Dron unosi sie w miejscu, jesli drazek znajduje sie na
Srodku.

Im bardziej drazek jest odsuniety od $rodka, tym
szybciej dron sie porusza.

Przetacznik trybu lotu

Przetacz przetacznik, aby wybra¢ odpowiedni tryb lotu.

S
N
C

Tryb Sport
Tryb Normal
Tryb Cine
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Przycisk wstrzymania lotu/RTH

Nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Wcisnij i przytrzymaj przycisk, az aparatura sterujaca
wyda sygnat dzwiekowy i rozpocznie RTH, dron powréci do ostatnio zarejestrowanego Punktu Home.
Nacisnij ten przycisk ponownie, aby anulowa¢ RTH i odzyskac sterowanie nad dronem.

Przycisk konfigurowalny

Aby dostosowac funkcje tego przycisku, przejdz do Ustawiert w DJI Fly i wybierz Sterowanie.

Alarm pilota zdalnego sterowania

Aparatura sterujgca emituje alarm podczas RTH. Alarmu tego nie mozna anulowac. Aparatura sterujgca
emituje alarm, gdy poziom natadowania jej akumulatora wynosi od 6% do 10%. Alarm niskiego poziomu
natadowania akumulatora mozna anulowac, naciskajgc przycisk zasilania. Alarmu krytycznego niskiego
poziomu natadowania akumulatora, ktéry jest uruchamiany, gdy poziom natadowania akumulatora jest
nizszy niz 5%, nie mozna anulowac.

Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora zaczng powoli miga¢ po roztgczeniu z dronem. DJI Fly
wyswietli komunikat ostrzegawczy po roztgczeniu z dronem.

Optymalna strefa transmisji
Sygnat miedzy dronem a aparatura sterujaca jest najskuteczniejszy, gdy aparatura sterujgca jest ustawiona
w kierunku drona, jak pokazano ponizej.

o

A

Optymalna strefa transmisji
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Staby sygnat

Bindowanie drona z aparatura sterujaca

Aparatura sterujgca jest juz potgczona z dronem, jesli zostata zakupiona jako zestaw combo.
W przeciwnym razie nalezy wykonac ponizsze czynnosci, aby potgczy¢ aparature sterujgca z dronem
po aktywacji.

1.

2.
3.
4.

Wigcz zasilanie drona i aparatury sterujacej.

Podtgcz urzadzenie mobilne do aparatury sterujacej i uruchom aplikacje DJI Fly.

W podgladzie kamery nacisnij e e iwybierz Sterowanie, a nastepnie Ponowne parowanie z dronem.
Przytrzymaj przycisk zasilania drona przez ponad cztery sekundy. Dron wyda jeden sygnat dzwigekowy,
gdy bedzie gotowy do potgczenia. Po pomysinym potaczeniu dron wyemituje dwa sygnaty dzwiekowe,
a wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora na aparaturze sterujgcej zaswiecg sie na state.

Upewnij sie, ze podczas taczenia pilot zdalnego sterowania znajduje sie w odlegtosci 0,5 m od
drona.
Pilot zdalnego sterowania automatycznie roztgczy sie z dronem, jesli nowy pilot zdalnego

sterowania zostanie potgczony z tym samym dronem.
Wytgcz Bluetooth i Wi-Fi, aby zapewni¢ optymalng transmisje wideo.

Przed kazdym lotem nalezy w petni natadowac aparature sterujacg. Gdy poziom natadowania
akumulatora jest niski, aparatura sterujgca emituje sygnat dzwiekowy.

« Jesli aparatura sterujaca jest wigczona i nie jest uzywana przez pie¢ minut, rozlegnie sie sygnat
dzwigekowy. Po szedciu minutach aparatura sterujgca wytgczy sie automatycznie. Aby anulowac
alarm, nalezy przesungc drazki sterujace lub nacisna¢ dowolny przycisk.

Wyreguluj uchwyt urzgdzenia mobilnego, aby upewni¢ sie, ze urzgdzenie jest odpowiednio

zabezpieczone.
+ Przynajmniej raz na trzy miesigce nalezy w petni natadowa¢ akumulator, aby utrzymac go w
dobrym stanie.
Nie nalezy obstugiwac drona, gdy oswietlenie jest zbyt jasne lub zbyt ciemne, uzywajac telefonu
komdrkowego do monitorowania lotu. Uzytkownik jest odpowiedzialny za prawidtowg regulacje
jasnosci wyswietlacza i powinien uwazac na bezposrednie nastonecznienie ekranu podczas lotu.
« Do sterowania dronem nalezy uzywac urzgdzenia mobilnego wraz z aparaturg sterujgcg DJI RC-N2.
Jesli urzadzenie mobilne wytgczy sie z jakiegokolwiek powodu, nalezy jak najszybciej wylgdowac
dronem dla bezpieczenstwa.
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Aplikacja D)l Fly

Ta czes¢ przedstawia gtéwne funkcje aplikacji DJI Fly.

84



Aplikacja DJI Fly
Ekran giéwny

Uruchom DJI Fly i wejdZ do ekranu gtéwnego.

Fly Spots

Wyswietlaj lub udostepniaj pobliskie lokalizacje lotéw i zdje¢, dowiedz sie wiecej o strefach GEO i przegladaj
zdjecia réznych miejsc wykonane przez innych uzytkownikéw.

Academy

Nacisnij ikone w prawym gérnym rogu, aby wejs¢ do Academy i wyswietli¢ samouczki produktéw,
wskazéwki dotyczgce lotu, uwagi dotyczgce bezpieczenstwa lotu oraz dokumenty dotyczgce instrukgji
obstugi.

Album

Umozliwia wyswietlanie zdje¢ i filméw z albumu drona lub zapisanych na urzadzeniu. Nacisnij przycisk
Create i wybierz Templates lub Pro. Szablony zapewniaja funkcje automatycznej edycji importowanego
filmu. Pro pozwala na reczng edycje nagran.

SkyPixel

Wejdz do SkyPixel, aby ogladac filmy i zdjecia udostepnione przez innych uzytkownikéw.

Profile

Wyswietl informacje o koncie i zapisy lotéw, odwiedz forum DJI i sklep internetowy, uzyskaj dostep do
funkcji Find My Drone, map offline i innych ustawien, takich jak aktualizacje oprogramowania, podglad
kamery, dane buforowane, prywatnos$¢ konta i jezyk.
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Podglad z kamery

Opis przyciskéw

86

Tryb lotu
N Mode: wy$wietla aktualny tryb lotu.

Pasek statusu systemu
In Flight: wy$wietla status lotu drona i rézne komunikaty ostrzegawcze.

Informacje o akumulatorze

(9 31'59"; wyswietla aktualny poziom natadowania akumulatora i pozostaty czas lotu. Naci$nij, aby
wyswietli¢ wiecej informacji o akumulatorze.

Sita sygnatu transmisji wideo

«ffJ@B: wyswietla site sygnatu wideo miedzy dronem a aparatura sterujaca.

Status systemu wizyjnego

121 §: lewa strona ikony wskazuje stan poziomego systemu wizyjnego, a prawa strona ikony wskazuje
stan gérnego i dolnego systemu wizyjnego. Gdy system wizyjny dziata prawidtowo, ikona jest biata,
a gdy jest niedostepny, ikona zmienia kolor na czerwony.

Status GNSS

& 26; wyswietla aktualng site sygnatu GNSS. Naciénij, aby sprawdzic stan sygnatu GNSS. Punkt Home
moze zostac zaktualizowany, gdy ikona jest biata, co oznacza, ze sygnat GNSS jest silny.
Ustawienia

e naciénij, aby wyswietli¢ lub ustawi¢ parametry bezpieczenstwa, sterowania, kamery i transmisji.
Wiecej informacji znajduje sie w sekcji ustawien.



8. Tryby fotografowania

& Zdjecia: Single, Explore, AEB, Burst Shooting i Time Shot.
W« Wideo: Normal, Night, Explore i Slow Motion.
MasterShots: wybierz obiekt metoda przeciggania. Dron bedzie nagrywat, wykonujac kolejno rézne
B4 manewry i utrzymujgc obiekt w centrum kadru. Nastepnie zostanie wygenerowany krotki filmik.
QuickShots: Dronie, Rocket, Circle, Helix, Boomerang i Asteroid.
g
@ Hyperlapse: Free, Circle, Course Lock oraz punkty waypoints.
Jg Pano:Sphere, 180°, Wide Angle i Vertical. Dron automatycznie wykona kilka zdje¢ i wykona zdjecie
panoramiczne w oparciu o wybrany typ zdjecia panoramicznego.
Q + Tryb nocny zapewnia lepsza redukcje szuméw i doktadniejsze nagranie, obstuguje do 12800 ISO.
A\ * Nocny tryb wideo obstuguje obecnie 4K 24/25/30fps i 1080P 24/25/30fps.
+ FocusTrack nie jest obstugiwany w trybie nocnym.
9. Przycisk przetgczania kamery/ostrosci

Nacisnij . aby przetgczy¢ na kamere ze Srednim teleobiektywem, naciénij ponownie, aby zmieni¢
wspotczynnik zoomu. Nacisnij @ , aby przetaczy¢ na kamere szerokokatna, nacisnij ponownie, aby
zmieni¢ wspotczynnik zoomu.

Nacisnij i przytrzymaj O o, aby wyswietli¢ pasek zoomu w celu dostosowania zoomu cyfrowego.
Uzywaj dwoch palcéw na ekranie, aby przybliza¢ lub oddala¢ obraz.

Q « Zoom cyfrowy jest obstugiwany tylko w trybach Normalnym i Nocnym.
+ Podczas powiekszania lub pomniejszania, im wiekszy wspoétczynnik zoomu, tym wolniej dron
bedzie sie obracat w celu uzyskania ptynnego widoku.
10. Przycisk migawki/nagrywania
[ B nacisnij, aby zrobi¢ zdjecie lub rozpocza¢ badz zatrzymac nagrywanie filmu.
11. Przycisk ostrosci
AF/MF: nacisnij, aby przetacza¢ miedzy AF i MF. Nacisnij i przytrzymaj ikone, aby wyswietli¢ pasek
ostrosci i dostosowac ostros¢.
12. Odtwarzanie
I3: nacisnij, aby wejs¢ do odtwarzania i wy$wietli¢ podglad zdjec i filmow zaraz po ich wykonaniu.
13. Przetgcznik trybéw kamer
f3: nacisnij, aby przetaczy¢ miedzy trybem Auto i Pro. W réznych trybach mozna ustawi¢ rézne
parametry.
14. Parametry fotografowania
keo . wyswietla aktualne parametry fotografowania. Nacisnij, aby uzyska¢ dostep do
ustawienparametrow.
15. Informacje o pamieci

arm, wySwietla pozostatg liczbe zdjec lub czas nagrywania filmow w biezgcej pamieci masowej.

Nacisnij, aby wyswietli¢ dostepng pojemnos¢ karty microSD lub wewnetrznej pamieci drona.
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16. Telemetria lotu
Wyswietla odlegtos¢ poziomg (D) i predkosc¢ oraz odlegtos¢ pionowa (H) i predkos$¢ pomiedzy dronem
a punktem Home.
17. Mapa
: nacisnij, aby przetgczyc sie na wskaznik wysokosci, ktéry obstuguje wysrodkowanie przez drona
lub przez aparature sterujgcg i wyswietla takie informacje, jak orientacja i kat nachylenia drona, a takze
lokalizacje aparatury sterujgcej i punktu Home.
+  Mini mapa: wyswietla mape w lewym dolnym rogu ekranu, dzieki czemu uzytkownik moze
jednoczesnie sprawdzi¢ podglad kamery, pozycje i orientacje drona i aparatury sterujacej w
czasie rzeczywistym, lokalizacje punktu Home, trasy lotu itp.

Blokada na
potnoc

Inteligentna skala

Przetgczenie na wskaznik
wysokosci lotu

Zwin

Blokada na pétnoc Pétnoc jest zablokowana na mapie z p6tnocg skierowang w goére w
podgladzie mapy. Nacisnij , aby przetgczy¢ z opcji Zablokuj na Pétnoc
na orientacje aparatury sterujgcej, w ktérej mapa obraca sie po zmianie
orientacji przez aparature.

Inteligentna skala nacisnij ikone +/ -, aby nieznacznie powiekszy¢ lub pomniejszy¢ obraz.

Przetgczenie na wskaznik nacisnij, aby przetagczy¢ z mini mapy na wskaznik wysokosci.

wysokosci lotu

Zwin nacisnij, aby zminimalizowa¢ mape.

+ Wskaznik potozenia: wyswietla wskaznik potozenia w lewym dolnym rogu ekranu, dzieki czemu
uzytkownik moze jednoczesnie sprawdzac¢ podglad z kamery, wzgledne potozenie i orientacje
drona i aparatury sterujgcej, potozenie punktu Home oraz informacje o potozeniu poziomym
drona itp. WskaZznik potozenia obstuguje wyswietlanie drona lub aparatury sterujacej jako $rodka.

Orientacja
drona

Wysrodkuj na
aparaturze

urze Home Point Wysrodkuj na
sterujacej dronie
Aparatura !Vr_yos:akosc pozioma

sterujaca

Przetacz na
mini mape

88



Wysrodkuj na dronie / Nacisnij, aby przetgczy¢ na drona / aparature sterujacg jako srodek
aparaturze sterujacej wskaZnika wysokosci.

Orientacja drona Wskazuje orientacje drona. Gdy dron jest wyswietlany jako $rodek
wskaznika potozenia, a uzytkownik zmienia orientacje drona, wszystkie
inne elementy wskaznika potozenia obracajg sie wokoét ikony drona.
Kierunek strzatki ikony drona pozostaje niezmieniony.

Wysoko$¢ pozioma drona  Wskazuje informacje o poziomym potozeniu drona (w tym nachylenie
i przechylenie). Gteboki cyjanowy obszar jest poziomy i znajduje sie w
Srodku wskaznika wysokosci, gdy dron unosi sie¢ w miejscu. Jesli tak nie
jest, oznacza to, ze wiatr zmienia potozenie drona. Nalezy latac ostroznie.
Obszar w kolorze gtebokiego cyjanu zmienia si¢ w czasie rzeczywistym w
zaleznosci od potozenia poziomego drona.

Przetacz na mini mape Nacisnij , aby przetaczyc sie ze wskaznika wysokosci na mini mape.
Zwin Nacisnij , aby zminimalizowac¢ wskaznik wysokosci.
Home Point Lokalizacja punktu Home. Aby recznie sterowa¢ dronem w celu powrotu

do domu, nalezy najpierw ustawic¢ orientacje drona tak, aby byt skierowany
w strone punktu Home.

Aparatura sterujgca Kropka wskazuje lokalizacje aparatury sterujgcej, natomiast strzatka na
kropce wskazuje orientacje aparatury sterujgcej. Dostosuj orientacje
aparatury sterujgcej podczas lotu, aby upewnic sie, ze strzatka jest
skierowana w strone ikony drona w celu zapewnienia optymalnej transmisji
sygnatu.

18. 17. Automatyczny start/ladowanie/RTH
J)/JJ : naciénij ikone. Gdy pojawi sie¢ komunikat, nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby uruchomi¢
automatyczny start lub Ilagdowanie.
19. Lot z punktem waypoint
£1J: nacisnij, aby wiaczy¢/wytaczy¢ lot z punktem waypoint.
20. Powrét
<: nacisnij, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego.

Skréty ekranu

Regulacja kata nachylenia gimbala
Nacisnij i przytrzymaj na ekranie, aby wyswietli¢ pasek regulacji gimbala w celu dostosowania kata gimbala.

Pomiar ostrosci/punktowy

Nacisnij na ekranie, aby wtaczy¢ funkcje pomiaru ostrosci lub pomiaru punktowego. Pomiar ostrosci lub
punktowy bedzie wyswietlany w rézny sposéb w zaleznosci od trybu fotografowania, trybu ostrosci, trybu
ekspozycji i trybu pomiaru punktowego.

Po uzywaniu pomiaru punktowego:

*  Przeciaggnij -
+ Nacisnij i przytrzymaj na ekranie, aby zablokowac ekspozycje. Aby odblokowac ekspozycje, nacisnij

obok pola w gére i w dét, aby dostosowac EV (wartos$¢ ekspozycji).

i przytrzymaj na ekranie ponownie lub nacisnij na inny obszar ekranu.
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Ustawienia

Informacje o bezpieczenstwie
+ Pomoc w organizacji lotu

Omijanie przeszkéd Wielokierunkowy system wizyjny zostaje wigczony po ustawieniu opcji
omijania przeszkéd na Bypass (Omijanie) lub Brake (Hamowanie). Dron
nie moze wykrywac przeszkéd, jesli funkcja omijania przeszkéd jest

wytaczona.
Omijanie Wybierz tryb Normal lub Nifty, gdy uzywasz opcji omijania.
Wyswietl mape radaru Po wigczeniu tej funkcji zostanie wyswietlona mapa radaru wykrywania

przeszkdd w czasie rzeczywistym.

RTH: naciénij, aby ustawi¢ Advanced RTH, automatyczng wysokos¢ RTH i zaktualizowac punkt Home.

Zabezpieczenie podczas lotu: nacisnij, aby ustawi¢ maksymalng wysokos¢ i maksymalng odlegto$¢
dla lotow.

Czujniki: naciénij, aby wyswietli¢ stan IMU i kompasu oraz w razie potrzeby rozpocza¢ kalibracjg.

Akumulator: naciénij, aby wyswietli¢ informacje o akumulatorze, takie jak stan ogniw, numer seryjny
i liczba cykli tadowania.
Dodatkowy wskaznik LED: nacisnij, aby ustawi¢ dodatkowy wskaznik LED automatycznie, wigczy¢ lub

wytgczy¢. Nie nalezy wigcza¢ wskaznika LED przed startem.
Przednie wskazniki LED drona: nacisnij, aby ustawi¢ przednie wskazniki LED automatycznie lub wigczy¢.

W trybie automatycznym, przednie wskazniki LED zostang wytgczone podczas fotografowania, aby nie
wptywac na jako$¢ obrazu.

Odblokuj strefe GEO: nacisnij, aby wyswietli¢ informacje o odblokowaniu stref GEO.

Find My Drone: ta funkcja pomaga znaleZz¢ lokalizacje drona, wiaczajgc wskazniki LED drona, sygnaty

dzwigkowe lub uzywajgc mapy.

Zaawansowane ustawienia bezpieczenstwa

Utrata sygnatu Dziatanie drona w przypadku utraty sygnatu z aparatury sterujgcej
mozna ustawi¢ na RTH, Descend (obnizenie) lub Hover (zawis).

Awaryjne zatrzymanie $migta Emergency Only (Wytgcznie w sytuacji awaryjnej) wskazuje, ze silniki
moga zostac zatrzymane tylko poprzez wykonanie kombinacji polecen
drazka sterujgcego (CSC) przez co najmniej 2 sekundy w trakcie lotu w
sytuacji awaryjnej, takiej jak kolizja, zgasniecie silnika, dron toczy sie w
powietrzu lub dron wymknat sie spod sterowania i bardzo szybko wznosi
sie lub opada. Anytime (W kazdej chwili) oznacza, ze silniki mogg zostac
zatrzymane w trakcie lotu w dowolnym momencie, gdy uzytkownik
wykona CSC. Zatrzymanie silnikéw w potowie lotu spowoduje rozbicie
drona.

Airsense Alert pojawi sie w DJI Fly po wykryciu samolotu zatogowego, jesli
AirSense jest wtaczony. Przeczytaj zrzeczenie sie odpowiedzialnosci w
komunikacie DJI Fly przed uzywaniem AirSense.

Sterowanie
+ Ustawienia drona

Jednostki Mozliwo$¢ ustawienia na metryczne lub imperialne.

Skanowanie obiektu  Po wigczeniu tej funkcji dron automatycznie skanuje i wyswietla obiekty w
podgladzie kamery (dostepne tylko dla trybéw single-shot i normal video).
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Ustawienia natezenia Obstuguje ustawienia natezenia i ekspozycji dla drona i gimbala w réznych

i ekspozycji trybach lotu, w tym maksymalng predkos¢ poziomg, maksymalng predkosc
wznoszenia, maksymalna predkosc obnizania, maksymalng predkos¢ katowa,
ptynnos¢ odchylenia, czutos¢ hamulca, ekspozycje oraz maksymalng predkosé
sterowania gimbala i ptynnos¢ nachylenia.

/\ - Podczas zwalniania drazka sterujgcego zwiekszona czuto$¢ hamulca zmniejsza droge hamowania
drona, natomiast zmniejszona czuto$¢ hamulca zwieksza droge hamowania. Nalezy zachowac
ostroznos$¢ podczas lotu.

Ustawienia gimbala: naciénij, aby ustawic¢ tryb gimbala, przeprowadzi¢ kalibracje gimbala oraz
wysrodkowac lub przesung¢ gimbala w dét.

Ustawienia aparatury sterujgcej: nacisnij, aby ustawi¢ funkcje konfigurowalnego przycisku,
przeprowadzic¢ kalibracje aparatury sterujgcej, przetgczyc¢ tryby drazka sterujgcego. Upewnij sig, ze
rozumiesz dziatanie trybu drazka przed zmiang trybu drgzka sterujacego.

Samouczek lotu: obejrzyj samouczek lotu.

Ponowne potaczenie z dronem: nacisnij, aby rozpoczac taczenie, gdy dron nie jest potaczony z aparaturg
sterujaca.

Kamera

+ Ustawienia parametréw kamery: wyswietla rézne ustawienia w zaleznosci od trybu fotografowania.

Tryby fotografowania Ustawienia

Tryb fotografowania Format, wspoétczynnik proporcji, rozdzielczos¢
Tryb nagrywania Kolor, format kodowania, napisy wideo
MasterShots Kolor, format kodowania, napisy wideo
QuickShots Kolor, format kodowania, napisy wideo
Hyperlapse Typ zdjecia, kadr, format

Pano Typ zdjecia

+ Ustawienia ogélne

Anti-Flicker Po wigczeniu tej funkcji migotanie materiatu filmowego spowodowane
przez zrédto Swiatta zostanie zredukowane podczas fotografowania w
Srodowiskach z o$wietleniem.
W trybie Pro funkcja przeciwdziatania migotaniu bedzie dziatac tylko
wtedy, gdy czas otwarcia migawki i ISO sg ustawione na wartos¢

automatyczna.

Histogram Po wiaczeniu tej funkgji uzytkownicy moga sprawdzi¢ na ekranie, czy
ekspozycja jest odpowiednia.

Poziom wyostrzania Po wiaczeniu w trybie MF obiekty, na ktérych ustawiono ostros¢,

zostang obrysowane na czerwono. Im wyzszy poziom wyostrzania,
tym grubszy kontur.
Ostrzezenie o przeswietleniu Po wiaczeniu tej funkcji obszar przeswietlenia zostanie oznaczony

liniami.

Linie siatki Wigcz linie siatki, takie jak linie ukosne, siatki dziewieciu kwadratéw
i punkt srodkowy.

Balans bieli Ustawienie na tryb automatyczny lub reczne dostosowanie temperatury
barwowej.
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+ Zapisywanie

Zapisywanie Nagrane pliki nalezy zapisa¢ na karcie microSD w dronie lub w pamieci
wewnetrznej drona.
DJI Air 3 posiada wewnetrzng pamie¢ masowa o pojemnosci 8 GB.
Niestandardowe nazewnictwo Po zmianie, w pamieci masowej drona zostanie automatycznie

folderéow utworzony nowy folder do przechowywania przysztych plikow.

Niestandardowe nazewnictwo Po zmianie, nowa nazwa zostanie zastosowana do przysztych plikéw

plikow w pamieci masowej drona.

Pamiec podreczna podczas Po wiaczeniu tej funkcji podglad na zywo na aparaturze sterujacej

nagrywania bedzie zapisywany w pamieci masowej aparatury sterujgcej podczas
nagrywania wideo.

Maksymalna pojemnos¢ Gdy limit pamieci podrecznej zostanie osiggniety, najstarsze pliki

pamieci podrecznej wideo pamieci podrecznej zostang automatycznie usuniete.

+ Resetuj ustawienia kamery: nacisnij, aby przywrécic¢ parametry kamery do ustawiert domysinych.

Transmisja
Mozna wybrac platforme livestreamingowg, aby transmitowac podglad kamery w czasie rzeczywistym.
Pasmo czestotliwosci i tryb kanatu mozna réwniez ustawi¢ w ustawieniach transmisji.

Informacje

Wyswietla informacje takie jak Nazwa urzgdzenia, Nazwa Wi-Fi, Model, Wersja aplikacji, Oprogramowanie
drona, Oprogramowanie aparatury RC, Dane FlySafe, SN, itp.

Nacisnij Reset All Settings (Resetuj wszystkie ustawienia) aby przywréci¢ ustawienia domysine, w tym
kamere, gimbala i ustawienia bezpieczerstwa.

A + W petni nataduj urzadzenie przed uruchomieniem DJI Fly.

+ Podczas uzywania DJI Fly wymagane jest korzystanie z danych komérkowych. Skontaktuj sie ze
swoim operatorem bezprzewodowym w sprawie optat za dane.

* NIE odbieraj potagczen telefonicznych ani nie uzywaj funkcji SMS podczas lotu, jesli uzywasz
telefonu komérkowego jako urzgdzenia wyswietlajacego.

+  Przeczytaj uwaznie wszystkie komunikaty dotyczace bezpieczenistwa, ostrzezenia i zastrzezenia.
Zapoznaj sie z odpowiednimi przepisami obowigzujacymi w Twoim regionie. Uzytkownik ponosi
wytgczng odpowiedzialno$¢ za znajomos¢ wszystkich stosownych przepiséw i latanie w sposéb
zgodny z nimi.

a. Przeczytaj i zapoznaj sie z komunikatami ostrzegawczymi przed uzywaniem funkcji
automatycznego startu i lgdowania.

b. Przeczytajizapoznajsie z komunikatami ostrzegawczymi i zastrzezeniami przed ustawieniem
wysokosci ponad domysiny limit.

c. Przeczytaj i zapoznaj sie z komunikatami ostrzegawczymi i zastrzezeniami przed
przetaczeniem trybéw lotu.

d. Przeczytaj i zapoznaj sie z komunikatami ostrzegawczymi i zastrzezeniami w poblizu lub
w strefach GEO.

e. Przeczytaj i zapoznaj sie z komunikatami ostrzegawczymi przed uzywaniem trybéw
inteligentnego lotu.

+ Natychmiast wyladuj dronem w bezpiecznym miejscu, jesli w aplikacji pojawi sie¢ komunikat
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nakazujacy to zrobic.

Przed kazdym lotem przejrzyj wszystkie komunikaty ostrzegawcze na liscie kontrolnej wyswietlanej
w aplikacji.

Uzywaj samouczka w aplikacji, aby przecwiczy¢ swoje umiejetnosci lotnicze, jesli nigdy nie obstugiwate$
drona lub jesli nie masz wystarczajacego doswiadczenia, aby pewnie obstugiwa¢ drona.

Aplikacja zostata zaprojektowana, aby poméc w obstudze drona. NIE polegaj na aplikacji w celu
sterowania dronem. Uzywanie aplikacji podlega Warunkom uzytkowania DJI Fly oraz Polityce
prywatnosci DJI. Przeczytaj je doktadnie w aplikacji.
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Zatgcznik




Zatgcznik

Specyfikacja

Masa startowa

Wymiary

Maks. predko$¢ wznoszenia

Maks. predkos¢ obnizania

Maks. predkos$¢ pozioma (na
poziomie morza, bez wiatru)
Maks. wysokos¢ startu

Maks. czas lotu 2

Maks. czas zawisu ©!

Maks. odlegtos¢ lotu

Maks. odpornos¢ na predkosc wiatru
Maks. kat nachylenia

Temperatura robocza

GNSS

Zakres doktadnosci zawisu

Pamig¢ wewnetrzna

Matryca

Obiektyw

Zakres 1SO

720g

Po ztozeniu (bez $Smigiet): 207x100,5%91,1 mm
Roztozony (bez Smigiet): 258,8x326x105,8 mm
10 m/s

10 m/s
21 m/s

6,000 m (19,685 ft)

46 minut

42 minuty

32km

12 m/s

35°

-10° do 40° C (14° do 104° F)

GPS + Galileo + BeiDou

Pionowo:

+0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+0,5 m (z pozycjonowaniem GNSS)
Poziomo:

+0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+0,5 m (z precyzyjnym systemem pozycjonowania)
8GB

Kamera szerokokatna: 1/1,3-calowy CMOS, Efektywne piksele:
48 MP

Kamera ze $rednim teleobiektywem: 1/1,3-calowa matryca
CMOS, efektywna liczba pikseli: 48 MP

Kamera szerokokatna

FOV: 82°

Ekwiwalent formatu: 24 mm

Przystona: f/1,7

Ostros¢: 1 m do «

Kamera ze Srednim teleobiektywem
FOV: 35°

Ekwiwalent formatu: 70 mm
Przystona: /2,8

Ostros¢: 3 m do «

Wideo

Prawidtowo i w zwolnionym tempie:
100-6400 (prawidtowo w kolorze)
100-1600 (D-Log M)

100-1600 (HLG)

Noc:

100-12800 (Prawidtowo kolorowy)
Zdjecie

100-6400
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Czas otwarcia migawki

Maks. rozmiar obrazu

Tryby fotografowania

Format zdjec¢

Rozdzielczo$¢ wideo

Format wideo
Maks. predkos¢ transmisji wideo
Obstugiwany system plikow

Rodzaj koloru i metoda prébkowania

Zoom cyfrowy (wytgcznie w trybie
Normal i Explore)
Gimbal

Stabilizacja

Zakres mechaniczny

Zakres sterowania

Kamera szerokokatna

Zdjecia 12 MP: 1/16000-2 s (2-8 s dla symulowanej dtugiej
ekspozycji)

Zdjecie 48 MP: 1/8000-2 s

Kamera ze $rednim teleobiektywem

Zdjecie 12 MP: 1/16000-2 s (2-8 s dla symulowanej dtugiej
ekspozycji)

Zdjecie 48 MP: 1/8000-2 s

Kamera szerokokatna: 8064x6048

Kamera ze $rednim teleobiektywem: 8064x6048

Kamera szerokokatna

Pojedyncze zdjecie: 12 MP i 48 MP

Zdjecia seryjne: 12 MP, 3/5/7 klatek; 48 MP, 3/5 klatek
Automatyczny bracketing ekspozycji (AEB): 12 MP i 48 MP, 3/5
klatki z krokiem 0,7 EV

Czasowy:

12 MP, 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s; 48 MP, 5/7/10/15/20/30/60 s

Kamera ze $rednim teleobiektywem

Pojedyncze zdjecie: 12 MP i 48 MP

Zdjecia seryjne: 12 MP, 3/5/7 klatek; 48 MP, 3/5 klatek
Automatyczny bracketing ekspozycji (AEB): 12 MP i 48 MP, 3/5
klatki z krokiem 0,7 EV

Czasowy:

12 MP, 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s; 48 MP, 5/7/10/15/20/30/60 s
JPEG/DNG (RAW)

Kamera szerokokatna:

H.264/H.265

4K: 3840x2160@24/25/30/48/50/60/100 fps

FHD: 1920x1080@24/25/30/48/50/60/100/200 fps

Zdjecia pionowe 2,7K: 1512x2688@24/25/30/48/50/60 fps
Zdjecia pionowe FHD: 1080%1920@24/25/30/48/50/60 fps
Kamera ze Srednim teleobiektywem:

H.264/H.265

4K: 3840x2160@24/25/30/48/50/60/100 fps

FHD: 1920x1080@24/25/30/48/50/60/100/200 fps

Zdjecia pionowe 2,7K: 1512x2688@24/25/30/48/50/60 fps
Zdjecia pionowe FHD: 1080x1920@24/25/30/48/50/60 fps
MP4 (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)

H.264/H.265: 150 Mbps

exFAT

Kamera szerokokatna

Normalnie: 8-bitowy 4:2:0 (H.264/H.265)

HLG/D-Log M: 10-bit 4:2:0 (H.265)

Kamera ze $Srednim teleobiektywem

Normalnie: 8-bit 4:2:0 (H.264/H.265)

HLG/D-Log M: 10-bit 4:2:0 (H.265)

Kamera szerokokgtna: 1-3x

Kamera ze $rednim teleobiektywem: 3-9x

3-osiowy (nachylenie, obrét, przesuniecie)
Tilt: -135° do 70°

Roll: -50° do 50

Pan: -27° do 27

Tilt: -90° to 60°

Pan: -5° to 5°
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Maks. predkosé

< A 100°/s
sterowania (nachylenie)
Zakres drgan katowych +0.0037°
Wielokierunkowy lornetkowy system wizyjny, uzupetniony o
Rodzaj systemu tréjwymiarowy system czujnikéw podczerwieni w dolnej czesci
drona

Zakres pomiaru: 0.5-18 m
Zakres wykrywania: 0.5-200 m
Efektywna predkos¢ wykrywania: Predkos¢ lotu < 12 m/s
FOV: 90° w poziomie, 72° w pionie
Zakres pomiaru: 0.5-18 m
Tylny Efektywna predkos¢ wykrywania: Predkos¢ lotu < 12 m/s
FOV: 90° w poziomie, 72° w pionie
Zakres pomiaru: 0.5-30 m
Boczny Efektywna predko$¢ wykrywania: Predkos¢ lotu < 12 m/s
FOV: 90° w poziomie, 72° w pionie
Zakres pomiaru: 0.5-18 m
Gorny Efektywna predkos¢ wykrywania: Predkos¢ lotu < 6 m/s
FOV: Przéd i tyt 72°, lewo i prawo 90°
Zakres pomiaru: 0.3-14 m
Dolny Efektywna predkosc¢ wykrywania: Predkos¢ lotu < 6 m/s
FOV: Przéd i tyt 106°, lewo i prawo 90°
Do przodu, do tytu, w lewo, w prawo i do gory:
Powierzchnie z wyraznymi wzorami i odpowiednim o$wietleniem
(luksy > 15)
Warunki uzytkowania W doét:
Powierzchnie z rozpoznawalnymi wzorami, wspétczynnik odbicia
rozproszonego > 20% (np. $ciany, drzewa, ludzie) i odpowiednie
oswietlenie (luksy > 15)
Caujnik podczerwieni 3D Zakres pomiaru: 0,1-8 m (wspotczynnik odbicia > 10%)

FOV: Przéd iil 60°, lewo i irawo 60°

Przedni

System transmisji wideo 04
Jakos¢ podgladu na zywo Aparatura sterujgca: 1080p/30fps, 1080p/60fps
Czestotliwo$c¢ robocza ™ 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)
Moc nadajnika (EIRP) 5.1 GHz: <23 dBm (CE)

5.8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 30 dBm (SRRC), < 14 dBm (CE)
20 km (FCC), 10 km (CE/SRRC/MIC)

$i|ne zaktdcenia: krajobraz miejski, ok. 1,5-4 km
Srednie zaktdcenia: krajobraz podmiejski, ok. 4-10 km
Niskie zaktécenia: przedmiescia/morze, ok. 10-20 km

Maks. odlegtos$¢ transmisji (bez
przeszkéd, bez zaktécen) ©

Maks. odlegtos¢ transmisji
(bez przeszkéd, z zaktéceniami) 7!

Maks. odlegtos¢ transmisji Niskie zaktocenia i przeszkody w postaci budynkoéw: ok. 0-0,5 km
(utrudniona, z zaktéceniami) © Niski poziom zakt6cen i przeszkody w postaci drzew: ok. 0,5-3 km
04:

10 MB/s (z aparatura sterujacg DJI RC 2)

$¢ i ia @1
Maks. predko$¢ pobierania 10 MB/s (z pilotem DJi RC-N2)

Wi-Fi 5: 30 MB/s
Najnizsze opdznienie [ Dron + aparatura sterujgca: Okoto 120 ms
Antena 6 antennas, 2T4R
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Protokét 802.11 a/b/g/n/ac
Czestotliwo$¢ pracy 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <20 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC)

Moc nadajnika (EIRP) 5.8 GHz <20 dBm(FCC/SRRC), <14 dBm(CE)

Protokét Bluetooth 5.2
Czestotliwos¢ pracy 2.4000-2.4835 GHz
Moc nadajnika (EIRP) <10 dBm
Inteligentny akumulator (Model: BWX233-4241-1476)
Pojemnos$¢ akumulatora 4241 mAh
Waga 267¢g
Napiecie nominalne 14.76 V
Maksymalne napiecie tadowania 17V
Typ akumulatora Li-ion 4S
System chemiczny LiNiMnCo0O2
Energia 62.6 Wh
Temperatura tadowania 5° do 40° C (41° do 104° F)
Okoto 80 minut (z przenosna tadowarkg DJl 65W)
Czas tadowania Okoto 60 minut (z zasilaczem DJI 1T00W USB-C i DJI Air 3 Battery

Charging Hub)

Przenosna tadowarka DJI 65 W:
100-240 V (AC), 50-60 Hz, 2 A
Zasilacz USB-C DJI 100 W:

100-240 V (AC), 50-60 Hz, 2,5 A
Przeno$na tadowarka D)l 65W:
USB-C:5V5A;9V5A12V5A; 15V43A;20V3.25A;5-20V3.25A
Wyjécie ' USB-A:5V2A

Zasilacz USB-C DJI 100 W:

Maks. 100 W (tacznie)

Przeno$na tadowarka DJI 65 W: 65 W
Zasilacz USB-C DJI 100 W: 100 W

Wejscie

Moc znamionowa

Wejscie USB-C: 5-20 V, maks. 5 A

Wyijscie (akumulacja mocy) Port akumulatora: 12-17 V, maks. 3,5 A

Wyjscie (tadowanie) Port akumulatora: 12-17 V, maks. 5 A

Wyjécie (USB-C) USB-C:5V3A;9V5A;12V5A; 15V5A; 20V 4.1 A
Typ tadowania tadowanie trzech akumulatoréw w sekwencji
Kompatybilnos¢ Inteligentny akumulator lotniczy DJI Air 3

Samochodowe wejscie zasilania: 12,7-16 V, 6,5 A, napiecie

e znamionowe 14V (DC)
USB-C:5V5A;9V5A;12V5A;15V43A; 20V 3.25A;5~20V,
Wyjécie 3.25A
USB-A:5V2A
Moc znamionowa 65W
Temperatura tadowania 5°do 40° C(41°do 104° F)

0
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Pamie¢ masowa

Wskazane karty microSD

SanDisk Extreme PRO 32GB V30 U3 A1 microSDHC

Lexar 1066x 64GB V30 U3 A2 microSDXC

Lexar 1066x 128GB V30 U3 A2 microSDXC

Lexar 1066x 256GB V30 U3 A2 microSDXC

Lexar 1066x 512GB V30 U3 A2 microSDXC

Kingston Canvas GO! Plus 64GB V30 U3 A2 microSDXC
Kingston Canvas GO! Plus 128GB V30 U3 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64GB V90 U3 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128GB V90 U3 AT microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256GB V90 U3 AT microSDXC
Samsung EVO Plus 512GB V30 U3 A2 microSDXC

Aparatura sterujaca DJI RC-N2 (Model: RC151)

Maksymalny czas pracy
Maksymalny obstugiwany rozmiar
urzadzenia mobilnego
Temperatura pracy
Temperatura tadowania

Czas tadowania

Typ tadowania

Pojemnos¢ akumulatora

Typ akumulatora

Wymiary

Waga

Obstugiwane typy portéw USB

Czestotliwo$¢ robocza transmisji
wideo !

Moc nadajnika (EIRP)

Bez tadowania urzadzenia mobilnego: 6 godzin
Podczas tadowania urzgdzenia mobilnego: 3,5 godziny

180x86x10 mm

-10° do 40° C (14° do 104° F)

5° do 40° C (41° do 104° F)

25h

Wskazane jest uzywanie tadowarki 5V/2A

5200 mAh

18650 Li-ion

104.22x149.95%x45.25 mm

375¢g

Lightning, USB-C, Micro USB (do nabycia osobno)

2.4000-2.4835 GHz, 5.170-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

Aparatura sterujgca DJI RC 2 (Model: RC331)

Maksymalny czas pracy
Temperatura pracy
Temperatura tadowania

Czas tadowania

Typ tadowania

Pojemnos$¢ akumulatora

Typ akumulatora

System chemiczny

GNSS

Pojemnos¢ pamieci wewnetrznej
Obstugiwane karty SD

Jasnos$¢ ekranu

Rozdzielczos¢ ekranu

Rozmiar ekranu

Czestotliwo$¢ odswiezania ekranu
Sterowanie dotykowe na ekranie

3h

-10° do 40° C (14° do 104° F)
5°do 40° C (41° do 104° F)
1,5h

Obstuguje tadowanie do 9V/3A
6200 mAh

18650 Li-ion

LiNiMnCoO2

GPS + Galileo + BeiDou

32 GB + mozliwos¢ rozszerzenia pamigci masowej (za pomoca

karty microSD)

Karty microSD SDXC lub UHS-I
700 nitow

1920x1080

5,5 cala

60 fps

10-punktowy multi-touch




Wymiar Bez drazkéw sterujgcych: 168,4x132,5x46,2 mm
Y y Z drgzkami sterujgcymi: 168,4x132,5%x62,7 mm

Transmisja wideo

Czestotliwos¢ robocza transmisji ; 40005 4835 GHz, 5.170-5.250 GHz , 5.725-5.850 GHz

wideo ©
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
Moc nadajnika (EIRP) 5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Protokét Wi-Fi 802.11 a/b/g/n/ac/ax

Czestotliwo$¢ pracy Wi-Fi 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

Moc nadajnika Wi-Fi (EIRP) 5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <23 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Protokét Bluetooth BT 5.2
Czestotliwos¢ pracy Bluetooth 2.4000-2.4835 GHz
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP) <10dBm

[1119 m/s w UE.

[2] Zmierzone przez DJI Air 3 lecgcego ze statg predkoscig 28,8 km/h w bezwietrznym otoczeniu na poziomie morza,
z wytgczonym APAS, wytgczonym AirSense, parametrami kamery ustawionymi na 1080p/24fps, wytaczonym trybem
wideo i od 100% poziomu natadowania akumulatora do 0%. Dane stuzg wytgcznie jako odniesienie. Podczas lotu
nalezy zawsze zwraca¢ uwage na przypomnienia w aplikacji.

[3] Zmierzone przez DJI Air 3 w zawisie w bezwietrznym $rodowisku na poziomie morza, z wytgczonym APAS,
wytgczonym AirSense, parametrami kamery ustawionymi na 1080p/24fps, wytgczonym trybem wideo i od 100%
poziomu natadowania akumulatora do 0%. Dane stuzg wytgcznie jako odniesienie. Podczas lotu nalezy zawsze
zwraca¢ uwage na przypomnienia w aplikacji.

[4] Predkosci 100 kl./s i 200 kl./s sg predko$ciami nagrywania klatek. Odpowiedni film jest odtwarzany w zwolnionym
tempie. 4K/100fps obstuguje tylko H.265.

[5] Czestotliwosci 5,170-5,250 GHz mozna uzywac tylko w krajach i regionach, w ktérych jest to dozwolone przez
lokalne przepisy i regulacje.

[6] Zmierzono w niezaktéconym $rodowisku zewnetrznym wolnym od zaktécen. Powyzsze dane pokazujg najdalszy
zasieg komunikagji dla lotéw w jedna strone bez powrotu w ramach kazdego standardu. Podczas lotu nalezy zawsze
zwracac¢ uwage na przypomnienia o RTH w aplikacji.

[7] Dane przetestowane zgodnie ze standardem FCC w niezaktéconym Srodowisku z typowymi zaktéceniami. Uzywane
wytgcznie w celach referencyjnych i nie stanowig gwarancji rzeczywistej odlegtosci transmisji.

[8] Dane testowane zgodnie z normg FCC w $rodowiskach z typowymi niskimi zaktéceniami. Uzywane wytgcznie w
celach referencyjnych i nie stanowig gwarancji rzeczywistej odlegtosci transmisji.

[9] Zmierzone w $rodowisku laboratoryjnym z niewielkimi zaktéceniami w krajach/regionach, ktére obstuguja
zaréwno 2,4 GHz, jak i 5,8 GHz. Predkosci pobierania mogg sie rézni¢ w zaleznosci od rzeczywistych warunkéw.
[10] W zaleznosci od rzeczywistego Srodowiska i urzagdzenia mobilnego.

[11] Gdy uzywane sg oba porty, maksymalna moc wyjsciowa jednego portu wynosi 82 W, a tadowarka dynamicznie

przydziela moc wyjéciowa obu portéw w zaleznosci od obcigzenia.



Funkcje kamery

Kamera szerokokatna

Kamera ze $rednim

teleobiektywem
Single Shot v v
Burst Shooting v v
Zdjecia AEB v v
Timed v v
Pano v X
Hyperlapse v v
Slow Motion v v
Night Mode v v
Wideo MasterShots v v
QuickShots v Vi
FocusTrack v v

[1] Kamera ze $rednim teleobiektywem nie obstuguje trybu Asteroid w QuickShots.
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Aktualizacja oprogramowania

Uzywaj DJI Fly lub DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series), aby zaktualizowac¢ firmware drona i aparatury

sterujacej.
Uzywanie DJI Fly

Po podtgczeniu drona lub aparatury sterujacej do aplikacji DJI Fly, uzytkownik zostanie powiadomiony
o dostepnosci nowej aktualizacji oprogramowania sprzetowego. Aby rozpoczg¢ aktualizacje, nalezy
podtaczy¢ aparature sterujacq lub urzadzenie mobilne do Internetu i postepowac zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie. Nalezy pamigtac, ze nie mozna zaktualizowac oprogramowania sprzetowego,
jesli aparatura sterujaca nie jest potaczona z dronem. Wymagane jest potaczenie z Internetem.

Uzywanie DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)
Zaktualizuj firmware drona i aparatury sterujgcej oddzielnie, uzywajgc DJI Assistant 2 (Consumer Drones
Series).

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby zaktualizowac oprogramowanie sprzetowe drona:
1. Uruchom DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) na swoim komputerze i zaloguj si¢ na swoje
konto DJI konta DJI.

Wiacz dron i podtgcz go do komputera przez port USB-C w ciggu 20 sekund.

Wybierz DJI Air 3 i kliknij opcje Firmware Updates.

Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego.

UM wN

Poczekaj na pobranie oprogramowania sprzetowego. Aktualizacja oprogramowania sprzetowego
rozpocznie sie automatycznie.
6. Poczekaj na zakonczenie aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby zaktualizowaé oprogramowanie sprzetowe
aparatu sterujjcego:

1. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) na komputerze i zaloguj sie na swoje
konto DJI.

Wigcz aparature sterujacg i podtgcz jg do komputera przez port USB-C.

Wybierz odpowiednig aparature sterujaca i kliknij opcje Firmware Updates.

Wybierz wersje oprogramowania sprzetowego.

vk wN

Poczekaj na pobranie oprogramowania sprzetowego. Aktualizacja oprogramowania sprzgtowego
rozpocznie sie automatycznie.
6. Poczekaj na zakonczenie aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

A - Oprogramowanie sprzetowe akumulatora jest zawarte w oprogramowaniu sprzetowym drona.
Nalezy zaktualizowa¢ wszystkie akumulatory.

Nalezy wykonac¢ wszystkie kroki aktualizacji oprogramowania sprzetowego, w przeciwnym razie
aktualizacja moze sie nie powies¢.

Upewnij sie, ze komputer jest podtgczony do Internetu podczas aktualizacji.

Przed wykonaniem aktualizacji upewnij sie, ze inteligentny akumulator lotu jest natadowany w co
najmniej 40%, a aparatura sterujgca jest natadowana w co najmniej 30%.
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Nie odtaczaj kabla USB-C podczas aktualizacji.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego zajmie okoto 10 minut. Prawidtowo jest, ze gimbal kuleje,
wskazniki statusu drona migajg, a dron uruchamia sie ponownie. Nalezy cierpliwie poczeka¢ na
zakonczenie aktualizacji.

Odwiedz ponizszy link, aby zapozna¢ sie z informacjami o wersji Air 3, aby uzyska¢ wiecej informacji na
temat aktualizacji oprogramowania uktadowego w celu $ledzenia.
https://www.dji.com/air-3/downloads

Lista kontrolna po zakoriczeniu lotu

Nalezy upewnic sie, ze dron, aparatura sterujaca, kamera gimbala, inteligentne akumulatory i $migta sg
czyste oraz w prawidtowym stanie. Skontaktuj sie z pomoca techniczna DJI, jesli zauwazysz jakiekolwiek
uszkodzenia.

Nalezy upewnic sig, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sg czyste.

Nalezy upewnic sig, ze dron jest prawidtowo przechowywany przed transportem.

Prawidtowa konserwacja

Aby uniknag¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nalezy przestrzegac ponizszych zasad:

1.

Mate czesci, takie jak kable i paski, sg niebezpieczne w przypadku potkniecia. Wszystkie czesci nalezy
przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci i zwierzat.
Inteligentny akumulator i aparature sterujgca nalezy przechowywac w chtodnym, suchym miejscu,
z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego, aby zapewni¢, ze wbudowany akumulator LiPo NIE
ulegnie przegrzaniu. Wskazana temperatura przechowywania: migedzy 22° a 28° C (71° a 82° F) dla
okreséw przechowywania dtuzszych niz trzy miesigce. Nigdy nie nalezy przechowywac¢ akumulatora
w temperaturze wykraczajgcej poza zakres od 14° do 113° F (-10° do 45° C).
NIE NALEZY dopuszcza¢ do kontaktu lub zanurzenia kamery w wodzie lub innych ptynach. W
przypadku zamoczenia kamery nalezy wytrze¢ jg do sucha miekka, chtonng Sciereczka. Wtgczenie
drona, ktéry wpadt do wody, moze spowodowac trwate uszkodzenie podzespotéw. Do czyszczenia
lub konserwacji kamery Nie nalezy uzywac substancji zawierajgcych alkohol, benzen, rozciericzalniki
lub inne substancje tatwopalne. Nie nalezy przechowywac¢ kamery w wilgotnych lub zakurzonych
miejscach.
Nie nalezy podtaczac tego produktu do zadnego interfejsu USB starszego niz wersja 3.0. Nie nalezy
podtgczac tego produktu do zadnych urzadzen typu ,power USB” lub podobnych.
Po kazdej awarii lub powaznym uderzeniu nalezy sprawdzi¢ kazda cze$¢ drona. W razie jakichkolwiek
probleméw lub pytan nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym sprzedawcg DJI.
Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu natadowania akumulatora, aby sprawdzi¢ aktualny poziom
natadowania akumulatora i ogélng zywotno$¢ akumulatora. Akumulator jest przystosowany do 200
cykli. Po tym czasie nie jest wskazane dalsze uzywanie.
Po wytgczeniu zasilania nalezy transportowac dron ze ztozonymi ramionami.
Aparature sterujaca nalezy transportowac ze ztozonymi antenami po wytgczeniu zasilania.
Po dtugotrwatym przechowywaniu akumulator przejdzie w tryb czuwania. Aby wyjs¢ z trybu czuwania,
nalezy natadowac¢ akumulator.
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10. Jesli konieczne jest wydtuzenie czasu naswietlania, nalezy uzywac filtra ND. Informacje na temat

11.

instalacji filtrow ND mozna znalez¢ w informacjach o produkcie.

Dron, aparature sterujaca, akumulator i tadowarke nalezy przechowywac i transportowa¢ w suchym
miejscu. Wskazane jest przechowywanie i transportowanie produktu w Srodowisku o temperaturze
otoczenia od 15° do 25° C i wilgotnosci okoto 40%.

12. Przed serwisowaniem drona (np. czyszczeniem lub zaktadaniem i zdejmowaniem $migiet) nalezy

wyja¢ akumulator. Upewnij sie, ze dron i $migta sg czyste, usuwajac zanieczyszczenia. Nie czy$¢ drona
mokra $ciereczkg ani nie uzywaj srodkéw czyszczacych zawierajacych alkohol. Ptyny moga przedostac
sie do obudowy drona, co moze spowodowac zwarcie i zniszczenie elektroniki.

13. Nalezy pamigtac o wytgczeniu akumulatora w celu wymiany lub sprawdzenia $migiet.

Procedury rozwigzywania probleméw

Dlaczego akumulator nie moze by¢ uzywany przed pierwszym lotem?

Przed pierwszym uzyciem akumulator musi zosta¢ aktywowany przez tadowanie.

Jak rozwigzac problem dryfowania gimbala podczas lotu?

Skalibruj IMU i kompas w aplikacji DJI Fly. Jesli problem nie ustgpi, skontaktuj sie z pomoca techniczng
DJI.

Brak funkgji

Sprawdz, czy akumulator Intelligent Flight i aparatura sterujgca sg wtaczone przez tadowanie. Jesli
problem nie ustapi, skontaktuj sie z pomocg techniczna DJI.

Problemy z wigczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy akumulator ma zasilanie. Jesli tak, skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI, jesli nie
mozna go prawidtowo uruchomic.

Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie
sprzetowe. Jesli aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiedzie sie, uruchom ponownie
wszystkie urzgdzenia i sprobuj ponownie. Jesli problem nie ustgpi, skontaktuj sie z pomoca techniczng
DJI.

Procedury przywracania ustawien fabrycznych lub ostatniej znanej dziatajgcej konfiguracji

Uzywaj aplikacji DJI Fly, aby przywroéci¢ ustawienia fabryczne.

Problemy z zamykaniem i wytgczaniem

Skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.

Jak wykry¢ nieostrozne obchodzenie sie lub przechowywanie w niebezpiecznych warunkach?
Skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI.
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Ryzyko i ostrzezenia

Gdy dron wykryje zagrozenie po wigczeniu zasilania, w aplikacji DJI Fly pojawi sie komunikat ostrzegawczy.
Nalezy zwrdéci¢ uwage na ponizsza liste sytuacji.

1. Jedli lokalizacja nie jest odpowiednia do startu.

2. Jesli podczas lotu zostanie wykryta przeszkoda.

3. Jeslilokalizacja nie jest odpowiednia do lgdowania.

4. Jesli kompas i IMU doswiadczajg zaktdcen i wymagajg kalibracji.

5. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

Utylizacja
%

Podczas utylizacji drona i aparatury sterujgcej nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
urzadzen elektronicznych.

Utylizacja akumulatoréw

Akumulatory nalezy wyrzucac do specjalnych pojemnikéw przeznaczonych do recyklingu dopiero po ich
catkowitym roztadowaniu. Nie nalezy wyrzuca¢ akumulatoréw do zwyktych pojemnikéw na $mieci. Nalezy
Scidle przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczgcych utylizacji i recyklingu akumulatoréw.

Nalezy natychmiast zutylizowac¢ akumulator, jesli nie mozna go wtgczy¢ po nadmiernym roztadowaniu.
Jesli przycisk wigczania/wytgczania zasilania na inteligentnym akumulatorze jest wytaczony, a akumulator
nie moze zostac catkowicie roztadowany, nalezy skontaktowac sie z profesjonalng firma zajmujaca sie
utylizacjg/recyklingiem akumulatoréw w celu uzyskania dalszej pomocy.

Certyfikacja C2

DJI Air 3 (model EB3WBC) jest zgodny z certyfikatem C1. Istniejg pewne wymagania i ograniczenia
podczas uzywania DJI Air 3 w Europejskim Obszarze Gospodarczym (EQG, tj. UE oraz Norwegia, Islandia
i Liechtenstein). DJI Air 3 i podobne produkty mozna odrézni¢ po numerze modelu.

Klasa UAS l
Poziom mocy dzwieku 81dB
Maksymalna predko$¢ $migta 8400 RPM

Oswiadczenie MTOM

DJI Air 3 to dron typu quadrotor. MTOM DJI Air 3 (Model EB3WBC) wynosi 720 g, wliczajac w to $migta,
akumulator inteligentny Flight Battery i karte microSD, co jest zgodne z wymaganiami C1.

Uzytkownicy muszg postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby spetni¢ wymagania MTOM C1.
W przeciwnym razie dron nie moze by¢ uzywany jako dron C1:
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Nie nalezy dodawac do drona zadnego tadunku poza elementami wymienionymi w sekcji Lista
elementdw, w tym kwalifikowanych akcesoriow.

2. Nie uzywaj zadnych niekwalifikowanych cze$ci zamiennych, takich jak inteligentne akumulatory lub
Smigta, itp.

3. Nie nalezy modernizowac drona.

/\ * Komunikat ,Low Battery RTH" nie pojawi sig w przypadku, gdy pozioma odlegtos¢ miedzy

uzytkownikiem a dronem jest mniejsza niz 5 m.

Funkcja FocusTrack zakoriczy dziatanie automatycznie, jesli odlegtos¢ w poziomie miedzy obiektem
a dronem bedzie wieksza niz 50 m (funkcja dostepna tylko podczas uzywania funkcji FocusTrack
w UE).

Pomocniczy wskaznik LED jest ustawiony na automatyczny, gdy jest uzywany w UE i nie mozna

go zmieni¢. Wskazniki LED przedniego ramienia drona sg zawsze wtgczone, gdy sg uzywane w UE
i nie mozna ich zmienic.

Identyfikacja bezposrednia (Direct Remote ID)

Bezposredni zdalny identyfikator

1.
2.

Metoda transportu: Wi-Fi Beacon
Metoda wgrywania numeru rejestracyjnego operatora UAS do drona: Wejdz w DJI Fly > Safety > UAS
Remote Identification, a nastepnie wgraj numer rejestracyjny operatora UAS.

Lista produktéw wraz z kwalifikowanymi akcesoriami

1.

vk wN

émigba niskoszumowe DJI Air 3 (model: 8747F, 6,4 g kazda sztuka)

Zestawy filtréw ND DJI Air 3 (model: EBCWBC-NDFS, 2,6 g)

Obiektyw szerokokatny DJI Air 3 (model: EBCWBC-WAL, ok. 9,1 g)

Inteligentny akumulator lotniczy DJI Air 3 (model: BWX233-4241-14.76, ok. 267 g)
Karta MicroSD (ok. 0,3 g)

Lista czesci zamiennych i zapasowych

1.
2.

Smigta niskoszumowe DJI Air 3 (model: 8747F, 6,4 g kazda sztuka)
Inteligentny akumulator lotu DJI Air 3 (model: BWX233-4241-14.76, ok. 267 g)

Lista zabezpieczen
Ponizej znajduije sie lista zabezpieczen mechanicznych i operacyjnych dla DJI Air 3.

1.
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Polecenie Combination Stick Command (CSC) mozna wykona¢ w celu zatrzymania $migiet w sytuacji
awaryjnej. Szczegétowe informacje znajduja sie w sekgji Uruchamianie/zatrzymywanie silnikdw.
Funkcja powrotu do domu (RTH). Szczegdtowe informacje znajdujg sie w sekcji Powrét do domu.
System wizyjny i tréjwymiarowy system czujnikéw podczerwieni. Szczegdtowe informacje znajdujg
sie w sekcji System wizyjny i tréjwymiarowy system czujnikéw podczerwieni.

Zaawansowane systemy wspomagania uzytkownika (APAS 5.0). Szczegétowe informacje mozna
znalez¢ w sekcji Zaawansowane systemy wspomagania pilota (APAS 5.0).

System GEO firmy DJI dostarcza w czasie rzeczywistym informacji na temat bezpieczenstwa lotu



i aktualizacji ograniczen oraz zapobiega lotom UAV w ograniczonej przestrzeni powietrznej.
Szczegbtowe informacje znajduja sie w sekcji Ograniczenia lotu.

GEO Awareness

GEO Awareness zawiera funkcje wymienione ponizej.

Aktualizacja danych UGZ (Unmanned Geographical Zone): uzytkownik moze aktualizowa¢ dane fly safe
poprzez GPS uzywajac funkcji aktualizacji danych i przechowywac dane w dronie.

Rysowanie mapy GEO Awareness: po zaktualizowaniu najnowszych danych UGZ, w aplikacji DI Fly zostanie
wys$wietlona mapa lotu z ograniczong strefa. Nazwe, efektywny czas, limit wysokosci itp. mozna wyswietlic,
naciskajgc obszar.

GEO Awareness Pre-Warning: aplikacja wyswietli uzytkownikowi ostrzezenie, gdy dron znajdzie sie w
poblizu lub w strefie z ograniczeniami, odlegto$¢ pozioma jest mniejsza niz 160 m lub odlegto$¢ pionowa
jest mniejsza niz 40 m od strefy, aby przypomniec¢ uzytkownikowi o koniecznosci ostroznego lotu.

Oswiadczenie AGL (Above Ground Level)

Pionowa czes¢ 'Geo-awareness” moze uzywac wysokosci AMSL lub wysokosci AGL. Wybdr miedzy tymi
dwoma odniesieniami jest okreslany indywidualnie dla kazdego UGZ. Ani wysoko$¢ AMSL, ani wysoko$¢
AGL nie sg obstugiwane przez DJI Air 3. Wysoko$¢ H pojawia sie w podgladzie kamery aplikacji DJI
Fly i jest to wysokos$¢ od punktu startu do drona. Wysoko$¢ nad punktem startu moze by¢ uzywana
jako przyblizenie, ale moze réznic¢ sie¢ mniej lub bardziej od podanej wysokosci dla konkretnego UGZ.
Uzytkownik zdalny pozostaje odpowiedzialny za nienaruszanie pionowych granic UGZ.

¢

e .
T Start AGL (nie wspierane)
Btad wysokosci
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Strefy ograniczone

Pojawiajg sie na czerwono w aplikacji DJI. Uzytkownicy otrzymajg komunikat z ostrzezeniem, a lot
zostanie uniemozliwiony. UA nie moze latac ani startowac w tych strefach. Strefy z ograniczeniami mozna
odblokowa¢, kontaktujac sie pod adresem flysafe@dji.com lub przechodzac do opcji Unlock A Zone na

stronie dji.com/flysafe.

Pojawia sie ostrzezenie (
< »
100m ™ Ograniczenie
X— predkosci
. — maksymalnej
Strefa ograniczona Przy zblizaniu sie:

1. Pojawia sie komunikat ostrzegawczy.

2. Nie mozna wykonac lotu w tej strefie.

3. Uzytkownicy moga ztozy¢ wniosek na
x ( oficjalnej stronie DJI po recznym zatwierdzeniu

Grunt
Podczas startu:
1. Pojawia sie komunikat ostrzegawczy.
2. Nie mozna wystartowac.
3. Uzytkownicy moga ztozy¢ wniosek na
oficjalnej stronie DJI po recznym zatwierdzeniu.

Strefy autoryzacji

W aplikacji pojawiajg sie na niebiesko. Uzytkownicy otrzymuja komunikat ostrzegawczy, a loty sq domyslnie
ograniczone. Dron nie moze latac lub startowac w tych strefach, chyba ze posiada autoryzacjg. Strefy
autoryzacji moga by¢ odblokowane przez uprawnionych uzytkownikéw uzywajgcych zweryfikowanego

konta DJI.

20m 7
—

N
Pojawia sie ostrzezenie (G
4 )
N 100m ' Ograniczenie
) x predkosci
Strefa autoryzadji L ( maksymalnej
Przy zblizaniu sig:
1. Pojawia sie komunikat ostrzegawczy.
2. Nie mozna wykonac lotu w tej strefie.
3. Uzytkownicy mogg zgtaszac sie
X w aplikacji DJI podajac numer telefonu.

Grunt  _
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Strefy wysokosci

Strefy wysokosci to strefy o ograniczonej wysokosci, ktére na mapie sa wyswietlane w kolorze szarym.
W momencie zblizania sie do nich, uzytkownicy otrzymuja w aplikacji komunikat ostrzegawczy.

20m 7

+—_{
Strefy wysokosci Pojawia sig ostrzezenie 7
¢ y
Ograniczona 100m " Ograniczenie
wysokos¢ predkosci
(R maksymalnej

10m
/7 Ograniczenie predkosci
= maksymalnej
~—— 1. Drony moga startowac i lata¢ w tych strefach na
‘% okreslonej wysokosci zkomunikatem ostrzegawczym.
Grunt 2. Uzytkownik moze ubiegac sie o zezwolenie na
oficjalnej stronie internetowej DJI po recznym
zatwierdzeniu.

Rozszerzone strefy ostrzegawcze
Komunikat ostrzegawczy wyswietli sie uzytkownikom, gdy dron dotrze do krawedzi stref.

Rozszerzone
strefy ostrzegawcze C {

1. Dron moze startowac i lata¢ w tych strefach
\ z komunikatem ostrzegawczym, ktory wymaga
potwierdzenia przez uzytkownika.

Grunt

Strefy ostrzegawcze

Komunikat ostrzegawczy wyswietli sie uzytkownikom, gdy dron dotrze do krawedzi stref.

Strefy ostrzegawcze

1. Dron moze wystartowac i lata¢ w tych
( { strefach z komunikatem ostrzegawczym.

Grunt
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/\ * Gdy droni aplikacja DJI Fly nie mogg uzyskac sygnatu GPS, funkcja GEO awareness nie bedzie
dziata¢. Zaktécenia anteny drona lub wytgczenie autoryzacji GPS w aplikacji DJI Fly spowoduje, ze
sygnat GPS nie zostanie uzyskany.

Powiadomienie EASA

Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z dokumentem ,Drone Information Notices” (Informacje o dronie)
dotaczonym do opakowania.

Wiecej informacji na temat zawiadomiert EASA dotyczacych identyfikowalnosci mozna znalez¢ pod
ponizszym adresem.
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Oryginalna instrukcja

Niniejsza instrukcja jest ttumaczeniem opracowanej przez SZ DJI Technology, Inc. oryginalnej instrukgji.
Tre$¢ moze ulec zmianie.
Adres: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District,
Shenzhen, China, 518055
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WARUNKI GWARANCJI P RODUK TOW MARKI DJI

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
RoadNanshan XiliDistrictShenzhenChina

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktow DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesiace od daty sprzedazy (zgodnie z data na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory,
kable, obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia
pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz
waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowic
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad
produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi
materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja miedzy innymi podrecznik
uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenistwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i ko-
munikaty serwisowe.
5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwiacymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegélnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badz przepisami bezpieczenstwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywece).
Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwa instalacja urzadzen, wspotpracuja-
cych z produktem.
Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowa instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem
niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
Uszkodzer spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub nie-
wiasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.
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Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu
lub burzach piaskowych itp.)

Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

zaktocenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,
przewodow wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

Uszkodzenn spowodowanych uzy i produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktécenia
z innych urzadzen bezprzewodowych (tJ aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

+ Uszkodzen h uzytk produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa,
ktéra okreslono w instrukcji uzytkowania.
« Uszkodzen sp d wych przez wy ony lot, gdy elementy s3 zuzyte lub uszkodzone.

Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscia podczas korzystania
Z nieautoryzowanych czesci.

« Uszkodzen sp ych dzi iem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-
latorze.

Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢
lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

Produktéw lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-
cyjna.

Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci zarysowan,
trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatorow, itp.

Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.
Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikow ze-
whnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne
w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub
oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrétszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostep-
noscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant nie moze
podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego
serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI
samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zat ieczonego przed uszke jiami podczas
transportu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszko-
dzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosic¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca ia; jest do spi ) stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczna podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie reali Jezeli zgt: jacy z jakichk k przyczyn odméwi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do serwi-
su, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymlany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pismie iz usuniecie
wady jest Zli Sprzet podl 'y wymianie musi by¢ k i W razie dostarczenia zdekompleto-
wanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.




14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak i do-
wod zakupu catego zestawu.
15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.
16. Jedli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostana one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

* Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.
Dowad zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.
Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkow i opakowar lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.
Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nychwad.
Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.
Etykiety produktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.
Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informa-
cji osobistych zawartych w produkcie.
Obrazenia ciafa (w tym $mierc), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.
Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.
19. Gwarancja nie wyltacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przed-
siebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPROD$

INNPRO Robert Btedowski Sp. z 0.0.
ul. Rudzka 65¢
44-218 Rybnik
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Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
Adres: 14th floor, West Wing, Skyworth Semiconductor Design Building
NO.18 Gaoxin South 4th Ave, Nanshan District, Shenzhen, Guangdong, China

Produkt: DJI Air 3
Model:

Czestotliwo$c¢ radiowa: 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz
Maks. moc czestotliwosci radiowej: 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC), 5.8 GHz: <23 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Wyréb jest zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z dnia 16 kwietnia 2014
r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich dotyczacych udostepniania na rynku

urzadzen radiowych i uchylajacg dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowej:
https://files.innpro.pl/DJl
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Ochrona $rodowiska

D

ce

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej, nie moze
by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega on selektywnej zbidrce
i recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac jego prawidtowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla $rodowiska naturalnego
i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi
przepisami ochrony $rodowiska dotyczacymi usuwania odpadéw. Szczegétowe informacje
na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie,
w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej (UE),
dotyczacych zagadniert zwigzanych z bezpieczerstwem uzytkowania, ochrong zdrowia

i ochrong srodowiska, okreslajacych zagrozenia, ktore powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

115



Wsparcie DJI

https://www.dji.com/support

Tre$¢ dokumentu moze ulec zmianie.

https://www.dji.com/air-3/downloads

W przypadku jakichkolwiek pytan dotyczgcych niniejszego dokumentu prosimy o kontakt z DJI poprzez
wystanie wiadomosci na adres DocSupport@dji.com.

&lji jest znakiem towarowym firmy DJI.

Copyright © 2023 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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