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Kopiowanie i dystrybucja w celach komercyjnych, catosci lub czesci instrukcji bez zezwolenia zabronione.

d” Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsza instrukcja jest wtasnoscia firmy RCpro.



Wytaczenie odpowiedzialnosci i ostrzezenia

Gratulujemy zakupu nowego produktu DJl. Informacje zawarte w tym dokumencie dotycza twojego
bezpieczenstwa, a takze praw i obowigzkéw. Przeczytaj doktadnie caty dokument, aby poprawnie
skonfigurowa¢ urzadzenie przed uzyciem. Nieprzestrzeganie instrukcji i ostrzezeri umieszczonych

w niniejszym dokumencie stwarza ryzyko obrazen dla ciebie i innych, a takze uszkodzenia produktu

i innych przedmiotéw w najblizszym sasiedztwie. Niniejszy podrecznik uzytkownika i inne dokumenty
dotaczone do urzgdzenia moga ulec zmianie wedtug wytacznego uznania DJI. Najnowsze ifnformacje o
produkcie mozna znalez¢ na stronie http://www.dji.com.

Czytajac ten dziat, zgadzasz sie réwniez na:

1. Kazda czes$¢ tego dziatu moze ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia, najnowszg wersje instrukcji
mozna zawsze pobra¢ z www.dji.com.

2. Dll rezerwuje sobie prawo do ostatecznej interpretacji tresci tej instrukcji.

Nie modyfikuj Ronina-M.

Ronin-M zostat skalibrowany przed opuszczeniem fabryki. Nie ma potrzeby dokonywania zadnych
modyfikacji i poprawek. Aby unikna¢ nieprawidtowego dziatania urzadzenia i wewnetrznych
bteddw, zawsze uzywaj oryginalnego akumulatora. Pobierz program Assistant do obstugi gimbala.

DJI nie przyjmuje odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody i obrazenia, ktore wyniknety posrednio
lub bezposrednio z uzytkowania produktu. Uzytkownik powinien przestrzega¢ zasad bezpieczeristwa
przedstawionych w niniejszym podreczniku uzytkownika.

DJl jest znakiem towarowym SZ DJl Technology Co. Ltd. (skrécone do DJl) i spétek stowarzyszonych.
Nazwy produktéw, marek itd., ktére pojawiajg sie w podreczniku sg zarejestrowanymi znakami towarowymi
odpowiednich producentéw.



Korzystanie z podrecznika

Legenda

A Wazne Q Wskazowki Odniesienia

Aplikacja DJI Assistant

Pobierz i zainstaluj aplikacje DJI Assistant.

Wyszukaj ‘Dl Assistant” w App Store i postepuj zgodnie z instrukcjg instalacji na ekranie.
Wyszukaj “DJI Ronin” w Google Play i postepuj zgodnie z instrukcja instalacji na ekranie.

Available one. . Gjt iton
App Store P” Google play

i0S 7.1 lub nowszy  Android 4.3 lub nowszy http://m.dji.net/dji-ronin
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Wprowadzenie

DJI Ronin-M zostat stworzony do profesjonalnych zastosowar filmowych. DJI Ronin-M stanowi
pokoleniowy skok w dziedzinie technologii filmowej stabiliazacji. Ronin-M posiada konstrukcje stynnego
juz Ronina, ale jest Izejszy i wygodniejszy w uzyciu. Ronin-M pozwala na stabilizacje szerokiego spektrum
pozycji kamer podczas nagrywania.

Bezszczotkowy system stabilizujacy to nie tylko 3 bezszczotkowe silniki poruszajace sie w trzech ptaszczy-
znach. Silniki pracuja we wspotpracy z IMU, komunikujac sie ze stworzonym przez DJI 32-bitowym proce-
sorem, ktory przetwarza informacje o ruchu gimbala w czasie liczonym w milisekundach. Te cechy pozwa-
laja na uzyskanie stabilnosci z doktadnoscia do 0,02° wibracji katowych ruchu, co sprawia, ze kamera za-
wsze pozostanie stabilna. Ronina-M mozna uzywac w trzech réznych trybach pracy: Underslung, Upright

i Briefcase (podwieszany, stojacy i tryb walizki).

W zestawie

Gimbal x1

W sktad gimbala wchodza wbhudowane moduty
silnikéw, samodzielny modut IMU, 32-bitowy
procesor, modut zasilajacy, modut Bluetooth,
modut nadajnika/odbiornika, pétka kamery

i skrzynka rozdzielcza.

Uchwyt x1

Konfigurowalny uchwyt gimbala, Uchwyt ztozony
jest z pieciu czesci: gérnej raczki, dwdch poprzeczek
i dwoch uchwytow.

Nadajnik — 2,4 GHz x1

Kontroluje ruchy gimbala, zmienia tryby pracy
i reguluje predkos¢ gimbala.

Statyw regulowany x1

Do podwieszania lub przechowywania
gimbala.




tadowarka x1

tadowarka impulsowa 100-240 V

Inteligentna bateria DJI x2

Zrodta zasilania dla gimbala, a takze
urzadzen zewnetrznych, w tym DJl
Focus, Lightbridge itd.

Przewod x1

Przewdd ANSI:
JIS lub CE (w zaleznosci od regionu)

Kabel Micro USB x1

Do aktualizacji oprogramowania.
Ptyta mocujaca kamery x1
Do montazu kamery na gimbalu.

Akcesoria

Sruba A kamery (1/4") x2
Sruba B kamery (3/8") x2
Sruba C kamery (1/4") x2
Sruba D kamery (3/8") x2
Podstawka obiektywu x1

Sruba podstawki obiektywu x1

Klucz imbusowy x2 (3 mm, 3/16")




Schemat Ronina-M
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[1] Gorny uchwyt [12] Silnik osi tilt
[2] Boczny uchwyt [13] Regulacja prz6d/tyt
[3] Mocowanie na szybkoztacze [14] Tilt Vertical Adjustment
[4] Silnik osi pan [15] Regulacja osi tilt
[5] Suwak kalibracji osi pan [16] Gniazdo IMU
[6] Gniazdo odbiornika D-BUS [17] Gniazdo dla akcesoriéw P-TAP
[7] Gniazda USB i CAN Bus [18] Gniazdo dla akcesoriow USB
[8] Przycisk parowania [19] Gniazdo P-TAP (z tytu)
[9] Wskaznika LED gimbala [20] Gniazdo DIl Lightbridge (z tytu)
[10] Inteligentny akumulator DJI [21] Gniazdo GCU (z tytu)

[11] Silnik osi roll

Pierwsze kroki

Inteligentny akumulator DJI

Przed rozpoczeciem korzystania z Ronina-M, nataduj inteligentny akumulator. Inteligentny akumulator DJI
zostat zaprojektowany specjalnie dla Ronina-M. Akumulator posiada pojemnos¢ 1580 mAh, napiecie 14,4 V
i wiele funkcji zarzadzania energia. taduj inteligentny akumulator jedynie za pomoca zatwierdzonej
tadowarki DJI (MODEL BC235144015). Gdy inteligentny akumulator DJI jest w petni natadowany, czas
dziatania Ronina-M wynosi maksymalnie trzy godziny.
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Inteligentny akumulator DJI tadowarka
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Funkcje inteligentnego akumulatora

Zréwnowazone tadowanie
Ekran poziomu akum.

Zabezpieczenie
nadnapieciowe

Zabezpieczenie przed
nadmiernym wytadowaniem

Zabezpieczenie zwarciowe
Uspienie

Detekcja temperatury
fadowania.

Automatycznie réwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.
Wyswietla obecny poziom akumulatora.

tadowanie zostaje automatycznie przerwane,
gdy napiecie akumulatora wzro$nie do 16,8 V.

tadowanie zostaje automatycznie przerwane,
gdy napiecie akumulatora spadnie do 12 V.

Automatycznie odcina zasilanie w przypadku wykrycia zwarcia obwodu.
Po 20 minutach bezczynnosci zostaje aktywowany tryb uspienia.

Akumulator jest tadowany tylko, jezeli temperatura akumulatora

Specyfikacja akumulatora

Typ LiPo

Pojemnos¢ 14,4V, 1580 mAh
Temperatura otoczenia podczas fadowania 0°C~40°C
Temperatura otoczenia podczas pracy -10°C~40°C
Wilgotnoé¢ otoczenia przy tadowaniu/roztadowywaniu <80%

* Przeczytaj wszystkie dokumenty przed korzystaniem z urzadzenia. Uzytkownik ponosi petna
A odpowiedzialno$¢ za uzytkowanie produktu.
* Zawsze korzystaj z zatwierdzonych tadowarek DJI. DJI nie przyjmuje odpowiedzialnosci za
uszkodzenia spowodowane uzytkowaniem nieoryginalnych tadowarek.

tadowanie inteligentnego akumulatora DJI

1. Podtacz tadowarke do gniazda sieciowego (100-240 V, 50/60 Hz).
2. Podtacz inteligentny akumulator do tadowarki.
3. Wskaznik poziomu akumulatora wyswietla obecny poziom natadowania inteligentnego

akumulatora DJI.

4. Inteligentny akumulator DJI jest w petni natadowany, kiedy wskazniki poziomu akumulatora
Wyfgczg sie. Odfgcz akumulator od fadowarki po ukoriczeniu tadowania.

Ll
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Gniazdo sieciowe
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Korzystanie z inteligentnego akumulatora DJI

[1] Wskazniki poziomu akumulatora
[2] Przycisk zasilania (ze wskaznikiem LED)
[3] Sruby mocujace

© 0:6:0

Niski @— Poziom akum. —p Wysoki

Sprawdzanie poziomu akumulatora: Nacisnij jendokrotnie przycisk zasilania, gdy akumulator jest wytaczony,
aby wyswietli¢ obecny poziom natadowania akumulatora.

Wiaczanie: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 1 sekunde, aby witaczy¢ inteligentny akumulator DJI.
Whytaczanie: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 1 sekunde, aby wytaczy¢ inteligentny akumulator
DII.

Regulowany statyw

Mozesz ktas¢ Ronina-M na statywie podczas rozktadania i przechowywania.
Aby roztozy¢ statyw, postepuj wedtug instrukcji ponizej:

1. Przytrzymaj statyw w pozycji stojace;.

2. Wyciagnij dolne ndzki i zainstaluj je do dolnej czesci podstawy statywu.
Wyciagnij gorne ndzki i zainstaluj je do gornej czesci podstawy statywu. Upewnij sig, ze sloty s3 ze sobg
zréwnane.

3. GOrng czes¢ statywu mozna wyjaé poprzez poluzowanie pokretta z tytu statywu. Mozesz uzywacé tej czesci
z kazdym statywem typu C, pasujgcym do otworu mocujgcego. Podczas mocowanie tej czesci do statywu
typu C, upewnij sie, ze statyw sie nie przewrdci. Jezeli przeprowadzasz montaz na stole, upewnij sie, ze
jest réwny i ptaski

Tylne pokretto

Otwor mocujacy
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Montaz uchwytu

1. Umies¢ poprzeczki po obu stronach gérnego uchwytu poprzez zakrecenie srub rekojesci.

Montaz uchwytu na gimbalu

1. Umies¢ uchwyt we wtasciwej pozycji, zgodnie z rysunkiem ponizej, a nastepnie wsur gimbala
poziomo w uchwyt i zakre¢ pokretto, az ustyszysz klikniecie, ktére oznacza, ze uchwyt zostat
zablokowany na gimbalu.

2. Trzymajac gimbala za rekojesci, upewnij sie, ze gimbal moze swobodnie obracac sie w osi pan 0 360°.

Montaz inteligentnego akumulatora DJI

1. Poluzuj $ruby po obu stronach inteligentnego akumulatora DJI. Wsun akumulator bezposrednio do
gimbala i przesuri na dét. Upewnij sig, ze $Sruby mocujace akumulatora wchodzg do odpowiadajacych im
slotow, aby akumulator miat kontakt z przewodami gimbala.

2. Zakreé sruby inteligentnego akumulatora, aby zabezpieczy¢ go w urzadzeniu.
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A » Upewnij sig, ze inteligentny akumulator jest wytaczony podczas instalacji.
* Nieprawidtowa instalacja akumulatora moze doprowadzi¢ do (1) stabego potaczenia lub (2) braku
dostepu do danych akumulatora.

Montaz kamery

Ronin-M korzysta z regulowanej ptytki mocujacej, ktéra umozliwia tatwe wywazenie, montaz

demontaz kamery. Ronin-M zostat przetestowany z wymienionymi ponizej typami kamer.

Inne kamery o podobnych wymiarach moga rowniez okazac sie kompatybilne.

Black Magic Cinema Camera Canon 5DMKIII Nikon D800
Black Magic Pocket Cinema Camera Canon 6D Panasonic GH3
Canon 1Dc Canon 7D Panasonic GH4
Canon 5DMKII Canon C100 Sony Alpha 7

A * Wymiary kamery: Maksymalna gtebokos¢ od
srodka ciezkosci podstawy kamery wynosi 120 mm.
Maksymalna wysokos$¢, mierzona od géry podstawy
kamery wynosi 195 mm. Maksymalna szerokos¢
wynosi 160 mm (rysunek obok).

e Zaleca sie uzywanie elastycznych kabli potaczeniowych,
aby zapobiec blokadzie ruchu kamery.

1.Przytwierdz ptyte mocujaca kamery do swojej kamery za pomoca dotgczonych srub A, B, C lub D.

N

Sruby A i B pasuja jedynie do otworéw w ptytce mocujacej kamery, a $ruby C i D pasuja jedynie do
gniazd na ptytce mocujacej. Upewnij sig, ze uzywasz prawidtowych srub 1/4" i 3/8". Zakre¢ $rubki jak
mocno to mozliwe. Niektére kamery posiadajg dwa otwory mocujace do tréjnoga. Jezeli dwa otwory
sg dostepne na twojej kamerze, uzyj obu. Wybierz wtasciwe otwory mocujace, wedtug konfiguracji
kamery.

Zainstaluj podstawe obiektywu poprzez ostrozne przesuniecie jej ku gorze, tak aby wywierata lekki
nacisk na obiektyw. Nastepnie dokreé¢ $rube mocujaca.

1
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Do czego potrzebna jest podstawa obiektywu?
Niektore kamery posiadajg bardzo sztywny uktad zabezpieczajacy obiektyw, a inne kamery takie
jak Canon 5D MK I1'i MK Il posiadaja bardzo luzny uktad zabezpieczajacy obiektyw. Ronin-M ro-
wnowazy catos¢ urzadzenia. Jezeli zamontowana kamera posiada luzny uktad zabezpieczajacy
obiektyw, nalezy skorzystac¢ z podstawy obiektywu. Bez niej, luzne potaczenie pomiedzy obiekty-
wem i kamerg moze spowodowac, ze drgania kamery nie beda przechodzity bezposrednio na
obiektyw, co bedzie oznaczato, ze dwa obiekty wibrujg w innej czestotliwosci. Powstate oscylacje
zostana przestane do IMU i spowoduja drgania catego gimbala. Jezeli podstawa obiektywu pasuje
do kamery, najlepiej uzywac jej przez caty czas.

A * Podstawa obiektywu moze by¢ zainstalowana na zewnatrz albo do wewnatrz, w zaleznosci od
typu obiektywu.
* Upewnij sie, ze ptyta mocujaca kamery jest odpowiednio zréwnana z kamera, nastepnie
dokrec¢ sruby ptyty mocujacej, a na koricu dokre¢ podstawe obiektywu.

3. Gdy gimbal jest skierowany do zewnatrz na regulowanym statywie, wsun ptyte mocujaca do
odbiornika, az do zablokowania ptyty w urzadzeniu. Upewnij sie, ze gimbal nie jest wtaczony
podczas wywazania kamery.

4. Gdy kamera uzyska réwnowage, zabezpiecz obejme kamery. Mozesz skorygowac site docisku za pomoca
klucza imbusowego M3.
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Konfiguracja uchwytu

Regulowany uchwyt Ronina-M mozna w razie koniecznosci zdja¢ z urzadzenia, wedtug instrukcji ponizej:
1. Poluzuj dwie $ruby rekojesci, umieszczone w miejscu taczenia uchwytu z gimbalem.

2. Zdejmij rekojesci z uchwytu.
3. Mozesz zdja¢ jedng lub obie poprzeczki.
4. Koricowa konfiguracja jest przedstawiona na rysunkach ponizej.

Wywazanie

Aby wykorzystaé¢ mozliwosci Ronina-M, prawidtowe wywazenie jest koniecznoscia. Precyzyjne wywazenie

jest niezwykle istotne do nagrywania gwattownych ruchéw i duzych predkosci (bieg, jazda na rowerze, jazda
samochodem itp.) Prawidtowe wywazenie oznacza réwniez dtuzszy czas dziatania akumulatora. Wszystkie

trzy osie powinny by¢ precyzyjnie wywazone przed uruchomieniem Ronina-M i konfiguracja oprogramowania.

A Kamera musi by¢ w petni skonfigurowana, wiacznie z podtaczeniem wszystkich
akcesoriow i przewoddw, przed montazem i wywazaniem kamery na gimbalu.
Jezeli kamera posiada przestone obiektywu, zdejmij ja przed wywazaniem.

13
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Krok 1: Wywazanie przechytu pionowego

Aby poprawnie wywazy¢ gimbala w pionie, bedziesz musiat zmieni¢ pozycje kamery w pionie.

Ustaw wysokos¢ poprzeczki, aby osiaggnaé pionowe wywazenie.

1. Obro¢ os tilt, tak aby obiektyw kamery byt skierowany w gore, a nastepnie poluzuj uchwyty do
regulacji pionu.

2. Delikatnie wysun poprzeczke do montazu kamery do przodu lub do tytu, az kamera zostanie skierowana
do gory

3. Dokre¢ uchwyty i pokretta blokady, a nastepnie recznie obré¢ urzadzenie, symulujac przechyt w osi tilt,
aby upewnic sig, ze ruch w osi tilt nie jest blokowany. Po uzyskaniu odpowiedniego wywazenia,
mozesz obréci¢ kamere do wybranego kata tilt, a ona pozostanie w tej pozycji.

A Upewnij sie, ze oznaczenia wymiaréw sa zréwnane na obu poprzeczkach pionowych. Jezeli tak
nie jest, konstrukcja moze by¢ przekrzywiona do gory lub na do6t po jednej ze
stron i spowodowa¢ problemy z dziataniem silnika osi tilt.

Krok 2: Wywazenie osi roll

Wymagane jest rowniez wywazenie kamery z lewej na prawa na osi roll. Po uzyskaniu

odpowiedniego wywazenia osi roll, kamera pozostanie w pozycji poziomej.

1. Poluzuj dwa pokretta blokady, aby umozliwi¢ kamerze i ptycie mocujacej zsuwanie sie na lewo i prawo.
2. Przesuri kamere w lewo lub w prawo, az o$ roll pozostanie w poziomie.

3. Zakred trzy pokretta blokady, aby zablokowac¢ pozycje ptyty mocujacej.

A Podczas wywazania osi roll kamery, poluzuj dwa pokretta jedynie o kilka obrotéw, abv umozliwi¢
kamerze posuwanie sie. Nie poluzuj pokretet nadmiernie.

Krok 3: Wywazanie osi tilt

Wywazanie osi tilt jest rowniez konieczne. Po uzyskaniu odpowiedniego wywazenie, kamera zostaje w
poziomie po cofnieciu reki (i przy nieruchomej osi roll).

14
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1. Poluzuj zacisk z boku podstawy kamery i pokretto blokady w centralnej czesci poprzeczki, aby
umozliwié¢ ruch kamery i ptyty mocujacej do przodu i do tytu

2. Przesuri kamere do przodu i do tytu, az os tilt pozostanie w poziomie. Bardzo niewielka korekta
wystarczy do osiggniecia prawidtowego wywazenia.

3. Docisnij zacisk i zakrec¢ pokretto blokady, aby zablokowaé pozycje kamery i ptyty mocujace;.
Po odpowiednim wywazeniu, kamera pozostanie stabilna w kazdej pozycji osi tilt.

Krok 4: Wywazanie osi pan

Cata masa urzadzenia ponizej silnika osi pan musi by¢ wywazona na linii Srodkowej osi pan. Aby wywazy¢
urzadzenie w ten sposéb, najpierw musisz ustawi¢ wysuniecie osi pan.
1. Otworz zacisk [1] na osi pan i odkre¢ pokretto [2], aby przesunaé konstrukcje. Postaraj sig okresli¢
czy Ronin-M jest ciezszy z przodu czy z tytu.
. Obré¢ Ronina-M na stojaku wzdtuz osi pan poprzez podniesienie jednej strony uchwytu. Jezeli kamera
nie kotysze sie, 0$ pan jest odpowiednio wywazona. Doci$nij zacisk po ukoriczeniu wywazania.

Zaawansowana korekta osi roll

Gdy sama kamera jest zbyt lekka w poréwnaniu do masy konstrukcji, mozliwe jest przeprowadzenie

zaawansowanej korekty osi roll poprzez poluzowanie srubek, przedstawionych na rysunku ponizej
i przesuniecie urzadzenia w lewo lub w prawo.

15



Konfiguracja Ronina-M przez aplikacje DJI Assistant

Po wywazeniu kamery, mozesz przeprowadzac korekty wywazeniu kamery w aplikacji DJI Assistant.

Pobieranie i instalacja

1. Pobierz aplikacje DJI Assistant:
Jezeli uzywasz systemu iOS, wyszukaj "DJI Assistant™ w AppStore, nastepnie postepuj wg instrukcji. Jezeli
uzywasz systemu Android, wyszukaj "DJI Ronin" w GooglePlay i réwniez postepuj wg dalszych instrukcji.

2. Upewnij sie, ze Bluetooth jest wtaczony na twoim urzadzeniu mobilnym i ustaw kamere w zwyktej
pozycji pracy (przéd kamery do przodu). Wtacz Ronina-M, a nastepnie aplikacje DJI GO.

3. Podczas korzystania z aplikacji DJI GO po raz pierwszy zostaniesz poproszony o rejestracje z uzyciem
aktywnego adresu e-mail.

4. Podtacz swoje urzadzenie do Ronina-M za pomoca szczegétowych instrukcji w aplikacji DJI Assistant.
Po potaczeniu z gtownym kontrolerem gimbala zobaczysz menu Wizard. Jezeli wskaznik na gérze
ekranu zaswieci sie na zielono, a niebieska dioda bedzie miga¢, taczenie przebiegto pomysinie. Zielona
dioda LED na Roninie-M réwniez sie zaswieci.

A Po wtaczeniu Bluetooth na twoim urzadzeniu mobilnym wr6¢ do aplikacji DJI Assistant,
aby potaczy¢ urzadzenie z Roninem-M. Ronin-M nie pojawi sie na liscie urzadzen Bluetooth
w telefonie, mozna go potaczyc¢ jedynie przez aplikacje DJI Assistant.

Ustawienia podstawowe

Menu Wizard posiada najbardziej podstawowe funkcje, ktére mozesz chcie¢ skonfigurowaé po otrzymaniu
Ronina-M. Dostepne tam funkcje sa najczesciej uzywane podczas normalnegouzytkowania urzadzenia.
Wszystkie te funkcje moga zosta¢ zmienione w menu Wizard.

> O 3 Mode: N/A 3 Mode: N/A o0 )

< Gimbal Wizard ®

Panfucs | 0 ] [0 ] [ 0]

Tilt SmoothTrack Rolleis@ @ @
OP)

Roll SmoothTrack

< Gimbal Wizard

< Gimbal Wizard

Calibrate Pan SmoothTrack

Auto Tune Stability

Live Data

Power Angle
SmoothTrack Test
Pan () 0 SmoothTrack Adjustments
Test Pan Speed
Tilt 0 0 p

Speed Deadband  Accel

w0 o s (5 [0)

Briefcase Mode Titadis (0 ] (o )
| ||

‘SmoothTrack Mode Pan Tilt

Pan SmoothTrack @ oo e Er;x:]r(rr‘g"er
o) 5

Test Tilt Speed

Test Roll Speed

Briefcase Mode

I

Control Speed Adjustment

Test Pan Speed Remote
Tilt SmoothTrack

Operator

Test Tilt Speed

L Q

Gimbal Control Viewer

L KQ L

Gimbal Control Viewer Gimbal Control Viewer

1. Calibrate

Funkcja Auto Tune Stability pozwala na automatyczng konfiguracje kazdej osi za pomoca jednego przycisku.
Trajektoria, predkos¢, moc i stiffness sg automatycznie dostosowane do rodzaju zamocowanej kamery.
Nalezy nacisngé¢ Auto Tune Stability po zainstlowaniu nowej kamery lub zmianie obiektywu badz innych
akcesoridw. Takie dziatanie zapewni stabilnos$¢ i idealne ustawienia kalibracji.
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2. Live Data - dane w czasie rzeczywistym

Dane sa informacja zwrotna z kazdej osi silnika. Jezeli konkretna os silnika daje odczyt mocy (power)
powyzej 10, oznacza to czesto, ze urzadzenie nie zostata odpowiednio wywazone. Odpowiednio
wywazony gimbal bedzie wyswietla¢ wartosci bliskie 0 na kazdej osi, ale moga sie one rézni¢. Kat
(angle) informuje o obecnym kacie odchylenia kazdej osi w stosunku do srodka.

3. Briefcase Mode - tryb walizki

Po wtaczeniu trybu walizki, Ronin-M z tatwoscig zmieni ksztatt, na taki, ktéry mozna trzymac blisko
ciafa. Przy wytaczonym trybie walizki, kamera Ronina-M moze obracac¢ sie w osi roll, jezeli Ronin-M
jest wychylony bardziej niz wynosza standardowe ustawienia parametréw osi roll.

4. SmoothTrack Mode - funkcja SmoothTrack

Jezeli tryb SmoothTrack jest wtgczony, Ronin-M moze by¢ skierowany na wybranej osi przez operatora
kamery. Predkos¢ obrotu (speed) mozna ustawi¢ oddzielnie dla kazdej osi. Gdy gorna poprzeczka
Ronina-M jest obrécona w lewo lub w prawo, kamera rusza ptynnie, podazajac w odpowiednim kierunku

i zatrzymujac sie pod wtasciwym katem. W opcjach menu SmoothTrack ustawienia osi pan, osi roll i osi tilt
mozna ustawi¢ niezaleznie od innych osi.

Predkos¢ okresla jak szybko ruch Ronina zostanie przetozony na obrét kamery w danej osi. Wartosé
funkcji Deadband okresla jaki ruch bedzie tolerowat gimbal przed przetozeniem ruchu na obrot danej osi.
Acceleration okresla precyzje z jaka kamera przetozy ruch w danych osiach.

Predkos¢ osi pan, roll i tilt w funkcji SmoothTrack mozna przetestowaé poprzez nacisniecie przycisku
Testu. Aby zapobiec uszkodzeniom, upewnij sie, ze nic nie blokuje ruchu kamery podczas testu.

5. Control Speed Adjustment - korekta predkosci kontrolera
W tym miejscu mozna ustawi¢ predkosé zdalnego kontrolera. Wartosé wyznacza maksymalng predkosé
osi pan i tilt, gdy drazki kontrolera s3 maksymalnie wychylone w danym kierunku.

Ustawienia zaawansowane

Za pomocg aplikacji i programu Asisstant mozna zmieni¢ réwniez bardziej zaawansowane ustawienia.

Menu Gimbal

D) Mode:N/A > 39 Mode:N/A [ 3

< Gimbal Motor @ { Gimbal ~ SmoothTrack

Wizard Gimbal

‘SmoothTrack Mode

@ { Auto Tune Stability } Pan SmoothTrack @
figurati )
Configuration Tilt SmoothTrack O
Motor SmoothTrack Stiffness Trim Roll SmoothTrack @
Panas (0 ] (o]
SmoothTrack Adjustments
o wes o] (o)
Speed Deadband Accel
Roll Axis
Live Data mieads (o ] (o] (o]
Pan 0 0
T
it 0 0 b
Roll 0 0 Test Pan Speed
Test Tilt Speed
L KQ L Q L Q
Gimbal Control  Viewer More Gimbal Control Viewer More Gimbal Control Viewer More
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1. Motor Adjustment - Ustawienia silnika

Przycisk Auto Tune Stability umozliwia automatyczne dostosowanie wartosci Stiffness kazdego silnika
(zgodnie z danymi z czujnikdw Ronina-M), aby uzyskac¢ optymalne ustawienia. Poza wartoscig stiffness,
przycisk ustawia rowniez inne wartosci. Zdecydowanie zaleca sie uzywanie przycisku Auto Tune Stability,
gdy rozpoczyna sie korzystanie z nowej kamery, obiektywu lub innych akcesoridw. W ten sposéb uzyska
sie optymalng stabilnos¢ i ustawienia.

Korekta funkcji Stiffness silnika umozliwia przecyzyjne dostosowanie mocy uzywanej przez silniki przy
réwnowazeniu kazdej osi. Im wyzsza wartosé funkcji stiffness ustawisz, nie powodujac drgar i oscylacji
gimbala, tym precyzyjniej bedzie dziata¢. W wiekszosci przypadkéw ustawienia Auto Tune Stability beda
odpowiednie.

2. SmoothTrack Mode - funkcja SmoothTrack
Objasnienie trybu w sekcji ustawieri podstawowych.

3. Push Mode - tryb popychania
Wigcz Push Mode, aby umozliwi¢ reczne ustawianie o$ pan i tilt, gdy Ronin-M jest wigczony.

Menu Control

1. Deadband - martwa strefa

Joystick i zdalny kontroler moga posiada¢ indywidualnie dobrane ustawienia funkcji deadband dla osi pan

i tilt. Im wieksza wartos¢ deadband, tym bardziej trzeba wychyli¢ drazek, aby jego ruch zostat przetozony na
rzeczywisty ruch gimbala.

39 Mode: N/A O 0 %)
Wizard Control < Control Deadband
Deadband Adjustment Control Speed Adjustment
H \Z Pan Tilt Pan Tilt
Convoler Conroler

(s (8 0
Deadband Maximum Speed Remote Remote
operor (6] (8] Orerster

<=> [

Smoothing Endpoint
o—
—O0—
—_0
Channels Settings

& L K & L Q & L e}

Gimbal Control Viewer Gimbal Control Viewer Gimbal Control Viewer More

2. Maximum Speed - Predkosé maksymalna

Predkos¢ maksymalna to funkcja, ktora zapobiega liniowej odpowiedzi drazka sterujacego na ruch,

co znane jest réwniez pod nazwa zwiekszenia krzywej odpowiedzi. Oznacza to, ze dtugos¢ ruchu gimbala
w osiach pan lub tilt nie jest wprost proporcjonalna do ruchu drazka sterujacego. Ruch drazka sterujacego
moze byé mniejszy w pierwszej czesci ruchu drazka i szybszy w dalszej czesci drazka. Kalibracja krzywej
drazka dokonuje sie na podstawie wprowadzonej wartosci predkosci maksymalnej. Predkos¢ joysticka

i dragzkéw pilota mozna ustawic niezaleznie od siebie.
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2 Mode: N/A
< Control Smoothing ©) Control Endpoint
Smoothing Adjustment Endpoint Adjustments
Pan Tilt Left Right
Connaer pansis (0]
(R)zr:rzttir Down

u
Tilt Axis Ep] @

Test

Test Pan Endpoints

Test Tilt Endpoints

& L e} & L Q

Gimbal Control Viewer More Gimbal Control Viewer

3. Smoothing - wygtadzanie

Przy zwolnieniu drazkéw sterujacych, przetozony ruch bedzie ptynniejszy i wolniejszy, jezeli warto$é
smooothing bedzie wyzsza. Jezeli smoothing jest ustawione na 0, spowolnienie zostanie przetozone na
nagte zatrzymanie silnikow. Joystick i drazki zdalnego kontrolera moga zostac¢ ustawione oddzielnie.
Smoothing osi pan i tilt mozna ustawi¢ oddzielnie.

4. Remote Control Endpoints Adjustment - ustawienie punktéw korcowych

Punkty koricowe osi pan mézna ustawi¢ niezaleznie od siebie dla obrotu w lewo i w prawo i dla joysticka
oraz pilota. Koricowe punkty osi pan stanowig najdalsze punkty obrotu w lewo lub w prawo gimbala
podczas korzystania z kontrolera.

Koricowe punkty osi tilt moga zosta¢ wybrane oddzielnie dla ruchéw w gore i w dét dla joysticka oraz
pilota. Koricowe punkty osi tilt stanowig maksymalny punkt, do ktérego mozna przechyli¢ gimbala
w gore i w doét.

Koricowe punkty o$ pan i tilt mozna przetestowac¢. Upewnij sie, ze ruch kamery nie jest zablokowany
przed nacisnieciem przyciskow testowych.

Jezeli punkt koricowy osi pan jest ustawiony na 0, 0$ pan nie posiada punktéw koricowych, co oznacza, ze gimbal
moze obracac sie w petnym zakresie 360°. Jezeli wartosé ustawiona jest na 0, 0$ pan nie poruszy sie po nacisnieciu
przycisku Test Pan Endpoints.

5. Channels - kanaty

Wskaznik kanatu dostarcza informacji zwrotnej podczas konfiguracji zdalnego kontrolera. Kontrola osi pan, tilt
i roll moze zosta¢ przyporzgdkowana ktéremukolwiek z drazkéw zdalnego kontrolera. Ruch kazdej osi mozna
odwrdcié¢

6. Settings - ustawienia

Controller Priority (pierwszeristwo kontrolera): Jezeli oba urzadzenia sterujace przesla jednoczesnie sygnat

do gimbala, wybrane urzadzenie przejmie pierwszenstwo sygnatu i bedzie wtedy sterowa¢ Roninem-M.

Pan/Tilt Remote Speed Adjustment: Wybierz potaczone lub oddzielne ustawienia predkosci osi pan/tilt.
Speed Toggle Presets: Ustawienia wstepne pozwolg na zmiane predkosci funkcji SmoothTrack zdalnie. Jezeli
zdalny kontroler jest wtgczony, ustawienia tej funkcji bedzie miata pierwszerstwo przed ustawieniami w DJI
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Assistant. Po wytaczeniu zdalnego kontrolera, zostang zastosowane ustawienia funkcji z programu DJI Assistant.

Menu Viewer

OO 3

& L K

Gimbal Control Viewer

coe

More

o0
< Control

Settings @

Controller Priority

Remote Operator

Thumb Controller

J

Pan/Tilt Remote Speed Adjustment

[ Combined ‘ Independent l }
Speed Toggle Presets
Pan Tilt Roll
[0 (0 0
oms (0] (0] (0
s (0] (0] (0]
by b Q .oe
Gimbal Control Viewer More

Menu Viewer wyswietla wszystkie istotne dane dotyczace elektroniki gimbala w czasie rzeczywistym, a takze
informacje zwrotne z silnikéw. Okna pokazuja moc i obecny kat obrotu kazdej osi. Oprécz tego, z menu mozna
réwniez odczytaé napiecie akumulatora, temperature gtdwnych element6w elektroniki i czas pracy urzadzenia.
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Power Angle
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Menu More

Briefcase Mode - tryb walizki

Po wtaczeniu trybu walizki, Ronin-M z tatwoscia przyjmie waski profil, ktéry mozna trzymaé blisko ciata. Przy
wytaczonym trybie walizki, kamera Ronina-M moze przechyla¢ sie w osi roll, jezeli Ronin-M jest wychylony
bardziej niz wynosza standardowe ustawienia parametréw osi roll.

Motor Kill - wytaczenie silnikéw

Po aktywacji funkcji wytaczenia silnikdw, Ronin-M jest wcigz uruchomiony, ale silniki beda wytaczone.
Umozliwi to zmiane ustawien gimbala lub kamery, bez koniecznosci catkowitego wytaczania urzadzenia.
Przed zablokowaniem silnikéw, upewnij sie, ze gimbal pracuje w swojej standardowej pozycji operacyjnej.
Funkcji wytaczenia silnikow mozna réwniez uzy¢, jezeli operator napotkat problem, ktéry wymaga szybkiej
mechanicznej korekty pozycji gimbala lub kamery.

Roll Control - kontrola osi roll
Przy wigczonej kontroli roll, ruch osi roll nie moze by¢ kontrolowany za pomocg joysticka lub pilota.

Silent Mode - tryb cichy

Whacz tryb cichy, aby zredukowac hatas emitowany przez silniki w takich srodowiskach jak np. cichy pokdj.
Poprzez wtaczenie trybu cichego, duze i gwatowne ruchy gimbala moga nie by¢ tak doktadnie ustabilizowane
np. przy nagrywaniu biegu. Korzystaj z trybu cichego w warunkach, w ktdrych hatas silnikéw magtby by¢
problemem przy nagrywaniu dzwieku. W innym wypadku, najlepiej pozostawic tryb cichy wytaczony.

Internal Receiver - wewnetrzny odbiornik
Przy wytaczonym wewnetrznym odbiorniku, pilot i joystick nie moga sterowa¢ gimbalem i moze by¢
on kontrolowany jedynie za pomoca urzadzen dodatkowych przez gniazda D-Bus i Lightbridge.

Calibrate Center - kalibracja srodka

Jezeli 0o$ pan Ronina-M nie znajduje sie w pozycji centralnej, mozesz ponownie skalibrowa¢ srodek
Ronina-M za pomocg tego przycisku. Korzystajac z pilota, wysrodkuj o$ pan, a nastepnie nacisnij
przycisk Callibrate Center. Nacisnij Center ponownie w oknie dialogowym, aby potwierdzi¢. Zrestartuj
urzadzenie po ukoriczeniu kalibracji.

Calibrate System - kalibracja systemu

Kalibracja systemu powinna by¢ uzywana jedynie w przypadku niestabilnosci ktérejs z osi. Aby skalibrowaé
system, umies¢ Ronina-M na regulowanym statywie i upewnij sie, ze jest catkowicie stabilny. Kamera musi
by¢ w stanie obracac sie 0 90° z obiektywem skierowanym pionowo w dét i bez kontaktu z przewodami
monitora video. Nastepnie, nacisnij przycisk Callibrate System i poczekaj, az proces kalibracji zostanie
ukorczony przed podniesieniem Ronina-M. Nie dotykaj i nie poruszaj Roninem-M podczas kalibracji.
Zrestartuj Ronina-M po ukoriczeniu kalibracji.

Restore Default Settings - przywrdcenie ustawien domysinych
Ta funkcja przywraéci ustawienia fabryczne wszystkich funkcji, ktére mozna skonfigurowac w aplikacji
DIl Assistant.

Device List - lista urzadzen
Aby wymusi¢ na aplikacji DJI Assistant znalezienie Ronina-M, otwdrz Device List, a aplikacja poszuka
urzadzen, ktére rozpoznaje.
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Konfigruacja przez oprogramowanie DJI Assistant na PC/MAC

Mozesz skonfigurowac Ronina-M i zaktualizowa¢ oprogramowanie urzadzenia przez program DJI Assistant
na PC i MAC.

Q « Ustawienia konfiguracyjne w aplikacji DJI Asisstant i programie DJI Asisstant na PC/MAC sg
automatycznie zsynchronizowane. Nie ma potrzeby zmienia¢ ustawieri w obu miejscach.
* Aplikacja DJI Assistant i program DJI Assistant na PC/MAC nie moga by¢ podtaczone do Ronina-M
w tym samym czasie. Odtgcz kabel Micro USB przed korzystaniem z aplikacji mobilnej.

Instalowanie programu DJl Assistant Software na PC/MAC
Instalacja i uruchamianie programu w systemie Windows

1. Pobierz sterownik instalacji DJI na Widows ze strony produktu Ronin-M na DJl.com. Podtgcz Ronina-M
do PC za pomoca dotaczonego do zestawu kabla USB, a takze upewnij sie, ze urzadzenie jest uruchomione
przed instalacjg sterownika DJI WIN DRIVER.

2. Pobierz odpowiedni instalator z DJl.com.

3. Kliknij dwukrotnie na instalator i postepuj wg krokéw instalacji wyswietlonych na ekranie.

4. Uruchom program Assistant.

5. Zaktualizuj oprogramowanie lub skonfiguruj parametry wg potrzeb.

A Instalator Assistant dziata na systemie Windows XP i wszystkich nowszych wersjach.

Instalacja i uruchamianie programu w systemie Mac OS X
1. Pobierz instalator programu (.DMG) z karty produktu na DJl.com.
2. Uruchom instalator i postepuj wg instrukcji na ekranie, aby ukoriczy¢ instalacje.

® 0 0 |_\ Gimbal

iy

DJI Assistant for Mac

& _ o

3. Jezeli korzystasz z Launchpada do otwierania aplikacji DJI Assistant za pierwszym razem, Launchpad
zablokuje dostep, poniewaz program DJI Assistant nie zostat sprawdzony przez Apple.

from an unidentified developer.

a Your security preferences allow installation of only
apps from the Mac App Store and identified
developers.

/'\.% “Gimbal” can't be opened because it is

EIM created this file today at 3:13 PM.
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4. Zlokalizuj miejsce instalacji aplikacji Gimbal za pomoca funkcji Finder, nacisnij Control i kliknij ikone

prawym przyciskiem. Z menu skrotéw wybierz Open i kliknij Open w oknie dialogowym, aby uruchomi¢

program.

5. Po pomysinym uruchomieniu programu po raz pierwszy, zwykte podwdjne klikniecie wystarczy, aby
uruchomi¢ program.

[ Gimbal LT Channels Batiery
Ronin/Ronin-M Handheld Gimbal Hoas D P =
ower ngle
The DIl Ranin/Ronin-M is a 3-Axis stabilized Stifiness ~ Trim
handheld gimbal system. Develog Pan o =117.642
filmmaking professional, the Ronin/Ronin-M PanAxis (8 |0 | i
marks a generational leap in camera B ilt 0 -68.692
Sabilzton techrology i B SR [N
Rollae [12 |0 | Roll o -49.933

These are the basic functions you may want
10 adjust upon receiving your Ronin/Ronin-
M. These options are also the most used
functions during standard operation of the
Ronin/Ronin-M,

 Auto Tune Stabiity
« Bricfase Mode

« SmoothTrack Mode

« Maximum Speed Adjustment

Options
[Jeriefease Mode [ _]Enable Silent Mode
Mater Kill Switch Internal Receiver Off

[¥IRoll Remote Control Off

Taols

Reset Password Calibrate Center

Move the cursor to each area for more
details.

SmosthTrack

Enable  Speed Deadband Accel

O I

[w]Tile Axis
[FIRoll Axis

Pk e
] ran asis

0 [Test
5 (]

Test

[ it Axis

| calibrare system | | Auto Tune Stability | | Default |

A

Instalator DMG dziata na systemie Mac OS X 10.9 lub jego nowszych wersjach.

podreczniku sa z wersji na system windows.

(Y- DIl Assistant na systemach MAC i Windows sa identycznie. Zdjecia z programu w niniejszym
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Ustawienia

Ustaw nastepujace funkcje podstawowe przed korzystaniem z Ronina-M: Auto-Tune Stability, Briefcase
Mode, SmoothTrack i Maximum Speed Adjustment. Definicja i funkcja kazdego przycisku w aplikacji DJI
Assistant i DJI PC Assistatnt sg takie same, wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji opisujacej aplikacje
DIJI Assistant.

Basic
1. Gimbal

DJIRONIN-M Engishvy  — X

¥ e

Upgrade

Gimbal Control Ci

Ronin/Renin-M Handheld Gimbal Hime

Angle
The DJI RoninRonin- is a 344 P
stabilized handheld gimbal system. Pan 0 -5.493
Developed for the fimmaing Pan Ads 53 0
professional, the RoninRenin-h marks TiltAds th % it 0 88.389
3 generational leap in camera
stabilization technology. Roll Ads 12 0 Roll 0 46.020
These are the basic functions you may Siplons. SmoathTrack
wantto adjust upon receiving your [7] Brisfcase Mode [ Enable Silent Hode Enable:  iSpecdNeadbandices!
RoninRonin 1. These options are also a0l |
mejnost used Rincions(during, Wotor Kill Switch [7] Intemal Receiver Off ,
standard aperation of the Ronin/Ronin- [@ Titaxs [15 |15 0 || Test|
L Roll Remote Control OFf tiine 5 e i
+ Auto Tune Stabilty Tools Push Mode
 Briefcasc Hod [Resstpassmors | [ camamcener ] | | FPanats Tit s
+ SmoothTrack Mode \_Ressifgssor | | Salibrale Center |
+ Maimum Speed Agustment [ Viewervenu__|
Move the cursorto each area for mare
details | caliorate System | | Auto Tune Stapiiity | | Defautt |

Motor: Przycisk Auto Tune Stability umozliwia automatyczne dostosowanie wartosci stiffness kazdego
silnika (zgodnie z interpretacjq informacji z czujnikéw Ronina-M), aby uzyskaé optymalne ustawienia.
Kazda o$ posiada wtasne wartosci stiffness i trim.

Live Data: Monitorowanie informacji zwrotnej z silnika kazdej osi w czasie rzeczywistym.
Briefcase Mode: Zaznacz pole, aby wtaczy¢ tryb walizki.
Enable Silent Mode: Zaznacz pole, aby zredukowac gtosnos¢ silnikdw.

Internal Receiver Off: Zaznacz, aby wytaczy¢ mozliwos¢ kontrolowania Ronina-M za pomoca zdalnego
kontrolera lub opcjonalnego joysticka. Gimbal moze by¢ sterowany innymi urzadzeniami tylko poprzez
potaczenia D-BUS i Lightbridge, gdy zewnetrzne odbiorniki sg wytaczone.

Roll Remote Control Off: Zaznacz pole, aby uniemozliwi¢ kontrolowanie ruchu osi roll za pomoca
zdalnych kontroleréw.

Motor Kill Switch: Zaznacz pole, aby wytaczy¢ silniki.

SmoothTrack: Zaznacz pole, aby wiaczy¢ funkcje SmoothTrack. Zwré¢ uwage na to, ze osie tilt i pan
moga zosta¢ ustawione samodzielnie.

Predkos¢ osi pan i tilt funkcji Smoothtrack mozna przetestowac. Upewnij sie, ze nic nie blokuje ruchu
kamery podczas testu.

Reset Password: Jezeli zapomnisz swojego hasta Bluetooth, kliknij tutaj, aby zresetowa¢ hasto.

Calibrate Center: Jesli o$ pan Ronina-M nie jest wysrodkowana, mozesz skalibrowaé precyzyjnie srodek
za pomoca tego przycisku. Wysrodkuj o$ pan za pomocg pilota, a nastepnie kliknij przycisk Calibrate
Center. Naci$nij Center ponownie w oknie dialogowym, aby potwierdzi¢.
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Ronin-M Podrecznik uzytkownika

Viewer Menu: Menu Viewer wyswietla w czasie rzeczywistym najwazniejsze informacje dotyczace
podzespotéw elektronicznych i informacji zwrotnej z silnikéw. Menu informuje o kacie obrotu

i mocy kazdej osi.

Push Mode Mode: Wtacz tryb popychania, aby umozliwi¢ reczne ustawienie osi pan i tilt, gdy Ronin-M
jest wigczony

Calibrate System: Funkcja stuzy do kalibracji systemu i powinna by¢ uzywana jedynie, jezeli zauwazysz
odchylenie oktoérej z osi. Aby skalibrowac system, umies¢ Ronina-M na regulowanym statywie i upewnij
sie, ze jest catkowicie stabilny. Upewnij sie réwniez, ze kamera moze obrdcic sie 0 90°, gdy obiektyw
skierowany jest prosto na dot, nie dotykajac przy tym przewoddw monitora. Nastepnie kliknij przycisk
Callibrate System i poczekaj na ukoriczenie procedury przed podniesieniem Ronina-M. Nie zmieniaj
potozenia Ronina-M podczas kalibracji.

Auto Tune Stability: Przycisk umozliwia automatyczna korekte wartosci funkcji stiffness dla kazdego
silnika (wg interpretacji danych z czujnikdw Ronina-M), aby uzyska¢ optymalne ustawienia.
Default: Nacisnij tutaj, aby przywréci¢ wszystkie ustawienia do wartosci domysinych.

2. Control

Assistant Engishv — X

v e i

Upgrade Info

Gimbal Control Channels

Control Deadvand Maximum Speed Smoothing
Pan  Tilt Pan  Tilt Pan  Tilt
| Adjust the values for deadband, maximum
specd, smoothing and speed foggle Thumb Controller|0 [0 Thumb Contraller 0 [0 Thumb Controller|0 [0
[presets and configure the settings of Remote Operator [0 0 Remote Operator 0 0 Remote Operator |0 0
controfler on this page
Move cursor to each area for more detais Endpoint
Pan s TittAds
Lett [0 Right [0 [ Test | up [0 Down [0 [ Test |
Seftings
Controller Priorit Speed Toggle Presets
© Remote Operator ) Thumb Controller fam M) gl
Fast [0 0 0
Pan/Tiit Remote Speed Adjustment Normal [0 0 0
Combined ) Independent Slow [0 0 0

| Defaut |

Joystick i drazki pilota posiadajg mozliwos¢ zmiany ustawien funkcji Deadband, Maximum Speed oraz
Smoothing i wszystkie z nich mozna ustawi¢ oddzielnie.

Endpoint: Koricowe punkty osi pan mozna ustawi¢ niezaleznie dla ruchu w prawo i w lewo, zaréwno za
pomocy joysticka, jak i pilota. Koricowe punkty osi tilt moga by¢ ustawione niezaleznie dla ruchu do
g6ry i na dot, zaréwno za pomoca joysticka, jak i zdalnego kontrolera. Jezeli potrzebny jest obrét 360°
w osi pan, wystarczy ustawi¢ warto$¢ Endpoints na 0. Koricowe punkty osi tilt i pan moga zosta¢
przetestowane. Upewnij sie, ze ruch kamery nie jest blokowany przed kliknieciem przyciskow testu.

Controller Priority: Jezeli oba urzadzenie jednoczesnie przesla sygnat do gimbala, sygnat z wybranego
kontrolera bedzie miat wtedy pierwszenstwo przed drugim urzadzeniem.
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Ronin-M Podrecznik uzytkownika

Pan/Tilt Remote Speed Adjustment: Kliknij, aby wybra¢ ustawienia oddzielne lub potaczone.

Speed Toggle Presets: Te ustawienia pozwolg ci zmieni¢ predkos¢ funkcji SmoothTrack zdalnie. Jezeli
pilot jest wtgczony, ustawienia Speed Toggle Presets beda miaty pierwszenstwo przed ustawieniami w
DJI Assistant. Po wytaczeniu pilota, zastosowane zostang ustawienia funkcji SmoothTrack w DIl
Assistant.

3. Channels

DJI - Assistant Engish~ — X

¥ e i

Upgrade Info

Gimbal Control | Channels  Battery

Chamnels Channels
0 Crev [T [+]
0 CRev [Ral [+]

This is a channel indicator to provide
eedback during remote operator
configuration.

Pan, Tilt, and Roll can be re-assigned to
either of the remote control sticks. The
controfled axis can also be reversed.

0 [ REV
0 ] REV
o mrev P [7]
0 [ REV

0 7] REV

0 [CIREV

[ Deraun |

Wskaznik kanatu dostarcza informacji zwrotnej podczas konfiguracji kontrolera. Osie pan, tilt
i roll moga by¢ przyporzadkowane obu drazkom sterujacym. Kontrolowane osie mozna réwniez
odwracié.

4. Battery

DJI - Assistant Engishv — X

¥ @ i

Upgrade Info

Control ch

Battery Current Status

Voltage Current
Provides all the information aboutthe

Battery Information

Design Capacity

Full Capacity:

Current Capacity
Percentage of Charge: ---
Percentage of Life:
Discharging Times
Temperature:

Zaktadka posiada wszystkie istotne informacje dotyczace akumulatora Ronina-M.
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Upgrade Dl-Assistant | =] =

o

Name Loader HardwareD  Firmware Upgrade

ceu o updates
) No updates

Receiver No updates

Mozesz przeczytac informacje dotyczace najnowszej wersji oporgramowania urzadzenia na tej
stronie. Zaktualizuj oprogramowanie, postepujac wg instrukcji ponizej:

1. Podtacz Ronina-M do swojego komputera przez kabel Micro USB i poczekaj az wskazniki LED
i programie DIl Assistant bedzie migat na niebiesko.

2. Kliknij Upgrade.

3. Poczekaj na ukoriczenie pobierania.

4. Kliknij ponownie Upgrade, a nastepnie Confirm.

5. Zrestartuj Ronina-M po ukoriczeniu aktualizacji.

A « Upewnij sie, ze komputer jest podfaczony do internetu.
« Wytacz wszystkie antywirusy i firewalle.
« Upewnij sie, ze Ronin-M jest uruchomiony podczas aktualizacji. Nie wytgczaj Ronina-M, az do
ukoriczenia aktualizacji.
« Nie odtgczaj kabla USB podczas aktualizacji.

Info

DJI -Assistant Engishvy — X

¥ e

Basic  Upgrade

UserInfo

CurrentLoginUser:  ##%@#skcom  Change User © newsletter

Software Info

Currentversion:  16.1.2 No updates
License
Current SIN: NA

Input your new SIN here: You can try (NIA) times.

wie ] [Resst

©2011-2015 LUl Innovatons. All KIgNIs Kesenved,
OnLine Help

Mozesz sprawdzi¢ uzywana wersje programu DJI Assistant w zaktadce info. S/N to 32-cyfrowy kod
autoryzacyjny, stuzacy do aktywacji pewnych funkcji. Kod autoryzacyjny dla twojego produktu jest
wprowadzony fabrycznie. Mozesz zosta¢ poproszony o wpisanie nowego S/N po aktualizacji. Wprowadz
kod i nacisnij przycisk Write. Jezeli wprowadzisz niewtasciwy kod ponad 30 razy, Ronin-M zostanie
zablokowany i bedziesz musiat skontaktowac sie z DJl Support.
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Pilot

(13]

[12]

[1] Antena [8] Miejsce mocowania paska

[2] Uchwyt [9] Wiacznik

[3] Lewe pokretto (zarezerwowane) [10] Wskaznik zasilania

[4] Przetacznik 3-pozycyjny TRYB [11] Wskaznik poziomu akumulatora
[5] Przetacznik 3-pozycyjny FUNKCIA [12] Gniazdo Micro USB do tadowania
[6] Joystick 1 i faczenia z komputerem

[7] Joystick 2 [13] Gniazdo zarezerwowane

taczenie pilota z Roninem-M

1. Uruchom Ronina-M.

2. Przycisnij przycisk parowania (rysunek ponizej) jednokrotnie. Wskaznik LED Ronina-M bedzie migat na
zielono w szybkim tempie.

3. Przesun wiacznik w prawo, aby uruchomi¢ pilot. Jezeli wskaznik LED gimbala $wieci na zielono $wiattem
ciggtym, parowanie pilota z Ronine-M zostato zakoriczone powodzeniem.

Proces parowania nalezy wykonac¢ jednokrotnie, chyba ze przycisk parowania zostat wcisnigty lub Ronin-M
ma by¢ sparowany z innym pilotem.
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A « Upewnij sie, ze pilot jest odpowiednio natadowany przed uzyciem. Jezeli zostanie wyemitowany
sygnat dzwiekowy niskiego poziomu akumulatora (zgodnie z tabelg ponizej), postaraj sie jak
najszybciej natadowaé akumulator.

« Nataduj akumulator nadajnika za pomocg zataczonego kabla Micro USB. Uzycie niewtasciwego

typu kabla moze spowodowac uszkodzenia.
« Wytacz pilota przed fadowaniem. Wskaznik LED $wieci na zielono, gdy akumulator jest w petni

natadowany.
« Podczas korzystania z pilota, upewnij sie, ze antena znajduje sie w odlegtosci co najmniej 20 cm

od ludzi.

Objasnienie sekwencji wskaznika LED pilota

Wskaznik LED Dzwigk Status pilota

'G? Swieci na zielono Brak Funkcjonuje prawidtowo

@ —— Swieci na czerwono  Brak tadowanie (pilot jest wytaczony)

Y) —— Swieci na 26tto Brak Btad kalibracji dragzkéw pilota, nalezy skalibrowa¢ ponownie

® —— Swieci na czerwono BB---BB-—  Niskie napiecie (3,5 V-3,53 V). Nataduj pilota.

Szybko miga B-B-B-i Krytycznie niskie napiecie (3,45 V-3,5 V); natychmiast nataduj
na czerwono pilota.

@ ------ Sygnat dzwiekowy zostanie wyemitowany po 15 minutach

) . B-B-B-- ¥ . 4 e
Miga szybko na zielono bezczynnosci. Sygnat ustanie, gdy zaczniesz korzystac z pilota.

A Pilot automatycznie wytgczy sie, jezeli napiecie akumulatora spadnie ponizej 3,45 V.
Nataduj akumulator natychmiast po pojawieniu sie ostrzezenia o niskim napieciu akumulatora.

Objasnienie wskaznikéw poziomu natadowania akumulatora pilota

Wskaznik poziomu akumulatora pokazuje obecny poziom natadowania akumulatora. Ponizej znajduje sie
objasnienie znaczenia sekwencji.

O: Dioda LED jest wiaczona. O Dioda LEG miga. (O: Dioda LED jest wytaczona.
LED1 LED2 LED3 LED4 Obecny poziom natadowania

@) @) @) O 75%~100%

@) @) @) O 50%~75%

@) @) O O 25%~50%

@) O O O 12.5%~25%

Q O O O 0%~12.5%

O O O O <0%

29
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Funkcje pilota

TRYB: Przetacznik trybu stuzy do wtaczenia funkcji SmoothTrack

1. W pozycji 1, funkcja SmoothTrack jest wytaczona. Pilot steruje ruchem osi
pan i utrzymuje ostatnia pozycje osi pan, wybrang za pomocg wfasciwego
drazka sterujgcego.

2. W pozycji 2, funkcja SmoothTrack jest wtaczona. Pilot steruje ruchem osi
pan i utrzymuje ostatnig pozycje osi pan wybrang za pomoca Wtasciwego
drazka sterujgcego.

3. W pozycji 3, funkcja SmoothTrack jest wigczona. Gimbal zmieni swoja
orientacje i zresetuje kat obrotu osi pan do przedniego kierunku po
zwolnieniu drazka sterujgcego.

Pozycja 1 ‘@ -swobodny ruch, SmoothTrack wytaczony
Pozycja 2 ©= -Swobodny ruch, SmoothTrack wytgczony

Pozycja 3 (g -Resetowanie orientacji, SmoothTrack wiaczony

FUNKCJA: 1. Przetgcznik posiada 3 wartosci: Szybki, Sredni i Wolny. Doktadng warto$¢
kazdej opcji mozna ustawi¢ w aplikacji bgdz programie komputerowym
DJl Asisstant.

Pozycja 1 @9 -Szybki  Pozycja 2 ©= -Sredni Pozycja 3 @E “-Wolny

2. Aktywowanie funkcji wytaczenia silnika
Przesun przetacznik FUNKCIJI z pozycji 1 na pozycje 3 i z powrotem
w szybkim tempie przynajmniej trzykrotnie, aby aktywowa¢ wytacznik
silnika. Powtorz procedure, aby wytgczy¢ silnik. Upewnij sig, ze kamera
znajduje sie w swojej standardowej pozycji operacyjnej przed ponownym
wtaczeniem silnikdw gimbala. Wytacznik silnika jest przydatny, gdy
operator urzagdzenia napotka problem lub musi dokonac¢ szybkiej
mechanicznej korekty ustawien gimbala lub kamery.

Lewy drazek (ustawienia domyslne): Poziomy ruch lewego drazka steruje osia
roll.Pionowy ruch nie posiada przypisanej funkcji.

Prawy drazek (ustawienia
domysine): Poziomy ruch

drazka steruje ruchem osi

pan

Prawy drazek (Ustawienia
domyslne):Pionowe ruchy
prawego drazka sterujg
przechytem gimbala (oS tilt).

i

':Q:' Ustawienia drazkéw moga zostac skonfigurowane w aplikacji lub programie DJI Assistant.
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Dodawanie dodatkowego nadajnika/odbiornika

Ronin-M obstuguje dodatkowe nadajniki/odbiorniki, takie jak D-Bus. Podtgcz nadajnik przez zintegrowany
port (umiejscowienie portu D-Bus mozna znalez¢ na schemacie Ronina-M).

Tryby pracy

Ronin-M posiada trzy tryby pracy: Tryb podwieszany, tryb stojacy i tryb walizki.

Tryb podwieszany

Tryb podwieszany to domysiny tryb pracy gimbala. Mozna z niego korzysta¢ bez dokonywa¢ zadnych
zmian ustawier w Roninie-M.

Tryb stojacy

Przewrd¢ gimbala do przodu o 180°, a automatycznie przejdzie do pracy w trybie stojagcym. Mozesz réwniez
zmienic tryb pracy na stojacy przed uruchomieniem Ronina-M. Tryb stojgcy nadaje sie idealnie do mocowan
samochodowych lub innych pozycji kamery z perspektywa z gory na dét, poniewaz umozliwia nagrywanie
powyzej lub na wysokosci oczu. Z trybu stojacego réwniez mozna korzysta¢ bez dokonywania zadnych zmian
w ustawieniach. Nie przechylaj gimbala na boki, aby przejs¢ do trybu stojacego.
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Tryb walizki

Tryb walizki umozliwia trzymanie Ronina-M blisko swojego ciata, dzieki waskiemu profilowi. Aby korzystac¢
z trybu walizki, przechyl gimbala w osi roll 0 90° w lewo lub w prawo. Mozesz wytaczy¢ tryb walizki

w aplikacji DJI Assistant, co bedzie oznacza¢, ze Ronin-M nigdy nie przejdzie automatycznie w tryb walizki.
W trybie walizki pilot nie moze sterowa¢ obrotem osi gimbala.

Konserwacja

Rysunek ponizej pokazuje wtasciwe ustawienia Ronina-M z regulowanym statywem do transportu.
Korzystajac z rzepowych zapie¢, zablokuj Ronina-M w miejscu, zgodnie z rysunkiem ponizej.
Upewnij sie, ze odpiates wszystkie zapiecia przed ponownym korzystaniem z Ronina-M

Ronin-M jest bardzo doktadnym urzadzeniem i nie jest wodoodporny. Chrori go przed piaskiem
i zanieczyszczeniami podczas uzytkowania. Po uzyciu zaleca sie przetarcie Ronina-M miekka,
suchg szmatka. Nie uzywaj zadnych srodkdw czyszczacych do bezposredniego mycia Ronina-M.
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Rozwigzywanie problemoéw

1

Problem

Silniki wydaja sie nie
pracowac optymalnie.

Gimbal drga, nawet po
nacisnieciu przycisku
Auto Tune Stability.

0O$ pan wydaje sie nie

by¢ w pozycji centralnej.

Ronin-M wydaje sie
dziataé nieprecyzyjnie.

Funkcja SmoothTrack
nie dziata.

Silniki samoczynnie
sie wytaczaja.

Gimbal przestat
pracowac i nie
uruchamia sie
ponownie.

Zapomniatem hasta
Bluetoooth.

Obraz chwieje sie
z boku na bok lub
z gory na dot.

Rozwigzanie

Po wywazeniu kamery, uruchom aplikacje DJI Assistant
lub oprogramowanie na PC/MAC i wybierz Auto Tune
Stability. Poczekaj na ukoriczenie procesu.

(1) Sprawdz czy wszystkie pokretta s dokrecone, witacznie
z pokrettem silnika osi pan.

(2) Sprawdz czy sruba kamery jest dokrecona. Sprébuj poruszy¢
ptytka kamery, aby upewni¢ sig, ze nie jest luzna albo nie
Zsuwa sie na mocowanie kamery na gimbalu.

(3) Sprébuj zmniejszy¢ wartosé Stiffness kazdej osi. Powinienes
by¢ w stanie odczytac z wartosci Power o$ czy jest to wina
jednej z osi.

Otworz aplikacje DJI Asisstant lub program na PC/MAC, wybierz
Calibrate Center i postepuj wg instrukcji na ekranie.

Umies¢ Ronina-M na regulowanym statywie i przejdz do aplikacji
lub programu DJI Assistant. Nacisnij przycisk Calibrate System
i poczekaj na ukoriczenie procesu.

1) Wiacz nadajnik i upewnij sie, ze przetacznik opcji MODE nie
znajduje sie na pozycji 1 (najwyzsza pozycja).

2) Sprawdz czy funkcja SmoothTrack jest wtaczona w aplikacji
mobilnej lub programie na PC/MAC DJI Assistant.

3) Sprawdz czy wartos¢ deadband w funkcji SmoothTrack nie jest
zbyt wysoka. Jezeli tak jest, zmniejsz wartos¢ Deadband w menu
SmoothTrack.

Sprawdz wywazenie kamery. Jezeli power level w menu Gimbal
Motors wskazuje warto$¢ 10 lub wiecej na ktérejkolwiek z osi,
przeprowadz wywazanie kamery ponownie.

Zrestartuj gimbala. W Roninie-M wbudowany algorytm ochrony
silnikdw, ktdre chronia elektroniczne podzespoty urzadzenia.
Jezeli silnik przejdzie w tryb zabezpieczenia (wytaczy sie 6 razy
w ciggu jednej minuty), Ronin-M zatrzyma silniki i nalezy
zrestartowac urzadzenie, aby wtaczy¢ je ponownie.

Potacz Ronina-M z oprogramowaniem DJI Assistant na PC/MAC
i nacisnij Reset Password, aby zresetowac hasto.

Speed funkcji SmoothTrack jest zbyt wysoki lub deadband funkcji
SmoothTrack jest zbyt niski. Zmniejsz wartos¢ speed lub zwieksz
wartos¢ deadband funkceji SmoothTrack.
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suopneoloadsg

Specyfikacja

Ogolne

Whbudowane funkcje

Urzadzenia peryferyjne

Wymiary podstawy kamery

Zasilanie akcesoriow

Zasilanie GCU
Potaczenia

Wymagania DJI Assistant
na PC/MAC

Wymagania

aplikacji mobilnej

* Trzy tryby pracy * Modut Bluetooth
Tryb underslung (podwieszany) * Gniazdo USB
Tryb upright (stojacy) * Odbiornik 2,4 GHz

Tryb briefcase (walizka)

* Wbudowany, niezalezny IMU

» Zaawansowane silniki gimbala z
enkoderami.

* Czujnik temperatury

* Zaawansowany 32-bitowy
mikroprocesor DSP

* Obstuga odbiornika D-BUS

Maksymalna gtebokos¢ od $rodka cigzkosci plycie podstawy kamery: 120 mm
Maksymalna wysokos¢ mierzona od gory ptyty podstawy kamery: 195 mm
Maksymalna szerokos¢: 160 mm

Regulowany P-Tap x 2
USB 500 mW x 1
DJl Lightbridge x 1

Akumulator 4S Ronin-M

Nadajnik 2,4 GHz, Bluetooth 4.0, USB 2.0
Windows XP lub p6zniejszy

Mac OS X 10.9 lub pézniejszy

i0S 7.1 lub pdzniejszy, Android 4.3 lub pdzniejszy

Witasciowosci mechaniczne i elektryczne

Prad roboczy

Temperatura robocza
Masa

Wymiary gimbala
Osiagi

Maksymalne obcigzenie
(wartos¢ pogladowa)

Zakres drgar katowych

Maksymalna regulowana
predkos¢ obrotu

Mechaniczny zasieg obrotu

Kontrolowany zasieg obrotu

* Prad statyczny: 300 mA (@16 V)

* Dynamiczny: 600 mA (@16 V)

* Zablokowany: Maks. 10 A (@16 V)
-15°-50°C

2,3 kg - w petni obcigzony, z uchwytem

500 mm (szerokos¢) x 210 mm (gtebokos¢) x 420 mm (wysokos¢)

3.6 kg (81b)
+0.02°
0O$ pan: 90°/sek.; Os tilt: 100°/sek.; O$ roll: 30°/sek.

O$ pan: 360° rotacja ciaggta

Os tilt: 105 ° w gore - 135° w dot
Os roll: +110°

O$ pan: 360° rotacja ciagta

O¢ tilt: 105° w gore - 135° w dot
Os roll: £ 25°
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Tres¢ podrecznika moze ulec zmianie

Pobierz najnowsza wersje z
http://www.dji.com/product/ronin-m/

Jezeli posiadasz pytania dotyczace tego dokumentu
przeslij je (w j. angielskim) na adres mailowy
DocSupport@dji.com






