Podrecznik uzytkownika Phantom 2.

Wersja 1.1

Oprogramowanie gtéwnego kontrolera wersja V3.02
Phantom 2 Assistant wersja V3.0

Dziekujemy za zakup modelu RC firmy DJI. Prosimy o dokladne zapoznanie sie z ponizszym podrecznikiem
uzytkownika, by moc w pehi cieszyc¢ sie bezpiecznym i Swiadomym korzystaniem z najwyzszych technologii,
ktore dostarcza firma DJI.

Wskazane jest sprawdzanie najnowszych ulepszen dostepnych na stronie www.dji.com. Jej tres¢ jest na
biezgco aktualizowana, z jej pomocg moga Paristwo uzyska¢ dostep do najnowszych usprawnien
technicznych, informacji na temat innych produktéw DJI lub tez dostepnych akcesoridow. Zastrzegamy sobie
prawo do zmiany tresci tej instrukcji obstugi bez uprzedniego powiadomienia.

DJI i PHANTOMZ2 sg zarejestrowanymi znakami towarowymi firmy DJI. Nazwy produktow, marek itp.
wystepujace w tym podreczniku uzytkownika sg zastrzezonymi znakami handlowymi przedsiebiorstw
bedacych ich wtascicielami. Ten produkt i instrukcja obstugi sg objete prawami autorskimi.

Jesli majg Panstwo jakiekolwiek pytania zwigzane z Twoim modelem DJI, prosimy o kontakt ze sklepem, w
ktorym dokonali Panstwo zakupu. Dotozymy wszelkich staran, aby zapewni¢ profesjonalny serwis i wszystkie
niezbedne czesci zamienne.

Opis zawartosci instrukcji obstugi

1.Quadcopter Phantom2

1.1Instrukcje dotyczgce korzystania z wbudowanego systemu kontroli lotu
1.2Pofgczenia z innymi produktami DJI

Wazne informacje dotyczgce korzystania i montazu innych produktéw DJI
Podtaczanie innych produktéw DJI

1.30pis wskaznikéw lotu

1.4Informacje dotyczgce uzytkowania Phantom2 z innymi produktami firmy DJI

2.Smigta

2.1Montaz $Smigiet
2.2Demontaz Smigiet
2.3Informacje

3.Kontroler lotu

3.1Wiaczanie kontrolera lotu

3.2Status wskaznikow LED wySwietlacza
3.30rientacja anteny

3.4Postugiwanie sie kontrolerem lotu

3.5t gczenie pilota z wbudowanym odbiornikiem

4.Inteligentna bateria

4.1Procedury tadowania

4.2Instalacja baterii

4.3Uzytkowanie baterii

4.40pis wskaznikéw poziomu baterii

4.5Informacje dotyczace prawidtowego uzytkowania baterii

5.Kalibracja kompasu

5.10strzezenia dotyczace kalibraciji
5.2Procedury podczas kalibraciji

5.3Kiedy kalibracja moze okazac sie niezbedna?

6.Lot

6.1Wymagania dotyczgce miejsca odpowiedniego do latania
6.2Wigczanie silnikéw

6.3Procedury startu i lgdowania

6.4Funkcja bezpieczenstwa w razie awarii

6.5Funkcja ostrzezenia o niskiej pojemnosci baterii
6.6Funkcja ograniczenw trakcie lotu

Limity maksymalnej wysokosci i zasiegu
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6.70graniczenia w specjalnych strefach
6.8Warunki ograniczen lotu
Zrzeczenie sie

7.Konfiguracja i instalacja oprogramowania pomocniczego

7.1linstalacja sterownika i oprogramowania wspomagajacego Phantom2
7.20programowanie wspomagajgce Phantom2-komputery PC
7.3Aktualizacja oprogramowania Phantom2

7.40pis oprogramowania wspomagajgcego RC

8.Przypisy
8.1Specyfikacja
8.20pis wskaznikéw LED w trakcie lotu

Zawarto$¢ opakowania:
In the Box
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1.Quadcopter Phantom2

1.Smigto

2.Silnik

3.Strona przednia
4.Przednie $wiatta LED
5.Port micro-USB
6.Podwozie

7.Antena odbiornika
8.Miejsce na podtgczenie CAN-Bus
9.Wskazniki lotu LED
10.Inteligentna bateria DJI
11.Kompas

1.1Instrukcje dotyczace korzystania z wbudowanego systemu kontroli lotu

Whbudowany system kontroli lotu stuzy do kontroli nad wszystkimi funkcjami powietrznymi takimi jak, m.in.
pochylenie (w przéd i tyh), obrét (w lewo i prawo), podnoszenie (w gore i w dot), odchylenie (w lewo lub
prawo). Kontroler lotu zawiera: gtéwny kontroler, IMU, GPS, kompas, odbiornik

IMU (Inercyjna jednostka pomiarowa) posiada wbudowany sensor i wyokomierz, ktére mierza zaréwno
potozenie jak i wysokos¢. Kompas odczytuje informacje geomagnetyczne, w czym wspomaga GPS (globalny
system pozycyjny) w doktadnym okresleniu pozyciji i wysokosci, by zablokowa¢ drona na stabilnej wysokosci.
Odbiornik jest uzywany do komunikacji z pilotem i gtdwnym kontrolerem, razem stanowig kompletny system,
ktéry taczy i kontroluje wszystkie moduty jednoczesnie

Mozesz konfigurowaé Phantoma z pomocg oprogramowania wspomagajgcego w trybie Naza-M lub
Phantom1. Ta instrukcja odnosi sie do konfiguracji w trybie Phantom2. Jesli chcesz uzyskac wiecej
informacji dotyczgcych trybu Naza-M, szukaj jej w instrukcjach uzytkownika na stronie http://www.dji.com

1.2Podtgczenia z innymi produktami DJI
Phantom2 jest kompatybilny z innymi produktami DJI, wliczajgc w to Gimbala Zenmuse H3-2D, H3-3D, iOSD
mini, IOSD Mark Il. Ponizej zobaczy¢ mozesz podiaczenia tych produktéw i modut bezprzewodowej


http://www.dji.com/

transmisji wideo.

1.Kabel wideo stuzgcy do poditgczenia modutu iOSD lub modutu bezprzewodowej transmisji wideo
2.Wtyczka CAN-Bus

3.Miejsce na zamontowanie Gimbala H3-2D lub H3-3D, uzyj 4 $rub.

4.Kabel 8-pin, port G8 do podtgczenia Gimbala H3-2D lub H3-3D

5.Kabel 5-pin, do kompasu

6.Kompas

Wazne informacje dotyczace uzytkowania Phantoma2 z innymi produktami DJI

1.Kabel wideo moze zapewni¢ zasilanie do bezprzewodowego transmitera wideo poprzez baterie o
napieciu 11.1-12.6V, o maksymalnym natezeniu pragdu wynoszacym 2A

2.Upewnij sie, czy robocze napiecie modutu transmisji bezprzewodowej ktory podtgczytes, wynosi
pomiedzy 11.1-12.6V, calkowite natezenie pradu dla transmisji bezprzewodowej i modutu iOSD jest ponizej
2A. Zbyt wysokie natezenie prgdu moze uszkodzi¢ komponenty znajdujace sie na ptycie centralnej. JeSli
natezenie przekracza 2A, upewnij sie, ze zapewniasz zasilanie dla modutu transmisji bezprzewodowej z
innego zrodta.

3.Phantom2 uzywa systemu tgcznosci RC 2.4GHz.Aby unikng¢ zaktocen w komunikacji, nie jest wskazane
uzywanie innych urzadzen dziatajacych w systemie o czestotliwosci 2.4GHz (wtgczajac w to moduty
transmisji bezprzewodowej 2.4G wifi lub 2.4G, oprocz 2.4G bluetooth i 2.4G Datalink

4.Upewnij sie, ze w trakcie instalacji trzymasz modut transmisji bezprzewodowej i inne urzadzenia
komunikacyjne z dala od kompasu, by unikng¢ zaktocen

5.Aby poprawi¢ kompatybilnos¢ z Gimbalami Zenmuse, ostatnie dostawy fabryczne zostaty usprawnione
do wersji 2 pokazanej ponizej. Gimbale H3-2D/H3-3D moga byc¢ instalowane dla wersji 2. Dla wersji 1
nalezy dokupi¢ zestaw umozliwiajacy zainstalowanie Gimbala H3-3D.




1.Miejsce na zamontowanie Gimbala- wersja 1
2.Miejsce na zamontowanie Gimbala- wersja 2

6.Gdy uzywasz gimbala H3-3D, podigcz kabel 8-pin Phantoma, do portu G8 znajdujacego sie na gimbalu
H3-3D, jak na ilustracji ponizej

Podtaczenia z innymi produktami DJI



1.Podtaczanie Gimbali H3-2D, H3-3D, modutéw transmisji bezprzewodowej, na zdjeciu ponizej mozesz
zobaczy¢, jak podtgczy¢ H3-2D.
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2.Podtgczanie Gimbali H3-2D i H3-3D, iOSD mini modutu transmisji bezprzewodowej, uzywa H3-2D
znajdziesz na zdjeciu ponizej.
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3.Podigczanie Gimbali H3-2D i H3-3D, iOSD mini, modut transmisji bezprzewodowej AVL58, znajdziesz na
zdjeciu ponizej.
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Rekomendujemy podigczanie portu Va z pomocg kabla wideo do dwdch portéw BATT+ transmitera AVL58
jednoczesnie. To samo dotyczy podtgczenia do portu GND kabla wideo i dwéch portow BATT-.

4.Podlgczanie Gimbali H3-2D i H3-3D, iOSD Mark I, modutu transmisji bezprzewodowej, patrz na przyktad
ponizej.
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Diagram ponizej ilustruje schemat podtgczenia iOSD Mark Il i modutem transmisji bezprzewodowe;j.
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1.Inne moduly bezprzewodowej transmisji wideo.
2.Modut bezprzewodowej transmisji wideo AVL58, zalecany przez DJI.

Uzywaj kabla 8-pin, ktory znajdziesz w opakowaniu iOSD Mark II, gdy podtaczasz do dedykowanego
modutu transmisji bezprzewodowej AVL58.

5.Schemat uzywania iPada jako stacji naziemne;j
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Figure 1-10



Podiacz koncéwke Air tgcza danych Bluetooth 2.4G do zapasowego wejscia CAN-Bus jesli uzywany jest
modut iOSD.

6.Schemat uzywania PC jako stacji naziemne;.
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Figure 1-11

1.30pis wskaznikéw lotu LED

wskainiki
lotu LED




1.Status lotu LED jest uzywany, by pokazac¢ aktualny status lotu. Po wigczeniu zaswieca sie wskazniki

znajdujgce sie na modelu.

Lot bez przeszkéd (status normalny)

Status

Test wigczania

Rozgrzewanie, w trakcie rozgrzewania lot jest
niemozliwy

Gotowy do lotu

Gotowy do lotu (brak gps)

Sygnalizacja btedéw

Opis ostrzezen

Utrata zasiegu pilota

Pierwsze ostrzezenie o niskim stanie baterii

Drugie ostrzezenie o niskim stanie baterii

Nie stacjonarny lub czujnik odchylenia jest zbyt duzy

Btedy, brak mozliwosci lotu

Anormalne informacje wysytane przez kompas, ze
wzgledu na zakidcenie elektromagnetyczne lub
nalezy ponownie skonfigurowaé kompas

ostrzezen i bledow.

UWAGA! Wskazniki w powyzszej tabeli sg dla trybu Phantom2. W trybie Naza-M wskazniki LED beda
odpowiadac systemowi kontroli lotu Naza-M
Podtacz sie do systemu wspomagajgcego Phantom2, aby uzyskaé szczegétowe informacije dotyczace

2.Przednie wskazniki LED stuza do wskazywania, gdzie znajduje sie przéd Modelu. Aktywuja sie wylgcznie

wtedy, gdy silniki nawinely sie do gory.

przednie
lampki LED

1.4Informacje dotyczace uzytkowania PHANTOMA?Z2 z innymi produktami DJI.

Zanim rozpoczniesz uzytkowanie PHANTOMAZ2 z innymi produktami DJI, upewnij sie ze podtgczytes
prawidtowo urzgdzenia dodatkowe. Niezbedna jest rowniez aktualizacja oprogramowania, wg ponizszych

wymagan.




Urzadzenia Wymagana wersja Oprogramowanie Wersja oprogramowania
dodatkowe oprogramowania wspomagajace do wspomagajacego
ulepszenia
P330CB V1.0.1.19 lub wyzsza PHANTOM2 V1.08 lub wyzsza
(wbudowana piyta
centralna)
Zenmuse H3-2D CMU V1.0, IMU V1.6 lub PHANTOM2 V1.08 lub wyzsza
wyzsza
iOSD Mark Il V3.01 lub wyzsza iOSD V4.0 lub wyzsza
iOSD Mini V1.06 lub wyzsza iOSD V4.0 lub wyzsza

Informacja. Oprogramowanie wspomagajace iOSD jest stosowane réwniez dla iOSD Mark Il i iOSD mini.

2.SMIGLA
PHANTOMZ2 uzywa oryginalnych $migiet o dtugosci 23cm. Sa one klasyfikowane wedtug koloru centralnej

czesci nakretki. Uszkodzone Smigta nalezy bezwzglednie wymieni¢ na nowe.

Smigta Szara nakretka (9443) Czarna nakretka (9443 R)
Diagram . :
Miejsce zamontowania Zamontuj do silnika, ktérego gwint | Zamontuj do silnika, ktérego gwint
NIE MA czarnej kropki MA czarng kropke
Instrukcje montazu/demontazu ﬁﬁﬁ
Y

1.Zablokowanie: zakre¢ Smigto w tym kierunku
2.0dblokowanie: odkre¢ Smigto w tym kierunku

2.1Montaz

1.(llustracja 2-1) Po przeczytaniu informacji znajdujgacych sie na silnikach, usun 4 kartki ostrzegajgce.
2.(llustracja 2-2) Przygotuj dwa $migta z szarg nakretka i dwa $migta z czarng nakretka. Upewnij sie, czy
laczysz Smigla z czarng nakretkg z odpowiednimi Smigtami zaznaczonymi na czarno. Zakre¢ Smigta
zgodnie z instrukcjami montazu.

Figure 2-1 Figure 2-2 Figure2-3

2.2Demontaz

(Hlustracja 2-3) Trzymaj silnik w miejscu, do przytrzymania mozesz uzy¢ klucza lub zrobic¢ to dionia.
Demontuj Smigta zgodnie z instrukcjami demontazu




2.3Informacje

1.Smigta same zacie$niaja sie w trakcie lotu. NIE UZYWAJ zadnych blokad gwintu na islnikach
2.Upewnij sie, ze poprawnie dopasowaltes$ kolory nakretek Smigiet, z odpowiadajgcymi silnikami
3.Wskazane jest noszenie ochronnych rekawic w trakcie montazu i demontazu $migiet

4.Przed kazdym lotem sprawdzaj, czy Smigta sg zainstalowane poprawnie.

5.Przed kazdym lotem sprawdzaj, czy $Smigta sg w dobrej kondycji. Nie uzywaj ztamanych,
nadszarpnietych, poklejonych smigiet.

6.Aby unikng¢ uszkodzen ciata trzymaj sie z daleka i nie dotykaj Smigiet, w trakcie gdy one sie kreca.
7.Dla lepszych i bezpieczniejszych wrazen z lotu, uzywaj wytgcznie oryginalnych smigiet DJI.

3.PILOT

Pilot PHANTOMAZ2 moze by¢ skonfigurowany z oprogramowaniem wspomagajacym PHANTOM RC.
Ponizszy uktad drazkéw i przetacznikéw jest dla trybu 2.
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Figure 3-1 Figure 3-2

1.Antena

2.Uchwyt stuzacy do przenoszenia pilota
3.Przelgcznik trzech pozycji S1
4.Przelgcznik trzech pozycji S2
5.Drazek (J1,J2)

6.Drgzek(J3,J4)

7.Uchwyt do montazu paska na szyje
8.Przetgcznik ON/OFF

9.Wskaznik poziomu natadowania
10.Komora baterii

11.Port micro-USB

12.Suwak

13.Potencjometr

3.1Wigczanie pilota

1.Wi6z 4 baterie AA (nalezy dokupi¢ je oddzielnie) do komory baterii znajdujacej sie z tytu
pilota. Zwr6¢ uwage na prawidtowg instalacje zgodnie z ich polaryzacja. ( + -)

2.Ustaw przetaczniki S1 i S2 w pozycji najbardziej w gore, przed wtaczeniem pilota upewnij
sie, czy wszystkie drazki sg w pozycji Srodkowe;.

3.Przelacznik ON/OFF przesun w prawo. Jesli wskaznik poziomu natadowania $wieci sie
stale, pilot funkcjonuje normalnie.




1.Przed uzyciem upewnij sie, czy baterie majg wystarczajgcg pojemnosc. Jesli pojawia sie ostrzezenie o
niskim napieciu (sp6éjrz na podpunkt 3.2), wymien baterie tak szybko, jak to tylko mozliwe.

2.Uzywanie prawidtowego typu baterii zapobiegnie ryzyku zaktdécen dziatania i uszkodzen.

3.Wyciagnij baterie z urzadzenia, jesli planujesz nie uzywanie go przez dtuzszy okres czasu.

3.2Wskaznik stanu natadowania baterii pilota

Wskazanie wskaznikow Dzwiek Status pilota
LED

Brak Normalny

P
. . . . . . B-B-B... Niskie napiecie (4V-4.3V). Niezwtocznie wymien baterie

B—B—B... | Sygnat po 15 minutach braku aktywnosci. Gdy zaczniesz uzywac¢

. . . . pilota ponownie, sygnat ustanie

Pilot wytaczy sie automatycznie, jesli napiecie spadnie ponizej 4V. Wyladuj i zmien baterie jak najszybciej,
by unikng¢ utraty kontroli w trakcie lotu.

3.30rientacja anteny
Antena pilota powinna by¢ skierowana ku niebu, aby zapewni¢ maksymalny zasieg w trakcie lotu.

3.3



3.4Postugiwanie sie pilotem

Operowanie pilotem jest oparte na dwdéch trybach konfiguraciji dragzkow.

Definicje:

Pozycje ‘drazek neutralny’ i ‘drazek puszczony’ oznaczajg, ze drazki sg w pozycji Srodkowej.
‘porusz drgzkiem’ oznacza, ze drazek kontrolera nalezy przesunac ze srodkowej pozyciji.
Suwak nr12. stuzy do regulacji wysokosci Gimbala H3-2D lub H3-3D.

Potozenie pilota Lot (czerwona strzatka wskazuje,
(Tryb 2) gdzie znajduje sie przéd modelu)

SzczegOly sterowania

=t g
s

L

Drazek ten reguluje wysokos¢ lotu. Skieruj
drazek w goére, a model podniesie sie. Skieruj
drazek w dét, a model opadnie. Quadcopter
automatycznie unosi sie i utrzymuje wysokosg,
gdy drazki sa w pozycji Srodkowej. Nacisniecie
drazka, gdy jest on w pozycji sSrodkowej,
spowoduje wystartowanie. Sugerujemy
naciskanie drgzka powoli, aby ustrzec model
przed nagtym i niespodziewanym wzlotem

Drazek zmiany kursu kontroluje ster modelu.
Skieruj drgzek w lewo, a model obrdci sie w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek
zegara. Przesun drazek w prawo, a model
obréci sie w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara. Gdy drazek jest w
potozeniu srodkowym, model poleci w tym
samym kierunku. Drgzek kontroluje katowg
predkosc¢ obracania. Zwiekszanie zakresu
wychylenia drgzka z pozycji Srodkowej
powoduje szybsze obracanie sie modelu wokét
wiasnej osi.

Drazek przesuwania kontroluje ruch modelu w
przad i tyt. Skieruj drazek w gore, a model poleci
naprzod. Skieruj drgzek w doét, a model poleci w
tyt. Jesli drazek bedzie w pozycji neutralnej,
model zachowa wysokos¢, bedzie wisiat
nieruchomo.

Zwiekszenie zakresu ruchu drgzka spowoduje
zwiekszenie katu nachylenia (maksymalng
wartoscig jest 35 stopni) i wyzszg predkos¢
lotu.

Drazek obrotu kontroluje nachylenie modelu w
lewo i prawo. Przesun drgzek w lewo, model
przechyli sie i poleci w lewg strone. Przesun
drazek w prawo, model przechyli sie i poleci w
prawo. Jesli drazek jest w potozeniu neutralnym
(srodkowym), jego potozenie nie zmieni sie.
Zwiekszenie zakresu ruchu drgzka spowoduje
zwiekszenie nachylenia (maksymalng wartoscia
jest 35 stopni) i zwiekszenie predkosci lotu
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pozycja 1l
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pozycja 2 pozycja 3

S1 stuzy do kalibracji kompasu. Przesun
przetgcznik (z pozycji 1 do pozycji 3iz
powrotem do pozycji 1) 5 razy lub wiecej, aby
wejs¢ do trybu kalibracji kompasu. Uzytkownicy
moga skonfigurowac pozycje 3 (dolng), aby
wigczy¢ zabezpieczenie przed bledami w
oprogramowaniu wspomagajacym
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blokada blokada

kursu prowadzenia
do domu

S2 jest przetgcznikiem trybu IOC. Funkcje 10C
(inteligentnej kontroli orientacji) mozna wtaczy¢
Z pomocg oprogramowania wspomagajacego,
gdy jestes$ w trybie Naza-M. Uzywaj tej funkcji
wytacznie, gdy jestes juz dobrze zaznajomiony z
modelem i lataniem

Drazek ten reguluje potozenie Glmbala H3-

2D /H3-3D. Pozycja drgzka wplywa na
nachylenie Gimbala wzgledem poziomu.
Przesun drgzek w lewo, aby obnizy¢ potozenie
Gimbala do pozycji -90° (prostopadle do ziemi).
Przesuniecie drazka w prawo do pozycji 0°
spowoduje, ze Gimbal bedzie w pozyc;ji
horyzontalnej (réwnolegle do ziemi).

wszystkie dragzki.

(1) W trybie ‘ready to fly’ quadcopter bedzie unosit sie nieruchomo, gdy puscisz wszystkie drgzki.
(2) W trybie ‘ready to fly (bez GPS)’ model bedzie wytgcznie utrzymywat wysokos¢, gdy puscisz

3.5 Laczenie pilota z wbudowanym odbiornikiem

Phantom2 posiada wbudowany odbiornik, przycisk i wskaznik potgczenia zlokalizowany jest z dotu
urzadzenia, jak na ilustracji 3.4 Jezeli polgczenie miedzy kontrolerem a modelem jest ustanowione, mozesz
pomina¢ te procedure. Jesli wymieniasz kontroler, wymagane jest ponowne ustanowienie potaczenia.

przycisk i
wskaznik

3.4

potaczenia




PROCEDURA POLACZENIA

1.Wigcz Phantoma2

2.Wiacz kontroler i umies¢ go okoto 0.5-1m od modelu

3.Nacisnij i przytrzymaj przycisk potaczenia cienkim przedmiotem, dopoki wskaznik potgczenia nie
zaswieci sie na czerwono. Nastepnie pus¢ przycisk.

4.Gdy wskaznik podtaczenia Swieci sie statym zielonym Swiattem, oznacza to, ze potaczenie zostalo
pomyslnie ustanowione

Wskaznik potgczenia Status
Kontroler jest pomysinie potaczony z odbiornikiem
Kontroler jest wylgczony, brak sygnatu 2.4GHz. Prosze, wigcz kontroler

Kontroler jest gotowy do podtgczenia

Urzadzenie wykrywa sygnat 2.4GHz, ale kontroler nie jest podtgczony z
odbiornikiem. Postepuj wedtug powyzszych procedur

4. Inteligentna bateria

Inteligentna bateria zostata zaprojektowana specjalnie dla Phantomaz2, jest ona o pojemnosci 5200mAh,
napieciu 11.1V. Zostata wyposazona w funkcje zarzgdzania tadowaniem/roztadowaniem. Inteligentna baterie
nalezy tadowaé wytgcznie tadowarkag DJI

] m

L

inteligentna bateria tadowarka DJI

Mozliwosci inteligentnej baterii DJI.

(1) Zbalansowane tadowanie- Automatyczne zbilansowanie napiecia kazdej komory baterii w trakcie

tadownaia

(2) Wyswietlanie pojemnosci- Wyswietlanie aktualnego stanu natadowania baterii

(3) Komunikacja- Gtéwny kontroler komunikuje sie z bateriag poprzez porty komunikacyjne, w celu
wymiany informacji na temat: aktualnego napiecia, pojemnosci, natezenia pradu i innych.

(4) Ochrona przed przetadowaniem- Ladowanie zatrzymuje sie automatycznie, gdy napiecie przekracza
12.8V, aby unikng¢ uszkodzen ptynacych z przetadowania baterii

(5) Ochrona przed roztadowaniem- Roztadowanie zatrzymuje sie automatycznie, gdy napiecie baterii

osiagnie 8.4V,

aby unikng¢ roztadowania krytycznego

(6) Ochrona przed zwarciem- Automatyczne wytaczanie zasilania, gdy wykryte jest zwarcie.

(7) Oszczedzanie

baterii- Bateria wejdzie automatycznie w tryb uspienia po 10 minutach braku

aktywnosci, aby zachowac¢ energie. Statyczne napiecie w trybie uspienia wynosi 10nA, gdy bateria
jest wigczona bez polgczenia z innymi urzgdzeniami.

(8) Wykrywanie temperatury tadowania- Bateria taduje sie wylgcznie w temperaturze pomiedzy 0-55°.
Jesli temperatura baterii nie miesci sie w tym zasiegu, tadowanie zatrzyma sie.

baterii

(1) Przed pierwszym uzyciem przeczytaj uwaznie instrukcje obstugi, zalecenia i ostrzezenia zwigzane
z baterig. Uzytkownicy ponosza peitng odpowiedzialnos¢ za wszelkie dziatania i uzytkowanie

(2) Bateria powinna by¢ tadowana wytgcznie tadowarkg dotaczong przez DJI. Firma DJI nie ponosi
odpowiedzialno$ci za szkody wyrzadzone przez osoby trzecie

4.1 Procedury tadowania




1.Podtacz tadowarke do wtyczki nasciennej (Uzyj zestawu wtyczek, jesli jest to konieczne)

2.Podtacz baterie do tadowarki. Jesli aktualna pojemnos$c¢ baterii wynosi powyzej 75%, powinienes$ wtgczy¢
baterie, by procedura tadowania rozpoczeta sie

3.Wskaznik poziomu natadowania baterii wyswietla poziom aktualnego stanu natadowania baterii. Aby
uzyskac wiecej informacji na ten temat, odnies sie do opisu wskaznika poziomu natadowania baterii

4 Bateria jest w petni natadowana, gdy wskazniki poziomu baterii sg wylgczone. Po zakoriczonym procesie
tadowania, roztgcz tadowarke i baterie.

- D::Cﬂj]z/
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4.2 Instalacja baterii

W6z baterie do komory baterii w spos6b pokazany na ponizszym diagramie. Na znak, ze bateria wtozona
jest prawidtowo, ustyszysz dzwigk klik’

Nieprawidtowe wtozenie baterii moze skutkowag: 1) ztym kontaktem z transmiterem 2) brakiem mozliwosci
odczytania informacji na temat stanu baterii, 3)niebezpieczny lot, 4) brak mozliwosci poderwania modelu w
powietrze.

4.3 Uzytkowanie baterii

-—-";'::—r_

LED 2 &k ,_ LED 3
LED 1 /’-“ ] LED 4
wskainik poziomu [ 1! | @ Przycisk mocy baterii
baterii (whudowany wskaznik poziomu
baterii)

4.2

(1) Sprawdzanie stanu natadowania baterii: Gdy bateria jest wylgczona, nacisnij przycisk mocy baterii,



zostanie wys$wietlony komunikat na temat stanu natadowania baterii. Patrz: opis wskaznikéw
poziomu baterii

(2) Wiaczanie: Gdy bateria jest wylgczona, nacisnij i przytrzymaj przez 2 sekundy przycisk mocy baterii,
by wigczy¢ inteligentng baterie.

(3) Wylaczanie: Gdy bateria jest wigczona, nacisnij i przytrzymaj przez 2 sekundy przycisk mocy baterii,
by wytaczy¢ inteligentng baterie.

(4) Sprawdzanie zywotnosci baterii: gdy bateria jest wytgczona, nacisnij i przytrzymaj przycisk mocy
baterii przez 5 sekund, by sprawdzi¢ zywotnosc¢ baterii. Wskaznik poziomu baterii pokaze
zywotnosé, wskaznik mocy baterii bedzie Swiecit przez 10 sekund, nastepnie wszystkie Swiatta LED
zgasna, a bateria wytgczy sie. Odnie$ sie do opisu wskaznika poziomu baterii.

Wiecej informaciji na temat baterii uzyskasz w zaktadce ,BATERIA” w oprogramowaniu asystujgcym

.
PHANTOM2.

4.4 Opis wskaznikéw poziomu baterii.
Wskazniki baterii pokazuja aktualny stan baterii zaréwno w trakcie tadowania jak i roztadowania baterii, tak
jak jej zywotnos¢.

LEGENDA:
: LED stale wigczony

: LED wylgczony

: LED miga regularnie

Proces tadowania

LED | LED | LED | LED | Aktualny stan natadowania baterii
1 2 3 4

0-25%

25-50%

50-75%

75-100%

W pelni natadowana

Proces roztadowania (praca urzadzenia)

LED | LED | LED | LED | Aktualny stan natadowania baterii
1 2 3 4

87,5-100%

75-87,5%

62,5-75%

50-62,5%

37,5-50%

25-37,5%

12,5-25%

0-12,5%

<0%

Zywotnos$é baterii

LED | LED | LED | LED | Aktualny stan natadowania baterii
1 2 3 4

90-100%

80-90%




70-80%

60-70%

50-60%

40-50%

30-40%

20-30%

Ponizej 20%

4.5 Instrukcje prawidtowego uzycia baterii

(1) Nigdy nie podigczaj lub nie odigczaj baterii od wiagczonego modelu

(2) Bateria powinna by¢ tadowana w $rodowisku o temperaturze pomiedzy 0-40°C, a roztadowana w
temperaturze pomiedzy -20, a 50 °C. Wilgotnos$¢ nie powinna przekraczaé¢ 80%

(3) Rekomendujemy catkowite tadowanie i roztadowanie baterii raz na 20 cyklow
tadowania/roztadowania. Uzytkownicy powinni roztadowac baterie do stanu ponizej 8%, lub do stanu
w ktorym niemozliwe bedzie wigczenie jej. Nastepnie nalezy natadowac jg w petni do maksymalne;j
pojemnosci. Ta procedura zapewni prace baterii na optymalnym poziomie.

(4) W celu diugoterminowego przechowywania baterii, przechowuj jg natadowana w 40-50%
bezpiecznie w mocnym opakowaniu na baterie. Rekomendujemy tadowanie i roztadowanie baterii
kompletnie raz na 3 miesigce, by utrzymywacé baterie w dobrej kondycji. Pojemnos¢ powinna wahaé
sie w cyklu (40-50%)-0%-100%-(40-50%)

(5) Sugerujemy zakup nowej baterii po okoto 300 cyklach tadowania. Przed wyrzuceniem, roztaduj
baterie catkowicie.

(6) Sugerujemy zakup nowej baterii, w przypadku napuchniecia lub jakiegokolwiek uszkodzenia
aktualnie uzywane;.

(7) Nigdy nie prébuj lata¢ z uszkodzong lub napuchnietg baterig.

(8) Nigdy nie taduj baterii bez nadzoru. Zawsze taduj baterie na niepalnej powierzchni, np. betonie,
NIGDY nie taduj w poblizu tatwopalnych materiatéw

(9) Pamietaj, ze najwazniejsze jest bezpieczenstwo. Jesli chcesz otrzymaé wiecej informacji na temat
prawidtowego postugiwania sie bateriami LiPo, skontaktuj sie ze sklepem, w ktérym zakupite$
Phantoma2.

5. Kalibracja kompasu
WAZNE: Upewnij sie, ze wykonates$ procedure kalibracji kompasu przed pierwszym lotem!

Kompas jest niezwykle wrazliwy na zaktdcenia elektromagnetyczne, ktére powodujg nieprawidiowe
wskazania kompasu. Zaklécenia prowadzg do stabej jakosci lotu lub nawet niepowodzenia. Regularna
kalibracja kompasu umozliwia prace na optymalnym poziomie.

5.1 Ostrzezenia

)

1) NIE kalibruj kompasu w miejsce, gdzie istnieje mozliwos¢ wystgpienia silnych zaktocen
magnetycznych takich jak, magnetyt, parkingi, zbrojenia podziemne.

2) Nie no$ ze sobg urzadzen w ktérych znajdujg sie ferromagnetyczne materiaty (np. telefony
komorkowe) w trakcie kalibracji kompasu

3) Kalibracja kompasu jest niezwykle istotna, w przeciwnym razie system kontroli lotu bedzie
pracowat nieprawidtowo.

5.2 Procedura kalibraciji

Prosimy o wykonywanie procedur kalibracji na polu lotu, zanim rozpoczniesz zabawe. Jesli potrzebujesz
wiecej szczegotow dotyczacych kalibracji kompasu, zobacz film szybkiego startu.
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5.3 Kiedy Re-kalibracja jest niezbedna?

1) Gdy kompas wskazuje btedne dane, a wskaznik lotu LED miga na z6to-czerwono

2) Ostatnia kalibracja wykonana byta w zupetnie innym miejscu/lokalizacji

3) Zmienita sie mechaniczna struktura modelu, np. zmienita sie pozycja zamontowania kompasu

4) Wystepujg zaktocenia w trakcie lotu, model nie lata wedtug ustalonej prostej trasy, schodzi na boki

6.1 Aby lata¢ bezpiecznie, pamietaj:

(1) Przed pierwszym lotem pocwicz lot z pomocg symulatora lotu ( Wskazane jest rowniez udzielenie
porad przez doswiadczong osobe)

(2) NIE lataj przy ztej pogodzie, czyli: w deszczu, mgle, burzy, przy mocnym wietrze lub przy innych
anomaliach pogodowych mogacych negatywnie wptynac¢ na dziatanie urzadzenia i urzadzen
sterujgcych)

(3) Miejsce do latania powinno stanowi¢ otwartg przestrzen. Unikaj wysokich budynkéw, przeszkéd w
postaci rzek, budynkéw o stalowej konstrukcji. Uwaga! Stalowe budynki moga zaktéci¢ prace
kompasu.

(4) W trakcie lotu unikaj przeszkdd w postaci linii wysokiego napiecia, tumu ludzi, drzew, jezior, rzek
itp.

(5) Staraj sie unika¢ zaktdcen w komunikacji pomiedzy pilotem a modelem. Unikaj stacji nadajgcych
sygnat radiowy lub stacji nadawczych telefonii komérkowych)

(6) System kontroli lotu bedzie pracowat nieprawidtowo na biegunie pétnocnym i potudniowym

(7) Nie uzywaj modelu w spos@b sprzeczny z lokalnym/krajowym/miedzynarodowym prawem.

6.2 Procedura wtgczania silnikéw

Aby uruchomig¢ silniki, niezbedne jest wykonanie sekwencji ruchéw drgzkami sterujgcymi (CSC). Sekwencja
pokazana jest na ilustracji 6.11. Poruszaj drazkami zgodnie z ponizszg sekwencjg, aby uruchomic silniki. Po
rozkreceniu $migiet, pus¢ dragzki. Uzyj tej samej komendy do wylgczenia silnikdw.



6.1

6.3 Procedura Startu/Ladowania

1.Postaw Phantoma2 na ziemi, stan w taki sposob, by widzie¢ wskazania poziomu baterii.

2.Wtacz kontroler

3.Wigcz model poprzez wigczenie inteligentnej baterii.

4.Gdy wskaznik lotu LED Swieci sie na zielono/zétto, oznacza to, ze Phantom2 rozpoczyna tryb gotowosci do
lotu/gotowosci do lotu w trybie non-GPS. Uruchom silniki z pomoca komendy pokazanej na ilustracji 6.1.
5.Wykonuj spokojne manewry. Jezeli masz problemy ze sterowaniem, zapoznaj sie ponownie ze sposobem
sterowania pokazanym w punkcie 3.4 instrukcji obstugi.

6.Jesli podchodzisz do lgdowania, manewry wykonuj spokojnie, delikatnie obnizaj wysoko$¢ podchodzac do
ladowania.

7.Po wylgdowaniu mozesz wylgczy¢ silniki poprzez trzymanie lewego drgzka skierowanego w dét przez
okoto 3-5 sekund.

@

POD ZADNYM POZOREM nie wykonuj kombinacji CSC! Zatrzyma to silniki i spowoduje, ze model zacznie
gwattownie spadac¢ w dét. Moze spowodowac to krytyczne uszkodzenia, ktérych naprawa nie zostanie
objeta gwarancja.

1)Gdy wskaznik lotu LED zaswieci sie na z6tto w trakcie lotu, oznacza to, ze model wszedt w tryb
zapobiegania awarii (patrz podpunkt 6.4)

2)Ostrzezenie o niskim stanie baterii jest wyswietlone przez wskaznik lotu LED $wiecacy sie w trakcie lotu
na czerwono. (patrz podpunkt 4.4)

3)Aby uzyskac¢ wiecej informacji na temat lotu, mozesz zobaczy¢ film szybkiego startu na stronie
internetowej DJI.

6.4 Funkcja zapobiegania awariom
Model automatycznie uruchomi tryb zapobiegania awariom, gdy utraci potgczenie z kontrolerem. System
kontroli lotu automatycznie skieruje model, by wrécit do domu i wyladowat bezpiecznie, by unikngé
uszkodzen i zniszczen. Model moze utraci¢ zdolno$¢ do odbioru sygnatu i przejs¢ do trybu zapobiegania
awariom z nastepujacych przyczyn:
1) Pilot zostat wylgczony
2) Pilot jest wigczony, ale przetgcznik S1 znajduje sie w pozycji wskazujgcej na tryb zapobiegania
awariom (niezbedna jest konfiguracja w oprogramowaniu wspomagajacym Phantom?2)
3) Model odleciat poza zasieg komunikacyjny transmitera
4) Zaistniata przeszkoda w komunikacji pomiedzy modelem a transmiterem, w efekcie zasieg sygnatu
zmniejszyt sie.
5) Woystgpito zakt6cenie spowodowane problemem w nadawaniu sygnatu przez kontroler.




Funkcja zapobiegania awariom dziata réznie w zaleznosci od trybu w jakim znajduje sie model, gdy
zainicjowany zostat tryb zapobiegania awariom.

Procedura automatycznego ladowania dla trybu non-GPS
System kontroli lotu bedzie prébowat utrzymywac poziom w trakcie schodzenia w dét i lgdowania. Model
moze schodzi¢ z kursu w trakcie schodzenia w dét i lgdowania

Procedura automatycznego powrotu do domu- tylko z GPS
System kontroli lotu przejmie kontrole nad modelem, skieruje go w strone domu i wyladuje

DOM

Gdy model inicjuje status gotowosci do lotu, aktualne wspotrzedne GPS zostang zapisane jako dom.
Rekomendujemy startowanie tylko po potwierdzenie statusu gotowosci do lotu, ze wzgledéw

bezpieczenstwa. W razie probleméw i uruchomienia trybu zapobiegania awariom, model bedzie mégt
bezpiecznie powrdci¢ do punktu startu.

Procedura powrotu do domu.

1. Rejestrowanie punktu startu

& T

Wkaznik LED -

4.Brak zasiggu- powrdt do domu

Wehainik LED

2. Lot 3. Utrata zasiegu kontrolera

kad

Wskainik LED Wskainik LED

kadl

5. Powrdt do punktu startu 6. Ladowanie po 155 unoszenia

oo Nl
L Wysokodt »20m

20 wzlot do 20m :
m 1Hl‘ A I
= [ Wysokost <20m ®

Wshainik LED Wshagnik LED

6.2

satelit GPS.

(1) W sytuacji awaryjnej urzadzenie wylgduje automatycznie, jesli do 20 sekund wykryje mniej niz 6

razem.

W trybie Phantoma2 uzytkownik moze ustawi¢ dom manualnie, gdy model jest w trybie gotowosci do
lotu wystarczajgco dtugo, by punkt startu zostat zapisany automatycznie. Przetgczanie przetgcznikiem
S2 5 razy lub wiecej spowoduje ustawienie aktualnej pozycji modelu, jako punkt startu. Po pomysinym
zakonczeniu tej operacji, zobaczysz serie migajgcego zielonego wskaznika lotu LED. Definicjg
domu/punktu startu jest:
1.Miejsce do ktérego powrdci Phantom 2 w przypadku utraty sygnatu, ktére zostato zapisane ostatnim

2.Dom jest uzywany do kalkulacji dystansu pomiedzy tym gdzie znajduje sie model, a miejscem z

ktérego sterujesz modelem. Dystans wyswietli sie jako ikona: jesli uzywasz modutu iOSD.

Odzyskiwanie kontroli po procedurze zapobiegania awarii

Pozycja przetacznika S1

Pozycja 1

Pozycja 2 | Pozycja 3

Jak odzyska¢ kontrole?

Gdy przetacznik jest w pozycjil, przesun go do
pozycji 2 lub 3, aby odzyskaé kontrole. Jesli sygnat
kontrolera jest przywrdcony, pilot odzyskuje kontrole

Odzyskanie kontroli tak
szybko jak to jest
mozliwe po




przywrdceniu sygnatu

6.5 Funkcja ostrzegania o niskiej pojemnosci baterii.

Ostrzezenie o niskiej pojemnosci baterii alarmuje uzytkownika, gdy bateria w trakcie lotu jest bliska
wyczerpania. Po ukazaniu tej informacji, uzytkownik powinien niezwtocznie powréci¢ modelem na miejsce i
wyladowag, aby unikngé uszkodzen. Phantom2 posiada dwa poziomy ostrzezenia o niskim stanie baterii.
Pierwsze ostrzezenie pojawia sie, gdy zostaje mniej niz 30% mocy, drugie ostrzezenie pojawia sie, gdy moc
spada ponizej 15%
1) Gdy poziom baterii spadnie ponizej 30%, wskaznik LED bedzie powoli migat na czerwono
2) Gdy poziom baterii spadnie ponizej 15%, wskaznik LED bedzie migat szybko, Phantom 2 rozpocznie
procedure schodzenia w dét i automatycznego lgdowania. Po wyladowaniu trzymaj lewy drgzek w
najnizszym punkcie, lub wykonaj sekwencje wygaszenia silnikow
3) lIstnieje réwniez ukryty trzeci prég niskiego stanu baterii. 10.65V jest napieciem granicznym. Jezeli
moc baterii spadnie ponizej 15% i zostanie osiggniete napiecie graniczne, rozpocznie sie procedura
automatycznego lagdowania. Wysoko$¢ moze zosta¢ utrzymana poprzez poruszenie lewym drazkiem
w gore.

(1) Pamietaj o jak najszybszym powrocie, gdy zobaczysz ostrzezenie o niskim stanie baterii!
(2) Utrzymuj styki baterii w czystosci. Kurz i brud moga spowodowaé zaktdcenia komunikacji.

6.6 Funkcja ograniczonego lotu

Wszyscy operatorzy nieuzbrojonych obiektéw latajgcych muszg stosowac sie do wszystkich postawien
organizaciji takich jak np. ICAO (miedzynarodowa organizacja lotnictwa cywilnego), jak i postanowien
dotyczacych ruchu powietrznego w danym panstwie. Z powoddw bezpieczenstwa, funkcja ograniczenia lotu
jest wigczona, aby pomaoc uzytkownikom w bezpiecznej i legalnej obstudze. Funkcja ograniczonego lotu
zawiera limity wysokosci i odlegtosci

W trybie gotowosci do lotu, limity wysokosci i dystansu wspoétpracujg by kontrolowag lot. W trybie non-GPS
obowigzuje jedynie limit wysokosci, ustalony na 120m.

Q
Uwaga. Domysine parametry w oprogramowaniu wspomagajacym sa zgodne z definicja klasy G
zatwierdzong przez ICAO. Jako iz kazde panstwo posiada wtasne regulacje dotyczgce ruchu powietrznego
sugerujemy zapoznanie sie z nimi, zanim rozpoczniesz korzystanie z Phantoma 2. Zobacz tez klasyfikacje
ruchu powietrznego.

Limity maksymalnego promienia i wysokosci.

Limity maksymalnego promienia i wysokosci regulujg wysokos¢ lotu i odlegtos¢ w linii prostej od nadajnika.
Konfiguracji mozesz dokona¢ w oprogramowaniu wspomagajacym Phantom2. Po wykonaniu Twoj model
bedzie poruszat sie wewnatrz ograniczonego walca.
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wysokosé

maksymalna

e

Maksymalny promien

Migjsce startu

e —— _--’fwsnknié wzgledna na ktdrej zostat
uruchomiony model

Tryb gotowosci do lotu:

Ograniczenia

Stacja naziemna

Tylny wskaznik lotu LED

Maksymalna
wysokosé

Model jest ograniczony
wysokoscig maksymalng

Ostrzezenie: osiggniety
limit wysokosci

Brak

Maksymalny promien

Model jest ograniczony
maksymalnym dystansem
od kontrolera

Ostrzezenie: Limit
odlegtosci osiggniety

Szybkie migania LED,
gdy zblizysz sie do limitu
odlegtosci

Tryb gotowosci do lotu (non-GPS):

Ograniczenia lotu

Stacja naziemna

Tylny wskaznik lotu LED

Maksymalna wysokosé

Ograniczenie
maksymalnej wysokosci
wzglednej lotu wynosi
120m

Uwaga: Limit wysokosci
osiagniety

brak

Maksymalny promien

Nie limitowane, brak ostrzezen i wskaznikéw LED

(1) Jesli model wyleciat poza limit, mozesz ciggle kontynuowac lot, z wyjatkiem dalszego oddalania sie
poza ograniczenie.
(2) Jesli model oddala sie poza maksymalny promien w trybie non-GPS, powrdci do zasiegu
ograniczenia automatycznie, jesli wykryje 6 lub wiecej satelit GPS.

6.7 Ograniczenia lotu w szczegdlnych miejscach
SzczegOlne miejsca zawierajg Swiatowe porty lotnicze. Wszystkie specjalne strefy sg wyszczegdlnione na
oficjalnej stronie internetowej DJI. Odnie$ sie do http://www.dji.com/fly-safe/category-mc w celu uzyskania
wiekszej ilosci informacji. Miejsca te podzielone sg na kategorie Ai B.




8100m

2400m—"

centrum specjalnej

strefy

Przestrzen powietrzna AB CD
Granica a,b,c.d

bc

I
[

Kategoria A

2000m-

1000m—"

e

centrum specjalnej

strefy

Przestrzen powietrzna A CD

Granica a.c
2 B
H -
'
Kategoria B

Gotowosc¢ do lotu

Przestrzen
powietrzna

Ograniczenia

Tylne wskazniki lotu LED

A (pomaranczowa)

Silniki nie uruchomig sie

Jesli Phantom wleci do specjalnej przestrzeni
w trybie non-GPS i trybie gotowosci do lotu,
automatycznie wylgduje i wytgczy silniki

B (z0tta)

Jesli Phantom wleci do specjalnej przestrzeni
w trybie non-GPS i trybie gotowosci do lotu,
obnizy swoja wysokos¢ do strefy powietrznej
C, unosit sie bedzie 5 metréw ponizej granicy
d

C (Zielona)

Brak restrykcji dotyczacych lotu, ale Phantom
nie wleci wewnatrz pola o kategorii A, model
moze lata¢, ale nie wejdzie wewnatrz
przestrzeni B przez granice b&d

Wokot przestrzenig kategorii B, Phantom moze
lata¢ dowolnie, jednakze nie wleci do
przestrzeni powietrznej A przez granice a.

D (Niebieska)

Brak restrykcji

Brak

=

Pot-automatyczne opadanie: Komendy wydawane przez wszystkie drazki sg wykonywalne, poza komenda
podnoszenia/opuszczania modelu w trakcie procesu lgdowania. Silniki zatrzymajg sie automatycznie po

ladowaniu. Uzytkownik musi poruszaé przetacznikiem S1, by odzyska¢ kontrole. Procedura jest taka sama
jak w przypadku odzyskiwania kontroli po awaryjnym lgdowaniu




2)

1) W trakcie lotu w przestrzeni A/B/B, wskazniki lotu LED bedg migaty na czerwono:

szybko i nieustannie przez 3 sekundy, nastepnie przetgcza sie by wskazac¢ aktualny status lotu
przez 5 sekund. Po uptywie 5 sekund wskaznik ponownie zacznie miga¢ na czerwono

Dla wzgledéw bezpieczenstwa prosimy o nie latanie w poblizu portéw lotniczych, stacji kolejowych,
linii kolejowych, centréw miast i innych szczegdlnych miejscach. Upewnij sie, ze Twoj model jest
widoczny

Warunki ograniczen lotu

W réznych trybach pracy i lotu, ograniczenia moga rézni¢ sie w zaleznosci od ilosci znalezionych satelit
GPS. Ponizsza tabela ilustruje wszystkie przypadki (‘tick’- dostepne, ‘x’- niedostepne)

Wszystkie loty sg obostrzone ograniczeniami wysokosci, odlegtosci i szczegbinych przestrzeni jednoczesénie.
W trybach ograniczonych lotéw nie sg przestrzegane operacje awaryjnego ladowania i stacji naziemnej.Jesli
uzywana jest funkcja stacji naziemnej, lot bedzie ograniczony szczego6lnymi miejscami zapisanymi w Stacji
naziemnej. Patrz menu stacji naziemnej, w celu uzyskania wiekszej ilosci informacji.

Tryb Phantom
Fesrirs e Ograniczer!ia szczegolnych Maksymalna wysoko&é Maksymalna odleglosé
przestrzeni
Gotowy do lotu v v v
Gotowy do lotu non-GPS x A x
Tryb Naza-M
Tryb kontroli Liczb‘.a znalezionych Ogranicze r!ia szczegolnych Ma ksym'e! Ina Ma ksym'e! Ina
satelit GPS przestrzeni wysokosc odleglosc
26 v v v
GPS
<6 X v X
=6 v v x
ATTL
<é X v X
26 ® X X
Recznie
<t X x x

Oswiadczenie

Prosimy o zapoznanie sie regulacjom, prawom i wytycznym dotyczacym ruchu powietrznego. Uzywajgc ten
produkt potwierdzasz, ze przeczytates w petni i zaakceptowate$ postanowienia. Godzisz sie na
odpowiedzialno$¢ za swoje dziatania i zachowania w trakcie uzytkowania tego modelu. Ponosisz
odpowiedzialnos¢ za wszystkie posrednie i bezposrednie konsekwencje niestosowania sie do instrukcji
obstugi. Groza Ci sankcje za nieprzestrzeganie i respektowanie praw lokalnych, zasad administracyjnych i
nawykow spotecznych.

7.Instalacja i konfiguracja oprogramowania wspomagajacego

7.1 Instalacja sterownikdéw i oprogramowania wspomagajacego Phantom2

Instalacja i uruchamianie- Windows

1.Pobierz instalator sterownikdéw i oprogramowania wspomagajgcego w formacie .exe ze strony DJI
2.Podigcz Phantoma2 do komputera z pomocg kabla micro-USB

3.Uruchom sterowniki instalacyjne i postepuj wedtug polecen na ekranie, by zakoriczy¢ instalacje

4 Kliknij dwukrotnie w ikone Phantoma2 znajdujaca sie na pulpicie Twojego komputera, by uruchomic
oprogramowanie




!

Instalator w formacie .exe jest wspierany wigcznie przez nastepujgce systemy operacyjne Windows: (XP, 7,
8 (32 lub 64bit)

Instalacja i uruchamianie- MAC OS X

1.Pobierz instalator sterownikdéw i oprogramowania wspomagajgcego w formacie DMG ze strony DJI
2.0tworz instalator i postepuj wedtug komunikatow wyswietlanych na ekranie aby zakonhczy¢ instalacje

iy

DA Assistant for Mac

3.Przy pierwszym uruchomieniu, jesli uzywasz startera, aby uruchomi¢ oprogramowanie wspomagajgce, nie
uzyskasz dostepu, poniewaz oprogramowanie nie zostato zweryfikowane przez Mac App Store

“Phantom” can't be opened because it is
£ o . from an unidentified developer.

? bok—|

4. Zlokalizuj ikone Phantoma 2 otworz program.
5.Po pomy$inym uruchomieniu, mozesz uzyskac dostep do oprogramowania
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Instalator w formacie DMG wspiera wytgcznie MAC OSX 10.6 lub wyzszy

Oprogramowanie wspomagajace Phantom 2 na Windows i Mac OS X sg identyczne. Oprogramowanie
wspomagajgce pojawia sie w innych miejscach pojawiajgce sie w tej instrukcji sg dla komputerow z
systemem Windows.

7.2 Oprogramowanie wspomagajgce Phantom 2 na PC

1.Uruchom komputer, wikgcz Phantoma?2 i podtacz go do komputera za pomoca kabla micro-USB. Nie
roztgczaj urzadzenia, dopdki proces konfiguracji nie zakornczy sie.

2.Uruchom oprogramowanie wspomagajgce Phantom?2 i zaczekaj, az Phantom potaczy sie z
oprogramowaniem wspomagajacym. Obserwuj wskazniki u dotu wyswietlacza. Po pomysinym
podtaczeniu, wskaznik zaswieci sie na zielono, natomiast wskaznik komunikacji zamiga na niebiesko.
3.Mozesz wybra¢ podstawowe lub zaawansowane strony konfiguracji

4.Zobacz i sprawdz aktualng konfiguracje.




Przetacznik miedzy trybem
Phantom?2, a Naza-M

Zmiana jezyka

Zobacz konfiguracje
Wersja oprogramowania

Postawowe RC, Gain Ulepszenie oprogramowania

Gimbal, Bateria - e e oo T Kalibracja IMU

Cut O Type nteligent
Failsale Methods:  Go-Hame and Landing

ntetigenl Ornentation Conrol OFF

amtude 200% 200%

- é o
Wskainik -
komunikatora - ] =
L ng 15%
Wskainik -
podiacrenia — N “Fsunck pogladowy

(1) Uzytkownicy nie powinni wigczac funkcji Naza-M, zanim zakorczy sie procedura manewréw
lotniczych dla zaawansowanych przeprowadzona w ‘przewodniku treningowym pilota Phantom’.
Jesli tryb Naza-M jest wigczony, uzytkownicy moga przetgczac tryb kontroli pomiedzy trybami:
ATTI, GPS, manualnym, aby uzyska¢ dostep do zaawansowanych ustawien (np. I0C [inteligentna
kontrola orientacji]. Led zlokalizowane na ramionach z tytu ramy wyswietli status lotu Naza-M,
oprécz wskaznikéw Phantoma2. Nie wtgczaj trybu
Naza-M, chyba ze jeste$ doswiadczonym uzytkownikiem, badz pomaga Ci profesjonalista

(2) Mozesz zmienié tryb Phantoma2, przez nacisniecie tego samego przycisku, ktéry uzywasz do
wigczenia trybu Naza-M. Wszystkie parametry powrécg do ustawien fabrycznych.

7.3 Ulepszanie oprogramowania Phantoma2

Odnies sie do oprogramowania wspomagajacego Phantom2, zainstaluj sterowniki programu i
oprogramowanie wspomagajace, nastepnie postepuj wedtug procedur ponizej aby wgra¢ nowe
oprogramowanie, w przeciwnym razie Phantom2 moze pracowac nieprawidtowo

1.Podtaczenie internetowe jest niezbedne do wgrania nowego oprogramowania Phantoma2

2.Kliknij w ikone [upgrade] aby sprawdzi¢, czy aktualne oprogramowanie jest najnowszg wersja. Jesli nie,
kliknij w odpowiedni link by ulepszy¢

3.Zaczekaj dopdki nie wyswietli sie komunikat o zakonczeniu informacji oprogramowania
wspomagajgcego. Kliknij OK a nastepnie power cycle Phantom2 po 5 sekundach. Po zakonczeniu,
zainstalowana jest najnowsza wersja oprogramowania.
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- Loader Hardwara D Farrverare Upgrade
Przedmiot do
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oprogramowania
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(1) Nie odigczaj urzgdzenia dopdki nowa wersja nie zainstaluje sie

(2) Jesli wgrywanie nowego oprogramowania nie powiedzie sie, gldwny kontroler przejdzie
automatycznie do trybu czekania na wgranie nowego oprogramowania. Jesli wydarzy sie taka
sytuacja, powtérz powyzsze procedury

@

Akcesoria, ktdrych oprogramowanie mozesz ulepszy¢: 1.Kontroler, 2.Plyta gtdwna, 3)Odbiornik, 4)Gimbal
CMU, 5) Gimbal IMU 6)bateria

7.4 Opis oprogramowania wspomagajgcego Phantom RC
Postepuj wedtug ponizszych procedur, aby zakonczy¢ programowanie kontrolera:

1.Wytacz kontroler i znajdz port micro-USB z dotu urzadzenia

2.Podigcz kontroler do komputera, nie roztgczaj dopoki nie zakonczy sie proces konfiguraciji

3.Uruchom oprogramowanie wspomagajgce i zaczekaj az kontroler potgczy sie z oprogramowaniem
wspomagajgcym. Obserwuj wskazniki z lewej dolnej strony ekranu. Po pomysinym podigczeniu, wskaznik
zaswieci sie na zielono, a wskaznik komunikacji bedzie migat na niebiesko

4.Zakoncz proces konfiguracji w gtéwnej stronie

5.Zakoncz proces ulepszania, jesli zachodzi taka koniecznosé.
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8.Podsumowanie

8.1 Specyfikacja

Phantom2

Temperatura $rodowiska pracy -10°C- 50°C

Pobér mocy 5.6W

Wspierana bateria Inteligentna bateria DJI

Waga (z baterig) 1000g

Rekomendowane obcigzenie <1300g

Maksymalne obcigzenie 13509

Doktadnos$¢ unoszenia Pionowa 0.8m, Pozioma 2.5m
Maksymalna predko$¢ katowa 200 °/s

Maksymalny kat wychylenia 35°

Maksymalna predko$¢ wznoszenia/opadania

Wznoszenia: 6m/s; Spadania 2m/s

Maksymalna predkosc¢ lotu

15m/s (nie rekomendujemy poruszania z tg

predkoscia)
Rozstaw osi 350mm
Kontroler 2.4GHz
Czestotliwos¢ pracy 2.4GHz
Zasieg komunikacyjny w otwartej przestrzeni 1000m
Czutos¢ odbiornika -97dBm
Prad pracy 100mA@6V
Baterie AXAA

Inteligentna bateria DJI




Typ

Bateria 3S LiPo

Pojemnos¢

5200mAh, 11.1V

$rodowisko tadowania w temperaturze 0°C-40°C

Srodowisko roztadowania w temperaturze -20°C-50°C
8.2 Opis wskazan lotu LED

Lot bez przeszkéd (status normalny) Status

Test wigczania

Rozgrzewanie, w trakcie rozgrzewania lot jest
niemozliwy

Gotowy do lotu

Gotowy do lotu (brak gps)

Sygnalizacja btedéw

Opis ostrzezen

Utrata zasiegu pilota

Pierwsze ostrzezenie o niskim stanie baterii

Drugie ostrzezenie o niskim stanie baterii

Nie stacjonarny lub czujnik odchylenia jest zbyt duzy

Btedy, brak mozliwosci lotu*

Anormalne informacje wysytane przez kompas, ze
wzgledu na zakidcenie elektromagnetyczne lub
nalezy ponownie skonfigurowaé kompas

*Uzytkownicy moga podigczy¢ oprogramowanie wspomagajgce Phantom?2 aby uzyskac szczegétowe

informacje o ostrzezeniach i btedach.




